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Bildirim:
OMRON drinleri uygun prosedirlere gore kalifiye operatorler tarafindan ve sadece bu kilavuzda

aciklanan amaglar i¢in kullanim amaciyla Uretilmistir.

Bu kilavuzdaki uyarilari géstermek ve siniflandirmak igin asagidaki dizenlemeler kullaniimigtir.
Daima bunlarin gésterdigi bilgilere uyulmalidir. Uyarilara uyulmamasi kisilerin yaralanmasina veya
malzemelerin zarar gérmesine yol agabilir.

ATEH LIKE Kaginilmadigi takdirde 8lim veya ciddi yaralanmalara sebep olabilecek tehlikeli
durumlari gdsterir. Buna ilaveten ciddi maddi hasar olusabilir.

A UYARI Kaginilmadigi takdirde potansiyel olarak 6lim veya ciddi yaralanmalara sebep olabilecek
tehlikeli durumlari gésterir. Buna ilaveten ciddi maddi hasar olusabilir.

ADikkat Kaginilmadigi takdirde potansiyel olarak kiglk veya orta olgekli yaralanmalara veya
maddi hasara sebep olabilecek tehlikeli durumlari gosterir.

OMRON Uriin Referanslari

Bu kilavuzdaki tiim OMRON urlnleri bilyik harfle gdsterilmistir. "Unite" kelimesi bir OMRON uriiniini
gosterdiginde Grinln orijinal adinda gecip gegmedigine bakilmaksizin biyuk harflerle yazilmistir.

Bazi ekranlarda ve bazi OMRON Urunlerinde gérinen "Ch," kisaltmasi siklikla "kelime" anlamindadir
ve bu dokiimantasyonda bu baglamda "Wd" olarak kisaltiimistir.

“PLC” kisaltmasi Programlanabilir Kontrolér demektir. Bununla birlikte bazi CX-Programmer
ekranlarinda “PC” Programlanabilir Kontrolér anlaminda kullaniimistir.

Gorsel Yardimlar

Asagidaki basliklar farkli tiplerdeki bilgileri bulabilmeniz igin kilavuzun sol sitununda goéraldr.

Not Uriinlin verimli ve uygun kullanimi igin belirli bir ilgi alanina giren bilgileri
gOsterir.

1,2,3... 1. Proseddrler, kontrol listeleri gibi bir tir veya digerinin listelerini gdsterir.

Ticari markalar

Windows, Amerika Birlesik Devletleri ve diger tlkelerde Microsoft Corporation'in kayitl ticari
markasidir.

SYSMAC OMRON'un Programlanabilir Kontroldrlerinin kayith ticari markasidir.
Diger markalar ve urln isimleri ilgili sahiplerinin ticari markalari veya kayith ticari markalaridir.

© OMRON, 2009

Her hakki mahfuzdur. Bu yayinin higbir bolimi OMRON'dan énceden yazil izin alinmadigi takdirde,
¢ogaltilamaz, dosyalama sistemlerine konulamaz ve higbir sekilde mekanik, elektronik, fotokopi, kayit veya baska
bir yol ile iletilemez ve dagitilamaz.

Burada yer alan bilginin kullanimi patentlerle ilgili bir sorumluluk getirmez. Ayrica, OMRON yksek kaliteli
Urtnlerini slirekli olarak gelistirmeye galistigi igin bu kilavuzda yer alan bilgiler énceden haber verilmeksizin
degistirilebilir. Bu kilavuzun hazirlanmasinda her tur dikkat gosterilmistir. Ancak, OMRON hatalar veya gézden
kacirmalar konusunda hig bir sorumluluk kabul etmez. Bu yayinda yer alan bilgilerin kullanimindan
kaynaklanabilecek herhangi bir zarar konusunda da her hangi bir sorumluluk kabul edilmeyecektir.
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Bu kilavuz hakkinda:

Bu kilavuz CP serisi Programlanabilir Kontrolérlerin (PLC'ler) montaj ve galismasini agiklar ve
asagidaki boélumleri icerir. CP Serisi OMRON!'un ileri seviyeli kontrol teknolojilerine ve
otomatiklestirilmis kontrol konusundaki engin deneyimlerine dayanan ileri seviyeli paket tipi PLC'ler
saglar.

Lutfen bu kilavuzu dikkatle okuyun ve CP serisi PLC montaji veya kullanimi éncesinde burada yer
alan bilgileri iyice anladiginizdan emin olun. Sonraki bélimde yer alan 6n uyarilari okudugunuzdan
emin olun.

Bu kilavuz ilk kez SYSMAC CP serisi kullanacaklar igindir. Serinin temel kullanimi SYSMAC CP1L
temel alinarak anlatiimigtir. CP1E kullanimlari igin "CP1L" deg@erlerinin yerine "CP1E" degerlerini
kullanin. CP1L ve CP1E arasindaki farklar notlar ve baslklarla aciklanmistir.

Bu kilavuzda verilen devre konfigirasyonlari, kablolama metodlari ve programlar tamamen drnektir.
Gergek sistemi olustururken, 6zellikleri, performansi ve her bilesenin emniyetliligini ilgili kilavuzlara
bakarak kontrol edin.

Bu kilavuzdaki ladder programlari kesinlikle 6rnektir. Gergek devreleri dizayn ederken gerekli emniyet
Onlemlerini alin.

Uyarilar Programlanabilir Kontrol6rler ve ilgili servisleri kullanmak i¢in genel uyarilari saglar.
Béliim 1 CP1L ve CP1E tiplerini ve parga isimlerini agiklar.

Béliim 2 Ornek olarak bir kapi kontrol sistemi temel alinarak CP1L sisteminin nasil olusturulacagini
aciklar.

Béliim 3 CP1L'nin DIN raya nasil monte edilecegini, gu¢ kaynagi ve G/C hatlarini kablolamayi ve
¢alismanin nasil test edilecegdini 6rnek olarak agiklar.

Boéliim 4 Kapi kontrol sistemi i¢in ladder program olusturarak CX-Programmer temel fonksiyonlarini
aciklar.

Béliim 5 program aktarma ve hata bulmayi agiklar.

Ekler kanal/réle numaralarini, komutlari, CP1L ve CP1E i¢ ¢calismasini ve programlama érneklerini
saglar.



ilgili Kilavuzlar

CP-serisi CPU Unitelerinde agagidaki kilavuzlar kullanilmistir. Gerektiginde bu kilavuzlara bakin.

Cat. No. Kilavuz adi

Tanim

W462 SYSMAC CP Serisi CP1L

CPU Unite Kullanici Kilavuzu

Sistem konfigurasyonunu, montaji, kablolamayi, G/
C atamayi, puls/sayici fonksiyonlarini ve
genigletme unitesi baglantilarini detayh sekilde
aciklar. Ayrica hatalar, sorun giderme, bakim ve
kontrol bilgilerini saglar.

W451 SYSMAC CP Serisi
CP1H/CP1L CPU Unite

Programlama Kilavuzu

CP Serileri hakkinda asagidaki bilgileri saglar:
* Programlama komutlari

* Programlama metodlari

* Gorevler

* Dosya hafizasi

* Fonksiyonlar

Bu kilavuzu CP1H Programlanabilir Kontrolérler
Kullanma Kilavuzu (W450) ile birlikte kullanin.

W479 SYSMAC CP Serisi CP1E
CPU Unite Donanimi Kullanici

Kilavuzu

CP1E PLC’ler i¢in agagidaki bilgileri agiklar.
* Genel bakis ve 6zellikler

» Temel sistem yapilandirmasi

* Parca isimleri ve fonksiyonlari

* Kurulum ve ayarlar

* Sorun giderme

Bu kilavuzu CP1E CPU Unite Yazilimi Kullanici
Kilavuzu (W480) ve Komut Referans Kilavuzu
(W483) ile birlikte kullanin.

W480 SYSMAC CP Serisi CP1E
CPU Unite Yazilimi Kullanici

Kilavuzu

CP1E PLC’ler icin asagidaki bilgileri agiklar.
+ CPU Unitesinin isletimi
* Dahili bellek
* Programlama
* Ayarlar
+ CPU Unitesinin dahili fonksiyonlari
*Kesintiler
*Yiksek hizli sayag girigleri
*Puls c¢ikiglari
*Seri haberlesme
*Diger fonksiyonlar

Bu kilavuzu CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici
Kilavuzu (W479) ve Komut Referans Kilavuzu
(W483) ile birlikte kullanin.

w483 SYSMAC CP Serisi CP1E
CPU Unitesi Komut Referans

Kilavuzu

Tdm programlama talimatlarini ayrintih olarak
aciklar.

Programlamayi yaparken bu kilavuzu CP1E CPU
Unite Yazilimi Kullanici Kilavuzu (W480) ile birlikte
kullanin.

W446 SYSMAC CX-Programmer

Kullanma Kilavuzu

Fonksiyon bloklari disinda tim CX-Programmer
fonksiyonlari i¢in kurulum ve kullanma bilgilerini
saglar.




Bu Kilavuzu Okuyun ve Anlayin

Latfen Grdnud kullanmadan 6nce bu kilavuzu okuyun ve anlayin. Herhangi bir sorunuz veya yorumunuz
oldugu takdirde OMRON temsilcinize danigin.

Garanti ve Sinirli Sorumluluk

BGARANTI

OMRON'un verdigi garanti, trinlerin OMRON tarafindan satildigi tarihten
itibaren bir yil siire ile (veya belirtiimigse bagka bir siire) malzeme ve isgilik
yénunden kusurlu olmayacagidir.

OMRON, URUNLERLE ILGILI OLARAK TELIF HAKKI IHLALINDE
BULUNMAMA, SATILABILIRLIK VE BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUK
KONUSUNDA AGIK YA DA DOLAYLI HIC BIR GARANTI VEYA SUNUMDA
BULUNMAMAKTADIR. HERHANGI BiR ALICI VEYA KULLANICI ALICI VEYA
KULLANICININ AMAGLANAN KULLANIM ICIN URUNUN UYGUNLUGUNA
KENDI BASINA KARAR VERDIGINi KABUL ETMISTIR. OMRON DOGRUDAN
VEYA DOLAYLI DIGER TUM GARANTILERLE ILGILI SORUMLULUK KABUL
ETMEZ.

EBSORUMLULUK SINIRI

OMRON, OZEL, DOLAYLI VEYA DURUMA BAGLI ZARARLARDAN, KAR
KAYBI VEYA BIR SEKILDE URUNLE BAGLANTILI TICARI KAYIPLARDAN,
BU TUR BIR TALEP KONTRAT, GARANTI, IHMAL VEYA KATI
SORUMLULUGA DAYALI OLSA DA SORUMLU TUTULMAYACAKTIR.

OMRON'’un sorumlulugu higbir durumda ilgili sorumlulukla iligkili Griintin kendi
fiyatindan yUksek olamaz.

OMRON’'UN ANALIZLERI URUNLERIN DOGRU SEKILDE KULLANILDIGI,
MUHAFAZA EDILDIGI, MONTE EDILDIGI VE KORUNDUGU, KIRLENMEYE
MARUZ BIRAKILMADIGI, KOTU VEYA YANLIS KULLANILMADIGI YA DA
UYGUN OLMAYAN DEGISIKLIK VEYA TAMIR YAPILMADIGINI
DOGRULAMADIKGA, OMRON HiC BIR SEKILDE GARANTI, TAMIR VEYA
DIGER TALEPLERDEN SORUMLU OLMAYACAKTIR.



Uygulamada Dikkat Edilecekler

BKULLANIM iCIN UYGUNLUK

OMRON mdsterinin uygulamasindaki Griin kombinasyonlarinin veya urinlerin
kullaniminin herhangi bir standart, yasa veya yonetmelige uygunlugunu
saglamakla yukimli olmayacaktir.

Musterinin talebi dogrultusunda, OMRON (rin igin gegerli nominal degerler ve
kullanim kisitlamalari ile ilgili Gglincl taraf sertifikasyon dokiimanlarini
saglayacaktir. Bu bilgi tek basina GrGinin nihai Griin, makine, sistem veya diger
uygulama ya da kullanim i¢in uygun oldugunu tam olarak belirlemek icin yeterli
degildir.

Asagidakiler 6zel dikkat gerektiren uygulama 6rnekleridir. Bu, Griiniin muhtemel
kullanimi ile ilgili tam liste olmadigi gibi Grinin burada listelenen kullanimlar igin
uygun oldugunu da gostermeyi amaglamamaktadir:

+ Dis mekan kullanimlari, potansiyel kimyasal kirlenme veya elektrik interferansi
iceren kullanimlar, ya da bu kilavuzda agiklanmamis kosullar veya kullanimiar.

* Ndukleer enerji kontrol sistemleri, yanma sistemleri, demiryolu sistemleri,
havacilik sistemleri, tibbi ekipmanlar, eglence makineleri, araglar, givenlik
ekipmanlari, 6zel endulstri veya kanuni diizenlemelere tabi montajlar.

+ Hayati veya maddi tehlikeye sebep olabilecek sistemler, makineler ve
ekipmanlar.

Ldtfen drinlerle ilgili tim yasaklamalari ve kullanim alanlarini 6grenin ve bunlara
dikkat edin.

URUNU HAYATI VEYA MADDI RISK ICEREN BIR UYGULAMADA SISTEMIN BIR
BUTUN OLARAK RISKE UYGUN SEKILDE DiZAYN EDILDIGINDEN VE OMRON
URUNLERININ UYGUN SEKILDE DEGERLENDIRILDIGINDEN VE TUM
EKIPMAN YA DA SISTEM ICINDE AMACLANAN KULLANIMA UYGUN SEKILDE
MONTE EDILDIGINDEN EMIN OLMADIKCA ASLA KULLANMAYIN.

BPROGRAMLANABILIR URUNLER

OMRON programlanabilir Grtinlerle ilgili olarak kullanicinin programlamasindan
kaynaklanacak sonuglardan higbir sekilde sorumlu olmayacaktir.



Sorumluluk Reddi

BOZELLIKLERDE DEGISIKLIK
Uriin teknik 6zellikleri ve aksesuarlar herhangi bir anda gelismeler ve diger
sebeplerden dolayi degistirilebilir.
Yayinlanmis nominal degerler veya 6zellikler degistiginde ya da énemli yapisal
degisiklikler yapildiginda model numaralarini degistirmek standart
uygulamamizdir. Ancak, Urinlerin bazi teknik 6zellikleri haber verilmeksizin
degistirilebilir. Emin olmadiginizda, talebiniz Gzerine uygulamanizin énemli
ozelliklerini karsilamak igin 6zel model numaralari tahsis edilebilir. Satin
aldiginiz dranlerin guincel teknik 6zelliklerini dogrulamak amaciyla litfen
OMRON satis temsilcinize danisin.

EBOYUTLAR VE AGIRLIK

Boyutlar ve agirliklar nominal de@erlerdir, toleranslar gosterilmis olsa bile tretim
amacl olarak kullanilmamaldir.

BMPERFORMANS VERISI
Bu kilavuzdaki performans verisi kullanicinin uygunlugu belirlemesi igin bir
rehber olarak saglanmistir ve bir garanti olusturmaz. OMRON’un test
durumunun sonuglarini gésterebilir ve kullanicilar onu gtincel uygulama
gereksinimlerine bagdastirmalidir. Giincel performans OMRON Garantisi ve
Sinirh Sorumluluguna baghdir.

BHATALAR VE GOZDEN KACIRMALAR
Bu kilavuzdaki bilgi dikkatlice kontrol edilmistir ve eksiksiz olduguna inaniimistir;
ancak, yazi, basim veya dizeltmelerle ilgili hatalar veya gézden kagirmalar igin
sorumluluk kabul edilmez.



UYARILAR

Bu bélim CP-serisi Programlanabilir Kontrolér (PLC) ve ilgili cihazlarin kullanimi igin genel uyarilar agiklar.

Bu bdlimdn icerdigi bilgi Programlanabilir Kontrol6rlerin emniyetli ve glvenilir uygulamasi igin dnemlidir. PLC
sistemi kurmaya veya galistirmaya girismeden énce bu bolimu okumali ve igerdigi bilgiyi anlamalisiniz.

1 HedefKitle. ... ... . 10
2 GenelUyarilar. . ... 10
3 Glvenlik Uyarilari . ... . 10
4 Uygulama Uyarilar . . ... e 11



Hedef Kitle

1 Hedef Kitle

Kilavuz, elektrik sistemleri konusunda da bilgi sahibi olmasi gereken (elektrik
muhendisi veya dengi) asagidaki personel igindir.
* FA sistemlerinin kurulumuna iliskin deneyimi az olan personel.

* FA sistemlerinin tasarlanmasina iliskin deneyimi az olan personel.
* FA sistemlerinin ve tesislerinin yonetimine iliskin deneyimi az olan personel.

2 Genel Uyarilar
Kullanici trinu kullanim kilavuzlarinda anlatilan performans 6zelliklerine gore
cahstirmalidir.
Uriini bu kilavuzda agiklanmamis durumlar altinda veya niikleer kontrol sistemleri,
demiryolu sistemleri, havacilik sistemleri, araglar, yanma sistemleri, tibbi
ekipmanlar, edlence makineleri, guivenlik ekipmanlari ve yanlis kullanildiklar
takdirde insan hayati ve egyalar agisindan ciddi sorun yaratabilecek diger sistemler,
makineler ve ekipmanlarda kullanmadan 6nce OMRON temsilcinize danisin.
Uriiniin degerlerinin ve performans karakteristiklerinin sistemler, makineler ve
ekipman igin yeterli oldugundan ve sistemleri, makineleri ve ekipmanlari gift
emniyetli mekanizmalar ile sagladiinizdan emin olun.
Bu kilavuz Unitenin programlanmasi ve calistirilmasi igin bilgi saglar. Uniteyi
kullanmadan dnce bu kilavuzu mutlaka okuyun ve galisma sirasinda referans
olmasi i¢in bu kilavuzu ulasilabilir bir yerde saklayin.

AUYARI Bir PLC’nin ve bitiin PLC Unitelerinin, ézellikle direkt veya dolayl olarak
insan hayatini etkileyen uygulamalarda, belirtiimis amag icin ve belirli
durumlarda kullaniimalari gok énemlidir. Yukarida belirtilen uygulamalara bir
PLC Sistemi uygulamadan 6nce OMRON temsilcinize basvurmalisiniz.

3 Guvenlik Uyarilari

ADikkat Gug¢ ACIK veya henliz KAPALI iken gu¢ kaynagina, G/C terminallerine veya
cevreleyen alanlara dokunmayin. Bunu yapmak yaniklara sebep olabilir. Gug
KAPALLI hale getirildikten sonra, Uniteye dokunmadan dnce yeterince
sogumasini bekleyin.

/\Dikkat AC giic kaynagini terminal bloguna 0,5N-m tork ile baglayin Vidayi
gevsetmek yangin veya arizaya sebep olabilir.

ADikkat Cevrimigi dizenlemeye baslamadan 6nce dongil zamaninin uzantisinin ters
bir etkisinin olmayacagindan emin olun. Aksi takdirde giris sinyalleri
okunamayabilir.



/\ Dikkat

/\ Dikkat

CP1E E tipi bir CPU Unitesi ya da N tipi pilsiz bir CPU Unitesinde, glic
kaynagi acildiginda DM Alaninin (D) * ve Kalici Alanin (H) i¢eridi, Mevcut
Sayici Degerleri (C), of Sayici Tamamlama Bayraklarinin (C) durumu ve
Yardimci Alandaki (A) bit durumu saat fonksiyonlarina bagl olarak
dengesizlegebilir.
*Bu durum, DM yedekleme fonksiyonu ile EEPROM’a yedeklenen alanlar
icin gecerli degildir.
DM yedekleme fonksiyonu kullaniliyorsa, sifirlama igin mutlaka asagidaki
metotlardan biri uygulanmalidir.
1. Tum Alanlarin Sifirlanmasi
PLC Kurulumunda, [Startup Data Read] alaninda [Clear Held Memory
(HR/DM/CNT) to Zero] segenegini segin.
2. Belirli Alanlarin Sifirlanmasi veya Baslangigc Durumuna Getirilmesi
Ayar islemlerini bir ladder programdan yapin.
Veri baglangi¢ durumuna getirilmedigi takdirde, dengesiz veri nedeniyle Unite
veya cihaz beklenmeden galismaya baslayabilir.

Uygulama Uyarilar

Tesisin MONITOR veya RUN moduna degistiriimesinden etkilenmeyecegini
dogrulayin.

11
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%julama Uyarilan




BOLUM 1

CP1L/CP1E’ye Genel
Bakis

Bu boélim CP1L ve CP1E tiplerini ve ¢alisma sirasinda kullanilan
parca isimlerini aciklar.

1-1

1-2

CP1L/CP1E Modelleri

........................................................... 14
1-1-1 CPAL Modelleri.......ccoiiiiiiiiiiiiiee e 14
1-1-2 CPAE Modelleri..........oooiii e 15

Parca isimleri ve FONKSIyONIar ............cccocveeeveeeeieeeeeenennnes 17
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1

CP1L/CP1E’ye Genel Bakis

1-1 CP1L/CP1E Modelleri

CP1L programlanabilir kontrolér bir PLC paket tipidir, 10, 14, 20, 30, 40 veya 60 G/C noktali olarak
mevcuttur.

CP1E temel, hareket, aritmetik ve karsilastirma komutlari ile yuritilen standart kontrol islemleri icin E
tipi CPU Unitelerini (temel modeller) ve Programlanabilen Terminaller, invertérler ve Servo Siiriiciiler ile
baglantiyi destekleyen N tipi CPU Unitelerini (uygulama modelleri) igerir. Her iinite 20,30 veya 40 G/C
¢ikis noktasiyla temin edilebilir.

CP1L veya CP1E kullanan uygulama érnekleri icin A-4 CP1L/CP1E Programlama Ornekleri ekine bakin.

1-1-1 CP1L Modelleri

W10-nokta G/C Uniteleri (CP1L-L10DO-00)

+ CPU 6 giris ve 4 ¢ikis noktasina sahiptir.
+ CP serisi genigletme G/C Uniteleri G/C noktasi eklemek igin kullanilamaz.

©)
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CPIL

lo

om] o1 o3[ 05
oo ] 02 oz

0000 0 0|9

PERIPHERAL

BATTERY

W20-nokta G/C Uniteleri (CP1L-L20DO-00)

» CPU 12 giris ve 8 ¢ikis noktasina sahiptir.
+ CP-serisi genigletme G/C Uniteleri en fazla toplam 60 G/C noktasina kadar
ulagsmak icin kullanilabilir.

PERIPHERAL

BATTERY

J
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1-1 CP1L/CP1E Modelleri

W40-nokta G/C Uniteleri (CP1L-M40DO-0)

» CPU 24 giris ve 16 ¢ikis noktasina sahiptir.
+ CP-serisi genigletme G/C Uniteleri en fazla toplam 160 G/C noktasina kadar
ulagsmak icin kullanilabilir.
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1-1-2 CP1E Modelleri

W20-nokta G/C Uniteleri (CP1E-0020DO-0)

+ CPU 12 giris ve 8 ¢ikis noktasina sahiptir.
» CP serisi genigletme G/C Uniteleri G/C noktasi eklemek igin kullanilamaz.

E tipi CPU Unitesi N tipi CPU Unitesi
CP1E-E20DR-A CP1E-N20DO-O
@ ®
j ——— ] c————
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L!.LBN 00“000102080‘0500070300‘0II [
SVehac '°E" = T T
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(
100CK I T nE
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W40-nokta G/C Uniteleri (CP1E-0040D0O-01)
+ CPU 24 giris ve 16 ¢ikis noktasina sahiptir.

+ CP-serisi genigsletme G/C Uniteleri en fazla toplam 160 G/C noktasina kadar

ulagmak icin kullanilabilir.

E tipi CPU Unitesi N tipi CPU Unitesi
CP1E-E40DR-A CP1E-N40DI-O1
Q)
3|
m]
N2 [g
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‘ 1-2 Parga isimleri ve Fonksiyonlari ‘

1-2 Parca Isimleri ve Fonksiyonlari

Bu boélim, CP1L 14-nokta G/C Unitesi ve CP1E 40-nokta G/C Unitesi ornekleri Uzerinden parga isimlerini
ve fonksiyonlarini aciklar.

BCP1L14-nokta G/C Unitesi

N

@® @
L HEoRY r| Ocomm Ocomm
&) R
o1/
/ N
o alalels N
® {3 »[A
7 ) S— <
BCP1E 40-nokta G/C Unitesi
E tipi CPU Unitesi N tipi CPU Unitesi
CP1E-E40DR-A CP1E-N40DO-O
®

[ ? Q) Q)
@ 'a > >
© - | . |
@i J oooooo l oooooo | ™ [EE | ==].....
® @ : L o : i
@ | =

9] = %3) = o O] = = &)

&) @ ©)

(1) Hafiza karti yuvasi (sadece CP1L’de)
Hafiza karti takmak igin kullanilir (15). Hafiza kartlari CP1L programlarini,
parametreleri ve veri hafizasini saklamak igin kullanilabilir. Ayni zamanda
programlama araci (yazilim) kullanmadan bagka CP1L Unitelerine veri
kopyalamak igin de kullanabilirsiniz.

(2) Cevresel USB portu
Bilgisayar baglantisi igin kullanilir. Bilgisayarlar programlama ve izleme igin
kullanilabilir.

(3) Analog ayarlayici
AB42CH (CP1E: A642CH/A643CH) yardimci alani i¢in bir deger ayarlamak
istiyorsaniz, 0 - 255 araliginda dénduiriin. Programlama araci (yazilim)
kullanmadan zamanlayici ve sayici ayarlarini degistirmek icin kullanin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 1-2 Parga isimleri ve Fonksiyonlari

(4)

Dis analog ayar giris konnektori (sadece CP1L)
0 ve 10 V arasinda dis girisi alir ve yardimci alan A643CH igin degeri O ve
256 arasinda degigtirir. Bu girig izole degildir.

DIP anahtarlari (sadece CP1L)

Kullanici hafizasina yazma izni, hafiza kartindan otomatik aktarma ve arag
veri yolu kullanimi gibi ayarlar igin kullanilir.

Detaylar igin, bkz. 2-1 Parcga Isimleri ve Fonksiyonlari CP Serisi CP1L CPU
Unitesi Kullanici Kilavuzu (W462).

Pil (sadece CP1L ve CP1E N tipi)

Gug kaynagr KAPALI durumdayken dahili saati ve RAM igerigini korur.
Calisma gostergeleri

CP1L’nin galisma durumunu belirtir. Belirtilen durumlar gi¢ durumunu,
calisma modunu, hatalari ve ¢gevresel USB haberlesme durumunu igerir.

Gug kaynagi, toprak ve giris terminal blogu
Gug kaynagi hattini, toprak hattini ve giris hatlarini baglamak igin kullanilir.

Girig gostergeleri
Karsilik gelen girig terminal kontagi enerjiliyken yanar.

(10) Opsiyon karti yuvasi

RS-232C opsiyon karti (16) veya RS-422A/485 opsiyon karti (17) kurmak igin

kullanilir.

* CP1L CPU uniteleri
14/20 nokta G/C Uniteleri 1 seri haberlesme opsiyon kartina sahip
olabilirler. 30/40/60-nokta G/C Uniteleri en ¢ok 2 seri haberlesme opsiyon
kartina sahip olabilir.

* CP1E CPU uniteleri
30/40 nokta G/C Uniteleri 1 seri haberlesme opsiyon kartina sahip
olabilirler. 20-nokta G/C Unitelerinde yuva yoktur.

(11) Genigletme G/C Unitesi konnektort

CP seri genisletme G/C Unitelerini ve genisletme Unitelerini baglamak igin
kullanilir.
* CP1L CPU uniteleri
14/20 nokta G/C Uniteleri en ¢ok 1 genisletme Unitesine sahip olabilir. 30/
40/60-nokta G/C Uniteleri en ¢ok 3 genisletme Unitesine sahip olabilir. 10-
nokta G/C Unitelerinde
bagli genigletme Unitesi yoktur.
* CP1E CPU uniteleri
30/40 nokta G/C Uniteleri en gok 3 genigletme (initesine sahip olabilir. 20-
nokta
G/C Unitelerinde bagli genisletme Unitesi yoktur.

(12) Cikis gostergeleri

Karsilik gelen ¢ikis terminal kontagdi enerjiliyken yanar.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



1-2 Parga isimleri ve Fonksiyonlari ‘

(13) Dis gui¢ kaynagi ve ¢ikis terminali blogu
* Dis gli¢ kaynagdi terminali:
AC gli¢ kaynag kullanan Gniteler maksimum 300mA kapasiteli 24VDC
harici gli¢ kaynagi terminaline sahiptir. Bu, giris cihazlari igin servis gug¢
kaynagdi olarak kullanilabilir.
CP1E 20-nokta G/C unitelerinde harici gli¢ kaynagi terminali yoktur.
*» Cikis terminalleri: Cikis hatlarini baglamak igin kullanilir.

(14) DIN ray montaj pimi
Unitenin DIN raya montaji icin kullanilir.

(15) Hafiza karti (opsiyonel olarak sadece CP1L igin)
Dahili flash hafizadan veri depolamak igin kullanilir. Hafiza karti yuvasina (1)
takin.

(16) RS-232C opsiyon karti
Opsiyon karti yuvasina (10) takin.
CP1L 10-nokta G/C unitelerinde, CP1E E tipi tinitelerde ve CP1E N tipi 20-
nokta G/C
Unitelerinde yuva yoktur.

(17) RS-422A/485 opsiyon karti
Opsiyon karti yuvasina (10) takin.

(18) LCD opsiyon karti (sadece CP1L)
CX-Programmer baglanmadan mevcut degerlerin veya
ayarlarin degistiriimesi ve farkl tipte verilerin gértintilenmesi icin kullantlir.
PLC tarafindan saglanmamis olan 6zel bir zamanlayici anahtari da
kullanilabilir.
Opsiyon kartl yuvasina (10) takin. 10-nokta G/C Unitelerinde yuva yoktur.

(19) Ethernet opsiyon karti (sadece CP1L)
Bir ethernet portu eklemek igin kullanilir. Opsiyon karti yuvasina (10) takin.

(20) Dahili RS-232C opsiyon karti (sadece CP1E N tipi)
Bir PT baglamak suretiyle, kontrol edilen sistem izlenebilir ve veri
toplanabilir

(21) Dahili RS-232C haberlesme durumu gostergesi (sadece CP1E N tipi)
Dahili RS-232C portu haberlesme modundayken yanip séner.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 1-2 Parga isimleri ve Fonksiyonlari

BGosterge Durumlari

Bu bdlim, galisma gostergelerinde goriintilendidi gibi CP1L and CP1E’nin galisma
durumlarini anlatir.

] (0)
POWER {
L N
o ||
ERR/ALM 1
INH
PERIPHERAL
- [ BATTERY /
PRPHL W
BKUP
POWER Yanik | Gug ACIK
(Yesil) Yanik | Giic KAPALL.
degil
RUN Yanik | CP1L/CP1E hem RUN, hem de MONITOR modunda program yurutir.
(Yesil) Yanik | Calisma PROGRAM modunda veya 6nemli bir hataya bagli olarak durdu.
degil
ERR/ALM Yanik | Onemli bir hata (FALS kullanim dahil) veya bir donanim hatasi (WDT
(Kirmizi) hatasi) meydana geldi.
CP1L/CP1E galigmasi duracak ve butiin gikiglar KAPALI'ya donecektir.
Yanip | Giderilebilir bir hata (FAL kullanim dahil) meydana geldi.
soénuyor | CP1L/CP1E ¢aligmasi devam edecektir.
Yanik | Calisma normal.
degil
INH Yanik | Cikis KAPALI biti (A500.15) ACIK.
(Sari) Batun gikiglar KAPALI yapilacaktir.
Yanik | Galisma normal.
degil
PRPHL Yanip | Cevresel USB portunda haberlesme (gonderme veya alma) aktif.
(Sar) soénuyor
Yanik | Diger bir durum.
degil
BKUP Yanik | « CP1L CPU Uniteleri
(Sari) «Kullanici programi, parametresi veya veri hafizasi dahili flash hafizaya
(yedekleme hafizasi) yaziliyor veya dahili flash hafizadan okunuyor.
« Kullanici programi, parametre, veri hafizasi, DM varsayilanlari veya
aciklama hafizasi hafiza kartina yaziliyor veya hafiza kartindan
okunuyor.
* Kullanici programlari, parametreler ve veri hafizasi PLC’nin
acllmasindan sonra geri yUklenir.
* CP1E CPU uniteleri
Kullanici programi, parametreler veya belirlenen DM Alani sdzcukleri
yedekleme hafizasina (dahili EEPROM) yaziliyor.
Not: Gosterge yanikken PLC gu¢ kaynagint KAPATMAYIN.
Yanik Diger bir durum.
degil

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu




BOLUM 2

Sistemlerin Tasarimi

Bu bolim CP1L sisteminin (AC gi¢ kaynakli 14-nokta G/C Unitesi)
nasil olusturulacagini agiklar, drnek olarak kapi kontrol sistemini
kullanir.

Batan ilgili bolumler bu bélumde kullanilan 6rnek program baz
alinarak yazilmistir

2-1 Bu Kilavuzun DUZENI .......uuviiiiiiiiiiiiiiiiieeeee e 22
2-2 Kapi Kontrol Sistemi Hakkinda ............c.cccoooooeiiiiiiiiiiinns 24
2-2-1 CalISMA ...eveiiiiiiee e 24
2-2-2 Sistem Bilesenleri..........c...ooiiiiiiiiiii e 25
2-3 Kapi Kontrol Sistemi igin G/C Tahsisi..............ccoeeeieiiiicnnnns 26

2-4 Ornek Ladder Program ............c.ccceveeeeeeeeeeeeeieaeeeeeeeeenenns 28
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pa Sistemlerin Tasarimi

2-1 Bu Kilavuzun Duzeni

Bu kilavuzun Bolim 2'den 5’e kadar olan kisimlari kapi kontrol sistemini 6érnek olarak kullanip
tasarimdan c¢alismaya kadar CP1L sisteminin olusturulmasini agiklar. Bolim igerikleri asagidaki gibidir:

Bolim 2:

Bolim 3:
Bolim 4:

Bolim 5:

Tasarimdan ¢alismaya, kapi kontrol sistemi 6zelliklerine, bilegenlere
ve G/C tahsisine kadar is akisl.

CP1L kurulumu, bilesen kablolamasi ve gug testi.
CP1LYyi bilgisayara baglama ve ladder programlar olusturma.

PLC saatini ve PLC ¢alisma modunu ayarlama, bilgisayardan
CP1L’ye veri aktarma, ¢alistirma, ayarlama ve hata bulma.

\/
/
L

Not Bu kilavuzda verilen devre konfigirasyonlari, kablolama metodlari ve
programlar tamamen 0Ornektir. Gergek sistemi olustururken, 6zellikleri,
performansi ve her bilesenin emniyetini ilgili kilavuzlara bakarak kontrol edin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu




2-1 Bu Kilavuzun Diizeni ‘

@Tasarimdan Calismaya Kadar is Akisi

CP1L kap1 kontrol sistemi olusturulmasi igin is akisi asagida gosterilmistir. Detaylar igin,
kilavuzun ilgili bolimlerine bakin.

2-3 Kapi Kontrol Sistemi G/C Tahsisi bolimine
G/C tahsisi bakin.

- Réle numaralarini
sensorlere ve anahtarlara tahsis edin

i 3-2 DIN Raylari lizerine Montaj ve 3-3 Aygitlari

Ekipmani hazirlama Kablolama bolimiine bakin.
- EKipmanin hazirlanmasi
- Glg¢ kaynagi ve toprak baglantisi
- G/C aygitlari kablolama

4

CP1L'ye glic saglama
- PLC calisma testi

I

Program yazmaya hazirlik

- USB surtictsiini bilgisayara kurma
- CP1L'yi bilgisayara baglama

I

Programlari yazma
- CX-Programmer'da ladder

3-4 CP1L Gii¢ Testi bolimine bakin.

4-1 Programlama igin Hazirlik bolimune bakin.

4-2 Ladder Programi Olusturma, 4-3 CX-Programmer
Kullanimi,, 4-5 Program Girisi, 4-6 Programlari

programiar Kaydetme/Ytikleme, ve 4-7 Programlari Diizenleme
: Eerlg t béllimlerine bakin.

- Kayde

- Diizenle

i

CP1L ve bilgisayar ile
cevrimigi olma

- CP1L saatini ayarlama
- PROGRAM moduna ge¢cme.
- Programi aktarma

:

Cevrimigi hata bulma
- Gug izleme
- Zorla set/zorla reset komutlari
- Gevrimigi Dizenleme

:

Uretim calismasi

5-1 Cevrimigi Olma boélimiine bakin.

5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma bolimiine bakin.

5-1 Cevrimigi Olma bolimUne bakin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu | 23

N

lwiiese] uls|wWalsIS



wllese] uLIB|wWalSIS H

24

‘ 2-2 Kapi Kontrol Sistemi Hakkinda

2-2 Kapi Kontrol Sistemi Hakkinda

Bu bolim bir kapi kontrol sisteminin galismasini ve 6gelerini tanimlar.

2-2-1 Calisma

Bu bolim bir kapi kontrol sisteminin ¢alismasini tanimlar.

T
/
.

Bir araba kapiya yaklasir.
» Sensor 5 saniye iginde 3 far yanip sdnmesi algiladiginda kapi acilr.
« Kapi, digmelerle agilabilir, kapanabilir ve durdurulabilir.

_—

I:I-O\

VLA

« Sensor arabanin garaja tam olarak girdigini algiladiginda kapi kapanir.
« Arabayi garajdan cikartirken, kapiyl kapatmak igin digmeler kullantlir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



2-2 Kapi Kontrol Sistemi Hakkinda ‘

2-2-2 Sistem Bilegenleri
Bu bolim kapi kontrol sisteminde kullanilan 6geleri tanimlar. Asagidaki
bilesenler kullanilacaktir

OPLC

CP1L (14-nokta G/C Unitesi AC gu¢ kaynakl)

@®Programlama igin Ekipman ve Yazilim

@Girisler

®Cikislar

MO2

LS2 ~

CX-Programmer
Bilgisayar
USB kablo (A-B)

Kapi AC digmesi : PB1 (A16 serisi v.s.)

Kapi DURDUR dugmesi : PB2 (A16 serisi v.s.)

Kapi1 KAPAT digmesi : PB3 (A16 serisi v.s.)

Araba algilama sensori: SEN1 (E3G serisi v.s.)

Far algilama sensori: SEN2

Limit anahtari, kapi tamamen agikken ACIK olur: LS1 (WL serisi v.s.)
Limit anahtari, kapi tamamen kapaliyken ACIK olur: LS2 (WL serisi v.s.)

Kapi kaldirma motorunu ¢alistirmak igin kontak: MO1
Kapi indirme motorunu galistirmak icin kontak: MO2

\/
]

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 2-3 Kapi Kontrol Sistemi icin G/C Tahsisi

2-3 Kapi Kontrol Sistemi igin G/C Tahsisi

CP1L Gzerindeki G/C roleleri asagida tanimlanan sekilde kontaklara tahsis edilmistir.

@Girigler

@Cikiglar

Cihaz Kontak Adres
AC digmesi PB1 0.00
DURDUR PB2 0.01
digmesi
KAPAT dugmesi PB3 0.02
Araba algilama SEN1 0.03
sensori
Isik algilama SEN2 0.04
sensori
Ust limit LS LS1 0.05
Alt limit LS LS2 0.06

Cihaz Kontak Adres

Kaldirma motoru MO1 100.00
indirme motoru MO2 100.01

MO2(100.01)

Lsz(o.os)—/ZIO

LS1(0.05) \EO

MO1(100.00)

\

T

/

\

@

SEN2(0.04)

SEN1(0.03)
PB1(0.00)
PB2(0.01)
PB3(0.02)

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



2-3 Kapi Kontrol Sistemi igin G/C Tahsisi ‘

@®14-nokta G/C’li CP1L igin G/C tahsisi

8 giris
Girig Alani 0 CH (0.00~0.07) N
Tahsis
Cikis Alani 100 CH (100.00~100.05)
6 cikis
— —— —
15 14 13 12 11 10 09 N8 07 06 05 04 03 02 01 00
0CH — I —
Mevcut degil Girig alani: 8 giris
I I [ [ [
100 CH u—| s alani olarak kuIIamH—L

/)

I I [ [ [
|4L| Cikis alani: 6 gikis |J
-
Y
Tahsis

14 nokta G/C Unitesi Uizerinde, 8 giris rolesi, 0.00’dan 0.07’ye kadar (OCH
Uzerinde bit 00'dan 07’ye kadar) giris terminal bloguna tahsis edilmigtir.

Ayrica, 6 ¢ikis rélesi, 100.00’den 100.05’e kadar (100CH Uzerinde bit 00’dan
05’e kadar) ¢ikis terminal bloguna tahsis edilmigtir.

Giris kanali Uzerindeki kullanilmamis daha yuksek bitler (bit 08'den 15’e kadar)
¢alisma alani olarak kullanilamazlar. Cikis kanali Gizerindeki kullaniimamis daha
yuksek bitler (06’dan 15’e kadar) kullanilabilirler.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 2-4 Ornek Ladder Program

2-4 Ornek Ladder Program

Kapi kontrol sistemi igin 6rnek bir ladder program asagida goésterilmistir. Programin olusturulmasi
BOLUM 4 iginde anlatiimigtir.

- 0.04 TO000 W0.00
| L |
%) I
@ Isik algilama Zamanlayici Calisma alani
@ sensori
3
) W0.00
= | |
2 |
o Calisma alani
7]
Q
= W0.00
3
- || TIM
Calisma alani 0000 |Zamanlayici
#50
0.04
I I CNT
Isik algilama sensori 0000 |Sayici
T0000 #3
| |
[
Zamanlayici
C0000
[
I
Sayicl
A200.11
P_First_Cycle ilk déngii bayrag
C0000 0.01 0.05 100.01 100.00
I Il/1 Il/ Il/1
I I Vi Vo
Sayicl DURDUR Ust Indirme Kaldirma
digmesi limit LA motoru motoru
0.00
[
I
AC digmesi
100.00
[
I
Kaldirma
motoru
0.02 0.01 0.06 100.00 100.01
| Il/1 Il/\ Il/\
| | | | _
KAPAT digmesi| DURDUR Alt Kaldirma Indirme
100.01 digmesi limit LS motoru motoru
| L
1
Indirme
motoru
0.03
I*I
[Tl
Araba algilama sensori

28 ' SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



BOLUM 3
Montaj ve Kablolama

Bu boélimde CP1L'in (AC gl kaynakl 14-nokta G/C Unitesi) bir
DIN rayina nasil takilacagi, gi¢ kaynagi ve G/C hatti kablo
baglantilarinin nasil kurulacagi ve sistem isletiminin nasil test
edilecegdi ornek olarak agiklanmaktadir.

3-1 Monta) NOtIar ... 30
3-2 DIN Raylari tzerine Montaj........cccoeeeviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiies 33
3-3 Aygitlari Kablolama...............oueiiiiiiiiiis 34
3-3-1 Glg¢ Kaynaginin ve Toprak Hatlarinin Baglanmasi......... 34
3-3-2 G/C Hatlarini Baglama ..............cccoeoeeiiiiiiiieieeeeeeeeeees 35

3-4 CP1LNIN GUG TeSti «ooeeeiiiiiiiee e 37
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€Y Montaj ve Kablolama

3-1 Montaj Notlar

ileri glivenilirlik ve maksimum fonksiyonellik igin CP1L sistemini kurarken asagidaki faktérleri goz
ondnde bulundurun.

EMontaj Konumu
Asagidaki yerlerde kurmayin:
* Ortam sicakhgi 0°C’den dislik veya 55°C’den yliksek olan yerler.
+ Onemli sicaklik degisimleri olan, muhtemel yogunlasmaya sebep olan yerler.
* %10RH’dan algak veya %90RH’dan yliksek nisbi nem orani olan yerler.
« Asindirici veya yanici gazlara maruz kalan yerler.
« Anormal toz, tuz veya metal tozu olan yerler.
+ Sok veya titresim olan yerler.
+ Direkt glines 1s1gina maruz kalan yerler.
+ Suya, yaga veya kimyasal sigramalarina maruz kalan yerler.

Asagidaki yerlere yerlestirildiginde sistemi uygun sekilde koruyun:
Statik elektrik ve diger guriltt formlari olan yerler.

Guglu elektromanyetik alanlara maruz kalan yerler.

* Muhtemel radyoaktif iIsimaya maruz kalan yerler.

Elektrik hatlarina yakin olan yerler.

BKabinlere ve Kontrol Panellerine Montaj
CP1L’yi bir kabine veya kontrol paneline monte ederken, yeterli ortam direnci
yaninda kullanim ve bakim igin yeterli alan oldugundan emin olun.

@Sicaklik Kontroll

CP1L i¢in ortam c¢alisma sicakligi 0 ila 55°C seklindedir. Asagidaki uyarilara

dikkat edin.

* Hava akisi igin yeterli alan saglayin.

+ Ciddi sicaklik olusturan cihazlarin Ustline kurmayin (6rn. isiticilar,
transformatorler, yiksek kapasiteli direncler).

» Eger ortam sicakli§i 55°C Ustline gikiyorsa, sogutma fani veya klima
yerlestirin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



3-1 Montaj Notlari ‘

@
@
{
U]
@ CP1L
E

(1) Kontrol paneli
(2) Fan
(3) Hava deligi

@®Calisma ve Bakim igin Erigim
+ Calisma ve bakim sirasinda glvenlik i¢in Uniteyi yUksek gerilimli ekipmandan
ve elektrikli makinelerden mumkun oldugunca uzak tutun.
+ Kolay galisma igin Uniteyi 1000 ila 1600mm yUksekliginde kontrol paneli
Uzerine monte edin.

ADikkat Glg ACIK iken veya henliz KAPALI hale getiriimisken gli¢ kaynagdina, G/C
terminallerine veya gevreleyen alanlara dokunmayin. Bunu yapmak yaniklara
sebep olabilir.

Gu¢ KAPALI hale getirildikten sonra, tniteye dokunmadan 6nce yeterince
sogumasini bekleyin.

@GUrultd Direncinin Geligtiriimesi

* Yuksek gerilimli bir cihaz monte edilmis bir kabinin icine monte etmekten
kaginin.
* Gug hatlarindan 200mm veya daha uzak bir mesafede sabitleyin.

/—GUQ Hatt

200mm min.‘
@)

l':'—|
©
200mm min.

* Montaj plakasini Unite ve montaj ylzeyi arasinda dizgince topraklayin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu

ewe|o|gey oA [ejuoly H

31



ewe|o|qey| oA [ejuoly H

32

‘ 3-1 Montaj Notlari

®Montaj

EDis Boyutlar

EDIN Rayi

Isi dagilimi icin CP1Lyi asagida gosterilen yénde monte edin.

®
EEE—
N =
p—
T
|
w1 85 .
w2 e
—r g
110100 90 : Hﬂﬂ [ |:|[
. =
] e 0
o & Tl Y
P 445 =
Model W1 W2
CP1L-L10DO-O 66 56
CP1L-L14DO-O0 86 76
CP1L-L20D0-0 86 76
CP1E-02000-0 86 76
CP1L-M30DO-O0 130 120
CP1E-030D0-O0 130 120
CP1L-M40DO-O 150 140
CP1E-040D0-00 150 140
CP1L-M60DO-O 195 185

En az 3 vida kullanarak DIN rayini kontrol panelinin Ustlne sabitleyin.
+ 210mm (6 delik) veya daha az aralarda M4 vidalari kullanin. Vida torku
1.2N-m.

CP1L’nin kurulumu ile ilgili ayrintili bilgi igin, CP Serisi CP1L CPU Unitesi
Kullanici Kilavuzu (W462) icindeki BOLUM 3 Montaj ve Kablolama kismina
veya CP Serisi CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici Kilavuzu (W479) igindeki
BOLUM 5 Montaj ve Kablolama kismina bakin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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3-2 DIN Raylari uzerine Montaj

Bu bolim CP1L nin bir DIN rayi Gzerine nasil monte edilecegini anlatir.

1. DIN ray1 montaj pimini (1) gekin.

o

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 3-3 Aygitlari Kablolama

3-3 Aygitlari Kablolama

Bu bélim CP1Lnin nasil kablolanacagini agiklar (AC gl¢ kaynakl 14-nokta G/C Unitesi).

BKoruyucu Etiket

Kablolama sirasinda kablo atiklari dagilabilir. Bunlarin Uniteye girmelerini
o6nlemek igin koruyucu etiketi (Unitenin Ust ylzeyine yapistiriimis olan)
kablolama bitene kadar ¢ikartmayin.

Kablolama tamamlandiginda diizgin is1 dagilimini saglamak igin etiketi gikarin.

3-3-1 Gucg Kaynaginin ve Toprak Hatlarinin Baglanmasi

Bu bolim gli¢ ve toprak hatlarinin nasil kablolanacagini anlatir.

BAC Gli¢ Kaynakh Uniteler

Glg ve toprak terminalleri (A) CP1L'nin Ustline yakin yerlestirilmistir.

PERIPHERAL

BATTERY

Terminal blogu diizeni (A)

R£®18
O~ ) o T s

’;.g___L_z_l:l;COM 01 ‘ 03‘ 05 ‘ o7 ’NC| NC| 562 ) 4
;‘A:{;:".;";Fo ‘ 02 ‘ 04 ‘ 06 ‘ NC | NC| mm ma S.y

g 4

®_/P\© S j

i

le

(1) Gug kaynagdi terminali
50/60HZz’'de 100 ila 240VAC besleme uygulayin.
Kabul edilebilir kaynak gerilimi araligi 85 ila 264VAC’dir.

» Baslangi¢ akimlari ve diger cihazlardan gelebilecek ani akimlara bagl
gerilim dismelerini dnlemek icin glic besleme devresi ve motor devresi igin
ayri devreler kullanin.

» Gug kaynagi hatti glriltistni énlemek igin bukuli ¢ift glic kaynagi kablosu
kullanin. 1:1 izolasyon transformatdru eklemek elektrik gurtltisini daha
da azaltir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



3-3 Aygitlar Kablolama ‘

(4)

Gerilim dismesi ve izin verilen akimlari dikkate alarak mimkin olan en
kalin elektrik kablosunu kullanin.

LG

LG fonksiyonel toprak terminalidir (guralta filtreli nétr terminal). ***
Girultuden kaynaklanan hatalari ve elektrik carpmalarini gézmek igin LG
ve GR terminallerini D sinifi topraklama icin kisa devre yapin (100 Q veya
daha az toprak direnci).

GR

GR koruyucu bir toprak terminalidir. Elektrik carpmasini énlemek icin D
sinifi topraklama (100 Q veya daha az toprak direnci) i¢in ayri bir toprak
hatti (2mm2 veya daha kalin) kullanin.

Elektrik carpmalarini ve guriltiyd énlemek icin terminali daima D sinifi
topraklama ile topraklayin (100 Q veya daha az toprak direnci).

Eger gu¢ kaynagi topraklanmis bir faza sahipse topraklanmis fazi L2/N
terminaline baglayin.

Toprak hattini baska bir cihaz ile paylasmayin veya bina yapisal hatlarina
baglamayin. Sonuglar uygun olmayabilir.

Tavsiye edilen sikma terminali

AC gli¢ kaynagini kablolarken istenmeyen baglanti kesilmesini 6nlemek
icin halka tipinde pabug kullanin.

AUYARI 0,5N-m’lik bir torkla AC gl¢ kaynagini terminal bloguna baglayin.
Vidayi gevsetmek yangin veya arizaya sebep olabilir.

3-3-2 G/C Hatlarini Baglama

M14-nokta G/C Uniteleri

CP1L Ustlne yerlestiriimis giris terminallerine ve altina yerlestiriimis ¢ikis
terminallerine sahiptir.

|

OmRON
SYSMAC

‘|CP1L

PERIFHERAL

J

BATTERY [NC [0 [of [0 [0 [ 04 [NC |
[ M | coM NG

FEEEEEE

(1)
(2)

RlEiRER
) O

Giris terminali

Cikis terminali

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 3-3 Aygitlari Kablolama

@Girigleri Kablolama
1. Girisleri gosterilen sekilde kablolayin, 2-3 Kapir Kontrol Sistemi igin
G/C Tahsisi bolumiine bakin.

PB2 SEN1 LSt
(0.01)(0.03) (0.05)

L

1791 )

L1 [L2/N[COM]| 01 03| 05 | 07 [ NC | NC

A | @] oo|o2| 04| 06|Nc|NC

PB1 PB3 SEN2 LS2
(0.00)(0.02) (0.04) (0.06)

@Cikiglari Kablolama

1. Cikislan gosterilen sekilde kablolayin, 2-3 Kapi Kontrol Sistemi igin
G/C Tahsisi boliimiine bakin.

MO1 MO2
(100.00) (100.01)
+ 00 | O1

02 [ 03 | 04 | NC

- |comjcom|com|com| 05 | NC

Kablolama ile ilgili ayrintili bilgi igin CP Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici
Kilavuzu (W462) igindeki 3-5-4 14 G/C Noktali CPU Uniteleri igin G/C
Kablolama bélimiine ya da CP Serisi CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici
Kilavuzu (W479) igindeki 5-3-3 I/O Kablolama bdlimiine bakin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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3-4 CP1Ll'nin Gug Testi

CP1L’yi kabloladiktan sonra bir glg testi yapin.

BGic ACMA

CP1Lye glg verin ve sonra gostergeler ile durumu kontrol edin.

1. Biitiin bilesenler igin giicii KAPATIN (kaldirma motoru,
indirme motoru, vs.).

CP1L icin guicii ACIN.
CP1L’nin baglamasi igin 2 saniye bekleyin.

4. CP1L lizerindeki gostergeleri kontrol edin. Eger [POWER] ve [RUN]
yanmigsa CP1L normal ¢alisiyordur.

e

W N

g
P:OWEiR EeEERREE
RUN J\b®®®® Q% ‘
L] e |-
ERR/ALM :
m| |
INH —
- BATTERY ﬂc
PFﬁHL /
BRUP 1 gl

Not CP1L acildiginda otomatik olarak RUN moduna girecektir.

5. CP1L igin giicii KAPATIN.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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[3-4 CP1Lnin Giig Test

Not Pil

/\ Dikkat

* Pil kullanimi
Pil, dahili saati ve G/C hafizasinin kalici bélgelerini glic KAPALI iken
korur.
Eger pil konulmadiysa veya konulan pil bitmek Gizereyse dahili saat duracaktir
ve G/C hafizasinin kalici alanindaki veri kaybolacaktir. Kullanici programlari
ve PLC sistem ayarlari gibi veriler gui¢ kapali olsa ve pil yerlestiriimemis olsa
bile kaybolmaz.

Pilin degistirilmesi ile ilgili ayrintilar igin CP Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici
Kilavuzu (W462) igindeki 10-2 Kullanicinin Bakim Yapabilecegi Pargalari
Degistirmeboliimiine ya da CP Serisi CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici
Kilavuzu (W479) igindeki 7-2 N tipi CPU Unitelerinde Pili Dedistirme
bolumune bakin.

* Pilsiz galisma
PLC saati ve RAM verisine basvurmaya gerek yoksa CP1L pilsiz kullanilabilir
(pilsiz calisma).
Detaylar igin CP Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici Kilavuzu (W462) igindeki
6-5 Pilsiz Calisma boélimine bakin.

CP1E E tipi bir CPU Uunitesi ya da N tipi pilsiz bir CPU Unitesinde, gli¢ kaynagi
acildiginda DM Alaninin (D) * ve Kalici Alanin (H) igerigi, Mevcut Sayici Degerleri
(C), of Sayici Tamamlama Bayraklarinin (C) durumu ve Yardimci Alandaki (A) bit
durumu saat fonksiyonlarina bagh olarak dengesizlesebilir.
*Bu durum, DM yedekleme fonksiyonu ile EEPROM’a yedeklenen alanlar igin
gecerli degildir.
DM yedekleme fonksiyonu kullaniliyorsa, sifirlama igin mutlaka asagidaki
metotlardan biri uygulanmalidir.
1. Tim Alanlarin Sifirlanmasi
PLC Kurulumunda, [Startup Data Read] alaninda [Clear Held Memory (HR/DM/
CNT) to Zero] segenegini segin.
2. Belirli Alanlarin Sifirlanmasi veya Baslangi¢c Durumuna Getirilmesi
Ayar islemlerini bir ladder programdan yapin.
Veri baslangi¢c durumuna getiriimedigi takdirde, dengesiz veri nedeniyle Unite veya
cihaz beklenmeden calismaya baglayabilir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



BOLUM 4
Programlari Olusturma

Bu boélimde, CP1Lnin (AC glg kaynakl 14-nokta G/C Unitesi)
calismasi icin sart olan ladder programlari olugturmak icin
izlenecek adimlar CX-Programmer kullanilarak érnek olarak
aciklanacaktir. Kapi kontrol sistemi igin ladder programi
olustururken, CX-Programmer temel fonksiyonlari agiklanacaktir.

4-1

4-2

4-3

4-4
4-5

4-6

4-7

Programlama igin Hazirhk............ccccooiiiiiiieeeeeeee e 40
4-1-1 CX-Programmer Nedir? ........ccccceeeeieeiiiiiiiiieiieeeeeeee e 40
4-1-2 Bilgisayara Baglama ve USB Surucl Kurulumu.................. 41
Ladder Programlari Olusturma ............cccooceeiiiieniiieeeee. 45
4-2-1 CalISMA ... 45
4-2-2 Ladder Program...........oocciiuiiiiiiieeeeeeeiiiieeiee e 47
CX-Programmer Kullaniml...........cccoueiriiiiiiiiieee e 48
4-3-1 CX-Programmer’i Basglatma ...........cccceiiiiiiieiiiiiins 48
4-3-2 Calisma EKranlari..........cccccveeeeeiieiiiiiiiiieeee e, 49
Yardim Kullanimi........coeeeiiiiiie e 51
Program GiriSi........cooeeeiiiiiiiie e 53
4-5-1 Yeni Proje Olusturma.........ccooooiieieiiiiiieeiiiiiieee e 53
4-5-2 KontaKIarin GiriSi ........cocueeeeeiiiiiieeiiiiiiee e 56
4-5-3 Cikis Bobinlerinin GiriSi ..........cccoeeeeieiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeas 60
4-5-4 Zamanlayiclarin GiriSi.......ccooocveeeeiiiiiieeiiiiiieee e 62
4-5-5 SayICHarin GiriSi «....eeeeeiiieeeeeiiiiiiee e 65
4-5-6 Yardimci Alanlarin Girllmesi .........coocvveeeiiiiiieeeiiiiiieee s 70
4-5-7 Yikselen Kenar Kontaklarin Girigi.........ccccccceeeeeienininne. 71
4-5-8 END KOMUEU....cveiiiiiieiiiie e 73
Programlari Kaydetme/YUkleme..........ccccvvvveeeeeiieiieeeeceneennn, 74
4-6-1 Programlari Derleme ............cccoeveiiiiiiiiiiiiee e 74
4-6-2 Programlari Kaydetme............cccceeiiiiiiiiiiiiiiiee e 75
4-6-3 Programlart YUKIEME........cccooiiiiiiiiiiiiiieiiiiieee e 76
Programlari Dlzenleme............cccccooiiiiiiiiiiiiceeeeeeeeeeee e 77
4-7-1 G/C Aciklamalari Dlzenleme .............coooovvviiiiiiiininnnnnn. 77
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4

Programlari Olusturma

4-1 Programlama icin Hazirlk

Bu bélim, ladder programlar olusturmaya baslamak igin CP1L'yi bilgisayara baglamak ve USB
surdcusunu kurmak gibi gerekli hazirliklari anlatir.

4-1-1 CX-Programmer nedir?

CX-Programmer, CP1L tarafindan yirutilecek ladder programlar olusturmak
icin bir programlama aracidir (yazilim).

Programlama fonksiyonlarina ek olarak, programlarda hata bulma, adres ve deger
goriintileme, PLC kurulumu ve gértntilenmesi gibi CP1L kurulumu ve galigmasi
icin diger kullanish fonksiyonlar ve ag yoluyla uzaktan programlama ve
gorinttleme saglar.

CX-Programmer, Windows 2000 (SP2 veya Ustl), XP ya da Vista (sadece
CP1E) igletim sistemine sahip olan bilgisayarlarda ¢alistirilabilir.
CX-Programmer kurulumu ile ilgili detaylar i¢in, CX-Programmer Tanitim
Kilavuzu’nun (W446) 1-1 CX-Programmer Kurulumu béliimiine  bakin.
CX-Programmer kullanimi ile ilgili detaylar igin, CX-Programmer Kullanma
Kilavuzu’'na (W446) bakin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu




4-1 Programlama igin Hazirlik ‘

4-1-2 Bilgisayara Baglama ve USB Surucu Kurulumu

CX-Programmer’i kullanmak igin CP1L’yi CX-Programmer kurulmus bir bilgisayara
baglamalisiniz. Bu bélim CP1L'yi bilgisayara nasil baglayacagdinizi anlatir.
Baglanacak bilgisayar CX-Programmer Ver. 8.2 veya Ustline sahip olmahdir.
CP1Lyi bilgisayara baglamak igin bir USB kablosu gerekecektir.

Bunun yaninda, CP1L’nin bilgisayar tarafindan taninmasi igin bir USB stirlcu
kurulmalidir.

@Baglanti icin Gereken Ogeler

isletim sistemi Windows 2000, XP veya Vista (sadece CP1E)
Yazihm CX-One (yani CX-Programmer)

USB sdricu Yazihma dahil

USB kablosu USB 1.1 (veya 2.0) kablo (A-B), 5m veya daha kisa

@USB Baglantilari ile ilgili Kisittamalar

USB 6zelliklerinin sinirlamalarina bagli olarak CP1Lyi bilgisayara baglarken

asagidaki kisittamalar uygulanir.

* Herhangi bir zamanda sadece 1 CP1L bilgisayara baglanabilir. Birden fazla
CP1Lyi ayni zamanda baglayamazsiniz.

+ Sistem ¢evrimigiyken USB kablosunun baglantisini kesmeyin. USB kablosunun
baglantisini kesmeden 6nce uygulamayi ¢evrim digi durumuna getirin. Eger
USB kablosunun baglantisi gevrimigi durumdayken kesilirse asagidaki meydana
gelir:

USB kablosunu yeniden baglamak CX-Programmer gevrimigi duruma
getirmeyecektir. Once CX-Programmer’i cevrim digi durumuna getirin, USB
kablosunu tekrar baglayin ve sonra CX-Programmer’i tekrar gevrimigi duruma
getirin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-1 Programlama i¢in Hazirlik

EBilgisayara Baglama ve USB Surucu Kurulumu

Not

Bu bdlim CP1Lyi Windows XP calistiran bir bilgisayara nasil baglayacaginizi
anlatir.

CP1L’nin Windows 2000 veya Vista isletim sistemli bir bilgisayara baglanmasi
ile ilgili ayrintili bilgi icin, CP Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici Kilavuzu (W462)
igindeki 1-3-1 Satin Alinabilecek USB Kablo ile Baglama bélimiine ya da CP
Serisi CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici Kilavuzu (W479) igindeki 4-2-2
USB Siiriicti Kurulumu bélumuine bakin.

CP1L ve bilgisayar igin glicti ACGIN.

USB kablo (2) kullanarak, CP1L iizerindeki cevresel USB portunu (3)
bilgisayar uizerindeki USB portuna (1) baglayin.

i) Found New Hardware |
COMRON-PLC

N2

Yeni Donanim Bulundu Sihirbazi iletisim kutusu gortntilenir. USB siiricli kurulumu
icin bu ekran kullanilacaktir.

Programlama konsolu yoktur.

Asagidaki iletisim kutusu ekrana gelecektir. Segeneklerden birini secgip
[Next] lGizerine tiklayin.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

‘Windows will zearch for current and updated saftware by
loaking on vour computer, an the hardware installation CO, ar on
the ‘Windows Update ‘Web zite [with your permizsion).

R

Can ‘Windows connect to'Windows Update to zearch for
software?

() Yes, this time only
() ''es, now and every time | connect a device

(Mo, nat thiz ime

Click Mext to continue,

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



4-1 Programlama igin Hazirlik ‘

4. Asagidaki iletisim kutusu ekrana gelecektir. [Install the software
automatically (Recommended)] se¢cenegini segip [Next] lizerine tiklayin.

Found New Hardware Wizard

This wizard helps you install software for:

OMRON-PLC

') If pour hardware came with an installation CD
~i=" or floppy disk. insert it now.

‘what do you wart the wizard to da?

() Install from a list or specific lacation [Advanced)

Click Mext to continue,

l < Back H Mewt > ]I Cancel ]

5. Daha sonra bir iletisim kutusu goriintiilenirse, bunu yoksayin ve
[Continue Anyway] Uzerine tiklayin.

Hardware Installation

! 'j The software pou are ingtalling for this hardware;
-
OMRON 5Y5SMAC PLE Device

haz not pagzed Windows Logo testing to verify its cornpatibility
with Windows <P, [Tell me why thiz testing iz important. ]

Continuing your installation of this software may impair
or destabilize the comnrect operation of your system
either immediately or in the future. Microsoft strongly
recommends that you stop this installation now and
contact the hardware vendor for software that has
passed Windows Logo testing.

| STOF Installation {

6. [Son] ustiine tiklayin.
USB stirtict kurulumu simdi tamamlanmistir.

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard
The wizard has finished installing the saftware for:

q OMRON SYSMAC PLC Device

Click Finish to cloze the wizard,

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu | 43
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‘ 4-1 Programlama igin Hazirlik

BKurulumu Onaylama

Sirtcinin dizgin kuruldugunu dogrulayin.

Masaiistiinde, [Baslat]ii secin ve sonra [Bilgisayarim] listiine sag tiklayin.
Bir baglam menisiU ekrana gelecektir.

[Ozellikler]i segin.
Sistem Ozellikleri iletisim kutusu gosterilecektir.

Donanim sekmesini se¢in ve [Aygit Yoneticisi] ustiine tiklayin.
Aygit Yoneticisi iletisim kutusu gosterilecektir.

[Evrensel Seri Veriyolu kontrolorleri] uUstiine ¢ift tiklayin.

[OMRON SYSMAC PLC Device] goriintiilendiginden emin olun.
Gorlntulendiyse, USB suirlict basariyla kurulmustur.

Fle  Gotian  Wew  Heo

ol Nl |
= i [EEE 1394 Bus hoal controllary A
+ I eyboards
=i T M ard ol ponticg deaces
= I Notwors adapters
= ¥ Ports COM BLFT)
= 4 Processors
= @ Sourd, viden and pams corbroliers

) ) Sysbem deices
- ﬂé werel Senial Do conkroflers
= OHDOA SYEMAT PLC Derica
U Stancdard Enhanced PCI bo USE Host Conlr oy
Starutard Unkesraal PCT ba LS8 Howt Conl ol
U Stancard Linkersal PCE bo LSS Host Conbrofier
tew Starwdard Linrssrasl PCE bo LIS Howt Conbroller
e Stsndnrd Lindsersal PO ED LISE Host Conbrolsr
é LIH Hoot F
LISH Pt HuE:
U LISH Foolt Hub
LISH Fool i
iy IS0 Foof

Aygit Yoneticisi iletisim kutusunu ve sonra Sistem Ozellikleri iletigsim
kutusunu kapatin.

Eger [OMRON SYSMAC PLC Device] gortintilenmediyse USB surlclyU
tekrar kurun. USB surucundn tekrar kurulumu ile ilgili ayrintili bilgi igin,CP
Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici Kilavuzu (W462) icindeki 1-3-1 Satin
Alinabilecek USB Kablo lle Baglama bélimiine ya da CP Serisi CP1E CPU
Unite Donanimi Kullanici Kilavuzu (W479) igindeki 4-2-2 USB Siirticii
Kurulumu bdlimane bakin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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4-2 Ladder Programlari Olusturma

Artik BOLUM 2 Sistem Tasarimi iginde verilen érnekle bir ladder programi olusturulabilir. Bununla birlikte
Once ladder programin fonksiyonlari anlatilacaktir.

4-2-1 Calisma
Olusturulan ladder programi garaj kapisini agip kapatacaktir.
Ornek uygulama ile ilgili detaylar igin, 2-2-1 Calisma boliimiine bakin.

@®Garaja Girig

\/
/
/

\

ASS

WaTs

Oge fonksiyonlari ve galismalari asagida detayli olarak anlatilmigtir.

(1) Push-butonlar (A16 serisi v.s.):
+ Kapi, digmelerle agilabilir, kapanabilir ve durdurulabilir.
+ ACMA ve KAPAMA dugmeleri basili tutulmadiklarinda bile kapiyi ¢alistirmaya
devam edeceklerdir. Bunu elde etmek i¢in kendini koruyan bir bit kullanihr.

(2) Limit anahtarlari (WL/WLM serisi v.s.):
+ Kapi tamamen agikken veya tamamen kapaliyken bir limit anahtari ile
durdurulacaktir.
» Kapi acilirken indirme motoru hasari 6nlemek igin kilitlenecektir.

(3) Isik algilama sensort:

* Isik algilama sensori farlardan garaja dogru gelen 1131 algilar. Bir sayici
komutu tarafindan 3 far yanip sénmesi algilandiginda kapi kaldirma motoru
aktiflesir

+ |lk far 1s1gindan sonra bir zamanlayici komutu ile zamanlayici ¢aligir. 5 saniye
sonra sayicl komutuna bir sifirama komutu verilir.

» Sayict komutunun mevcut degeri CP1L KAPALI iken bile korunur. Hatayi
Onlemek icin CP1L enerjilendiginde sayici komutuna bir sifilama komutu
verilir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-2 Ladder Programlari Olusturma

@®Garaja Girdikten/Garajdan Ciktiktan Sonra

(1) Araba algilama sensori (E3G serisi v.s.):
+ Araba algilama senséru arabanin garaja tamamen girisini algilayacaktir ve kapli
indirme motorunu ¢alistiracaktir.

(2) Push-butonlar (A16 serisi v.s.):
» Arabayi garajdan gikartirken, kapiyl kapatmak igin diigmeler kullanilir.
» Arabayi garajdan c¢ikartirken, araba algilama sensoru olarak yukselen kenar
kontak kullaniimaldir, bdylelikle kapi tam agilmanin hemen ardindan
kapanmaz.

Yukaridaki aciklamayi temel alarak bundan sonra bir ladder program
olusturulacaktir.
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‘ 4-2 Ladder Programlari Olusturma ‘

4-2-2 Ladder Program

Ornek uygulama igin ladder programi asagida gésterilmistir.

0.04 TO000 W0.00
| | |
Isik algilama Zamanlayici * 3 Calisma alani * 4
sensord * 1
W0.00
| | * 1 Bkz. Kontaklarin Girilmesi (4-5-2 Kontaklarin Girilmesi).

I * 2 VEYA Devrelerinin Girilmesi (4-5-2 Kontaklarin Girilmesi) bdlimune bakin.
Caligma alani * 2 * 3 Kapali Kontaklarin Girilmesi (4-5-2 Kontaklarin Girilmesi) bolimiine bakin.
* 4 4-5-3 Cikis Bobinlerinin Girilmesi bélimulne bakin.

W0.00
I I TIM
Calisma alani 0000 |Zamanlayici * 5
#50
0.04
|| CNT
Isik algilama sensori 0000 |Sayici * 6
T0000 #3
| |
|1
Zamanlayici
C0000
| |
Sayicl
*5 4-5-4 Zamanlayicilarin Girilmesi bélimune bakin.
A200.11 * 6 4-5-5 Sayicilarin Girilmesi bélimune bakin.
* 7 4-5-6 Yardimci Alanlarin Girilmesi bdlimune bakin.

P_ilk_Déngii ik déngi bayrag * 7

C0000 0.01 0.05 100.01 100.00
| | I‘/1 Il/1 |
| I Vi A
Sayicl DURDUR Ust Indirme Kaldirma
digmesi limit LA motoru motoru
0.00
[
I
AC dugmesi
100.00
[
I
Kaldirma
motoru
0.02 0.01 0.06 100.00 100.01
——
[ [ I I _
KAPAT dugmesi| KAPAT digmesi Alt Kaldirma Indirme
limit LS motoru motoru
100.01
| |
indirme
motoru
0.03
| * [
(11
Araba algilama senséri * 8 * 8 4-5-7 Yiikselen Kenar Kontaklarin Giriligi bélimiine bakin.

CX-Programmer iginde program olusturma sonraki béliimde anlatilacaktir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu | 47

~

ewun}$n|O Lejwelbold



| 4-3 CX-Programmer Kullanimi

4-3 CX-Programmer Kullanimi

Bu bolim CX-Programmer’in baslangi¢ ve ¢alisma ekranlarini anlatir.

4-3-1 CX-Programmer’i Baslatma

1. Masa iistiinde [Baslat]i - [Tum Programlar] — [OMRON] - [CX-One] — [ CX-
Programmer] — [ CX-Programmer]i segin.
CX-Programmer baglayacaktir.
Baslik ekrani géruntilenir, ardindan ana pencere gelir.

My Decumusls

ewin$n|O Lejwesbold E

L) My Bt s +

el
= '

-
o

B o Theawe sl CProg e Hel
{0 raceFiss it oukder forns vl B ol Comresrnon Lty

O Sestchixe |ty bl T Sk bonss

Not CX-Programmer kurulumu ile ilgili detaylar i¢in, Boéliim 1 CX-One Genel Bakis ve
Kurulumu (CX-One Tanitim Kilavuzu) (R145) bolimiine bakin.
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‘ 4-3 CX-Programmer Kullanimi ‘

4-3-2 Calisma Ekranlari

Bu bolim CX-Programmer ana penceresinde mevcut olan fonksiyonlari anlatir.
CX-Programmer kullanimi ile ilgili detaylar igin, CX-Programmer Kullanma
Kilavuzu’na (W446) bakin.

@®Ana Pencere

o——

(1) Baslik cubugu
CX-Programmer’da olusturulan veri dosyasi adini gortntuler.

(2) Ana menu
CX-Programmer fonksiyonlarini segmek igin kullanilir.

(3) Arag cubuklar
Sik kullanilan fonksiyonlarin simgelerini gosterir. Karsilik gelen fonksiyon
ismini géruntilemek igin fare imlecini simgenin tzerine getirin.
Arag gubuklarini gostermek veya gizlemek igin ana mentiden Gorinim — Arag
cubuklari segin. Konumlarini degistirmek icin ara¢ gubuklarini strikleyin.

(4) Proje agaci/ (6) Proje galisma alani
Programlari ve ayarlari ydnetmek icin kullanilir. Veriyi kopyalamak igin
maddeleri surlkleyin ve birakin.
is alanini géstermek/gizlemek icin ana meniiden [Gériiniim] - [Pencere] - [is
Alani]ni segin.

(5) Bolim
Programlar ¢oklu pargalara ayrilabilir ve ¢oklu pargalar olarak yonetilebilir.

(7) Sema galisma alani
Ladder programlar olusturma ve diizenleme igin kullanilir.
(8) G/C agiklama gubugu
Fare imleci ile segilenler igin ad, adres/deger ve G/C agiklamasini gorinttler.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-3 CX-Programmer Kullanimi ‘

(9) Cikti penceresi
Cikis penceresini gostermek/gizlemek igin ana meniden [Gorinim] -
[Pencere] - Cikti]lyl secin. Asagidaki bilgileri gosterir.
Derleme:
Program kontrol sonuglarini géruntdler.
Rapor Bulma:
Kontaklar, komutlar ve bobinler igin arama sonuglarini gérintuler.
Aktarma:
Proje dosyasi ylUklerken meydana gelen hatalari gérintler.

(10) Durum gubugu
PLC adi, gevrim digi/gevrimici durumu ve aktif hlicre konumu gibi bilgileri
goruntuler.
Eger bir gevrimici baglanti hatasi veya diger hatalar meydana gelirse ve
cevrimigiyken hata ginligi tarafindan kaydedilirse yanip sénen kirmizi bir hata
mesaji goruntilenecektir. Durum gubugu géstermek/gizlemek igcin ana meniden
[GOrindm] - [Pencere] - [Durum Cubugu]nu segin.

ewin$n|O Lejwesbold E

@®Sema calisma alani

ya

I
9 [Program Name : NewP rogram 1] -

[Section Name : Sactiand]

Wiak Area

(1) Basamak numarasi
(2) Program adresi

(3) Basamak basligi
Basamak tam degilse, basamak bashginin saginda kirmizi bir gizgi
goéruntulenecektir.

(4) Bus gubugu

@®Bilgi Penceresi

TGPPGS e

Hast I/ Dul
SPACE
T

CX Programmer ‘da kullanilan temel kisayol tuslarini gérintiler.
Bilgi penceresini gdstermek/gizlemek igin ana meniden [Gérinim] - [Pencere] -
[Bilgi Penceresi]ni segin.
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4-4 Yardim Kullanim: | [[E3]

4-4 Yardim Kullanimi

CX Programmer Yardim CX Programmer ekranlari tzerinde bilgi saglar ve temel fonksiyonlari, program
olusturulmasini ve gorintilemeyi igeren bitiin galismalari agiklar. Formatlara ve islemci fonksiyonlarina
ek olarak komutlar da agiklanir.

BCX-Programmer Yardim Referansi

1.

CX Programmer’i kullanirken [F1] tusuna basin.
Yardim penceresi ekrana gelecektir.

¥ CX-Programmer Help

& & I

Hicke Pird  Opfone

Conients | ipdev 299ch | Favostes |
Tpe it loapecad b bk
1

BTN

Select Tape bo duslay

Ladder Programming Workspace

The use of a Ladder Diagram 5 generally the same for all PLE seres units

The Lodder Sectien Window
Using Symbols 10 Comments

Creating a PLC Program

.
.
.
s [PLC Instructions
& 10 Commani View
-

Function Bleck Ladder Editon

A ladder diagram cannol be deeclly iransizmed inlo 1t

Programmer canverts (e compiles) the ladder diagram rgn mnamanic

oode, which the PLEC can run. CX-Programmer also al
it the mremaonic code diectiy, if required

e PLC X

|z i 10 veewd g

CX-Programmer Yardim bagka sekillerde de gosterilebilir.

®Masaustu Menusiu’'nden

Masa ustiinde [Baslat]i - [Butiin Programlar] — [OMRON] — [CX-One] —
[CX-Programmer] — [CX-Programmer Yardim]u segin.
CX-Programmer Yardim gortntilenecek.

1.

My Devumsis

_._:Jm evesl Doomnents ¢

Co-Desger
Ebuien
3Pk
Colriegrain
C-Hnkion
iRk ATH
- Fickior HCF
Pt

s s 3 O e e e s O

% Provsis Tool
rine
ol

¥ Sarasabra

e Thewn

Pacm Plakn feka-Skdar for P
Svtchbs Ltikdy

1 7L O

Flarsusk ¥

(it Pk, o igne alion Tool

¥ Preqrarwa

i Caresreion Lty

Aiirs HE:

+*d3adoa
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[ 4-4 Yardim Kullanimi

@CX-Programmer'dan

1. Ana meniiden [Yardim]u - [Yardim igerigi]ni segin.
CX-Programmer Yardim goérintilenecek.

O#d & L i@ @ » = EEETTN 1k
L 4, L R - BT . - = -
FEEE

BPLC Komut Kimelerine Basvurma
Ladder programlarda kullanilan komutlarin detaylari igcin PLC Komut Kiimeleri'ne

bagvurun.
E? CS-Series PLC Instruction Sets = | ] E|
T L A i
o C =
Hide Fe Frint  Options
Contents ]Iﬂdex 1 ﬁearch] Favor_ites] "\'
Contents =
(] Cartents - C5 Series PLC Instiuctions A
5 = SEQUENCE INFUT SEQUENCE
Rl Sequence Input Ins
ﬂ Sequence Output Instructions LD SELMEEE L
il 2ed P ! TIMER & COUNTER COMFARISON
2] Sequence Contral Instructions DATA MOVEMENT DIATA SHIFT
2] Timer and Counter Instructions |NCREMENTIDECREMENT SvMBOL
[7] Comparisan Instructians MATHS COMVERSATION Losic
(2] Data Mavement Instructions SPECIAL MATHS FLOATING-POINT
2] Data Shift Instructions haTHs TapLE DaTa PROCESSING
E Increment/Decrement Instuctions — Data CONTROL SUBROUTINE
[2] Symbol Maths Instructions INTERRUFT CONTROL STEF Basic Q1
2] Conversion Instuctions UNIT SERIAL COhhE, METWORK
2] Logic Instructions FILE MEMORY
7] Special Maths Instuctions DisPLay Crock DEBUGGING
2] Flaating-Paint Maths Instructions FalLURE DiagNosls BLOCK
2] Table Data Pracessing Instructions EROGRAMMING
3 TEXT STRING PROCESSING TASK
E Data Control Instructions
: : CoNTROL USER-DEFINED OTHER
2] Subroutne Intuctons | Soimea: UsesDerne Ouies, g
P el [N . . —— | i fif i i

@CX-Programmer'dan

1. Anameniiden [Help] - [Instruction Reference] - [CS/CJ-Series]
segeneklerini segin.
CP-Serisi PLC Komut Seti gosterilecek.

= lstitied - CF Drogravsvas [HewPL 00, Fewiingiand Smsint [Diagiasi]]

" P S — .

CHFd m &R Ll 3 M i T
T TN

s 0, jiEER 2O L g—r—r e | =

nEFRAS 22APEE i i e |

@®Ladder Programlar Olusturulurken
Akilli Giris Modunda bir ladder program igerisinde bir komut yaratirken, [F1] tusu ile
duzenlenecek komut icin Komut Referansi sayfasini goriintileyebilirsiniz.
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| 4-5 Program Girisi ‘

4-5 Program Girisi

CX Programmer’da mevcut komutlari kullanarak érnek uygulama igin bir program olusturun.

4-5-1 Yeni Proje Olusturma

CX-Programmer’i ilk defa kullanirken yeni bir proje olusturmaniz gerekecektir. Yeni
bir proje olustururken, olusturulan program ve veri igin hedef cihaz tipini ve CPU
tipini ayarlamalisiniz.

Bu bolimde, CP1L L tipi CPU Unitesi igin ayarlamalarin nasil yapilacagi érnek
olarak agiklanmaktadir.

1. Ana meniiden [Dosya] - [Yeni]yi segin.
PLC Degistir iletisim kutusu gosterilecektir.

EE8 View PLC Tools Help
| O]

| & Open... o
|

22| nn% 2e||ass

P up | —

1 Untitled
2 application-1

ECETECE Al

Exit

2. Cihaz Tipi acilir listesinden [CP1 L]yi segin.

Change PLC [X]

Device Hame
|NewPLC1

Device Type

|CPIL ~|  Settings.. |

CPIE
CP1H

 setings.|
CPM1(CPM14) S etings. .
P2
CPM2=5e
SR 1
SRMI142

k. | Cancel | Help

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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| 4-5 Program Girisi

3. [Ayarlar] iistiine tiklayin.
Aygit Tipi Ayarlari iletisim kutusu goésterilecektir.

Change PLC [X]
- Device Mame
{NewPLCT

Device Type-
—Mehwork Type-

fuse | Settings..

— Comrment

Settings. ..

0k | Cancel ‘ Help

ewin$n|O Lejwesbold E

4. CPU Tipi acilir listesinden CPU segin. [Yapilir] listiine tiklayin.
Aygit Tipi Ayarlari iletisim kutusu kapatilacaktir.

Device Type Settings [CP1L] X
General ]
— CPU Type-
IL -
; T. B
j [Ster __| [~ ReadOnly
Expanzion kemary
] __.J "" Hasd Ol
File Memary
1 lJ [F iRead Onlu
= Timer # Clock. -
¥ Instaled

b ake Diefault i
(] | Cancel I Help
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4-5 Program Girisi ‘

5. Ag Tipi icin [USB] goriintiilendigini dogrulayin. [Yapilir] iistiine tiklayin.

Change PLC [X]

- Device Mame
{HewPLC1

Device Type-

fcPiL x| | Settings.._|

— Mebwork Type

— Comment

g ..... EI-K - @; Cancel ‘ Help

PLC Degistir iletisim kutusu kapatilacaktir. Yeni proje i¢in ana pencere gosterilir.

{
[y
m
j
(i)
@
é’.
7
ewun}$n|O Lejwelbold E

= lbwiTed © P | Hewe O] Hewtragrar ez | g

Dol @ &[E i@ @ WETL TW &L5%'% U
LB I EEN = ireiw | —SSTORELK L] W m
OFERPF & FEN

e H [ I .............

I IR S

- [

Eger Ag Tipi icin [USB] goérintilenmediyse 4-1-2 Bilgisayara Baglanma ve USB
Siirtictistniin Kurulumu’na bagvurun ve USB siirtictiniin diizgiin kuruldugunu
dogrulayin.
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‘ 4-5 Program Girigi

4-5-2 Kontaklarin Girigi
Kontak girin. Ladder programlama ile ilgili detaylar i¢in 4-2-2 Ladder Program
béliumune bakin.

BKontaklarin Girilmesi

1. [L] veya [C] tusuna basin.
“LD 0.00” géruntdlenir.

o [Program Mame ; NewwProgrami]

[Section Mame : Sectiont]

2. [Enter] tusuna basin.
“Bit (1/1)” goruntalenir ve “0.00” ters videoda gosterilir.

Ka') (1)

0o
Auiliar Relay Area

W

3. "4" adresini girin. [Enter] tusuna basin.
"4" girilir. Agiklama iletisim kutusu ekrana gelecektir.

v I|P-wmum NewProgramt ]

Comment1 /1] | |

4. GIG agiklamasi olarak "Isik algilama sensorii” girin. [Enter] tusuna basin.
Isik algilama sensoéri girisini temsil eden bir kontak ladder program Gzerinde
gorintilenecektir.

g |Program Mame ; MewPrograen ]
[Section Mame | Sectiont]

LD 4

Commant[1,/1) |Lid'|| deleclion sensol

Sonra, VEYA devresi girin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



4-5 Program Girigi ‘

HVEYA Devrelerini Girme

1.

imleci programin iizerine konumlandirin. [Enter] tusuna basin.
VEYA devresi eklemek icin bosluk olusturulacaktir.

1]
1]

[Section Mame : Section]
I 0.04

Light dhetection...

zzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzz

[W] tusuna basin.

“VEYA 0.05” goruntulenir.

[Program Mame : MewProgrami]

[Enter] tusuna basin.

“Bit (1/1)” goruntllenir ve “0.05” ters videoda gosterilir.

"WO0" adresini girin. [Enter] tusuna basin.

"WO" girilir. Agiklama iletisim kutusu ekrana gelecektir.

|Program Rams - MeawProgram |

|Section Mams | Sectioni]

L O

1 T orwa

Comment{1.1) |

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-5 Program Girigi

5. G/G agiklamasi olarak "is Alani" ifadesini girin. [Enter] tusuna basin.
Calisma alani kontagini simgeleyen VEYA devresi goruintilenecektir.

Comemerti ] [#ok died

Sonra, kapali bir kontak girin.

BKapali Kontaklarin Girilmesi

1. Yukan tusuna basin.
imleg yukari hareket etmistir.

o 0 I [Program Matne : NewProgram ]

[Section Mame : Section]

ewin$n|O Lejwesbold E

///////////////////////

I 0.04

Light detecti...
WD.00

WMok Area

2. Yukar konumdaki imlegle birlikte [/] tusuna basin.
“‘LDNOT WO0.01” gérintdlenir.

A o [Program Mams | MewPrograni |
[Section kame : Saction] |
L a0 g nm— 4
L 1 detechion 3 m
V.00 LONGT
bt | MOV
Werk Ar Wi
Handisy Ralay dies .
Addres Hame Cormment
o Light detechan sen
4 W0 Wik Area

3. [Enter] tusuna basin.
“Bit (1/1)” goruntulenir ve “W0.01” ters videoda gosterilir.

4. "T0" adresini girin. [Enter] tusuna basin.

[ Program Name - Newerogrami)]
[Secton Mame : Section]

Fet

'_| — i

Light detect ;
Wwo.oo LONGT TO
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4-5 Program Girigi ‘

"TO" girilir. Agiklama iletisim kutusu ekrana gelecektir.

T [ Prowren teme <tewProgramt]

[Section Mame  Seciion] ]
G Bl.“. S
ghi defecion

W00

LONCT T
—

ik Armd

Cormmant|1/1]

5. G/C aciklamasi olarak "Zamanlayict” ifadesini girin. [Enter] tusuna basin.
Zamanlayici kapall kontagini simgeleyen VE devresi goruntilenecektir.

U e ene  swerceramt]

[ Saxchion Name | Sachont|

3.7, S
— —4
Light delection.. 4

e LOWST TO
_' '_

Commanif 1) |Teed

Sonra, bir calisma alani gikisi girin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-5 Program Girigi

4-5-3 Cikis Bobinlerinin Girisi

Calisma alani igin bir ¢ikis bobini girin.

1. [O] tusuna basin.
“CIK 100.00” géruntilenir.

o [l Prooren tume - Hewfrogami]
TSBCtion Name © s |

oUTHOT

2. [Enter] tusuna basin.
“Bit (1/1)” goruntulenir ve “100.00” ters videoda gdsterilir.

ewin$n|O Lejwesbold E
5

0 o Program Rame: | MeywProgram! |
I5achon Nane | Sectiont]

I i TN
—— B ;!
1a i Tietw
.
a0 00 cuT JEEEE
dork At T m
At Mg Comanen!
T Timezt
Wil ‘wiork Srea

3. "WO" adresini girin. [Enter] tusuna basin.
"WQ" girilir. is alani igin ¢ikis bobini girisi, zaten girilmis olan G/C agiklamasi ile
tamamlanmistir.

: o]
ourwolilg
10000
Addeesn Moame Commeni
W00 \Wind, Aapy
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4-5 Program Girigi ‘

Not

" [ o s nevervegennn)
[Fachion N | Secor |

1] o000
| }

11

Wi

Sonra, zamanlayici komutu girin.

Tekrarlanmis Bobinler
Bobinleri tekrarlamayin.

Eger birden fazla gikis igin ayni adres belirtimisse sadece END komutuna daha

yakin olan basamak gecerli olacaktir.

Bunun nedeni programlarin yukaridan asagiya dogru sirayla yuraGtilmesidir.
Tekrarlanmis bobinlerin neden oldugu gegersiz basamaklar CX-Programmer

tarafindan bir hata olarak tespit edilecektir.

Orn. Tekrarlanmig bobinli bir program

0.00 1.00
]
0.01 1.00
N
EMDA001

Hata, asagida gosterildigi gibi, programi degistirerek ¢dzulebilir.

oo 1.00
|
oo
o J
EMDEOM

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-5 Program Girigi

4-5-4 Zamanlayicilarin Girigi

1. [C] tusuna basin. Kontak "W000" girin.
Kontak girisi ile ilgili detaylar igin 4-5-2 Kontaklarin Girigi bolimune bakin.

o o| JFrearam Name : NewPragram 1] a|
[Section Name : Section1]
1:0.04 TO0OO i .00
I ‘/‘, O— Wak Area
Light detecti Timer
ni.00

2. [T] Tusuna basin.
T ile baglayan komutlarin bir listesi ekrana gelir.

ewuni$n|O Lejwelbold E
l% g
S

0
o [ Preoranne : sewrrogram]
|Secton Nums - Section]

L 004 Tooon WO 00

3. [Enter] tusuna basin.
“Zamanlayici numarasi (1/2)” gorintilenir ve “0.0” ters videoda gosterilir.

| o [} Frogrom Mose - HewProgrom]

Feacaon Name © Saceot)

o] TODE e
'} 1t e
(T Rt "ut
Wl 000
|
! vl 0
4 || : P
AL [T ek 1))

Wil
n
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4-5 Program Girigi ‘

4, Zamanlayicl numarasini girin.

"0" zaten gosterilmektedir, bu durumda [Enter] tusuna basin.

B [ Promanviess: o]
[Section Hame : Section]]

B
ol
o

5. Zamanlayici ayar degerini girin.
"#50" girin ve [Enter] tusuna basin.
Aciklama iletisim kutusu ekrana gelecektir.

“TIM 0 #50", TO0O00 zamanlayici tamamlama bayragi ile 5,0 saniyelik bir gecikme

suresini gosterir.

| ko Tou W
Fi i icn are
| wooe |

b o [Procug-sorni i - ParaProgi aimi |

[Section Nare Sactont]

(3171 TEO00 W
—.t 11 Oo—
|Righi cmtecciicr Tortanr
| wooo
=

Ll W0 H 4

4 ] | <
T 0 #50|

6. GIC agiklamasi olarak "Zamanlayici” yazin. [Enter] tusuna basin.

U [ rosen rene : v engran |
TSachion Mama - Saction |

Enn TOoCo oo
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‘ 4-5 Program Girigi

Zamanlayici komut girigi tamamlanmistir.

U [P tiana vewerogni)
[Seciion Neme : Secon |
[ roos 0000 00
— ¥ 4 o—
| Light: detecion s
| wooo ‘
_|'_
B - LRI S
i » Wi .
4 | ] |} W
. ok Arss ™ 100ns Timer (Timer) (B0 Type] §
: Bl b :
' Tirtvér Fsber .
U ]
: [ ECTT T .
| ]
U ]
3 ]
R Y L L L I T L
2

Sonra, sayicl komutunu girin.
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‘ 4-5 Program Girigi ‘

4-5-5 Sayicilarin Girigi

1. [C] tusuna basin. Kontak "004" girin.
Kontak girisi ile ilgili detaylar igin 4-5-2 Kontaklarin Girigi bolimune bakin.

v o| JFrearam Hame : NewPragrami] B
[Section Name : Sectiond]
1:0.04 Toooo wo.00
| {1 {— Intemal Auxiliary Area
Light detecti... Timer
ni0.00

Internal Auil

1 D00
I

! .
Internal Auxil... TiM Timer

ulnlulu} Timar
Timer number

50 Setwvalue

)

Light detecti ;
tmmmmn?

ewun}$n|O Lejwelbold E

2. [C]tusuna basin.
C ile baslayan komutlarin bir listesi ekrana gelir.
Listeden bir komut secin veya direkt olarak animsaticiyi girin.

U Prrowentiame  sevropunt)
[Sachon Name | Sactont]

— 1t o—
000 |
|
] o 0o
a—} H
ot A ™ 100rrex: Timer (Timar) (SCD Ty
[ies T
Timer numbber
[ Sl vk
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| 4-5 Program Girisi

3. [Enter] tusuna basin.
“Sayicl numarasi (1/2)” géruntilenir ve “0.0” ters videoda gdsterilir.

ki o [ Ficoam s e Program |
|Fecion Name ; Seciond]

[§ 51} [pree WiDd
| | i1 0 ok Are
Light deleciior Tet
elll O
—
rh By
1 welll (1
a1
Mok A ™ | IS, Timser § Tirker) EONCE Tiapa)
Times
T roarmioes
Sk vl

i e T aurear rLBeS 1107

w il
L1}

4. Sayici numarasini girin.
"0" zaten gosterilmektedir, bu durumda [Enter] tusuna basin.

ewin$n|O Lejwesbold E
3 B

N L e
[eacinn bwms | Sechor |

004 T D Loali i}
— | 4 el W
e e e Tihir
WU
i1
i WK
4 { | I 3 i
& Ares ™ WO0kres Timsese  Thows b JBCD Tigpsy|
[rvy) riwsy
Wieer rianked
#0 LT

S we L)
CHTO
n
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4-5 Program Girisi ‘

5.

Sayici ayar degerini girin.
"#3" girin ve [Enter] tusuna basin.

J o [Progrms Wame - HewProgremt |

[Sexction Mame - Sectiont |

I Ol TOO0D Wl 00
— | 14 o —] o Aren
i detaction T
il 00
ek
1 i 60
4 K
arh r. L] Vi0ms Timer (Time ) B0 Typed
[Cwi] TiFie
Timer ruamber
= Sel wikist

Aciklama iletisim kutusu ekrana gelecektir.
“CNT 0 #3", C0000 sayici tamamlama bayragi ile 3'ten saymaya baslayan ve
azalan bir sayicly gosterir.

4 o [Frosgram Neme © MavwProgrami |

[Section Mams : Section] |

[Ra1iE] TG W0
I i1 A
gl debactio Titext
W00
—

Wtk Aron

1 W00
M 1
Wtk Ar I 100k T (T [BED Type]
0000 || Times
Timer nusber
50 Set vaius
2 L oo gag
iF— ]
il i
CHT O #3
Comrang 172 |

3
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‘ 4-5 Program Girigi

6. GIG agiklamasi olarak "SayicI" girin. [Enter] tusuna basin.

u o [Program Mame : MNewProgrami |
|Gt Mama - Sactiond]
| tous Toma D 00
— | s {——{ Work hres
o chalnetier A
D 00
:
1 | wono
& | — | W
i Ares ™ 100ra Thmer (Timer] [BCD Type]
W00 || Time
Tivar Firnber
w0 Sl vk
2
Tentam
Commeni(] /2] [Fourten
1
Sayici komut girisi tamamlanmistir.
g [ Proorem Name : NewFrogran |
Section kane . Section |
(T [ L
—i s —
oo
— |
erk Aroa
i Wl
4 i
. I._., ™ 100 Timer (Tane ) [BCD Trps]
m "
Times rambes
i Sl vakn
a8 aauamas
; | L 2
o H - a Countai
o .
E 2 [ET1] : i i
E : ' CoUnter nusnig
= [ ] L]
| — s
. T n Gt vain
H .
i .
RTTeeees P

Sonra, sayici komutu igin bir sifirlama girisi girin.

Zamanlayici kontagi (TIM 0000) sifirlama girisi olarak kullanilacaktir.
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4-5 Program Girigi ‘

7.

8.

9.

imleci 1. adimda olusturulan kontagin altina konumlandirin.

Kontak "T0000" girin.

1 [Frogrem Mame - Mewrogramd|

[Saction Mem - Sictiond |

1.7 0 WO
— 4 —
1 dafecarer oy
el )
ol "
el O
| ] L
Vewk: Arey L
a0
C
(=11
#i |I : T CHT
HTTETT g
o e
——
.o
aesama 58 pozar
LE

[Ctrl] ve asagi ok tuslarina arka arkaya 5 kez basin.

imleg sonraki basamaga konumlandirildiginda sayici komutu girisi tamamlanmustir.

100w Times [Timer) BCD Tiysas]

I e
Tirisir Tubmkaf

St e

@

e EEEEEEEEmEEmE,

[Section Hame : Section]

g o I[Plugram Hame : NewProgram]

1 0.04 TOOO0 wio.oo
I |
— | 1
Light detecti... Timer
W00
Wark frea
000
a— |
otk Area Tikd
0000
#50
cadessssssEEEEEEsssssEEEssssssssssEssssssssEsEEEssssssan
1: 004
8 f
Light detecti... CNT
Toooo 0000
f
Timer
#3
B R T i L LR T T T e
[ Z

Sonra, bir yardimci alan girin.

A

ok Area

Timer

Timer
Timer number

Setwvalue
.......... .
.
.
.
Counter "
.
Counter H
Counter number
.
.
.
Setvalue "
.
.
.
i
.
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‘ 4-5 Program Girigi

4-5-6 Yardimci Alanlarin Girilmesi
Yardimci alan belirli amaca sahip bir réledir.
ilk déngii bayragi PLC agildiktan sonra sadece 1 déngii icin agik olacaktir. Burada,
CP1L acildiginda sayiciyi sifirlamak igin kullanilacaktir.

1. [W] tusuna basin. Bir VEYA devresi kontagi "C0000" girin.
VEYA devresi eklemek i¢in bosluk olugturulacaktir.
Kontak girisi ile ilgili detaylar icin 4-5-2 Kontaklarin Girigi bolimune bakin.

ewin$n|O Lejwesbold E

a o | JJProgram Name : NewProgrami] =)
[Section Name : Section]
I: 0.0 TOO0O mi0.00
I Il/‘l {_— Wik Area
Light detecti... Timer
Mi0.00
Miak Area
1 Mi0.00
I
@ I
Wrof Area Tin Timer
0000 Timer
Timernumber
#50 Setvalue
2 I: 0.04
& f
Light detacti... CHT Counter

Toooo aooo Counter
| Counter number

ambdaw
o " Timer T Y
N —
*  coooo 7 #3 Setvalue
—

[®  Counter q
- «

2. Sol ok tusuna basin.

3. [W] tusuna basin.
islemci giris kutusu ekrana gelecektir.

4. "A20011" adresini girin. [Enter] tusuna basin.

il o [ Frogeam Name : NewProgran]
[Smcticon Hame  Sectoni]
P04 TOO00 Ll ]
—t 11 O
Wl 0o
—
ok hima
1 W00
4§ |p—] | i
™ 100ms Timer [Timer) |BCD Type]
[LEH T
Tiffaly sty
50 et
St value
2 bood
Li 1}
§ et (=1} Courder
T 00 £ ok
. it = Courder ramber
—_— Sk vilig
B () E
-] | o Jl.:rpnl
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4-5 Program Girigi ‘

Ladder programinda ilk dongu bayragi goruntilenecektir.

o 0 [Frogram Mame : NewProgram4] =
[Section Name : Section]
I:0.04 TOO00 Wi0.00
| 171 {— Wk Area
Light detecti Timer
0 00
otk Area
1 ni0.00
4 f
Vi fire 3 Tirt Timer
aoog Timer
Timernumber
#50 Setwalue —
= I:0.04
8 — |
Light detecti... CHT Counter
TOOOD 0000 Counter
I Counter number
Timer
Co000 #2 Setvalue
Counter

L L L LI Te P, .
WP _First_Cycla :

[First Covele Flag 4
B Yeamsmas O,

4-5-7 YUukselen Kenar Kontaklarin Girisi

1.  4-2-2 Ladder Programlar béliimiine basvururken, indirme motor
kontagina kadar ulasan bir ladder program girin, "10001".

2 Co0oo I:0.01 I:0.05 Q:100.04 Q: 100.00
11 | 141 171 141 Escalation motor
Counter Stop button UpperLsS  De-escalatio...
1:0.00
Open button
Q:100.00

Escalation m...

4 1:0.02 1001 I: 0.06 Q:100.00 Q:100.01
I | | |

1

k k k k
Close button Stop button Lomer LS Ezcalation m...

De-escalation motor

Q:100.01

De-escalatio...

2. [Enter] tusuna basin.
VEYA devresi eklemek i¢in bosluk olusturulacaktir.

3. [W] tusuna basin.
“VEYA 100.01” gérintilenir.

4. "3"adresini girin. [Enter] tusuna basin.
Aciklama iletisim kutusu ekrana gelecektir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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| 4-5 Program Girisi

5. GIG agiklamasi olarak "Araba algilama sensorii" ifadesini girin. [Enter]

tusuna basin.
Araba algilama sensori girisini simgeleyen bir kontak VEYA devresi olarak

goruntulenecektir.
2 CO000 l:0o1 I:0.08 Q:100.01 Q: 100.00
11 | 141 11 11 Escalation motor
Counter Stop button UpperLs De-escalatio...
000
Open button
Q: 100.00
Escalation m...
1:0.02 l:0o1 |- 0.06 Q:100.00 Q: 10001
I |1 11 11 De-escalation motar
Close button Stop button Lowwer LS Ezcalation m... _—
Q: 10001
De-escalatio...
1:0.03
Car detection i
P >3

6. Kontak "003" iistiine gift tiklayin.
Kontak Dizenle iletisim kutusu ekrana gelecektir.

-| | - Edit Contact

4
:
Y
=
o
«Q
=
Q
3
Q
3
o
c
W)
—
[
=
3
[\

7. [Detay] iistiine tiklayin.

| |- Edit Contact X

s = osupf] o | o]

8. Yiikselen kenar igin [Yukani]yi segin. [Yapilir] iistiine tiklayin.
-| | - Edit Contact [z|

0,03 ~] Ed §[ oK ﬂ ! Cancel |

Symbal [nformation -

Nare; l (Globall
Address or | i BOOL
value:

Comment; ‘

¥ Global [ Link ta the CR-Server file

 Mope i 0 Up : " Diown I Immediate refresh
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4-5 Program Girigi ‘

Yukselen kenar durumu gdsteren yukari ok kontak Uzerinde gorintilenecektir.

2 Coooo 0. l:0.05 Q: 10004 Q: 100.00 ]
11 I 11 1 11 {{—— Escalation motor
Counter Stop button Upperls  De-escalatio..
I:0.00
Open butten
Q: 100.00
Escalation m...
4 |- 0.0z I: 0o I 0.05 Q: 10000 Q:100.01
18 | — | 171 -1 171 {O—— De-escalation motor
Cloze button Stop button Lower LS Ezcalation m...
Q: 100.01
De-escalatio...
0.0z
Car detection.

Not © Asagidaki komut gesitleri girilebilir.
® Yukari dogru fark alma (@)
® Asagi dogru fark alma (%)
® Aninda yenileme (1)END Komutu

ewun}$n|O Lejwelbold E

Ornek: Aninda yenileme (!) belirlenmistir.

Bu komut gesitlerini gosteren semboller girildiklerinde, imlecin komutun éniinde mi
(6rnegin: |LD), ortasinda mi (6rnegin:L|D) ya da sonunda mi (érnegdin: LD]|)
oldugundan bagimsiz olarak komutun 6niine eklenecektir.

* Bir komut girildikten sonra, ¢esit asagdidaki gibi degistirilebilir.

®* @: Yukari dogru fark alma

® %: Asagi dogru fark alma

¢ I: Aninda yenileme

* Shift + 0: Fark alma yok

4-5-8 END Komutu

Ladder programlar END komutu ile sonlandiriimalidir.

CX-Programmer’da yeni bir program olusturuldugunda END komutunu kapsayan
bdlim otomatik olarak yerlestirilecektir. Bu ylzden, manuel olarak END komutu
girmek gerekli degildir.

Sadece END komutunu igeren ladder programi dogrulamak igin [END] bélimune
cift tiklayin.

o =
TS Ihwmw e Progrmen | |

ST Rt BT
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| 4-6 Programlari Kaydetme/Yikleme

4-6 Programlari Kaydetme/YUukleme

Olusturulan ladder programlar kaydedilmelidir. Bu bélim, ladder programlarin nasil kontrol edildigini,
kaydedildigini ve ylklendigini anlatir.

4-6-1 Programlari Derleme

Derlendiginde, programdaki hatalari kontrol edebilirsiniz.

1. Anameniiden [Program] - [Compile All PLC Programs] se¢eneklerini segin.

= Linikisd - OF Frogramenar - [Few 01, lieall ragren! Sactisal [agren]]

Dl B &LE& i
! [ e ] Opler?
i T |
Y ] Yol rryer— |
Pt = [ B |
A Iﬂ:-:'::"-lﬂ Py B s
B ST,
- o ' a

Derleme baglatilir.
Derleme tamamlandiginda program kontrol sonuglari ¢ikti penceresinde
gorintilenecektir.

ewin$n|O Lejwesbold E

L .
\ Progeci f =2 Hre fekdrmn o e Corwaart !
‘l|
[ Compdeg
L Faogrem e - e C1Hamfroguan |

L MeedLET FLE Madel TN A4 |

[t blaes  Eantie
| Sact: haree - ERL

' '
.
[ H
H L]
.

.
.
[ (7T e p— H
| [Tt oogaaret s timem cheschend with e prisgears heci oprion s s s er 11 H
.
' H
H
[ .
H "
. v
’

TTETETET, o £ Find Fimpan B, Trarsaes | || EX | 3
....................................................................................
wr Hilp, pros F1 oL 1 it =1 Mo 0+ Cf Tl gl 2l - M

2. Eger bir hata tespit edilirse ¢ikis penceresindeki hata mesajina ¢ift
tiklayin.
imleg hatanin tespit edildigi yere génderilir. Hatayi diizeltin.

F - ] o PFwem nans it g E'
= T Pewre
= i NPT [P | O fosshan Aams  Sedand]
B Senbely
¥ Taim sl Lindk e I nga T o
& wrmen | 1 ] s
o Herary
= % Progrars -Inx

= g Mo §30)

. b ik
5 secacnt ¥ % -
P oo o k rid | time

F rurnceer Blocsa d £ -
Timet Baniae
[.1] i
| nsa
8 — = e
| W A
ey . e -
1} ] -
|. J -
, Fromes KD e W e o Vaho WA JRAD] Gt
:i ------ FLL NewrLLT PLL Madal TFH WA | e
Counpdeg
!Fll:-F{gurn.ru HewF L HasPiogani |
Fation Myrws Tachgal

[ Beschion hlares - £ WS "L

LT - 3 sy 3 g
T b pognimns hirve Bmw chuch sl vty e egaarn bk, opio: ool /L Vi 1.1

T[RRI, compn TR 4L ;
e g L 10, 01 - 6% L
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‘ 4-6 Programlari Kaydetme/Yikleme ‘

4-6-2 Programlari Kaydetme

Olusturulan ladder programi kaydedin. Her bir proje igin programlar gruplar halinde
kaydedilir.

1. Ana meniiden [Dosya] - [Farkli Kaydet]i segin.
CX-Programmer Dosyasi Kaydet iletisim kutusu ekrana gelecektir.

= Linwiied - CX Prugrewwmss  [Homel £1 Mot ngrmwi Sayiion| [ Bageanl
b See buet Fowm AT Secde Tesh Wiree fisk

AR TW | 458 § b

1 T P [ P

2. Kaydetme yerini belirleyin ve bir dosya adi girin. [Kaydet] iistiine tiklayin.
CX-Programmer proje dosyasi kaydedilecektir.

Save CX-Programmer File @

£
E ¥
lNi
Il 1
LI
| i
*
L}
1
ewun}$n|O Lejwelbold E

Filname:  {application 1}
.
Save as type: JEX-F'mglammel Praoject Files [* cxp) LJ Cancel
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| 4-6 Programlari Kaydetme/Yikleme

4-6-3 Programlari Yukleme

1.

2.

CX-Programmer’a kaydedilmis bir ladder program ytikleyin. Her bir proje igin

programlar gruplar halinde yuklenir.

Ana meniiden [Dosya] - [A¢]i segin.

CX-Programmer Projesi Ag iletisim kutusu ekrana gelecektir.

v Untitled - CX-Programmer,
FW Edit Wiew Insert PLC Program Tools ‘Window Help

ESF‘”‘“ i mta%| e

"";QDSE g | — o .(m

H Save Ctrl+s . B | G o | By P
Save As... .
Reusable File 4

Kayit yerini ve dosyayi belirleyin. [A¢] uistiine tiklayin.
CX-Programmer proje dosyasi agilacaktir ve kaydedilen programlar

goruntulenecektir.

Open CX-Programmer Project

- @ oF B

@ application-1

File name: ]application-1

di

Files of type: ]E:x:-Programmer Project Files [*.cxp) _:i LCancel
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‘ 4-7 Programlari Dizenleme ‘

4-7 Programlari Duzenleme

Olusturulan ladder programlar CX-Programmer iginde diizenlenebilir. G/C agiklamalari ve basamak
aciklamalari eklenebilir veya diizenlenebilir.

4-7-1 G/C Agiklamalari Duzenleme

G/C agiklamalari bir adres listesi yoluyla eklenebilir veya diizenlenebilir.

1. Ana meniiden [Dizen] - [G/C Acgiklamalyi segin.

= wppiication | - CX-Pingraries - ool C1 SwwFrogra | Sacriard [0

=W R B i "= T |4 xg
T [E] EO
oRERAF " 1 L
e EEEEEEsEEEsEssssssSsEssssssssSsssSsssssssssssssssssssssssssss=s
T s I R C Il -y v .
= . 4T Sl :
2 Skt W e " a '
(o seenp ol '
[ro— - "
B e —— ]
= T b ST bt :
-5 risie CLITH ey M
sartcat u
o o M
[ Frctee et '
'
'
'
' '
'
2 L
1 L]
i '
ol H
o n H
ofm H
uf m N
R H
o 18 N
@ '
o L
s '
n '
"l '
HRH H
ol :
oim :
a2 L]
o2
w20 M
ol 204 .
L= = L
l.'l“ L
T H
of 29 H
'
L "
'
'
'
'
'
.
a
I, Pacsnes | [
Vur Hnks, jamena B | N2 | ikl 0 Nl T - T e L G - TR Timal wrs
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‘ 4-7 Programlari Diizenleme

2. GIC acgiklamasini girmek istediginiz veya diizenlemek istediginiz adrese

cift tiklayin.
G/C aciklama alani diizenlenebilir olacaktir. G/C aciklamasini girin veya
dizenleyin.
- Edit multiple comments
DTS 10-bit h ™ Show multiple: comments
Start Address 0

Address Syrnbal Comment ~

0.00 OPEN button

0.m STOP button

0.0z CLOSE button

0.o3 Car detection senzor

0.04 Light detection sensor

05

0.06 % Lowser LS

0.07

0.08

0.09

010

0.11

01z

Not Akilli Giris Modunda, agiklama iletisim kutusu ile bir islemci girildikten sonra bir G/
C aciklamasi girilebilir.

T Lo oot

Camment(1/1) |E0mment Sample 1] ‘

Yukarida gosterilen Agiklama iletisim kutusu, sadece Segenekler — Semalar
iletisim kutusunda [Show with comment dialog] se¢enegi segilmisse ekrana
gelecektir. Secenekler — Diyagramler iletisim kutusuna Araglar mentsinde
[Options] secgenegi ile ulasabilirsiniz.

4-7-2 Basamak Aciklamalarinin Girigi

Aciklamalar ladder programin her bir basamagina eklenebilir.

1. Aciklama eklemek istediginiz basamagin basamak bashgina gift tiklayin.
Basamak Ozellikleri iletisim kutusu gdsterilecektir.

f {1 {—— o Area
Light detecti... Timer
w000
Wiark Area
1 ni.0o0 oy
4 —
Wiatk Area Tird Timer
0ooo Timer
k Timer number
#E0 Setvalue
2 - 004
s — |
Light detecti... CNT Counter
TOooo [ululele] Counter
_| I Counter number
Timer
0000 K= Setualue
—
Counter
F_First_Cycle
First Cycle Flag
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4-7 Programlari Diizenleme ‘

2. Genel sekmesinde, agiklamayi agiklama alanina girin.

Rung Properties @

3.

ﬂj General ] Anniotations ]

Rung:

Timer b zeconds

Delete

Basamak Ozellikleri iletisim kutusunu kapatin.
Girilen basamak agiklamasi ladder programda gortintiilenecektir.

— | vt
Light detecti... Timer
nio.00

Wk Area

[salalulu}

[

Counter

F_First_Cycle

|

First Cycle Flag

TIM Timer
Qoo Timer
Timer number
E= Setwalue
2 I: 0.0
s — |
Light detedti... CNT Counter
TOOOOD Qoo Counter
I Counter number
Timer

#3 Setwvalue
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‘ 4-7 Programlari Diizenleme

4-7-3 Basamaklari Duzenleme
Olusturulan ladder programlar diizenlenebilir.

ESilme

@®Kontaklar/Komutlar

1. imleci bir kontagin veya bir komutun lizerine konumlandirin. [Delete]

tusuna basin.
Secilen kontak veya komut silinecektir.

@®Basamaklar

1. Bir basamak basligina tiklayin.
Tim basamak segcilecektir.

ewin$n|O Lejwesbold E

f {1 {—— Wodk frea
Light detecti... Timer
000
o Area
1 D00 g
a—
o Area Titd Timer
0000 Timer
% Timer number
#ED Setvalue
Z I: 0.04
& f
Light detecti... CNT Counter
Too00 0000 Counter
I Counter number
Timer
o000 = Setvalue
Counter
F_First_Cycle
First Cycle Flag

2. [Delete] tusuna basin.
Secilen basamak silinecektir.

EDikey/Yatay Cizgiler Olusturma
Dikey veya yatay baglanti gizgileri olusturulabilir.
Dikey cizgiler asagdidaki gibi olusturulur:

—_—

imleci dikey gizginin baslangi¢ noktasina getirin.

2. [Ctrl] tusunu basili tutun ve yukari/asagi ok tusuna basin.
Yatay cizgiler de ayni sekilde olusturulabilir.

T

v

’
.
.
o
@ -t e
‘ |

(1) Baslangig noktasi

(2) imleg
» Sagdan sola dogru bir ¢izgi olusturmak:
[Ctrl] tusunu basili tutun ve sol ok tusuna basin.
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4-7 Programlari Diizenleme ‘

+ Soldan saga dogru bir gizgi olusturmak:
[Ctrl] tusunu basih tutun ve sag ok tusuna basin.

» Asagidan yukariya dogru bir ¢izgi olusturmak:
[Ctrl] tusunu basih tutun ve yukari ok tusuna basin.

* Yukaridan asagiya dogru bir ¢izgi olusturmak:
[Ctrl] tusunu basil tutun ve asagi ok tusuna basin.

Not Varolan bir baglanti gizgisi Uzerinde iglemi tekrar etmek onu silecektir.
BKontaklari/Komutlari/Basamaklari Kopyalama/Yapistirma

@®Kontaklar/Komutlar

1. imleci bir kontagin veya bir komutun iizerine konumlandirin.

2. [Ctrl] tusunu basili tutun ve [C] tusuna basin.
Segilen kontak veya komut panoya kopyalanacaktir.

3. imleci yapistirmak istediginiz yere goétiiriin. [Ctrl] tusunu basili tutun ve
[V] tusuna basin.
Pano Uzerindeki kontak veya komut yapistirilacaktir.

®Basamaklar

1. Kopyalamak istediginiz basamagin basamak basligina tiklayin.
Tam basamak segilecektir.

2. [Ctrl] tusunu basili tutun ve [C] tusuna basin.
Secilen basamak panoya kopyalanacaktir.

3. imleci yapistirmak istediginiz basamaga gétiiriin. [Ctrl] tusunu basili
tutun ve [V] tusuna basin.
Panodaki basamak yapigtirilir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 4-7 Programlari Diizenleme
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BOLUM 5

Programlari Aktarma ve
Hata Bulma

Bu bélimde, CP1L (AC gug kaynakl 14-nokta G/C Unitesi) ile
programlarda nasil aktarma ve hata bulma islemlerinin
yurutilebilecegi 6rnek olarak agiklanmaktadir.

Bilgisayardan CP1L’ye veri transfer etmek igin énce bilgisayar ve
CP1L ¢evrimigi olmaldir.

CP1L Gzerinde yuritilen programlari gérintileme ve hata bulma
da bilgisayar ve CP1L ¢evrimigi durumdayken yapllir.

5-1 CevrimiGi OIMa.......coooi i 84
5-1-1 CP1L Saatini Ayarlama ..........ccccooiieiiiiniiiieeiiee e 85
5-1-2 Calisma Modunu Degistirme ...........ccccooviieiiiiiieneee 86
5-1-3 Programlarin Aktarilmasi...........ccccooovieiiiiiiiiiiiin, 88
5-1-4 Calismalarin YUrGtllmesi ........ccoooiiiiiiiiiiiiiiee e 90

5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma ............ccccccvvevviiiiieneeccene, 91
5-2-1 JZIBME ..o 91
5-2-2 Zorla set/Zorlareset .....cooovciieeeiiiiiieeee e 94
5-2-3 Zamanlayici Ayarlarini Degistirme (Sadece CP1L)........ 95
B-2-4 ATGMA ......oeiiiiiiiiiiie e 95
5-2-5 Cevrimici DUzenleme.........cccccoeeoiiiiiiiiiiiiiieeee e, 98

5-2-6 Dongl Suresi Onaylama .........cooccveeeeiiiiieieeniiee e 99



o) Programlari Aktarma ve Hata Bulma

9-1 Cevrimici Olma

CP1L ayarlarini yapilandirmak, programlari transfer etmek veya yurttmek igin 6ncelikle bilgisayar ve
CP1L cevrimigi durumda olmalidir.

1. CX-Programmer’da transfer edilecek programi a¢in.

2. Ana meniiden [PLC] - [Cevrimici Calis]i segin.
Cevrimigi olmayi onaylamak igin bir iletisim kutusu ekrana gelecektir.

= applicatian-1 - CX-Programmer - [NewPLCY . NewProgram1.Section? [Diagram]]
[F Fie Edt ¥ew Dsert Program [ESEM Smuotion Took ‘Window Help

ol e S:= Pl uto e | SR
DRBADE E 2| o = -
- ﬂ'w"'."" Twarche ¥ | MerwErogremi |
9 HeswPLCI[CFIL] Offine Partisl Trantis * | Sectoni]
2 Symbols Cndins [t "
- § i Brotection ' To0m
Marmary —
=% Program. Thevks
=l rf,“:"””" (0 PUC Configuration e
é :q‘:dml
2 ab Trace v
I Function Blecks 5 i
Sek(Pamat "
gy

3. [Evet]i listiine tiklayin.
iletisim kutusu kapatilacaktir.

CX-Programmer vB.2
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t\  Aboutto connect tothe PLC.
[ Do you wish bo continue ?

Sistem gevrimic¢i durumdayken ladder bolim penceresi agik gri olacaktir.

- o e e Hetgn
e A - Basand]
A

0
= F— e e
L] A “

e
] |

-a:uc|
o |

w00
P S

g [T
B e |

T o .
= | Emwid 1 Fatl
* | 2 bl

Cevrimici durumu bilgisayar ve CP1L’nin bagli oldugu durumdur. CP1L Gzerinde
CX-Programmer ile olusturulan bir programi yuritmek igin program transfer
edilmelidir. Programlari aktarma ile ilgili detaylar icin 5-7-3 Programlari Aktarma
bélimune bakin.
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5-1 Cevrimigi Olma ‘

Not

Eger sistem ¢evrimigi calisamiyorsa, PLC tipi ayarini ve haberlesme ayarlarini

kontrol edin.

Ayarlari kontrol etmek i¢in proje agacindaki [YeniPLC1[CP1L]Cevrim Disi]ya gift
tiklayin. Ayarlarla ilgili detaylar igin, 4-5-1 Yeni Proje Olusturma bolimiine bakin.

5-1-1 CP1L Saatini Ayarlama

CP1L saati sizin zaman kusaginizla eslesmelidir. Zamani ayarlamak igin CX-
Programmer’i kullanin. Eger CP1L lzerindeki zaman dogru ayarlanmamigsa hata

Not

gunligu dogru goéruntilenmeyecektir.
CP1E E tipi CPU Unitelerinde saat fonksiyonu yoktur.

CX-Programmer iginde varolan bir proje agin.

Proje agma ile ilgili detaylar i¢in 4-6-3 Programlari Yiikleme bdlumune bakin.

[PLC Saati]ni ¢ift tiklayin.
PLC Saati iletisim kutusu gosterilecektir.

= application-1 - OC-Programmer - [[Running] - NewPLCT HewProgram Section? [Diagram]]
5] Fle Edt wiew ost Frogrem PLC  Smolstion Tools  Window  Help

D&M of TR asn B
A F=mE®R BE F 3
CDEREOF 6 = B 25K w3
== o
=p .y o ] Progre Mana | NewPrograen |
E ﬁr_u-ﬁ.cJ[cFl-_'lm_nm [Saciion Mens | Sechion] |
=1 Symibcls
s T e
%Enuﬁbﬂu 3 1 H 5}
o Mamary el
= R Prograns S
= 8 NewProgeam] (0] Running Work Aroa
1 Syl U oo
5 sextionl d 1
=00
T Punction Blocks

Ana meniiden [Segenekler] - [PLC Saati Ayarlalyi segin.
PLC Saati Ayarla iletisim kutusu gosterilecektir.

=4 PLC Clock - NewPLC1

A=)

File Hellis=8 Help
o Abaays on top PLLC
]_ Synchronise Clocks | 114
| 2132007 EE
Synchronize
Set the PLC clock |Program

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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[5-1 Cevrimici Oima

4. Tarih ve saati ayarlayin. Yapilir iistiine tiklayin.
PLC Saati Ayarla iletisim kutusu kapatilacaktir.

Set PLC Clock x|

ENEE A =

21372007 v]
oK i! Cancel I

Meniiden [Dosya] - [Cikis]i seg¢in.
CP1L Uzerindeki saat artik ayarlanmigtir.

rad PLC Clock - NewPLC1
=8 Options  Help

| 10:12:34 | 10:12:34

| 24132007 | 2n3ceo

Synchronize

ewing ejeH aA ewlepy lejwelbold H
(@)

Exit PLE Clock | \Proqrarn

5-1-2 Calisma Modunu Degistirme
PROGRAM moduna degistirin.
PROGRAM c¢alisma moduna degistirme proseduri asagidaki gibidir.

1.  Ana meniiden [PLC] - [Operating Mode] - [Program] se¢eneklerini segin.
Calisma modu degisikligini onaylamak icin bir iletisim kutusu ekrana gelecektir.

= application-1 - CX-Programmer - [[Stopped] - MewPLC1 Hewirogram 1. Section] [Diagram]]
W Fle Bt Vew [roert Progem TRUM Serulsicr Tock  Wiedow  Hel

0D A AL ANIER SE Y
- & vk Crlees Cirkew
= a0 polre ¥ £
DEERE® @ Dewm o
-r'.-J; Chldz
Transfer ]
- B szt % Dtk e
= [ HewFLCI[CPIL] StopFrograr. Partis) Transfer i 5': 2 ek
E Symbcis Cinkns Fit v = "
Seitings P 2 Y
yotechon (] o
Eir i
Bahy e [ E
5 Merary s
AL Configrshion ¥
= W Frograns
= {a [ e
= E‘ﬂll:;hl Tracn .
et |
BD Srarn *
{TF Purscton Blacks St et v
s T -
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5-1 Cevrimigi Olma ‘

2. [Evet]i Gistiine tiklayin.
Calisma modu degistirilecektir.

CX-Programmer v8.2

Make sure that there aren'’t any problems if the PLC is shoppad.
" Do o wiksh b sedbch the PLC into program mode?

Yes

Calisma modu baslik gubugunda ve proje agacinda gorintilenecektir.

= application-1 - CX-Programmer - [[Stopped] - HewPLL1 NewProgram1.Section] [Diagram]]
[ Fie Edt Wew loert Program PLC Smulsbion Tooks Wéndow Helo

Dl S0 BE R M = TR AL S
geEhEr|po i
DERROF d Bl &A558 w3

Zln jo

ECP1L Calisma Modu
CP1L’nin 3 galisma modu vardir: PROGRAM, MONITOR, ve RUN. Yapilacak isi
gOstermek icin calisma modunu degistirin. Calisma modu bitin kullanici
programini etkiler ve butlin gorevler igin ortaktir.

* PROGRAM modu:
Bu durumda program durdurulur. Bu mod, PLC kurulumu, program transferi,
program kontroll ve zorla set/zorla reset gibi baglangi¢ ayarlari yaparak program
yurutmesine hazirlamak igindir.

*+ MONITOR modu:
Bu durumda program yurGtilir. Cevrimigi diizenleme, zorla set/zorla reset
yapabilir ve G/C hafiza degerlerini degistirebilirsiniz. Bu mod ayni zamanda test
yapilirken ayar yapmak igin kullanilir.

* RUN modu:
Bu durumda program yurGtiltr. Bu modu Gretim ¢alismalari igin kullanin.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 5-1 Cevrimigi Olma

Asagidaki tablo her bir mod igin durumu ve uygun galismay! listeler.

Calisma Modu PROGRAM RUN MONITOR
Program durumu Durur Caligir Calisir
G/C tazeleme Yuratalur Yuratalur Yuratalur
Harici G/C durumu KAPALI Programa baghdir | Programa baghdir
G/C hafizasi Tutulmayan hafiza Temizlenir
Programa baghdir | Programa baghdir
Tutulan hafiza Tutulur
G/C hafiza izleme Yapilir Yapilir Yapilir
g;}gﬁg:?qmer Program izleme Yapilir Yapihr Yapilir
Program PLC'den Yapilir Yapilir Yapilir
transferi PLC'ye Yapilir Hayir Hayir
Derleme Yapilir Hayir Hayir
PLC kurulum Yapilir Hayir Hayir
Program degistirme Yapilir Hayir Yapilir
Zorla set/Zorla reset Yapilir Hayir Yapilir
Zamanlayici/sayici SV degistirme Tamam * Hayir Tamam *
Zamanlayici/sayici PV degistirme Yapilir Hayir Yapilir
G/C hafiza PV degistirme Yapilir Hayir Yapilir

*CP1E mevcut degildir.

5-1-3 Programlarin Aktariimasi
CX-Programmer ile olusturulan bir program CP1L'ye transfer edilebilir.

ewing ejeH aA ewlepy lejwelbold H

1. Ana meniiden [PLC] - [Aktar] - [PLC’ye]yi segin.
Yikleme Segenekleri iletisim kutusu ekrana gelecektir.

= applicaiion-1 - CX-Programmer - [Fopped] - Mewf1 O, Hewiragram1 Section? [[Ragram]]

D@k &R 6 AR WL B 4 R
&y, Work O [= =TT
i Bt e ¥ -]

DEBEROF Ao PO '

[ENzrormin{PC- 2800

il ¢ ol tremmfmipLcaRC]  Ciiesfiar

Ori L + [ favewrelPo )

Frotwctin R sleritiviodive- ——
=

Deir 8] Vireaey biali

ML Configraston ]

=% Frograms
5l Merwbrosgraen 000 St
3 Svmbals
B Sextionl

Tras k
P e Epice ¥
1 Furction Bocs Zad Flmani ¥

—
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5-1 Cevrimici Olma |

2.

Not

[Yapilir] iistiine tiklayin.
Aktarmayi onaylamak igin bir iletisim kutusu ekrana gelecektir.

Download Options IZ|
PLC: NewPLC1
Include: Cancel

% Program(s)

O Settings

[l Special Uit Setup

=) Symbols Transfer All

Comments
22 Program index

1~ Symbols, Comments, Program index

Transfer To/From:  |Comment memory =

% Transfer files of all tasks

T

-

Aktarma secgenekleri ile ilgili detaylar i¢in, BOLUM 9 Programlar Aktarma/izleme/
Hata Bulma (CX-Programmer Kullanma Kilavuzu) (W446) bolimine bakin.

[Evet]i listiine tiklayin.

CX-Programmer vB.2

1 This comemand will affect the state of the connected PLC,
. Do you wish to continue 7

L Makz sure that there aren’t any problems if the PLC s stopped,
. Dio you wish bo swibch the PLC inko program mode?

Transfer baslayacaktir. Yikleme iletisim kutusu ekrana gelecektir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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[5-1 Cevrimici Oima

4. [Yapilir] iistiine tiklayin.
Programin transferi tamamlanmistir.

X)

Download

Frogram Download to FLC MewPLEC1

Download successful

5-1-4 Caligmalarin Yurutilmesi
Bir Uretim galismasi yapmak i¢cin RUN g¢alisma moduna getirin. RUN ¢alisma
moduna getirme prosedurt asagida anlatilmigtir.
Ayarlar ve hata bulma i¢in deneme ¢alismasi yapmak igin MONITOR moduna
degistirin.
ADikkat Tesisin MONITOR veya RUN moduna degistiriimesinden etkilenmeyecegini
dogrulayin.

1. Ana meniiden [PLC] - [Operating Mode] - [Run] segeneklerini segin.
Calisma modu degisikligini onaylamak igin bir iletisim kutusu ekrana gelecektir.

= application-1 - CX-Programmer - [[Slopped] - NewPLC1 New ropram1 . Section? [(Hagram]]

Erobection
FLE Clock Ser Al Pamany Arie
& ngm FLC Configuration L
— ] MeswProgrami (00) 5t
et Syl ¥
@ Swctionl D=
3 EnD Eores :
I Function Blodks SutfRaost "

T T

2. [Evet]i tistiine tiklayin.
Sistem RUN moduna ddénecektir ve ¢alismaya baslayacaktir.

CX-Programmer vB.2

1 IMake sure that there aren't any problems F the PLC s skarted.
Do you wish to switch the PLC inta Fun mode?
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‘ 5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma ‘

9-2 Cevrimici Ayarlama/Hata Bulma

Bu bolim test galismalari sirasinda hata bulma ve ayarlar igin kullanilan fonksiyonlari anlatir.
5-2-1 Izleme

HMiletim Durumunu Goériintiileme

Program basamaklarinin iletim durumu gésterilecektir. Bu sizin program
yuritmesini dogrulamanizi saglar.

iletim durumunu gériintiilemek igin CP1L’yi MONITOR galisma moduna
gegirin.
iletim durumu program lzerinde gériintiilenir.

EBirden Fazla Boliimde iletim Durumu Gorlintiilemesi

Sema galisma alani bélinebilir. Programin ¢oklu bélimleri ayni anda
gorintdlenebilir.

l‘ j'l.

"

(1) Pencere bélucu

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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‘ 5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma

Pencere béllclsini diyagram calisma alanini ayirmak icin siriikleyin. Calisma
alani 4 parcaya boélinebilir.

K 1 [Jrree rame - rasseagrn] i i [J e tewa - rereeagrenr) =
[t Nt . Sl S P . S
(11 TixE Fos TR
—_— | 14 —_—
] ki
] '} | -y
| L 1 AW
o | i I
=]
L o [Jrresrass ressagun L o [Jrrroesn s et =]
[Tt e - e} |t i - Saciont |
(1 T s TG
om—— o —— —t
P W
] |— o) |
W i 1]
8 | e | ]| S

WBelirli Adresleri Goruntuleme
G/C degerleri adresleri belirlenerek gdruntilenebilir.

—_—

Ana meniiden [PLC] - [izleme] - [izleniyor]u segin.
2. Ana meniiden [Gériiniim] - [Pencere] - [izle]yi segin.

w

Bir adres girin.
G/C degeri ekrana gelecektir. Boolean degerler igin, “0” kapal oldugunu belirtir.

. . Pu——
2P Hare Mawm | Acdwm | DabaT., | P Umgre fake | SekmiR | Conrmrt
| [ " BOOLE b R Light
[Herrct 5 BOCL | a u ridde

. — i X

| [STRTH]: shwmn £ shmai2 §, hae]] o
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5-2 Cevrimici Ayarlama/Hata Bulma ‘

Not

+ Adresi kanali izleyen bir nokta isareti ve bit olarak girin. Ornegin, “0 CH 04 bit”,

“0.04” olarak girilmelidir.

+ Adresleri, diyagram galisma alanindan izleme penceresine surikleyip birakarak
girebilirsiniz. Basamaktaki butlin adresleri girmek igin basamak basligini segin.

[ o [P e einiant) =1
[Bastay Nun | Ariean)
i ey i
i | - e
mi0 i
| e mia
il sl
i = ]
W .
— T aarb
a0 Het
3 Gk valn
F '-| 06
Lt 1|
bt | g e ™1 Crear
[z I—..... - =
|+

e P Acicremn e sis: C t

e E!"F-L;." —— A P Ty A ity
h
By

N | S T O I (S i

eaPL L (i [, boies [ - P Mde: Oavs SR e 1 80, ) - S AL

B o [JFresen s SuaPoguni]
[Raben Hars - Sackard|

Enoa o0 W 00
| ok O W
g |
S—
Wodk Bk
e L ek L] ..,
¢ & t .
o ey The Tiear .
e L]
. o] .
. Terarmandar. 0
e L]
T
. L]
" e Wl wai "
.
. U
“~ ‘¢
. teempmessmssEEs """"K"' ----------------- EEEmsmEmmmmE -
B[] }

¥ R bawe Adkes  DEal., | FElbsge Vel YgheiR.,, Coveent 8

ol Lt | T CHAR DiEcd 00 Tirwsr :

Lo T ] i [ o Torwr »

1 ey WO pood [ [rtwma. . 8
e = = —

| S [ ATeTHE, st fshme ], shwmd] 4 L

g . 2 - A ram
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‘ 5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma

5-2-2 Zorla set/Zorla reset
CX-Programmer G/C cihazlarindan gelen girislerden bagimsiz olarak girisleri
kontrol edebilir. Bu fonksiyonu test ¢calismalari sirasinda giris ve ¢ikis durumlarini
zorlamak igin kullanin.

Not Zorla set/zorla reset/birakma veya set/reset yapmadan 6nce tesisin
etkilenmeyecegini dogrulayin.
Zorla set prosedirt asagidaki sekildedir.

1. CP1L'yi MONITOR veya PROGRAM galisma moduna degistirin.
2. imleci zorla set yapilacak kontagin iizerine konumlandirin.
:J'-'il =
3 H.mc -D ae .l'." E):\.D- o ZQEL
P TR r“T
e
i

DEHE @SR i&w B &d K L
Orne ik s
a R Q S Aate Drng | e EHEELY
BEREERDE 88| ouratingpede "
= * MemProject: Tornn ol e
- [ ML CI[CPIL] StoniPrograr  Partisl Trandfer ¥ | sactiont)
) Stk Onine Edit b
[ :“'“'ﬂ" Protection ' ity
[
% P;_:__gk Clear A8 Hemory freas A oo
f % ”’"“:m PLE Configuration v
=Gl NewProgranl (00) St . pifferenial Monkar..,
Chvall o . . )
i Function Blocks SetfReset ¥ off e
Cancel Clrldl
Cancel 8l Porces

Zorla set ayarlanir. Kontak, zorla set sembolu ile isaretlenecektir.

F_Fimi_Cya
i }
s emmmmw K
1 LI Tor a0 LE-I01- T A O 00
= st ) 1—14"— O— bl
& [
. U
jae “ammas
N |
o i
—]
rrams emmmmy "
.
1 (.1 n e @ {pnog g2 g e
o - 4% 2 - . {m..-..; "
et Cammmr
——
opei
50
1:0eg
1}

Not -« Kontadi agmak igin [ACIK]iI ve kapatmak igin [KAPALI]yi segin.
« Zorla set/zorla reset islemini geri almak icin [iptal]i segin.
+ Asagidaki alanlar igin zorla set/zorla reset kullanilabilir:
CIlO alani (G/C alani, veri linki alani, CPU veriyolu Unitesi alani, 6zel G/C alani
ve galisma alani), galisma alani (WR), zamanlayici tamamlama bayragi, kalici
alan (HR), sayici tamamlama bayragi
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‘ 5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma ‘

5-2-3 Zamanlayici Ayarlarini Degistirme (Sadece CP1L)

Zamanlayici ayarlari galisma kosullarina daha iyi uymak igin degistirilebilir.

—_—

CP1L'yi MONITOR veya PROGRAM calisma moduna degistirin.

2. Degistirilecek zamanlayici ayarina cift tiklayin.
Zamanlayici/Sayici Degeri iletisim kutusu gosterilecektir.

] =
tmoa ) -y '.'I
o | 1 G+ W

W
] |

w00 |
| S—

3. Yeni degeri girin. [Yapilir] listiine tiklayin.
Zamanlayici ayari glincellenecektir.

Set Timer/Counter Value EJ

Walue or address:
3
|1:t2|:1 M Cancel

UINT_BCD
H0~3333 [bed)

Symbal Information

5-2-4 Arama

BAdres Referans Araci

Adres referans araci, imleg ile gOsterilen adresi hangi komutlarin kullandigini
goruntdler. Ayrica, ayni adresle diger bir komuta gecmeyi saglar.

Adres referans araci asagidaki 6geleri gosterecektir:
+ imle¢ konumunda adres

» Degiskenler (yerel, global)

* Program adi, bolim adi

» Program adresi (adim)

* Adresi kullanan komut
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| 5-2 Cevrimici Ayarlama/Hata Bulma

1. Ana meniiden [Gé6riiniim] - [Pencere] - [Adres Referans Araci]ni segin.
Adres referans araci gorintilenecektir.

= appication | - CX Pragrarvrs: - [[Bisppeil - HewPLCI Mea®rograni Saction| [Bagras] >
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[r— Jre— LT Py i oo
ekacass T vom
gm.-l ] —! - ey P T’y 0 T
[ [Fr=—. T .
T i

2. Aranacak adresi girin. [Bul] iistiine tiklayin.
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5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma ‘

Kullanilmig adreslerin listesi gortintllenecektir. Kullanilan programi goriintilemek
icin bir adrese tiklayin.

e 1 - CE Prageammmr [[Krapped] e 1. el iagran Seczard [Disgram||
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HELadder Geri izleme

Bu fonksiyon, érnegin bir kontagin neden agilmadigini belirlemek igin, ladder’i geri
izlemek amaciyla, kullanilir.

1. imleci incelenen kontagin iizerine konumlandirin.
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2. [Space] tusuna basin.
imleg, kontak icin kaynak cikisa génderilecektir.
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‘ 5-2 Cevrimigi Ayarlama/Hata Bulma

5-2-5 Cevrimici DUzenleme

CP1L programi gevrimigi diizenlenebilir.

ADikkat Cevrimici dizenlemeye baglamadan 6nce dongii zamaninin uzamasinin ters bir
etkisinin olmayacagini onaylayin.
Aksi takdirde giris sinyalleri okunamayabilir.

Not -+ Eger CP1L MONITOR modunda galisiyorsa, programi gevrimici dizenleme
yoluyla degistirmenin dongl slresinin uzamasina ve/veya giris sinyallerini
okumakta hataya neden olacagini dikkate alin.

« Buyuk degisiklikler yaparken, basamaklari hareket ettirirken ve kopyalarken
veya blok programlari girerken ya da silerken ¢gevrimdisi diizenleyin sonra
programi transfer edin.

—_—

CP1L'yi MONITOR veya PROGRAM calisma moduna degistirin.
2. Diizenlemek istediginiz basamagin basamak basligina tiklayin.

3. Anameniiden [PLC] - [Online Edit] - [Begin] se¢eneklerini seg¢in.
Diyagram calisma alani icinde gri ton yok olacak ve program dizenlenebilir hale

gelecektir.
= application-1 - CX-Pregrammer - [[Rumning] - MewPLO1 NewProgram! Section? [Diagram]]
A Fla Fde Vew lesert Frogen DO Seudstion Tosh  Windee  fHelp
ODFE|ph &@ 8 II'F-' & 45% % L0 BEAF RS
P = =.§,g=bt\-n Chiaw I—coBRatL 6 T
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% ,rlmc:. Clnar Al Farmory A o
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4. Programi diizenleyin.
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Ana meniiden [PLC] - [Online Edit] - [Send Changes] seg¢eneklerini segin.

Dizenlenen basamaklar CP1L’ye aktarilacaktir.

= application 1 - C¥ -Programmer - [[Stopped] - New?LC1. Newlregramt Section? [Diagram]]
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= [ MessRLCA[CFIL] SopPrograr  Partial Tranafer [ FEe
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:I:-;sc Dear 48 Mervary Areacs %8 Canced kb
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= g NewProgran | {00} St
2 Symboks e r
glﬂ" 2 Force L]
F Punction Biocks SetfResat ¢

5-2-6 Dongu Suresi Onaylama

—_—

Not

CP1L'yi MONITOR veya RUN galigma moduna degistirin.

Diyagram caligma alanina tiklayin.
Durum gubugunun Gzerinde déngil zamani goruntilenecektir.

= applicailon 1 - O Aregraswsss - [[Rennisg] - SowPl O} PlowProgran 1 Sactins ] [sgram|]
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Déngu slresi ile ilgili detaylar igin A-3-2 CPU Unite Davranisi bélimine bakin.
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Ek

Bu boliim, kisaca, kanal ve role numaralarini, komutlari ve
CP1L/CP1E’nin dahili galismalarini anlatir. Ayrica bu bélimde puls
fonksiyonlari, haberlesme fonksiyonlari ve 6zel komutlar gibi CP1L
(AC gu¢ kaynakh 14-nokta I/O Unitesi) kullanimina iligkin uygulama
ornekleri de yer almaktadir.

CP1E ayarlari ise parantez iginde verilmistir.

A-1 Kanal/Réle Numaralari.............ccccooeiiiiiiiiiiiiiiieeee e 102
A2 KOMUEIAE . 107
A-2-1 Komutlari Kullanma ..., 107
A-2-2 Temel G/C Isleme Komutlari..............cccccevoveereveernnne. 108
A-3 CP1L/CP1E’nin Dahili Calismalari........cccccccvveeeeeeeeeeeeennnnnnn. 111
A-3-1 CPU Unitelerinin i¢ YapIS! .....c.ccooeeveeeieeeeeeeeeeeeeen 111
A-3-2 CPU Unite DAVIanIS! .........coveeeeeeeeeeeeeeeeee e 114
A-4 CP1L Programlama OrnekKIeri..............ccccceeeeeeeeeeaeeeenenne, 121
A-4-1 Zamanlayicilari Ayarlamak igin
Ayarlayicilarin Kullanilmasi ..., 121
A-4-2 Kisa Sinyallerin Yakalanmasi ..............ccccccvvveeeeeeneeennn. 124
A-4-3 islemleri Hizlandirmak igin Kesme
Girislerinin Kullanilmas! .............ccooooiiiiiieeeeee e, 128
A-4-4 Takvim Zamanlayicilarinin Kullanilmasi ....................... 134
A-4-5 Pozisyonlari Olgmek igin Déner
Enkoderlerin Kullaniimasi ............cocoooeeiiiiiiiiiiiiiinns 139
A-4-6 Pozisyonlama igin Servo Suricilerin Kullanimi ........... 144
A-4-7 Hiz Kontrolii igin invertérleri Kullanma (1) .................... 150
A-4-8 Hiz Kontrolii igin invertorleri Kullanma (2)..................... 158
A-4-9 CP1L'ler arasinda Veri Degisimi.........cccccveeeiiieeeeennnnen. 168
A-5 CP1L ile CP1E'nin karsilastirmasi........cccccceeecvveveeeeiccnnnnnnn. 172
A-5-1 CP1L ile CP1E arasindaki farkhliklar...............ccc......... 172

A-5-2 CP1E tarafindan desteklenmeyen CP1L Komutlari ..... 178
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Ek

A-1 Kanal/Role Numaralari

CP1L veya CP1E’de kanal (CH) numaralari ve réle numaralari asagida anlatildigi gibi belirlenir.

Her kanal 16 bitten olusur.

Bu nedenle, réle numaralari [kanal numarasi] + [bit numarasi (00 ila 15)] olarak

ifade edilir.

Réle numaralari kontaklari idare etmek icin kullanilir. Kanal numaralari,
genelde, kanaldaki veriyi islerken 6zel komutlar igin islemciler olarak kullanilir.

Not

CX-Programmer’da (asagida CX-P olarak kisaltiimisgtir) kanal numaralarinin ve

role numaralarinin Ust bitleri eger degerleri 0 ise gériintilenmezler. Ornegin,

0000CH 0 olarak géruntulenecektir.

ECP1L CPU Uniteleri

Roéle numaralari, kanal numarasini izleyen nokta isareti ve bit numarasi olarak
goruntdlenir. Bit numarasi 00 ila 15 de@erleri arasinda degisir.

Alan Kanal Role
CX-P'de CX-P'de

G/C alani 00 ila 199 0ila 199 00000 ila 19915 0.00 ila 199.15
clo | 1:1 link alan 3000 ila 3063 CH 3000 ila 3063 300000 ila 306300 3000.00 ila 3063.00
alan | Seri PLC link alani 3100 ila 3189 CH 3100 ila 3189 310000 ila 318915 3100.00 ila 3189.15

Calisma alani 3800 ila 6143 CH 3800 ila 6143 380000 ila 614300 3800.00 ila 6143.00
Calisma alani WO000 ila W511 CH WO000 ila W511 | WO00000 ila W51115 | WO0.00 ila W511.15
Tutucu alan HO00 ila H1535 CH*" | HO0O ila H1535*" HO00000 ila H0.00 ila H1535.15*"

H153515*

Yardimci alan

AQ00 ila A959 CH

A000 ila A959

A00000 ila A95915

A0.00 ila A959.15

DM alani D00000 ila D32767*2 | DO ila D32767*2 - -
Zamanlayici T00O ila T4095 TO ila T4095 T000 ila T4095 T0000 ila T4095
Sayic C000 ila C4095 €000 ila C4095 €000 ila C4095 C0000 ila C4095

*1 H512 ila H1535 araligi FB’ye 6zgudiir.
*2 10/14/20-nokta G/C Uniteleri i¢in: DO ila D9999, D32000 ila D32767.

Not CIO Alanindaki calisma kelimeleri, CPU Unitelerinin gelecek siiriimlerindeki

yeni fonksiyonlara atanabilir. Once WO000 ila W511CH arasindaki ¢calisma

kelimelerini kullanmaya 6zen gdésterin.

BCP1E CPU Uniteleri

Alan Kanal Role
CX-P'de CX-P'de

clo | G/C alani 000 ila 199 0ila 199 00000 ila 19915 0.00 ila 199.15

alan | Seri PLC link alani 200 ila 289 CH 200 ila 289 20000 ila 28915 200.00 ila 289.15
Calisma alani W00 ila W099 CH W00 ila W99 W0000 ila W9915 W0.00 ila W99.15
Tutucu alan HOO ila H49 CH HO ila H49 HO000 ila H4915 HO.00 ila H49.15
Yardimci alan A000 ila A753 CH A000 ila A753 A00000 ila A75315 A0.00 ila A753.15
DM E tipi D00000 ila D02047 DO ila D02047 - -
alani N tipi D00000 ila D08191 DO ila D08191 - -
Zamanlayicl T000 ila T255 TO ila T255 T000 ila T255 T0000 ila T0255
Sayici €000 ila C255 €000 ila C255 €000 ila C255 €0000 ila C0255
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A-1 Kanal/Role Numaralari ‘.

®Kanal Veri Notasyonu
Kanal verisi, 16 bitin ACIK/KAPALI durumunu gésteren 16 ikilik basamaktan tiretilmis
4 onaltihk basamak tarafindan gosterilir.
Diger bir deyisle, her 4 bit igin, ACIK bitlerin toplami hesaplanir ve tek bir rakam
olarak ifade edilir.

MSB LSB
(En Onemli Bit) (En Onemsiz Bit)
Bit 15|14 {13 |12 |11 {10 |09 |08 |07 |06 |05 |04 |03 |02|01|00
Bit degeri 23| 22 | o1 90 [ 93| 02| o1 | 90|93 |92 | 01| 90|23 ]| 92| 0o1] 90
igindekiler ojojof|Of1|1]|1|1]Oo|1|[1]|]1]1|]1]0]oO
(1=ACIK,
0=KAPALLI)

Basamak degeri 0 F 7 C -n

Yukaridaki kanal “OF7C (Hex)” olarak ifade edilecektir.

E|

@Sabitlerin Notasyonu
CP1L veya CP1E komutlarinda kullanilan sabitler asagidaki gibi gosterilir.

Notasyon icerik/Amag
#0000 ila 9999 (BCD) | Zamanlayici/sayici degerleri, BCD aritmetik komutu, vb.

#0000 ila FFFF (Hex) | Karsilastirma komutlari igin karsilastirma verisi, aktarma
verisi, BIN aritmetik komutlari, vb.

&0 ila 65535 isaretsiz ondalik notasyonu

(Sadece belirli 6zel komutlarda gegerlidir. Onaltilik
basamaklara ve onaltilik basamaklardan ¢evrilerek CX-
Programmer igine yiiklenebilir.)

@Komut Ylratme Kosullari
2 tip komut vardir: déngusel komutlar ve ylkselen kenar komutlar.
+ Doéngusel Komutlar
Komut, yirtitme durumu ACIK oldugu sirece her bir dongide yuratalar.

Ornek
WO00000 MOV(021) :_V\_/()_OEJ(_)O_éaI_@_rr;a_a_le;nTn]n_ _____________ :
P HO010 :ACIK oldugu her déngude, HO10CH kalici X
D00010 1 alanindaki veri DM D00010'a aktarihr. |

* Yukselen Kenar Komutlar
Yuritme durumu ACIK oldugunda komut sadece bir kere yarutulir (yani sadece

1 doénglide).
Komut isminde “@” 6neki vardir.
Ornek
W00001 @MOV (021) :_V\70_0(_)0_ 1_g_al_|§_m_a_a_la_n|_ KAPALIdan |
HO020 :AQIK'a gegctiginde, HO20CH kalici alanindaki veri |
D00020 DM D00020'ye aktarilir. J'

Bazi komutlar yikselen kenar komut olarak belirlenemez (“@” énekli). Bu
durumda, UP(521)/DOWN(522) veya DIFU(013)(ytikselen kenar)/
DIFD(014)(dusen kenar) komutlarini kullanin.
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@®Durum Bayraklari

Durum bayraklari, komutlarin yuratilmesi sirasinda veya sonrasinda islem

sonuglarini yansitmak igin kullanilir. Bir bayragin kullaniimasi ya da kullaniimamasi

komuta bagh olacaktir. Bu bayraklar ladder programlarda kontaklar olarak

kullanilir.
isim Etiket CX-P'de Fonksiyon

Hata bayragi ER P_ER » BCD veri isleyen bir komut BCD olmayan bir
veri kullanmaya kalktiginda ACIK hale gelir.

» Komut ile belirtilen bir igslemci deder gegersiz
ise ACIK hale gelir (6rn. galisma alaninin
disindaki bir deger).

Erisim hatasi AER P_AER Erisiimemesi gereken bir alana yetkisiz erigim

bayragi oldugunda ACIK hale gelir.

Tasima bayragi CcY P_CY * Aritmetik komutun bir sonucu olarak
basamaklarin sayisi yikseldiginde veya
distigunde ACIK hale gelir.

* Veri kaydirma komutlari ve bazi aritmetik
komutlar eldeyi islemlerinin pargasi olarak ele
alabilir.

Esittir bayragi = P_EQ * Veri karsilastirma "esit" oldugunda ACIK olur.

» Hesaplamalarin veya transferlerin bir sonucu
olarak veri 0 oldugunda ACIK hale gelir.

Esitsizlik bayragi <> P_NE Veri karsilastirma "esit degil" oldugunda ACIK

olur.

Buyuktur bayragi > P_GT Veri karsilastirma "veri1>veri2" oldugunda ACIK

olur.

Buyuk-esit >= P_GE Veri karsilastirma "veri1>=veri2" oldugunda

bayragi ACIK olur.

Kaguktar bayragi < P_LT Veri karsilagtirma "veri1<veri2" oldugunda ACIK

olur.

Kaguk-esit <= P_LE Veri karsilastirma "veri1<=<veri2" oldugunda

bayragi ACIK olur.

Negatif bayragi N P_N Hesaplamalarin bir sonucu olarak MSB 1

oldugunda ACIK hale gelir.

Ust tasma OF P_OF Hesaplama sonuglari asiri oldugunda ACIK

bayragi hale gelir.

Alt tagsma bayragi UF P_UF Hesaplama sonuglari yetersiz oldugunda ACIK

hale gelir.

Surekli ACIK ACIK P_ON Her zaman ACIK halde kalir. Direkt olarak

bayragi veriyolu gubuguna baglanamayan komutlar igin

bir yiratme kosulu olarak kullanihr.

Surekli KAPALI KAPALI P_OFF Her zaman KAPALI halde kalir.

bayragi
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@Saat Pulslari

Saat pulslari sabit zaman araliklarinda ACIK/KAPALI hale gelen kontaklardir.

isim Etiket CX-P'de Fonksiyon
0,02s saat pulsu 0,02s P_0.02s 0.02s
—
|
0,01s 0,01s
0,1s saat pulsu 0,1s P_0.1s 0.1s
—
e
0,05s 0,05s
0,2s saat pulsu 0,2s P_0.2s | 0,2s ‘
[
0,1s 0,1s
1,0s saat pulsu 1s P_1s 1,0s
i i
| | 1
0,5s 0,5s
1dk saat pulsu 1dk P_1min 1dk
i |
| | 1
30s 30s

Not CX-Programmer icine bir saat pulsu veya durum bayragi girmek igin énce bir
kontak girin sonra agilir listeden se¢cmek icin [P] tusuna basin.
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®G/C Alanlari

Girig alani 0.00 ila 99.15 (100 CH)

Cikig alani 100.00 ila 199.15 (100 CH)

CP1L veya CP1E’de giris ve ¢ikis alanlarinin sirasiyla OCH ve 100CH’den
baslayan ilk 1 veya 2 kanali, CPU Unitesi tarafindan ayrilir.

Genisletme G/C Uniteleri ve genisletme Uniteleri CPU Unitesine baglandiginda giris
ve c¢ikis alanlari baglanti sirasina gore bir seferde 1 kanala atanir.

+ Ayrilmis Kanallarin ve Genigletme (G/C) Unitelerinin Sayisi

CPU unitesi Ayrilmis CH izin Verilep Genisletme
Giris alani Cikis alani (G/Q)SUar;/ilt:IIerinin
10-nokta G/C linite | 0 CH 100 CH 0
14-nokta G/C lnite | 0 CH 100 CH 1
20-nokta G/C Unite | 0 CH 100 CH 1 (CP1E:0)
30-nokta G/G unite | 0 CH, 1 CH 100 CH, 101 CH 3
40-nokta G/C unite | 0 CH, 1 CH 100 CH, 101 CH 3
60-nokta G/C Unite | 0 CH, 1 CH, 2 CH 100 CH, 101 CH, 102 3
CH

Ornegin, 40 nokta G/C Unitesi kullanirken, 0CH ve 1CH giris alanlari ve 100CH ve
101CH ¢ikis alanlari CPU Unitesinin dahili G/C’sine atanir.

Egder CPU Unitesine genigletme (G/C) Uniteleri baglysa, 2CH ve sonraki giris
alanlari ve 102CH ve sonraki ¢ikis alanlari sirayla atanacaktir.

CPU unitesi agikken, baglantilar kontrol edildikten sonra giris ve ¢ikis kanallari
otomatik olarak genigletme (G/C) Unitelerinin giris ve ¢ikis alanlarina ayrilir.
Unitelerin baglanti sirasindaki degisiklikler ladder program ile tutarsizliga neden
olur. Unite baglanti sirasini degistirirken ladder programi gdzden gegirdiginizden
emin olun.
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A-2 Komutlar

CP serisi zengin bir komut setine sahiptir. CP1L tarafindan kullanilabilecek yaklasik 500 tip komut ve
CP1E tarafindan kullanilabilecek yaklasik 200 tip komut bulunmaktadir. Bu bélim komutlari nasil
kullanacaginizi anlatir ve bazi temel komutlar verir.

A-2-1 Komutlari Kullanma
Onceki PLC'ler ile, C serisinden mikro PLC'lere kadar, komut setleri 6ncelikle BCD
verisini islemeye odaklanarak tasarlanmisti. Ancak, veri boyutu buyiduaginden ve
bilgisayarlar arasindaki veri iletiminin siradanlasmasi nedeniyle BIN verisi destegi
kontrol ekipmani igin bir gereklilik haline gelmistir.
Bu tarz ihtiyaglara ve daha buylk kolayliklara cevap olarak BIN verisini islemek igin
bir cok komut CP serilerinin yaratiimasi sirecine eklenmistir.

Not Komutlarin bir listesi ve agiklamalari icin CX-Programmer Yardim’a basvurun.
CX-Programmer Yardim kullanimi ile ilgili detaylar igin, 4-4 Yardim Kullanimi
bolimuine bakin.

m
=

BKomutlar igin Notasyon

@®Komutlar ve Fonksiyon Numaralari

Bu bolimde fonksiyon numarasi atanmis 6zel komutlar parantez iginde 3 rakamli
fonksiyon numarasiyla izlenen bir animsatici olarak gérintilenmistir. Orn.
MOV(021).

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu (107



LE|

. ‘ A-2 Komutlar

A-2-2 Temel G/C Isleme Komutlari

Temel G/C isleme komutlari kontaklara ve bobinlere yazilmasi igin kullanilir.

Komut Adi Komut Fonksiyon
Kontak | LOAD LD Bus ¢cubuguna ve basamak blogunun bagina bagli kontaklar i¢in
kullanilir.
LOAD NOT LD NOT Bus ¢ubuguna ve basamak blogunun basina bagh kapali kontaklar
igin kullanihr.
AND AND Seri bagh kontaklar igin kullanilir.
AND NOT AND NOT Seri bagh kapali kontaklar igin kullanilr.
OR OR Paralel bagli kontaklar icin kullanihr.
OR NOT OR NOT Paralel bagl kapal kontaklar icin kullanilr.
Bobin ouT ouT Yurutme kosulu 1 iken réle bobini ACIK hale gelir ve yuritme
(Cikig) kosulu 0 iken KAPALI hale gelir.
OUT NOT OUT NOT Yuritme kosulu 1 iken role bobini KAPALI hale gelir ve yiritme
kosulu 0 iken ACIK hale gelir.
SET SET Yiritme kosulu kapalidan agiga gegtiginde role bobini ACIK hale
gelir. Yuratme kosulu tekrar KAPALI hale gelse bile role bobini
ACIK olarak kalir.
RESET RSET Yurutme kosulu kapalidan agiga gectiginde role bobini KAPALI
hale gelir. Yirtutme kosulu tekrar KAPALI hale gelse bile réle bobini
KAPALI olarak kalir.
KEEP RELAY KEEP(011) Belirtilen réle fonksiyonunu kalici réle yapar.

Not CX-Programmer’da program yaparken kontaklarin ve bobinlerin (CIKISIar) komut

olarak dusunulmesine gerek yoktur. Karsilik gelen semboller segilerek kolayca
programin igine yazilabilirler.

BKontaklarin Yaziimasi

OLD (LOAD) /LD NOT (LOAD NOT) Komutlari

Bus gubugunda veya bir basamak blogunun baglangicinda kullanin.

Bus gubugu

————————
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@AND / AND NOT Komutlari
Seri bagli kontaklar igin kullanilr.

iiiiiiii
|

000000 | 000002 |
— | | —

iiiiiiii

000001 | 000003 |

— | Vi

Not AND /AND NOT komutlariyla baglanabilen kontak sayilarinin limiti yoktur.

O®OR / OR NOT Komutlari A
Paralel bagli kontaklar igin kullanilir.
000000 m
Bus gubugu { | ~
| ooooo4 | |
l |} j
I 1T I
000001
!
| oooo0s | |
; /1 1

Not OR/OR NOT komutlariyla baglanabilen kontak sayilarinin limiti yoktur.

HRole Bobinlerini Yazma

O®OUT / OUT NOT Komutlari

Yuritme kosulu ACIK iken OUT komutlari réle bobinini ACIK hale getirir. Yiritme
kosulu ACIK iken OUT NOT komutlari réle bobinini KAPALI hale getirir.

000100
Yurutme kosulu

000101
Yurutme kosulu

Not OUT ve OUT NOT icin ayni réle numaral bobinleri kullanmayin. Bunu yapmak
“tekrarlanmis bobin” program hatasi ile sonuglanacaktir.
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O®SET / RSET (RESET) Komutlari

Giris kosulu bir kere ACIK oldugunda SET komutlari réle bobinini ACIK hale getirir
ve o sekilde tutar. RSET komutlari réle bobinini KAPALI hale getirir ve o sekilde
tutar.
000000

— —— SET —
000102

000001
— ——— RESET —
000102

000000
1

- 000001

000102

—

Yukaridaki 6rnekte, 000102 réle bobini SET kosulu ile ACIK, RSET kosulu ile KAPALI
hale gelir.

Not SET komutlariyla ACIK hale gelen kalici alanlar ve yedek alanlar glg kesilse veya
¢alisma durdurulsa bile ACIK durumda kalacaktir.

OKEEP(011) (KEEP RELAY) Komutlari

KEEP komutlari réle bobinlerinin kalici réle olarak islev gdormesini sadlar. Bu,
durumunu koruyan bitlerin kolay yapilanmasini saglar.

000000 SET girisi
— ——— KEEP(011)
000001 RSET giris

e — 000103
§
000103 000200
— | O
000000 0 | I —
| | |
000001 | M l ’ﬁ‘
I I
1 | | | |
000102 i | i i 3

Yok sayilir

Yukaridaki 6rnekte, 000103 réle bobini set kosulu ile ACIK ve reset kosulu ile
KAPALI hale gelir. Reset girisi ACIK iken set girisi yok sayilacaktir.

Not KEEP komutlariyla ACIK hale gelen kalici alanlar ve yedek alanlar gl¢ kesilse
veya calisma durdurulsa bile ACIK durumda kalacaktir.
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A-3 CP1L/CP1E’nin Dahili Calismalari

Bu boélim, kisaca, dahili yapiyi, fonksiyonlari ve CP1L ve CP1E CPU (nitelerinin dahili galisma akisini
anlatir.

A-3-1 CPU Unitelerinin I¢ Yapisi
Bir CP1L veya CP1E CPU unitesinin i¢ yapisi asagida gosterilmistir.

| cX-Programmer'dan "Yazma" islemi Dahili girigler
1 ' 1 1 ' 1
1 1 1 1 1 1
1 ] [ il 1 ' 1
1 1 1 ] ] 1
h 4 h 4 \ 4 \ 4 4 A 4
CPU nitesi
RAM @ A
) @
Kullanici programi < e 4 / \ m
@ @ (CP1E:Dahili EEPROM Py
Hafiza karti*
I Kullanici
- programi
- Aciklama
Analog ayarlayici Erisim hafizasi ©:
Dis analog | G/C hafiza @ FB program @:
ayar girisi* > Yardime! alan hafizasi* @
—_—
_ @ _ DM alani < |
> DM alani P o \ . /
Parametreler
| (6rn. PLC ayarlari),
_ Parametreler _ @ |_
> (6rn. PLC ayarlar) <
v v v v v \4
N— A
N
Dahili ¢ikiglar

*CP1E CPU Uniteleri bu servisleri yuritmez.

(1) Programlarin ve parametre verisinin transferi
* Degisiklikler yapildiginda (6rnegin CX-Programmer’dan) RAM igindeki veri
otomatik olarak dahili flash hafizada (CP1E: Dahili EEPROM’da) yedeklenir.
« Unite ACIK hale geldiginde veri, dahili flash hafizadan (CP1E: Dahili
EEPROM) RAM’e transfer edilir.
(2) DM varsayilan verisinin transferi
+ CX-Programmer’dan sifirlandiginda DM varsayilanlari RAM’den dabhili flash
hafizaya (CP1E: Dahili EEPROM) transfer edilir.
* PLC ayarlarina gore, Unite ACIK haldeyken DM varsayilanlari dahili flash
hafizadan (CP1E: Dahili EEPROM) RAM’e transfer edilir.
(3) Flash hafiza ve hafiza karti arasinda veri transferi (Sadece CP1L)
* CX-Programmer’dan sifirlandiginda, veri RAM veya dahili flash hafizadan
hafiza kartina transfer edilir.
+ Unite enerjilendiginde veri, hafiza kartindan dahili flash hafizaya transfer edilir.
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/\ Dikkat

(4)

Kullanici programi
Ladder program bu hafiza (RAM) alaninda saklanir. Ladder program
kaydedilebilir, diizenlenebilir veya CX-Programmer’dan agilabilir.
G/C hafizasi
Bu, kullanici programinin yazdigi veya okudugu hafiza (RAM) alanidir. G/C
hafizasinin bazi bélimleri glg kesilirse silinir. Diger bélimler korunur. Ayrica,
PLC Uniteleri ile veri deg@isimi icin kullanilan bélimler ve sadece dahili olarak
kullanilan diger bolimler vardir.
Diger Unitelerle veri aktariminin 2 yolu vardir: her yuratme déngusunde bir
kere veya sadece komut verildiginde.
Parametre alanlari
Kullanici tarafindan komut islemcileri olarak kullanilan G/C hafiza alanina ek
olarak ayrica, sadece CX-Programmer’dan ayarlanabilen ayri bir hafiza alani
vardir. Bu “parametre alani’dir. Parametre alani PLC kurulum verisini saklar.
[PLC Kurulum]
PLC kurulumu, CPU Unitesinin temel 6zelliklerinin yazilim tanimini saglamak
icin kullanici tarafindan kullanilan bir konfiglirasyon verisidir. Bunlar, seri port
ayarlari ve minimum déngl zamani ayarlari gibi parametrelerden olusur.
PLC kurulumunu yapilandirma ile ilgili detaylar igin, CX-Programmer
Kullanma Kilavuzu’na (W446) bakin.
Dahili flash hafiza (CP1E: Dahili EEPROM)
CP1L CPU uniteleri dahili flash hafizaya sahiptir.
Veri, programlanmig komutlar disinda yontemlerle kullanici program alanina
veya parametre alanina (PLC kurulumu, yénlendirme tablosu) yazildiginda
otomatik olarak dahili flash hafizaya yedeklenir, 6rn. CX-Programmer veya PT
kullanilarak transfer edildiginde veya dizenlendiginde, veya hafiza kartindan
transfer edildiginde.
Unite bagka bir sefer enerjilendiginde, kullanici hafizasi (kullanici programi
veya parametre alani) otomatik olarak dahili flash hafizadan RAM’e transfer
olacaktir.
CX-Programmer kullanilarak, G/C hafizasinin DM alanindaki veri de dahili
flash hafizaya kaydedilebilir. Bu kaydedilen veri DM alani igin varsayilanlar
olarak ayarlanabilir ve Unite tekrar enerjilendiginde tekrar DM alanina otomatik
olarak yazilabilir.
Sembol tablosu, agiklama dosyasi ve program dizin dosyasi flash hafizanin
aciklama hafizasi béliminde saklanabilir. CX-Programmer’dan CPU
Unitesine bir proje transfer edildiginde fonksiyon blogu igin program bilgisi
otomatik olarak flash hafizaya kaydedilecektir. (Sadece CP1L)
Hafiza karti (Sadece CP1L)
Hafiza kartlari CX-Programmer’dan programlari, veri hafiza iceriklerini, PLC
kurulum verisini ve G/C agiklamalarini saklayabilir.
Hafiza kartinda saklanan veri Unite enerjilendiginde otomatik olarak
yuklenebilir.

CP1E E tipi bir CPU Unitesi ya da N tipi pilsiz bir CPU Unitesinde, gu¢ kaynagi
acildiginda DM Alaninin (D) * ve Kalici Alanin (H) igerigi, Mevcut Sayici Degerleri
(C), of Sayici Tamamlama Bayraklarinin (C) durumu ve Yardimci Alandaki (A) bit
durumu saat fonksiyonlarina bagl olarak dengesizlesebilir.
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*Bu durum, DM yedekleme fonksiyonu ile EEPROM’a yedeklenen alanlar igin
gegerli degildir.
DM yedekleme fonksiyonu kullaniliyorsa, sifirlama igin mutlaka asagidaki
metotlardan biri uygulanmalidir.
1. Tim Alanlarin Sifilanmasi
PLC Kurulumunda, [Startup Data Read] alaninda [Clear Held Memory (HR/DM/
CNT) to Zero] segenegini segin.
2. Belirli Alanlarin Sifirlanmasi veya Baslangigc Durumuna Getirilmesi
Ayar iglemlerini bir ladder programdan yapin.
Veri baslangi¢ durumuna getiriimedigi takdirde, dengesiz veri nedeniyle Unite veya
cihaz beklenmeden galismaya baslayabilir.

E|
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A-3-2 CPU Unite Davranisi

Bu bolim kisaca CP1L veya CP1E CPU Unitesinde yer alan islemleri anlatir.

BCPU Unitesi Calisma Akis!

ilk 6nce program yiiriitmeleri (komutlarin ylriitmesi) islenir, sonra G/C yenilemesi
ve gevresel servisin yUrutmesi yapilir. Bu iglemler bir déngu tarzinda tekrar edilir.

Enerjilenme

Enerjlenme - Donanim hafizasini ve sistem ¢alismasini sifirlar.
(sifirfama) - Bagh uniteleri tespit eder.

iglemleri - Otomatik baslangig¢ transferini yuratar. *1
hafiza kartindan.

- G/C hafizasini temizler.

- Kullanici hafizasini (UM) kontrol eder.
- Zorla set/zorla reset.

——————— >
»

Denetleme - Pil hatasini kontrol eder.
islemleri - DIP anahtarlarini izler. *1
- G/C bus kontrold.
- Kullanici program hafizasini kontrol eder.

Dongu
suresi

A 4

Program - YUrutme sirasinda: Kullanici programini yaratar.
yuratme - Hata igleme: Cikislari KAPATIR
(Bus hatalari iin Unite sifirlanir)
- Bir hata meydana geldiginde: G/C hafiza alanini temizler
(FALS komutlar yuriatme haricinde)

\ 4
G/C yenileme Asagidaki Uniteler izerinde déngusel veri aktarimi yapilir:
* CP-serisi genigletme G/C Uniteleri

v
Cevresel Sadece olay meydana geldiginde yurutllen servisler:
servisler - Cevresel USB port servisi

- Seri port servisi

- Haberlesme port servisi *1

- Dahili flash hafiza/EEPROM erigim servisi

- Hafiza karti erisim servisi *1

- Cevrimici dizenleme

[P, AP e —

*1 CP1E CPU uniteleri bu servisleri yuritmez.
*2 G/C yenileme PROGRAM modunda da yapllir.
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BG/C Yenileme
G/C yenileme, hafizanin énceden ayarlanmig alani ve bir harici kaynagin
arasindaki dongusel veri transferleriyle ilgilidir. Asagidaki yenileme iglemlerini

kapsar.
Hedef Unite Tipi Maksimum Veri Degigimi Veri Degisim Alani
CPU (unitesi dahili G/C Giris: 3 CH G/C alani
Cikig: 3 CH
CP-serisi genisletme G/C Unitesi, genisletme | Sabitlenmis; tniteye G/C alani
Unitesi bagh

G/C yenilemesi, tek bir déngu icinde kesilme olmadan yapilir. Ayrica, G/C
yenilemesi daima program yuritmesinden sonra yapllir.

G/C yenilemesi asagidaki 3 zamanlamadan birinde CP1L/CP1E’nin dahili normal
G/C’si ve CP serisi genisletme (G/C) Uniteleri icin yapilabilir:
» Dongusel yenileme

* Aninda yenileme varyasyonlu komutlar ile ytritme

* IORF komutu ile yariitme

m
=

@®Dongusel Yenileme
G/C yenilemesi, yarutulebilir gérevlerdeki butiin komutlardan sonra gergeklestirilir.
Bu, G/C yenilemesinin standart yéntemidir.

END }Gbrev
END }Gi)‘rev
Dongu f
END }Gi)’rev 0
_ R Guncel
G/C yenileme ) G/G verisi
I ':'|—|
©
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@®Aninda Yenileme Varyasyonlu Komutlar ile Yurutme
Eger aninda yenileme varyasyonu bir komut igin belirlenmigse ve dahili G/C alani
bir islemci olarak belirlenmisse G/C yenilemesi, komut, program ylritme déngisu
sirasinda yuratuldaginde yapllir.

ILD 0.00

10UT 100.00

MOV 1101

Not 1. Aninda yenileme sadece dahili G/C alaninda miumkinddir.
CP serisi genigletme (G/C) uniteleri i¢cin IORF komutunu kullanin.
2. Bitile ilgili komutlar:
Belirtilen biti kullanan kanal (16 bit) yenilenecektir.
Kanalla ilgili komut:
Belirlenmis kanal (16 bit) yenilenecektir.
3. Girigler ve S (kaynak) islemcileri:
Girig, komutu yuritmeden énce aninda yenilenir.
Cikislar ve D (hedef) islemcileri:
Cikis, komutu yuritmeden sonra aninda yenilenir.

LE|

Gergek G/C verisi (dahili G/C)
Aninda yenileme

15 11 0
+——— ocCH [ ] |
15 7 0

———— 100CH | | |
1511 0

— tcH [ ] |
— 01CH | | |
15 7 0

@®IORF(G/C REFRESH) Komutlarinin YurGtilmesi

IORF (G/C REFRESH) komutlari, bitlin G/C verisini veya sadece belirtilen
araliktaki veriyi istenilen zamanlamada yenilemek igin kullanilabilir. IORF komutlari
CP serisi genisletme (G/C) Unitelerini yeniler.

— IORF

D1: Baslangi¢c CH numarasi

D1

D2: Bitis CH numarasi
D1 ve D2 arasindaki G/C kanal verisi yenilenecektir.

D2

Not IORF komutlarinin ylritmesi goérece fazla zaman alir. YUriitme zamani, yenilenen

kanal sayisi arttikga ylkselir. Bu nedenle, toplam déngli zamani uzatilabilir.
Toplam déngu zamaninin énemli bir sekilde artabilecedi unutulmamalidir.
Ayrintil bilgi igin litfen CP Serisi CP1H/CP1L CPU Unitesi Programlama Kilavuzu
(W451) BOLUM 4 Komut Yiiriitme Stireleri ve Adim Sayilari ya da CP Serisi CP1E
CPU Unitesi Komut Referans Kilavuzu (W483) BOLUM 3 Komut Yiiriitme Siireleri
ve Adim Sayilari altina bakin.
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BMCevresel Servisler
Cevresel servisler, PT'de goriintileme ve kurulum, ve CX-Programmer’da
cevrimigi dizenleme (programlari yiritme altinda diizenleme) ve gortintileme gibi
duzenli gerceklesmeyen olay servisleridir.
Hem harici cihazlara hem de harici cihazlardan servis isteklerinin islenmesini igerir.
CP serilerinde servislerin gogu FINS komutunu kullanir.
Her bir servise sistem tarafindan belirlenen sabit miktarda zaman ayrilmistir ve her
doéngude yuratalar. Eger servislerin islemi ayrilan zamanda tamamlanirsa kalan
zamanda islem yapilmaz.

Servis Tipi icerik

Cevresel USB portu servisi * Cevresel USB ya da seri port Gzerinden CX-
Programmer, PT veya bir bilgisayardan FINS ya da Host
Link olarak alinan plansiz istekleri igler (6rn. program
transferi igin istekler, goriintileme, zorla set/reset veya
cevrimigi dizenleme).

* Seri port Gzerinden CPU Unitesi tarafindan yapilan
plansiz istekleri igler (istek disi haberlesmeler).

Seri port servisi

m
=

Haberlesme port servisi* * SEND, RECV ve CMND komutlariyla seri haberlesme
yuratar. 0 ila 7 dahili lojik portlarini haberlesme portlari
olarak kullanir.

* Arka plandaki komutlari O ila 7 dahili lojik portlarini
haberlesme portlari olarak kullanarak yuratur.

Dahili flash hafiza/EEPROM * Dahili flash hafizadan/EEPROM’dan ve dahili flash

erigim servisi hafizaya/EEPROM’a veri okuma ve yazma iglemini
ydratar.

Hafiza karti » Hafiza kartindan ve hafiza kartina veri okuma ve

erisim servisi* yazmayi igler.

*CP1E CPU uniteleri bu servisleri yuritmez.

Not Servis zamani gevresel USB portu, seri port ve haberlesme portu servislerine ayri
olarak ayrilir. Varsayilan olarak énceki déngu suresinin %4’U ayrilacaktir.
Eger servislerin yuritilmesi birden fazla déngl boyunca suriiyorsa ve gecikiyorsa
her bir servise sabit miktarda bir zaman (ytzdenin aksine) ayirin. Bunu yapmak
icin PLC Ayarlarinin altindaki [Bitln olaylara zaman ayarla]yi kullanin. CP1E’nin
ayari yoktur ve déngu slresi %8 olarak sabitlenmistir.
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BMDOngu Suresi

CPU uniteleri verileri Denetleme islemleri ile baglayan ve Cevresel servislerle son

bulan dongdler ile isler.

@®Dongl Suresi Hesaplama

Doéngu zamani asagidaki islem zamanlarinin toplami olarak hesaplanir.

Déngli zamani = Denetleme islemleri + Program Ydriitmesi + (Déngii Zamani
Hesaplamasi) + G/C Yenilemesi + Cevresel Servisler

Denetleme iglemleri

Ayrintilar

isleme Siiresi ve
Degistirici Etkenler

G/C veriyollarini kontrol eder.

Kullanici program hafizasinin, pil hatasinin, vb. kontrol{

0,4ms

Program yuritme

Ayrintilar isleme Siiresi ve
Degistirici Etkenler
Program yiiriitmesini igler (komutlarin yiriitiilmesi). islem zamani Komut yiritme
bagimsiz komut yaritme stirelerinin toplamidir. surelerinin toplami

Ayrintili bilgi igin liitten CP Serisi CP1H/CP1L CPU Unitesi Programlama Kilavuzu
(W451) BOLUM 4 Komut Yiiriitme Stireleri ve Adim Sayilari ya da CP Serisi CP1E
CPU Unitesi Komut Referans Kilavuzu (W483) BOLUM 3 Komut Yiiriitme Siireleri

ve Adim Sayilari altina bakin.

Ddéngu Zamani Hesaplamasi

Ayrintilar

isleme Siiresi ve Degistirici Etkenler

PLC Ayarlarinda minimum (sabit) bir
déngu suresi belirlendiginde belirlenmis
dongu sliresinin gegmesini bekler.
Doéngii suresini hesaplar.

Doéngu suresi sabitlenmediginde isletim suresi
yaklagik 0'dir.

Sabit dongui stiresi igin ek zaman =

Sabit déngi suresi — Giincel dongu siresi
(isletim zamani: denetleme islemleri + program
ylritme + G/C yenilemesi + gevresel servisler)

G/C Yenileme

Ayrintilar

CP-serisi Genisletme G/C Uniteleri
ve
Genigletme Uniteleri

isleme Siiresi ve

Degistirici Etkenler
Her Gnite yenilenir. Once Her bir birim igin G/C
cikislar (CPU unitesinden yenileme slresi
genisletme Unitelerine), sonra | kullanilan tnite
girigler (genigletme sayisiyla garpilir
Unitelerinden CPU Unitesine)
yenilenir.

G/C yenileme siiresi hakkinda ayrintili bilgi igin CP Serisi CP1L CPU Unitesi
Kullanici Kilavuzu (W462) icinde 2-7 Déngli Stiresi Hesaplama bolimuine ya da

CP Serisi CP1E CPU Unitesi Komut Referans Kilavuzu (W483) BOLUM 4 Déngii

Siiresi Hesaplama ve izleme altina bakin.
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A-3 CP1L/ICP1E'nin Dahili Galismalan | [

Cevresel Servisler

Ayrintilar isleme Siiresi ve Degistirici Etkenler
Cevresel USB portu Bu servisler igin isletim siiresi PLC ayarlarina gore farklilik
servisi gOsterecektir.

Eger déngii siiresi belilenmemisse, servis "déngii siiresi
Seri port servisi hesaplama" ile hesaplanmis énceki déngii siiresinin %4'ii

kullanilarak yurdtulir. Eger dongi siresi belirlenmisse, servis
belirlenen slre kadar yuratalar.

Yurutme, déngl zamaninin belirtilip belirtiimedigine bakilmaksizin
en az 0,1 ms surer.

Eger portlar bagli degilse servis suresi 0 ms olacaktir.

Haberlesme port servisi* | Eger PLC ayarlarinda déngi siiresi belirtiimemigse, servis "déng(
siiresi hesaplama" ile hesaplanan énceki déngii siiresinin %4'{
kadar yarutalir.

Eger dongu suresi belirlenmisse, servis belirlenen siire kadar
yuratalar.

Dongui suresinin belirlenip belirlenmedigine bakilmaksizin yiritme
en az 0,1 ms slrer.

Eger haberlesme portlari kullanilmadiysa servis siresi 0 ms m
olacaktir. ~
Dahili flash hafiza/ Bu servisler icin isletim suresi PLC ayarlarina gore farkllik
EEPROM erisim servisi gbsterecektir.

Eger dongli siiresi belilenmemisse, servis "déngi siiresi

Hafiza karti erisim servisi * hesaplama" ile hesaplanmig 6nceki dongu suresinin %4'l
kullanilarak yuratulur. Eger dongu slresi belirlenmisse, servis
belirlenen silire kadar yaratdlar.

Dongu suresinin belirlenip belirlenmedigine bakilmaksizin yiritme
en az 0,1 ms slrer.

Eger giris yoksa servis suresi 0 ms olacaktir.

*CP1E CPU uniteleri bu servisleri yuritmez.

Not 1. Dongu suresi asagidaki faktorlere gore degisir.
Kullanici programindaki (déngu boyunca yuratilebilen tim déngusel gérevier
ve ek gorevler ile calisma kosulu saglanan kesme gérevleri) komutlarin tipi ve
CP serisi genigletme G/C Unitelerinin ve bagl genigletme Unitelerinin tipi ve
sayisi
PLC ayarlarinda belirlenen “Minimum déngu siresi”.
Cevresel USB port ve seri portlarin kullanimi
PLC ayarlarinda belirlenen “Sabit ¢gevresel servis suresi”.

2. Dodngu suresi, kullanici programindaki gorevlerin sayisindan etkilenmez.
Doéngu stresi yalnizca dongu iginde HAZIR olan dongusel gérevlerden
etkilenir.

3. MONITOR’den RUN moduna gegerken dongu slresi yaklasik 10ms artacaktir
(bu yine de déngu sliresini gok uzatmayacaktir).

4. Servis zamani cevresel USB portu, seri port ve haberlesme portu servislerine
ayri olarak dagitilir. Varsayilan olarak dnceki dongu stresinin %4’ ayrilacaktir.
Eger servislerin ylritilmesi birden fazla déngl boyunca striyorsa ve
gecikiyorsa her bir servise sabit miktarda bir zaman (ylizdenin aksine) ayirin.
Bunu yapmak igin PLC Ayarlarinin altindaki [Butln olaylara zaman ayarlalyi
kullanin. CP1E’nin ayari yoktur ve déngu suresi %8 olarak sabitlenmistir.
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@Ornek DAngll Siiresi Hesaplamasi
4-2-2 Ladder Programlar igin bir 6rnek gosterilmigtir.

islem Adi Formiil isletim Zamani
Denetleme islemleri - 0,4ms
Program ydritme Dizisel giris komutlar

LD 0,55us x 6 komut

OR 0,68us x 6 komut

AND NOT 0,65ps x 7 komut
Dizisel giris komutlar (ylkselen/disen kenar) 5,5 ps x
1 komut
Dizisel ¢ikis komutlari 1,1 pys x 3 komut
Zamanlayici komutlari 6,4ps x 1 komut
Sayici komutlari 6,7us x 1 komut
END komutu 6,2us x 1 komut

0,04 ms

Doéngil zamani Yok Oms
A hesaplamasi
G/C yenileme Yok (ek unitesiz) Oms

Cevresel servisler Yok (baglanti yok) Oms

Doéngu suresi 0,44ms

Asagidaki durumlar gecerlidir:

* CP1L 14-nokta G/C Unitesi kullaniimigtir.

* Ek Unite kullaniimamistir.

+ CX-Programmer ile baglanti yapilmamistir.
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A-4 CP1L Programlama Orneklers

Bu bélimde kablolama, DIP anahtari ayarlari CP1L’in (AC gii¢ kaynakli 14-nokta G/C Unitesi)
programlanmasina iliskin érnekler yer almaktadir. CP1E ayarlari ise parantez iginde verilmistir.
Kablolama ve ayarlar hakkinda ayrintili bilgi igin CP Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici Kilavuzu’na (W462)
veya CP Serisi CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici Kilavuzu’na (W479) bakin. Komutlar hakkinda
ayrintili bilgi igin CP Serisi CP1H/CP1L CPU Unitesi Programlama Kilavuzu’na (W451) veya CP Serisi
CP1E CPU Unitesi Talimat Referans Kilavuzu’na (W483) bakin. CX-Programmer kullanimi ile ilgili detaylar
icin,

CX-Programmer Kullanma Kilavuzu’na (W446) bakin.

A-4-1 Zamanlayicilari Ayarlamak igin Ayarlayicilarin Kullaniimasi
BKullanilan Fonksiyonlar

@®Dis Analog Ayar Girigi (Sadece CP1L)

Analog degerler, harici analog ayarlari girisine bagh olarak sayisallastirilabilir (O ila
10V, ¢Ozindrlik: 256). Donusturilen degerler yardimci alana gonderilir (A643CH).
Bu fonksiyon, dis sicakliktaki degisim veya degisken bir direngten geri bildirim gibi
giriglere gore ayarlarin degistirilmesi icin kullanighdir.

Degisken bir direng girisinin kullanildidi bir 6rnek asagida goésterilmistir.

ECalismaya Genel Bakis
Kapinin énine bir fotoelektrik sensor yerlestiriimistir. Sensor bir araba
algiladiginda kapi acilir.
Araba kapiyi gectiginde sensdr KAPALI hale gelir.

Fotoelektrik sensor
(E3G serisi v.s.)

Sensor kapandiktan sonra ayarlanmis bir miktar sire gegince kapi kapanir.

Sensor girisi
Kontak 0.00

Kapi gikigl Acik
Kontak 100.00

KAPALI igin zaman
Min. 2,0s ila Maks. 27s

Kapi kapanigina kadar olan siire CP1L’ye bagl degisken bir direncle ayarlanacaktir.

Ayar araligi
(Min. 2,0s ila Maks. 27s) Degigken direng
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ESistem Konfiglrasyonu

@Kablolama Ornegi

Sensor girisi
0.00

CP1L

Degisken direng Dis analog ayar giris
1kQ (1/4W) konnektéri
Kapi ¢ikisi
100.00

BWProgramlama Ornegi

LE|

@®Ladder Program
0.00 T0O010 100.00
Fram4 O
| I
Fotoelektrik Kap!i
sensor
100.00
| |
|
P_On
I I BCD
A643
DO
+B
#0 |®
DO
D1
100.00 0.00
A
Kapi Fotoelektrik 0010
sensér D1

(A): Minimum deger olarak 2 saniye ayarlamak igin 6nce harici analog giris degeri

A643’( DO’da bir BCD degere donustiriin, 20BCD/2sn. arttirin ve sonra D1
olarak saklayin.

(B): TIM, 0,1sn. aralikh azalan agik bir zamanlayici gibi calisacaktir.
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WBILGI
@Giris Gerilimi ve A643’(in PV’si arasindaki iligki

A643CH (BCD) igindeki deger

281
100(Hex) 256

0 10 11 Giris Gerilimi (V)

Maksimum giris gerilimi 11VDC’dir. Daha yliksek gerilimler uygulamayin.

@®CP1L Uzerindeki Analog Ayarlayicinin Kullaniimasi
Ayarlar, harici bir analog ayar girisi kullanmak yerine CP1L Uzerindeki analog L
ayarlayiciyi kullanarak degistirilebilir. Analog ayarlayici yardimci alani (A642CH*),
0 ila 255 arasinda (0 ila FF Hex) herhangi bir degere ayarlayabilir.

Iips tornavida

Analog ayarlayicr

*CP1E CPU Uniteleri A642 ve A643'l kullanabilir.
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0.00 T0O010 100.00
N4 O
| I
Fotoelektrik Kap!
sensor
100.00
| |
|
Kapi
P_On
I I BCD
As42 | (A
DO
Q +B
DO
D1
100.00 0.00
| | Il/1
TIM
| I
Kapi Fotoelektrik 0010
sensor D1

(A): Ornek uygulamada zamanlayiciyi ayarlamak tizere CP1L veya CP1E
Uzerindeki analog ayarlayiciyi kullanmak i¢in ladder programdaki yardimci alan
A643’'i A642 olarak degistirin.

A-4-2 Kisa Sinyallerin Yakalanmasi

BKullanilan Fonksiyonlar

@®Hizli Yanit Girisi
Hizli yanit giriglerini kullanmak igin dahili girisi ayarlayarak, sinyal genisligi 30us
(CP1E: 50us) kadar kuguk girisler dahi déngu suresinden bagimsiz olarak
yakalanabilir.
CP1L 10 nokta G/C Uniteleri en fazla 2 hizli yanit girisi kullanabilir. 14 nokta G/C
Uniteleri en fazla 4, 20/30/40/60 nokta G/C Uniteleri en fazla 6 ve her tipte CP1E
Uniteleri ise en fazla 6 adet kullanabilir.

ECalismaya Genel Bakis
Yiksek hizda hareket eden Urlnler bir sensor tarafindan tespit edilir ve sayilir.

Sensor (E32 serisi fiber Unitesi

Uriin ile birlikte kullanilan E3X serisi.)
/
- - ]
—
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Tarama slresinden daha kuiguk sinyaller okunmali ve sayilmalidir.
100 sinyal sayildiginda sayim tamamlandi ¢ikisi alinacaktir.

30 ps min. (CP1E: 50 ps min.)

S e

7 IS

Sensor girisi —l

Kontak 0.04

BCD sayici komutu
C0000

Ayar Degeri 100
Mevcut Deger 99 98

97

100

Kontak C0000

Sayici sifirlama

Giris kontagi 0.01

Sayma tamam
Kontak 100.00

E|

« Hizli cevap girisleri ddngu slresinden daha kisa sinyalleri okuyabilir. Ancak,
herhangi bir diger girisle oldugu gibi ladder igletimi icin tam déngl siresi
kullanilacaktir. Tarama siresinden etkilenmeyen hizlandiriimis isletim igin kesme

girislerini kullanin.

+ Girig, ka¢ kere meydana geldigine bakilmaksizin her bir déngi suresi boyunca
sadece bir kere sayilabilir. Her bir dongl suresi iginde girisi birka¢ kez saymak

igin yUksek hizli bir sayici kullanin.

ESistem Konfiglrasyonu

@®Kablolama Ornegi

Sensor girisi 0.04 Sayici sifirlama girisi 0.01

CP1L

PERIPHERAL

BATTERY

J

Sayma tamam 100.00
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HPLC Kurulum

—_—

3.

PLC Ayarlari iletisim kutusunda sensor girigini (0.04) [Hizlilya ayarlayin.

CX-Programmer ana penceresini agin.

Proje agacinda [Ayarlar]a cift tiklayin.

= Untitled - C{-Programmer - [HewPLC1. NewP rogram 1. 5ection? [Diagram]]

[ Fle Bt Yiew lrest Progam PLC Sistion
D&M ok
=1

DERFARDO &

El

= T MewProject
= I8 NewPLOL[CPLL] Offine
= Symbols
E Hemory
- 'ﬁ Progr ams
= g NewFrogrami (00)

1 Symbok
3 secton]
3 B

!3 Function Bocks

PLC Ayarlari iletigim kutusu

77 PLC Settings - New C1

Tool: Window Halp

T ath s

e

| [Program ams | Mewdrogram |

[Eection Name - Sachond|

gOsterilir.

Fl= Optiors  Helo

Starp | Settings | Timings | freut constant | Sesial Pont 1

Slatup Hold
I Foics Slatas Hold 84
™ 10M Hold Bit

Startup Data Anad
I Fmad DM fom Assh memaony

Pericheral Sarvice | Bultinirput | Puite Duput0 4 |+ |

Mods
% Program
™ Monilor
" Run

™ Lise pingramming consoke|Flun|

CPILL  Cffire

Dahili Giris sekmesine tiklayin.
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4. Kesme Giriginin INO (CP1E: IN4) acilir listesinde [Quick] segenegini segin.
Sensor girigi kontagi 0.04 oldugunda kesme girigi / hizli yanit girisi ayar
0’a (CP1E: 4) ayarlandigindan kurulum [INO (CP1E: IN4)] i¢in yapilir.
77 PLC Settings - NowPLC1
Bl= Cptiors  Heln
Stanun | Settings | Timings | brput constant | Serisl Post 1 | Parigheral Senice Bulto npal | Pules Dupae 0 ":’
High Speed Courker I High Speed Courdes 1
L= baghy speed countss 0 7 Ui hagh spesd courtei 1
Courtiveg mode | Coinling mods *
reudas Mt Courd | Corutan Magt Conril
Flasat Reset
o Seting Ings Seting
High Spoad Counber 2 High Spesd Cowrdis 3
[ Use high speed countm 2 [ Use high spssd courber
Cinriirg mede 1 Couning mods
vculs May Cout | Caculm Ma Corit [T
Fecost Resel
Il Seliang Irigeat Solmng
.‘ww..lrw @ L P
M0 | Momnal - IM7 | Moomal | s | Marmal - M3 Erlr.:" a -
Duch
L e
5. PLC Ayarlari iletisim kutusunu kapatin.
6. Degisiklikleri PLC ayarlarina uygulamak igin, PLC giiciinii ACIK duruma

getirin.

BProgramlama Ornegi

@®Ladder Program

0.04

| |

| CNT | BCD sayici

Sensor girisi
0000

0.01

Il/1| #0100

Sayici sifirlama girisi

C0000 100.00
| |

.

Sayma tamam

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu
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A-4-3 Islemleri Hizlandirmak icin Kesme Girislerinin Kullaniimasi

BKullanilan Fonksiyonlar

@®Kesme Girigleri

CP1L ve CP1E CPU Uniteleri normalde iglemleri asagidaki sira ile tekrarlar: denetleme
islemleri, program yiriutme, G/C yenilemesi, gevresel servisler. Program yiiriitme
asamasi sirasinda déngusel gérevler yuratilir. Diger yandan, kesme fonksiyonu, belirli
bir kosulun bir donguyl kesmesini ve belirli bir programi yuratmesini saglar.

Kesme girisleri (direkt mod) bir CPU Unitesinin dahili girisi KAPALI halden ACIK
hale veya ACIK halden KAPALI hale gegtiginde kesme gorevlerini ylritir. 140°dan
145’e (CP1E: 2’den 7’ye) kadar olan kesme gorevleri giris kontaklarina ayrilmistir.
Ayirma sabittir. Kesme giriglerini tarama suresinden etkilenmeyen daha hizl igslem
kazanmak igin kullanin.

ECalismaya Genel Bakis

Hareketli Grtin (6rn. IC gipleri) egrilikler ve kivrimlar igin incelenecektir.
Egder normal dongu suresi yeterince hizli igslem sadlayamiyorsa kesme giriglerini
kullanin.

Sensor girisi (kesme)
(E32 serisi fiber Unitesi
ile birlikte kullanilan E3X serisi)

Uriin

~
I~

Sensor girisi 3 / CSensc‘ir girigi 1

Sensor girisi 2
Sensor girisi KAPALI halden ACIK hale gegtiginde kesme gorevleri yurutilecektir.
Sensor girisi (kesme girisi 0) |_|

Kontak 0.04 Kesme gorevi
isletimi

Kesme gorevi
isletimi

Kesme gorevi
isletimi
Sensor girisi 1
Kontak 0.00

e

Sensor girisi 2

Kontak 0.01

Sensor girisi 3

Kontak 0.02

SIFIRLA girisi

Kontak 0.05

PASS c¢ikisi

Kontak 100.00

NG cikis

Kontak 100.01

NG ¢ikis sensor girisi 1
Kontak 100.02

NG ¢ikis sensor girisi 2
Kontak 100.03

NG cikis sensor girisi 3
Kontak 100.04

T O

]

I

R e e P

TTTE

T

1.
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BSistem Konfigurasyonu

@Kablolama Ornegi

14 nokta G/C CP1L Unitelerinde kesme girisleri 0.04 ila 0.07 kontaklarina tahsis

edilebilir.
Kesme girisi 0 (CP1E: 4), kon

tak 0.04’e ayrilacaktir. Kesme girisi 0 (CP1E: 4) ile

yurutilen kesme goérevi No.140’tir (CP1E: No.4).

Sensor girisi 3 0.02
Sensor girisi 2 0.01

Sensor girisi (kesme girisi 0) 0.04
— RESET girisi 0.05

Sensor girisi 1 0.00
OlVvVVvVYVvY \A 4
RERERER]E
g
} Sl|seeces | | oPIL
~Z o
PASS ¢ikisi 100.00 ¢—— —» NG cikisl sensor girisi 3 100.04

NG ¢ikisi 100.01 €———

O®PLC Kurulum

—> NG cikisi sensor girisi 2 100.03
— NG cikisI sensor girisi 1 100.02

Kontak 0.04°U [Kesme]ye ayarlayin.

1. PLC Ayarlari iletisim kutusunu agin.
2. Dahili Giris sekmesine tiklayin.
3.

[Interrupt Input] INO (CP1E: IN4) acilir listesinde [Interrupt] segenegini segin.
Sensor girisi kontagi 0.04 oldugunda kesme girigi 0’a (CP1E: 4)

ayarlandigindan kurulum [INO (CP1E: IN 4)] i¢in yapilir.

7 PLE Sottings - NowPLC1
Bl Optiors  Heln

Statup | Settirgs | Timings | brpul constard | Sedisl Post 1

High Speed Courker I
Uss high spesd counts 0
Courtieeg mode

rcuda Mie: Count
Flepat
It Seling
Hgh Speed Counber 2
" Us= high speed countm 2
Ciirbirsg rode

rcuby M. Count

Flecost
Il Seliang
rbetupt Irpud
M | Mool i IHT | Mol -|
[Mowmal ] N
14 [ ING |Rormal
Duck

Paripharal Sapice Bultn Inpul | Pudes Quipot0 4| #
High Speed Courdes 1
I Wgs hagh spessad coustei 1
Counling mode ¢
Corutan Magt Conril
Reset
It Seffing

High Sipesed Cowrden 3
"~ Lse high spssd counber

Caning mods
Caculm Mat Courd [
Ressi
Inged Seting
83 | Momsl A M3 §r|:-- A -

4. PLC Ayarlari iletisim kutusunu kapatin.

O. Degisiklikleri PLC ayarlarina uygulamak igin, PLC giiciinii AGIK duruma

getirin.
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WProgramlama Ornegi

@®Ladder Program

MSKS (kesme maskesi ayarlama) komutlari, “yukar” 6zelligini kesme girisine
atamak icin ve kesme girislerini etkinlestirmek lizere kesme iznini ayarlamak igin
kullanilacaktir.

P_First_Cycle
I | MSKS(690)| Kesme girisi 0
110(114) (CP1E: Kesme girisi 4)
#0 Giris igin yukari 6zelligi
MSKS(690)[ Kesme girigi 0
100(104) (CP1E: Kesme girisi 4)
#0 Kesmeye izin ver
100.02
I I SET
NG ¢ikis sensor girisi 1 100.01
100.03
| |
[
NG cikis sensor girisi 2
100.04
| |
[
NG ¢ikis sensor girisi 3
0.05
| 4]
RESET
I t I
SIFIRLA girigi 100.00
RSET
100.01
RSET
100.02
RSET
100.03
RSET
100.04
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Kesme girisi 0 (CP1E: 4) (kontak 0.04) ACIK hale geldiginde asagidaki “kesme
gorevi 140 (CP1E: 4)" bir kere yuruttlecektir. Kesme gorevlerinin kesme girislerine
atamasi sabittir. Kesme girisi 0 (CP1E: 4) daima kesme gorevi 140’1 (CP1E: 4)
yurutecektir.

0.00 0.01 0.02

I I I I I I— SET PASS cikisi

Sensor girisi 1 Sensér girisi 2 Sensér girisi 3 | 100.00

0.00
Il/1| SET | NG gikigl
Kesme gorevi Sensér girisi 1 100.02 | sensor girisi 1
140 0.01
(CP1E: 4) |
l/]l SET NG cikisl

sensor girisi 2

Sensor girisi 2 100.03

| SET NG cikisl
sensor girisi 3

Sensor girisi 3 100.04

E|
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EWBILGI

@®Kesme Gorev Programlari Olusturma

1.

Proje agacindaki [YeniPLC1[CP1L]Cevrim Disi]lyaya sag tiklayin. A¢ilir

menude [Insert Program]-[Ladder] se¢cenegini segin.
[YeniProgram2(Atanmamis)] proje agacinin altina eklenecektir.

= Untitled - CX-Programmer - [NewPLC1.NewProgram2.Section1 [Diagram]]

File Edit Wiew Insert Program PLC  Simulation Tools  Window Help
D S +B2E & MESy TR AL
a QQ HEreER | EE AP EW | —Oo e HE
DEREBDE =D E

= % MewProject
= MewPLC1[CP1L] Offline
=3 Symbols
Settings geenceeccceccecsieey
Gt Memory E :
=4 Programs i Z
= @ MewPragram1 (00} e %
= Symbols
@ Sectionl
= L .
= ﬁ MewProgram? (Unassigned)
=2 symbols
@ Sectionl

=l |0 [Procram Mame : MewProgram2]
[Section Mame : Section]

eEEEE,
anmmm?

Function Blocks

[YeniProgram2(Atanmamig)]a sag tiklayin. Agilir meniiden [Ozellikler]i

segin.
Program Ozellikleri iletisim kutusu gosterilir.

Program Properties ISI

ﬂ General } F'mteu:tiu:un] Eumments]

M ame:

T azk bype: |L|nassigneu:| j
B
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3. Genel sekmesine tiklayin. Goérev tipi acilir listesinden [Interrupt Task 140
(CP1E: 4)] segenegini segin.

Program Properties @

ﬂ] General 1 Protection | Comments |

HMarme: ]NewF‘ngram2

Tazk bype: ]Una&signed j
Interrupt Task 135 s
Interupt Tazk 136
Interupt Tazk 137
Interrupt Tazk 138
Interrupt Tazk 139

———| |nterupt Tazk 141 g

Interupt Tazk 142
Interrupt Tazk 143
Interrupt Tazk 144 L%

B

Program Ozellikleri iletisim kutusunu kapatin.
5. [NewProgram2 (Int 140 (CP1E: 4))] altinda [Section1] segenegini segin.

= {lniing - O Srogramvs: - [Few 1, oall ragran Sectia| |agisn]] [

TE LT
el SR 1kl 8 = WaRL T &g § (R Y
i 00 S EER B |~ L & [*N.]

]

I.-..-...- [ —

6. Kesme igin ladder programi girin.
Ana ladder programi goriintilemek igin proje agacinda [YeniProgram1(00)]
altindaki [Bolim1]e cift tiklayin.
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A-4-4 Takvim Zamanlayicilarinin Kullaniimasi

BKullanilan Fonksiyonlar

®Saat

CP1L ve CP1E CPU uniteleri dahili saate sahiptir.
Eger pil takilmamigsa veya bitmek Uzereyse saat kullanilamaz.

Not CP1E E tipi CPU Unitelerinde saat fonksiyonu yoktur.

ECalismaya Genel Bakis
Bu 6rnekte, bir fiskiye kontrol edilecektir.

Fiskiye, asagidaki gizelgeye gore aktif hale getirilecektir:
+ Pazartesi'den Cuma’ya: 17:30 ila 20:30

e Cumartesi, Pazar: 10:00 ila 21:15

LE|

Fiskiye

ESistem Konfiglrasyonu

@Kablolama Ornegi

CP1L

Fiskiye pompasi
100.00
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WProgramlama Ornegi

Q: 100.00

@®Ladder Program
B EEEEESL e
1 <=(315) >=DT(346) <DT(343)
| Asss #38 #38
i #5 A351 A351
: DO D10
e e e o J
S oo e
: =(300) >=DT(346) <DT(343)
[| A354 #38 #38
| #6 A351 A351
i D20 D30
14 =@o0) H
i A354
: #0

O

Fiskiye pompasi

E|

(A): Pazartesi’'den Cuma’ya kadar ACIK halde (6rn. A354 [giin] [Cuma]ya goére

blyUk veya esitse),

17:30’dan (A351 [ss:dd:ss] DO’da ayarlanan degere [17:30:00] esit oldugunda)
20:30’a kadar (A351 [ss:dd:ss] D10’da ayarlanan degere [20:30:00] esit

oldugunda)

(B): Cumartesi ve Pazar ACIK halde (6rn. A354 [giin] [Cumartesi] veya [Pazar]

oldugunda),

10:00’dan (A351 [ss:dd:ss] D20’de ayarlanan degere [10:00:00] esit

oldugunda)

21:15’e kadar (A351 [ss:dd:ss] D30’da ayarlanan degere [21:15:00] esit

oldugunda)

« >=DT ve <DT zaman kargilastirma komutlaridir.
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EBILGI

®CP1L/CP1E'de Zaman Verisi

Saatin PV’si asagidaki yardimci alanlarda gordldr.

isim

Adres

igerik

Zaman
verisi

A351.00 ila A351.07

Saniye: 00 ila 59 (BCD)

A351.08 ila A351.15

Dakika: 00 ila 59 (BCD)

A352.00 ila A352.07

Saat: 00 ila 23 (BCD)

A352.08 ila A352.15

Ayin giinii: 01 ila 31 (BCD)

A353.00 ila A353.07

Ay: 01 ila 12 (BCD)

A353.08 ila A353.15

Yil: 00 ila 99 (BCD)

A354.00 ila A354.07

Haftanin giini: 00 ila 06 (BCD)
00: Pazar, 01: Pazartesi, 02: Sali, 03: Carsamba, 04:
Persembe, 05: Cuma, 06: Cumartesi

LE|

@®Zaman Karsilastirma Komutlari

Zaman karsilagtirma komutlari zamanin kolay kargilastiriimasini saglar.
Orn. 0.00 ACIK halde ise ve saat 13:00:00 ise, 100.00"1 ACIK hale getirin.
CPU Unitesinin dahili saatindeki giincel zamanin saati, dakikasi ve saniyesi
(A351 ila A352) ile ayarlanan zaman (D100 ila D102) karsilastinlacaktir.

0.00 100.00
| | =DT
| -
S1 A351
S2 D100
7 6 54 3 2 10
DO |_ |_|1 |1|1 |o|0|o | ——» DO0=0038Hex ayarla

Saniyeleri karsilastir
Dakikalari karsgilagtir

Saatleri karsilastir
Giinleri maskele
Aylari maskele

Yillari maskele

!

isaretlenen veriyi karsilastir

15 97 0 15 97 0
A351 Dakika | Saniye |€—»S2 :D100 00 00
A352 Giin Saat |€4¢—»S2+1:D101 - 13
A353 | il Ay L82+2:D102 - -
Gi¢ ACIK hale getirildiginde durum bayragina yansitilir
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@®DM Alani Kurulumu
Asagidaki degerler DM alanina BCD olarak ayarlanmistir.

Kanal | Deger igerik
DO 3000 30dak 00sn
D1 0017 17sa
D2 0000 -
D10 3000 30dak 00sn
D11 0020 20sa
D12 0000 -
D20 0000 00dk 00S
D21 0010 10sa
D22 0000 -
D30 1500 15dk 00S
D31 0021 21sa
D32 0000 - m
L

1. CX-Programmer ana penceresini a¢in.
2. Proje agacinda [Hafizalya cift tiklayin.

= Untitled - CX -Programmer - [MewPLC1 NewProgram1 _Section] [Diagram]]
[0 Fle Edt Vem lmsel Program PC Semistion Took Window Helo

O&FH ok all by o3 TR [ ki

= [ MewPLC I[P L] Offine [Sechion Hams | Sactiont |
=% symhals

E¥

Settings
- [
= B Frograms
= gl MeswProgram] (00
' Symibols
5 Sactionl
5 END

TF Fumction Rincks

Hafiza penceresi ekrana gelecektir.

I PLL Memory - MewLC1
Fils Wew ‘Wirdow Hep

=3
I .. 135 5 5 N 5 e ) ) S
J o] g 1

—a

|

u]
=

teetediiet

ETFFREN=E

©
5
i

H
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3. Verialani calisma alanindaki [D]ye c¢ift tiklayin.
PLC veri tablosu ekrana gelecektir.

5l{a) (] 1jue|
Gl b= A S e T e e P N
. e 5 Y

= Zlely)

=y

“=Q
E==

Ltu.u.;i

gg;n

wlvfalala[dla[a][a[a]a

v

£=

A IR e e
- ro iRl -1 ¥ire ram

4. DM adreslerinin degerlerini girin.

SlatAddves| 13 | |
Ehegliea] [ J

A SR IR T T T N R é
DOBO00 (3000 0017|0000 |
DODGTE {3000 0020|0000

DOO00 (0000 \DOM0 |O000

Doonan (1500 (o0 joomd [ |

D050 [ - i

5. [Projeye Kaydet] iistiine tiklayin.
Ayarlar kaydedilecektir.

6. Bilgisayardan CP1L’ye veriyi transfer edin.
1)Bilgisayarin CP1L ile gevrimigi durumda oldugunu dogrulayin.
2)Meniiden [Online] - [Transfer to PLC] segeneklerini segin.
PLC’ye Aktar iletisim kutusu gosterilecektir.
3)Transfer icin alan ve bolge secin. [PLC’ye Aktar]i tiklayin.
Veri aktarilacaktir.

138 SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



‘ A-4 CP1L Programlama Ornekleri ‘ .

A-4-5 Pozisyonlari Olgmek icin Déner Enkoderlerin Kullaniimasi
BKullanilan Fonksiyonlar

@Dahili Giris ile Yuksek Hizli Sayma

Dahili giriglere doner enkoderlerin baglanmasi ile yiksek hizli sayici girisleri
etkinlestirilebilir. CP1L Uniteleri yiksek hizli sayici girisleri ile birlikte gelir, bu
girisler tek bir CP1L veya CP1E ile ¢ok eksenli cihazlarin kontrolini mimkin kilar.
Yiksek hizl sayicilar hedef degerleri eslestirmek igin ve aralik karsilastirma
kesmelerini kullanarak yiksek hizli islem igin kullanilabilir. Kesme gorevleri, sayici
degeri belli bir degere veya deder araliina eristiginde tetiklenebilir.

BECalismaya Genel Bakis

Verilen bir ydnde sabit uzunlukta besleme igin bir besleme hatti dizenlenecektir,
orn. yiyecek urlnlerinin vakumlu paketlenmesi igin.

m
=

e | /T NC /TN

Motor: Baslat
Kontak 0.02 1

Motor: Calistir
Kontak 100.00

Motor: Yavas
Kontak 100.01

Normal durma pozisyoné
Kontak 100.02 mn

Hatali durma pozisyont
Kontak 100.03

v

A
3550
Yuksek hizl sayici 3500
6lgtim pulsu (Puslg)oo
(A270)

v

t

Motor calistiginda ladder program yuksek
hizli yazilim sifirlamasini (A531.00) ACIK hale getirir

Puls sayimi 3500 ve 3550 arasindayken normal durma pozisyonu (100.02) ACIK
olacaktir. Puls sayimi 3550’yi gegtiginde hatali durma pozisyonu (100.03) ACIK
olacaktir.

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu (139



-ﬂ AC100~240V ()

L1|LZ/N|COM
| [@ | 00| 02| 04] 06 | NC|NC|

LE|

. ‘ A-4 CP1L Programlama Ornekleri

ESistem Konfiglrasyonu

@Kablolama Ornegi

Enkoder (gii¢ FazA
kaynagi: 24VDC)

Orn.: E6B2-CWZ6C Modeli
NPN acik kollektor gikisi

24VDC oV

(S8VM serisi) | +24V

Mars motoru
*| 0.02 Anahtar (A16 serisi)

01| 03| 05| 07|NC|NC|

CP1L-L14DR-A

| + | 00|01|02|03|04|NC|

COM

coml¢om]dom] 05| NC|

Motor ¢alisma 100.00

Motor yavas 100.01

Hatali durma

® ® pozisyonu @

100.03 Gésterge

invertor, vs.
(V1000 serisi)

(M16 serisi)

Normal durma pozisyonu
100.02 Gosterge (M16 serisi)

Not Harici gli¢ kaynagini yalnizca giris cihazlari igin kullanin. (Cikis cihazlarina gii¢

vermek i¢in kullanilamaz.)
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O®PLC Kurulum

1.
2.

w

©NOoOOA

Yuksek hizli sayici 0 etkinlegtirilecektir.
PLC Ayarlari iletisim kutusunu agin.

Dahili Giris sekmesine tiklayin.

7 PLC Settings - NowPLC1
Ble QOptiors =l
Stafup | Settirgs | Timings | kol constart | Seriad Post 1 | Periphenal Serice. Buditin Inpul | Pudee Ouipo 0 4|
High Speed Courter 0 High Speed Courder 1
W |l bigh speed counte 0 [ Wgs hagh e enustai 1
Courtieg mode ® Lnss mode © Crous mode Courding mode ¢
reudas Mg Courdt | oo M ag; Conirl
Fepat Sollwaie isdsljcompasng) = Resel
It Sething Diltessrtial phss rpad - Ingedt Salting
Hgh £ pisned ot 2 High Sopristad Con i 3
™ Use high rpeed countm 2 ~ Az high spssd courber J
Conirtirsg mode Ceuniing mods =
reuls May Cout | Caculm Mat Cors [T -
Flscasl Ressi
It Saling Irigeat Sl |'|'|
=~
rbetupt Irpul
M) | Momasl - 1M1 |Momal w| g2 |Moma - M3 |Homs -
Hd |Momal - INS |Homal
P14 Oifire

[Yiiksek hizli sayici 0’1 kullan] segme kutusunu Yiiksek Hizli Sayici 0 igin
segin.

[Sayma Modu] igin [Lineer Mod] segin.

Sifirlama agilir listesinden [Yazilim sifirlama(karsilagtirma)] segin.

Giris Ayari acilir listesinden [Faz farkli girig]i seg¢in.

PLC Ayarlari iletisim kutusunu kapatin.

Degisiklikleri PLC ayarlarina uygulamak igin, PLC gliciinii ACIK duruma
getirin.
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WProgramlama Ornegi 1
Sayici degerlerini karsilastirmak igin karsilastirma komutlarini kullanin.
Sayici degerlerini karsilastirmak i¢in kullanilan karsilastirma komutlari ile program
kolayca olusturulabilir.

@®Ladder Program

Sayici degerleri motoru baslatmak/yavaslatmak/durdurmak icin kullanilir

0.02

W0.00

4

Motoru baslat

Motor ¢alismasi

WO.OIO

Il/ll

Motoru durdur

DIFU

A531.00

>=(325)

%o

Yuksek hizl sayici 0
icin yazilim sifirlamasi

Motor calismasi

100.01

A270

#0BB8

0.02

>=(325)

O

Motor yavas

W0.00

A270

#0DAC

Motor durduktan sonra, durma pozisyonunu kontrol et.

Motoru durdur

Motoru durdur

W0.01
I
I

Motor durduruldu

i

Motoru baglat

Yiksek hizli sayici

(A270) 3000'e (0BB8 Hex)
eristiginde motor
yavaslar.

Yuksek hizli sayici (A270) 3500'e
(ODAC Hex)

eristiginde

motor durur.

Motor durduruldu

100.02

Normal durma
pozisyonu
100.03

>=(325) [ <(310)
A270 A270
#0DAC #0DDE
>=(325)
A270
#0DDE

Hatali durma
pozisyonu

Eger yuksek hizli sayici

(A270) 3500 (ODAC Hex)

ve 3550 (ODDE Hex) arasindaysa
durma pozisyonu normaldir.

Eger yuksek hizli sayici (A270)
3550'den (ODDE Hex) biytkse
durma pozisyonu hatalidir.
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WProgramlama Ornegi 2

Hedef degere ulasildiginda bir kesme islemi yirttmek igin CTBL (karsilastirma
tablosu kaydetme) komutunu kullanin.

Yavaglama ve durma, yuksek hizli islemlerin, dongu suresini etkilemeden
yurutilmesini saglayarak kesme gérevleri olarak yuratalirler.

@®Ladder Program

Hedef pozisyona erisildiginde kesme goérevlerini yuritmek igcin CTBL komutunu

kullanin.

0.02

A

Motoru baglat

RESET "Motor durdurulduyu sifirla
WO.O2

Motor durduktan sonra, durma pozisyonunu kontrol et.

A531.00
Yuksek hizli sayici 0 igin yazihm sifirlamasi Q
CTBL(882)
#0 Yiiksek hizl sayici 0 segimi
#0 Hedefli karsilastirmayi baslat
D600 Karsilastirma tablosunun baslangig¢ kanali
SET
"Motor ¢alismasi"ni setle
100.00

W0.02
I
[

Motor durduruldu

100.02 Eger ylksek hizli sayici
(A270) 3500 (ODAC Hex) ve 3550 (ODDE Hex)
arasindaysa durma pozisyonu normaldir.

Normal durma

>=(325) [~ <(310)
A270 A270
#ODAC #0DDE
>=(325)
A270
#ODDE

pozisyonu
100.03 Eger ylksek hizl sayici
(A270) 3550'den (ODDE Hex) biyukse
Hatall durma durma pozisyonu hatalidir.
pozisyonu

Yuksek hizli sayicinin PV’si hedef deger 1 (3000) ile eslestiginde kesme gorevi 04
yuratilecektir.

Kesme gorevi

04

SET
100.01

“motor yavas” setle
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Yuksek hizli sayacin PV’si hedef deger 2 (3500) ile eslestiginde kesme gorevi 05

yuratilecektir.

Kesme gorevi
05

DM Alani Kurulumu

CTBL (karsilastirma tablosu kaydetme) komutu igin karsilastirma tablosu DM
D600’den D606’ya kadar girilmelidir.

LE|

P
I
I

—

RSET

100.00

RSET

100.01

SET

W0.02

"Motor galistir" sifirla

"Motor yavas"i sifirla

"Motor durduruldu"yu sifirla

Kanal Deger igerik

D600 0002 Kargilastirilan 6geler: 2

D601 0BB8 Hedef deger 1: 3000 BCD (BB8 Hex)
D602 0000

D603 0004 Hedef deger 1: Kesme gorevi No.4
D604 ODAC Hedef deger 2: 3500 BCD (DAC Hex)
D605 0000

D606 0005 Hedef deger 2: Kesme gorevi No.5

A-4-6 Pozisyonlama igin Servo Suruculerin Kullanimi

BKullanilan Fonksiyonlar

@Dahili Cikis ile Puls Cikigi

Bir CPU Unitesinin dahili ¢ikisindan puls sinyal ¢ikiglari en fazla 2 eksenli servo
motor surlcu pozisyonlamasi ve hiz kontrold igin kullanilabilir.

Not CP1E E tipi CPU Unitelerinde puls ¢ikis fonksiyonlari yoktur.

BCalismaya Genel Bakis

Asagidaki 6rnek Urln transferinde kullanilan tek eksenli bir paketleme makinesi

igindir.

Orijin aramadan sonra A ve B noktalarina pozisyonlama islemleri yirutilecektir.

Nokta A Orijin Nokta B

ad
-}
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@Orijin Arama
Cesitli G/C sinyallerinin (orijin yaklasim giris sinyali, orijin giris sinyali,
pozisyonlama tamamlandi sinyali, hata sayici sifirlama ¢ikisi, vb.) kullaniimasini
saglayan hatasiz bir orijin arama tek bir komutla yuratalebilir.

Orijin yaklagim girisi i |
Kontak 0.02 3
<
Orijin girisi |_| |_| |_| I_I |_| E—|
Kontak 0.06
Arama yuksek hizi
Puls 10kHz H
frekansi / Arama yavaslama orani
Arama hizlanma orani 2000Hz/4ms
2000Hz/4ms Arama y:akla$|m hizi
ccw cwW
m
L
Orijin Arama Metodu Ayar Tanim
Arama yoni Ccw Orijin arama CW y6niinde yuratalur.
Algilama metodu Metod 0 Orijin yaklasim giris sinyalinin KAPALI-ACIK-KAPALI
dizisinden sonra ilk orijin girig sinyalini okur.
Arama iglemi Ters 1 Yonu bir sinir giriginde ters gevirir ve orijin aramaya devam
eder.
Calisma modu Mod 1 Orijin tespit edildiginde bir hata sayici sifirlama gikisi
yurGtur. Pozisyonlama tamamlandi girisi kullanilmayacaktir.

@®Pozisyonlama
Pozisyonlama iglemleri igin ortak ayarlar agagidadir:
* Hedef frekans 50kHz
* Hizlanma/Yavaslama orani 2000Hz/4ms
+ Baslangi¢ frekansi OHz

A
NoktaA/  Orijin Nokta B
CCW <« » CW
-1000 @ 100000
v

(1) Orijin aramasinin tamamlanmasindan sonra cihaz mutlak puls gikisiyla A
noktasina (-1000) konumlandirilacaktir (mutlak koordinat sistemi).

(2) A noktasina konumlandiktan sonra cihaz mutlak puls ¢ikisiyla B (100000)
noktasina konumlanacaktir (mutlak koordinat sistemi).

(3) A ve B noktalarinin pozisyonlamasi tekrarlanir. Mutlak puls 6zelligi kullanildigi
icin (3) icin pozisyonlama SV’si (1) i¢in olanla ayni olacaktir.
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ESistem Konfiglrasyonu
@Kablolama Ornegi

Sensor (E2E serisi)

CCW limit ~ Orijin yaklagim CW limit
sensori sensori sensOrli  Anahtar (A16 serisi)
0.00 0.02"2 f 0.01 Orijin Nokta Aicin Nokta B icin
' ' arama baslat pozisyonlama pozisyonlama
. _ _ 0.03 0.04 0.05
® &3 NA [® ®| NA NA o e o s
kontak kontak kontak
+ 24VDC -
Orijin girisi 0.06*2 (S8VM serisi)
| R7D AP serisi
K] e
o1|o3 05|o7|NC|NC| e . [en
1 1
(N[ 00] 62] 04] 06| NC|NC] oG AR
1 p2 —CW
CP1L-L14DT : )(Xj'?’ +CCW
: —4 —CCW
NC| 00| 01| 02| 03] 04 | NC ! ! 3 TECRST
T X
: :
1 1
1 1
1 1
99 Jol] | | o] = =
oy LD (1) . :
T
W ! : 13 +24V IN
cikisi  CCW 1 T
100.00*s¢1kig! I '
100.01% Hata sayicl . ! !
sifirlama ¢ikisl ® : : 14 RUN
100.04*2 1 1
W{—o& z
' : 33 ZCOM
1 1
Gdsterge """"""" e—eKasa
(M16 serisi)
Nokta A Nokta B Orijin arama
pozisyonlama pozisyonlama tamam
tamam tamam 100.05
100.02 100.03

*1 1.6 ila 2.2k Q arasinda bir direng yerlestirin, boylece akim 7 ila 15mA arasinda

olacaktir.

*2 Orijin yaklagim sensorunun, orijin girisinin ve hata sayaci sifirlama ¢ikisinin bit
yerlesimleri CPU Unitesi G/C noktalarindan farklidir. Yerlesim hakkinda ayrintili
bilgi icin CP Serisi CP1E CPU Unitesi Kullanici Kilavuzu’na (W462) veya CP
Serisi CP1E CPU Unite Donanimi Kullanici Kilavuzu’na (W479) bakin.

*3 CP1E Uniteleri igin puls 100.00’a, yon ise 100.01’e ayarlanacaktir. Servo

surlcuyu puls arti yonine ayarlayin.
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O®PLC Kurulum
Puls ¢ikisi O icin ayarlari belirleyin.

—_—

PLC Ayarlari iletisim kutusunu agin.
2. Puls Cikis 0 sekmesine tiklayin.
3. Asagidaki ayarlari girin.

7 PLC Settings - NewPLCT
Pl Optors  Heln

Setings | Timings | Input constant | Seal Port 1 | Priiphesal Sendce | Bullinlnpur Pubie Dupd 0 | Puke 01 | #|

Bases Settings

Undefined iigin RN -|  ceochMeunimaSoeed [T

Uik g Sigral Dpesgion. [Abas =] SpesdCurve [Trapetiom =]
Lt Input Signal h

[abina Dinges O pat ghon Samngs Dlrigey Aslian

& Llgs dafires giigin opeeation

r- — S—
. i 3 = [
Seaich Danction Ot = | Saarch High Speed |ocea J‘-! o [D . PR ‘ \
Detsction Mefhad | Methd 0 l' Sasch Prosimily Spsed |1[‘l_ ;: ot Agtak shon Fabo

Search Operstion | Ireeens | Sasch Compensaton ' ake

= e |
Opestion Mode: - [Made 1 =] SawchAccsmrmion Ao [200 <] RSUSE Py m
Diign Inpes Sgnal [NO =] SaschDecamationRae 200 =] L e | ~
Prosamly Inpnt Signal [N =] PoswnrgMorter Timar [0 =] me
CRILL  Offire
Temel Ayarlar Orijin Arama
Madde Ayar Madde Ayar
Tanimlanmamis Orijin Tut Orijin tanimlama iglemi Kullan
kullanimi
Limit Girig Sinyali Calismasi Her zaman Arama Yonu Cw
Limit Girig Sinyali HAYIR Algilama Metodu Metod 0
Arama/Geri Donme Opps Arama lslemi Ters 1
Baslangi¢ Hizi
Hiz Egrisi Trapezoidal Calisma Modu Mod 1
Orijin Girig Sinyali HAYIR
Yaklasim Giris Sinyali HAYIR
Arama Yuksek Hizi 10000pps
Arama Yaklasim Hizi 1000pps
Arama Kompanzasyon 0
Degeri
Arama Hizlanma Orani 2000
Arama Yavaslama Orani 2000
Pozisyonlama Izleme Oms
Zamani

4. PLC Ayarlan iletigsim kutusunu kapatin.

5. Degisiklikleri PLC ayarlarina uygulamak igin, PLC giiciinii AGIK duruma
getirin.
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WProgramlama Ornegi

@®Ladder Program

Limit sensdrlerini limit giriglerine tahsis edin.

0.01 A540.08
] O
1
CW limit sensori CW limit girisi
0.00 A540.09
| O
|
CCW limit sensoriu CCW limit girigi
Orijin aramasini ve pozisyonlandirmay yaratin.
0.03
I I @ORG(889)
Orijin arama baslat #0
#0
0.04
I I @PLS2(887)
Nokta A igin pozisyonlama #0
#1
DO
D6
0.05
| | @PLS2(887)
Nokta B igin pozisyonlama #0
#1
D10
D6

Orijin arama ve pozisyonlama tamamlanmasi igin ¢ikis bayraklari.

Orijin arama ORG komutu

Puls ¢ikis O

Orijin arama fonksiyonu
CW/CCW puls ¢ikis metodu

PLS2 pozisyonlama komutu
Puls ¢ikis O

Mutlak puls 6zelligi(CP1E: #101)
Pozisyon verisi kurulum tablosu
Baslangic¢ frekans ayari

PLS2 pozisyonlama komutu
Puls ¢ikis 0

Mutlak puls 6zelligi(CP1E: #101)
Pozisyon verisi kurulum tablosu

Baslangig frekans ayari

Orijin arama tamam

Nokta A pozisyonlama tamam

0.03 0.04 0.05 W0.00
H—r— ¥ O
I I !
Orijin arama baglat| NoktaAigin  Nokta B igin
pozisyonlama pozisyonlama
W0.00 A280.06  100.05
I
Orijin durdur
0.04 0.03 0.05 W0.01
H——— O
I I I
Nokta A igin Orijin arama Nokta B igin
pozisyonlama | baglat pozisyonlamg
WO.OI1 A280.03  100.02
|
Puls ¢ikisi tamamlandi
IO.O&'i I0.03 I0.04 W0.02
14 N O
Nokta B icin Orijin arama Nokta A igin
pozisyonlama| baslat pozisyonlarpa
VIVO.0|2 A280.03  100.03

Nokta B pozisyonlama tamam

Puls ¢ikisi tamamlandi
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@®DM Alani Kurulum Ornegi

Adres Deger igerik
Nokta A D0000 07D0 Hizlanma orani: 2000 (Hz/4ms)
pozisyonlama ™ 5554 07D0 | Yavaslama orani: 2000 (Hz/4ms)
D0002 C350 Hedef frekans: 50000 (Hz)
D0003 0000
D0004 FC18 Puls ¢ikis hacmi: -1000 (Hz)
D0005 FFFF
Baslangig D0006 0000 Baslangi¢ frekansi: 0 (Hz)
frekansi D0007 0000
Nokta B D0010 07D0 Hizlanma orani: 2000 (Hz/4ms)
pozisyonlama ™55 07D0 | Yavaslama orani: 2000 (Hz/4ms)
D0012 C350 Hedef frekans: 50000 (Hz)
D0013 0000
D0014 86A0 Puls ¢ikis hacmi: 100000 (Hz) m
D0015 0001 =
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A-4-7 Hiz Kontrol{ igin invertorleri Kullanma (1)

BKullanilan Fonksiyonlar

@®Modbus-RTU Kolay Master Fonksiyonu
Modbus-RTU kolay master fonksiyonunu kullanarak Modbus uyumlu slave cihazlar
(6rn. invertorler) seri haberlesme yoluyla kolayca kontrol edilebilir.

Q)
)
CP1E
com RS-232C opsiyon
————|karti
Q)@ CP1W-CIFO1
 —
Opsiyon Ccom RS-422A/485 opsiyon
karti yuvasi| _ _ |karti
I 4 [CP1W-CIF11/12

CP1L Gzerinde seri haberlesme gergeklestirmek igin opsiyonel bir seri haberlesme
karti (RS232C veya RS422A/485) yerlestirin. 14/20 nokta G/C Unitelerine 1 opsiyonel
seri haberlesme karti yerlestirilebilir. 30/40/60-nokta G/C Unitelerine en fazla 2
opsiyonel seri iletisim karti yerlestirilebilir. CP1L 10-nokta G/C Unitelerinde opsiyon
karti yerlestiriliemez. CP1E igin, sadece N tipi 30/40-nokta G/C Unitesi 1 opsiyonel seri
haberlesme kartina sahiptir.

Modbus-RTU kolay master fonksiyonu, bir seri baglanti karti yoluyla baglanan
bilegenler ile kolay haberlesme saglar.
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15 08 07 00

D32300 - - Slave adresi
(CP1E: D1200)
D32301 - - FONKSIYON kodu
(CP1E: D1201)
D32302 ;

Modbus-RTU komutlarini sabitlenmis DM (CP1E: D1202) Haberlegme veri baytlar

atama kelimelerinde tanimlayin. D32303 Haberlesme verisi

Haberlegsme daha sonra basitce (CPYE: D1203)

A640 CH bit 00 yazilim anahtari

acllarak etkinlegtirilebilir.

Slave adresi | FONKSIYON kodu [Haberlesme verisi |
= “e— Slave adresi ] FONKSIYON kodu |Haberlesme verisi |—

Modbus-RTU kolay master fonksiyonu | Modbus-RTU

o . © | OMRON invertér
et G AT =7 ] oo vioon ato
— = ==s ==

= Flm

Modbus-RTU kolay master igin sabitlenmis DM atama kelimelerinde slave adresini,
fonksiyonu ve Modbus slave cihazina génderilecek veriyi girin. Atamalar yapildiktan
sonra Modbus-RTU komutlari yazilim anahtarini agarak génderilebilir.

Alinan cevaplar otomatik olarak sabitlenmig DM atama kelimelerinde saklanir.

E|

Not Modbus-RTU kolay master yiritme bitleri ve Sabitlenmis DM Atama kelimeleri
Unite tipine baglidir - CP1L10/14/20-nokta G/C Uniteleri veya 30/40/60-nokta G/
C Uniteleri, CP1E N tipi 20/30/40-nokta G/C Unitesinin dahili RS-232C portu veya
CP1E N tipi 30/40-nokta G/C Unitesinin seri opsiyon portu. Ayrintili bilgi igin CP
Serisi CP1L CPU Unitesi Kullanici Kilavuzu’na (W462) veya CP Serisi CP1E CPU
Unite Yazilimi Kullanici Kilavuzu’na (W480) bakin.
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BCalismaya Genel Bakis

Asagidaki drnekte bir iplik makinesi Uzerindeki bir masura saricisi kullaniimigtir.
Masura saricisinin dénus hizi iplik sarildikga degisken olmalidir, boylece iplik gekme
hizi sabit kalir.

\

\- CP1L

/

- Sabit iplik hizi

—> —>
Hizli dénme Yavas donme
60,00Hz
\, 55,00Hz
Hiz . 50,00Hz
\ Durduruldu
i »
i
Kontak A Kontak B Kontak C Kontak Z
ACIK ACIK ACIK ACIK
(W0.00) (W0.01)  (W0.02) (W0.15)

Hedef hiz birden fazla kontak girisine dayali olarak elde edilir. Hizlanma ve
yavaslama invertdrin hizlanma ve yavaslamasi ile degistirilir.

ESistem Konfiglrasyonu

CP1L ve V1000 (OMRON invertor) frekans ve baslat/durdur kontroll icin RS485 ile
baglanir.

@Kablolama Ornegi

CPIL V1000
CP1W-CIF11/12

RS485 Sembol|Kontrol
1 | RDA- S- devresi
2 | RDB+ S+ __|terminal blogu
3 | SDA- 50m veya daha az \[R-|(haberlesme
4 | SDB+ R+ |terminalleri)
e 5 | FG

CP1W-CIF11/12
(RS422/485 opsiyon kartr)
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O®CP1W-CIF11/12 Kurulumu
DIP anahtarlari asagidaki sekilde ayarlayin.

(Arka panel)

Calisma kurulumu
DIP anahtarlar

CPU Unite konnektori

No. Ayar ACIK / KAPALI Igerik

1 Sonlandirici direng varligi ACIK Sonlandirici

direng var

2 | 2/4-kablo segimi ACIK 2-kablolu tip

3 | 2/4-kablo segimi ACIK 2-kablolu tip

4 |- KAPALI Sirekli KAPALI

5 RD icin RS kontrol ACIK Etkin m
6 RD igin SD kontrol ACIK Etkin ~

® V1000 Kurulumu

DIP anahtarlari agagidaki sekilde ayarlayin.
+ SW2-1: ACIK (sonlandirici direng var) RS422/485 haberlesme igin sonlandirici

direng

Sonra, parametreleri asagidaki gibi ayarlayin:

No. isim Deger Aciklamalar
B1 02 | Calisma komutu 2 RS-422/485 haberlesme etkin
B1 01 | Frekans komutu RS-422/485 haberlesmeyle frekans komutlari
etkin

C101 | Hizlanma zamani 1 5.0 Hizlanma zamani (s)

C1 02 | Yavaglama zamani 1 5.0 Yavaglama zamani (s)

H5 09 | RS-422/485 haberlesme 1 Algilama etkin, hatalari algila, yavaglama suresi
Zaman asimi algilama 1’den sonra yavaslamayi durdur (Varsayilan).

U4 19 | RS-422/485 haberlesme 1 Haberlesme igin frekans komutlari verisi ve
Frekans komutlari ve izleme frekans goriintiileme verisinin birimini segin.

Birim: 0,01Hz (Varsayilan).

H5 01 | RS-422/485 haberlesme 1 Slave adresi (slave dugum numarasi), drim 1
Slave adresi

H5 02 | RS-422/485 haberlesme 2 Haberlesme baud hizi (haberlesme orani):
Baud hizi 9600bps (Varsayilan)

H5 03 | RS-422/485 haberlesme 0 Cift parite
Parite

H5 06 | RS-422/485 haberlesme 10 Master'dan alinan istek mesajlarina yanit
iletim bekleme siiresi bekleme siiresini ayarlar. 10ms (Varsayilan).

H5 07 | RS-422/485 haberlesme 0 RTS kontrol etkin (Varsayilan)
RTS kontrol
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O®PLC Kurulum
Seri port 1 yapilandirma.

—_—

PLC Ayarlari iletisim kutusunu agin.
2. SeriPort 1 sekmesine (CP1E: Dahili RS232C Port sekmesi) tiklayin.
3. Asagidaki ayarlari girin.

LE|

i PLEC Settings - Now C1

F= Optiors  Heln
Setings | Timings | Input constand  Sessl Port 1 | Priiphenal Sendce | Bullin Input | Pulse Dugt 0 | Pule 02| #|
Communcatons Selings Lorsk: ‘Woncls
™ Standed (5600 ; 1.7.2E]
% Cugtom  Baud Foiinal Hiode
[0 =] [e1e =]  [SenslGatemay =[] =1
St Cods Ered Code
o P ﬁ "
= = -
Fiaspores Timeou Lirdt Mok Chplany WNT/PE Link M PC Lirk Und He
It %! 100 e —i —1 e _—i =
[delert SO00me]
CRILL  Offire
Madde Ayar
Haberlesme Ayarlari Ozel
Baud 9600bps
Format 8,1,C
Mod Seri Ag Gegidi Modu (CP1E: Modbus Kolay Master)
Yanit Zaman Asimi 0 (Varsayilan)

PLC Ayarlar iletisim kutusunu kapatin.
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WProgramlama Ornegi

@®Ladder Program
P_First_Cycle
I _= MOV(021) A
#0000
- Haberlesme esnasinda
D32306 (CP1E: D1206) calismay! durdur
> Calisma komutu (0: Durdur)
MOV(021) Frekans komutu 00,00Hz
#0000
D32307 (CP1E: D1207) )
VIVO.OIO N
MOV(021
{4 (021)
Kontak A #0117
D32306 (CP1E: D1206) Calisma komutu (1: Baslat)
Frekans komutu
MOV(021) 60,00Hz (1770 Hex)
m
#7000 =
D32307 (CP1E: D1207) )
W0.01 3\
| 4| MOV/(021
{ f [ (021)
Kontak B #0115
D32306 (CP1E: D1206
( ) > Calisma komutu (1: Baslat)
MOV(021) Frekans komutu
55,00Hz (157C Hex)
#7C00
D32307 (CP1E: D1207) )
VIVO.0|2 N
MOV/(021
| 4+ | (021)
Kontak C #0113
D32306 (CP1E: D1206)
> Calisma komutu (1: Baslat)
MOV(021) Frekans komutu
50,00Hz (1388 Hex)
#8800
D32307 (CP1E: D1207) )
VIVO.1|5 N
MOV(021
{ f [ (021)
Kontak Z #0000
D32306 (CP1E: D1206
( ) > Calisma komutu (0: Durdur)
MOV(021) Frekans komutu 00,00Hz
#0000
D32307 (CP1E: D1207) )

Ladder programi yurittikten 1 saniye sonra Modbus haberlesmeyi baslat.
Modbus haberlesmeye devam.

P_Ai:lk
I [ TIM

0

#0010
TIMO A640.00
| &
| ? |
A640.01 Modbus-RTU kolay master fonksiyon yiritme biti

| |

Modbus-RTU kolay master fonksiyonu yuritme normal bayragi
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®Modbus-RTU Kolay Master Fonksiyonu i¢in Bayraklar (Seri Port 1)

AG640.00 Ydratme biti

AG40.01

A640.02 Ydilrutme hata bayragi

Yurutme normal bayragi

—

-

A

v
® ®

v

©

(A): Komut verisi D32300 (CP1E: D1200) ve sonrasini géndermek icin A640.00
yurtutme bayragini agin. Detaylar icin, sonraki sayfadaki DM Alan Kurulumu’na

basvurun.
Kanal Bitler Ayar
Seri Port 1

D32300 07 ila 00 Slave adresi (00 ila F7 Hex)
(CP1E: D1200) 15ila 08 Ayriimistir (00 Hex olmahidir)
D32301 07 ila 00 FONKSIYON kodu
(CP1E: D1201) 15 ila 08 Komut Ayrilmistir (00 Hex olmalidir)
D32302 15ila 00 Haberlesme veri baytlarinin sayisi
(CP1E: D1202) (0000 ila 005E hex)
D32303 ila D32349 15ila 00 Haberlesme verisi (maks. 94bayt)

(CP1E: D1203ten
D1249'a)

(B): Komut basariyla génderildiginde A640.01 yuritme normal bayragi ACIK hale
gelecektir ve veri D32350 (CP1E: D1250) ve sonrasindaki yanitlar bélimane

saklanacaktir.

(CP1E: D1254ten
D1299'a)

Kanal Bitler Ayar
Seri Port 1
D32350 07 ila 00 Slave adresi (01 ila F7 Hex)
(CP1E: D1250) 15ila 08 Ayrilmigtir (00 Hex olmalidir)
D32351 07 ila 00 FONKSIYON kodu
(CP1E: D1251) 15ila 08 Ayrilmig
Yanit
D32352 07 ila 00 Hata kodu
(CP1E: D1252) 15ila 08 Ayrilmigtir (00 Hex olmalidir)
D32353 15ila 00 Yanit baytlarinin sayisi (0000 ila 03EA Hex)
(CP1E: D1253)
D32354 ila D32399 15ila 00 Yanit verisi (maksimum 92 bayt)

(C): Bir haberlesme hatasi meydana geldiginde A640.02 yiritme hatasi bayragi
ACIK hale gelir ve hata kodu D32352’ye (CP1E: D1252) kaydedilir.
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O®DM Alani Kurulumu
* Modbus-RTU Kolay Master icin Sabitlenmis DM Atama Kelimeleri
D32300'den D32305’e (CP1E: D1201'den D1205’e) kadar olan DM ayarlari
ladder programin yarutilmesinden énce ayarlanir.
D32306 ve D32307’nin (CP1E: D1206 ve D1207) net olarak ayarlanmasina
gerek yoktur. MOV komutlari ile degistirilirler ve frekans komutlarini degistirmek,
baslatmak ve durdurmak icin kullanilirlar.

Seri Port 1: Komut

Avar Slave FONKSIYON | Haberlesme Haberlesme verisi: D32303 ila maksimum D32349
y adresi kodu veri baytlari (CP1E: D1203'ten Maks. D1249'a)
Adres D32300 D32301 D32302 D32303 D32304 D32305 D32306 D32307

(CP1E: D1200)| (CP1E: D1201)|(CP1E: D1202)|(CP1E: D1203)|(CP1E: D1204)|(CP1E: D1205)|(CP1E: D1206)|(CP1E: D1207)

Deger 00 ;i 01 00 10 00 09 00 01 00 02 04 00 01 02 58

o~ _

\ ) N _ - - ~ o - I
00 00

m
=

Sonraki yazmag igin veri

; . . (6rn. No.0002 igin 60.0Hz
Invertor slave adresi: 1(Hex) (0258 Hex) ayarlayin

[frekans komutu])

)
) Baslangi¢ yazmaci igin veri

Invertdr veri yazma: 10(Hex) (e.g. No.0001 igin 0001 Hex ayarlayin
[calisma komutu (bkz. altta)])

Bayt sayisi igin yuksek D32303'ten Ekle‘r:en veri bayt boyutu: 4

D32307'ye 9 bayt kullan. (diist ) " \
v . . \ stk D32305'ten yiksek D32307'ye 4 bayt
(CP1E: Yiuksek D1203'ten yiiksek D1207'ye) (CP1E: duistik D1205'ten yiiksek D1207'ye))

®
Verinin yazildigi yazmag sayisi: 2
(2 veri: yazmag 2 Gzerinde No.0001 ve No.0002)

[ ]
Veri yazma igin baslangi¢ yazmag No.: 0001
(yazmag No.0001'de invertére yazmaya basla)

+ Calisma Komutu (Kayit No.0001 Hex) tahsisi ve invertér V1000 icin detaylar

Bit No. Ayar
0 Calisma Komutu (1: Baslat)

Normal/ters donus (1: Ters)
Dis hata (1: EFO0)

1

2

3 Hata sifirlama (1: Hata sifirla)

4 Coklu fonksiyon giris 1 (1: ACIK)
5 Coklu fonksiyon giris 2 (1: ACIK)
6 Coklu fonksiyon giris 3 (1: ACIK)
7 )
8 )
9 )
A

Coklu fonksiyon giris 5 (1: ACIK
Coklu fonksiyon giris 6 (1: AGIK

(Kullaniimaz)

(
(
Coklu fonksiyon giris 4 (1: ACIK
(
(

BilaF (Kullaniimaz)

Bu 6rnek icin sadece galisma komutu (No.0O bit) kullanilacaktir.
* Modbus-RTU kolay master fonksiyonu igin CRC-16 saglama toplamlarinin,
otomatik olarak hesaplandiklarindan, DM alaninda ayarlanmalari gerekmez.
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A-4-8 Hiz Kontrol{ igin invertorleri Kullanma (2)

BKullanilan Fonksiyonlar

@Akilll FB Kitiphanesi (Sadece CP1L)
Akilll FB Kuttphanesi (akilli fonksiyon blogu kitliphanesi) FB (fonksiyon blogu)

Not

olarak OMRON tarafindan saglanan komponentlerden olusan bir kimedir. Akilli FB

Katiphanesi’'ni kullanarak OMRON PLC ve FA komponent fonksiyonlari kolayca
PLC programlari iginde kullanilabilir.
Bir invertor ve bir PLC arasinda haberlesme icin seri portlar kullanilirken programi
olusturma asamasinda genellikle haberlesme komut 6zellikleri ve haberlesme
prosedirleriyle ilgili yeterli bilgi gerekir. Bu gibi durumlarda Akilli FB Kuttiphanesi
programlama iglemini dnemli dlguide kolaylastirmak igin kullanilabilir.

Kullanici programi

Modbus-RTU

CP1L

V1000/A1000 invertér igin

Akill FB Kutuphanesi

Invertor
V1000, A1000

FB Adi

Fonksiyon Adi

Fonksiyon Ozeti

_INV002_Refresh (*)

Durum yenileme

invertér durumunu yeniler.

_INV032_MoveVelocity Hz (*)

Donusl yaratme (Hz frekans
tanimi)

Baslama sinyalini, donus yonuni
ve Hz olarak dénug hizini belirler.

_INV033_MoveVelocity RPM

Doénuasa yuriatme (donds hizi
d/dk olarak belirlenir)

Baslama sinyalini, donls yonini
ve rpm (d/dk) olarak dénus hizini
belirler.

_INVO060_Stop (*)

Durma igin yavaslama

Calisma eksenini durdurmak igin
yavaslatir.

_INV080_Reset

Hata sifirlama

Hata durumunu sifirlar.

_INV200_ReadStatus

Durum okuma

Durumu okur.

_INV201_ReadParameter

Parametre okuma

Parametre okur.

_INV203_ReadAxisError

Eksen hatasini okuma

Hata bilgisini okur.

_INV401_WriteParameter

Parametre yazma

Parametreleri yazar.

_INV600_SetComm

Haberlegsme Unitesi
ayarlama

Haberlesme ayarlarini belirler.

*Bu ornekte kullanilan FB.

Akilli FB Kittiphanesi fonksiyonlari hakkindaki dokiimantasyon (PDF dosyasi)

[FBL] — [omronlib] — [Inverter] — [INVRT] — [Serial] klasérinde bulunabilir. Akilli FB
Katiphanesi ile ilgili detaylar igin, bu dosyaya bakin.
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@®Fonksiyon Bloklari (Sadece CP1L)

Fonksiyon bloklari, bir islem kiimesini (fonksiyonlari) tek bir blok icinde gruplandiran
programlama elemanlaridir (sablonlar). Kullanici bir fonksiyon blogunu énceden
tanimlayip sonra kolayca bir programa yerlestirerek ve G/C ayarlarini yaparak
kullanabilir.

Standart program bélimlerini fonksiyon bloklari olarak olusturun ve kaydedin.
Fonksiyon bloklari bir programa yerlestirilebilir ve G/C paramatreleri ayarlanarak
kolayca tekrar kullanilabilir.

[Aygit 1 Kontrol]

...............

A1 B1 X1 ) iGiriglery]  An Bn xn  iCikislar!

| | | O ! An _I L | 1 : :
_| | | | ! Bn ! [ | | ( )—: Xn
TIM Program 6geleri ! . TIM : :

1 ' / n :

#0100 i : ! #0100 | + :

Isleme ' o : '

T1| Y1 (algoritma) & ! | Yn o '
— | O— : = | O—inn
Z1 : | Zn . .

H : + Zn H

..............

“Cihaz 1 KontrolU” i¢in bir ladder program alin.
Program G/C’lerini parametrelerle degistirin. Algoritmayi sablon olarak kaydedin.
Sablon bir fonksiyon blogu (FB) olarak tanimlanir.

[Aygit 1 Kontrol]

....................................

i Fonksiyon blogu olarak tanimlayin ; P_On Cihaz Kontrolt
LT RIEEREERCrs — |7 EN  ENOf-
Cihaz Kontrol AT A XX
—EN ENO |— 'B1'—(B Yy
z-iz1;
— A X = N
—B Y [Aygit 2 Kontrol]
| P_On Cihaz Kontrolu
4 —| EN ENO[-
iAZi—{A X[ X2}
’ 'B2i—B vHiv2!
........................................... 3 Z-1z2;
Fonksiyon blogu érnegini ladder | R

program igine yerlestirin : pmmmmm - | \
"""""""""""""""""""""""" 1 G/C parametrelerini ayarlayin

Tanimlanan fonksiyon blogu ladder programlarda fonksiyon blogu 6rnegi olarak
kullanilabilir.
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BCalismaya Genel Bakis

A-4-7 Hiz Kontrolii igin Invertérieri Kullanma (1) érnegi tekrar kullanilacaktir.

60,00Hz
\, 55,00Hz
Hiz . 50,00Hz
\Durdurulur
T >
i
Kontak A Kontak B Kontak C Kontak Z
ACIK ACIK ACIK ACIK
(W0.00) (W0.01)  (W0.02) (W0.15)

Hedef hiz birden fazla kontak girisiyle elde edilir. Hizlanma ve yavaslama
invertoriin hizlanma ve yavaslamasi ile degistirilir.

ESistem Konfiglirasyonu

A-4-7 Hiz Kontrolii igin invertérleri Kullanma (1) sistem konfigiirasyonu tekrar
kullanilacaktir.
CP1L ve V1000 frekans ve baslat/durdur kontrolii icin RS485 ile baglanir.

CP1L o V1000

©

<
CP1W-CIF11/12
(RS422/485 opsiyon kartr)

Bu FB kituphanesi 6rneginde kullanici hafiza kapasitesi 5Kstep'e yukselebilir.
Bu nedenle, 10/14/20-nokta CP1L (5K adim kullanici hafizali) Gizerinde hafiza
kapasitesi hatasi meydana gelebilecegdinden bu 6rnek igin 30/40/60-nokta CP1L
(10K adim kullanici hafizali) kullanin.

Kablolama ve CP1W-CIF11/12, V1000, CP1L ayarlari hakkinda ayrintili bilgi igin
A-4-7 Hiz Kontrolii igin invertérieri Kullanma (1) altindaki Sistem Konfigiirasyonu
bélimune bakin.
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WProgramlama Ornegi

@®Kaullanilan Fonksiyon Bloklari

Durum yenileme
(_INV002_Refresh)

Doéndsu yaratme (Hz frekans tanimi)
(_INV032_MoveVelocity_Hz)

Durma igin yavaslama
(_INVO060_Stop)

_INV002_Refresh
(BOOL) ®ooL) |
EN ENO
u i Mesgul
Ana tniteyi _| (INT) (BOOL) u
belirleyin | UnitSelect BUSY [ bayragi
Seri port N (INT) (INT) |_Kullanimdaki
tportNo.= 5 riNio NodeAddr [~eksen No.
BOOL)
istesi—| (DWORD) ( L Hata
Tarama listesi Scanlist (Wg;‘;)
ipi —| (DWORD) -Hata kodu
MV/RV tipi ModelTypeMV ErrorlD
_|winT)
Aralik AralikSayisi
I/F alani tipi = g’;gﬁ)m
 (NT)
I/F alani No. AreaNo
Mesaj alani _| (WORD)
tipi "I MSGArealD
Mesaji alani _| (INT)
No. MSGAreaNo

_INV032_MoveVelocityHz
(BOOL) (8ooL) |_
EN ENO
51 No o (INT) (BoOL) |_ Hiz
Invertdr No. NodeNo InVelocity| uyumu
J (BOOL) BOOL
Baslat Execute Command(Aborte()i -é?(rllsama“
(REAL) BOOL,
Frekans Velocity ( Hata) = Hata
Déniis | INT) WORD
yénii - 7 Direction (ErrorID) = Hata kodu
Kullanim _| (WORD)
alan tipi. “|ArealD
(INT)
}a(lléll]a’r\]lT =] AreaNo

TINV060_Stop
eV R
Invertsr NoA (NT) (®o0L) _zfaarxgﬁtama
Basiat | Cccus ®0OL e
Al i {fveal (WORD | 1ata kodu
Alan No.= (A":;)No

invertor ile haberlesme icin gereklidir.

Her bir PLC seri portu igin 1 FB

kullanihr.

1 "Birden fazla invertor

baglanmis olsa bile, Durum

yenileme" FB bir seri port igin

kullanilacaktir.

« Invertérlere haberlesme komutlari
yayinlar.

» Haberlesme hatalarini igler.

* Birden fazla komut verildiginde
oncelikleri atar.

Baslama sinyalini, donus yonini ve Hz
olarak frekansi belirler.

Calisma eksenini durdurmak igin
yavaglatir.

Not

Fonksiyon bloklari 10/14/20-nokta CP1L icin mevcut degildir.
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®Ladder Program

W0.00

i

Kontak A

MOV/(021)

#1770

D100

W0.01

MOV/(021)

#0

D2

i

MOV(021)

#157C

D100

W0.02

MOV/(021)

#0

D2

1

Kontak C

MOV(021)

#1388

D100

MOV(021)

#0

D2

Frekans komutu
» 60,00Hz (1770 Hex)
Déntis yént Normal (0)

Frekans komutu
» 55,00Hz (157C Hex)
Déntis yént Normal (0)

Frekans komutu
> 50,00Hz (1388 Hex)
Dénis yoni Normal (0)
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P_On
I I FLT(452)
D100
D101
FLT(452)
#64
D103
/F(457)
D101
D103
DO
V\IIO.OO W1.00
| O
1
Kontak A Baslat
1AL
14
Kontak B
VIVO.0|2
| f [
Kontak C
WO0.15 W1.01
4] O
14
Kontak Z Durdurulur

Frekans komutunu \
(D100) BIN'den

kayan noktaya
donustir

Sabit 100't (64 Hex)
kayan noktaya
doénustir

0.01HZ'lik artiglari
arsivlemek igin frekansi
100'e bdl.

Degeri FB'ye kaydet
(MOV V)(DO).

Orn.

|

6000/100=60.00Hz }

FB'ler arasindaki veri arayiliz galisma alanini galisma basladiginda sifirla.

P_First_Cycle

I
ilk déngii bayrag

BSET(071)

#0

D9000

D9100

Blok ayarlari

D100'deki BIN degeri
kayan noktaya (REAL)
0,01 artiglarla dénustir

E|

Transfer edilecek/donusturilecek veri

Dustik CH No.
Yuksek CH No.

Not Kayan noktal verilerde 2CH alan saglayin
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TasIvV
b o _INV032_MoveVelocityHz
1 (BOOL) (BOOL)
| EN ENO
Sirekli AGIK bayragi &1 | (INT) (BOOL) | wW10.00
invertor slave Gnite 1 R‘;gg?)o Velocity [ Hiz
- (BOOL) [ w10.01
W1.00 Baslat 7| Execute Command Aborted Zorlamali gikis
| (REAL) (BoOOL) [ w10.02
DO Frekans Velocity Hata | TagiFB hatasi
. (INT) WORD
D2 Yén- Direction ( ErrorID)
1 T PDM ' [(WORD)
, DM alan 17 ArealD
, tanimlamasi !_{ (INT)
&9000 1| AreaNo

Durma igin yavaslama

_INV060_Stop
P_On
A | (BOOL) (BOOL)
| I EN ENO
trekli g (INT) (BOOL) [ w10.03
S vertor Save oo 17| NodeNo Done | Yavaslama tamam
W1.01Stop - EOOL) (BOOL) [ w10.04
__ _ 277 |Execute Hata | DurdurFB hatasi
11~ "P_DM I {(WORD) (WORD)
| DM alani | |ArealD ErrorlD
| tanimlamasy 1] (INT)
. &9000 1 AreaNo
|_*1 _______________ I
Yenile

1
' FB veri aray(zi olarak kullanmak |
!

ici | { .
_INVO002_Refresh | E,ln_ay_nl_a a_mfyir a_y“l _______

P_First_Cycle
[

(BOOL) (BOOL)
L EN ENO
llk dongl bayradl . . . | (T BooL) | wroo
Kullanilan PLC: CP1L'yi segif UnitSelect BUSY | Haberlesiyor
&1 _L(NT) (NT) | \vs
Seri port segin | PortNo NodeAddr invertér slave initesi haberlesiyor veya haberlesme tamamlandi
#00000002 | (DWORD) (BOOL)
Kullanilan invertor slave tnite| Seanlist Hata
#00000000  { (DWORD) (WORD)| w9
invertor V1000 {\//lodel Tipi M ErroriD|  INV hata kodu
A &10 | (UINT)
Aralik sayici AralikSayisi
F—— — - — =
1y P.DM 1_| (worD)
; DM alani | | ArealD
Itan|mlama5| 1| (INT)
_ _%9000_ 7 AreaNo Kullanilan invertér slave tnite
Unite adresi:1)
P_DM (WORD) (
DM alani “| MSGArealD 3'1 i 3 2' 1' 0 BIT
tanimlamasi (INT) [0} io[coitid
89100 - MsGAreaNo _ . 3
Invertor
(V1000:0, A1000:1)
31 321 0BIT
o foloioioi g
0
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WBILGI
@AKkilll FB Kitiphanesinin Kullanimi

Orn."_INV002_Refresh20™nin Okunmasi.

1. Ana meniiden [Dosya] - [Fonksiyon Blogu] - [Dosyadan Fonksiyon Blogu
Yiikle]yi segin.
CX-Programmer Fonksiyon Blok Kitiiphanesi Dosyasi Seg iletisim kutusu ekrana
gelecektir.

™= Untitled - CX-Programmes - [NewPLC1. NewP rogram Section? [Diagram]]

FPRETE Ede v Inesrt Program PC Sewliticn  Took Windos  Faeip

[ O e Chel | & oo
& pen . cren |
oo |=[me
=B wes | = H

okl H eap Frogrom Hame | Srsfrogeami|
Fepmabls Fils " | b : 1
| rwemngoo ] i nnenonseck oo rie.

load ComrentFrogram
Save ot IProgran

E|

Dl Corpuans Prograe .,
Changs PLC Trpe.

Fage Setyn

L spphcation-1

Ext

2. [FBL] - [omronlib] - [Inverter] - [INVRT] - [Serial] klasoriinii segin.
invertérle seri haberlesme igin FB kiitiiphanesi dosyalarinin listesi
gorintilenecektir.

Select CX-Programmer Function Block Library File

Lok i |_} Serial j d= IC_QF -

_INYO0Z_Refre i =] _mvz01_readParameterzo.cxf

=) _tmvnsz_MavevelacityHzzo.of [ _INv203_ReadtuxdisErrarz0.of
_In033_MovetelocityRPIMZ0, cxf @ _IMw401_WrikeParameter20, cxf
_IMNVDG0_Skopz0, cxf @l _INwa00_SebCommll.cxf

=
=)
=) _tmvnsn_Resstzn, cif
=

_Inw200_Readstatusz0, o

File name: |_IN\-"DD2_F|efresh2D
Files of tupe: | Function Block Library Files( cx] | Cancel
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3. [_INV002_Refresh20.cxf] secenegini segin. [A¢] listiine tiklayin.
_INV002_Refresh proje agacinda [Fonksiyon Bloklari]nin altina eklenir.

= Usntitled - CX-Programimer - [MewLCY . Mewl rogram 1 Section] [Diagram])

O B B Wew Pt Progam MG Seustion Took Wrdow Halp
DEFd @ ShE & TN &k
= JE: =] e X

DERROS =P EE

[Frogram Mame . ResFrogram ]

- i
= I WewPLC1[CPIL] Cfflne I
3 Sl !

[ settings :
I

I

i

|Smction hims | Swctiont|

4 Memory

‘ Prosgyr v

= MewRrograml {03
B Symboks
T sechonl
Pro

1 Furction Blocks

. | w0z Refrech

imleci _INV002_Refresh FB’nin yerlestirilecegi pozisyona getirin.

o

[F1] tusuna basarak [Function Block Invocation] segenegini aktive edin.

E.
Dl kR SR @ @ - R A
a 9 0 Sl e Ay | —OD B EFEL K

Progran Farme : HewFrogram]

B bty
= B MewPLCI[CPIL] Cifine |Sacion Heme  Section!|
il Srmbok
[a] Seitings |
o Hemory
B rograns
i " |
= “ya] MewProgram] (000 =
] Stk F AN
B sactiond FH brtwracanon
P e FAL_
¥ Funetion Blods Hq__,
2 3
A D02 _Refresh 155
FFd
FIOE
FI=
FoD
FI<L
FrLDy

Yeni Fonksiyon Blogu Bagslatma iletisim kutusu ekrana gelecektir.

MNew Function Block Invocation

FB Instance: ]| -

i

FB D efintion: ]_IN"-.-"DDE_FI efresh L] Canicel

6. [Enter] tusuna basin.
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7.

© ®

FB Ornegi igin bir isim girin. [Enter] tuguna basin.
Adlandirilmis FB Ornegi ekrana gelecektir.

= s - (2 Aropranveei - [Few . el tagi e Sactie [Daga]]

TEI LT
T S I NE Lr AZITL TV & g -
L e ] G EER ED A4 =@ H - o [ TH ]
NDEFRPF «AE R *

Tt e 1]

! I‘......._. [r—

e
= [ |
iy - ™y
s o5 ot
I
& i =1 -
I remmirm e At L
s o
ar
lt bt
]
ma [
e e |
e Trwd
1
et
—ry
g
wr
o
=
e et
ar)
e

E|

FB’ye bir giris kontagi baglayin.

FB icin G/C parametrelerini ayarlayin.

1) imleci bir FB parametresinin yanina getirin. [Enter] tusuna basin.
Yeni Parametre iletisim kutusu ekrana gelecektir.

2) Parametreyi girin. [Enter] tusuna basin.

Dl R &k 1=8 L+ MR TS 0N g

a0 0 DEEER PTG diry | — 0PN ®
CREAROF a=2ETR
- - Fromes: bass - mragae]
i L1 [ i [racmn bns Zacami
29 gpratils
etineg
wh Mo
LY —
= I WessFragran| 06T (X OO B
=} Ssxmai — Bt
1 Seumra
B t .
= & Parctrn Becha it g

W D A
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A-4-9 CP1Ll’ler arasinda Veri Degigimi

BKullanilan Fonksiyonlar

@Basit PLC Linki
RS-422A/485 opsiyon kartlarini kullanarak CPU Unitesi basina en fazla 10CH veri 9
adet CP1L/CP1H/CJ1M (nitesi tarafindan bir program yardimi olmadan
paylastirilabilir.

ECalismaya Genel Bakis
Gegerli sicaklik bilgisi kazanlar tarafindan iletilir.
Bu kurulum kazan sicakliklarini diger kazan durumlarina gére ayarlamak igin veya
tek bir yerden kazanlari izlemek igin kullanilabilir.

1 i ':‘

i .

1) 1
ESistem Konfiglrasyonu
@®Kablolama Ornegi

Kazan A: CP1L (Master) Kazan B: CP1L (Slave No.0) Kazan C: CP1L (Slave No.1)
Sicaklik sensér Unitesi Sicaklik sensor Unitesi Sicaklik sensor Unitesi
CP1W-TS101 CP1W-TS101 5 CP1W-TS101

2 Pt100 sensorlglr@l 2 Pt100 sensor'glr@l 2 Pt100 sensorlglr@l
(E52-P10A (E52-P10A (E52-P10Al

CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12
(RS422/485 opsiyon kartr) (RS422/485 opsiyon kartr) (RS422/485 opsiyon kartr)
CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12

1 | RDA- RDA- 1 RDA- 1

2 | RDB+ > RDB+ | 2 XX RDB+ | 2

3 { SDA- Basit PLC link SDA- 3 SDA- 3

4 | SDB+ SDB+ 4 SDB+ 4

5 [FG FG 5 FG 5

168 SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



A-4 CP1L Programlama Ornekleri ‘ .

O®CP1W-CIF11/12 icin DIP Anahtar Ayari (RS422/485 Opsiyon Kartr)

(Arka panel)

CPU Unite konnektori

Calisma kurulumu
DIP anahtarlar

No. Ayar Master | Slave | Slave Icerik
No.0 | No.1
1 Sonlandirici direng ACIK | KAPA | ACIK | Sonlandirici direng uglardaki
varhig LI PLC’ler igin mevcut.
2 2/4-kablo segimi ACIK | AGIK | ACIK | 2-kablolu tip
2/4-kablo segimi ACIK | ACIK | ACIK | 2-kablolu tip
4 - KAPA | KAPA | KAP | Sirekli KAPALI
LI LI ALI
5 RD igin RS kontrol KAPA | KAPA | KAP | Devre Disi
LI LI ALI
6 RD igin SD kontrol ACIK | ACIK | ACIK | Etkin

O®PLC Kurulum

—_—

Seri port 1 yapilandirma.
PLC Ayarlari iletisim kutusunu agin.

Seri Port 1 sekmesine (CP1E: Dahili RS232C Port sekmesi) tiklayin.

Asagidaki ayarlan girin.

7 PLE Settings - NewPl.C1

Fle COptors Help
Sefings | Timing: | Input constand  Sessl Port 1 | Priipheal Senice | Buitr Input | Pulse Dutput 0| FPulan 9| #|
Communications Selings Link 'wondy
™ Standesd (9600 ; 1,72£]
* Cuom  Baud Fotmal e
[rimam =] [v2e =] |PC Link [Masis) =] || [0elen =]
Simn Cods Erd Code PC Link Mode
i - | = i
v | L : ™ Masle
[ winf
Fasporms [amao Lie# Mogibssi Cralayy HEAPE Link My PC Lk Lind He
—g 100 —= | —1 10 f %: =
[t SO00me)
CPILL e
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Madde Kazan A (Master) Kazan B (Slave Kazan C (Slave No.1)
No.0)
Haberlesme Ayarlari Ozel
Baud 115200bps
Format 7.2.E (Varsayilan)
Mod PLC Link (Master) PLC Link (Slave)

Baglanti Kelimeleri

10 (Varsayilan)

PLC Link Modu Tam Baglanti - -
Yoéntemi
NT/PLC Link Maks 1 - -

PLC Link Unite No.

m
=

SeriPLC
link alani

|

4. PLC Ayarlari iletisim kutusunu kapatin.

BProgramlama Ornegi

Seri PLC baglantilari, seri PLC baglanti alanlarinda verinin programsiz baglantisi
icin kullanilir. Ladder program baglanacak veriyi veri baglanti alanina transfer eder.

1
I
!
100CH !
1
i
1

3100CH(200CH) ;
3101CH(201CH) ;

3109CH(209CH) ;

1
3110CH(210CH) 1

3111CH(211CH) 1

3119CH(219CH) !
3120CH(220CH)
3121CH(221CH) -

3129CH(229CH) !

Not

\ 3189CH(289CH) ;

Kazan A
CP1L (Master)

Girig alani

1 |A_Sicaklik verisi 0

i |A_Sicaklik verisi 1

1kis alani

1 |B_Sicaklik verisi 0
i |B_Sicaklik verisi 1

Kazan B
CP1L (Slave No.0)

Giris alani

. Ikis alani

1 |C_Sicaklik verisi 0
i |C_Stcaklik verisi 1

Kazan C
CP1L (Slave No.1)

Girig alani

. _mlkl alani

A_Sicaklik verisi 0

A Sicaklik verisi 1

B Sicaklik verisi 0

B_Sicaklik verisi 1

4 A_Sicaklik verisi 0

1 |A_Sicaklik verisi 1

1 [B_Sicaklik verisi 0

i |B_Sicakiik verisi 1

: A_Sicaklik verisi 0

1 1A_Sicaklik verisi 1

B Sicaklik verisi 0

i [B_Sicaklik verisi 1

C_Sicaklik verisi 0

C_Sicaklik verisi 1

. |C_Sicaklik verisi 0

C_Sicaklik verisi 1

. |C_Sicaklik verisi 0

- |C_Sicaklik verisi 1

CP1E’ye ait degerler parantez iginde verilmigtir.
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®Ladder Program

Kazan A
CP1L (Master)

P_On
——XFER(70)
#2
1(2)

3100(200)

1CH, 2CH'yi 3100CH, 3101CH'ye

transfer etmek igin blok

transfer komutunu kullanin.

(200CH, 201CH)

Kazan B
CP1L (Slave No.0)

P_On
}——XFER(70)
#2
1(2)
3110(210)

1CH, 2CH'yi 3110CH, 3111CH'ye
transfer etmek igin blok
transfer komutunu kullanin.

(210CH, 211CH)

Not CP1FE’ye ait degerler parantez iginde verilmistir.

Kazan C
CP1L (Slave No.1)

P_On
——XFER(70)
#2
1(2)
3120(220)

1CH, 2CH'yi 3120CH, 3121CH'ye
transfer etmek igin blok
transfer komutunu kullanin.

(220CH, 221CH)

E|

171

SYSMAC CP1L/CP1E Tanitim Kilavuzu



. ‘ A-5 CP1L ile CP1E’nin karsilastirmasi

A-5 CP1L ile CP1E'nin karsilastirmasi

Asagidaki tabloda CP1L CPU Uniteleri ile CP1E CPU Uniteleri arasindaki farkliliklar gdsterilmistir

A-5-1 CP1L ile CP1E arasindaki farkhliklar

Wislevsel Ozellikler

LE|

Madde

CP1L CPU Uniteleri

CP1E E tipi CPU Uniteleri

CP1E N tipi CPU Uniteleri

Maksimum G/C noktasi sayisi

10 ila 180 nokta

20 ila 160 nokta

Baglanabilecek maksimum
Genigletme Unitesi ve
Genisletme G/C Unitesi sayisi

CP1L L tipi CPU Unitesi: 1
CP1L M tipi CPU Unitesi: 3

20 G/C noktali CPU Unitesi: Yok
30 veya 40 G/C noktali CPU Unitesi: 3

Gug¢ kaynagi AC veya DC gii¢ kaynagdi Sadece AC gii¢ kaynagdi AC veya DC gi¢ kaynagi
Cikis tipleri Role veya transistor cikislari | Sadece réle gikislari Roéle veya transistor gikislar
Terminal blogu Cikartilabilir. Cikartilamaz.

Harici cihazlara giden Sadece AC glig kaynagi Sadece AC gli¢ kaynagi

glc kaynagi (servis guict)

30, 40 veya 60

G/C Noktali CPU Unitesi:
300mA

10, 14 veya 20

G/C Noktali CPU Unitesi:
200mA

30 veya 40 G/G noktali CPU Unitesi: 300mA
20 G/C noktali CPU Unitesi: Yok

Program kapasitesi

CP1L L tipi CPU Unitesi:
5K adim

CP1L M tipi CPU Unitesi:
10K adim

(Agiklamalar, sembol
tablolari ve program dizinleri
dahil degildir.)

2K adim

(Aciklamalar,

sembol tablolari ve program
dizinleri dahildir.)

8K adim

(Agiklamalar,

sembol tablolari ve program
dizinleri dahildir.)

DM Alani kapasitesi

CP1L L tipi CPU Unitesi:
10K kelime
CP1L M tipi CPU Unitesi:
32K kelime

2K kelime
DO ila D1499 EEPROM’'da
yedeklenebilir.

8K kelime
DO ila D6999 EEPROM’'da
yedeklenebilir.

Program dili

Ladder
ST (Sadece fonksiyon blogu
taniminda)

Sadece ladder

Fonksiyon blogu Saglanir. Saglanmaz.
SFC Saglanmaz. Saglanmaz.
Komut seti Yaklasik 500 komut Yaklasik 200 komut
Komut ylriitme siresi LD: 0.55us LD: 1.19us
MOV: 4.1us MOQOV: 7.9us
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Madde

CP1L CPU Uniteleri

CP1E E tipi CPU Uniteleri

CP1E N tipi CPU Uniteleri

Yuksek hizli sayag girigleri

Mod

Yukari/agagi veya puls arti
yonu girigleri:

100 kHz % 4 sayici

Veya

Diferansiyel fazl (4x):

50 kHz x 2 sayici

Veya

Artis girisleri:

100 kHz x 4 sayici

Yukari/agsagi veya puls arti
yonu girisleri:

10kHz x 2 sayici

Veya

Diferansiyel fazli (4x):

50 kHz x 2 sayici

Veya

Artis girigleri:

10kHz x 6 sayici

Yukari/agagi veya puls arti
yonu girigleri:

100kHz x 1 sayici
10kHz x 1 sayici
Veya

Diferansiyel fazl (4x%):
50kHz x 1 sayici
5kHz x 1 sayici

Veya

Artis girisleri:

100kHz x 2 sayici
10kHz x 4 sayici

Yiksek hizli sayici

Hedef deger karsilastirmasi

Hedef deder karsilastirmasi

Hedef deger karsilastirmasi

metodu ve Aralik kargilastirmasi ve Aralik karsilastirmasi ve Aralik karsilastirmasi
Hizli yanit girigleri 6 giris 6 giris 6 giris
Kesme girigleri 6 giris 6 giris 6 giris

Direkt mod veya sayici
modu

Sadece direkt mod

Sadece direkt mod

Puls Puls ¢ikis metodu Puls arti yonu ¢ikislari Desteklenmez. Sadece puls arti yonu
cikislar CW/CCW cikiglari
! Hiz kontroli Desteklenir. Desteklenir.
Pozisyonlama Desteklenir. Desteklenir.
S egrisi Desteklenir. Desteklenmez.
hizlanma ve
yavaslama
Orijin arama Desteklenir. Desteklenir.
PWM cikiglari 2 cikis Desteklenmez. 1 cikis
invertér pozisyonlama Desteklenir. Desteklenmez.
fonksiyonlari
On panelde DIP anahtari Desteklenir. Desteklenmez.
Devamdaki fonksiyonlar DIP anahtari olmadan
desteklenmez.
» Program yazma korumasi
 DIP anahtar ile harici girigler (AR395.12 atamasi)
+ Hafiza Kartindan otomatik transfer (hafiza karti
fonksiyonu olmadan)
« Seri port ayari (Toolbus protokolii desteklenmez.)
Analog ayarlayicilar 1 2
Dis analog ayar girigi Saglanir. Saglanmaz.
USB portu Saglanir. Saglanir.
USB2.0 Tam hiz (12M) USB2.0 Tam hiz (12M)
Dahili seri Saglanmaz. (Opsiyon Kartl) | Saglanmaz. Saglanir. (RS232C)

haberlesme portu

Seri opsiyon portu

CP1L L tipi CPU Unitesi:
1 port
CP1L M tipi CPU Unitesi:
2 port

Saglanmaz.

20 G/G noktali CPU Unitesi:
Yok

30 veya 40 G/C noktali CPU
Unitesi: 1 port
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Madde CP1L CPU Uniteleri CP1E E tipi CPU Uniteleri CP1E N tipi CPU Uniteleri
Seri haberlesme
protokolleri
Baud hizi 300/600/1200/2400/4800/ Haberlesme portu yok 1200/2400/4800/9600/

9600/19.2k/38.4k/57.6k/
115.2k

Desteklenen protokol

Host Link

Toolbus

No-protocol

1:N NT Link

1:1 NT Link

Seri Ag Gegidi
(CompoWay/F

Modbus-RTU)

Seri PLC Link (Master)

Seri PLC Link (Slave)

1:1 Link (Master)

1:1 Link (Slave)

PLC Kurulumu degistiginde
tek seferde yenilenir.

19.2k/38.4k/57.6k/115.2k
*300/600bps desteklenmez.

Host Link

CX-P’ye dogrudan
baglanamaz.

No-protocol

1:N NT Link

Sadece bir PT baglanabilir.
PT programlama konsolu
desteklenmez.

Seri PLC Link (Master)
PT katilimi midmkiin
degildir.

Seri PLC Link (Slave)
Modbus-RTU

PLC Kurulumu
degistirildikten sonra gug
kesintisi icin yenilenir.

PT programlama konsolu Desteklenir. Saglanmaz.
Monte edilebilecek Opsiyon RS232C Opsiyon Karti Monte edilemez. RS232C Opsiyon Karti
Kartlari CP1W-CIFO01 CP1W-CIFO01

RS422A/485 Opsiyon Karti
CP1W-CIF11/12
LCD Opsiyon Karti

RS422A/485 Opsiyon Karti
CP1W-CIF11/12

CP1W-DAMO1 Asagidakiler monte
Ethernet Opsiyon Karti edilemez:
CP1W-CIF41 LCD Opsiyon Karti
CP1W-DAMO1
Ethernet Opsiyon Karti
CP1W-CIF41
Hafiza Karti Uygulanabilir. Uygulanamaz.
Pil Saglanir. (Dahili) Saglanmaz. Saglanmaz.

Monte edilemez. CP1W-BATO1 opsiyonel

olarak monte edilebilir.

Kapasitor yedeklemesi 5 dakika (25°C ortam 50 saat ( 40 saat (

sicakliginda) 25°C ortam sicakliyinda) 25°C ortam sicakliginda)
Kalici bellek Dahili flash hafiza Dahili EEPROM
(Yedekleme hafizasi) (Kullanici (Kullanici programlarini, parametreleri, DM Alani baslangi¢

programlarini,
parametreleri, DM Alani
baslangi¢ degerlerini ve
aciklama dosyalarini igerir)

degerlerini ve aciklama dosyalarini igerir)

Pilsiz galisma

Sadece yukarida belirtilen
kalici bellekteki veriler Pil
olmadiginda korunacaktir.
Aksi takdirde veri dengesiz
olacaktir.

Sadece yukarida belirtilen kalici bellekteki veriler Pil
olmadiginda korunacaktir. Aksi takdirde veri dengesiz
olacaktir.

DM, HR veya CNT alanina ait veriler, gii¢ girisi
ACILDIGINDA otomatik olarak silinecektir.

DM Alanini kalici bellekte
yedekleme fonksiyonu

(G/C hafiza verilerinin pilsiz
isletimde korunmasini saglayan
fonksiyon)

DM Alaninin tim verileri
(degistirilemeyen), Yardimci
Alan kontrol bitleri
kullanilarak yedekleme
hafizasinda yedeklenebilir.
PLC Kurulum ayarlari igin
glic ACILDIGINDA bu
veriler DM Alanina otomatik
olarak geri yuklenebilir.

Belirlenen herhangi bir DM Alani verisi (D0’dan) Yardimci
Alan kontrol bitleri kullanilarak yedekleme hafizasinda
yedeklenebilir.
PLC Kurulum ayarlari igin giic ACILDIGINDA bu veriler DM
Alanina otomatik olarak geri yuklenebilir.
Yedeklenebilecek veriler
E tipi: DO - D1499 arasi (maks.)
N tipi: DO - D6999 arasi (maks.)
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Madde CP1L CPU Uniteleri CP1E E tipi CPU Uniteleri CP1E N tipi CPU Uniteleri
izleme Bellegi Desteklenir. Desteklenmez.
Saat (RTC) Desteklenir. Desteklenmez. Desteklenir.
Adres ofseti Desteklenmez. Desteklenir. Desteklenir.
Doéngusel gorev sayisi 32 1 1
Kesme gorevi sayisi 256 16 16
Alt program sayisi 256 128 128
Atlama sayisi 256 128 128
Zamanlanmigs kesmeler 1 kesme 1 kesme

Zaman birimi: 10ms, 1ms,
0.1ms

Zaman birimi: Sadece 0.1ms

Kesme araliklari, MSKS komutu uygulanirken

sabitlenmistir.

MSKS komutu ile sadece sifirlama/baslatma yapilabilir.

BG/C Hafizasi

Madde CP1L CPU Uniteleri CP1E E tipi CPU Uniteleri CP1E N tipi CPU Uniteleri
CIO Alani 98,304 bit 4,640 bit
ClO 0ila CIO 6143 ClO 0 ila CIO 289
Calisma Alani (W) 8,192 bit 1,600 bit
WO0.00 ila W511.15 WO0.00 ila W99.15
Gegici Alan (TR) 16 bit 16 bit
TRO ila TR15 TRO ila TR15
Kalici Alan (H) 24,576 bit 800 bit

HO0.00 ila H1535.15

HO0.00 ila H49.15

Yardimci Alan (A)

Salt okunur: 7,168 bits

Salt okunur: 7,168 bit

A0 ila Ad447 AO ila Ad447
Okumalyazma: 8,192 bit Okumalyazma: 4,896 bit
A448 ila A959 A448 ila A753
Zamanlayicilar (T) 4,096 zamanlayici 256 zamanlayici
TO ila T4095 TO ila T255
Sayicilar (C) 4,096 sayicl 256 sayici
CO0 ila C4095 COila C255
DM Alani (D) 32K kelime 2K kelime 8K kelime
DO ila D32767 DO ila D2047 DO ila D8191

(Tdm DM Alani verileri,
baslatma sirasinda
kullaniimak Uzere baslangi¢
degeri olarak flash hafizaya
yedeklenebilir. Giig
kesildiginde veri yedeklenir
ve gli tekrar ACILDIGINDA

(DO ila D1499, Yardimci
Alan kontrol bitleri
kullanilarak EEPROM’a
yedeklenebilir. PLC Kurulum
ayarlari igin glg
ACILDIGINDA veriler
RAM’a geri yuklenir.)

(DO ila D6999, Yardimci
Alan kontrol bitleri
kullanilarak EEPROM’a
yedeklenebilir. PLC Kurulum
ayarlari igin glc
ACILDIGINDA veriler
RAM’a geri yuklenir.)

RAM’a yiklenir (DM Alani

sifirlama fonksiyonu).)
Gorev Bayrak Alani 32 1

TKO ila TK32
Dizin Kayitlan (IR) IR0 ila IR15 Saglanmaz.
Veri Kayitlari (DR) DRO ila DR15 Saglanmaz.
izleme Bellegi 4,000 kelime Saglanmaz.
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BProgramlama Cihazlari ile Baglanti

Madde

| CP1L CPU Uniteleri

CP1E E tipi CPU Uniteleri CP1E N tipi CPU Uniteleri

CX-Programmer

Baglanti araci

CX-Programmer

CP1E icin CX-Programmer
CX-Programmer

CX-Simulator Saglanir. Saglanir.
Yardimci program - Switch Box
Hata simulatori
Programlama Cihazi baglanti USB portu Sadece USB portu Sadece USB portu

portu

Opsiyonel seri haberlesme
karti

Uygulanabilir Destek Yazilimi

CX-Programmer surimu
7.1 veya Ustl

CP1E igin CX-Programmer surimu 1.0 veya Ustu
CX-Programmer suirimi 8.2 veya Usti

CP1L’nin CXP dosyalari ile birbiri
yerine kullanabilme imkani

CP1E’ye yonelik CX-Programmer ‘in dosya uzantisi
“CXE™tir.

CP1E’ye yonelik CX-Programmer CXP dosyalarini
agamaz. Ancak CP1L’'nin CXP dosyalari CP1E’ye yonelik
CX-Programmer’a kopyalanip yapistirilabilir.

CXE dosyalari CX-Programmer ile islenebilir.

CX-
Programmer’dan
okuma korumasi

Program
koruma

Desteklenir.
Koruma, gorev tarafindan
ayarlanabilir.

Desteklenir.
Bu koruma tim program igin gecerlidir
Okuma korumasi, gorev tarafindan ayarlanamaz.

Uzerine yazma
programlarini CX-
Programmer’dan
etkinlestirme ve
devre digl birakma

Desteklenir.

Desteklenmez.

CPU Unitesi igin Ag
Uzerinden FINS
yazma korumasi

Desteklenir.

Desteklenmez.

Dosya hafizasi igin
program dosyasi
yazma
fonksiyonunu
etkinlestirme ve
devre digl birakma

Desteklenir.

Desteklenmez.

PLC yedekleme araci

Desteklenir.

Desteklenmez.

CPS dosyalari

Desteklenir.

Desteklenmez.

Zamanlayicilar/sayicilar igin
PV yenileme formatini (BCD
veya ikilik) degistirme

Ayarlanmasi gerekir.

Ayarlanmasi gerekmez.

PV zamanlayicilarini degistirme Mumkin. Mumkin degil.
Cevrimici diizenleme sirasinda degistirme.

Diger
PT

SAP Desteklenir. Desteklenmez.

Ladder monitori Desteklenir. Desteklenmez.

PT programlama konsolu | Desteklenir. Desteklenmez.

Sorun giderme Desteklenir. Desteklenmez.
Daikansan Desteklenir. Desteklenmez.
FINS Desteklenir. Desteklenir.

FINS’in bir kismi desteklenmez.
Bkz. CP1E CPU Unite Yazilimi KullaniciKilavuzu.
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HPLC Kurulum

Madde

CP1L CPU Uniteleri

CP1E E tipi CPU Uniteleri CP1E N tipi CPU Uniteleri

PLC Kurulumu

PLC Kurulumunda yer almayan fonksiyonlar
» FB’deki Comms Komut Ayarlari: Yok
« Invertdr pozisyonlama: Yok
« Bitun olaylara zaman ayarla: Silindi
» Baslangig¢ Durdurmasi: Silindi
Zorunlu Durum Durdurmasi:
IOM Durdurmasi
» Zamanlanmig Kesme Aralidi: Silindi (Sadece 0.1ms)

* CP1Ll’in PLC Kurulumunda fonksiyon degistirme
« Zayif Pil Algilama
Varsayilan: Algilama (CP1L: Algila)
« Déngli Siiresini Izleme
Maksimum 1000ms (CP1L: 32000ms)
» Sabit Dongu Suresi

Maksimum 1000ms (CP1Lt: 4000ms)
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A-5-2 CP1E tarafindan desteklenmeyen CP1L Komutlari

Siniflandirma ARG Siniflandirma Animsatici Siniflandirma Animsatici
Dizi Girig ve Cikis . LDTST Cift hasse'zswetll Kayar « +D Gosterge Komutlari - MSG
nokta Talimatlari «-D + SCH
Komutlari * LD TSTN . D . SCTRL
« AND TST
« AND TSTN - /D Saat Komutlari - SEC
- ORTST FDU;ZB : HMS
* ORTSTN SIND Hata Bulma Komutlari + TRSM
- OuUTB . COSD Hata Teshis Komutlari * FPD
Dizi Kontrol Komutlari *« CJPN « TAND Diger Komutlar *« CCS
* JMPO « ASIND - CCL
- JMEO « ACOSD « FRMCV
Zamanlayici ve Sayici * MTIM/MTIMX * ATAND - Tocv
Komutlari * SQRTD Blok Programlama - BPRG
+ EXPD .
Karsilastirma Komutlari | « MCMP Komuttar BEND
BCMP2 - LOGD " BPPS
« PWRD * BPRS
Veri Hareket Komutlari * MVNL * LD, AND, OR + « EXIT
* XCGL =D, <>D, <D, « EXIT NOT
* MOVR <=D, >D, veya . IF
* MOVRW >=D « IFNOT
Veri Kaydirma « ASFT Tablo Veri isleme + SSET « ELSE
Komutlari « ASLL Komutlari * PUSH * [IEND
+ ASRL » FIFO * WAIT
* ROLL * LIFO * WAIT NOT
* RLNC * DIM « TIMW
« RLNL « SETR * TIMWX
« RORL « GETR *+ CNTW
« RRNC « SRCH * CNTWX
+« RRNL « MAX * TMHW
« NSFL « MIN * TMHWX
« NSFR + SUM + LOOP
- " « SNUM « LEND
Sembol Matematik | - *U - SREAD « LEND NOT
U « SWRIT Metin Dizisi Isleme + MOV$
- UL + SINS Komutlari - +$
—— * SDEL « LEFT$
Donigtirme Komutiar * NEGL Veri Kontrol Komutlari - PID * RGHT$
* SIGN o LMT + MID$
* LINE « BAND » FIND$
: CB:%LSM - ZONE - LEN$
. BISL Alt Program Komutlari | + MCRO * RPLC$
- GSBS * DEL$
» BCDS + XCHG$
+ GSBN
* BDSL - CLRS
* GRET
- ORY Kesme Kontrol MSKR " INS§
Mantik Komutlari + XNRW Komutlar: .+ =§, <>$, <§,
* XNRL S <=$,>§, >=$
— Yiksek hizli Sayici ve * PRV2 —
Ozel Matematik - ROTB Gorev Kontrol * TKON
Puls Cikisi Komutlari o
Komutlari + ROOT Torel G/C Uritasi ORD Komutlari + TKOF
- FDIV Kemeﬂ € Unitesi OWR Model Donistirme ~ XFERC
omutlari .
Kayar nokta Matematik | + RAD « TKY Komutlari : gl(irLCC
Komutlari * DEG « HKY : OVBC
+ SIN « DLNK * MOVB
+ COS - * BCNTC
.« TAN Ee” Htfbe”eme ) ?;\("SS Ozel Fonksiyon Blogu | » GETID
« ASIN omutian Komutlari
+ RXDU
+ ACOS . STUP
+ ATAN _
. SQRT Ag Komutlari * SEND
« EXP * RECV
. L0G + CMND
< PWR « EXPLT
+ EGATR
Cift hassasiyetli Kayar * FIXD « ESATR
nokta Talimatlari * FIXLD « ECHRD
* DBL + ECHWR
» DBLL
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