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Uwaga:

Produkty firmy OMRON moga by¢ wykorzystywane tylko w sposéb opisany w niniejszej instrukcji
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i z zastosowaniem odpowiednich procedur.
Ponizej opisano symbole stosowane w tej instrukcji do przekazywania informacji dotyczacych
Srodkow ostroznosci. Nalezy bezwzglednie stosowac sie do podanych w nich informacji.
Niezastosowanie sie do nich grozi powaznymi obrazeniami ciata lub uszczerbkiem mienia.

A NIEBEZPIECZENSTWO Wskazuje na zagrozenie niebezpieczna sytuacja, ktérej wynikiem
moze by¢ smier¢ lub powazne obrazenia ciata. Dodatkowo mogg
wystgpi¢ powazne szkody materialne.

AOSTRZEZENIE Wskazuje na zagrozenie niebezpieczng sytuacja, ktéra moze doprowadzi¢ do
Smierci lub powaznych obrazeh ciata oraz mogq wystapi¢ powazne szkody
materialne.

AUwaga Wskazuje potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktérej zignorowanie moze spowodowac
nieznaczne lub $rednie obrazenia albo szkody materialne.

Odwotania do innych produktow firmy OMRON

Nazwy wszystkich produktow firmy OMRON wymienionych w niniejszym podreczniku sg pisane
wielkimi literami. Stowo ,urzadzenie” takze jest pisane wielka litera, gdy odnosi sie do produktu firmy
OMRON, niezaleznie od tego, czy wystepuje w nazwie wtasnej produktu.

Skrét ,Ch” wystepujacy na niektérych ekranach i na niektorych produktach firmy OMRON oznacza
~Stfowo” (,word”) i w tym znaczeniu wystepuje w dokumentaciji jako skrot ,Wd”.

.PLC” jest skrétem angielskiego terminu ,Programmable Controller” okreslajacego sterownik
programowalny. Jednak na niektérych ekranach programu CX (CX-Programmer) sterownik
programowalny jest oznaczany skrétem ,PC”.

Pomocnicze symbole graficzne
W podreczniku pojawiajg sie ponizsze nagtéwki utatwiajgce znajdowanie réoznego rodzaju informaciji.

Uwaga Oznacza informacje majgce szczegdlne znaczenie dla wydajnego
i sprawnego dziatania produktu.

1,2,3... 1. Oznacza réznego rodzaju listy, np. procedury, listy kontrolne itp.

Znaki towarowe

Windows jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Microsoft Corporation w USA i innych krajach.
SYSMAC jest zastrzezonym znakiem handlowym sterownikéw programowalnych firmy OMRON.

Inne marki i nazwy produktéw sg znakami towarowymi lub zastrzezonymi znakami towarowymi
odpowiednich wiascicieli.

© OMRON, 2009

Wszystkie prawa zastrzezone. Powielanie, przechowywanie w systemach archiwizacji danych i przekazywanie
jakiejkolwiek czesci tej publikacji w jakiejkolwiek formie i jakimikolwiek sposobami - mechanicznymi,
elektronicznymi, jako kserokopie, nagrania lub innymi - bez uprzedniej pisemnej zgody firmy OMRON jest
zabronione.

Wykorzystanie informacji zawartych w tej publikaciji nie jest objete odpowiedzialnos$cig z tytutu obowiazujacych
praw patentowych. Poniewaz firma OMRON stale ulepsza swoje wysokiej jakosci produkty, informacje zawarte
w tej publikacji mogg ulec zmianie bez powiadomienia. Niniejszy podrecznik zostat przygotowany z nalezytg
starannoscig, jednak firma OMRON nie odpowiada za ewentualne btedy lub pominiecia. Nie odpowiada takze za
ewentualne szkody wynikajgce z wykorzystania informacji zawartych w tej publikaciji.
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Informacje o niniejszym podreczniku

W tej publikacji opisano instalacje i dziatanie sterownikéw programowalnych (PLC) serii CP w rozbiciu
na odpowiednie rozdziaty. W ramach serii CP oferowane sg zaawansowane kompletne sterowniki
PLC oparte na zaawansowanych technologiach sterowania i bogatych doswiadczeniach firmy
OMRON w zakresie automatyzacji sterowania.

Przed przystgpieniem do instalacji i pracy ze sterownikami PLC serii CP prosimy doktadnie zapoznac¢
sie i uzyskac¢ pewnos$c¢ co do zrozumienia tresci niniejszego podrecznika. Prosimy takze pamietac

0 zapoznaniu sie z uwagami dotyczgcymi prawidtowego uzytkowania, zawartymi w nastepnym
rozdziale.

Niniejszy podrecznik jest przeznaczony dla uzytkownikow korzystajacych po raz pierwszy z urzgdzen
SYSMAC serii CP. Podstawy uzytkowania sterownikow tej serii sg wyjasnione na przyktadzie
sterownika SYSMAC CP1L. W przypadku uzywania sterownika programowalnego CP1E oznaczenie
,CP1L” zastepuje ,CP1E”. Rdznice pomiedzy sterownikiem CP1L a CP1E podano w uwagach lub
nagtéwkach.

Konfiguracje obwoddw, metody kablowania i programy wystepujace w niniejszym podreczniku sg
podane wytgcznie jako przyktady. Podczas budowania rzeczywistych systemow nalezy sprawdzié

dane techniczne, wydajnosc¢ i bezpieczenstwo kazdego elementu, odwotujgc sie do odpowiednich
instrukcji.

Programy drabinkowe zamieszczone w niniejszym podreczniku stuzg wytacznie jako przyktady.
W trakcie projektowania rzeczywistych obwodow nalezy uwzgledni¢ odpowiednie srodki
bezpieczenstwa.

Srodki ostroznosci zawierajg ogoine zalecenia co do ostrozno$ci przy korzystaniu ze sterownika
programowalnego i urzadzen z nim zwigzanych.

Rozdziat 1: przedstawia typy sterownikéw CP1E i CP1E jako nazwy czesci.

Rozdziat 2: przedstawia zasady budowy systemu z zastosowaniem sterownika CP1L na przykfadzie
systemu sterowania drzwiami garazowymi.

Rozdziat 3: przedstawia zasady instalowania sterownika CP1L na szynie DIN, sposob podtgczenia
zasilania i linii We/Wy, sposob sprawdzenia dziatania oraz podaje przyktadowy model.

Rozdziat 4: wyjasnia podstawowe funkcje aplikacji CX-Programmer przy tworzeniu programu
drabinkowego dla systemu sterujacego drzwiami garazowymi.

Rozdziat 5: opisuje metody przenoszenia programdw i usuwania bteddéw.

Dodatek zawiera numery kanatéw/przekaznikdw, instrukcje, opis wewnetrznych mechanizméw
dziatania sterownika CP1L i CP1E oraz przyktady programowania.



Inne zalecane podreczniki

Wymienione ponizej podreczniki dotyczg modutéw jednostek centralnych serii CP. W razie potrzeby
korzystaj z tych podrecznikdw.

Cat. No.

Tytul podrecznika

Opis

W462

Podrecznik uzytkownika
modutu jednostki centralnej
sterownika CP1L serii
SYSMAC CP

Wyjasnia szczegoétowo konfiguracje systemu, jego
instalacje, okablowanie, alokacje portow We/Wy,
dziatanie funkcji impuls/licznik oraz podiaczenia
modutdw rozszerzajacych. Podaje takze informacje
na temat btedow, rozwigzywania problemow,
konserwacji i przegladéw.

W451

Podrecznik programowania
modutu jednostki centralnej
sterownikéw CP1H/CP1L serii
SYSMAC CP

Podaje nastepujace informacje na temat
sterownikow serii CP:

* instrukcje programowania,
» metody programowania,

» zadania,

* pamiec¢ plikow,

« funkcje.

Z tego podrecznika nalezy korzystaé tacznie
z Instrukcjg obstugi programowalnego sterownika
CP1H (W450).

W479

Podrecznik uzytkownika
modutu jednostki centralnej
sterownika CP1E serii
SYSMAC CP

Zawiera nastepujace informacje dotyczace
sterownikéw programowalnych CP1E.

* Opis ogolny i funkcje

» Podstawowa konfiguracja systemu

* Nazwy czesci i ich funkcje

* Instalacja i ustawienia

* Rozwigzywanie problemoéw

Z tego podrecznika nalezy korzystac tacznie
z Podrecznikiem uzytkownika oprogramowania
modutu jednostki centralnej CP1E (W480)

i Opisem instrukcji (W483).

W480

Podrecznik uzytkownika
oprogramowania modutu
jednostki centralnej sterownika
CP1E serii SYSMAC CP

Zawiera nastepujace informacje dotyczace
sterownikéw programowalnych CP1E.
* Operacje modutu jednostki centralnej
* Pamie¢ wewnetrzna
» Programowanie
 Ustawienia
* Funkcje wbudowane modutu jednostki centralnej
*Przerwania
*Szybkie wejscia licznika
*Wyjscia impulsowe
*Komunikacja szeregowa
Inne funkcje
Z tego podrecznika nalezy korzystaé tacznie
z Podrecznikiem uzytkownika modutu jednostki

centralnej CP1E (W479) i Opisem instrukcji
(W483).

W483

Opis instrukcji modutu
jednostki centralnej sterownika
CP1E serii SYSMAC CP

Opisuje szczegdtowo instrukcje programowania.

Podczas programowania nalezy uzywac tego opisu
tacznie z Podrecznikiem uzytkownika
oprogramowania modutu jednostki centralnej
sterownika CP1E (W480).

W446

Instrukcja obstugi aplikacji
SYSMAC CX-Programmer

Zawiera informacje na temat instalowania
i uzytkowania aplikacji CX-Programmer w zakresie
wszystkich funkcji z wyjatkiem blokéw funkcyjnych.




Przeczytaj ze zrozumieniem ten podrecznik

Prosimy zapozna¢ sie z tym podrecznikiem przed uzyciem produktu. W przypadku pytan lub komentarzy
prosimy o kontakt z reprezentantem firmy OMRON.

Gwarancja i ograniczenia odpowiedzialnosci

BGWARANCJA
Gwarancja firmy OMRON stwierdza wytacznie, ze produkty sg pozbawione wad
materiatowych oraz wykonania przez okres jednego roku (jesli nie wskazano
inaczej) od daty sprzedazy przez firme OMRON.

FIRMA OMRON NIE SKEADA ZADNYCH GWARANCJI ANI OSWIADCZEN
ODNOSZACYCH SIE W SPOSOB JAWNY LUB DOROZUMIANY DO
NIENARUSZANIA PRAW, PRZYDATNOSCI HANDLOWEJ ANI
PRZYDATNOSCI PRODUKTOW DO KONKRETNEGO CELU. KAZDY
NABYWCA LUB UZYTKOWNIK SAM UZNAJE | USTALA, IZ PRODUKTY
SPELNIAJA ODPOWIEDNIE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH
ZAMIERZONYM UZYCIEM. FIRMA OMRON NIE UDZIELA ZADNYCH
INNYCH GWARANCJI, JAWNYCH ANI DOROZUMIANYCH.

BOGRANICZENIA ODPOWIEDZIALNOSCI
FIRMA OMRON NIE BEDZIE ODPOWIEDZIALNA ZA STRATY SPECJALNE,
POSREDNIE LUB WTORNE, UTRATE KORZYSCI LUB STRATY HANDLOWE
W JAKIKOLWIEK SPOSOB POWIAZANE Z PRODUKTAMI, BEZ WZGLEDU
NA TO, CZY TAKIE ROSZCZENIA BEDA WYNIKAC Z UMOWY, GWARANCJI,
ZANIEDBANIA LUB SCISLEJ ODPOWIEDZIALNOSCI.

W Zzadnym przypadku odpowiedzialnos¢ firmy OMRON za jakiekolwiek
zdarzenie nie przekroczy ceny produktu, ktérego dotyczy reklamacja.

W ZADNYM PRZYPADKU FIRMA OMRON NIE BEDZIE ODPOWIEDZIALNA
ZA GWARANCJE, NAPRAWE LUB INNE REKLAMACJE DOTYCZACE
PRODUKTOW, DOPOKI ANALIZA FIRMY OMRON NIE POTWIERDZI, ZE
PRODUKTY BYLY POPRAWNIE EKSPLOATOWANE, PRZECHOWYWANE,
ZAINSTALOWANE | KONSERWOWANE ORAZ NIE BYLY NARAZONE NA
ZANIECZYSZCZENIA, NADUZYCIE, BLEDNE UZYCIE LUB
NIEODPOWIEDNIE MODYFIKACJE ALBO NAPRAWY.



Uwagi dotyczace zastosowania

BPRZYDATNOSC W OKRESLONYM ZASTOSOWANIU

Firma OMRON nie moze ponosi¢ odpowiedzialnosci za zgodnosc¢ z innymi
normami, zbiorami praw lub przepisami, ktére mogg pojawic sie w przypadku
kombinacji produktow wykorzystywanej przez uzytkownika.

Na zadanie klienta firma OMRON przedstawi odpowiednie dokumenty
certyfikujgce innej instytucji, ktére identyfikuja dane nominalne i ograniczenia
uzytkowania majgce zastosowanie do produktow. Same te informacje nie sg
wystarczajace do kompletnego ustalenia przydatnosci produktéw w kombinac;ji
z produktem koncowym, maszyng, systemem lub innym zastosowaniem albo
uzyciem.

Ponizej przedstawiono kilka przyktadéw zastosowan, ktéorym nalezy poswiecic
szczegolng uwage. Lista ta nie jest wyczerpujaca i nie zawiera wszystkich
mozliwych sposobdw uzycia produktéw ani nie sugeruje, ze wymienione na niej
sposoby uzycia moga by¢ odpowiednie dla produktow:

+ zastosowanie zewnetrzne, wliczajgc w to zastosowania w srodowiskach
narazonych na zanieczyszczenia chemiczne lub zaktécenia elektryczne oraz
warunki lub sposoby uzycia nieopisane w niniejszej instrukciji;

+ systemy sterowania w branzy energii atomowej, systemy spalania, systemy
kolejowe, systemy lotnicze, sprzet medyczny, maszyny do celéw rozrywkowych,
pojazdy, sprzet bezpieczenstwa i instalacje podlegajgce oddzielnym przepisom
przemystowym lub rzadowym;

+ systemy, maszyny i sprzet, ktére moga stwarza¢ zagrozenie dla zycia lub
mienia.

Prosimy zapoznac sie i przestrzega¢ wszelkich zakazoéw uzycia odnoszacych sie
do produktow.

NIE WOLNO UZYWAC PRODUKTOW DO ZASTOSOWAN STWARZAJACYCH
POWAZNE ZAGROZENIE DLA ZYCIA LUB MIENIA BEZ UPEWNIENIA SIE, ZE
SYSTEM JAKO CALOSC ZOSTAL ZAPROJEKTOWANY Z UWZGLEDNIENIEM
ZAGROZEN ORAZ ZE PRODUKTY FIRMY OMRON ZOSTALY POPRAWNIE
WYBRANE | ZAINSTALOWANE DO ZAMIERZONEGO UZYCIA W RAMACH
CALEGO SPRZETU LUB SYSTEMU.

BPRODUKTY PROGRAMOWALNE

Firma OMRON nie odpowiada za programowanie produktu przez uzytkownika ani
zadne tego konsekwencje.



Zastrzezenia

BZMIANA DANYCH TECHNICZNYCH
Dane techniczne urzgdzenia i akcesoriéw mogg ulec zmianie w wyniku
wprowadzenia ulepszen lub z innych powodéw Z bez uprzedniego
powiadomienia.

Wraz ze zmiang opublikowanych danych technicznych i specyfikacji oraz

w przypadku powaznych zmian konstrukcyjnych zmieniane jest oznaczenie
modeli, jednak niektére parametry produktéw mogg ulec zmianie bez
powiadomienia. W razie watpliwosci, na zadanie klienta, produktom mogg
zostac przypisane specjalne numery modeli w celu okreslenia lub ustalenia
kluczowych parametréw dla danego zastosowania. Aby sprawdzi¢ rzeczywiste
dane techniczne zakupionych produktéw, prosimy skontaktowac sie

w dowolnym czasie z przedstawicielem firmy OMRON.

BWYMIARY | MASA
Wymiary i masa sg danymi nominalnymi i nie powinny by¢ uzywane do celow
produkcyjnych, nawet jesli podane sg z oznaczong tolerancja.

BDANE DOTYCZACE WYDAJNOSCI
Dane dotyczace wydajnosci podane w tym podreczniku sg informacjami
pogladowymi, umozliwiajacymi uzytkownikowi okre$lenie, czy produkt nadaje
sie do danego zastosowania. Dane te nie stanowig gwarancji, ze produkt
rzeczywiscie ma takie parametry, gdyz moga to by¢ wyniki testow
przeprowadzonych przez firme OMRON. Uzytkownicy muszg porownac je
Z rzeczywistymi wymaganiami wynikajacymi z okreslonego zastosowania.
Rzeczywista wydajnos¢ podlega warunkom gwaranciji i ograniczeniom
odpowiedzialnosci firmy OMRON.

EBLEDY | POMINIECIA
Informacje zawarte w niniejszej instrukcji zostaty doktadnie sprawdzone
i uznane za rzetelne; jednak wydawca nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy
ludzkie, drukarskie, korektorskie lub pominigcia.



SRODKI OSTROZNOSCI

W biezgcym rozdziale podano ogdlne srodki ostroznosci przy korzystaniu ze sterownikow programowalnych
(PLC) serii CP i urzadzen z nimi zwigzanych.

Informacje zawarte w tym rozdziale sg wazne ze wzgledow bezpieczenstwa i z uwagi na niezawodne
stosowanie sterownikéw programowalnych. Przed przystgpieniem do instalacji i obstugi systemu PLC nalezy
zapoznac sie z tymi informacjami ze zrozumieniem.

1 Adresaci publikacji. . ........ .. 10
2 Ogolne zasady OStroZnoSCi . . .. ..o ot 10
3 Srodki bezpieCzeRStWa . .. . ... 10
4 Srodki ostrozno$ci w zastosowaniach. . . ...................... 11



Adresaci publikacji

1 Adresaci publikaciji
Podrecznik jest przeznaczony dla oséb wymienionych ponizej. Osoby te muszg
takze mie¢ odpowiednig wiedze z zakresu uktadow elektrycznych (zawdd technika
elektryka lub pokrewny):
* Osoby z matym doswiadczeniem w instalowaniu systeméw FA.

* Osoby z matym doswiadczeniem w projektowaniu systeméw FA.
» Osoby z matym doswiadczeniem w zarzgdzaniu systemami FA i zaktadem.

2 Ogodlne zasady ostroznosci

Uzytkownik jest zobowigzany do obstugi produktu zgodnie z jego przeznaczeniem
i parametrami opisanymi w instrukcjach obstugi.

Przed przystgpieniem do uzytkowania produktu w warunkach, ktérych nie
uwzgledniono w instrukcji, lub zastosowania produktu w systemach sterowania
elektrowni atomowych, systemach autostradowych, systemach lotniczych,
pojazdach, systemach spalania, sprzecie medycznym, automatach rozrywkowych,
urzadzeniach zabezpieczajgcych i innych systemach, maszynach i urzadzeniach,
ktérych nieprawidtowa eksploatacja moze mieé¢ powazny wptyw na zycie i mienie,
skonsultuj sie z przedstawicielem firmy OMRON.

Upewnij sie, ze parametry i specyfikacje produktu sg odpowiednie do zastosowania
w tych systemach, maszynach i urzadzeniach oraz, ze te systemy, maszyny

i urzadzenia wyposazone sg w podwdéjne mechanizmy bezpieczenstwa.

Niniejszy podrecznik zawiera informacje na temat programowania i eksploatac;ji
Urzadzenia. Przed przystapieniem do eksploatacji Urzadzenia zapoznaj sie

Z niniejszg publikacjg i miej jg dostepna na wypadek, gdyby zaszta potrzeba
skorzystania z niej podczas uzytkowania produktu.

AOSTRZEZENIE Nalezy bezwzglednie wymagag, aby sterownik PLC i wszystkie moduty
sterownikéw PLC byty uzywane do okreslonych celéw i pod okreslonymi
warunkami, szczegodlnie w zastosowaniach mogacych mie¢ bezposredni lub
posredni wptyw na zycie ludzkie. Przed zastosowaniem systemoéw PLC we
wspomnianych wyzej rozwigzaniach nalezy skonsultowacé sie z
przedstawicielem firmy OMRON.

3 Srodki bezpieczenstwa

AUwaga Przy wtgczonym zasilaniu lub bezposrednio po jego wytaczeniu nie dotykaj
zasilacza, terminali We/Wy oraz obszaréw w ich bezposrednim sgsiedztwie.
Zignorowanie tego zakazu moze spowodowacé poparzenia. Po wytaczeniu
zasilania odczekaj do wystygniecia urzgdzenia w stopniu umozliwiajgcym
jego dotykanie.

AUwaga Przewdd zasilajgcy pradu zmiennego zamocuj do bloku zaciskow, uzywajac
momentu dokrecenia 0,5 N m. Obluzowanie sruby moze spowodowac¢ pozar
lub awarie.

AUwaga Przed rozpoczeciem edytowania w trybie online upewnij sie, ze wydtuzenie
czasu cyklu programu nie przyniesie niepozadanych skutkéw. niemoznos¢
odczytania sygnatow wejsciowych.



AUwaga W przypadku modutu jednostki centralnej sterownika CP1E typu E lub typu N
bez baterii — zawarto$¢ obszaru pamieci (D) *, obszaru podtrzymania (H),
biezgca wartos¢ licznika (C), stan licznika flag zakonczenia (C) i stan bitow
obszaru pomocniczego (A) zwigzanych z funkcjami zegara moga by¢
niestabilne po wtgczeniu zasilania.

* Nie dotyczy to obszardw, ktérych kopie zapasowe zapisano do pamieci
EEPROM za pomoca funkcji pamieci DM stuzacej do wykonywania tych
kopii.
W przypadku korzystania z tej funkcji nalezy uzy¢ jednej z nastepujacych
metod inicjalizaciji.
1. Wypetnienie wszystkich obszarow zerami.
Wybierz [Clear Held Memory (HR/DM/CNT) to Zero] w obszarze [Startup
Data Read] konfiguracji sterownika PLC.
2. Wypetnienie okreslonych obszaréw zerami lub zainicjowanie okreslonymi
wartosciami
Wykonanie ustawien za pomocg programu drabinkowego.
Jesli dane nie sg zainicjowane, modut lub urzadzenie moga pracowac
w sposéb nieprzewidywalny ze wzgledu na niestabilnos¢ danych.

4 Srodki ostroznosci w zastosowaniach

/N\Uwaga Upewnij sie, ze zmiana trybu pracy na MONITOR Iub RUN nie bedzie miata
wptywu na aplikacje.
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ROZDZIAL 1

Opis ogolny sterownikow
CP1L/CP1E

W tym rozdziale opisano typy sterownikow CP1L i CP1E oraz
podano nazwy czesci uzywanych podczas operaciji.

1-1 Modele sterownikOw CPIL/CPAE ........ooeeeeeeeeeeeeeeeeees 14

1-1-1 Modele sterownika CPAL.......ccouueiiieeeeiee e 14
1-1-2 Modele sterownika CP1E

1-2 Nazwy czesciiich funKCje .........oooiiiieiiiiiiiee, 17



1

Opis ogolny sterownikow CP1L/CP1E

1-1 Modele sterownikdow CP1L/CP1E

Sterownik programowalny CP1L jest kompletnym sterownikiem PLC dostepnym w wersjach z 10 14, 20,
30, 40 lub 60 punktami We/Wy. Sterownik CP1E zawiera modut jednostki centralnej typu E (modele
podstawowe) stuzacy do standardowych operacji sterowania za pomocg instrukcji podstawowych,
ruchu, arytmetycznych i porownywania. Modele z modutem jednostki centralnej typu N (modele
aplikacyjne) obstuguja potaczenia z terminalami programowalnymi, falownikami i serwonapedami.
Kazdy modut jest dostepny z 20, 30 lub 40 punktami We/Wy.

Przyktady zastosowan sterownika CP1L lub CP1E zamieszczono w dodatku A-4

Przyktady programowania sterownikéw CP1L/CP1E.

1-1-1 Modele sterownika CP1L
BModele z 10-punktowym modutem We/Wy (CP1L-L10DO-0)

* Modut jednostki centralnej posiada 6 punktéw wejsciowych i 4 punkty
wyjsciowe.

* Moduly rozszerzenia We/Wy serii CP nie mogg by¢ stosowane do dodawania
punktow We/Wy.
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EModele z 20-punktowym modutem We/Wy (CP1L-L20D0O-0)

* Modut jednostki centralnej posiada 12 punktéw wejsciowych i 8 punktow
wyjéciowych.

+ Korzystajgc z modutdw rozszerzenia We/Wy serii CP mozna zwiekszy¢ liczbe
punktéw We/Wy do tgcznej liczby 60 punktow We/Wy.
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1-1 Modele sterownikéw CP1L/CPE |

EModele z 40-punktowym modutem We/Wy (CP1L-M40D0O-0)
* Modut jednostki centralnej posiada 24 punkty wejsciowe i 16 punktow
wyjséciowych.
+ Korzystajgc z modutéw rozszerzenia We/Wy serii CP mozna zwiekszy¢ liczbe
punktow We/Wy do tgcznej liczby 160 punktow We/Wy.
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1-1-2 Modele sterownika CP1E

EModele z 20-punktowym modutem We/Wy (CP1E-0O020D0O-0)
* Modut jednostki centralnej posiada 12 punktéw wejsciowych i 8 punktow

wyjsciowych.
* Moduly rozszerzenia We/Wy serii CP nie moga by¢ stosowane do dodawania
punktow We/Wy.
Modut jednostki centralnej typu E Modut jednostki centralnej typu N
CP1E-E20DR-A CP1E-N20D-O
() @
j ———— ] C——————
Acloo-uavlnan E S =

PERIPHERAL
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[ 1-1 Modele sterownikéw CPAL/CP1E

BModele z 40-punktowym modutem We/Wy (CP1E-040D0O-00)
* Modut jednostki centralnej posiada 24 punkty wejsciowe i 16 punktow
wyjsciowych.
» Korzystajgc z modutéow rozszerzenia We/Wy serii CP mozna zwiekszy¢ liczbe
punktow We/Wy do tgcznej liczby 160 punktow We/Wy.

Modut jednostki centralnej typu E Modut jednostki centralnej typu N
CP1E-E40DR-A CP1E-N40DO-0
5 0 @
]ﬁ“ e : ] I a D H
|
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‘ 1-2 Nazwy czesci i ich funkcje ‘

1-2 Nazwy czesci i ich funkcje

W niniejszym rozdziale opisano nazwy i funkcje czesci na przyktadzie 14-punktowego modutu We/Wy
CP1L i 40-punktowego modutu We/Wy CP1E.

B14-punktowy modut We/Wy CP1L

N
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B40-punktowy modut We/Wy CP1E

Modut jednostki centralnej typu E Modut jednostki centralnej typu N
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(1) Gniazdo kasety pamieci (tylko model CP1L)
Stuzy do zamocowania kasety pamieci (15). Kasety pamieci moga byc¢
stosowane w celu przechowywania kopii zapasowych programoéw,
parametrow i pamieci danych modutu CP1L. Umozliwiajg one réwniez
kopiowanie danych do innych modutéw CP1L bez korzystania
Z oprogramowania narzedziowedo.

(2) Peryferyjny port USB
Stuzy do potaczenia z komputerem. Komputery mogg stuzy¢ do
programowania i monitorowania.

(3) Regulator analogowy
Nalezy obroci¢ w celu regulaciji wartosci w obszarze pomocniczym A642CH
(CP1E: AB42CH/A643CH) w zakresie od 0 do 255. Stuzy do zmiany ustawien
timera i licznika bez korzystania z narzedzia programistycznego
(oprogramowania).

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi 17
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‘ 1-2 Nazwy czesci i ich funkcje

(4) Ztacze wejsciowe zewnetrznych ustawien analogowych (tylko model CP1L)
Przyjmuje zewnetrzne sygnaty wejsciowe w zakresie od 0 do 10 V i zmienia
wartos¢ w obszarze pomocniczym A643CH do wartosci z zakresu od 0 do
256. Wejscie to nie jest izolowane.

(5) Przetaczniki DIP (tylko model CP1L)
Stuzy do dokonywania ustawien miedzy innymi w zakresie zezwolenia na
zapis w pamieci uzytkownika, automatycznych transferow z kaset pamieci
oraz korzystania z magistrali narzedziowe;j.
Aby zapoznac sie ze szczegotowymi informacjami, zob. rozdz.
2-1 Nazwy i funkcje czesci w Podreczniku uzytkownika modutu jednostki
centralnej sterownika CP1L serii CP (W462).

(6) Bateria (tylko modele CP1L i CP1E typu N)
Podtrzymuje zegar wewnetrzny i zawartos¢ pamieci RAM, gdy wytgczone jest
zasilanie.

(7) Wskazniki dziatania
Wskazujg stan dziatania modutu CP1L. Wskazania obejmujg stan zasilania,
tryb pracy, btedy i stan komunikacji przez peryferyjny port USB.

(8) Zasilanie, uziemienie i blok zaciskow wejs¢
Stuza do podtaczenia przewodu zasilajgcego, przewodu uziemiajgcego i linii
wejsciowych.

(9) Wskazniki wejs¢
Swieca, gdy styk na odpowiednim zacisku wejscia jest wigczony.

(10) Gniazdo karty opcjonalnej

Stuzy do zainstalowania opcjonalnej karty RS-232C (16) lub opcjonalnej karty

RS-422A/485 (17).

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1L
W 14/20-punktowych modutach We/Wy mozna zainstalowac¢ jedng
opcjonalng karte komunikacji szeregowej. W 30/40/60-punktowych
modutach We/Wy mozna zainstalowa¢ dwie opcjonalne karty komunikac;ji
szeregowe;.

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E
W 30/40-punktowych modutach We/Wy mozna zainstalowa¢ jedng
opcjonalng karte komunikacji szeregowej. 20-punktowe moduty We/Wy nie
majg gniazda do karty.

(11) Ztacze modutu rozszerzenia We/Wy

Stuzy do podtgczania modutéw rozszerzenia We/Wy serii CP i innych

modutéw rozszerzenia.

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1L
Do 14/20-punktowych modutéw We/Wy mozna podtaczy¢ jeden modut
rozszerzenia. Do 30/40-/60-punktowych modutéw We/Wy mozna podtgczyc
do trzech modutéw rozszerzenia. Do 10-punktowych modutéw We/Wy
nie mozna podtaczyé modutdéw rozszerzenia.

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi
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Do 30/40-punktowych modutéw We/Wy mozna podtaczy¢ do trzech
modutéw rozszerzenia. Do 20-punktowych modutéw We/Wy
nie mozna podfgczy¢ modutdw rozszerzenia.

(12) Wskazniki wyjsé
Swieca, gdy styk na odpowiednim zacisku wyjécia jest wiaczony.

(13) Zasilanie zewnetrzne i blok zaciskow wyjs¢

 Zacisk zasilania zewnetrznego
Urzadzenia korzystajgce z zasilania pragdem zmiennym majg zlgcze
zewnetrznego zasilania 24 V DC o maksymalnym obcigzeniu pradowym
300 mA. Moze ono stuzy¢ do zasilania roboczego urzadzen wejsciowych.
Sterowniki CP1E z 20-punktowymi modutami We/Wy nie majag zacisku
zasilania zewnetrznego.

« Zaciski wyj$¢ stuzg do podtaczenia linii wyjsciowych.

(14) Trzpien mocujacy do szyny DIN
Stuzy do zamocowania modutu na szynie DIN.

31dO/11LdD moyiumoisys Aujobo sido H

(15) Kaseta pamieci (opcjonalna, tylko model CP1L)
Stuzy do przechowywania danych z wbudowanej pamieci flash.
Umiesc kasete w gniezdzie kasety pamieci (1).

(16) Karta opcjonalna RS-232C
Umiesc karte w gniezdzie karty opcjonalnej (10).
Modele CP1L z 10-punktowymi modutami We/Wy, CP1E typu E i CP1E typu
N z 20-punktowymi modutami We/Wy nie majg gniazda.

(17) Karta opcjonalna RS-422A/485
Umiesc¢ karte w gniezdzie karty opcjonalnej (10).

(18) Opcjonalna karta LCD (tylko model CP1L)
Stuzy do monitorowania réznego rodzaju danych i zmiany prezentowanych
wartosci lub wykonywania ustawien bez korzystania z aplikaciji
CX-Programmer. Mozna takze uzywac okreslonych przekaznikow
czasowych, ktore jednak nie sg dostarczane ze sterownikami PLC.
Umies¢ karte w gniezdzie karty opcjonalnej (10). 10-punktowe moduty
We/Wy nie majg gniazda karty.

(19) Opcjonalna ptyta Ethernet (tylko model CP1L)
Stuzy do dodawania portu Ethernet. Umies¢ karte w gniezdzie karty
opcjonalnej (10).

(20) Opcjonalna karta ze zintegrowanym portem RS-232C
(tylko model CP1E typu N)
Podtaczajac programowalny terminal (PT), mozna monitorowaé¢ sterowany
system i zbiera¢ dane.

(21) Wskaznik stanu komunikac;ji zintegrowanego portu RS-232C
(tylko model CP1E typu N)
Miga, gdy zintegrowany port RS-232C jest w trybie komunikaciji.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi 19
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BStany wskaznika

W tym rozdziale opisano stany dziatania sterownikéw CP1L i CP1E wyswietlane
przez wskazniki dziatania.

@)
2. POWER ' ‘
N
g O
: || e
o ERR/ALM
2 -
3. INH
= PERIPHERAL
g - [ BATTERY /
o PRPHL W
2
—
3 BKUP
2
m
POWER Swieci Zasilanie jest wiaczone.
a=tony) Nie Swieci | Zasilanie jest wytaczone.
RUN Swieci Sterownik CP1L/CP1E wykonuje program w trybie RUN lub w trybie
(zielony) MONITOR.
Nie swieci | Dziatanie zostato zatrzymane w trybie PROGRAM Ilub wskutek btedu
krytycznego.
ERR/ALM Swieci Wystapit btad krytyczny (wraz z wykonaniem procedury FALS) lub btad
(czerwony) sprzetowy (btad WDT).
Dziatanie sterownika CP1L/CP1E zostanie zatrzymane i zostang
wylaczone wszystkie wyjscia.
Miga Wystapit btad niekrytyczny (wraz z wykonaniem procedury FAL).
Sterownik CP1L/CP1E bedzie dziatat nadal.
Nie swieci | Normalne funkcjonowanie.
INH Swieci Wigczony zostat bit wyjscia OFF (A500.15).
(zotty) Wszystkie wyjscia zostang wytgczone.
Nie swieci | Normalne funkcjonowanie.
PRPHL Miga Komunikacja jest aktywna na peryferyjnym porcie USB (wysytanie albo
(zotty) odbidr).
Nie $wieci | Kazdy inny stan.
BKUP Swieci * Moduty jednostki centralnej sterownika CP1L
(zotty) * Programy uzytkownika, parametry lub dane sg zapisywane albo
odczytywane z wbudowanej pamieci flash (pamieé backup).
* Programy uzytkownika, parametry, dane, domysine wartosci pamieci
DM lub komentarze sg zapisywane albo odczytywane z kasety
pamieci.
* Programy uzytkownika, parametry i dane zostang przywrocone po
wigczeniu sterownika PLC.
» Moduly jednostki centralnej sterownika CP1E
Program uzytkowy, parametry lub okreslone stowa w obszarze
pamieci DM zostang zapisane jako kopia zapasowa (we wbudowanej
pamieci EEPROM).
Uwaga: Nie wylgczaj zasilania PLC, jesli ten wskaznik swieci.
Nie Swieci | Kazdy inny stan.
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ROZDZIAL 2

Projektowanie systemow

W tym rozdziale opisano tworzenie systemu ze sterownikiem CP1L
(z 14-punktowym modutem We/Wy i zasilaniem prgdem zmiennym)
na przyktadzie sterowania drzwiami garazowymi.

Nastepne rozdziaty zostaty napisane w oparciu o przyktadowe
programy uzyte w niniejszym rozdziale.

2-1 Uktad niniejszego podrecznika ..........ccceeeeeeeeiiiiiiiiiccccinns 22
2-2 Sterowanie drzwiami garazowymMi...........cccoeeeeeeeeiieeecciinnnnnnns 24
2-2-1 DzZiatani€.....cooviiiiiiiiiii e 24
2-2-2 Elementy SyStemu .........coooiiiiiiiiiiiiiie e 25

2-3 Alokacja We/Wy w systemie sterowania drzwiami garazowymi ..26

2-4 Przyktadowy program drabinkOWy ..............coooeveiiiiiiiiiiinnnnns 28
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P4l Projektowanie systemoéw

2-1 Uktad niniejszego podrecznika

W rozdziatach 2-5 niniejszego podrecznika przedstawiono proces konstruowania systemu CP1L od fazy
projektu do uruchomienia, na przyktadzie systemu sterowania drzwiami garazowymi.
Tres¢ poszczegolnych rozdziatow:

Rozdziat 2. Tok dziatan od projektu do uruchomienia, dane techniczne systemu
sterowania drzwiami garazowymi, elementy systemu i alokacja
We/Wy.

Rozdziat 3. Instalacja, okablowanie elementéw i testowanie robocze modutu
CP1L.

Rozdziat 4. Podtgczanie modutu CP1L do komputera i tworzenie programéw
drabinkowych.

Rozdziat 5. Ustawianie zegara i trybu pracy sterownika PLC, przenoszenie
danych z komputera do modutu CP1L, obstuga, regulacja
i usuwanie btedow.

\/
L

Uwaga Konfiguracje obwodéw, metody kablowania i programy wystepujace
w niniejszym podreczniku sg podane wytgcznie w charakterze przyktadow.
Podczas budowania rzeczywistych systeméw nalezy sprawdzi¢ dane
techniczne, wydajnosc¢ i bezpieczenstwo kazdego elementu, odwotujac sie do
odpowiednich instrukcji.
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2-1 Uktad niniejszego podrecznika ‘

@®Kolejnosc¢ dziatan od projektu do uruchomienia

Ponizej przedstawiono tok pracy przy budowaniu systemu sterowania drzwiami garazowymi
opartego na sterowniku CP1L. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w odpowiednich
rozdziatach podrecznika.

Zob. rozdz. 2-3 Alokacja We/Wy w systemie
Alokacja We/Wy / YWy

- Przydzielanie numerow wejsé sterowania drzwiami garazowymi.

przekaznika do czujnikéw
i przetacznikow

I

X — Zob. rozdz. 3-2 Mocowanie na szynach DIN
Przygotowanie wyposazenia

. Przygotowanie wyposazenia i 3-3 Okablowanie urzgdzen.
- Podtaczenie przewodu
zasilajgcego | uziemiajgcego

: Pod’fgczenie przewodow
urzgdzen We/Wy

I

Doprowadzenie zasilania Zob. rozdz. 3-4 Testowanie robocze modutu CP1L.
do modutu CP1L

- Sprawdzenie dziatania
sterownika PLC

I

Przygotowanie do pisania Zob. rozdz. 4-1 Przygotowanie do programowania.

programu
- Konfiguracja na komputerze
sterownika USB
- Potgczenie modutu CP1L
z komputerem

I

Pisanie programéw
- Wprowadzenie programéw

Zob. rozdz. 4-2 Tworzenie programow
drabinkowych, 4-3 Korzystanie z aplikacji

gr)?bFi)nkowych w aplikacji CX-Programmer, 4-5 Wprowadzanie programow,
-Frogrammer . . . L,

 Kompilacja 4-6 Zapisywanie/tadowanie programow

- Zapis i 4-7 Edytowanie programow.

- Edycja

) . Zob. rozdz. 5-1 Potgczenie online.
Podtgczanie online

sterownika CP1L i komputera

- Ustawienie zegara modutu CP1L
- Przetaczanie w tryp PROGRAM
- Przeniesienie programu

I

Usuwanie btedow w trybie online Zob. rozdz. 5-2 Regulowanie/usuwanie btedéw

: Monltorc?wanle zasilania w trybie online.
- Polecenia wymuszonego

ustawienia /' wymuszonego
resetowania

- Edytowanie w trybie online

I

Przebieg roboczy

Zob. rozdz. 5-1 Potgczenie online.

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 2-2 Sterowanie drzwiami garazowymi

2-2 Sterowanie drzwiami garazowymi

W niniejszym rozdziale przedstawiono dziatanie systemu sterowania drzwiami garazowymi i jego
elementy.

2-2-1 Dziatanie

MowBIsAs aluemoyalold
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W niniejszym rozdziale przedstawiono dziatanie systemu sterowania drzwiami
garazowymi.

Samochdéd podjezdza do drzwi garazowych.
* Gdy czujnik zarejestruje 3 btysniecia swiattami w ciggu 5 sekund,
drzwi otwieraja sie.
* Drzwi mozna takze otworzy¢, zamkna¢ i zatrzymac, korzystajac z przyciskow.

+ Gdy czujnik wykryje, ze samochod catkowicie wjechat do garazu,
drzwi zamykaja sie.

* Przy wyprowadzaniu samochodu z garazu drzwi nalezy uruchomic,
korzystajac z przyciskow.
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2-2 Sterowanie drzwiami garazowymi ‘

2-2-2 Elementy systemu

OPLC

W niniejszym rozdziale przedstawiono elementy systemu sterowania drzwiami

garazowymi. Uzywane sg nastepujace elementy.

* CP1L (14-punktowy modut We/Wy zasilany pragdem zmiennym)

@®\Wyposazenie i oprogramowanie narzedziowe

@®Wejscia

@®Wyjscia

+ CX-Programmer
* Komputer
» Kabel USB (A-B)

* Przycisk OPEN do zatrzymywania drzwi : PB1 (seria A16 itd.)
* Przycisk STOP do zatrzymywania drzwi : PB2 (seria A16 itp.)
* Przycisk CLOSE do zamykania drzwi : PB3 (seria A16 itp.)
* Czujnik do wykrywania samochodu : SEN1 (seria E3G itp.)

« Czujnik wykrywajacy reflektory samochodu : SEN2
Wyltacznik krancowy, wtgczany gdy drzwi zostang catkowicie otwarte :

LS1 (seria WL itp.)

+ Wytacznik krancowy witaczany po catkowitym zamknieciu drzwi :

LS2 (seria WL itp.)

+ Styk do uruchamiania silnika podnoszacego drzwi : MO1
+ Styk do uruchamiania silnika opuszczajacego drzwi : MO2

\/
L —
/

MO2

LS2 -
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‘ 2-3 Alokacja We/Wy w systemie sterowania drzwiami garazowymi

2-3 Alokacja We/Wy w systemie sterowania drzwiami
garazowymi

Numery We/Wy sa przydzielone do urzadzen w sposéb podany ponize;.

@®\Wejscia
) Urzadzenie Styk Adres
78D- Przycisk OPEN PB1 0.00
g Przycisk STOP PB2 0.01
2 Przycisk CLOSE PB3 0.02
%‘ Czujnik wykrywajacy SEN1 0.03
% samochadd
o Czujnik wykrywajacy $wiatto | SEN2 0.04
3 Ogranicznik gérny LS LS 0.05
= Ogranicznik dolny LS LS2 0.06
®\Wyjscia
Urzadzenie Styk Adres
Silnik podnoszacy MO1 100.00
Silnik opuszczajacy | MO2 100.01

\

LS1(0.05) \EO i

MO1(100.00) —-I & T~
@

T

/
\

SEN2(0.04)

MO2(100.01)

Lsz(o.oe)—/ZIO

SEN1(0.03)

PB2(0.01)
PB3(0.02)

26  SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi



2-3 Alokacja We/Wy w systemie sterowania drzwiami garazowymi ‘

@®Alokacja We/Wy w sterowniku CP1L z 14-punktowym We/Wy

8 wejsc

Obszar wej$ciowy 0 CH (0.00~0.07) N

Przydzielanie

Obszar wyj$ciowy 100 CH (100.00~100.05)

6 wyjs¢

A
— —~

15 14 13 12 11 10 09 Y8 07 06 05 04 03 02 01 00
I I I I I

0 CH Niedostepne ‘—‘—| Obszar wejsciowy : 8 wej$¢ H—‘
100 CH [ i I i I I I | [ [ [ I I
\—‘—1 Uzywane jako obszar roboczy IJ—‘~ —L| Obszar wyjéciowy : 6 Wng¢|J
- )
N

MOW)SAS aluemopyaloid H

Przydzielanie

W 14-punktowych modutach We/Wy 8 adresow wejsciowych, od 0.00 do 0.07
(bity od 00 do 07 w rejestrze 0 CH), jest przypisanych do bloku zaciskow wejs¢.
Ponadto 6 adresow wyjsciowych, od 100.00 do 100.05 (bity od 00 do 05

w rejestrze 100 CH), jest przypisanych do bloku zaciskéw wyjsc¢.
Niewykorzystanych bitéw gérnych w kanale wejsciowym (bity od 08 do 15) nie
mozna uzywac jako obszaru roboczego. Nieuzywane bity gérne w kanale
wyjsciowym (bity od 06 do 15) mogg zosta¢ uzyte w programie jako tzw. flagi.
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‘ 2-4 Przyktadowy program drabinkowy

2-4 Przyktadowy program drabinkowy

Ponizej przedstawiono przyktadowy program drabinkowy dla systemu sterowania drzwiami garazowymi.
Objasnienie tworzenia programu - zob. rozdz. 4.

0.04 TO000 W0.00

| | |

[ I
Czujnik wykrywajacy Timer Obszar roboczy
Swiatto

\iVO.(iO

Obszar roboczy

MowBIsAs aluemoyalold H

W0.00
I I TIM
Obszar roboczy 0000 |Timer
#50
0.04
I I CNT
Czujnik wykrywajgcy $wiatto 0000 |Licznik
T0000 #3
|
[ 1
Timer
C0000
| |
Licznik
A200.11
| L
[
Flaga pierwszego cyklu P_First_Cycle
C0000 0.01 0.05 100.01 100.00
| | | V—11+—0
| /| | |
Licznik Przycisk STOP Ogranicznik  Silnik Silnik
gorny LS opuszczajacy podnoszacy
0.00
|
I
Przycisk OPEN
100.00
|
o
Silnik
podnoszacy
0.02 0.01 0.06 100.00 100.01
I Il/ Il/\ Il/\
| /| | |
Przycisk CLOSE | Przycisk STOP Ogranicznik  Silnik Silnik
100.01 dolny LS podnoszacy  opuszczajacy
|
I
Silnik
opuszczajacy
0.03
[
I

Czujnik wykrywajgcy samochod
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ROZDZIAL 3
Montaz | okablowanie

W tym rozdziale wyjasniono na przyktadzie sposéb instalacji
sterownika CP1L (14-punktowy modut We/Wy zasilany pradem
zmiennym) na szynie DIN, sposob okablowania zasilania i linii
We/Wy oraz testowania dziatania.

3-1 Uwagi dotyczace instalacji...........cceeveeeeiiieeiieiiiiiiiiiiiiiiines 30
3-2 Montaz na szynach DIN ... 33
3-3 Okablowanie urzadzen ...........cccccveeeieiiiiiiine e 34
3-3-1 Podtgczanie zasilania i uziemienia...............cccccoeeeeeene, 34
3-3-2 Podtaczanie linii We/Wy ... 35

3-4 Testowanie robocze modutu CPAL ....oovvevvieeeieieeeeeeeeeen, 37
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%] Montaz i okablowanie

3-1 Uwagi dotyczace instalacji

W celu zwiekszenia niezawodnosci i zmaksymalizowania funkcjonalnosci podczas instalacji systemu
CP1L nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce czynniki.

Ml okalizacja instalacji

Nie wolno instalowa¢ urzadzen w nastepujacych miejscach:

* narazonych na temperatury ponizej 0°C lub powyzej 55°C;

* narazonych na znaczne zmiany temperatury powodujgce kondensacje pary
wodnej;

* narazonych na wystepowanie wilgotnosci wzglednej ponizej 10% lub powyzej
90%;

* narazonych na wystepowanie gazow korodujgcych lub palnych;

* narazonych na nadmierne wystepowanie kurzu, soli lub drobinek metali;

* narazonych na wstrzgsy lub wibracje;

« wystawionych na bezposrednie promieniowanie stoneczne;

* narazonych na zachlapanie wodg, olejem lub odczynnikami chemicznymi.

Nalezy zastosowac odpowiednie ostony, jesli system jest instalowany:

* w miejscach narazonych na dziatanie elektrycznosci statycznej i innych form
zaktocen;

* w miejscach narazonych na dziatanie silnych pol elektromagnetycznych;

* w miejscach, gdzie wystepuje mozliwos¢ dziatania czynnikow
radioaktywnych;

* w bezposrednim sasiedztwie linii zasilania.

HEinstalacja w szafach i pulpitach sterowniczych
Podczas instalacji modutu CP1L w szafie lub pulpicie sterowniczym nalezy
zapewni¢ odpowiednig opornos¢ otoczenia oraz wystarczajgcy dostep w celu
obstugi i konserwaciji.

@®Kontrola temperatury

Dopuszczalna temperatura otoczenia podczas pracy sterownika CP1L miesci

sie w zakresie 0—55°C. Nalezy mie¢ na wzgledzie nastepujace $rodki

ostroznosci:

« zapewni¢ wystarczajgco duzo miejsca dla umozliwienia obiegu powietrza;

* Nie instalowaé modutu nad urzgdzeniami wytwarzajgcymi znaczne ilosci
ciepfa (takimi jak grzejniki, transformatory, oporniki duzej mocy).

+ Jesli temperatura otoczenia przekracza 55°C, nalezy zainstalowa¢ wentylator
lub klimatyzator.
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3-1 Uwagi dotyczace instalacji ‘

@
@
{
U]
@ CP1L
E

(1) Pulpit sterowniczy
(2) Wentylator
(3) Zaluzja

@®Dostepnos¢ w celu obstugi i konserwac;i
* W celu zachowania bezpieczenstwa w trakcie obstugi i konserwaciji nalezy jak
najbardziej oddali¢ modut od urzadzeh pracujgcych pod wysokim napieciem
oraz maszyn energetycznych.
* Dla utatwienia obstugi nalezy zamontowa¢ modut w pulpicie sterowniczym na
wysokosci 1-1,6 m.

AUwaga Przy wigczonym zasilaniu lub bezposrednio po jego wytaczeniu nie wolno
dotykac¢ zasilacza, terminali We/Wy oraz ich otoczenia. Zignorowanie tego
zakazu moze spowodowac poparzenia.

Po wytaczeniu zasilania nalezy odczekac do wystygniecia urzadzenia w stopniu
umozliwiajgcym jego dotykanie.

@®Zwiekszona odpornosé na zaktdcenia
* Nalezy unika¢ instalowania modutu w szafie, w ktérej zainstalowano takze
wyposazenie pracujace pod wysokim napieciem.
* Nalezy go zamocowaé w odlegtosci przynajmniej 20 cm od przewoddéw
zasilajacych.

/— Linia zasilania

min. 200 mm ‘
@)

min. 200 mm

* Nalezy wtasciwie uziemic tablice montazowg miedzy modutem
a powierzchnig montazowa.

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 3-1 Uwagi dotyczace instalacji

®Montaz

W celu umozliwienia odprowadzania ciepta nalezy zamontowa¢ modut CP1L
w ustawieniu pokazanym ponize;j.

— el Ll L1 1,
[ S—1 —
== I
—_— =
Nemme T [ —
CPIL A Eg
e T
o .
o CRTRT,
= LSRR
L Periprera, [ff exue Coovugyg
BATTERY —= — |
= SN i oM.
o

BWymiary zewnetrzne

ESzyna DIN

85

110100 90 ﬂﬂﬂﬂ [ [ ]

] e 0
E— = Tol I
4-045

Model Wi1 W2
CP1L-L10DO-O0 66 56
CP1L-L14D0O-O 86 76
CP1L-L20DO-0O0 86 76
CP1E-0O20D0O-0O 86 76
CP1L-M30D0O-0O0 130 120
CP1E-0O030D0O-0O0 130 120
CP1L-M40D0O-0O0 150 140
CP1E-0O040D0O-0O 150 140
CP1L-M60DO-O 195 185

Zamocuj szyne DIN na pulpicie sterowniczym za pomocg co najmniej 3 srub.
» Uzyj srub M4 w odstepach 210 mm (6 otworéw) lub mniejszych. Moment
dokrecenia wynosi 1,2 N m.

Aby zapoznac¢ sie ze szczegotowymi informacjami na temat instalacji
sterownika CP1L, zobacz ROZDZIAt 3 Instalacja i okablowanie w Podreczniku
uzytkownika modutu jednostki centralnej sterownika CP1L serii CP (W462) lub
ROZDZIAt 5 Instalacja i okablowanie w Podreczniku uzytkownika modutu
Jednostki centralnej sterownika CP1E serii CP (W479).
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‘ 3-2 Montaz na szynach DIN ‘

3-2 Montaz na szynach DIN

W niniejszym rozdziale wyjasniono sposéb montazu modutu CP1L na szynie DIN.

1. Wyciagnij trzpien mocujacy do szyny DIN (1).

w
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2. Zawies tylny panel modutu CP1L na szynie DIN (1), jak pokazano na
rysunku.

&

3. Wepchnij trzpieri mocujacy do szyny DIN (1), aby zmocowaé sterownik
CP1L.
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‘ 3-3 Okablowanie urzgdzen

3-3 Okablowanie urzagdzen

W tym rozdziale wyjasniono sposéb okablowania modutu CP1L (14-punktowego modutu We/Wy
zasilanego pragdem zmiennym).

BEtykietka ochronna

W trakcie kablowania resztki przewodéw mogg zostac¢ porozrzucane. Aby
zapobiec dostaniu sie ich do wnetrza modutu, nalezy pozostawic etykietke
ochronng (naklejong na gornej powierzchni modutu) do momentu zakonczenia
kablowania.

Po zakohczeniu instalacji okablowania nalezy usung¢ etykietke, aby zapewnic
wiasciwe wydalanie ciepta.

3-3-1 Podtgczanie zasilania i uziemienia

W tym rozdziale wyjasniono sposob okablowania linii zasilania i uziemienia.

BModuty zasilane pragdem zmiennym
Zaciski zasilania i uziemienia (A) sg umieszczone u géry modutu CP1L.

/) /—®
SE/daeBEelE
::| E mna@ﬁ[@ m@ [ ‘

OoooDooao

8
‘|CP|L

PERIPHERAL

BATTERY

[ |

le

............................

VR LN :' 3 ‘l
HI ]LZN;‘COM 01 ‘ 03‘ 05 ‘ 07 ’NC| NC| H t H
anecleccoll Z :maks. 6,2 mm H

:_f_.;\_;‘:@;ﬁo ‘ 02 ‘ 04 ‘ 06 ‘ NC | NC| : y ;

(1) Zacisk zasilania
Zasilanie odbywa sie napieciem 100-240 V AC 50/60 Hz.
Tolerowane jest napiecie zasilania w przedziale od 85 do 264 V AC.

» Nalezy zastosowac¢ odrebne obwody do zasilania modutu i do zasilania
silnika, aby zapobiec spadkom napiecia powodowanym przez prady
rozruchu oraz pradowe uderzenia rozruchowe pochodzace od innych
urzgdzen.

+ Nalezy uzywac przewodow zasilajgcych typu dwuzytowej skretki, aby
zapobiec zaktbceniom ze strony linii zasilania. Dodanie izolujacego trans-
formatora 1:1 umozliwia dodatkowe zmniejszenie zaktécen elektrycznych.
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3-3 Okablowanie urzadzen ‘

» Ze wzgledu na spadki napie¢ i dopuszczalne natezenia pradow nalezy
uzy¢é mozliwie najgrubszego przewodu elektrycznego.
(2) LG
LG to funkcjonalny zacisk uziemiajacy (zacisk zerujacy z filtrem prze-
ciwzaktéceniowym). W celu unikniecia btedow i porazen pradem
elektrycznym spowodowanych przez zakidcenia, nalezy zewrze¢ zaciski LG
i GR z uziemieniem klasy D (opornosc¢ uziemienia nie wigksza niz 100 Q).
(3) GR
GR to zabezpieczajacy zacisk uziemienia. W celu unikniecia porazenia
pradem elektrycznym nalezy zastosowac specjalny przewod uziemiajacy
(2 mm? lub grubszy), by uzyskaé uziemienie klasy D (opornos¢ uziemienia
nie wieksza niz 100 Q).

* W celu unikniecia porazenh pradem elektrycznym i zaktocen nalezy zawsze
uziemi¢ zacisk uziemieniem klasy D (oporno$¢ uziemienia nie wieksza niz
100 Q).

« Jesli zasilacz ma uziemiong faze, nalezy podtaczy¢ faze uziemiong do
zacisku L2/N.

* Nie nalezy wspoétdzieli¢ przewodu uziemiajgcego z innymi urzgdzeniami
ani podtagczac¢ go do budowlanych elementéw konstrukcyjnych. Skutkami
takiego postepowania moze by¢ niepoprawne dziatanie systemu
i niebezpieczenstwo porazenia pradem.

(4) Zalecana koncéwka zaciskana
Do instalacji okablowania zasilajacego prgdu zmiennego nalezy uzywac
koncéwek zaciskanych typu pierscieniowego w celu unikniecia
przypadkowego roztgczenia.

w
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AOSTRZE2ENIE Przewdd zasilajgcy pradu zmiennego nalezy zamocowaé do bloku zaciskow,
uzywajac momentu dokrecenia 0,5 N-m.
Obluzowanie $ruby moze spowodowac pozar lub awarie.

3-3-2 Podtaczanie linii We/Wy
W 14-punktowy modut We/Wy

Zaciski wejsciowe zlokalizowane sg w gornej czesci modutu CP1L, a zaciski
wyjsciowe na spodzie.

:] EEEEEE

‘OmRon
SYBMAC

‘|CP1L

PERIPHERAL

BATTERY

(1) Zacisk wejscia

(2) Zacisk wyjscia
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‘ 3-3 Okablowanie urzgdzen

@Instalacja okablowania wejs¢
1. Okablowanie wej$é nalezy przeprowadzi¢ wedtug rysunku, odwotujac
sie do rozdz. 2-3 Alokacja We/Wy dla systemu sterowania drzwiami
garazowymi.

PB2 SEN1 LS1
(0.01)(0.03) (0.05)

R

L1 |L2m|com| o1 | 03| 05 | 07 | NC | NC
A | @] oo|o2| 04| 06|Nc|nNC

pnkn

PB1 PB3 SEN2 LS2
(0.00)(0.02) (0.04) (0.06)

@Instalacja okablowania wyjs$¢

1. Okablowanie wyj$é nalezy przeprowadzié wedtug rysunku, odwotujac
sie do rozdz. 2-3 Alokacja We/Wy dla systemu sterowania drzwiami
garazowymi.

MO1 MO2
(100.00) (100.01)
+ 00 | O1

02 [ 03 | 04 | NC

- |comjcom|com|com| 05 | NC

Aby sie zapozna¢ ze szczegotowymi informacjami na temat okablowania, zob.
Okablowanie 3-5-5-punktowych modutéw We/WYy dla jednostki centralnej

z 14 punktami We/Wy w Podreczniku uzytkownika (W462) lub Okablowanie
5-3-3 We/Wy serii CP w Podreczniku uzytkownika jednostki centralnej
sterownika CP1E (W479).
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‘ 3-4 Testowanie robocze modutu CP1L ‘

3-4 Testowanie robocze modutu CP1L

Po instalacji okablowania modutu CP1L nalezy przeprowadzi¢ probe robocza.

B\Wiaczanie zasilania

Doprowadz zasilanie do modutu CP1L, a nastepnie sprawdz stan, korzystajac
ze wskaznikow.

1. Wylacz zasilanie wszystkich elementow (silnika podnoszacego,
silnika opuszczajacego itp.).

N

Wilacz zasilanie sterownika CP1L.

w

Odczekaj 2 sekundy na inicjalizacje sterownika CP1L.

4. Sprawdz wskazniki na module CP1L. Swiecenie wskaznikow POWER
i RUN oznacza, ze sterownik dziata normalnie.

L

POWER

j% BRI
= el el

L LM [coM | @ | ® @
- ] mmmmmm

RUN

ERR/ALM
I
INH

|
PRPHL

I
BKUP

Uwaga Po wigczeniu sterownik CP1L przejdzie automatycznie w tryb RUN.

5. Wylacz zasilanie sterownika CP1L.

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 3-4 Testowanie robocze modutu CP1L

Uwaga Bateria

A Uwaga

« Korzystanie z baterii

Bateria podtrzymuje zegar wewnetrzny i obszary pamieci We/Wy,

gdy zasilanie jest wylgczone.

Jesli baterii nie zainstalowano lub zainstalowana bateria jest wyczerpana,
zegar wewnetrzny zatrzyma sie, a dane w obszarach pamieci We/Wy zostang
utracone. Dane, takie jak programy uzytkownika i ustawienia systemu PLC,
nie sg tracone nawet po wytgczeniu zasilania i przy braku baterii.

Aby zapoznaé¢ sie ze szczegoétowymi informacjami na temat wymiany baterii,
zob. rozdziat 10-2 Wymiana elementéw obstugiwanych przez uzytkownika

w Podreczniku uzytkownika modutu jednostki centralnej sterownika CP1L
serii CP(W462) lub rozdziat 7-2 Wymiana baterii w module jednostki
centralnej typu N w Podreczniku uzytkownika jednostki centralnej sterownika
CP1E serii CP (W479).

» Dziatanie bez baterii

Jesli nie ma potrzeby odwotywania sie do zegara sterownika PLC i danych
w pamieci RAM, modut CP1L moze by¢ uzywany bez baterii (dziatanie bez
baterii).

Aby zapoznac¢ ze szczegotowymi informacjami, zob. rozdz. 6-5 Dziatanie bez
baterii w Podreczniku uzytkownika modutu jednostki centralnej sterownika
CP1L serii CP (W462).

W przypadku modutu jednostki centralnej sterownika CP1E typu E lub typu N bez
baterii — zawarto$¢ obszaru pamieci (D)*, obszaru podtrzymania (H), biezgca
wartos¢ licznika (C), stan licznika flag zakonczenia (C) i stan bitow obszaru
pomocniczego (A) zwigzanych z funkcjami zegara moga byc¢ niestabilne po
wtgczeniu zasilania.

* Nie dotyczy to obszaréw, ktérych kopie zapasowe zapisano do pamieci EEPROM
za pomocg funkcji pamieci DM stuzgcej do wykonywania tych kopii.

W przypadku korzystania z tej funkgji nalezy uzyc¢ jednej z nastepujacych metod

inicjalizaciji.

1. Wypetnienie wszystkich obszaréw zerami.
Wybierz [Clear Held Memory (HR/DM/CNT) to Zero] w obszarze [Startup Data
Read] konfiguraciji sterownika PLC.

2. Wypetnienie okreslonych obszaréw zerami lub zainicjowanie okreslonymi

wartosciami
Wykonanie ustawien za pomocg programu drabinkowego.

Jesli dane nie sg zainicjowane, modut lub urzadzenie moga pracowac w sposob

nieprzewidywalny ze wzgledu na niestabilnos¢ danych.
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ROZDZIAL 4
Tworzenie programow

W tym rozdziale pokazano na przyktadzie kroki potrzebne do
utworzenia, przy uzyciu oprogramowania CX-Programmer,
programow drabinkowych istotnych dla dziatania sterownika CP1L
(14-punktowy modut We/Wy zasilany pradem zmiennym).

W trakcie tworzenia programu drabinkowego dla systemu
sterowania drzwiami garazowymi przedstawione zostang,
podstawowe funkcje aplikacji CX-Programmer.
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Tworzenie programow

4-1 Przygotowanie do programowania

W tym rozdziale przedstawiono niezbedne przygotowania, takie jak podtaczenie modutu CP1L do
komputera i konfiguracje sterownika USB, w celu przystgpienia do tworzenia programéw drabinkowych.

4-1-1 Co to jest CX-Programmer?

CX-Programmer to oprogramowanie narzedziowe (software) stuzace do
tworzenia programoéw drabinkowych przeznaczonych m.in. dla modutu CP1L.
Oprocz funkcji zwigzanych z programowaniem oferuje ono takze szereg innych
funkcji stuzacych do ustawiania i obstugi modutu CP1L, takich jak np. usuwanie
btedéw w programach, wyswietlanie adreséw i wartosci, ustawianie

i monitorowanie sterownika PLC oraz zdalne programowanie i monitorowanie
za posrednictwem sieci.

Aplikacja CX-Programmer moze by¢ uruchamiana na komputerach

z zainstalowanym systemem Windows 2000 (z dodatkiem SP2 lub nowszym),
XP lub Vista (tylko CP1E).

Aby zapozna¢ sie ze szczegotowymi informacjami na temat instalacji aplikacji
CX-Programmer, zob. rozdz. 1-1 Instalacja aplikacji CX-Programmer

w Instrukcji Obstugi do aplikacji CX-Programmer (R132).

Aby zapoznac¢ sie ze szczego6towymi informacjami na temat korzystania

z aplikacji CX-Programmer, zob. Podrecznik obstugi aplikacji CX-Programmer
(W446).
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‘ 4-1 Przygotowanie do programowania ‘

4-1-2 Podtgczanie do komputera i konfiguracja sterownika USB
Aby uzytkownik mogt korzysta¢ z aplikacji CX-Programmer, modut CP1L musi by¢
podtaczony do komputera, na ktérym zainstalowano aplikacje CX-Programmer.
W niniejszym rozdziale objasniono sposob podtgczenia modutu CP1L do
komputera.
Na podtgczanym komputerze musi by¢ zainstalowana aplikacja CX-Programmer
w wersji 8.2 lub nowszej.
Do potaczenia sterownika CP1L z komputerem bedzie potrzebny takze kabel USB.
Ponadto musi by¢ skonfigurowany sterownik USB do CP1L w celu wykrycia przez

komputer.
@®Elementy wymagane do potaczenia
System operacyjny System Windows 2000, XP lub Vista (tylko CP1E)
Oprogramowanie CX-One (np. CX-Programmer)
Sterownik USB Dotaczony do oprogramowania
Kabel USB Kabel USB 1.1 (lub 2.0) (typu A-B), 5 m lub krétszy

@®Ograniczenia potagczen USB

Z powodu ograniczen wynikajacych ze specyfikacji facza USB w trakcie

podtgczania modutu CP1L do komputera wystepujg nastepujgce ograniczenia.

* W danym momencie z komputerem moze by¢ potgczony tylko jeden modut
CP1L. Nie mozna podtaczy¢ wielu modutow CP1L rownoczesnie.

* Nie wolno rozlgczac¢ kabla USB, gdy system jest w trybie online. Przed
odtaczeniem kabla USB nalezy przetaczy¢ aplikacje w stan off-line. Jesli kabel
USB zostanie roztaczony, gdy system jest w trybie online, wystapig nastepujace
efekty.

Ponowne podigczenie kabla USB nie spowoduje przywrdcenia aplikacji
CX-Programmer w tryb online. Najpierw nalezy przetaczy¢ aplikacje
CX-Programmer w tryb off-line, ponownie podtagczy¢ kabel USB, a nastepnie
z powrotem przetaczy¢ aplikacje CX-Programmer w tryb online.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi ( 41

~

mowelbolid sjusziom|



‘ 4-1 Przygotowanie do programowania

BPodigczenie do komputera i instalacja sterownika USB
W niniejszym rozdziale przedstawiono sposéb podtgczenia modutu CP1L do
komputera, na ktérym dziata system Windows XP.
Aby uzyska¢ szczegotowe informacje dotyczace podtaczenia sterownika
CP1L do komputera z systemem Windows 2000 lub Vista, zob. rozdziat 1-3-1
Podftaczanie za pomocg dostepnego w handlu kabla USB w Podrecznik
uzytkownika modutu jednostki centralnej sterownika CP1L serii CP’ (W462) lub
rozdziat 4-2-2 Instalacja sterownika USB w Podreczniku uzytkownika modutu
jednostki centralnej sterownika CP1E serii CP (W479).

1. Wiacz zasilanie modutu CP1L i komputera.

2. Przy uzyciu kabla USB (2) potacz peryferyjny port USB (3) modutu CP1L
z portem USB komputera (1).

moweiBoid siuaziom| E

Po wykryciu modutu CP1L przez komputer zostanie wyswietlony nastepujacy
komunikat.

jg Found New Hardware |
OMRON-PLC

Wyswietlone zostanie okno dialogowe kreatora dodawania sprzetu. Ten ekran
zostanie wykorzystany do konfiguracji sterownika USB.

Uwaga Konsola programowania jest niedostepna.

3. Pojawi sie nastepujace okno dialogowe. Wybierz jedna opcji i kliknij
przycisk [Next] (Dalej).

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard
‘windows will search for current and updated software by

lzaking on your computer, on the hardware installation CO, or on
the ‘wieb gite [with wour permiszion).

Can "windows connect to'windows Update to search for

software?

() Yes, this time only
() Yes. now and every time | connect a device

(3 Ma, nat this bime

Click, MNest to continue,
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4-1 Przygotowanie do programowania ‘

4.

Pojawi sie nastepujace okno dialogowe. Wybierz [Install the software
automatically (Recommended)] (Zainstaluj oprogramowanie
automatycznie (Zalecane)) i kliknij przycisk [Next] (Dalej).

Found New Hardware Wizard

This wizard helpz pou install software far:

OMRON-PLC

{ ') If your hardware came with an installation CD
~i=" or floppy disk, insert it now.

What do you want the wizard to da?

() Install from a list or specific location [Advanced)

Click Mest to continue,

I < Back " Mext » ]l Cancel

Zignoruj ponizsze okno dialogowe, jesli sie pojawi, i kliknij przycisk
[Continue Anyway] (Kontynuuj pomimo to).

Hardware Installation

| ] E The software pou are installing for this hardware:
L

OMRON SYSMAC PLC Device

haz not pazsed Windows Logo testing ta verify its conmpatibility
with Windows <P, [Tell me why thiz testing iz important. |

Continuing your installation of this software may impair
or destabilize the correct operation of your system
either immediately or in the future. Microsoft strongly
recommends that you stop this installation now and
contact the hardware vendor for software that has
passed Windows Logo testing.

| STOF Installation

.
.
.
.
-

Kliknij przycisk [Finish].

W ten sposob instalacja i konfiguracja sterownika USB zostata zakorczona.

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard
The wizard haz finished installing the software for:

% OMRON 55MAC PLC Device

Click Finish ta close the wizard

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 4-1 Przygotowanie do programowania

BMSprawdzenie instalacji sterownika
Procedura stuzy upewnieniu sie, ze sterownik zostat zainstalowany poprawnie.

1. Na pulpicie kliknij menu [Start], a nastepnie kliknij prawym przyciskiem
myszy opcje [M6j komputer] ([My Computer]).
Wyswietlone zostanie menu kontekstowe.

Kliknij opcje [Wtasciwosci] ([Properties]).
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Wiasciwosci systemu (System Properties).

3. Wybierz karte Sprzet (Hardware) i kliknij przycisk [Menedzer urzadzen]
([Device Manager]).
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Device Manager.

4. Kliknij podwaéjnie opcje [Kontrolery uniwersalnej magistrali szeregowej]
([Universal Serial Bus controllers]).

moweiBoid siuaziom| E
N

D. Sprawdz, czy wyswietlana jest pozycja [OMRON SYSMAC PLC Device].
Jesli tak, to sterownik zostat zainstalowany prawidtowo.

Fie Adion Vew Help

+| g [EEE 1594 Bus Pesal corierilers -
1 T Bevboords

=1 T M ared ot ponting deces

= W et A et

= ¥ Ports (COM BLPT)

= B Procescoes

= @ Sourd, wdeo and pams conbrofiers

Starutard Linkearaal PCT ba LSS Howt Cosbs ol
O Stancard Linksersal PCE bo LS Host Conbroflesr
fe Starddard Unreerasl PCE bo LSS Howt Conbrofles

U Staniard Linkversal PCI bo LSS Host Conbroler

6. Zamknij okno Device Manager, a nastepnie okno System Properties.

Jesli pozycja [OMRON SYSMAC PLC Device] nie zostata wyswietlona,
ponownie zainstaluj i skonfiguruj sterownik USB. Aby uzyskac szczegoétowe
informacje dotyczace ponownej instalacji sterownika USB, zob. rozdziat 7-3-1
Podtaczanie za pomocg dostepnego w handlu kabla USB w Podrecznik
uzytkownika modutu jednostki centralnej sterownika CP1L serii CP ’ (W462)
lub rozdziat 4-2-2 Instalacja sterownika USB w Podreczniku uzytkownika
modutu jednostki centralnej sterownika CP1E serii CP (W479).
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‘ 4-2 Tworzenie programow drabinkowych ‘

4-2 Tworzenie programow drabinkowych

W kolejnym kroku mozna stworzy¢ program drabinkowy dla przyktadu przedstawionego w rozdz. 2

Projektowanie systemu. Najpierw jednak opisane zostang funkcje programu drabinkowego.

4-2-1 Dziatanie

Tworzony program drabinkowy bedzie stuzyt do otwierania i zamykania drzwi
garazowych.

Ze szczegotowymi informacjami na temat przyktadowego zastosowania mozna sie
zapozna¢ w rozdziale 2-2-1 Dziatanie.

@®\Wjazd do garazu

\/
/

WaTs

Ponizej okreslone zostang szczegotowo funkcje i dziatanie poszczegdinych
elementéw.

(1) Przyciski (serie A16 itp.):
+ drzwi moga by¢ otwierane, zamykane i zatrzymywane przy uzyciu przyciskow;
 przyciski OPEN i CLOSE beda uruchamiaty drzwi, nawet gdy nie sg stale
naciskane. W tym celu wykorzystywany jest bit z podtrzymaniem.

(2) Wylaczniki krancowe (serie WL/WLM itp.):
» gdy drzwi zostang catkowicie otwarte lub catkowicie zamkniete, zostang
zatrzymane przez wytgcznik krancowy;
* podczas otwierania drzwi silnik opuszczajgcy zostanie zablokowany w celu
unikniecia uszkodzen.

(38) Czujnik wykrywajacy swiatto:

* reaguje na $wiatta samochodu skierowane w strone garazu. Gdy za pomocg
instrukcji licznikowej wykryte zostang 3 btySniecia swiattami samochodu,
uruchamiany jest silnik podnoszacy drzwi;

* po pierwszym btysniecia swiattami samochodu, za pomocg instrukcji urucha-
miany jest timer. Po 5 sekundach licznik otrzymuje polecenie zerowania.

* biezgca warto$¢ licznika zostaje zachowana nawet po wytgczeniu modutu
CP1L. W celu unikniecia awarii polecenie zerowania jest przekazywane
instrukc;ji licznikowej przy wigczaniu modutu CP1L.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi 45
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‘ 4-2 Tworzenie programow drabinkowych

®Po wjechaniu do garazu/wyjechaniu z garazu

(1) Czujnik wykrywajacy pojazd (serie E3G itp.):
» wykrywa, ze samochdd catkowicie wjechat do garazu, i uruchamia silnik
opuszczajacy drzwi.

(2) Przyciski (serie A16 itp.):
+ przy wyprowadzaniu samochodu z garazu drzwi nalezy wprowadzi¢ w ruch,
korzystajgc z przyciskdow;
* przy wyprowadzaniu samochodu z garazu jako czujnik wykrywajacy
samochdd moze zostaé uzyty styk réznicowy, tak aby drzwi nie zamknety sie
natychmiast po catkowitym otwarciu.

Dalej zostanie przedstawiony program drabinkowy oparty na powyzszym opisie.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi
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4-2-2 Program drabinkowy

Ponizej przedstawiono program drabinkowy dla przedstawionego przyktadowego

zastosowania.

0.04
| |

TO000

W0.00

Czujnik

wykrywajacy

Swiatto *1
W0.00
| |
[

Obszar roboczy *2

Timer *3

Obszar roboczy *4

*1 Zob. Wprowadzanie stykéw w rozdz. 4-5-2 Wprowadzanie stykow.

*2 Zob. Wprowadzanie odgatezienia OR w rozdz. 4-5-2 Wprowadzanie stykow.

*3 Zob. Wprowadzanie stykéw zamknietych w rozdz. 4-5-2 Wprowadzanie stykow.
*4 Zob. rozdz. 4-5-3 Wprowadzanie cewek wyjsciowych.

WO0.00
|| TIM
Obszar roboczy 0000 |Timer *5
#50
0.04
{ } CNT
Czujnik wykrywajacy $wiatto 0000 |Licznik *6
T0000 #3
|
Timer
C0000
| |
Licznik
*5 Zob. rozdz. 4-5-4 Wprowadzanie timeréw.
A200.11 *6 Zob. rozdz. 4-5-5 Wprowadzanie licznikéw.
| | *7 Zob. rozdz. 4-5-6 Wprowadzanie obszaréw pomocniczych.

P_Pierwszy_cykl flaga pierwszego cyklu *7

i

Czujnik wykrywajacy samochod *8

C0000 0.01 0.05 100.01 100.00

| | | /10
| I I

Licznik Przycisk STOP Ogranicznik = Silnik Silnik

gorny LS opuszczajgcy podnoszacy

0.00

| |

|

Przycisk OPEN
100.00
| |

|

Silnik

podnoszacy
0.02 0.01 0.06 100.00 100.01
| | I {/l {/l
| I [

Przycisk CLOSE [ Przycisk CLOSE Ogranicznik Silnik Silnik
100.01 dolny LS podnoszacy  opuszczajacy
|

Silnik
opuszczajacy
0.03

*8 Zob. rozdz. 4-5-7 Wprowadzanie stykow réznicowych.

Sposoéb tworzenia programu drabinkowego w aplikacji CX-Programmer zostanie
wyjasniony w nastepnym rozdziale.
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| 4-3 Korzystanie z aplikacji CX-Programmer

4-3 Korzystanie z aplikacji CX-Programmer

1.

Uwaga

W tym rozdziale przedstawiono uruchamianie aplikacji CX-Programmer i ekrany robocze.

4-3-1 Uruchamianie aplikacji CX-Programmer

Na pulpicie wybierz kolejno menu [Start] - [All Programs]
(Wszystkie programy) - [OMRON] - [CX-One] - [CX-Programmer] -
[CX-Programmer].

Zostanie uruchomiona aplikacja CX-Programmer.

Wyswietlone zostanie okno tytutowe, a po nim okno gtéwne.

-Demsigras
Xebriwa
WPk
Ceiniegraioe
-Hotion
A eH
H-Hotion HCF
u-Frghion

ddgoooooo

My Dscumussis

L) My Bl Dutmmends Sirctoed
- Saradakra
- Thewg
Pacs Plabs fobo Bulder for N8 & m;| P Carvewrvion Ly

w0 Lt bl [T Al Honss

33308

7
i -
]
E
f

DO Tnirosdh e tion G

v ¥
il Hotas
| ) b b

=
B |Lucrr (D) 1um o cormuser

Aby zapoznac¢ sie ze szczegotowymi informacjami na temat instalacji aplikacji
CX-Programmer, zob. rozdz. 1 Opis ogdlny i instalacja aplikacji CX-One
w Instrukcji Obstugi do aplikacji CX-One (R145).
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4-3 Korzystanie z aplikacji CX-Programmer ‘

4-3-2 Ekrany robocze

W tym rozdziale przedstawiono funkcje dostepne w oknie gtéwnym aplikaciji
CX-Programmer.

Aby zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami na temat korzystania z aplikacji
CX-Programmer, zob. Podrecznik obstugi aplikacji CX-Programmer (\W446).

@®Okno gtdbwne

(1) Pasek tytutu
Wyswietlana tu jest nazwa pliku danych, utworzonego w aplikacji
CX-Programmer.

(2) Menu gtéwne
Stuzy do wybierania funkgciji aplikacji CX-Programmer.

(3) Paski narzedzi
Wyswietla ikony czesto uzywanych funkcji. Umies¢ kursor myszy na ikonie,
aby wyswietli¢ nazwe odpowiadajacej jej funkciji.
Z menu gtéwnego wybierz kolejno [View] - [Toolbars], aby pokazacé/ukryc
paski narzedzi. Przeciggaj paski narzedzi w celu zmiany ich potozenia.

(4) Drzewo projektu / (6) Obszar roboczy projektu
Stuzy do zarzadzania programami i ustawieniami. Przeciggaj i upuszczaj
obiekty, aby kopiowac¢ dane.
Z menu gtdwnego wybierz kolejno [View] - [Windows] - [Workspace],
aby pokazac/ukry¢ obszar roboczy.

(5) Sekcja
Programy mozna dzieli¢ na wiele czesci i zarzadza¢ nimi w tej postaci.

(7) Obszar roboczy diagramu
Stuzy do tworzenia i edycji programow drabinkowych.

(8) Pasek komentarzy We/Wy
Wyswietla nazwe, adres/wartos¢ i komentarz We/Wy dla zmiennej wybranej
za pomoca kursora myszy.

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 4-3 Korzystanie z aplikacji CX-Programmer

(9)

Okno wyjsciowe
Z menu gtéwnego wybierz kolejno [View] - [Windows] - [Output], aby pokazac/
ukry¢ okno wyjsciowe. Wyswietla nastepujace informacje:
Compile:
Wyswietla wyniki sprawdzenia programu.
Find Report:
Wyswietla wyniki wyszukiwania stykow, instrukcji i cewek.
Transfer:
Wyswietla btedy powstate podczas tadowania pliku projektu.

(10) Pasek stanu

Wyswietla informacje, takie jak nazwa sterownika PLC, stan online/offline

i pozycja aktywnej komorki.

Jesli w trybie online wystapi btad potaczenia online lub inny i zostanie
zarejestrowany w dzienniku btedow, to wyswietlany bedzie migajacy czerwony
komunikat o btedzie. Z menu gtéwnego wybierz kolejno [View] - [Windows] -
[Status Bar], aby pokazac/ukry¢ pasek stanu.

@®Obszar roboczy diagramu

ya

@

(4)

[Program Name : NewP rogram 1] -

[Section Name : Sactiand]

Wiak Area

Numer linii
Adres programu

Nagtéwek linii
Jesli linia jest niekompletna, na prawo od nagtowka tej linii wyswietlane bedzie
czerwona pole.

Pasek magistrali

@®Okno informacyjne

-

IHEETHIRSESHIPTRNH e

Hest 0w | ¥
SPACE
T

Wyswietla podstawowe skroty klawiaturowe uzywane w aplikacji CX-Programmer.
Z menu gtéwnego wybierz kolejno [View] - [Windows] - [Information Window],
aby pokazac/ukry¢ okno informacyjne.
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4-4 Korzystanie z

pomocy (Help)

Pomoc aplikacji CX-Programmer zawiera informacje na temat ekranow aplikacji i wyjasnia wszystkie
operacje, w tym takze podstawowe funkcje, tworzenie programow i monitorowanie. Przedstawiono tam
takze instrukcje, formaty i argumenty funkciji.

BKorzystanie z pomocy (Help) aplikacji CX-Programmer

1. Podczas pracy z aplikacja CX-Programmer nacisnij klawisz [F1].
Wyswietlone zostanie okno CX-Programmer Help.

¥ CX-Programmer Help

&

Hicks

Tpe it loapecad b bk

Conients | ipdev 299ch | Favostes |

& o

Pird  Opfone

Ladder Programming Workspace

Select Tape bo duslay

] « The Lodder Sectien Window
& Uhsing Symbols (10 Comments)

s Creating a PLC Program

s [PLC Instructions
& 1D Commant View

s Function Bleck Ladder Editos

| & ladder diagram cannol be drecily transizmed inlo the PLC CX-
Programmer canverts (e compiles) the ladder diagram rgn mnamanic

it the mremaonic code diectiy, if required

| The use of a Ladder Diagram & ganeralty the same for all PLC series units

cods which the PLE can ron. CProgramener alzo sllows you 10 wes and

Pomoc aplikacji CX-Programmer moze zosta¢ wyswietlona takze na kilka innych

sposobow.

@®Z menu pulpitu

1. Na pulpicie wybierz kolejno menu [Start] - [Wszystkie programy] -
[OMRON] - [CX-One] - [CX-Programmer] - [CX-Programmer Help].
Wyswietlona zostanie pomoc aplikacji CX-Programmer (CX-Programmer Help).

T-Dsvigrar
= v
=t

Cdrtegain "
=2

Dtokon-ATH

=

DiPuskin

= e e e e e e O

CProveis Tool ¥

My Drcumi

B e Marasss
2y My evesd Ducsrnents ¢ irrpdpedl sl il i vk C el alior
[ SN il B ooprogranees

O Theiwg

adaoa

P Pl futo-tulder forre vl B e Comesroon Ltaty

B8 SvhchEos | tilly - Andere Horss

3

[
Taal

v § oorm Ao Updsie
¥ prs -

H-Cre rodpchon Gude

et Wb
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| 4-4 Korzystanie z pomocy (Help)

@7 aplikacji CX-Programmer

1.

Z menu gidéwnego wybierz kolejno [Help] - [Help Contents].
Wyswietlona zostanie pomoc aplikacji CX-Programmer (CX-Programmer Help).

D#d % @k suE @ = T =
=R = =Eh =0 1k § k - & g - .

CESEAE adEFOR

BPrzegladanie zestawow instrukcji sterownika PLC

Aby uzyskac¢ informacje na temat instrukcji uzywanych w programach
drabinkowych, zob. menu instrukcji sterownika PLC.

E? CS-Series PLC Instruction Sets E|@E|

AT L =,
o C =
Hide Back  Fonwar Frint  Options
Contents ]Iﬂdex 1 ﬁearch] Favor_ites] "\'
Contents =
([7] Contents - CS Series PLC Instructions A
5 = SEQUENCE INFUT SEQUENCE
Rl Sequence Input Ins
ﬂ Sequence Output Instructions LD SELMEEE L
il 2ed P ! TIMER & COUNTER COMFARISON
2] Sequence Contral Instructions DATA MOVEMENT DIATA SHIFT
2] Timer and Counter Instructions |NCREMENTIDECREMENT SvMBOL
[7] Comparisan Instructians MATHS COMVERSATION Losic
2] Data Movement Instructions SPECIAL MATHS FLOATING-POINT
2] Data Shift Instructions haTHs TapLE DaTa PROCESSING
E Increment/Decrement Instuctions — Data CONTROL SUBROUTINE
[2] Symbol Maths Instructions INTERRUFT CONTROL STEF Basic Q1
2] Conversion Instuctions UNIT SERIAL COhhE, METWORK
2] Logic Instructions FILE MEMORY
7] Special Maths Instuctions DisPLay Crock DEBUGGING
2] Flaating-Paint Maths Instructions FalLURE DiagNosls BLOCK
2] Table Data Pracessing Instructions EROGRAMMING
3 TEXT STRING PROCESSING TASK
E Data Control Instructions
: : CoNTROL USER-DEFINED OTHER
2] Subroutne Intuctons | Soimea: UsesDerne Ouies, g
P el [N . . —— i if i i

@®Z aplikacji CX-Programmer

1.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [Help] - [Instruction Reference] -

[CS/CJ-Series].

Wyswietlone zostang zestawy instrukcji sterownika PLC serii CP.

o i Fgs R

Dol m &L sl @ L

= lstitied - CF Drogravsvas [HewPL 00, Fewiingiand Smsint [Diagiasi]]

o OO T EEk B0 s | ||
NEFRAF 22PEE - o |
 — e

@®Podczas tworzenia programéw drabinkowych

Podczas tworzenia instrukcji programu drabinkowego w trybie Smart Input Mode
nacisnij klawisz [F1], aby wyswietli¢ strone opisu edytowanej instrukcji.
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

4-5 Wprowadzanie programow

Korzystajac z polecen dostepnych w aplikacji CX-Programmer, stworz program dla przyktadowego

zastosowania.

4-5-1 Tworzenie nowych projektow

2.

Przy pierwszym uzyciu aplikacji CX-Programmer trzeba utworzy¢ nowy projekt.
Podczas tworzenia nowego projektu nalezy ustawi¢ typ urzadzenia docelowego

i typ jednostki centralnej dla tworzonego programu i danych.

W tym rozdziale przedstawiono na przyktadzie, jak wykonaé ustawienia dla modutu

jednostki centralnej sterownika CP1L typu L.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [File] - [New].
Wyswietlone zostanie pole dialogowe Change PLC.

o CX-Programmer

jew PLC Tools Help

Chrl+O

1 Untitled
2 application-1

Exit

Z listy rozwijanej Device Type wybierz [CP1L].

Change PLC [x]

Device Mame
|NewPLCT

Device Type

|CPIL ~|  Settings... |

CPTE
CP1H

.
CPMT[CPM14)  Settings.._|

CP2*
CPM2=5*
SAM1
SHM1-A2

(1] | Cancel | Help

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi
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| 4-5 Wprowadzanie programow

3. Kliknij przycisk [Settings].
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Device Type Settings.

Change PLC [X]
- Device Mame
{NewPLCT

Device Type-
IR - | | Scting:..

—Mehwork Type- .
fuse | Settings..

— Comrment

0k | Cancel ‘ Help

moweiBoid siuaziom| E

4. z listy rozwijanej CPU Type wybierz typ jednostki centralnej. Kliknij [OK].
Okno dialogowe Device Type Settings zostanie zamkniete.

Device Type Settings [CP1L] E|
General ]
~ CPU Tupe-
L =
; L
j o J [ PRead Orly
E »panzion Memaory
] =
File Memary
1 j [T FeadOnly
— Timer # Clack -
¥ |nstalled

b ake Diefault i
(] | Cancel I Help
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

5.

Sprawdz, czy w polu Network Type wyswietlona jest pozycja [USB].
Kliknij [OK].

Change PLC ]

Device Mame
{MewPLC

Device Type
|CPiL | | Settings.._|

Metwork, Type

E ----- I:I-K: - .g; Cancel I Help

Okno dialogowe Change PLC zostanie zamkniete. Wyswietlone zostanie okno
gtdbwne nowego projektu.

= lbwiTed © P | Hewe O] Hewtragrar ez | g

Doel @ @ 4hE @ RETY TW ALe K =i
% + +

Jesli w polu Network Type nie jest wyswietlona pozycja [USB], wrd¢ do. rozdz.

4-1-2 Podftgczanie do komputera i konfigurowanie sterownika USB oraz upewnij

sie, ze sterownik USB zostat zainstalowany prawidtowo.
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow

4-5-2 Wprowadzanie stykow

Wprowadz styk. Aby uzyska¢ szczegoétowe informacje na temat programoéw
drabinkowych, zob. rozdz. 4-2-2 Program drabinkowy.

B\Wprowadzanie stykow

1.

Nacisnij klawisz [L] lub [C].
Pojawi sie napis ,LD 0.00".

o [Program Mame ; NewwProgrami]

[Section Mame : Sectiont]

Nacisnij klawisz [Enter].
Pojawi sie napis ,Bit (1/1)” a ,0.00” zostanie wyswietlony w negatywie.

Ka') (1)

0o
Auiliar Relay Area

-

Wpisz adres ,,4”. Nacisnij klawisz [Enter].
Whpisane zostato ,4”. Wyswietlone zostanie okno dialogowe Comment.

B |Program Mame | NewProgram |
[Section Mame : Section]

Comment{1 1] | |

Jako komentarz We/Wy wpisz ,,Czujnik wykrywajacy swiatto” (ang. Light
detection sensor). Nacisnij klawisz [Enter].

W programie drabinkowym wys$wietlony zostanie styk reprezentujacy wejscie

z czujnika wykrywajacego $wiatto.

g |Program Mame ;: MewProgrami ]
[Section Mame  Sectiont]

LD 4

Comement[1.1) ||-i5"1| detection sensol

Nastepnie wprowadz odgatezienie OR.
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

B\Wprowadzanie odgatezienia OR

1. Ustaw kursor na programie. Naci$nij klawisz [Enter].
Utworzony zostanie obszar do wprowadzenia odgatezienia OR.

D o [Program Mame : MewProgrami]
[Section Mame : Section]

I 004

Light dhetection...

zzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzz

2. Nacisnij klawisz [W].
Pojawi sie napis ,OR 0.05".

WEFT

3. Nacisnij klawisz [Enter].

Pojawi sie napis ,Bit (1/1)” i,,0.05” zostanie wyswietlony w negatywie.

Cammenl
Ligt delechon gan

4. Wpisz adres ,W0". Nacisnij klawisz [Enter].

Instrukcja ,W 0” zostata wprowadzona. Zostanie wyswietlone okno dialogowe

Comment.

[Frogram Mame . MewProgrami|

|Saction Mams . Saction]

L 0os

] | orwa

Cormmerd[151) |

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow

5. Jako komentarz We/Wy wprowadz ,Obszar roboczy” (0). Nacisnij klawisz
[Enter].
Wyswietlone zostanie odgatezienie OR reprezentujace styk obszaru roboczego.

Commerai A [ ded

Nastepnie wprowadz styk zamkniety.

BW\Wprowadzanie stykdw zamknietych

1. Nacisnij strzatke w goére.
Kursor przesunie sie do gory.

w o I [Program Mame : NewProgrami]

[Section Mame : Section]

///////////////////////

I 0.04

Light detecti...
WO .00

ok Area

2. Przy kursorze znajdujacym sie u gory nacisnij klawisz [/].
Pojawi sie napis ,LDNOT W0.01".

i o [Program Mame | e Progreni |

[Sechon Mame : Saclion |

i _E.‘ roerrretse ..mé
[— 3 :
Lightl detect i -m 3
W00 :
LEHOT m
L —
Werk Ares Wil
Bandiary Relay Siga .
Address Hame Comment
0.0 Light detechon en
1 W00 Wik Area

3. Nacisnij klawisz [Enter].
Pojawi sie napis ,Bit (1/1)" i ,W0.01” zostanie wyswietlony w negatywie.

4. Wpisz adres ,T0". Naci$nij klawisz [Enter].

a o [ 1Prosram Name . NewProgram |

[Secton Mame : Seclion]

i

— —; :

Light detect é
W00 LOWET T
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

5.

Instrukcja , T 0” zostata wprowadzona. Zostanie wyswietlone okno dialogowe

Comment.

?  [Froores tieme < tiewrogrami |
[Section Mame : Sectiont ]

Gt 3..”. eararranrensnegy

Cormment|1/T]

Jako komentarz We/Wy wpisz ,Timer”. Nacisnij klawisz [Enter].
Wyswietlona zostanie bramka AND reprezentujgca zamkniety styk timera.

i o [ Progrs hama  NewProoram! |

[Saction Mame . Saction]|

LoDe H
" i
| dehecton. 4

oo
LOKCOT T
l— —

Commani(1:1] Time|

Nastepnie wprowadz wyjscie obszaru roboczego.
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow

4-5-3 Wprowadzanie cewek wyjsciowych

Cewka wejsciowa i wyjsciowa dla obszaru roboczego.

1. Nacisnij klawisz [O].
Pojawi sie napis ,OUT 100.00".

U [ Erosen same  tewerogent]
[Section Mame - Sector |

— . grrosesisin :

i Yol

ORG

ORMOT

ORw

1 DRWL
ouTe
QuUTHOT

2. Nacisnij klawisz [Enter].
Pojawi sie napis ,Bit (1/1)" i ,,100.00” zostanie wyswietlony w negatywie.

moweiBoid siuaziom| E
58 &g

0 o [Program Mane | NewProgram1 |
[Sachon Nane | Sectiont]

I i TN
—— B ;!
1a i Tietw
i
w0 11m
dork At T m
At Mg Comanen!
T Timezt
Wil ‘wiork Srea

3. Wpisz adres ,W0". Nacisnij klawisz [Enter].
Instrukcja ,W 0” zostata wprowadzona. Wprowadzanie cewki wyjsciowej dla
obszaru roboczego zostato uzupetnione komentarzem We/Wy.

o |

" ourwoliE
10000
Addeesn Moame Commeni
W00 \Wind, Aapy
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

Uwaga

" [ o s nevervegennn)
[Fachion N | Secor |

1] o000
| }

11

Wi

Nastepnie wprowadz instrukcje timera.

Zduplikowane cewki

Cewek nie nalezy duplikowac.

Jesli ten sam adres zostanie podany dla wielu wyjs¢, wazny bedzie tylko szczebel

najblizszy instrukcji END.

Stanie sie tak, poniewaz programy sg wykonywane sekwencyjnie, od gory do dotu.
Linie niewazne, powstate wskutek zduplikowania cewek, zostang rozpoznane

przez aplikacje CX-Programmer jako btedy.

Przyktad programu ze zduplikowanymi cewkami:

0.00 1.00
]
0.01 1.00
N
EMDA001

Bfad mozna usuna¢, modyfikujac program, jak pokazano ponizej:

oo 1.00
|
oo
— J
EMDEOM

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow

4-5-4 Wprowadzanie timerow

1. Nacisnij klawisz [C]. Wprowadz styk ,W000".
Aby zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami na temat wprowadzania stykéw,
zob. rozdz. 4-5-2 Wprowadzanie stykow.

o 0 [Frogram Mame : NewPogram1] T
[Section Name : Sectiond]

I:0.04 TOoOoOO no.0o
| l/‘, O— Wi Area

T
Light detecti... Timer
ni0.00

Wiatk Area

I
s

2. Nacisnij klawisz [T].
Zostanie wyswietlona lista instrukcji zaczynajacych sie na litere T.

moweiBoid siuaziom| E

b o [P i Baree: | MewProgrami]
|Setnn Hama - Sechioni]

£ 004 0000 .00
| 11 {1 W
g dsing
il 00
—
. wbh P
S —
PR [100ms Tamar (Tenar) [BCD Typa]
T
TIM
- T8
- TExD
TCMP
Tk
TikL
TKOF
TRON
TEY
TMHH
Tocy

3. Nacisnij klawisz [Enter].
Pojawi sie napis , Timer number (1/2)” i ,0.0” zostanie wy$wietlony w negatywie.

i o [ Frogrom Mowe - Hewirogrom]
[Eachan Naima - Sacient]

i To0ed 000
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

4.

6.

Wprowadz numer timera.
Numer ,0” jest juz wyswietlony, nacisnij wiec klawisz [Enter].

B [ Promanviess: o]

[Eection Mame : Saclioni]

| B0 TOo0o WD

I'—-' | -1 O—
2t detacion

| woune |

B
ol
o

Wprowadz ustawiong wartos¢ timera.

Wprowadz ,#50” i nacisnij klawisz [Enter].

Zostanie wyswietlone okno dialogowe Comment.

Instrukcja , TIM 0 #50” oznacza timer z czasem zwioki 5,0 s z flagg zakonczenia
timera T000O.

b o [Procug-sorni i - ParaProgi aimi |

[Section Nare Sactont]

| rooa TOO00 WD
3t s O—
|igrt cmecticn
| wooo
—
Ll W0 H 4
et S wahue (207
T 0 #50|

Jako komentarz We/Wy wprowadz ,, Timer”. Nacisnij klawisz [Enter].

U [ rosen rene : v engran |

TSaction Hare - Saction |
E0md TooCo 'I'?-"_l..".'

i i
il mection Tine

Cemmengzsz) | Tmed
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow

Wprowadzanie instrukcji timera zostato zakonczone.

U [P tiana vewerogni)
[Seoction Name : Secionl|
[ roos 0000 00
— t -t O—
LigFt detechon e
| wooo ‘
_||_
R . - .
i Wi %
4 | ] |} W
= Nork Arns o 100ms Timer (Tier) [BCD Typs| |
. Tamar raamher .
U ]
. = "
. (7] Set vain
| ]
U ]
3 ]
S s EEEEEE SN EEEEE S EEEE S EEEEEEESSEEEEEEEEEEEEEmmEEE®
F

Nastepnie wprowadz instrukcje licznika.
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

4-5-5 Wprowadzanie licznikdw

2.

Nacisnij klawisz [C]. Wpisz styk ,004".
Aby zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami na temat wprowadzania stykéw,
zob. rozdz. 4-5-2 Wprowadzanie stykow.

u
o

Nacisnij klawisz [C].

[Frogram Mame : NewProgram]
[Section Mame : Section]

smmmmw,
004 K

Light detecti..®
g

I:0.04 TOO00 Mi0.00
— | 11
Light detecti... Timer
w000
Internal Auxil...
0 00
1
I
Internal Ausil Tid
oooo
#50

Intemal Auxiliary Area

Timer

Timer
Timer number

Setwalue

Zostanie wyswietlona lista instrukcji zaczynajacych sie na litere C.
Wybierz instrukcje z listy lub wprowadz bezposrednio jej mnemonik.

o
i)

I [Program Heme - MewProgrami]

|Sechon Mame | Seciont |

004 TOOOD WO oo
— | 11 o—
w0 |
— —
Vi 00
i
ok A ™
(e
=

Ve T {Tirrwie} [BCD Tyges]

Timer numier

St wale
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| 4-5 Wprowadzanie programow

3. Nacisnij klawisz [Enter].
Pojawi sie napis ,Counter number (1/2)” i ,,0.0” zostanie wyswietlony w negatywie.

b g [Frcoambans | NHewProgram|
|Fecion Name ; Seciond]

[§ 51} [pree WiDd
I I O P
Light deleciior Tet
elll O
— |
rh By
1 welll (1
=t}
Morh A ™ | IS, Timser § Tirker) EONCE Tiapa)
Times
T roarmioes
#50 Sl vehue

o e © S0 PeaT FLEEr 1107
w il

LU}

4. Wprowadz numer licznika.
Numer ,0” jest juz wyswietlony, nacisnij wiec klawisz [Enter].

moweiBoid siuaziom| E
B

N L e
[eacinn bwms | Sechor |

ond i Ll
I

— | i1 G—{ work s
e e Tihir
WU
i1
i WK
| S |
a I ’ ™ WO0kres Timsese  Thows b JBCD Tigpsy|
[rvy) riwsy
Wieer rianked
#0 LT

S we L)
CHTO
n
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

5. Wprowadz ustawiong wartosé licznika.
Wprowadz ,#3” i nacisnij klawisz [Enter].

J o [Progrms Wame - HewProgremt |

[Sexction Mame - Sectiont |

I Ol TOD0 Wl 00
— } {4 O—i o
i detaction Tiss
il 00
— »J
Wik Az
1 i 60
4 K
arh r. . ™ 1i0ms Timer (Time ) B0 Typed
[Cwi] TiFie
Tamer ruamber
= Sel wikist

Zostanie wyswietlone okno dialogowe Comment.
Instrukcja ,CNT 0 #3” oznacza licznik dekrementacyjny o wartosci poczatkowej 3

z flagg zakonczenia licznika C0000.

4 o [Frosgram Neme © MavwProgrami |
[Section Mams : Section] |
[Ra1iE] TG W0
— | i1 &
Ligrt debaciion Titext
W00
— »J
Nork Aran
1 W00
M 1
Wtk Ar I 100k T (Tomee) [BCD Type]
~oooa Timas
Timer nusber
50 Set vaius
2 toms T
EF— 1
it 5
&
CHT O #3
Comrang 172 |
3
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow ‘

6. Jako komentarz We/Wy wpisz ,Licznik”. Naci$nij klawisz [Enter].

u o [Program Mame : MNewProgrami |

|Gt Mama - Sactiond]

| tous Toma D 00
— 4t O——{ Work dres
W00
1 | w00
' i Ares T || 1oona Tier (Tme) (BCD Typel
] .
Tivar Firnber
N .
2
g‘ T Nt D
8 [— |
3
)
=3
(0]
©
5]
Q Wprowadzanie instrukcji licznika zostato zakonczone.
Q
§~ g [ Proorem Name : NewFrogran |
B3 {Eection Mane | Sectiont|
(T TODEG v
— it —
e
— |
i Wl
;- . I._., b | 100ma Timer (T ) |ECD Trps]
) -
Times rambes
=] -
; tim  mmmmsmas 4
; : H =
: [T} ® s
i : e -
E G E Sl ki
Vs i

Nastepnie wprowadz wpis zerujacy dla instrukcji licznika.
Jako wpis zerujacy uzyty zostanie styk timera (TIM 0000).
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

7.

8. Wprowadz styk ,W0000".

9.

Ustaw kursor ponizej styku utworzonego w kroku 1.

I 7 [ Froaram Hame - NewErogram]

Nacisnij 5 razy jednoczesnie klawisz [Ctrl] i klawisz [strzatka w d6t].
Jesli kursor znajdzie sie na nastepnym szczeblu, wprowadzanie instrukcji licznika

zostato zakonczone.

[Section Mama - Sacdion |
b ood TN 'ﬂﬂ_x
— 4 “
1 dafecarer oy
o0
ol "
] b
all— '}
Wk re Wi
¥0
2 (3-1.°1
#l |I : T CHT
SR .
@ oo b ]
el
aesama 58 pozar
n

100w Times [Timer) BCD Tiysas]

I e
Tirisir Tubmkaf

Nastepnie wprowadz obszar pomocniczy.

0 0 [Frogram Mame : NewProgram]
[Section Name : Section1]
I:0.04 TOOoO w000
— | %
Light detecti... Timear
.00
Wark Area
1 w00
a—
Wark Area Tin
0ooo
#50
MM EEEMEMEEEsEsEEsssEEsEsEsEssssEsssssEssssEssssEsEsEEs
2 5 1:0.04
] }
H Light detesti... CNT
.
" TOO0O 0000
.
H f
. Timer
= —
H #3
.
.
.
3 Yam
— i

o Area

Timer

Timer
Timer number

Setwvalue

Counter

Counter
Counter number

Setwalue

’

enmsnssssnsnnnns
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‘ 4-5 Wprowadzanie programow

4-5-6 Wprowadzanie obszaréw pomocniczych
Obszar pomocniczy to obszar bitéw wewnetrznych specjalnego przeznaczenia.
Flaga pierwszego cyklu zostanie ustawiona na ON tylko na jeden cykl po
wigczeniu zasilania sterownika PLC. Tutaj zostanie ona uzyta w celu wyzerowania
licznika w momencie wigczenia modutu CP1L.

1. Nacisnij klawisz [W]. Wprowadz styk odgalezienia OR ,C0000".
Utworzony zostanie obszar do wprowadzenia odgatezienia OR.
Aby zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami na temat wprowadzania stykow,
zob. rozdz. 4-5-2 Wprowadzanie stykow.

& o | JJFrogram Name : NewProgram1] a
[Section Name : Sectioni]
I: 0.0 TOOoo nio.00
| 11 Work frea
Light detecti... Timer
Mi0.00
Miak Area
1 Mi0.00
4 f
ok Area Tir Timer
0000 Timer
Timernumber
#50 Setvalue
2 I: 0.04
& f
Light detacti... CHT Counter
o000 aoag Counter
I Counter number
o* " Timer T T
" o —_
: coooo 4 #2 Setvalue
®  Counter A :
‘ammmmma ¢ ¥
P | s :

2. Nacisnij klawisz strzatki w lewo.

3. Nacisnij klawisz [W].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Operand.

4. Wpisz adres ,A20011". Nacisnij klawisz [Enter].

N o [Progeam Name © NewProgran |
[Sachon Mama = Sactiont|
pood TOOn0 Ll i]
— | % o—
WO o
—
-
1 0 D0
i | | B i i
™ 100ms Tmer (Timer) [BCD Type]
[CT5 ot
Tiffaly Py
= moet
St value
2 rood
L] i} .
A T Cpurder
rf_'{'.l:l] D000 Coni
it = (Courer nuaTher
— Sl vlug
B (1)
3 | Rt 200 1|
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

Flaga pierwszego cyklu zostanie wyswietlona w programie drabinkowym.

o 0 [Frogram Mame : NewProgram4] =
[Section Name : Section]
I:0.04 TOO00 Wi0.00
| 171 {— Wk Area
Light detecti Timer
0 00
otk Area
1 ni0.00
4 f
Vi fire 3 Tirt Timer
aoog Timer
Timernumber
#50 Setwalue —
= I:0.04
| —
Light detecti... CHT Counter
TOOOD 0000 Counter
I Counter number
Timer
Co000 #2 Setvalue
Counter
R R s .
WP _First_Cycle :
[First Covele Flag
. *

5 .

4-5-7 Wprowadzanie stykow roznicowych

1. Odwotujac sie do rozdziatu 4-2-2 Programy drabinkowe wpisz program
drabinkowy od poczatku do styku silnika opuszczajacego ,10001".

2 Co0oo I:0.01 I:0.05 Q:100.04 Q: 100.00
11 | 141 171 141 Escalation motor
Counter Stop button UpperLsS  De-escalatio...
1:0.00
Open button
Q:100.00

Escalation m...

4 1:0.02 1001 I: 0.06 Q:100.00 Q:100.01
I | | |

1

F F F F De-escalation motor
Close button Stop button Lomer LS Ezcalation m...

Q:100.01

De-escalatio...

2. Nacisnij klawisz [Enter].
Utworzony zostanie obszar do wprowadzenia odgatezienia OR.

3. Nacisnij klawisz [W].
Pojawi sie napis ,OR 100.01".

4. Wpisz adres ,3". Nacisnij klawisz [Enter].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Comment.
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| 4-5 Wprowadzanie programow

5. Jako komentarz We/Wy wpisz ,Czujnik wykrywajacy samochéd”
(ang. Light detection sensor). Nacisnij klawisz [Enter].
W programie drabinkowym styk reprezentujgcy wejscie z czujnika wykrywajacego
samochod wyswietlony zostanie jako odgatezienie OR.

2 CO000 l:0o1 I:0.08 Q:100.01 Q: 100.00
11 | 141 11 11 Escalation motor
Counter Stop button UpperLs De-escalatio...
000
Open button
Q: 100.00

Escalation m...

1:0.02 l:0o1 |- 0.06 Q:100.00 Q: 10001
I |1 11 11 De-escalation motor
Close button Stop button Lowwer LS Ezcalation m... _—
Q: 10001

De-escalatio...

1:0.03

Car detaction

6. Kliknij podwdjnie styk ,003".
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Edit Contact.

- 4
13
—
2
o
N
]
2.
(0]
©
=
o
«Q
=
Q
3
O~
S

-| | - Edit Contact

7. Kliknij [Detail].

| |- Edit Contact X

JE l.' Detail)]i\‘l- Cancel

8. W polu Differentiation zaznacz opcje [Up]. Kliknij [OK].
-| | - Edit Contact [z|

0,03 ~] Ed §[ oK ﬂ ! Cancel |

Symbal [nformation

Nare; l (Globall
Address or | 1.0 BOOL
value:

Comment; ‘

¥ Giobal [T Link b the CSenver il

 Mope i 0 Up : " Diown I Immediate refresh
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4-5 Wprowadzanie programow ‘

W styku wyswietlona zostanie strzatka w gore reprezentujgca warunek
réznicowania w gore (tj. sygnat na tym styku pojawi sie podczas zmiany stanu
Z niskiego na wysoki na jeden cykl obiegu programu)

2 Coooo 0. l:0.05 Q: 10004 Q: 100.00 ]
11 I 11 1 11 {{—— Escalation motor
Counter Stop button Upperls  De-escalatio..
I:0.00
Open butten
Q: 100.00
Escalation m...
4 |- 0.0z I: 0o I 0.05 Q: 10000 Q:100.01
18 | — | 171 -1 171 {O—— De-escalation motor
Cloze button Stop button Lower LS Ezcalation m...
o: 100.01 4
De-escalatio...
0.0z
Car detection.
s -

Uwaga * Mozna wprowadzi¢ nastepujgce warianty instrukciji.
® Réznicowanie w gore (@)
® Roéznicowanie w dot (%)
* Natychmiastowe od$wiezanie (!) Instrukcja END

mowelbolid sjusziom|

Przyktad: okreslono natychmiastowe od$wiezanie (!).

ILD
ILDMAT

Symbole wskazujace te warianty instrukcji pojawig sie na poczatku instrukc;ji
podczas jej wprowadzania, niezaleznie od tego, czy kursor znajduje sie przed
(np. |ILD), w $rodku (np. L|D), czy na koncu (np. LD|) instrukciji.

® Po wprowadzeniu instrukcji jej wariant mozna zmieni¢ w nastepujacy sposob.
®* @: roznicowanie w gore

® %: roznicowanie w dot

* |: natychmiastowe od$wiezanie

¢ Shift + 0: bez réznicowania

4-5-8 Instrukcja END

Programy drabinkowe muszg by¢ zakonczone koniecznie instrukcjg END.

Gdy w aplikacji CX-Programmer tworzony jest nowy program, sekcja zawierajgca
instrukcje END zostanie wstawiona automatycznie i nie ma potrzeby
wprowadzania instrukcji END recznie.

Aby zatwierdzi¢ program drabinkowy zawierajgcy wytgcznie instrukcje END, kliknij
podwdjnie sekcje [END].

e Ihwmw Pl Progreen|

ST Rt BT
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4-6 Zapisywanie/tadowanie programow

Po stworzeniu przez projektanta programu drabinkowego musi on zosta¢ zapisany. W tym rozdziale
omowiono sprawdzanie, zapisywanie i tadowanie programéw drabinkowych.

4-6-1 Kompilowanie programow

W trakcie kompilacji mozna sprawdzié, czy program zawiera btedy.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [Program] - [Compile All PLC Programs].

= Linikini - O Frogramevar . [Fewdi O fiwall g Saciis! [[agisn]]

1] u!ajgmr: TW A & Y
Repwtwifiew. | Guel?
B moym O ot - TR CEL L

S [l T ra—

|
- =
= e B 3
- W reehER L] S - v |F
jryiaren — -
|- e W S et =
o Wiy T s — ¢ § L]

Rozpocznie sie kompilacja.
Po zakonhczeniu kompilacji wyniki sprawdzenia programu zostang wyswietlone
w oknie wynikowym.

moweiBoid siuaziom| E
—

| s
— = |
H o Zauri
o e |
1 x
k] ] L
1 . L
| Progecd f a3 e fukdrmin o e Coarmaere.
B PFLE MeedLET PLE Haded L1194 ]
| [Crreire .
| {ALE P e S E1 M roguan] | .
| |[Emctie: s . Bt !
|| [IEctaces hiares - ERE H
.
[ (7T e p— H
8| [T b progaars huyve Bess chechond wirh e progears phech, apiioe. ve 4o L e 1 1 H
.
H H
.
.
.

— .
5| [TFTETETE T, Compie  Firsd Fimpet b, Travaien ] || EX | ]
s s s RN NS SN SR EEE NN NS S NSNS S NS S EEE NN NS S EEE NN NN NS EEE SN S EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE v
P gy s P2 L1 (it 1 M - gl i1, 3] - W M

2. Jesli wykryty zostat btad, kliknij podwéjnie komunikat o btedzie w oknie

wynikowym.
Kursor zostanie przeniesiony do miejsca, w ktérym wykryty zostat btad. Skorygu;j
btad.
i — =z 0
e e i |
-i';{:«;;_w ) Lo |
g - =
4 rurvcen pcsa g =

I :
= e W S i Vahos: PRGN Conewa

PLL Newr LT PLL Madal TFH WA | ——

o b e LL T HasFropand |

E 1= 1
T P o

aPLET - ¥ v, 3 g
Thue g gnism hirve b chach el vl e progaars bk optio o & sl Vi 1.1

JETEIH], Covple { TaviBmpai 441 | ¥
Fin belp, preis F1 nrg LD, 0) - % W
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‘ 4-6 Zapisywanie/tadowanie programow ‘

4-6-2 Zapisywanie programow
Zapisz stworzony program drabinkowy. Programy sg zapisywane w grupach
odpowiadajgcych kazdemu projektowi.

1. Zmenu gtéwnego wybierz kolejno [File] - [Save As].
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Save CX-Programmer File.

= Linwiied - CX Prugrewwmss  [Homel £1 Mot ngrmwi Sayiion| [ Bageanl
b See buet Fowm AT Secde Tesh Wiree fisk

AR TW | 458 § b

1 T P [ P

i
lPi
BRI
LI
==
i

-
L

1

2. Wskaz lokalizacje zapisu i wpisz nazwe pliku. Kliknij przycisk [Save].
Plik projektu aplikacji CX-Programmer zostanie zapisany.

Save CX-Programmer File @

Filname:  {application 1}
.
Save as type: JEX-F'mglammel Praoject Files [* cxp) LJ Cancel
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| 4-6 Zapisywanie/tadowanie programow

4-6-3 Ladowanie programow

Zataduj zapisany program drabinkowy do aplikacji CX-Programmer. Programy sg
tadowane w grupach odpowiadajacych kazdemu projektowi.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [File] - [Open].
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Open CX-Programmer Project.

n Save Chrl+5

Save As...

Reusable File 4

2. Wskaz lokalizacje zapisu i plik. Kliknij [Open].

Plik projektu aplikacji CX-Programmer zostanie otwarty i wyswietlone zostang
zapisane programy.

Open CX-Programmer Project

@ application-1

File name: ]application-1
Filez of type: ]E:x:-Programmer Project Files [".cxp] _:J Cancel I

A
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‘ 4-7 Edytowanie programéw ‘

4-7 Edytowanie programow

Tworzone programy drabinkowe mozna edytowac¢ w aplikacji CX-Programmer. Mozna takze dodawac
i edytowac¢ komentarze We/Wy i komentarze dotyczace poszczegdlnych linii.

4-7-1 Edytowanie komentarzy We/Wy

Komentarze We/Wy mozna dodawac i edytowac za posrednictwem listy adresow.

1. Zmenu gtéwnego wybierz kolejno [Edit] - [IO Comment].

= appiication | - CX-Pingrarines - el C1 Sewbrogra | Sacrined [Diagen]|
b Tock

M B e bwwi Paogem MD Seiie Tk Seos el
nEd @ aR ! na I AL ]

% EE:EE
nRSRAF

...........
SR

f=zsccoRERERESEFEZICEE

Iy, Pacsaes

o s, it B
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‘ 4-7 Edytowanie programéw

2. Kiliknij podwadjnie adres, pod ktérym chcesz wpisaé lub edytowaé
komentarz We/Wy.
Pole komentarza We/Wy zostanie udostepnione do edycji. Wpisz lub edytuj

kome

ntarz We/Wy.

Address
0.0
0m
0.0z
0.03
0.04
0.05
0.08
0.07
0.08
0.09
010
011
01z

Area Type 10t -

Start Address 0

Syrnbal Comment
OPEN button

STOP buttan

CLOSE buttaon

Car detection sensor
Light detection sensor

% Lower LS

Edit multiple comments
™ Show multiple: comments

Uwaga W trybie Smart Input Mode komentarze We/Wy mozna wprowadzi¢ po
wprowadzeniu operandu, korzystajac z okna dialogowego Comment.

T Lo oot

Camment(1/1) |E0mment Sample 1]

Okno dialogowe Comment pokazane powyzej jest wyswietlane tylko wtedy, gdy
zaznaczono opcje [Show with comment dialog] w oknie dialogowym Options -
Diagrams. Okno dialogowe Options - Diagrams mozna wyswietli¢, wybierajac
[Options] w menu Tools.

4-7-2 Wprowadzanie komentarzy poszczegolnych linii

Do kazdej linii programu drabinkowego mozna doda¢ komentarz.

1. Kliknij podwadjnie nagtéwek linii, do ktérego chcesz dodaé komentarz.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Rung Properties.

_| I IV/II

I
Light detecti... Timer
w000

Wiark Area

ni0.00
!

|

O_

r
ok Area

- 004

I

Tihd

0000

#50

Light detecti...

TOOoO
I

[

oooo

r
Timer

o000

[

Counter

F_First_Cycle

|

First Cycle Flag

#3

Wink Area

Timer

Timer
Timer number

Setvalue

Counter

Counter
Counter number

Setvalue
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4-7 Edytowanie programéw ‘

2. W karcie General wpisz komentarz w polu tekstowym.

Rung Properties @

3.

ﬂ General ] Anniotations ]

Rung:

Timer b zeconds

Delete

Zamknij okno dialogowe Rung Properties.
Wpisany komentarz linii zostanie wyswietlony w programie drabinkowym.

Wk Area

— | vt
Light detecti... Timer
nio.00

[

Counter

F_First_Cycle

|

First Cycle Flag

I
Wok Area TIM Timer
Qoo Timer
Timer number
E= Setwalue
2 I: 0.0
o/ — |
Light detedti... CNT Counter
TOOOOD Qoo Counter
I Counter number
Timer
o000 E=) Setvalue
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‘ 4-7 Edytowanie programéw

4-7-3 Edytowanie linii

Stworzone programy drabinkowe mozna edytowac.

BUsuwanie
@Styki/instrukcje
1. Ustaw kursor na styku lub instrukcji. Naci$nij klawisz [Delete].
Wybrany styk lub instrukcja zostanie usuniety.
®Linie

1. Kliknij nagtéwek linii.
Zaznaczony zostanie cata linia.

| -1 {—— wiotk Area

I
Light deteti... Timer
Mi0.00

Wfa i Ared

1 Ni0.00
I

r
Wiark Area TIn Timer
oo Timer
% Timer number
#ED Setvalue
Z I: 0.04
ol — |
Light detecti... CNT Counter
TOO0D Qoo Counter
I Count umb
Timer
o000 ¥ Setvalue
Counter
F_First_Cyel
First Cycle Flag

2. Nacisnij klawisz [Delete].
Zaznaczona linia zostanie usunieta.

BMTworzenie potgczen pionowych i poziomych
Istnieje mozliwos¢ tworzenia pionowych i poziomych potaczen.
Potgczenie pionowe tworzy sie nastepujgco:

—_—

Ustaw kursor w poczatkowym punkcie potaczenia pionowego.

2. Trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], naci$nij klawisz strzatki w gére/w dot.
W taki sam sposob mozna tworzy¢ potaczenia poziome.

B R

A

(1) Punkt poczatkowy

(2) Kursor
» Tworzenie potgczenia od prawej do lewe;j:
trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], nacisnij klawisz strzatki w lewo.
* Tworzenie potgczenia od lewej do prawe;j:
trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], nacisnij klawisz strzatki w prawo.
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Uwaga

» Tworzenie potgczenia od dotu do gory:

trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], nacisnij klawisz strzatki w gore.
» Tworzenie potgczenia od gory do dotu:

trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], nacisnij klawisz strzatki w dot.

Powtorzenie tej procedury na istniejgcym potgczeniu spowoduje jego usuniecie.

BKopiowanie/wklejanie stykow/instrukcji/linii

@Styki/instrukcje
1. Ustaw kursor na styku lub instrukciji.
2. Trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], naci$nij klawisz [C].
Zaznaczony styk lub instrukcja zostang skopiowane do schowka.
3. Przesun kursor do miejsca, w ktérym chcesz wkleié styk lub instrukcije.
Trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], nacisnij klawisz [V].
Styk lub instrukcja ze schowka zostang wklejone.
®Linie
1. Kliknij nagtéwek linii, ktéra chcesz skopiowaé.
Zaznaczony zostanie cata linia.
2. Trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], naci$nij klawisz [C].
Zaznaczona linia zostanie skopiowana do schowka.
3. Przesun kursor do linii, na ktérej chcesz wkleié kopiowana linie.

Trzymajac wcisniety klawisz [Ctrl], nacisnij klawisz [V].
Linia ze schowka zostanie wklejona.
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‘ 4-7 Edytowanie programéw
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ROZDZIAL 5

Przenoszenie programow
| usuwanie btedow

W tym rozdziale na przyktadzie sterownika CP1L (14-punktowy
modut We/Wy zasilany pragdem zmiennym) wyjasniono,

jak przenosi¢ i usuwac btedy programoéw.

Aby przenies¢ dane z komputera do modutu CP1L, nalezy najpierw
potaczy¢ ze sobg komputer i modut CP1L.

Monitorowanie i usuwanie btedéw programéw wykonywanych na
module CP1L jest rowniez wykonywane za pomocg komputera
potaczonego z modutem CP1L.

5-1 Potaczenie online.............uuueeiiiiiiiiiiicceee e 84
5-1-1 Ustawianie zegara modutu CP1L ........ccccvvveeeiieiiiiiinns 85
5-1-2 Zmiana trybu Pracy ........cccceeeeeeeeeeiiiieiiiiiieeee e 86
5-1-3 Przenoszenie programoOWw ............ccueeeeeeeiurereennieeeeesannnes 88
5-1-4 WyKonywani€ OPEraCi........uceeeeeeeeeeiieiiiiiriienieeeeaeeeeiaaanns 90

5-2 Ustawianie/usuwanie btedéw w trybie online........................ 91
5-2-1 MONItOrOWaNIe ........ocoiieiiiiiiie e 91
5-2-2 Wymuszone ustawianie / wymuszone resetowanie ....... 94
5-2-3 Zmiana ustawien timera (tylko CP1L)........coevveieiiiiiinni. 95
5-2-4 WySZUKIWANIE .......oeiiiieiiiiieeee e 95
5-2-5 Edytowanie w trybie online ............cccccooiiiiiniine 98

5-2-6 Potwierdzanie czasu CyKlU .............ooooviiiiiiiiiiiiin, 99
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Przenoszenie programow i usuwanie bfedow

5-1 Potaczenie online

Aby konfigurowa¢ ustawienia modutu CP1L, przenosic¢ programy lub je wykonywaé, komputer i modut
CP1L musza by¢ najpierw potaczone online.

W aplikacji CX-Programmer otworz program, ktéry ma zostac
przeniesiony.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Work Online].
Wyswietlane jest pole dialogowe potwierdzenia przejscia w tryb online.

= application-1 - CX-Programmer - [NewPLC1 . NewProgram1. Section? [Diagram]]
[F Fie Edt Viem [reart Program [EEMY Smuistion Took ‘Window Help

DEW M & 25&9"“‘5”‘-‘“*“5“““ F | &k §
: fuskonea i |
s = piogrine V| — OB EEELS
(Y FTe RN — =
= *‘W"W' Trarshe b | Mewrogrem| |
B HewPLC I CFAL] Offine Partisl Transtar ¥ | Sectoni]
o Srmbals Cirine £t "
§ m:‘:” Pratecton . oo
i 4
=8 Y Proge s Thewse
= "ﬂrf"w:u:g-n.:lmj- PUC Corfigration LrrTt ARy
& sectont
Fa e Irace ¥
¥ Function Blocks i i
Gt Rl v
I T— —

3. Kliknij przycisk [Yes].

Okno dialogowe zostanie zamkniete.

CX-Programmer vB.2

L] About ko connect to the PLC.
[ Do you wish bo continue 7

Jesli system wszedt w tryb online, okno sekcji drabinkowej zostanie pod$wietlone
na zielono.

e Ir-a,--- Mar  Huwdragram T

Stan online to taki, w ktérym komputer i modut CP1L sg ze sobg potaczone.
W celu zastosowania w module CP1L programu stworzonego za pomocg
aplikacji CX-Programmer program ten musi zostac przeniesiony. Aby uzyskaé
szczegotowe informacje na temat przenoszenia programow, zob. rozdz.

5-1-3 Przenoszenie programéw.
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Uwaga

Jesli przejscie systemu w tryb online nie powiedzie sie, nalezy sprawdzi¢ ustawienia
typu sterownika PLC i ustawienia komunikaciji.

Aby sprawdzi¢ te ustawienia, kliknij podwojnie pozycje [NewPLC1[CP1L]Offline]
w drzewie projektu. Ze szczegotowymi informacjami na temat ustawienh mozna sie
zapoznac¢ w rozdziale 4-5-1 Tworzenie nowych projektow.

5-1-1 Ustawianie zegara modutu CP1L

Uwaga

3.

Zegar modutu CP1L powinien by¢ ustawiony zgodnie z lokalng strefg czasowa.

W celu ustawienia czasu skorzystaj z aplikacji CX-Programmer. Jesli czas

w module CP1L jest ustawiony niewtasciwie, to nieprawidtowo wyswietlany bedzie
rejestr btedow.

Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E typu E nie majg funkcji zegara.

W aplikacji CX-Programmer otwérz istniejacy projekt.

Aby uzyska¢ szczegotowe informacje na temat otwierania projektow, zob. rozdz.
4-6-3 tadowanie programow.

Kliknij podwéjnie pozycje [PLC Clock].

Wyswietlone zostanie okno dialogowe PLC Clock.

= application-1 - O -Programmer - [[Running] - HewPLOT NewProgram Section? [Diagram]]
FI: Edt Wew Imet Frogram FLC  Sieulstion Tools Window Help

D@ | TR |asn B
f F-mER | mE f
DEREOF & RBE
=id o
=y o [ Froaren ana | HerwFrogram |
= [ MewPLCI[CPIL] Fun Mode [Seciion Mame | Sechion|
= Symboks
prinreics R o e
o Mamory G [ ) B
= T Prograns b
= 42 NewProgram] (00} Ruing Wk A
i} Sybols 4 IO
5 Section o | o
P e ok A
TF Punction Blocks

Z menu wybierz pozycje [Options] - [Set PLC Clock]
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Set PLC Clock.

A=)

a4 PLC Clock - NewPLC1

File Helalilst8 Help
[ Blways onbop =T
]_ Synchronise Clocks | 1EIEH
| 2132007 | 2132007
Synchronize
Set the PLC clock Program
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| 5-1 Potaczenie online

4. Ustaw date i godzine. Kliknij OK.
Okno dialogowe Set PLC Clock zostanie zamkniete.

Set PLC Clock x|

ENEE A =

21372007 v]
oK i! Cancel I

Z menu wybierz kolejno pozycje [File] - [Exit].
Zegar modutu CP1L jest ustawiony.

rad PLC Clock - NewPLC1
=8 Options  Help

| 10:12:34 | 10:12:34

| 24132007 | 2n3ceo

Synchronize

Exit PLE Clock | \Proqrarn

MOpP3}q aluemnsn | mowelboid sluszsousazigd H
(@)

5-1-2 Zmiana trybu pracy
Przejdz w tryb PROGRAM.
Procedura przechodzenia w tryb pracy PROGRAM jest nastepujaca:

1. Zmenu gtéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Operating Mode] - [Program].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe potwierdzenia zmiany trybu pracy.

= application-1 - CX-Programmer - [[Stopped] - MewPLC1 Hewirogram 1. Section] [Diagram]]
W Fle Bt Vew [roert Progem TRUM Serulsicr Tock  Wiedow  Hel

[n 5= ] AL IFIEN WL
= & vk Crlees Clrk-w
=1 a0 polre ¥ 2
DEBRES & Boore s
T hivz
ks . TR
- B szt ¥ 55 Monder Qe 3
= ) NewFLCI[CPIL) StopProgry. ksl Travefer i 5':"_ Gtk
E Symbects Cinkna £ b =
Seitings P - Th
yotaiton ¥ T
[y Erer g i ——
i cos| okt e o
{ :.'-;;:rj ML Configuration v
= \; e Byigram] () 51
= E‘ﬂll:;hl Trace b
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B ] ¢
{TF Purscton Blacks St et v
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2. Kliknij [Yes].
Tryb pracy zostanie zmieniony.

CX-Programmer v8.2

Make sure that there aren'’t any problems if the PLC is shoppad.
" Do o wiksh b sedbch the PLC into program mode?

Tryb pracy zostanie wyswietlony na pasku tytutu i w drzewie projektu.

= application-1 - CX-Programmer - [[Stopped] - HewPLL1 NewProgram1.Section] [Diagram]]
[ Fie Edt Wew loert Program PLC Smulsbion Tooks Wéndow Helo

Dl S0 BE R M = TR AL S
geEhEr|po | - i
DERROF d B #5258

=E o BF [ il

ETryb pracy modutu CP1L
Modut CP1L ma 3 tryby pracy: PROGRAM, MONITOR i RUN. Tryb pracy nalezy
zmieni¢ stosownie do operacji, jakie majg by¢ wykonywane. Tryb pracy ma wptyw
na caty program uzytkownika i jest wspolny dla wszystkich zadan.

+ Tryb PROGRAM:
W tym trybie program jest zatrzymany. Tryb ten jest uzywany do przygotowania
wykonania programu przez dokonanie wstepnych ustawien, takich jak
konfiguracja PLC, przeniesienie programu, sprawdzenie programu i wymuszone
ustawienie / wymuszone resetowanie.

+ Tryb MONITOR:
W tym trybie program jest uruchomiony. Mozna przeprowadzi¢ edycje online,
wymuszone ustawienie/wymuszone resetowanie i zmiany wartosci pamieci
We/Wy. Tryb ten jest takze uzywany do dokonywania regulacji w trakcie
uruchomien testowych.

* Tryb RUN:
W tym trybie program jest uruchomiony. Z tego trybu korzysta sie w trakcie
normalnej pracy.

MOop3iq aluemnsn | mowelboid aluszsousazid H
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‘ 5-1 Potaczenie online

W ponizszej tabeli przedstawiono stan i dostepne dziatania dla kazdego trybu pracy.

Tryb pracy PROGRAM RUN MONITOR
Status programu Zatrzymany Uruchomiony Uruchomiony
Odswiezanie We/Wy Wykonywane Wykonywane Wykonywane
Stan zewnetrznych We/Wy Wytaczony Zaleznie od Zaleznie od
programu programu
Pamie¢ We/Wy Pamie¢ niepodtrzymywana Wyczyszczona Zaleznie od Zaleznie od
Pamieé¢ podtrzymywana Podtrzymana programu programu
Monitorowanie pamieci We/Wy OK. OK. OK.
Sgre):}akj;i Monitorowanie programu OK. OK. OK.
CX-Programmer | Przeniesienie ZPLC OK. OK. OK.
programu Do PLC OK. Nie Nie
Kompilowanie OK. Nie Nie
konfiguracja sterownika PLC OK. Nie Nie
Zmiana programu OK. Nie OK.
Wymuszone ustawianie/ OK. Nie OK.
wymuszone resetowanie
Zmiana wartosci SV timera/licznika OK* Nie OK*
Zmiana wartosci PV timera/licznika OK. Nie OK.
Zmiana wartosci PV pamieci OK. Nie OK.
We/Wy

* Sterownik CP1E jest niedostepny.

5-1-3 Przenoszenie programow

Program stworzony w aplikacji CX-Programmer mozna przenie$¢ do modutu

CP1L.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Transfer] - [To PLC].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Download Options.

= applicaiion-1 - CX-Progtammer - [[Mopped] - MewPl C1, Newiragras1 Seclion [[agras]]
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5-1 Potaczenie online ‘

2.

Uwaga

Kliknij [OK].

Wyswietlane jest pole dialogowe potwierdzenia przeniesienia.

Download Options IZ|
PLC: NewPLC1
Include: Cancel

% Program(s)

O Settings

[l Special Uit Setup

=) Symbols Transfer All

Comments
22 Program index

1~ Symbols, Comments, Program index

Transfer To/From:  |Comment memory =

% Transfer files of all tasks

T

-

Aby zapoznac sie ze szczegotowymi informacjami na temat opcji przenoszenia, zob.
rozdz. 9 Przenoszenie/monitorowanie/usuwanie btedéw programéw w Instrukcji

obstugi aplikacji CX-Programmer (\W446).

Kliknij [Yes].

CX-Programmer v8.2

L] This command will affect the state of the connectad PLC,
. Do vou wish bo continue 7

] Make sure thal there aren’t any problems i the PLC is stopped,
L3 Do yiou wish bo swikch the PLC inbo program mode®

Rozpocznie sie przenoszenie. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Download.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi
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| 5-1 Potaczenie online

4.

Kliknij [OK].
Przenoszenie programu zostato zakonczone.

X)

Download

Frogram Download to FLC MewPLEC1

Download successful

5-1-4 Wykonywanie operacji

A Uwaga

2.

Aby wykona¢ przebieg roboczy, nalezy zmieni¢ tryb pracy na RUN. Procedure
przechodzenia w tryb pracy RUN opisano nizej.

Aby wykona¢ przebieg prébny w celu dokonania regulaciji i usuniecia btedow,
nalezy zmienic tryb pracy na MONITOR.

Nalezy sie upewni¢, ze zmiana trybu pracy na MONITOR lub RUN nie bedzie
miata wptywu na catos¢ instalaciji.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Operating Mode] - [Run].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe potwierdzenia zmiany trybu pracy.

= application-1 - CX-Programmer - [[Slopped] - NewPLC1 New ropram1 . Section? [(Hagram]]

Erobection
FLE Clock Ser Al Pamany Arie
i g ;"::m PLC Confguration ,
— ] MeswProgrami (00) 5t

et Syl
@ Swctionl D= .
@ EMD Forca L
I Function Blodks SutfRaost "

T T
Kliknij [Yes].

System przejdzie w tryb pracy RUN i rozpocznie dziatanie.

CX-Programmer vB.2

1 IMake sure that there aren't any problems F the PLC s skarted.
Do you wish to switch the PLC inta Fun mode?
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9-2 Ustawianie/usuwanie btedow w trybie online

W tym rozdziale przedstawiono funkcje uzywane do usuwania btedéw i ustawiania parametrow podczas

testow programu.

5-2-1 Monitorowanie

B\Wyswietlanie stanu przechodzenia

Wyswietlony zostanie stan przechodzenia przez kolejne linie programu. Umozliwia

to potwierdzenie wykonywania programu.

Aby wyswietli¢ stan przechodzenia, zmien tryb pracy modutu CP1L na

MONITOR.

W programie wyswietlony zostanie stan przechodzenia przez kolejne linie

programu.

B\Wyswietlanie stanu przechodzenia w wielu sekcjach

Obszar roboczy diagramu mozna podzieli¢. Wiele sekcji programu moze by¢

widocznych réwnoczesénie.

|||||

l‘ J'l.
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‘ 5-2 Ustawianie/usuwanie btedéw w trybie online

(1) Separator okna

Przeciggnij separator okna, aby podzieli¢ obszar roboczy diagramu.
Obszar roboczy mozna podzieli¢ maksymalnie na 4 sekcje.

d i [Jrree rame rasseagrn] g i [J e tawa - rereeagrenr) ‘i
[t e Se=xnl] |Sctur Farm - Sacnl
Lo Ton Lo TONEN
1 = gl e
] i
W0 1 w00
| m— i I
|
H o e rans testag| " o [t s =]
|t hare - S} |t s Sacmiont |
T T i ]
pam—— # f— .
Wi W oo
e | — e |
W] 1 0
§ — } & —
=
i ] "

BMonitorowanie okreslonych adresow
Wartosci We/Wy mozna monitorowac, okreslajac ich adres.

—_—

Z menu giéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Monitor] - [Monitoring].
2. Zmenu gtownego wybierz kolejno [View] - [Windows] - [Watch].

3. Wpisz dowolny adres.
Wyswietlone zostanie okno wartosci We/Wy. Dla wartosci logicznych ,0” oznacza
wytaczenie.
'-;i;;;- Harm !n;lal __lEr O g Vs E—u.-n 1:1-7
e - i K : i

1 3 ) P =iy e Y
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Uwaga

* Wpisz adres w postaci: kanat, po nim kropka i bit. Na przyktad adres
,0 CH 04 bit” powinien zosta¢ wpisany w postaci ,0.04”.
* Mozna wpisywaé adresy metodg przeciggania i upuszczania elementéw
z obszaru roboczego diagramu do okna sledzenia. Zaznacz nagtéwek szczebla,
aby wpisa¢ wszystkie adresy zawarte w tym szczeblu.
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‘ 5-2 Ustawianie/usuwanie btedéw w trybie online

5-2-2 Wymuszone ustawianie / wymuszone resetowanie

Uwaga

—_—

3.

Uwaga

Aplikacja CX-Programmer pozwala na kontrolowanie wpiséw niezaleznie od
wartosci przychodzacych z urzgdzen We/Wy. Nalezy uzy¢ tej funkcji w celu
wymuszenia warunkow wejsciowych i wyjsciowych w trakcie testowania programu.
Przed wykonaniem wymuszonego ustawienia / wymuszonego resetowania/
zwolnienia lub ustawienia/resetowania nalezy sie upewnic, ze nie bedzie to miato
wptywu na catg instalacje.

Procedure wymuszonego ustawiania podano ponizej.

Zmien tryb pracy modutu CP1L na MONITOR lub PROGRAM.

Ustaw kursor na styku podlegajacym wymuszonemu ustawieniu.
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Z menu giéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Force] - [On].

= application-1 - O-Programmer - [[Stopped] - NewiLC1 MewProgram1_Sectiond [Diagram]]
Fle Edt View Irged Program QRSN Silstion Tooks Window Help
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i Function Blocks Set et ¥ off Chri+E
Cancel Clei4l
Cancel Bl Forces

Wymuszone ustawienie zostanie wykonane. Styk zostanie oznaczony symbolem
wymuszonego ustawienia.
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.
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¥ s
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------

+ Wybierz pozycje [On], aby wymusi¢ wigczenie styku, a [Off], aby wymusi¢
wytgczenie styku.

+ Aby cofng¢ wymuszone ustawienie / wymuszone resetowanie, wybierz opcje [Cancel].

+ Wymuszone ustawienie / wymuszone resetowanie mozna wykonywac
w nastepujgcych obszarach:
Obszar CIO (obszar We/Wy, obszar fgcza danych, obszar modutu magistrali
jednostki centralnej, obszar specjalnych We/Wy oraz obszar roboczy), obszar
roboczy (WR), flaga zakonczenia timera, obszar podtrzymania (HR), flaga
zakonhczenia licznika.
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5-2-3 Zmiana ustawien timera (tylko CP1L)

Ustawienie timera mozna zmienia¢ w celu lepszego dopasowania do warunkow
pracy.

—_—

Zmien tryb pracy modutu CP1L na MONITOR lub PROGRAM.

2. Kliknij podwadjnie ustawienie timera, ktére ma zostaé zmienione.
Wyswietlone zostanie okno dialogowe Set Timer/Counter Value.

=
-

3. Wpisz nowa wartosé. Kliknij [OK].
Ustawienie timera zostanie zaktualizowane.

Set Timer/Counter ¥alue @

Walue or addrezs;
]2 B
| q M Cance|

UINT_BCD
HO9999 (bed)

Symbol Information

5-2-4 Wyszukiwanie

BNarzedzie do odwotan przez adres
W narzedziu do odwotan przez adres wyswietlane sa informacje, ktére instrukcje
korzystajg z adresu wskazywanego przez kursor. Narzedzie to umozliwia takze
przeskok do innej instrukcji z tym samym adresem.

W narzedziu do odwotah przez adres wyswietlone zostang nastepujace elementy:
+ adres w pozycji kursora;

» zmienne (lokalne, globalne);

* nazwa programu, nazwa sekcji;

* adres programu (krok);

* instrukcja uzywajaca tego adresu.

SYSMAC CP1L/CP1E - Instrukcja obstugi
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1. Zmenu gtéwnego wybierz kolejno [View] - [Windows] - [Address
Reference Tool].
Wyswietlone zostanie narzedzie do odwotan przez adres.

= apHcatEn 1 - CH Programear - [[Heppe ] - MewfL C1 MewSrogran! Saction| |Dagaas|]
Sre pm R e P M Seseon ek e bep -n
O e it/ ‘R TV Al L0 RAFAPE BEFER w ul
Lttt C
R mgnia T fpdarw | — oS REELW| Q| @d e ERE
OEE  prioms IR R L L] e
T Jremr= i bt -
| S
- Gt B
-
brbmrn v =
: F
B
et
TS e
o - s P o I Tl
1 s i e 7
T s

2. Wpisz adres, ktory ma zosta¢ wyszukany. Kliknij [Find].
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Wyswietlona zostanie lista uzywanych adresow. Kliknij adres, aby wyswietli¢
uzywany program.
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B Cofanie drabinkowe

Funkcja ta stuzy do cofania drabinki, na przyktad w celu stwierdzenia, dlaczego
styk sie nie wigcza.

1.  Ustaw kursor na badanym styku.
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2. Nacisnij klawisz [Enter].
Kursor zostanie przeniesiony do wyjscia zrodtowego tego styku.
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‘ 5-2 Ustawianie/usuwanie btedéw w trybie online

5-2-5 Edytowanie w trybie online

& Uwaga

Uwaga

—_—

4.

Programy z modutu CP1L mozna edytowac w trybie online.

Przed rozpoczeciem edycji online nalezy sie upewnié¢, ze wydtuzenie czasu cyklu

nie przyniesie niepozadanych skutkéw jak np.

niemoznos¢ odczytania sygnatdw wejsciowych.

* Nalezy zwréci¢ uwage, ze jesli modut CP1L pracuje w trybie MONITOR, zmiany
w programie w trybie edycji online moga spowodowac wydtuzenie czasu cyklu
i/lub niepowodzenie odczytu sygnatow wejsciowych.

 Jedli dokonuje sie znacznych zmian, przemieszcza lub kopiuje linie albo wstawia
lub usuwa programy blokowe, nalezy przeprowadzi¢ edycje w trybie off-line,

a nastepnie przeniesc program.

Zmien tryb pracy modutu CP1L na MONITOR lub PROGRAM.
Kliknij nagtéwek linii, ktéra chcesz edytowaé.

Z menu giéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Online Edit] - [Begin].
Wyszarzenie w obszarze roboczym diagramu zniknie i program stanie sie
dostepny do edyciji.

= application-1 - CX-Pregrammer - [[Rumning] - MewPLO1 NewProgram! Section? [Diagram]]
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5. Z menu gtéwnego wybierz kolejno [PLC] - [Online Edit] - [Send Changes].
Edytowane linie zostang przeniesione do modutu CP1L.

= application 1 - C¥ -Programmer - [[Stopped] - New?LC1. Newlregramt Section? [Diagram]]
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5-2-6 Potwierdzanie czasu cyklu

—_—

Zmien tryb pracy modutu CP1L na MONITOR lub RUN.

2. Kliknij obszar roboczy diagramu.
Na pasku tytutu wyswietlony zostanie czas cyklu.
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Uwaga Aby zapoznac sie ze szczegdétowymi informacjami na temat czasu cyklu, zob.
rozdz. A-3-2 Zachowanie modutu jednostki centralney.
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Zatacznik

W tym rozdziale przedstawiono numery kanatow i przekaznikow,
instrukcje i wewnetrzne mechanizmy dziatania sterownikow CP1L
i CP1E. Podano rowniez przyktady zastosowan przy wykorzystaniu
funkcji sterownika CP1L (14-punktowy modut We/Wy zasilany
pradem zmiennym), takich jak funkcje impulsowe, funkcje
komunikacyjne i instrukcje specjalne.

W przypadku sterownika CP1E ustawienia sg ujete w nawiasy.

A-1 Numery kanatow/przekaznikOw ...........cccceeveciieeeeeeeniiieenn. 102
A2 INSIIUKCIE . 107
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A-2-2 Podstawowe instrukcje przetwarzania We/Wy ............. 108
A-3 Wewnetrzne mechanizmy sterownika CP1L/CP1E ............. 111
A-3-1 Budowa wewnetrzna modutéw jednostek centralnych .. 111
A-3-2 Funkcjonowanie modutu jednostki centralnej................. 114
A-4 Przyktady programowania modutu CP1L..........cccccceveeeen.... 121
A-4-1 Korzystanie z regulatoréw do ustawiania timerow........ 121
A-4-2 Wychwytywanie krotkich sygnatow.............cccceeviieeen. 124
A-4-3 Uzywanie wejs¢ przerwaniowych do przyspieszenia
PrOCESOW ..ceeiiiiiieeeiiiieeeeeaiteeeeeeaiteeeesesbeeeesesbbeeeeeennees 128
A-4-4 Korzystanie z timerow kalendarzowych........................ 134
A-4-5 Uzywanie enkoderéw obrotowych do pomiaréw
070} (0741 o - 139
A-4-6 Uzywanie serwonapeddw do pozycjonowania ............. 144
A-4-7 Uzywanie falownikow do regulacji predkosci (1) .......... 150
A-4-8 Uzywanie falownikéw do regulacji predkosci (2) .......... 158
A-4-9 Wymiana danych miedzy modutami CP1Ls ................. 168
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A-5-1 Rdznice pomiedzy sterownikami CP1L i CP1E............. 172

A-5-2 Instrukcje sterownika CP1L nieobstugiwane przez
Sterownik CPIE ....coooiiiiii e 178



Zatgcznik

A-1 Numery kanatéw/przekaznikow

Numery kanatow (CH) i numery przekaznikdéw w sterowniku CP1L lub CP1E sg okreslone w podany
nizej sposoéb.

se1epO(

Uwaga

Kazdy kanat sklada sie z 16 bitow.
Zatem numery przekaznikdéw sg wyrazone w postaci: [numer kanatu] + [numer

bitu (od 00 do 15)].

Numery przekaznikéw stuzg do obstugi stykow. Numery kanatéw sg uzywane
gtéwnie jako argumenty funkcji specjalnych podczas przetwarzania danych

przez kanat.

W aplikacji CX-Programmer (w dalszym ciggu okreslanej skrotem CX-P) gérne
bity numerdow kanatéw i numeréw przekaznikéw nie sg pokazywane, jesli ich
warto$¢ wynosi 0. Na przyktad numer 0000 CH bedzie zapisywany jako 0.
Numery przekaznikdéw sg wyswietlane jako numer kanatu, nastepnie kropka

i numer bitu. Numery bitéw przyjmujg wartosci od 00 do 15.

EModuty jednostek centralnych sterownika CP1L

Obszar Kanat Przekaznik
W CX-P W CX-P
obszar We/Wy Od 00 do 199 Od 0 do 199 Od 00000 do 19915 0Od 0.00 do 199.15
Obszar potaczen Od 3000 do 3063 CH Od 3000 do 3063 Od 300000 do Od 3000.00 do
ob 1:1 306300 3063.00
szar
clO Obszar Od 3100 do 3189 CH Od 3100 do 3189 QOd 310000 do Od 3100.00 do
szeregowych 318915 3189.15
taczy PLC
Obszar roboczy Od 3800 do 6143 CH Od 3800 do 6143 Od 380000 do 614300 | Od 3800.00 do 6143.00
Obszar roboczy Od WO000 do W511 CH | Od WO000 do W511 Od W00000 do Od W0.00 do
W51115 W511.15
Obszar podtrzymania od H000 do H1535 CH*" od HO00 do od H00000 do od H0.00 do
H1535*" H153515*" H1535.15*"
Obszar pomocniczy Od A000 do A959 CH Od A000 do A959 Od A00000 do Od A0.00 do A959.15
A95915

Obszar pamieci DM

od D0O0000 do D32767*2

od DO do D32767*2

Timer

od T000 do T4095

od TO do T4095

od T00O do T4095

od T0O000 do T4095

Licznik

od C000 do C4095

od C000 do C4095

od C000 do C4095

od C0000 do C4095

Od *1 H512 do H1535 jest obszarem specjalnym programu FB.
*2 Dla 10/14/20-punktowych modutéw We/Wy: od DO do D9999, od D32000 do D32767.

Uwaga W przyszilych wersjach modutéw jednostek centralnych stowa robocze
w obszarze CIO moga by¢ przypisane nowym funkcjom. Najpierw nalezy
wykorzystaé stowa robocze w zakresie od W000 do W511.

EModuty jednostek centralnych sterownika CP1E

Obszar Kanat Przekaznik
W CX-P W CX-P
obszar We/Wy Od 000 do 199 Od 0 do 199 Od 00000 do 19915 Od 0.00 do 199.15
Obszar | Opszar Od 200 do 289 CH Od 200 do 289 Od 20000 do 28915 Od 200.00 do 289.15
CIO szeregowych
taczy PLC
Obszar roboczy od W00 do W099 CH od W00 do W99 od WO0000 do W9915 | od W0.00 do W99.15

Obszar podtrzymania

od HOO do H49 CH

od HO do H49

od H0000 do H4915

od H0.00 do H49.15

Obszar pomocniczy

od A00O do A753 CH

od A000 do A753

od AOOOOO do A75315

od A0.00 do A753.15

od DO0000 do D02047

od DO do D02047

od D0O0000 do D08191

od DO do D08191

od TO0O do T255

od TO do T255

od TOOO do T255

od TO00O0 do T0255

Obszar Typ E
pamiec

i DM Typ N
Timer

Licznik

od od C000 do C255

od C000 do C255

od C000 do C255

od C0000 do C0255
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@®0znaczenia danych kanatu
Dane kanatu sg reprezentowane przez 4 cyfry w systemie szesnastkowym, uzyskane
z 16 cyfr w systemie binarnym, reprezentujacych stan ON/OFF 16 bitow.
Innymi stowy, dla kazdych 4 bitéw liczona jest suma bitow wigczonych (ON),
a wynik jest wyrazany w postaci jednej cyfry.

MSB LSB
(bit najbardziej znaczacy) (bit najmniej znaczacy)
Bit 15|14 (13|12 |11 | 10|09 |08 |07 |06 | 05| 04 [ 03 | 02| 01 |00
Wartos¢ bitu 23 | 92 | o1 |20 [ 93 [ 92 | o1 | 50 [ 93 [ 52 | o1 | 90 | 93 | 92 | o1 | 50
Zawartos¢ ojo0of0]|0]1 1 1 1 0| 1 1 1 1 1 0|0
(1=0N,
0 = OFF)

Oznaczenie 0 F 7 C
wartosci A

Powyzszy kanat zostanie wyrazony jako ,0F7C (Hex)".

@Zapis statych
State wykorzystywane w instrukcjach sterownika CP1L lub CP1E sg
przedstawiane w sposob nastepujacy:

e1epo(

Zapis Zawartosc/cel

Od #0000 do 9999 (BCD) | Wartosci timeral/licznika, instrukcja arytmetyczna BCD itp.

Od #0000 do FFFF (Hex) | Dane poréwnawcze dla instrukcji poréwnywania, dane
przenoszone, instrukcje arytmetyczne BIN itp.

Od &0 do 65535 Zapis dziesietny bez znaku

(dostepny tylko w pewnych instrukcjach specjalnych; moze
by¢ wczytywany do aplikacji CX-Programmer po konwersji do
i z zapisu szesnastkowego)

@®\Warunki wykonania instrukcji
Istniejg 2 rodzaje instrukciji: instrukcje cykliczne i instrukcje jednokrotne.
* Instrukcje cykliczne
Instrukcja ta jest wykonywana w kazdym cyklu dopoty, dopdki warunek
wykonania ma wartos¢ ON.

Przykiad:
W00000 MOV(021) | W kazdym cyklu, w ktérym obszar roboczy W00000:
— HO10 | jest w stanie ON, dane w obszarze podtrzymania |
D00010 ! HO10CH sg przenoszone do pamigci DM D00010.

* Instrukcje jednokrotne
Instrukcja ta jest wykonywana tylko raz (tzn. tylko w jednym cyklu), gdy warunek
wykonania przyjmie wartos¢ ON.
Nazwa instrukciji jest poprzedzona znakiem ,@".

Przyktad:
W00001 @MOV(021) lréc;y_o_bgz_ar_ r;)t;o_cgy_VK/(SO_O(_H_ p;rze_lajcga_s_ie_z_e_sfa;wﬂ 1
P H020 | OFF w stan ON, dane w obszarze podtrzymania X
D00020 | 'HO20CH sa przenoszone do pamigci DM D00020. R
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Niektorych instrukcji nie mozna wyspecyfikowacé jako instrukcji jednokrotnych
(z przedrostkiem ,@”"). W takim przypadku nalezy uzy¢ instrukcji UP(521)/
DOWN(522) lub DIFU(013)(zréznicowana w goére - UP)/DIFD(014)(zr6znicowana

w dét - DOWN).

®Flagi stanu

Flagi stanu stuzg do odzwierciedlania wynikow przetwarzania w trakcie lub po
wykonaniu instrukcji. To, czy flaga zostanie uzyta, czy nie, bedzie zalezato od
instrukcji. W programach drabinkowych flagi te sg uzywane jako styki.

Nazwa Etykieta W CX-P Funkcja
Flaga btedu ER P_ER » Wigcza sie, gdy instrukcja obstugujaca dane
BCD podejmuje prébe przebiegu na podstawie
danych innego typu niz BCD.

* Wigcza sie, gdy podana przez instrukcje wartos¢
argumentu jest niedopuszczalna (np. warto$é
spoza obszaru roboczego).

Flaga btedu AER P_AER Wiacza sie, gdy nastgpita préba
dostepu nieautoryzowanego dostepu w obszarze, ktory nie
jest udostepniany.
Flaga CYy P_CY » Wigcza sie, gdy w wyniku wykonania instrukc;ji
przeniesienia arytmetycznej liczba cyfr ulega zwiekszeniu lub
zmniejszeniu.

* Instrukcje przesuniecia danych i niektore
instrukcje arytmetyczne mogg obstugiwaé
przeniesienie jako element swojego dziatania.

Flaga réwnosci = P_EQ » Wiacza sie, gdy poréwnanie danych daje wynik
Lrowne”.

» Wigcza sie, gdy dane stajg sie rowne 0 w wyniku
obliczen lub przeniesien.

Flaga <> P_NE Wiacza sie, gdy poréwnanie danych daje wynik

nierébwnosci Lrozne”.

Flaga ,wigksze > P_GT Wiacza sie, gdy porownanie danych daje wynik

niz”’ ,dane1>dane2”.

Flaga ,wigeksze >= P_GE Wiacza sie, gdy poréwnanie danych daje wynik

lub réwne” ,dane1>=dane2”.

Flaga ,mniejsze < P_LT Wiacza sie, gdy poréownanie danych daje wynik

niz” ,danel<dane2”.

Flaga ,mniejsze <= P_LE Wiacza sie, gdy poréwnanie danych daje wynik

lub réwne” ,dane1=<dane2”.

Flaga ,negatyw” N P_N Wigacza sig, gdy MSB staje sie rowne 1 w wyniku
obliczen lub przeniesien.

Flaga OF P_OF Wiacza sie, gdy w trakcie obliczen dojdzie do

przepetnienia przekroczenia zakresu.

Flaga niedomiaru UF P_UF Wigcza sig, gdy w trakcie obliczen pojawi sie
niedomiar.

Flaga zawsze ON P_ON Jest stale wigczona. Stuzy jako warunek

wigczona wykonania instrukgciji, ktére nie moga byc¢
podtaczone bezposrednio do szyny zbiorczej.

Flaga zawsze OFF P_OFF Jest stale wytgczona.

wylgczona
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@®Impulsy zegarowe
Impulsy zegarowe to styki, ktére wiaczajg sie i wytaczajg w statych odstepach

Uwaga

czasowych.
Nazwa Etykieta W CX-P Funkcja
Impuls zegarowy 0,02s | 0,02s P_0,02s 002s
R
RN
0,01s0,01s
Impuls zegarowy 0,1 s 0,1s P 01s 01s
A
U —
0,05s 0,05s
Impuls zegarowy 0,2 s 0,2s P 02s 02s ‘
e
0,1s 0,1s
Impuls zegarowy 1,0 s 1s P 1s 10s
‘ |
} T |
0,5s 0,5s
Impuls zegarowy 1 min 1 min P_1min 1min
i |
| \’_ |
30s 30s

Aby w aplikacji CX-Programmer wprowadzi¢ impuls zegarowy lub flage stanu,
nalezy najpierw wprowadzi¢ styk, a nastepnie nacisng¢ klawisz [P] w celu

wybrania elementu z listy rozwijane;.
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@®Obszary We/Wy

Obszar wejscia Od 0.00 do 99.15 (100 CHs)
Obszar wyjscia Od 100.00 do 199.15 (100 CHs)

W przypadku sterownika CP1L lub CP1E pierwszy kanat lub pierwsze

2 kanaly obszaru wejscia i obszaru wyjscia, poczawszy od OCH i 100CH,

sg zarezerwowane przez modut jednostki centralne;.

Gdy do modutu jednostki centralnej podtaczone zostang moduty rozszerzenia
We/Wy i inne moduty rozszerzen, obszary wejs¢ i wyj$¢ sa przydzielane po kolei po
jednym, w kolejnosci podigczania.

* Liczba zarezerwowanych kanatdéw i modutéw rozszerzenia We/Wy

Modut jednostki Zarezerwowane CH Dopuszczalna liczba
ezl Obszar wejscia Obszar wyjscia mod u{o(\\//vvl";s\zz/)erzenla

10-punktowy 0CH 100 CH 0

modut We/Wy

14-punktowy 0CH 100 CH 1

modut We/Wy

20-punktowy 0CH 100 CH 1 (CP1E:0)

modut We/Wy

30-punktowy 0CH,1CH 100 CH, 101 CH 3

modut We/Wy

40-punktowy 0CH,1CH 100 CH, 101 CH 3

modut We/Wy

60-punktowy 0CH,1CH,2CH 100 CH, 101 CH, 102 CH 3

modut We/Wy

Przyktad: gdy uzywany jest 40-punktowy modut We/Wy, obszary wejscia 0 CH
i 1 CH oraz obszary wyjscia 100 CH i 101 CH sg przypisane do wewnetrznych
We/Wy modutu jednostki centralnej.

Gdy do modutu jednostki centralnej podtaczone zostang moduty rozszerzenia
We/Wy, obszary wejs¢ 2 CH i wyzsze oraz obszary wyjs¢ 102 CH i wyzsze sg
przydzielane kolejno.

Po wtagczeniu zasilania modutu jednostki centralnej kanaty wejs¢ i wyjs¢ sa
automatycznie przydzielane do obszarow wejs¢ i wyjs¢ modutéw rozszerzenia
We/Wy, po sprawdzeniu potgczen.

Zmiana kolejnosci potgczen modutdéw spowoduje niezgodnosci w programie
drabinkowym. Zmieniajac kolejno$¢ potaczen modutdw, nalezy przejrze¢ program
drabinkowy.
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A-2 Instrukcje

Seria CP ma bogaty zestaw instrukcji. Wystepuje okoto 500 instrukcji, ktérych mozna uzywac ze
sterownikiem CP1L, i okoto 200 dla sterownika CP1E. W tym rozdziale przedstawiono, jak korzystaé
z instrukcji, oraz podano niektére instrukcje podstawowe.

A-2-1 Korzystanie z instrukcji
W przypadku wczesniejszych wersji sterownikow PLC, od serii C do
mikrosterownikow PLC, zestaw instrukcji byt tworzony przede wszystkim pod
katem obstugi danych BCD. Jednakze wraz ze wzrostem ilosci danych i
upowszechnieniem wymiany danych pomiedzy komputerami konieczne stato sie
takze umozliwienie obstugi danych BIN przez urzadzenia sterujgce.

W odpowiedzi na takie zapotrzebowanie i dla wiekszej wygody w trakcie tworzenia
serii CP dodano wiele instrukcji stuzacych do obstugi danych BIN.

Uwaga Aby zapoznac sie z listg i objasnieniami tych instrukcji, zob. Pomoc aplikacji
CX-Programmer.
Aby zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami na temat Pomocy aplikacji
CX-Programmer, zob. rozdziat 4-4 Korzystanie z Pomocy.

e1epo(

WZapis instrukcji

@Instrukcje i numery funkcji
W tym rozdziale instrukcje specjalne, ktére majg przydzielony numer funkgciji,
sg zapisywane jako mnemoniki z dodanymi w nawiasie 3-cyfrowymi numerami
funkgciji, np. MOV(021).
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A-2-2 Podstawowe instrukcje przetwarzania We/Wy

Podstawowe instrukcje przetwarzania We/Wy stuzg do wpisywania stykow i

cewek.
Nazwa instrukcji Instrukcja Funkcja
Styk LOAD LD Wykorzystywana do stykéw podtaczonych do szyny zbiorczej lub
do poczatku bloku linii.
LOAD NOT LD NOT Wykorzystywana do stykow zamknietych podtaczonych do szyny
zbiorczej lub do poczatku bloku linii.
AND AND Do stykéw potaczonych szeregowo.
AND NOT AND NOT Do stykéw potaczonych szeregowo.
OR OR Do stykéw potaczonych réwnolegle.
OR NOT OR NOT Do stykéw zamknietych potaczonych rownolegle.
Cewka | OUT ouT Wiacza cewke przekaznika, gdy warunek wykonania ma wartosc¢ 1,
A (wyjscie) a wytacza, gdy warunek wykonania ma warto$c¢ 0.
OUT NOT OUT NOT Wytacza cewke przekaznika, gdy warunek wykonania ma wartos$¢
1, a wtacza, gdy warunek wykonania ma wartos¢ 0.
SET SET Wiacza cewke przekaznika, gdy warunek wykonania zmienia stan
z OFF (wytaczony) na ON (wtaczony). Cewka przekaznika
pozostaje wigczona nawet wtedy, gdy warunek wykonania wraca
do stanu OFF.
RESET RSET Wytacza cewke przekaznika, gdy warunek wykonania zmienia stan
z OFF (wyfaczony) na ON (wigczony). Cewka przekaznika
pozostaje wytgczona nawet wtedy, gdy warunek wykonania wraca
do stanu OFF.
KEEP RELAY KEEP(011) Ustawia dziatanie okreslonego przekaznika jako przekaznika

trzymajacego.

B\Wpisywanie stykow

Uwaga Podczas programowania w aplikacji CX-Programmer nie ma potrzeby
utozsamiania stykow i cewek (OUT) za instrukcje. Mozna je wpisywac¢ do
programu, po prostu wybierajac odpowiednie symbole.

®Instrukcje LD (LOAD)/LD NOT (LOAD NOT)

Uzywane na szynie zbiorczej lub na poczatku bloku szczebli.

szyna
zbiorcza

| 000001 |
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®Instrukcje AND/AND NOT

Uwaga

@®Instrukcje OR/OR NOT

Uwaga

Stosowane do stykoéw potaczonych szeregowo.

iiiiiiii
|

000000 | 000002 |
— | a

iiiiiiii

000001 | 000003 |

— =

Nie ma ograniczen odnos$nie do liczby stykow potgczonych instrukcjami
AND/AND NOT.

Stosowane do stykéw potaczonych réwnolegle.

S
000000 8
szyna | | L
zblorCZE 77777777777 i ;D_
| 000004 |
| || |
I L I
P -
000001
{ |
| 000005 |
| |
: 4 1
) -

Nie ma ograniczen odno$nie do liczby stykow potgczonych instrukcjami
OR/OR NOT.

BWWpisywanie cewek przekaznika

@®Instrukcje OUT/OUT NOT

Uwaga

Instrukcje OUT wiaczajg cewke przekaznika, gdy warunek wykonania jest w stanie
ON (wtaczony). Instrukcje OUT NOT wytaczajg cewke przekaznika, gdy warunek
wykonania jest w stanie ON (wtgczony).

000100
Warunek wykonania

000101
Warunek wykonania

Nie uzywaj réwnoczesnie cewek z tym samym numerem przekaznika do instrukcji
OUT i OUT NOT. Takie dziatanie spowoduje btad ,duplikacja cewki” w programie.
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@Instrukcje SET/RSET (RESET)

Uwaga

Instrukcje SET wigczajq i utrzymujg cewke przekaznika w stanie ON (wigczona),
gdy warunek wejscia jest w stanie ON (wtgczona). Instrukcje RSET wytaczajg
cewke przekaznika i utrzymujg ja w stanie OFF (wyfaczona).

000000
— —— SET —
000102

000001
— —— RSET —
000102

000000
11

000001

—

000102

W powyzszym przyktadzie cewka przekaznika 000102 jest wigczana przez warunek
SET i wytaczana przez warunek RSET.

Obszary podtrzymania i obszary pomocnicze wigczone instrukcjami SET
pozostajg w stanie ON (wtaczony) nawet po wystapieniu przerwy w zasilaniu lub
po zatrzymaniu dziatania.

®Instrukcje KEEP(011) (KEEP RELAY)

Uwaga

Instrukcje KEEP nadajg cewkom przekaznikéw charakter przekaznikow
trzymajacych. Pozwala to na fatwe budowanie bitéw autokonserwaciji.

000000 wejscie SET
— F——— KEEP(011)
000001 wejscie RSET
— —— 000103

000103 000200
— | O
000000
il I
|
|
000001 ‘

000102

Porr‘1iniQte
W powyzszym przyktadzie cewka przekaznika 000103 jest wigczana przez

warunek SET i wytgczana przez warunek RSET. Gdy zerowanie wejscia zostanie
wiaczone (stan ON), wejscie instrukcji SET jest ignorowane.

Obszary podtrzymania i obszary pomocnicze wigczone instrukcjami KEEP
pozostajg w stanie ON (wlaczone) nawet po wystapieniu przerwy w zasilaniu lub
po zatrzymaniu dziatania.
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A-3 Wewnetrzne mechanizmy sterownika CP1L/CP1E

W tym rozdziale przedstawiono pokrotce strukture wewnetrzna, funkcje i tok wewnetrznego dziatania
sterownikow CP1L i CP1E.

A-3-1 Budowa wewnetrzna modutdw jednostek centralnych
Wewnetrzng budowe sterownikéw CP1L lub CP1E pokazano na ponizszym
schemacie.

| Operacja ,wpisywania” Wbudowane wejscia
aplikacji CX-Programmer

¢____
a—
a—
P
—
P

Modut jednostki centralnej
Pamie¢ RAM @
N ) @ 9
Program uzytkownika P Pamiet ﬂash(%'FﬁE: / N\ 8_
@ - @ wbudowana pamie¢ EEPROM) o o)
N Program Kaseta pamieci 8—
\_/_ uzytkownika =
Pamieé
Regulator analogowy [H—I l TDOS“?P komentarzy @:
Wejscie zewnetrznych L Pamig¢ We/Wy C Bamice FB* 4_’©
ustawien analogowych* r»| Obszar pomocniczy programu @
@ Obszar | r
< > pamieci DM
»|  Obszar pamigci DM | " < \ J
Parametry
= (np. ustawienia
Parametry @ |_ Ay
P (np. ustawienia PL%> <
v v v v v \4
N— A

Wbudowane wyjscia

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E nie wykonuja tej ustugi.

(1) Przenoszenie programoéw i danych parametrycznych
» Kopia zapasowa danych z pamieci RAM jest wykonywana automatycznie
i zapisywana we wbudowanej pamieci flash (w przypadku CP1E we
wbudowanej pamieci EEPROM), gdy zostaty wykonane zmiany, np. przez
aplikacje CX-Programmer.
* Po wigczeniu zasilania modutu dane sg przenoszone z wbudowanej pamieci
flash (w przypadku CP1E z wbudowanej pamieci EEPROM) do pamieci RAM.
(2) Przenoszenie domysinych danych pamieci DM
* Po zainicjowaniu operacji za pomoca aplikacji CX-Programmer domysine
dane pamieci DM sg przenoszone z pamieci RAM do wbudowanej pamieci
flash (wprzypadku CP1E do wbudowanej pamieci EEPROM).
* Odpowiednio do konfiguracji sterownika PLC dane domysine pamieci DM sg
przenoszone z wbudowanej pamieci flash (w przypadku CP1E z wbudowanej
pamieci EEPROM) do pamieci RAM po wigczeniu zasilania modutu.
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3)

Przenoszenie danych miedzy pamiecig flash a kaseta pamieci (tylko CP1L).

Po zainicjowaniu operacji za pomocg aplikacji CX-Programmer dane z

pamieci RAM lub wbudowanej pamieci flash sg przenoszone na kasete

pamieci.

Po wiaczeniu zasilania modutu dane sg przenoszone z kasety pamieci do

wbudowanej pamieci flash.

Program uzytkownika

Program drabinkowy jest przechowywany w obszarze pamieci RAM.

Program drabinkowy mozna zapisac¢, edytowac lub otworzy¢ z aplikacji

CX-Programmer.

Pamie¢ We/Wy

Jest to obszar pamieci RAM, w ktérym program uzytkownika wykonuje

operacje zapisu i odczytu. W momencie zaniku zasilania niektére czesci

pamieci We/Wy zostajg wyczyszczone. Inne fragmenty sg zachowywane.

Sa takze fragmenty uzywane do wymiany danych z modutami PLC i inne

fragmenty tylko do uzytku wewnetrznego.

Mozliwe sg dwa sposoby wymiany danych z innymi modutami: raz w kazdym

przebiegu cyklu lub tylko po wydaniu instrukcji.

Obszary parametréw

Oprécz obszaru pamieci We/Wy wykorzystywanego przez uzytkownika

w charakterze argumentéw instrukcji istnieje réwniez oddzielny obszar

pamieci, obstugiwany wylacznie za posrednictwem aplikacji CX-Programmer.

Jest to ,obszar parametrow”. Obszar parametréw przechowuje dane

konfiguracji sterownika PLC.

[Konfiguracja PLC]
Konfiguracja sterownika PLC to dane konfiguracyjne wykorzystywane przez
uzytkownika do podawania oprogramowaniu okreslen podstawowych
charakterystyk modutu jednostki centralnej. Zawierajg one parametry, takie
jak ustawienia portow szeregowych i ustawienia minimalnego czasu cyklu.
Aby zapozna¢ sie ze szczegdtowymi informacjami na temat konfigurowania
ustawien sterownika PLC, zob. Podrecznik obstugi aplikacji CX-Programmer
(W446).

Wbudowana pamiec flash (w sterowniku CP1E wbudowana pamie¢

EEPROM)

Moduty jednostek centralnych sterownika CP1L majg wbudowang pamiec¢

flash.

Dane sg automatycznie kopiowane do wbudowanej pamieci flash w

charakterze kopii zapasowej, gdy tylko zostang wpisane do obszaru programu

uzytkownika lub obszaru parametréw (konfiguracja PLC, tabela rutingu) za

pomocag metod réznych od instrukcji programowych, tzn. gdy zostang

przeniesione lub sg edytowane za pomocg aplikacji CX-Programmer lub PT

albo gdy zostang przeniesione z kasety pamieci.

Przy nastepnym wiaczeniu zasilania modutu zawartos¢ pamieci uzytkownika

(obszar programéw lub parametrow uzytkownika) zostanie automatycznie

przeniesiona z powrotem z wbudowanej pamieci flash do pamieci RAM.

Dane z obszaru DM pamieci We/Wy mozna takze zapisywa¢ we wbudowanej

pamieci flash, korzystajac z aplikacji CX-Programmer. Te zapisane dane
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mozna ustawi¢ jako domysine dla obszaru DM i mogg by¢ automatycznie
wpisywane z powrotem do obszaru DM, gdy modut zostanie wigczony
nastepnym razem.

+ Tablica symboli, plik komentarzy i plik indeksowy programu moga by¢
przechowywane we fragmencie pamieci flash wydzielonej jako pamie¢
komentarzy. Po przeniesieniu projektu z aplikacji CX-Programmer do modutu
jednostki centralnej informacja programowa dla bloku funkcyjnego zostanie
automatycznie zapisana we wbudowanej pamieci flash. (tylko CP1L)

(8) Kaseta pamieci (tylko CP1L)

* Na kasetach pamieci mozna przechowywac¢ programy, zawarto$¢ pamieci
danych, dane konfiguracyjne sterownika PLC i komentarze We/Wy z aplikaciji
CX-Programmer.

* Po wigczeniu zasilania modutu dane przechowywane na kasecie pamieci
moga byc¢ tadowane automatycznie.

AUwaga W przypadku modutu jednostki centralnej sterownika CP1E typu E lub typu N bez
baterii — zawartos$¢ obszaru pamieci (D)*, obszaru podtrzymania (H), biezaca
wartos¢ licznika (C), stan licznika flag zakonczenia (C) i stan bitéw obszaru
pomocniczego (A) zwigzanych z funkcjami zegara moga by¢ niestabilne po
wigczeniu zasilania.

* Nie dotyczy to obszarow, ktorych kopie zapasowe zapisano do pamieci EEPROM
za pomoca funkcji pamieci DM stuzacej do wykonywania tych kopii.
W przypadku korzystania z tej funkcji nalezy uzy¢ jednej z nastepujgcych metod
inicjalizacji.
1. Wypetnienie wszystkich obszaréw zerami.
Wybra¢ [Clear Held Memory (HR/DM/CNT) to Zero] w obszarze [Startup Data
Read] konfiguracji sterownika PLC.
2. Wypetnienie okreslonych obszaréw zerami lub zainicjowanie okreslonymi
wartosciami
Wykonanie ustawieh za pomoca programu drabinkowego.
Jesli dane nie sg zainicjowane, modut lub urzadzenie moga pracowaé¢ w sposob
nieprzewidywalny ze wzgledu na niestabilnos¢ danych.

O
]
Q
o)
—
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z kasety pamiegci.
A - Czyszczenie pamigci We/Wy
- Sprawdzenie pamieci uzytkownika (UM)
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A-3-2 Funkcjonowanie modutu jednostki centralnej
W tym rozdziale przedstawiono pokrétce operacje, jakie majg miejsce w module
jednostki centralnej sterownika CP1L lub CP1E.

BPrzebieg operacji w module jednostki centralnej
Najpierw zostaje wykonany program (jest wykonywana instrukcja), nastepnie
odbywa sie odswiezanie We/Wy i przeprowadzenie obstugi urzadzen
zewnetrznych. Procesy te sg powtarzane cyklicznie.

Wigczenie zasilania

Procedury - Inicjalizacja pamigci sprzetowej i pracy systemu
r_oz_rgchowe_ - Wykrywanie podtgczonych modutéw
(inicjalizacyjne). \yykonywanie automatycznego transferu po uruchomieniu. *1

- Wymuszone ustawienie / wymuszone resetowanie

——————— >
»

Procedury - Sprawdzenie wystgpienia btedu baterii
nadzorowania - Monitorowanie przetacznikow DIP *1

- Sprawdzenie magistrali We/Wy

- Sprawdzenie pamieci programu uzytkownika

Czas
cyklu

A 4

Wykonywanie - Wykonywanie programu uzytkownika wykonywanie programu uzytkownika
programu - Obstuga btedow: wytaczenie wyjs¢
(przy btedach magistrali, reset modutu)
- Gdy wstgpi btad: czyszczenie obszaru pamigci We/Wy
(chyba, ze wykonywana jest instrukcja FALS)

v
Odswiezanie  Dokonujg cyklicznej wymiany danych na modutach

Y\zle/ Wy moduty rozszerzenia We/Wy serii CP

v
Serwis Ustugi wykonywane tylko w przypadku zajscia zdarzenia:
urzadzen - Ustuga peryferyjnego portu USB

zewnetrznych . Ustuga portu szeregowego
- Ustuga portu komunikacyjnego *1
- Ustuga dostepu do wbudowanej pamigci flash/EEPROM
- Ustuga dostepu do kasety pamieci *1
- Edytowanie w trybie online

[P, AP e —

*1 Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E nie wykonuja tej ustugi.
*2 Odswiezanie We/Wy jest wykonywane takze w trybie PROGRAM.
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BOdswiezanie We/Wy
Odswiezanie We/Wy to cykliczne przenoszenie danych miedzy biezacym
obszarem pamieci a zrodiem zewnetrznym. Obejmuje podane dalej procedury.

Typ modutu docelowego Maks. wymiana danych Obszar wymiany
danych
Wbudowane We/Wy modutu jednostki Wejscie: 3 CH obszar We/Wy
centralnej Wyjscie: 3 CH
Modut rozszerzenia We/Wy serii CP, Ustalona, Obszar We/Wy
modut rozszerzenia zaleznie od modutu

Odswiezanie We/Wy jest wykonywane bez przerwy w trakcie jednego cyklu.
Ponadto odswiezanie We/Wy nastepuje zawsze po wykonaniu programu.

Odswiezanie We/Wy moze by¢ wykonywane w odniesieniu do wbudowanych
normalnych We/Wy sterowniku CP1L/CP1E i modutow rozszerzenia (We/Wy) serii

CP jako jedna z 3 nastepujacych operaciji:

» odswiezanie cykliczne;

+ operacja na podstawie instrukcji obejmujacej natychmiastowg zmiang
odswiezenia;

+ operacja na podstawie instrukcji IORF.

e1epo(

@0Odswiezanie cykliczne
Odswiezanie We/WYy jest przeprowadzane po wykonaniu wszystkich instrukc;ji
w wykonywanych zadaniach.
Jest to standardowa metoda od$wiezania We/Wy.

END }Zadanie
END }Zadanie
Cyk
END }Zadanie 0
Biezace
Odswiezanie We/Wy — dane We/Wy
| ]
©
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@®\Wykonywanie przez instrukcje z natychmiastowg zmiang odswiezenia

Uwaga

Jedli dla jakiej$ instrukcji okreslona zostata natychmiastowa zmiana od$wiezenia
i jako argument podany zostat obszar wbudowanych We/Wy, wtedy odswiezanie
We/Wy odbywa sie w trakcie wykonywania tej instrukcji w ramach zawierajgcego
go programu.

Biezace dane We/Wy (wbudowane We/Wy)
Natychmiastowe odswiezenie

15 11 0

LD 000 $———————— OCH L1 |
15 7 0

IOUT  100.00 = 100CH | | |
15 11 0

IMOV 1 101 ' ted [ ] |
—— 01CH | | |

15 7 0

1. Natychmiastowe odswiezenie jest mozliwe tylko w odniesieniu do obszaru
wbudowanych We/Wy.
Dla modutéw rozszerzen We/Wy z serii CP nalezy uzy¢ instrukcji IORF.
2. Instrukcje uzaleznione od bitu:
odswiezony zostanie kanat (16 bitéw) zawierajacy dany bit.
Instrukcja z podanym kanatem:
odswiezony zostanie dany kanat (16 bitéw).
3. Wejscia i argumenty S (zrodtowe):
wejscie jest odswiezane bezposrednio przed wykonaniem instrukciji.
Wyjscie i argumenty D (docelowe):
wyjécie jest odswiezane bezposrednio po wykonaniu instrukcji.

@®\Wykonywanie instrukcji IORF (I/O REFRESH)

Uwaga

Instrukcje IORF (I/O REFRESH - odswiezanie We/Wy) mozna wykorzysta¢ do
odswiezania wszystkich danych We/Wy lub jedynie danych w okreslonym zakresie
i czasie. Instrukcje IORF dokonujg odswiezania modutdw rozszerzenia We/Wy
serii CP.

] ORF D1: Numer CH poczatkowego
D2: Numer CH koncowego
b1 Dane kanatu We/Wy pomiedzy D1 i D2 zostang
D2 odswiezone.

Wykonanie instrukcji IORF trwa dosc¢ dtugo. Czas wykonania rosnie wraz z liczbg
odswiezanych kanatow. Zatem catkowity czas cyklu moze ulec wydtuzeniu. Nalezy
mie¢ na uwadze, ze catkowity czas cyklu moze ulec znacznemu wydtuzeniu.
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Aby zapozna¢ sie ze szczegdtowymi informacjami, zob. rozdz. 4 Czas
wykonywania instrukcji i liczba krokéw w Podreczniku programowania modutu
jednostki centralnej sterownika CP1H/CP1L z serii CP (W451) lub rozdz. 3 Czas
wykonywania instrukcji i liczba krokéw w podreczniku Opis instrukcji jednostki
centralnej sterownika CP1E serii CP (W483).

BUstugi peryferyjne
Ustugi peryferyjne to ustugi zdarzeniowe wystepujace nieregularnie, takie jak
monitorowanie i konfiguracja na PT oraz edytowanie w trybie online (edytowanie
programow w trakcie wykonywania) i monitorowanie w aplikacji CX-Programmer.
Obejmujg przetwarzanie zadan ustug w odniesieniu do urzadzen zewnetrznych
oraz przychodzacych od urzadzen zewnetrznych.
W modutach serii CP wiekszos¢ ustug wykorzystuje polecenie FINS.
Kazda ustuga ma przydzielony ustalony przedziat czasu okreslony przez system
i jest wykonywana w kazdym cyklu. Po zakonczeniu wykonywania ustugi
w przydzielonym czasie, w pozostatym czasie nie jest wykonywane zadne

O
]
Q
o)
—
[0)
L3

przetwarzanie.

Typ ustugi Zawartos¢

Ustuga peryferyjnego portu USB * Przetwarza niezaplanowane zadania otrzymane
w postaci polecen FINS lub Host Link z aplikacji
CX-Programmer, z PT lub z komputera centralnego
poprzez peryferyjny port USB lub port szeregowy
(tj. zadania przeniesienia programu, monitorowania,
wymuszonego ustawienia/resetowania lub edycji w
trybie online).

* Przetwarza niezaplanowane zadania wystane przez
modut jednostki centralnej za posrednictwem portu
szeregowego (komunikacja niespodziewana).

Ustuga portu szeregowego

Ustuga portu komunikacyjnego* * Realizuje komunikacje szeregowg przy uzyciu instrukcji
SEND, RECV i CMND. Korzysta z portéw logicznych od
0 do 7 jako portéw komunikacyjnych.

» Wykonuije instrukcje w tle przy uzyciu portow logicznych
od 0 do 7 jako portéw komunikacyjnych.

Wbudowana pamie¢ flash/ * Realizuje odczyt i zapis danych z oraz do wbudowanej
EEPROM pamigci flash/EEPROM.

(ustuga dostepu)

Kaseta pamieci * Realizuje odczyt i zapis danych z oraz do kasety
ustuga dostepu* pamieci.

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E nie wykonujg tej ustugi.

Uwaga Czas ustugi jest przydzielany niezaleznie dla peryferyjnego portu USB, portu
szeregowego i ustug portu komunikacyjnego. Domys$inie przydzielane jest 4%
czasu cyklu poprzedzajgcego.

Jesli ustugi potrzebujg do realizaciji kilku cykli i sg opdznione, nalezy kazdej
ustudze przydzieli¢ ustalong ilo$¢ czasu (w przeciwienstwie do udziatu
procentowego). Aby to zrobi¢, nalezy skorzysta¢ z opcji [Set time to all events]

w oknie dialogowym PLC Settings. Sterownik CP1E nie ma tego ustawienia i czas
cyklu jest ustawiony na state na 8%.
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BCzas cyklu

Moduty jednostek centralnych przetwarzajg dane w cyklach rozpoczynajacych sie
od procedur nadzorowania, a zakonczonych ustugami urzadzen zewnetrznych.

@®Obliczanie czasu cyklu

Czas cyklu jest obliczany jako suma nastepujgcych czaséw przetwarzania.

Czas cyklu = procedury nadzorowania + wykonanie programu (+ obliczenie
czasu cyklu) + odswiezanie We/Wy + ustugi urzadzen

zewnetrznych

Procedury nadzorowania

Szczegoty

Czas przetwarzania
i czynniki zmienno$ci

Sprawdzenie magistrali We/Wy.

Sprawdzenie pamieci programu uzytkownika, btedu baterii itp.

0,4 ms

Wykonywanie programu

Szczegoty

Czas przetwarzania
i czynniki zmiennosci

instrukgiji.

Wykonywanie programu (wykonywanie instrukciji). Czas
przetwarzania jest sumg czasow wykonywania poszczegolnych

Suma czaséw wykonania
instrukcji.

Aby zapoznac¢ sie ze szczegotowymi informacjami, zob. rozdz. 4 Czas
wykonywania instrukcji i liczba krokoéw w Podreczniku programowania modutu
jednostki centralnej sterownika CP1H/CP1L z serii CP (W451) lub rozdz. 3 Czas
wykonywania instrukcji i liczba krokéw w podreczniku Opis instrukcji jednostki
centralnej sterownika CP1E serii CP (W483).

Obliczanie czasu cyklu

Szczegoty

Czas przetwarzania i czynniki zmiennosci

Oczekiwanie na zakonczenie
okre$lonego czasu cyklu, jesli

w ustawieniach sterownika PLC zostat
okreslony minimalny (ustalony) czas
cyklu.

Obliczanie czasu cyklu.

Jesli czas cyklu nie zostat ustalony, czas przetwarzania
wynosi w przyblizeniu 0.

Dodatkowy czas na ustalenie czasu cyklu =

Ustalony czas cyklu — Rzeczywisty czas cyklu

(czas przetwarzania przeznaczony na: procedury
nadzorowania + wykonanie programu + od$wiezanie We/Wy
+ ustugi urzadzen zewnetrznych).

Odswiezanie We/Wy

Szczegoty

Czas przetwarzania
i czynniki zmiennosci

Moduty rozszerzenia
We/Wy serii CP i inne
moduty rozszerzen

Kazdy modut podlega odswiezaniu. Jako
pierwsze sg od$wiezane wyjscia

(z modutu jednostki centralnej do
modutéw rozszerzen), a nastepnie
wejscia

(z modutdéw rozszerzen do modutu
jednostki centralnej).

Czas odswiezania We/
Wy kazdego modutu jest
mnozony przez liczbe
uzywanych modutéw.

Aby zapoznac¢ sie ze szczegotowymi informacjami dotyczacymi odswiezania
We/Wy, zob. rozdz. 2-7 Obliczanie czasu cyklu w Podreczniku uzytkownika
modutu jednostki centralnej sterownika CP1L serii CP (W462) lub rozdz. 4
Monitorowanie i obliczanie czasu cykluw podreczniku Opis instrukcji jednostki
centralnej sterownika CP1E serii CP (W483).
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Uwaga

Ustugi peryferyjne

Szczegoty

Czas przetwarzania i czynniki zmiennosci

Ustuga peryferyjnego
portu USB

Ustuga portu
szeregowego

Czas przetwarzania dla tych ustug zmienia sie zaleznie od ustawien
sterownika PLC.

Jesli czas cyklu nie zostat okreslony, ustuga bedzie realizowana

w ciggu 4% czasu cyklu poprzedzajgcego, obliczonego wedtug
procedury ,obliczanie czasu cyklu”. Jesli czas cyklu zostat okreslony,
ustuga bedzie realizowana w ciggu tego okreslonego czasu.
Realizacja zajmie co najmniej 0,1 ms bez wzgledu na to, czy czas cyklu
zostat okreslony.

Jesli porty nie sg podiaczone, czas realizacji ustug wyniesie 0 ms.

Ustuga portu
komunikacyjnego*

Jesli czas cyklu nie zostat okreslony w ustawieniach sterownika PLC,
ustuga bedzie realizowana w ciggu 4% czasu cyklu poprzedzajacego,

obliczonego wedtug procedury ,obliczanie czasu cyklu”.

Jesli czas cyklu zostat okreslony, ustuga bedzie realizowana w ciggu
tego okreslonego czasu.

Realizacja zajmie co najmniej 0,1 ms bez wzgledu na to, czy czas cyklu
zostat okreslony.

Jesli nie sg uzywane zadne porty komunikacyjne, czas realizacji ustug
wyniesie 0 ms.

Ustuga dostepu do
wbudowanej pamieci
flash/EEPROM

Ustuga dostepu do
kasety pamieci*

Czas przetwarzania dla tych ustug zmienia sie zaleznie od ustawien
sterownika PLC.

Jesli czas cyklu nie zostat okreslony, ustuga bedzie realizowana

w ciggu 4% czasu cyklu poprzedzajgcego, obliczonego wedtug
procedury ,,obliczanie czasu cyklu”. Jesli czas cyklu zostat okreslony,
ustuga bedzie realizowana w ciggu tego okreslonego czasu.
Realizacja zajmie co najmniej 0,1 ms bez wzgledu na to, czy czas cyklu
zostat okreslony.

Jesli nie ma dostepu, czas realizacji ustug wyniesie 0 ms.

* Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E nie wykonuja tej ustugi.

1. Na czas cyklu wptywajg nastepujace czynniki:
— rodzaj i liczba instrukcji w programie uzytkownika (wszystkie zadania
cykliczne i dodatkowe wykonywane w trakcie cyklu oraz zadania
przerwaniowe, dla ktérych spetnione sg warunki wykonywania);
—rodzaj i liczba podtgczonych modutéw rozszerzenia We/Wy i modutow
rozszerzen serii CP
— ,minimalny czas cyklu” okreslony w ustawieniach sterownika PLC;
— wykorzystanie peryferyjnych portéw USB i portéw szeregowych;
— ,ustalony czas obstugi urzadzen zewnetrznych” okreslony w ustawieniach

sterownika PLC.

2. Liczba zadan w programie uzytkownika nie ma wptywu na czas cyklu. Na czas
cyklu majg wptyw jedynie zadania cykliczne ze statusem READY w obrebie

cyklu.

3. Przy zmianie z trybu MONITOR na tryb RUN czas cyklu zostanie wydtuzony
o ok. 10 ms (co nie powoduje nadmiernego wydtuzenia cyklu).

4. Czas ustugi jest przydzielany niezaleznie dla peryferyjnego portu USB, portu
szeregowego i ustug portu komunikacyjnego. Domysinie przydzielane jest 4%
czasu cyklu poprzedzajacego.

Jesli ustugi potrzebujg do realizacji kilku cykli i sg opdznione, nalezy kazdej
ustudze przydzieli¢ ustalong ilo$¢ czasu (w przeciwienstwie do udziatu
procentowego). Aby to zrobi¢, nalezy skorzystac¢ z opcji [Set time to all events]
w oknie dialogowym PLC Settings. Sterownik CP1E nie ma tego ustawienia

i czas cyklu jest ustawiony na state na 8%.
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@®Przyktad obliczenia czasu cyklu
Ponizej przedstawiono przyktad dla rozdziatu 4-2-2 Programy drabinkowe.

Nazwa procedury Formuta Czas
przetwarzania
Procedury - 0,4 ms
nadzorowania
Wykonywanie Instrukcje wejscia sekwencyjnego:
programu LD 0,55us (6 instrukgji)
OR 0,68ps (6 instrukcji)
AND NOT 0,65ps (7 instrukciji)
Ins_trukqe wejscia sekwencyjnego (roznicowe) 5,5us 0,04 ms
(1 instrukcja)
Instrukcje wyjscia sekwencyjnego 1,1us (3 instrukcje)
Instrukcje timera 6,4us (1 instrukcja)
Instrukcje licznika 6,7us (1 instrukcja)
A Instrukcja END 6,2ps (1 instrukcja)
Obliczanie czasu Nie dotyczy Oms
cyklu
Odswiezanie We/Wy Nie dotyczy (brak modutu rozszerzenia) 0ms
Ustugi peryferyjne Nie dotyczy (brak potaczenia) 0ms
0,44 ms

39iepod

Czas cyklu

Powinny zosta¢ spetnione nastepujace warunki:

* w uzyciu jest 14-punktowy modut We/Wy CP1L;
* brak modutéw rozszerzen;

* nie sg utworzone zadne potaczenia, np. z aplikacji CX-Programmer.
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A-4 Przyktady programowania modutu CP1L

W tym rozdziale opisano przyktady okablowania, ustawien przetgcznika DIP i programowania
sterownika CP1L (14-punktowy modut We/Wy zasilany pragdem zmiennym). Dla sterownika CP1E
ustawienia sg ujete w nawiasy.

Aby uzyskac szczegotowe informacje na temat okablowania i ustawien, zob. Podrecznik uzytkownika
modutu jednostki centralnej sterownika CP1L serii CP (W462) lub Podrecznik uzytkownika modutu
Jednostki centralnej sterownika CP1E serii CP (W479). Aby uzyskaé¢ szczegoétowe informacje na temat
instrukcji, zob. Podrecznik programowania modutu jednostki centralnej sterownika CP1H/CP1L serii CP
(W451) lub Opis instrukcji jednostki centralnej sterownika CP1E serii CP (W483). Aby sie zapoznaé ze
szczego6towymi informacjami na temat korzystania z aplikacji CX-Programmer, zob. Podrecznik obstugi
aplikacji CX-Programmer (W446).

A-4-1 Korzystanie z regulatorow do ustawiania timerow
BUzyte funkcje o
o
@®\\Vejscie zewnetrznych ustawien analogowych (tylko CP1L) %
o)

Wartosci analogowe mozna digitalizowac zgodnie z wejsciem zewnetrznych
ustawien analogowych (od 0 do 10 V, rozdzielczo$¢ 256). 256). Przeksztatcone
wartosci sg wysytane do obszaru pomocniczego (A643CH). Ta funkcja jest
przydatna podczas zmiany ustawien na podstawie danych wejsciowych, takich jak
zmiana temperatury zewnetrznej lub dane zwrotne ze zmiennego rezystora.
Ponizej podano przyktad uzycia danych wejsciowych ze zmiennego rezystora.

BOpis ogolny dziatania
Przed brama jest umieszczony czujnik fotoelektryczny. Gdy czujnik wykryje
samochdd, nastepuje otwarcie bramy.
Gdy samochdd minie brame, czujnik jest wytgczany.

Czujnik fotoelektryczny
(seria E3G itp.)

Po uptywie okreslonego czasu od wytaczenia czujnika nastepuje zamkniecie bramy.

Wejscie czujnika

Styk 0.00

Wyjscie na brame Otwarcie
Styk 100.00

Czas do wylgczenia
(od 2,0 sdo 27 s)
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Czas, ktéry uptywa do momentu zamkniecia bramy, jest ustawiany za pomocag
potencjometru podtagczonego do modutu CP1L.

Zakres regulaciji

(0d 2,0 sdo 27 s) Zmienny rezystor

BKonfiguracja systemu
@®Przykiad okablowania

Wejécie czujnika

CP1L

Zmienny rezystor  Ztgcze wejéciowe zewnetrznych l

1kQ (1/4 W ien
( ) ustawien analogowych Wyjscie na brame
100.00
BPrzyktad programowania
@®Program drabinkowy
0.00 T0O010 100.00
| 1 O
| I
Czujnik Brama
fotoelektryczny
100.00
| |
[
P_On
I I BCD
A643
DO
+B
#0 (A
DO
D1
100.00 0.00
"
Brama Czujnik 0010
fotoelektryczny D1

(A): Aby ustawi¢ minimalng warto$¢ 2 s, nalezy najpierw przeksztatci¢ zewnetrzng
analogowag wartos¢ wejsciowg A643 na wartos¢ BCD réwng DO, zwiekszy¢ ja
0 20BCD/2 s, a nastepnie zapisac¢ jako D1.
(B): Timer TIM bedzie dziatat jako timer odliczajacy o interwatach 0,1 s.
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EBINFORMACJA

@Zaleznos¢ miedzy wartoscig PV obszaru A643 a napieciem wejsciowym

Warto$¢ w obszarze A643CH (BCD)

281
100 (Hex) 256

0 10 M Napigcie wyjsciowe (V)

Maksymalne napiecie wejsciowe wynosi 11 V DC. Nigdy nie nalezy uzywac
wyZszego napiecia.

@®Uzywanie regulatora analogowego w sterowniku CP1L
Ustawienia mozna zmienia¢ za pomoca regulatora analogowego podtaczonego do
sterownika CP1L zamiast wejscia zewnetrznych ustawieh analogowych.
Za pomoca regulatora analogowego mozna ustawi¢ dowolng wartos¢ obszaru
pomocniczego (A642CH*) w zakresie od 0 do 255 (od 0 do FF Hex).

Srubokret krzyzowy

N

J

Regulator analogowy—/

* Moduly jednostki centralnej sterownika CP1E mogq uzywaé obszarow A642 i
A643.
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0.00 T0010 100.00
R O
[ |

Czujnik Brama

fotoelektryczny

100.00

| |

|

Brama

P_On

I I BCD
A642 |(A
DO
+B

o

DO
D1
100.00 0.00
| | Il/1
TIM
I I
Brama Czujnik 0010
fotoelektryczny D1

(A): Aby uzywac regulatora analogowego podtagczonego do sterownika CP1L lub
CP1E w celu ustawienia timera w przyktadowej aplikacji, nalezy zmienic
obszar pomocniczy A643 w programie drabinkowym na A642.

A-4-2 Wychwytywanie krétkich sygnatow
BUzyte funkcje

@®\\Vejscie o szybkiej reakcji
Ustawiajgc wbudowane wejscie tak, aby korzystato z wejs¢ o szybkiej reakcji,
mozna wychwytywaé¢ sygnaty o szerokosci 30us (CP1E: 50us) niezaleznie od
czasu cyklu.
Sterowniki CP1L z 10-punktowymi modutami We/Wy moga uzywac¢ maksymalnie 2
wejs¢ o szybkiej reakcji. 14-punktowe moduty We/Wy mogg uzywac 4, a 20/30/40/
60-punktowe 6 wejs¢ o szybkiej reakcji. Wszystkie typy sterownikow CP1E mogg
uzywac 6 wejsc szybkiej reakdiji.

BOpis ogolny dziatania
Produkty poruszajgce sie z duzg szybkoscig sq wykrywane przez czujnik

i zliczane.
Czujnik (seria E3X ze
Produkt Swiattowodem serii E32).
/
- - —
——
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Sygnaty krotsze niz czas skanowania muszg zostac¢ odczytane i zliczone.
Po naliczeniu 100 sygnatdéw zostanie wystany sygnat zakohczenia zliczania.

min. 30 ps (CP1E: min. 50 ps).

5 i
7 I

Wejscie czujnika
Styk 0.04 —l D

Instrukcja BCD licznika
C0000

Warto$¢ zadana __100 100
Warto$¢ biezaca 99 98 97

Styk C0000
Zerowanie licznika
Styk wejsciowy 0.01

Zliczanie zakonczone
Styk 100.00

e1epo(

+ Wejscia o szybkiej reakcji mogg odczytywac sygnaty krétsze niz czas cyklu.
Jednak, podobnie jak w wypadku innych wejs¢, w przetwarzaniu programu
zostanie uzyty petny czas cyklu. Aby czas skanowania nie zaktécat
przyspieszonego przetwarzania procesu, nalezy uzywac wejs¢ przerwaniowych.

* Wejscie moze byc zliczone tylko jeden raz w kazdym cyklu skanowania,
niezaleznie od liczby sygnatow wejsciowych, jaka wystgpita. Aby wielokrotnie
zlicza¢ wejscia podczas jednego cyklu skanowania, nalezy uzyc¢ funkcji
szybkiego licznika.

BKonfiguracja systemu

@®Przykiad okablowania

Wejscie czujnika 0.04  Wejscie zerowania licznika 0.01

-

PERIPHERAL

CP1L

BATTERY

Zliczanie zakonczone 100.0
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BKonfiguracja sterownika PLC

—_—

3.

W oknie dialogowym PLC Settings ustaw wejscie czujnika (0.04) na [Quick].
Otwoérz gtéwne okno aplikacji CX-Programmer.

Kliknij dwukrotnie [Settings] w drzewie projektu.

= Untitled - C{-Programmer - [HewPLC1. NewP rogram 1. 5ection? [Diagram]]

[T0 Fle Bt Mew [rest Program FLO Smustion Took Window Hel
D&M i T
=: E =l 54
NERROD & =

&L %

= T MewProject
= I8 NewPLOL[CPLL] Offine
= Symbols
E Hemory
- 'ﬁ Progr ams
= g NewFrogrami (00)

1 Symbok
3 secton]
3 B

ﬂ Function Bocks

izl (0 [Program Hems  NerwrProgreml |
[Eection Name - Sachond|

Zostanie wyswietlone okno dialogowe PLC Settings.

77 PLC Settings - New C1
Fl= Optiors  Helo

Stemp | Settings | Timings | irput consant | Seidl Pon 1 | Perioheral Senvice | Buitinirput | Pulss Dupwd 4| #|

Statup Hold il

I Froics Slatus Held 81 i* Progiam

™ 10M Hold Bit ™ Moniiar

T " Run

Stariup Diata Foad ™ Use pangeamming conaoke{Flun|

I Fmad DM fom Assh memaony

CPILL e

Kliknij karte [Built-in Input].
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4. Naliscie rozwijanej INO (dla CP1E: IN4) w obszarze Interrupt Input wybierz
pozycje [Quick].
Gdy stykiem wejsciowym czujnika jest styk 0.04, zastosowanie ma
konfiguracja wejscia dla [INO (dla CP1E: IN4)], poniewaz ustawienie
wejscia przerwania/wejscia o szybkiej reakcji ma wartosc¢ 0 (dla CP1E: 4).

7 PLC Settings - NowPLC1

Bl Optiors  Heln

High Speed Courker I
Wi Faghy speed counie 0
Courtineg mods
reudas Mt Courd |
Rt
It Seling
High Spoad Counber 2
[ Use high speed countm 2
Ciirbirsg rode

rcuby M. Count

Stanup | Settings | Timings | brput constant | Serisl Post 1 | Parigheral Senice Bulto npal | Pules Dupaen 4| #

High Speed Courdes 1
I Wgs hagh spessad coustei 1

High Speastd Con i 3
~ Lse high spasd courber

Coaarding mods: |
Corutan Magt Conril
Reset

It Seffing

Conbng mods

Cacula Mae Court |1

Famsd Ressi
Il Seliang Irigeat Solmng D
rhstiup! Irpl 8-
M | Romal - INT |Noomsl '; 83 | Momsl A M3 |Moms - 9_3._
Homal 1
Duch
B4 W Fira

o

Zamknij okno dialogowe PLC Settings.
6. Aby zastosowac¢ zmiany wprowadzone w ustawieniach sterownika PLC,
wiacz jego zasilanie.

BPrzyktad programowania

@®Program drabinkowy

| |
CNT Licznik BCD

Wejécie czujnika
0.01

Il/} #0100

Wejscie zerowania licznika

0000

C0000 100.00

Zliczanie zakonczone
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BUzyte funkcje

A-4-3 Uzywanie wejs¢ przerwaniowych do przyspieszenia procesow

@®\Wejscia przerwania

Moduly jednostek centralnych sterownikéw CP1L oraz CP1E powtarzajg procesy w
nastepujacej kolejnosci: procedury nadzorowania + wykonanie programu + odswiezenie
We/Wy + obstuga urzadzen zewnetrznych. Na etapie wykonania programu realizowane
sg zadania cykliczne. Funkcja przerwania umozliwia przerwanie cyklu przy okreslonych
warunkach i wykonanie okreslonego programu.

Wejscia przerwaniowe (tryb bezposredni) wykonujg zadania przerwaniowe, gdy
wbudowane wejscie jednostki centralnej przetaczy sie ze stanu OFF do stanu ON
lub odwrotnie. Zadania przerwaniowe od 140 do 145 (dla CP1E: od 2 do 7) sg
przypisane do stykéw wejsciowych. Alokacja tych zadan przerwaniowych jest
przypisana na state i nie moze by¢ zmieniona. Aby uzyskac szybsze przetwarzanie
niezaktdcone czasem skanowania, nalezy uzywac wej$¢ przerwaniowych.

BOpis ogolny dziatania

Poruszajacy sie produkt (np. uktad zintegrowany) bedzie skontrolowany pod katem
wystepowania krzywizn i zagiec.

Uzyj wejs¢ przerwaniowych, jesli normalny czas cyklu nie zapewnia wystarczajgco
szybkiego przetwarzania.

Wejscie czujnika (przerwanie)
(seria E3X ze
Swiattowodem serii E32)

Produkt

-
—~
~

Wejscie czujnika 3 / CWejécie czujnika 1

Wejscie czujnika 2

Zadania przerwaniowe beda wykonane, gdy czujnik wejsciowy przetgczy sie ze
stanu OFF do stanu ON.

[ [
ykonaj zadanle& Wykonaj zadanie gﬁﬁ;nﬂ‘?

Wejscie czujnika
(wejscie przerwaniowe 0)
Styk 0.04

Wejscie czujnika 1

Styk 0.00

przerwaniowe przerwanlowe przerwaniowe

Wejécie czujnika 2

Styk 0.01

Wejscie czujnika 3

Styk 0.02

Wejécie RESET

Styk 0.05

Wyjécie PASS

Styk 100.00

Wyijscie NG

Styk 100.01

Wyjscie NG wejscia czujnika 1
Styk 100.02

Wyjscie NG wejscia czujnika 2
Styk 100.03

Wyijécie NG wejscia czujnika 3
Styk 100.04

]

8 e . gy

I

I

et S e
R

T
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BKonfiguracja systemu

@®Przykiad okablowania

W modutach CP1L z 14-punktowym We/Wy wejscia przerwaniowe mogg byc¢
przypisane do stykéw od 0.04 do 0.07.

Wejscie przerwaniowe 0 (CP1E: 4) bedzie przypisane do styku 0.04. Zadanie
przerwaniowe wykonywane przez wejscie przerwaniowe 0 (dla CP1E: 4) to
zadanie nr 140 (dla CP1E: nr 4).

Wejécie czujnika

(wejscie przerwaniowe 0) 0.04

—— Wejscie RESET 0.05

Wejscie czujnika 3 0.02
Wejécie czujnika 2 0.01
Wejécie czujnika 1 0.00

CP1L

PERIPHERAL

BATTERY

| %@%@@@@

J9iepod

Wyjscie PASS 100.0 ¢—m—
Wyjscie NG 100.01 €¢———————

— Wyjscie NG wejscia czujnika 3 100.04
—> Wyjscie NG wejscia czujnika 2 100.03
— Wyjscie NG wejscia czujnika 1 100.02

@®Konfiguracja sterownika PLC
Ustaw styk 0.04 jako [Interrupt].

1. Otwérz okno dialogowe PLC Settings.
Kliknij karte [Built-in Input].

pozycje [Interrupt].

Na liscie rozwijanej INO (dla CP1E: IN4) w obszarze Interrupt Input wybierz

Gdy stykiem wejsciowym czujnika jest styk 0.04, zastosowanie ma
konfiguracja wejscia dla [INO (dla CP1E: IN 4)], poniewaz ustawienie
wejscia przerwania ma wartos¢ 0 (dlaCP1E: 4).

7 PLC Settings - MewPLCT

Ble Optiors Heln

Slatup | Settirgs | Timings | ol constard | Sedisl Post 1

High S peed Couster 0
L= bigh speed counim 0
Courting mode
weidy M Count
Rzt
Irpul Setiing
Hgh Speed Courter ;
" Uee high speed countss 2
Cowrirg mods

roubsr W Count

Parighersl Sapiice  Buitin Inpul | Pulse Dutpir 0 9| »
High Spead Courter 1

Ues: gl spessed cousher 1

Courding mod
Creatant M agt. Conird
Ressl
Ingrit Sefting
High Spesd Cowrder 3
"~ Use high speed counber
Couning mods
Caculs Mae Corl
Ressl
Ingeat Safing

M2 | Momal - M3 Erlr." a -

4.

Zamknij okno dialogowe PLC Settings.

D. Aby zastosowaé zmiany wprowadzone w ustawieniach sterownika PLC,

wilacz jego zasilanie.
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BPrzykfad programowania

@®Program drabinkowy

Funkcja MSKS (ustaw maske przerwania) jest uzyta do ustawienia specyfikacji
,up” i zezwolenia na przerwania dla odpowiednich wejs¢ przerwaniowych.

P_First_Cycle
I I MSKS(690)] Wejscie przerwaniowe 0
110(114) (CP1E: wejscie przerwaniowe 4)
#0 Specyfikacja ,up” dla wejscia
MSKS(690)[ Wejscie przerwaniowe 0
100(104) (CP1E: wejscie przerwaniowe 4)
#0 Zezwalaj na przerwanie
A 100.02
I I SET
Wyjscie NG wejscia czujnika 1 100.01
100.03
| |
[
Wyjscie NG wejscia czujnika 2
100.04
| |
|
Wyjscie NG wejscia czujnika 3
0.05
| 4]
RSET
I ? I
Wejscie RESET 100.00
RSET
100.01
RSET
100.02
RSET
100.03
RSET
100.04
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Gdy wejscie przerwaniowe 0 (CP1E: 4) (styk 0.04) przetacza sie w stan ON,
nastepujace "zadanie przerwaniowe nr 140 (CP1E: 4)" zostanie wykonane raz.
Przypisanie zadan przerwaniowych do wejs¢ przerwaniowych jest state. Wejscie
przerwaniowe 0 (CP1E: 4) bedzie zawsze wykonywato zadanie przerwaniowe nr
140 (CP1E: 4).

0.00 0.01 0.02
I I I I I |— SET | Wyjécie PASS
Wejscie czujnika 1 Wejscie czujnika 2 Wejscie czujnika 3| 100.00
0.00
Zadanie I[/1| SET | Wyjscie NG -
przerwaniowe |  Wejécie czujnika 1 100.02 |Weiscie czujnika 1
(Cllir%: 4) |0 01
4 SET_|Wyisde NG
Wejscie czujnika 2 100,03 |Weiscie czujnika 2
0.02
! SET_|Wyikcie NG _
Wejscie czujnika 3 100,04 | weiscie czuinika 3
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=485 MewProject
—- [ MewPLC 1[CP1L] Offline
=4 Symbols
Settings

39iepod

. ‘ A-4 Przyktady programowania modutu CP1L

EBINFORMACJA

@Tworzenie programéw zadanh przerwaniowych
1.  Kliknij prawym przyciskiem myszy pozycje [NewPLC1[CP1L]Offline]
w drzewie projektu. Z menu podrecznego wybierz kolejno polecenia

[Insert Program] — [Ladder].
U dotu drzewa projektu zostanie dodana pozycja [NewProgram2(Unassigned)].

e Untitled - CX-Programmer - [NewPLC1.NewProgram2.5ection1 [Diagram]]

File Edit ‘iew Insert Program PLC Simulation Tools Window Help
ODEE & 48 & =Y TR A D
aQqq & sl
DREFEDE g&=2EE

BlEmEpArtirw | —o@EE

=l o [Program Mame : MewProgramz]
[Section Mame : Section]

Gt Memory
= % Programs 4
= @ MewProgram1 (007 Srraeirsisirsssiists
=2 Symbols
@ Sectionl
B .
B P& MewProgram2 (Unassigned) ¢
L]
= Symbols '
g Sectiont H
U

S,y

Function Blocks

2. Kliknij prawym przyciskiem myszy pozycje [NewProgram2(Unassigned)].
Z menu podrecznego wybierz polecenie [Properties].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Program Properties.

Program Properkties [EI

ﬂ General } Protection | Comments |

M arne:

Taszk type: |Unassigned j
B
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3.

4.

Kliknij karte General. Wybierz pozycje [Interrupt Task 140 (CP1E: 4)]

z rozwijanej listy Task type.

ﬂ] General 1 Protection | Comments |

Program Properties @

HMarme: ]NewF‘ngram2

Taszk type: ]Una&signed

Interrupt Task 135 s
Interupt Tazk 136
Interupt Tazk 137
Interrupt Tazk 138
Interrupt Tazk 139

———| |nterupt Tazk 141 g

Interrupt Tazk 142 A
Interrupt Tazk 143

Interrupt Tazk 144 L%

Zamknij okno dialogowe Program Properties.
5. Wybierz pozycje [Section1] ponizej pozyciji [NewProgram2

(Int 140 (CP1E: 4)].

[ Frograwrss - [P C1, Howl iugreni Seciie] [Bagien]]
e ———— P ———

= nikei

J9iepod

T SR Il RS T TN A & ("RE.™
% EE& [+ | EUWEL K =] | M|
EEERS =l
e —— Pt bt =
- [P
(& e
o Wi
L -

Wprowadz program drabinkowy dla przerwania.
Aby wyswietli¢ gtéwny program drabinkowy, kliknij dwukrotnie pozycje [Section1]
ponizej sekcji [NewProgram1(00)] w drzewie projektu.
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A-4-4 Korzystanie z timerow kalendarzowych

BUzyte funkcje
@®Zegar
Moduty jednostek centralnych sterownikéw CP1L i CPL1E majg wbudowany zegar.
Nie mozna uzywac zegara, jesli nie jest zainstalowana bateria lub jesli jest
wyczerpana.
Uwaga Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E typu E nie maja funkcji zegara.
EOpis ogolny dziatania

Ponizszy przyktad pokazuje sterowanie fontanna.

Fontanna ma by¢ wigczana zgodnie z nastepujagcym harmonogramem:
» Od poniedziatku do pigtku: od 17.30 do 20.30

« sobota, niedziela: od 10.00 do 21.15

CP1L/CP1E

39iepod

Fontanna

BKonfiguracja systemu

@®Przykiad okablowania

CP1L

Pompa fontanny
100.00
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BPrzykfad programowania

@®Program drabinkowy

Q: 100.00

<=(315 >=DT(346) <DT(343)
A354 #38 #38
#5 A351 A351
DO D10
________________________ .
=(300) >=DT(346) <DT(343)
A354 #38 #38
#6 A351 A351
D20 D30
Ll =(300)
A354
#0

O

Pompa fontanny

e1epo(

(A): Fontanna jest wtgczana od poniedziatku do pigtku (czyli gdy wartos¢ A354

[dzien] jest mniejsza od wartosci [piatek] lub jej réwna):

od godziny 17.30 (gdy warto$¢ A351 [hh:mm:ss] osiaga wartos¢ ustawiong

w DO [17:30:00]);

do godziny 20.30 (gdy warto$¢ A351 [gg:mm:ss] osiaga wartos¢ ustawiong

w D10 [20:30:00]).

(B): Fontanna jest wigczana w soboty i niedziele (czyli gdy wartos¢ A354 [dzien]
jest rowna wartosci [sobota] lub [niedziela])
od godziny 10.00 (gdy warto$¢ A351 [hh:mm:ss] osiaga warto$¢ ustawiong

w D20 [10:00:00]);

do godziny 21.15 (gdy warto$¢ A351 [gg:mm:ss] osigaga warto$¢ ustawiong

w D30 [21:15:00]).

« >=DT oraz <DT to instrukcje porownywania czasu.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi 135



39iepod

. ‘ A-4 Przyktady programowania modutu CP1L

HINFO
@®Dane czasu w module CP1L/CP1E

Wartosé PV zegara jest wysytana do nastepujgcych obszaréw pomocniczych:.

Nazwa Adres Zawarto$¢

Dane Od A351.00 do A351.07 Sekunda: od 00 do 59 (BCD)

czasu | 0d A351.08 do A351.15 | Minuta: od 00 do 59 (BCD)

Od A352.00 do A352.07 Godzina: od 00 do 23 (BCD)

Od A352.08 do A352.15 Dzien miesigca: od 01 do 31 (BCD)

Od A353.00 do A353.07 Miesigc: od 01 do 12 (BCD)

Od A353.08 do A353.15 Rok: od 00 do 99 (BCD)

Od A354.00 do A354.07 Dni tygodnia: od 00 do 06 (BCD)
00: niedziela, 01: poniedziatek, 02: wtorek, 03: $roda,
04: czwartek, 05: pigtek, 06: Sobota

@®Instrukcje porownywania czasu
Instrukcje porownywania czasu umozliwiajg prosta realizacje warunkéw czasu
rzeczywistego.
Np. jesli styk 0.00 jest wigczony, a czas jest rowny 13:00:00, wigczany jest styk
100.00.
Nastgpi poréwnanie godziny, minuty i sekundy biezacego czasu we
wbudowanym zegarze jednostki centralnej modutu (wartosci od A351 do
A352) oraz ustawienia czasu (wartosci od D100 do D102).

0.00 100.00
| | =DT
| -

s1 | A3st

s2 | D100

7 6 54 3 2 10
D0|-|-|1|1|1|O|0|O|—> Ustaw DO = 0038 Hex

Poréwnaj sekundy

Poréwnaj minuty —_

Poréwnaj godziny
Ukryj dni
Ukryj miesigce

Ukryj lata

!

Poréwnaj wyréznione dane

15 97 0 ¢ 15 97 0
A351 Minuta | Sekunda [¢—»S2 :D100 00 00
A352 Dzien Godzina | €—»S2+1:D101 - 13
A353 Rok Miesigc S2+2:D102 - -
LOdzwierciedIone przez flage stanu,

gdy zasilanie jest wigczone
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@®Konfiguracja obszaru pamieci DM

—_—

Nastepujace wartosci sa ustawiane w obszarze DM jako BCD.

Kanat Warto$¢ | Znaczenie
DO 3000 30min 00 s
D1 0017 godz. 17
D2 0000 -

D10 3000 30 min, 00 s
D11 0020 godz. 20
D12 0000 -

D20 0000 00 min 00 s
D21 0010 godz. 10
D22 0000 -

D30 1500 15 min 00 s
D31 0021 godz. 21
D32 0000 -

Otworz gtéwne okno aplikacji CX-Programmer.
Kliknij dwukrotnie pozycje [Memory] w drzewie projektu.

= Untitled - CX -Programmer - [MewPLC1 NewProgram1 _Section] [Diagram]]

A Fla Edt Ves Insert Program PC Senistion Took Window  Hslo
O i il B 2

) SickER |2 } B L Pl =g = .
mR PR | Brewsvns w8 naar

=l= {0 [Frogrem Mame | NeaProgran]]

= ﬂr_-rmﬁum
= [ MewPLC I[P L] Offine [Sechion Hams | Sactiont |

= gl MeswProgram] (00
‘= Stk
5 Sactionl
5 END

TF Fumction Rincks

Wyswietlone zostanie okno Memory.

=3
. 8 5 5 5 I S R e 1 S B Y
T

—a

|

u]
=

teetediiet
gsgvgEn ==

©
5
i

li
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. | A-4 Przyktady programowania modutu CP1L

3. Kliknij dwukrotnie pozycje [D] w przestrzeni roboczej obszaru danych.
Zostanie wyswietlona tabela danych sterownika PLC.

P I Wew el Sndoe leb
||| S| 2 |%|F|
Gl b= A S e T e e P N

. 5 5
=y

'I\J".I.I. —

W o Sawl Adchazr | [ | | |
WA

4 | | | |
@ C ||l alals]alala]a] =
@ IR | |

@ D=2

o

L

@

o W

o

4. Wpisz wartosci dla adreséw DM.

Slait Addvass |—33 | | |
] I | |

| alalals[w]ala]a] -~
DO0000_|3000 (0017 |C0 |

OO0 (3000 |00G0 |00

DOOO20 (0000 |OoM0 (0000

Doonan (1500 (o0 joomd [ |

COn040
00050 | | | i

5. Kliknij polecenie [Save in Project].
Ustawienia zostang zapisane.

6. Przenies$ dane z komputera do modutu CP1L.
1)Potwierdz, ze komputer jest potgczony z modutem CP1L.
2)Wybierz z menu [Online] - [Transfer to PLC].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Transfer to PLC.
3)Wybierz obszar i jego region do przestania. Kliknij opcje [Transfer to PLC].
Dane zostang przestane.
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A-4-5 Uzywanie enkoderéw obrotowych do pomiaréw potozenia

BUzyte funkcje

@Szybkie zliczanie przez wbudowane wejscie
Wejscia szybkiego licznika moze by¢ wykorzystane do podtgczenia enkoderéw
obrotowych. Moduty CP1L sg dostarczane z wieloma wejsciami szybkich licznikéw
umozliwiajgcymi sterowanie urzgdzeniami wieloosiowymi za pomocg
pojedynczego sterownika CP1L lub CP1E.
Szybkie liczniki moga by¢ uzywane do dopasowywania docelowych wartosci
i szybkiego przetwarzania przy uzyciu funkcji przerwan poréwnywania zakresu.
Zadania przerwaniowe mogg by¢ wyzwalane, gdy licznik osiggnie okreslong
wartosc¢ lub zakres wartosci.

BOpis ogdlny dziatania

Zadaniem jest takie wyregulowanie podajnika arkuszy do pakowania prézniowego
produktéw spozywczych, aby podawat arkusze o statej dlugosci.

J9iepod

Szybkosé siInikaI \_ \_

Silnik dziata Start

v

Styk 0.02
Silnik dziata Run
Styk 100.00
Silnik dziata wolno
Styk 100.01
Normalna pozycja zatrzymania ;|
Styk 100.02
Btedna pozycja zatrzymania
St?/k 108.03/ ! Y
A

3550
Impuls pomiarowy 3500
szybkiego licznika | 30?0
(A270) (Impuls) R

Program drabinkowy wigcza szybki reset
programowy (A531.00) przy uruchomieniu silnika

Gdy liczba impulséw znajdzie sie w zakresie od 3500 do 3550, zostanie ustawiona
normalna pozycja zatrzymania (100.02). Gdy liczba impulséw przekroczy wartos¢
3550, zostanie wigczona btedna pozycja zatrzymania (100.03).
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BKonfiguracja systemu

@®Przykiad okablowania

Enkoder FazaA
(zasilacz: 24 V DC)
Np.: model E6B2-CWZ6C
Otwarty kolektor NPN 0V (com)
24V DC ov
(Seria S8VM) +24V) Uruchom silnik
AC100-240V _@_ ?| Przetacznik 0.02 (seria A16)
L1 [L3n[cOm| 01 [ 03| 05| 07 |Nc | NC|
| A [@]00] 03] 04]06]Nc|NC|
CP1L-L14DR-A
| + [ 00| o1]02] 03] 04]nc|
| - |CO |COM| OM COM| 05 | NC|
[
— Dziatanie silnika 100.00
Btedna pozycja
Silnik SpOWOlniOny 100.01 (E;) <§ ;)Zatrzymania )
Wskaznik100.03 <>
(seria M16)
Falownik itp.
(Seria V1000) Normalna pozycja zatrzymania

100.02 Wskaznik (seria M16)

Uzywaj zintegrowanego zasilacza zewnetrznego jedynie do urzadzen wejsciowych

Uwaga
(nie powinno sie go uzywac do zasilania urzadzenh wyjsciowych).
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@®Konfiguracja sterownika PLC
Zostanie wigczony szybki licznik 0.

1. Otwoérz okno dialogowe PLC Settings.
2. Kliknij karte [Built-in Input].
7 PLC Settings - New?LCT
Bl Optiors  Heln
Stamup | Settings | Timings | brpul constart | Sesial Post 1 | Peripheral Service Bt Inpul | Puilze Dulpid 4] #
High Speed Courter 0 High Speed Courder 1
W s bigh speed counte 0 [ Wgs hagh e enustai 1
Courtieg mode ™ Linss mode Crouda mode Courding mode ¢
Rt | 5l:||:'\--:'f"'..-:||'\'"l'1"'J| i Hr'ml.
-i.r_,l- £ pisned ot 2 l-.c.u_ru"-:\-'rml il 3
U bigh speed counis 2 {pe high spssd courber 1
It Saling Irigeat Sl D
o
rbeTup! Irpol o
M f.-:um:l - M1 -.‘.-rm! | 112 | Mormal - ] irlr." x - ’Q_)._
4 |Homsl ¥ IN5 |Homal ;D—
3. Zaznacz pole wyboru [Use high speed counter 0] dla licznika High Speed
Counter 0.
4, Wybierz opcje [Linear mode] dla trybu [Counting mode].
5. Wybierz pozycje [Software reset(comparing)] z listy rozwijanej Reset.
6. Wybierz pozycje [Differential phase input] z listy rozwijanej Input Setting.
7. Zamknij okno dialogowe PLC Settings.
8. Aby zastosowa¢ zmiany wprowadzone w ustawieniach sterownika PLC,

wilacz jego zasilanie.
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@®Program drabinkowy

BPrzykfad programowania 1

Uzyj instrukcji poréwnywania do sprawdzenia warto$ci licznika.
Program mozna fatwo utworzy¢, uzywajac instrukcji poréwnywania do
sprawdzenia biezgcej wartosci licznika.

Biezgce wartosci licznika sg uzywane do uruchomienia/spowolnienia/zatrzymania silnika.

0.02

i

Uruchom silnik

100.00
| |

Silnik dziata

Gdy silnik sie zatrzyma, sprawdz pozycje zatrzymania.

W0.00

Zatrzymaj silnik

DIFU

A531.00

-
o
o
o
S

>=(325)

Silnik dziata

1

o
=

0.0

A270

#0BB8

0.02

>=(325)

Silnik spowolniony

W0.00

A270

#ODAC

Zatrzymaj silnik

| |
[
Zatrzymaj silnik

WO0.01

Silnik zatrzymany

i

Uruchom silnik

W&(S

Silnik zatrzymany

100.02
>=(325) 1 <(310) —O
A270 A270 Normalna
pozycja
#ODAC #O0DDE zatrzymania
100.03
>=(325)
A270 Btedna pozycja
#ODDE zatrzymania

Reset programowy
dla szybkiego licznika 0

Gdy szybki licznik (A270)
osiggnie wartos¢

3000 (0BB8 Hex),

nastepuje spowolnienie silnika.

Gdy szybki licznik (A270)
osiggnie wartos¢

3500 (ODAC Hex),

nastepuje zatrzymanie silnika.

Pozycja zatrzymania jest
normalna, jesli szybki licznik
(A270) ma warto$¢ z przedziatu
od 3500 (ODAC Hex)

do 3550 (ODDE Hex).

Pozycja zatrzymania jest
btedna, jesli szybki licznik
(A270) ma warto$¢ wiekszg
niz 3550 (ODDE Hex).




A-4 Przyktady programowania modutu CP1L ‘ .

BPrzykfad programowania 2
Uzyj instrukcji CTBL (tabela poréwnywania rejestru) do wykonania procesu

przerwania, gdy zostanie osiggnieta wartos¢ docelowa.

Spowolnienie i zatrzymanie silnika sg wykonywane jako zadania przerwaniowe,
co umozliwia wykonywanie szybkich procesow w sposdéb nierzutujacy na czas

cyklu.

@®Program drabinkowy
Uzyj instrukcji CTBL do wykonania zadan przerwaniowych, gdy zostanie

0.

02

osiggnieta docelowa pozycja.

i

Uruchom silnik

RSET

W0.02

A531.00

CTBL(882)

#0

#0

D600

Gdy silnik sie zatrzyma, sprawdz pozycje zatrzymania.

W0.02

SET

100.00

Silnik zatrzymany

100.02

Normalna
pozycja
zatrzymania

100.03

>=(325) <(310)
A270 A270
#ODAC #0DDE
>=(325)
A270
#0DDE

Btedna pozycja
zatrzymania

Resetuj stan ,motor stopped” A
(,silnik zatrzymany”)

Reset oprogramowania dla szybkiego
licznika O

J9iepod

Specyfikacja szybkiego licznika 0

Poréwnaj z wartoscig docelowg

Nizsza warto$¢ CH tabeli poréwnania

Ustaw stan ,motor run” (,silnik dziata”)

Pozycja zatrzymania jest normalna,
jesli szybki licznik (A270) ma wartos¢
z przedziatu od 3500 (ODAC Hex)

do 3550 (ODDE Hex).

Pozycja zatrzymania jest btedna,
jesli szybki licznik (A270) ma wartos¢
wigksza niz 3550 (ODDE Hex).

Gdy wartosc¢ PV szybkiego licznika bedzie odpowiadac docelowej wartosci 1 (3000),
zostanie wykonane zadanie przerwaniowe 04.

Zadanie
przerwaniowe

04

SET

100.01

Ustaw stan ,motor slow”
(,silnik spowolniony”)
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Gdy wartosc¢ PV szybkiego licznika bedzie odpowiada¢ docelowej wartosci 2 (3500),
zostanie wykonane zadanie przerwaniowe 05.

P_On
| |—
| RSET Resetuj stan ,motor run”
. 100.00 (,silnik dziata”)
Zadanie
przerwaniowe
05
RSET Resetuj stan ,motor slow”
100.01 (,silnik spowolniony”)
SET Resetuj stan ,motor stopped”
WO0.02 (»silnik zatrzymany”)
Konfiguracja obszaru pamieci DM
A Tabela poréwnywania dla instrukcji CTBL (tabela poréwnywania rejestru) powinna
by¢ przypisana do obszaru pamieci DM od D600 do D606.
o Kanat Wartosé Zawartos¢
§_ D600 0002 Poréwnywane elementy: 2
6?; D601 0BB8 Wartos$¢ docelowa 1: 3000 BCD (BB8 Hex)
D602 0000
D603 0004 Warto$¢ docelowa 1: Zadanie przerwaniowe nr 4
D604 ODAC Wartos¢ docelowa 2: 3500 BCD (DAC Hex)
D605 0000
D606 0005 Warto$¢ docelowa 2: Zadanie przerwaniowe nr 5

A-4-6 Uzywanie serwonapedow do pozycjonowania
BUzyte funkcje

@®\\Wyjscie impulsowe wbudowanych wyjsé

Wyjs¢ sygnatéw impulsowych wbudowanego wyjscia modutu jednostki centralnej
mozna uzywaé do sterowania pozycjonowaniem i szybkoscig silnika serwonapedu
w dwoch osiach.

Uwaga Moduty jednostki centralnej sterownika CP1E typu E nie majg funkcji wyjscia
impulsowego.

BOpis ogolny dziatania
Ponizszy przykfad prezentuje maszyne dziatajgca w jednej osi, stuzgcg do
przenoszenia produktu.
Zostanie przeprowadzone poszukiwanie pozycji poczatkowej, po czym nastgpi
pozycjonowanie do punktow A i B.

Pozycja poczgtkowa
Punkt A Punkt B

L (1 (
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@®Poszukiwanie pozycji poczatkowej

Precyzyjne poszukiwanie pozycji poczatkowej, w ktérym sg uzywane rézne
sygnaty We/Wy (sygnat wejsciowy sasiedztwa poczatku, sygnat wejsciowy
poczatku, sygnat ukohczenia pozycjonowania, wyjscie resetowania licznika btedow
itp.) mozna przeprowadzi¢ przy uzyciu jednej instrukcji.

Wejscie sgsiedztwa poczatku
Styk 0.02

Wejscie poczatku |_| |_|

[L_]]

Styk 0.06

Szybkie wyszukiwanie

10 kHz

LT

Wspé’fczynnilz spowolnienia

Czegstotliwos¢

impulséw
wyszukiyania
2000 Hz /4 ms

Wspéiczyénik przyspieszenia

wyszukiwania
2000 Hz /4 ms
Szybkos¢ przeszukiwania
sgsiedztwa

ccw

CW -

Metoda poszukiwania
pozycji poczatkowej

Ustawienie

Opis

Kierunek
poszukiwania

Cw

e1epo(

Poszukiwanie pozycji poczatkowej prowadzone
w kierunku CW.

Metoda detekcji

Methd O

Odczyt pierwszego sygnatu wejsciowego poczatku po
sekwencji wytaczenie—wigczenie—wytgczenie sygnatu
wejsciowego sgsiedztwa poczatku.

Operacja
wyszukiwania

Invers 1

Odwraca kierunek, pojawi sie wejscie ograniczenia
i kontynuuje poszukiwania pozycji poczatkowe;j.

Tryb pracy

Mode 1

Wykonuje operacje wyjscia resetowania licznika
btedéw, gdy zostanie wykryta pozycja poczatkowa.
Wejscie zakonczenia pozycjonowania nie bedzie
uzyte.

@®Pozycjonowanie

Typowe ustawienia dla operacji pozycjonowania sg nastepujace:
» Czestotliwos¢ docelowa 50 kHz

* Wspotczynnik przyspieszenia/spowolnienia 2000 Hz/4 ms

+ Czestotliwos¢ poczatkowa 0 Hz

A

Punkt A

@

Pozycja poczatkowa

Punkt B
|

CCW <
-1000

@

100000

®

(1) Po zakonczeniu poszukiwania pozycji poczatkowej urzadzenie bedzie
ustawione w punkcie A (-1000) na podstawie specyfikacji impulsu
absolutnego (bezwzgledny uktad wspotrzednych).

)

Po zakonhczeniu pozycjonowania w punkcie A urzadzenie bedzie ustawione

w punkcie B (100 000) na podstawie specyfikacji impulsu absolutnego
(bezwzgledny ukfad wspotrzednych).

©)

Pozycjonowanie punktéw A i B bedzie powtdrzone. Poniewaz jest uzywana

specyfikacja impulsu absolutnego, pozycjonowanie SV dla (3) bedzie takie

samo jak dla (1).
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BKonfiguracja systemu

@®Przykiad okablowania

Czujnik
(seria E2E)
Czujnik Pozycja poczatkowa Czujnik Przetacznik
ograniczenia czujnika zblizeniowego ograniczenia (seria A16)
ccw 0.00 0.022 f CW0.01 Rozpocznij Pozycjonowanie Pozycjonowanie
I poszukiwanie  do punktu A do punktu B
_ _ __ | poczatku 0.03 0.04 0.05
[® ®| Styk [® ¢ Styk Styk [[®®] X o0 o0
NO NO NO
tl 24vDC |-
Wejscie pozycji poczatkowej 0.06™2 (Seria S8VM)
| Seria R7D AP
K] P
1 ° [cOm| 01 | 03]l o8] o7 [ Nc | NC . . [N
1 1
(e[ ] o8] b2] 04] o] Nc]Ne o e
1 ' p2 —CWwW
CP1L-L14DT : )(X:'s +CCW
: —4 —CCW
Inc|og|o1]oz] 03] 04nC : ) ————
NC J:OM ¢OM C%/I COM||05 | NC ! ——96 —ECRST
: :
1 1
1 1
1 1
0] || ol = =
o) Y (1) . :
yjscie T
CCW  Wyjscie | i 13 [+24VIN
100.00*3 CCW \ :
*3 I
100.01 Wyjscie — : :
zerowania —o & ' ' 14 RUN
licznika btedéw 1 !
100.04*2 W?—iﬁZ Z
' : 33 ZCOM
1 1
wskaznk < A A& | mmmmmmmeeees e—¢Hood
(Seria M16)
Pozycjonowanie Pozycjonowanie Poszukiwanie pozycji
punktu A punktu B poczatkowej
zakonczone zakonczone zakonczone
100.02 100.03 100.05

*1 Wstaw rezystor o opornosci 1,6-2,2 k Q , aby prad miat wartos¢ z przedziatu

7-15 mA.

*2 Alokacje bitéw pozycji poczatkowej czujnika zblizeniowego, wejscie pozyciji
poczatkowej i wyjscie zerowania licznika btedoéw sa rézne w zaleznosci od
punktow We/Wy modutu jednostki centralnej. Aby uzyskaé szczegotowe
informacje na temat alokacji, zob. Podrecznik uzytkownika modutu jednostki
centralnej sterownika CP1E serii CP (W462) lub Podrecznik uzytkownika

modutu jednostki centralnej sterownika CP1E serii CP (W479).

*3 Dla sterownikéw CP1E impulsy sg ustawione na 100.00, a kierunek na 100.01.

Serwonaped nalezy ustawi¢ na dodatni kierunek impulsu.
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@®Konfiguracja sterownika PLC
Okres$l ustawienia dla wyjscia impulsowego 0.

—_—

Otwoérz okno dialogowe PLC Settings.
2. Kliknij karte [Pulse Output 0].
3. Okresl nastepujace ustawienia.

7 PLC Settings - NewPLCT
Pl Optors  Heln

Bases Settings
Undefined iigin RN -|  ceochMeunimaSoeed [T
Lamit Inpist Signal Opemakion TE Cpeed Curve |m
Lot Inpuf Signal HID >
[abina Dinges O pat ghon Samngs Dlrigey Aslian

& Llgs dafires giigin opeeation

r- — S—
Seaich Danction Ot = | Saarch High Speed |ocea J‘-! o [D . PR ‘ \
Detaction Methad | Methd 0 | GowchProsimly Speed | 1000 ;: ppe Accalation Fabo

SeachDpsstion  [Imms1 =] Seaich Lurn-.-:mcuwm!r_; P4
Dpesstion Mode Mida 1 =| sauchiccatmion Bato 200 = Deceieimion Aatio o
Dligen It Signal ﬁ Sasch Dacsisation Flalls !T?} LI | 8_
Procamdy Input Sgnal |HO = Postonng Morkor Tse: [0 = e o
;D_
CRILL  Offire
Ustawienia podstawowe Poszukiwanie poczatku
Element Ustawienie Element Ustawienie
Undefined Origin Hold Use define origin operation Use
Limit Input Signal Operation Always Search Direction CW
Limit Input Signal NO Detection Method Methd 0
Search/Return Initial Speed Opps Search Operation Invers 1
Speed Curie Trapezoidal Operating Mode Mode 1
Origin Input Signal NO
Proximity Input Signal NO
Search High Speed 10000pps
Search Proximity Speed 1000pps
Search Compensation Value 0
Search Acceleration Ratio 2000
Search Deceleration Ratio 2000
Positioning Monitor Time Oms

4. Zamknij okno dialogowe PLC Settings.

5. Aby zastosowaé zmiany wprowadzone w ustawieniach sterownika PLC,
wiacz jego zasilanie.
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BPrzykfad programowania

@®Program drabinkowy

Przypisz czujniki ograniczenia do wejs¢ ograniczenia

A540.08

Czujnik ograniczenia CW

0.00

O

Wejscie ograniczenia CW

A540.09

Czujnik ograniczenia CCW

0.03

O

Wejscie ograniczenia CCW

Wykonaj poszukiwanie poczatku i pozycjonowanie

Rozpocznij poszukiwanie poczatku

@ORG(889)

#0

#0

Pozycjonowanie do punktu A

@PLS2(887)

#0

#1

DO

D6

Pozycjonowanie do punktu B

@PLS2(887)

#0

#1

D10

D6

Flagi wyj$ciowe dla zakonczenia poszukiwania poczatku i pozycjonowania

Instrukcja poszukiwania poczatku ORG

Wyjscie impulsowe 0
Funkcja poszukiwania pozycji poczatkowej
Metoda wyjscia impulsowego CW/CCW

Instrukcja pozycjonowania PLS2

Wyjscie impulsowe 0

Specyfikacja impulsu absolutnego (CP1E: #101)
Tabela konfiguracji danych pozycjonowania
Ustawienie czestotliwosci poczatkowej

Instrukcja pozycjonowania PLS2

Wyjscie impulsowe 0

Specyfikacja impulsu absolutnego (CP1E: #101)
Tabela konfiguracji danych pozycjonowania

Ustawienie czestotliwosci poczatkowej

Poszukiwanie poczatku zakonczone

Pozycjonowanie punktu A zakonczone

0.03 0.04 0.05 WO0.00
A —M O
Rozpoczni h I . : I :
poszukiwanie Pozycjonowanie Pozycjonowanie
poczatku do punktu A do punktu B
W0.00 A280.06  100.05
Zatrzymanie poczatku
0.04 0.03 0.05 W0.01
H———#1 O
I I I
Pozycjonowanie |Rozpocznij  Pozycjonowanie
do punktu A poszukiwanie do punktu B
W0.0|1 poczatku A280.03  100.02
|
Wyijécie impulsowe ukonczone
0.05 0.03 0.04 W0.02
i —"d O
[T I I
Pozycjonowanie |[Rozpocznij  Pozycjonowanie
do punktu B poszukiwanie do punktu A
v|v0.0|2 poczatku A280.03  100.03

Pozycjonowanie punktu B zakonczone

Wyjscie impulsowe ukonczone
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®Przyktad konfiguracji obszaru pamieci DM

Adres Wartos¢ Znaczenie
Pozycjonowanie D0000 07DO0 Wspdtczynnik przyspieszenia poszukiwania
punktu A 2000 (Hz/4 ms)
D0001 07D0 Wspétczynnik spowolnienia: 2000 (Hz/4 ms)
D0002 C350 Czestotliwos¢ docelowa: 50 000 (Hz)
D0003 0000
D0004 FC18 Wartos$¢ wyjscia impulsowego: -1000 (Hz)
D0005 FFFF
Czestotliwosé D0006 0000 Czestotliwosé poczatkowa: 0 (Hz)
poczatkowa D0007 0000
Pozycjonowanie D0010 07D0 Wspoétczynnik przyspieszenia poszukiwania
punktu B 2000 (Hz/4 ms)
D0011 07D0 Wspotczynnik spowolnienia: 2000 (Hz/4 ms)
D0012 C350 Czestotliwos¢ docelowa: 50000 (Hz)
D0013 0000 S
D0014 86A0 Wartos$¢ wyjscia impulsowego: 100 000 (Hz) §
D0015 0001 2

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi 149



39iepod

. ‘ A-4 Przyktady programowania modutu CP1L

A-4-7 Uzywanie falownikow do regulacji predkosci (1)
BUzyte funkcje

@®Funkcja Easy Master modutu Modbus-RTU
Uzywajac funkcji easy master modutu Modbus-RTU, mozna sterowaé
urzgdzeniami slave zgodnymi ze standardem Modbus (np. falownikami) za
posrednictwem fgcza szeregowego.

CP1L CP1E
com Opcjonalna karta
RS-232C
[
Q=B cP1W-CIFO1
I
Gniazdo karty || 5. Opcjonalna karta
opcjonalnej RS-422A/485
CP1W-CIF11/12

Aby przeprowadzi¢ komunikacje szeregowg z modutem CP1L, nalezy zainstalowac
opcjonalng karte komunikacji szeregowej (RS232C lub RS422A/485).

W 14/20-punktowych modutach We/Wy mozna zainstalowa¢ jedng opcjonalng karte
komunikacji szeregowej. Do 30/40/60-punktowych modutéw We/Wy mozna
podtaczy¢ 2 karty. W 10-punktowych modutach We/Wy sterownika CP1L nie mozna
podtgczac opcjonalnych kart. Do 30/40-punktowego modutu We/Wy sterownika
CP1E, tylko typu N, mozna podtaczy¢ 1 opcjonalng karte komunikacji szeregowej.
Funkcja easy master modutu Modbus-RTU umozliwia proste komunikowanie sie

z urzadzeniami podtaczonymi za pomocg karty komunikacji szeregowe;.
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15 08 07 00
D32300 — — Adres modutu slave
(CP1E: D1200)
D32301 - - Kod funkgji
(CP1E: D1201)
D32302 ; ikacii
Opisz polecenia Modbus-RTU w stowach (CP1E: D1202) Bajty danych komunikacji
statego przypisania pamieci DM. D32303 Dane komunikaciji
Komunikacje mozna uruchomic, (CP1E: D1203)
wigczajgc po prostu przetgcznik
programowy A640 CH bit 00.
- Adres modutu slave | Kod funkgiji | Dane komunikacji |—>
ﬁ: ’<—| Adres modutu slavel Kod funkgji | Dane komunikaciji l—
Przetacznik wykonania funkcji Modbus-RTU
Eeasy Master modutu CPIL © [ | Falownik OMRON
Modbus-RTU A640 ] ] J1000, V1000, A1000 A
CH bit 00 i ===\ ==\

o

W stowach statego przypisania pamieci DM dla funkcji easy master modutu Modbus-
RTU nalezy przypisa¢ do urzgdzenia podrecznego Modbus adres modutu slave,
funkcje i dane. Po wykonaniu przypisania mozna wysyta¢ polecenia Modbus-RTU,
wigczajac programowy przetacznik.

Odebrane odpowiedzi sg automatycznie zapisywane w stowach statego
przypisania pamieci DM.

e1epo(

Uwaga Bity wykonania funkcji Easy Master modutu Modbus-RTU oraz stowa statego
przypisania pamieci DM zalezg od typu modutu We/Wy sterownika CPL1L
(14/20-punktowy lub 30/40/60-punktowy), wbudowanego portu RS-232C
sterownika CP1E typu N z 20/30/40-punktowym modutem We/Wy lub
szeregowego portu sterownika CP1E typu N z 30/40-punktowym modutem We/Wy.
Aby uzyska¢ szczegotowe informacje na temat okablowania i ustawien, zob.
Podrecznik uzytkownika modutu jednostki centralnej sterownika CP1L serii CP
(W462) lub Podrecznik uzytkownika oprogramowania modutu jednostki centralnej
sterownika CP1E serii CP (W480).
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BOpis ogolny dziatania
W ponizszym przyktadzie zaprezentowano aplikacje ze szpulg maszyny zwijajace;.
Szybkos¢ obrotowa szpuli musi sie zmienia¢ w czasie nawijania nici, aby
utrzymywac statg szybko$c jej ciggniecia.

\

\- CP1L

/

- Stata szybko$¢ nici

—_ —

Wysoka predkos¢ obrotowa Niska predko$¢ obrotowa

60,00 Hz
N\ 55,00 Hz
Predkos¢ A_20.00 Hz
\ Zatrzymanie
i »
i
Styk A StykB  StykC Styk Z
Wigczony Wiaczony  Wigczony Wigczony
(W0.00) (W0.01)  (W0.02) (W0.15)

Docelowa szybkos¢ jest uzyskiwana na podstawie danych wejsciowych z wielu
stykéw. Przyspieszanie i spowalnianie jest modyfikowane na skutek
przyspieszania i spowalniania falownika.

BKonfiguracja systemu
Urzadzenia CP1L oraz V1000 (falownik firmy OMRON) sg podtaczone za
posrednictwem ztacza RS485 zapewniajacego sterowanie czestotliwoscig oraz
uruchamianie i zatrzymywanie.

@®Przyktad okablowania

CP1L V1000
° CP1W-CIF11/12
RS485 Symbol|Blok zaciskéw

1 | RDA- S- obwodu

2 | RDB+ — S+ |sterujacego

3 | SDA- 50 m lub mniej R- (zaciski

4 | SDB+ R+ |komunikacyjne)

o 5 | FG

CP1W-CIF11/12
(opcjonalna karta RS422/485)
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®Konfiguracja sterownika CP1W-CIF11/12
Ustaw przetgczniki DIP w nastepujgcy sposéb:

(panel tylny)

centralnej
Przetgczniki DIP

konfiguracji dziatania

Zigcze modutu jednostki

Nr Ustawienie ON/OFF Znaczenie

1 Obecnos¢ rezystora koncowego ON rezystor koficowy
obecny

2 | 2/4 przewody (do wyboru) ON Typ 2-przewodowy

3 | 2/4 przewody (do wyboru) ON Typ 2-przewodowy

4 |- OFF Zawsze OFF

5 | Sterowanie RS dla RD Wigczony Aktywne

6 | Sterowanie SD dla RD Wiaczony Aktywne

@®Konfiguracja sterownika V1000
Ustaw przetaczniki DIP w nastepujacy sposoéb:

+ SW2-1: ON (rezystor koncowy obecny) rezystor koricowy dla komunikacji

RS422/485

Nastepnie ustaw parametry w ponizszy sposob:

Nr Nazwa Wartosc¢ Komentarze

B1 02 | Polecenie dziatania 2 Wiaczona komunikacja RS-422/485

B1 01 | Polecenie ustawienia 6 Wigczone polecenia ustawienia czestotliwosci
czestotliwosci z komunikacji RS-422/485

C101 | Czas przyspieszenia 1 5.0 Czas przyspieszenia (s)

C1 02 | Czas spowolnienia 1 5.0 Czas spowolnienia (s)

H5 09 | Komunikacja RS-422/485 1 Wiaczone wykrywanie, wykryj btedy, zatrzymaj
Wykrycie przekroczenia spowalnianie po uptywie czasu spowalniania 1
limitu czasu (domysine)

U4 19 | Polecenia czestotliwosci 1 Wybierz jednostke do komunikowania polecen
i monitorowanie komunikacji czestotliwosci i danych monitorowania
RS-422/485 komunikacji czestotliwosci. Jednostka: 0,01 Hz

(domysinie).

H5 01 | Komunikacja RS-422/485 1 Adres modutu slave (numer wezta modutu
Adres modutu slave slave), modut 1

H5 02 | Komunikacja RS-422/485 2 Szybkos¢ transmisji komunikacji (szybkos¢
Szybkos$¢ transmisji komunikaciji): 9600 b/s (domysinie)

H5 03 | Komunikacja RS-422/485 0 Parzystos¢
Kontrola parzystosci

H5 06 | Komunikacja RS-422/485 10 Ustawia czas oczekiwania na odpowiedz dla
Czas oczekiwania transmis;ji zadan odpowiedzi odebranych od modutu

nadrzednego - 10 ms (domysinie).

H5 07 | Komunikacja RS-422/485 0 Wigczone sterowanie RTS (domysinie)
Sterowanie RTS
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@®Konfiguracja sterownika PLC

Skonfiguruj port szeregowy 1.

Otwoérz okno dialogowe PLC Settings.

2. Kliknij karte Serial Port 1 (CP1E: karte wbudowana RS232C Port).

3. Okresl nastepujace ustawienia.

—_—

7 PLC Settings - NewPLCT

Pl Optors  Heln
Sefing: | Timing: | Input constand 5ol Port 1 | Periphesal Semvice | Buitin Input | Pudse Dusput 0| Pule 04| *]
Communcatons Selings Lorsk: ‘Woncls
™ Standesd (%00 ;1.7 2E]
% Cugtom  Baud Foiinal Hiode
[0 =] [e1e =]  [SenslGatemay =[] =1
St Cods Ered Code
Iy = | _ —JI f
A Fiaspores Timeou Lieit Mk Cradagy WNT/PE Link M PC Lirk Und He
0 = *00ms = —1 e = =
[dielendt S00ma]
CRILL  Offire
Element Ustawienie
Ustawienia komunikaciji Niestandardowe
Szybkosé 9600bps
Format 8,1,E
Tryb Tryb Serial Gateway (CP1E: Modbus Easy Master)
Response Timeout 0 (domysinie)

4.  Zamknij okno dialogowe PLC Settings.
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BPrzykfad programowania
@®Program drabinkowy

P_First_Cycle
| ]

MOV/(021)

#0000

D32306 (CP1E: D1206)

MOV(021)

#0000

D32307 (CP1E: D1207)

VIVO.OIO
I f | MOV/(021)
Styk A #0117
D32306 (CP1E: D1206)
MOV(021)
#7000
D32307 (CP1E: D1207)
WO0.01
| 4|
I f I MOV(021)
Styk B #0115
D32306 (CP1E: D1206)
MOV(021)
#7C00
D32307 (CP1E: D1207)
VIVO.0|2
I f I MOV(021)
Styk C #0113
D32306 (CP1E: D1206)
MOV(021)
#8800
D32307 (CP1E: D1207)
VIVO.’IIS
I f I MOV(021)
Styk Z #0000

D32306 (CP1E: D1206)

Kontynuuj komunikacje Modbus.

MOV(021)

#0000

D32307 (CP1E: D1207)

Flaga normalnego wykonania funkcji easy master Modbus-RTU

>

J

Zatrzymaj dziatanie, gdy
rozpocznie sie komunikacja.
Polecenie dziatania (0: Stop)
Polecenie czestotliwosci
00,00 Hz

Polecenie dziatania (1: Start)
Polecenie ustawienia
czestotliwosci

60,00 Hz (1770 Hex)

Polecenie dziatania (1: Start)
Polecenie ustawienia
czestotliwosci

55,00 Hz (157C Hex)

Polecenie dziatania (1: Start)
Polecenie ustawienia
czestotliwosci

50,00 Hz (1388 Hex)

polecenie dziatania (0: Stop)
Polecenie czestotliwosci
00,00 Hz

Rozpocznij komunikacje Modbus 1 sekunde po wykonaniu programu drabinkowego.

P_On
I I TIM

0

#0010
TIMO A640.00
| &
| ? |
A640.01 Bit wykonania funkcji easy master Modbus-RTU

| |
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®Flagi dla funkcji Easy Master modutu Modbus-RTU (port szeregowy 1)

A640.00  Bit wykonania [ ]

A640.01 Flaga normalnego
wykonania

-

A640.02 Flaga btedu wykonania Y

v

® ® ©

(A): Ustaw flage wykonania A640.00, aby wystac¢ dane polecenia D32300 (CP1E:
D1200) i pézniejsze. Szczegdtowe informacje znajdujg sie w sekcji

Konfiguracja obszaru pamieci DM na nastepnej stronie.

39iepod

Kanat Bity Ustawienie
Port szeregowy 1

D32300 Od 07 Adres slave (od 00 do F7 Hex)

(CP1E: D1200) do 00
Od 15 Zarezerwowane (musi by¢ réwne 00 Hex)
do 08 Polecen

D32301 0d 07 OIeCeni® I od funkaji

(CP1E: D1201) do 00
Od 15 Zarezerwowane (musi by¢ réwne 00 Hex)
do 08

D32302 Od 15 Liczba bajtéw danych komunikacji

(CP1E: D1202) do 00 (od 0000 do 005E Hex)

od D32303 do D32349 Od 15 Dane komunikacji (maksymalnie 94 baijty)

(CP1E: D1203 to D1249) | do 00

(B): Gdy polecenie zostanie wystane pomysinie, nastepuje ustawienie flagi
normalnego wykonania A640.01 i zapisanie danych do odpowiedzi D32350
(CP1E:. D1250) i pézniejszych.

Kanat Bity Ustawienie
Port szeregowy 1

D32350 Od 07 Adres slave (od 01 do F7 Hex)

(CP1E: D1250) do 00
0Od 15 Zarezerwowane (musi by¢ rowne 00 Hex)
do 08

D32351 Od 07 .. | Kod funkcji

(CP1E: D1251) dogo | Odpowiedz
Od 15 Zarezerwowane
do 08

D32352 Od 07 Kod btedu

(CP1E: D1252) do 00
0Od 15 Zarezerwowane (musi by¢ rowne 00 Hex)
do 08

D32353 Od 15 Liczba bajtow odpowiedzi

(CP1E: D1253) do 00 (od 0000 do 03EA Hex)

Od D32354 do D32399 Od 15 Dane odpowiedzi (maksymalnie 92 bajty)

(CP1E: D1254 to D1299) | do 00

(C): Gdy wystapi btad komunikaciji, nastepuje ustawienie flagi btedu wykonania
A640.02 i zapisanie kodu btedu w D32352 (CP1E: D1252).
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®Konfiguracja obszaru pamieci DM
+ Stowa statego przypisania pamieci DM dla funkcji easy master Modbus-RTU.
Ustawienia pamieci DM: od D32300 do D32305 (CP1E: od D1201 do D1205),
nalezy je ustawic przed wykonaniem programu drabinkowego.
D32306 i D32307 (CP1E: D1206 i D1207) — nie ma potrzeby okreslania tych
ustawien. Sg one modyfikowane przez instrukcje MOV i uzywane do zmieniania,
uruchamiania i zatrzymywania polecen czestotliwosci.

Serial Port 1: Polecenie

Adres Kod  |Baity danych Dane komunikagji: od D32303 do maks. D32349

Ustawienie m?du’fu funkcji | komunikagji (CP1E: od D1203 do maks. D1249)
slave

Ad D32300 D32301 D32302 D32303 D32304 D32305 D32306 D32307
reés  kCP1E: D1200)|(CP1E: D1201) |(CP1E: D1202)|(CP1E: D1203)|(CP1E: D1204)|(CP1E: D1205)|(CP1E: D1206)|(CP1E: D1207)

Warto$¢ 00 i 01 00 10 00 09 00 01 00 02 04 00 01 02 58

\ ) ) \ ) - N — - ~— - . I
00 00 .
Dane dla nastepnego rejestru

Adres falownika slave: 1 (Hex) ((jr;;).nL;Sgg\(l)sz0,0 Hz, 0258 Hex,

O
]
Q
o)
—
[0)
L3

! [frequency command])

Dane dla poczatkowego rejestru
Zapis danych w falowniku: 10 (hex) (np. ustaw 0001 Hex dla nr 0001
[operation command (zob. ponizej])

Dla danych komunikacji od wyzszego bajtu ' Rozmiar dotgczonych danych w bajtach: 4
D32303 do wyzszego bajtu D32307 uzyj liczby bajtow 9. (4 baijty od nizszego bajtu D32305 do wyzszego
(CP1E: od wyzszego D1203 do wyzszego D1207) bajtu D32307

& (CP1E: od nizszego D1205 do wyzszego, D1207)

Liczba zapisanych danych rejestru: 2
(dane 2: nr 0001 i nr 0002 w rejestrze 2)

®
Numer rejestru dla zapisu poczgtkowych danych: 0001
(zacznij operacje zapisu w falowniku od rejestru nr 0001)

* Przypisanie i szczegoty polecenia dziatania (numer rejestru 0001 Hex) dla

falownika V1000
Nr bitu Ustawienie

0 Polecenie dziatania (1: Start)
1 Rotacja normalna/odwrotna (1: zarezerwowane)
2 Btad zewnetrzny (1: EFO0)
3 Zerowanie btedu (1: wyzeruj btad)
4 Wejscie wielofunkcyjne 1 (1: wigczone)
5 Wejscie wielofunkcyjne 2 (1: wtgczone)
6 Wejscie wielofunkcyjne 3 (1: wigczone)
7 Wejscie wielofunkcyjne 4 (1: wtgczone)
8 Wejscie wielofunkcyjne 5 (1: wigczone)
9 Wejscie wielofunkcyjne 6 (1: wtaczone)
A (nieuzywane)

OdBdoF (nieuzywane)

W tym przyktadzie bedzie uzywane jedynie polecenie dziatania (bit nr 0).

» Podczas uzywania funkcji easy master Modbus-RTU nie ma potrzeby ustawiania
sum kontrolnych CRC-16 w obszarze pamieci DM, gdyz sg one obliczane
automatycznie.
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A-4-8 Uzywanie falownikow do regulacji predkosci (2)

BUzyte funkcje

@Biblioteka Smart FB (tylko CP1L)

Uwaga

Biblioteka Smart FB (biblioteka inteligentnych blokéw funkcyjnych) jest
dostarczana przez firme OMRON jako blok FB (blok funkcyjny). Uzywajac
biblioteki Smart FB, mozna tatwo stosowac funkcje skladowe OMRON PLC oraz
FA w oprogramowaniu sterownikow PLC.
Podczas uzywania portéw szeregowych do komunikacji miedzy falownikiem
a sterownikiem PLC na og¢t jest wymagana szeroka znajomos¢ specyfikaciji polecen
komunikacyjnych i procedur komunikacyjnych, aby byto mozliwe stworzenie
programu. W takich przypadkach mozna uzywac biblioteki Smart FB,

ktéra w znacznym stopniu uprosci proces programowania.

Program uzytkownika

FB

Modbus-RTU

oooooo
oooooo

CP1L

Biblioteka Smart FB dla falownikéw V1000/A1000

Falownik
V1000, A1000

Nazwa FB

Nazwa funkcji

Opis funkc;ji

_INV002_Refresh (*)

Ods$wiezenie stanu

Ods$wieza stan falownika

_INV032_MoveVelocity_Hz (*)

Wykonaj obroét (specyfikacja
czestotliwosci w Hz)

Okresla sygnat uruchomienia,
kierunek obrotu i predkosé
obrotowg w Hz

_INV033_MoveVelocity RPM

Wykonaj obroét (predkosé
obrotowa w obr./min)

Okresla sygnat uruchomienia,
kierunek obrotu i predkosé
obrotowg w obr./min

_INV060_Stop (*)

Zwolnij az do zatrzymania

Spowalnia obrot wokot osi az do
zatrzymania

_INV080_Reset

Zerowanie btedu

Spowalnia obrot wokot osi az do
zatrzymania

_INV200_ReadStatus

Odczytaj stan

Odczytuje stan

_INV201_ReadParameter

Odczytaj parametr

Odczytuje parametr

_INV203_ReadAxisError

Odczytaj btad osi

Odczytuje informacje o btedzie

_INV401_WriteParameter

Zapisz parametr

Zapisuje parametr

_INV600_SetComm

Ustaw modut komunikacyjny

Okresla ustawienia komunikac;ji

*W tym przykiadzie jest uzyty blok FB.

Dokumentacje (plik PDF) funkgiji biblioteki Smart FB mozna znalez¢ w folderze

[FBL] - [omronlib] - [Inverter] - [INVRT] - [Serial]. Szczegdtowe informacje na temat

biblioteki Smart FB znajduja sie w tym pliku.
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@BIoki funkcyjne (tylko CP1L)
Bloki funkcyjne to elementy programowe (szablony) grupujace zestaw procesow
(funkcji) w pojedynczym bloku. Uzytkownik moze zawczasu zdefiniowa¢ blok
funkcyjny, a nastepnie uzywac go, wstawiajac po prostu do programu i ustawiajac
jego parametry We/Wy.
Utworz i zapisz standardowe sekcje programu jako bloki funkcyjne. Bloki funkcyjne
mozna umieszcza¢ w programie i mozna ich wielokrotnie uzywac, okreslajac
parametry We/Wy.

[Sterowanie urzagdzeniem1] . [Sterowanie urzadzeniemn] ____
B1 X1 Wejscia| Bn Xn EWyjéciaE

A1 ; An

| | | T An __I | | | : :

— | | O— =L e | O—ixn :
TIM Elementy programu

: : ™ | 5
1 — ’ n__|: = A
#0100 : ; #0100 | :

Przetwarzanie |

.
'
'

T1 Y1 lqorvt : T Yn i :
I (algorytm) : :_| | . : o
— | O— 5 1 O—inn S
Z1 : : Zn : : 8—
( ) : . — )—, Zn H =
j O J e mmmnan v C;E—

Ponizej zaprezentowany jest przyktadowy program drabinkowy dla ,Sterowania
urzadzeniem 17,

Zastap wejscia/wyjscia programu parametrami. Zapisz algorytm jako szablon.
Szablon jest zdefiniowany jako blok funkcyjny (FB).

[Sterowanie urzadzeniem 1]

....................................

E ZdefInIUJ jako blok funkcyjny E P—On Sterowanie urzadzeniem
Ve —| H EN ENO [~
Sterowanie urzadzeniem IATI—A %1
—{en ENO |— 'B1:—{B Yiiye
' 2= 71}
—A X -
—8 Y= [Sterowanie urzgdzeniem 2]
Sterowanie urzadzeniem
2= H EN  ENO|-
‘A2i—{A xfix2t
’ 'B2i—{B vive!
___________________________________________ L Ziz2;
Wstaw wystgpienie bloku funkcyjnego i _ e

do programu drabinkowego L s |

Zdefiniowany blok funkcyjny moze by¢ wykorzystywany wielokrotnie
w programach drabinkowych.
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BOpis ogolny dziatania

Zostanie ponownie uzyty przyktad A-4-7 Uzywanie falownikéw do regulacji
predkosci (1).

60,00 Hz
55,00 Hz
Predkos¢ A0.00 Hz
\Stop
é Ll
Styk A StykB  Styk C Styk Z
Wigczony Wigczony Wigczony Wigczony
(W0.00) (W0.01)  (W0.02) (W0.15)

Docelowa szybkos¢ jest uzyskiwana na podstawie danych wejsciowych z wielu
stykéw. Przyspieszanie i spowalnianie jest modyfikowane na skutek
przyspieszania i spowalniania falownika.

BKonfiguracja systemu

Zostanie ponownie uzyta konfiguracja systemu dla przyktadu A-4-7 Uzywanie
falownikéw do regulacji predkosci (1).

Urzadzenia CP1L oraz V1000 s3g podtagczone za posrednictwem ztgcza RS485
zapewniajgcego sterowanie czestotliwoscig oraz uruchamianie i zatrzymywanie.

CP1L o V1000

©

O
CP1W-CIF11/12
(opcjonalna karta RS422/485)

W tym przyktadzie biblioteki FB pojemnos¢ pamieci uzytkownika moze
przewyzszy¢ 5K krokow.

Z tego powodu moze wystgpic btad pojemnosci pamieci w 10/14/20-punktowym
module CP1L (gdy rozmiar pamieci uzytkownika jest rzedu 5000 krokéw) i dlatego
w tym przyktadzie nalezy uzy¢ 30/40/60-punktowego modutu sterownika CP1L

(z pamiecig uzytkownika o rozmiarze 10 000 krokéw)

Szczegotowe informacje na temat okablowania oraz ustawien modutéw
CP1W-CIF11/12, V1000 oraz CP1L znajdujg sie w sekcji Konfiguracja systemu
czesci A-4-7 Uzywanie falownikow do regulacji predkosci (1).
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BPrzykfad programowania

@®Uzyte bloki funkcyjne

Odswiezenie stanu Wykonaj obroét (specyfikacja Zwolnij az do zatrzymania
(_INVO002_Refresh) czestotliwosci w Hz) (_INVO060_Stop)
(_INV032_MoveVelocity Hz)
INV002_Refresh _INV060_Stop
- - _INV032_MoveVelocityHz (BOOL) BOOL
- I(EBNOOL) (BESIE)) L —_ %B'\?OL) (Bgﬁ(l_)) _ — |EN ( ENO) B
S Odpowia- . INT, eni
8‘;‘:;;::%1“' (INT) BooL)|_Flaga . (INT) ®ooL)|_ dajggg”a Nr falownika=] I(\/Iod<)eno (ngg) -Spowoln\enle
master = UnitSelect BUSY [ zajetosci Nr falownika=f fjodeno InVelocity §¢ BOOL zakonczone
elee (INT) | Numer BOOL predkosé Start §E t) (BOOL)L Terror
Nrportu = (INT) NodeAddr [~ uzywanej Start o ¢ ) (BOOL) | \\vmus xecute Terror
Portio odeAddr ) Execute Command aborted Yy . (WORD)
szeregowego ®oon)| ) (BooL)| rezvgnacie Typ obszaru={ ArealD (Vé/ORI:E)) -Kod bledu
Lista = (SDC\Q;%SM Terror [~ 161" Czgstotliwo$e Velocity Terror |~ Terror Nr ob ) rrorl
skanowania WORD) |_kod bed Kierunek | (INT) (WORD) r obszaru=| oreaNo
Rodza) MVRY — (PWORD) |\ ErroriD [~ Pledt obrotu | Direction ErroriD |~ Kod biedu
i | (UINT Typ uzywanego | (WORD)
Przedzial czasu fnterv;lCount obszaru A|r[\?$ID
Typ obszaru I/F = g’xgﬁ?) yg:gn/a”ego- fkrea)No
Nr obszaru I/F = »(A";‘e-lz—a)No A
Typ obszaru (WORD)
komunikatéw =| MSGArealD
Nr obszaru INT)
komunikatow =) MSGAreaNo
g
Wymagane na potrzeby komunikacji Okresla sygnat uruchomienia, kierunek | Spowalnia obrét wokét osi az do 8.
z falownikiem. obrotu i czestotliwos$é w Hz. zatrzymania. T
-~

Do kazdego portu szeregowego

sterownika PLC uzyto jednego bloku

FB.

1 ,blok funkcyjny” Od$wiezenie stanu

bedzie uzyty dla portu szeregowego,

nawet jesli do tego portu podtagczono

kilka falownikow.

» Wydaje polecenia komunikacyjne
falownikom.

* Przetwarza btedy komunikac;ji.

* Przypisuje priorytety, gdy ma miejsce
uzywanie wielu polecen.

Uwaga Bloki funkcyjne sg niedostepne dla 10/14/20-punktowego modutu sterownika
CP1L.

SYSMAC CP1L/CP1E — Instrukcja obstugi 161



39iepod

W0.00
| 4]
MOV(021
| f [ (021)
Styk A #1770
D100
MOV(021)
#0
D2
W0.01
| 4]
MOV/(021
| ) | (021)
Styk B #157C
A D100
MOV(021)
#0
D2
W0.02
I f I MOV(021)
Stk C #1388
D100
MOV(021)
#0
D2

. ‘ A-4 Przyktady programowania modutu CP1L

@®Program drabinkowy

Polecenie czgstotliwosci
» 60,00 Hz (1770 Hex)
Kierunek obrotu Normalny (0)

Polecenie czestotliwosci
55,00 Hz (157C Hex)
Kierunek obrotu Normalny (0)

Polecenie czestotliwosci
50,00 Hz (1388 Hex)
Kierunek obrotu Normalny (0)
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P_On
I I FLT(452)
D100
D101
FLT(452)
#64
D103
IF(457)
D101
D103
DO
V\I/o.oi) W1.00
141 O
vi/o.oE
14
Styk B
vlvo.olz
I ? I
Styk C
v\l/o_1i5 W1.01
141 O
Styk Z Stop

Przeksztaté polecenie \

czestotliwosci (D100)
z formatu BIN na
zmiennoprzecinkowy.

Przeksztat¢ statg

100 (64 Hex) na
liczbe
zmiennoprzecinkowa.

Podziel czestotliwos¢
przez 100, aby otrzymac
przyrosty po 0,01 Hz.
Zapisz warto$é

w bloku FB

(MQOV V)(DO0).

Np.:

6000/100 = 60,00 Hz

w D100 na liczbe
zmiennoprzecinkowg (REAL)
w przyrostach po 0,01.

}

> Przeksztat¢ wartos¢ BIN

J9iepod

Zresetuj obszar roboczy interfejsu danych miedzy blokami FB, gdy zostanie rozpoczeta operacja.

P_First_Cycle

Flaga pierwszego cyklu

Uwaga

BSET(071)

#0

D9000
D9100

Ustawienia bloku

Dane do przestania/przeksztatcenia

Nizszy nr CH
Wyzszy nr CH

Dla danych zmiennoprzecinkowych zabezpiecz region dla 2 CH.
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MoveV
o _INV032_MoveVelocityHz
Fi— | (BOOL) (BOOL)
| | EN ENO
Flaga zawsze wigczona &1 _| (INT) (BOOL)
Modut falownika slave 1 g?oef‘)) Velocity
| (BOOL)
W1.00 Start 4 Eecute Polecenie Aborted
L, (REAL) BOOL
Czestotliwos¢ DO velocity ( Terro)r
- (INT) WORD
Kierunek D2 4 birection ( ErrorID)
1T TS A 1 | (WORD)
| P_DM -
1 Obszar pamieci I"| ArealD
1 DM specification! _{ (INT)
AreaNo

Zwolnij az do zatrzymania

_INV060_Stop
| (BOOL) (BOOL)
EN ENO
Flaga zawsze wigczona &1 4 I(\I/INo-cIi—Zeno (BE?()Or,'Ié)
Modut falownika slave 1 (BOOL) (BOOL)
W1.018top 7 Execute Terror
117 P bm ~ T 1{(WORD) (WORD)
| Specyfikacja | |ArealD ErrorlD
obszaru pamigci DM | | (INT)
&9000 AreaNo
_____ -
Odswiezanie
_INV002_Refresh
P_First_Cycle
| ] (BOOL) (BOOL)
| EN ENO
Flaga pierwszego cyklu (INT) (BOOL)
#CCCC
Uzywany jest sterownik | UnitSelect BUSY
PLC: w§t1)ierz CP1L (INT) (INT)
Wybierz port szeregowy_ PortNo NodeAddr
#00000002 _ BOOL
Uzyty modut slave falownika c(SDC\Q{](ﬁSRtD) ( Terroz
#00000000 | (DWORD) (WORD)
Falownik V1000 \l\;lodel typu M ErrorlD
A &10 _iINT)
Licznik interwatowy | IntervalCount
. PDM | (WORD)
Specyfikacja | | ArealD
obszaru pamigci DMI (INT)
_ _&9000 7 AreaNo
P_DM _| (WORD)
Specyfikacja MSGArealD
obszaru pamieci DM
_| (INT)
&9100 MSGAreaNo

W10.00
Odpowiadajace
W10.01

Wymus rezygnacje
W10.02

Btad MoveFB

W10.03
Spowolnienie zakonczone

W10.04
Btad StopFB

1 %4
I Ustaw do uzycia ten sam obszar,
: co interfejs danych bloku FB.

W7.00
Komunikacja

w8

Modut slave falownika komunikuje sie lub
zakonczona komunikacja

W9
Kod btedu INV

(Unit address:1)

Uzyty modut slave falownika

31 321 0BIT
[of ‘o[coitid

—_—
Falownik 2
(V1000:0, A1000:1)
31 321 0BIT
[0 ioloioioi d

0
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EBINFORMACJA

@®Uzywanie biblioteki Smart FB
Przyktad: odczyt, INV002_Refresh20”.
1. Wybierz pozycje [File] - [Function Block] - [Load Function Block from
File] z menu gtéwnego.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Select CX-Programmer Function Block
Library File.

= Untitied - CX-Programmer - [NewsLC1, MiwProgram1 Section? [Diagram]]
[PACEEN Echt Viw Jnesit Mrocram ML Sewistien Tool Window  Help

[ O e Chel | & oo
& pen . cren |
ose | e
=B wes | = H

Load Punction Bock from Fie,

S A5, i ~iu (0 Frogeam Hace | Sewficgrami |
Rl Fis ¥ | ESection Mame - Saclion]]

load ComrentFrogram

Save ot IProgran D
o
Dl Corpuans Prograe ., Q.
rangE PLC Type 9_’,_
[©]
Fage Setp -~
L =nZ
L spphcation-1

Ext

2. Wybierz folder [FBL] - [omronlib] - [Inverter] - [INVRT] - [Serial].
Zostanie wyswietlona lista plikdw biblioteki FB do komunikacji szeregowej
z falownikami.

Select CX-Programmer Function Block Library File @
Lok i |_} Serial j d= IC_QF -

_| o @ _INwZ01_ReadParameterzd.cxf
=) _tmvnsz_MavevelacityHzzo.of [ _INv203_ReadtuxdisErrarz0.of

_In033_MovetelocityRPIMZ0, cxf _IMw401_WrikeParameter20, cxf
_IMNVDG0_Skopz0, cxf _INwa00_SebCommll.cxf

=
=)
=) _tmvnsn_Resstzn, cif
=

_Inw200_Readstatusz0, o

File name: |_IN\-"DD2_F|efresh2D
Files of tupe: | Function Block Library Files( cx] | Cancel
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3. Wybierz pozycje [ _INV002_Refresh20.cxf]. Kliknij opcje [Open].
Zostanie dodana pozycja _INV002_Refresh ponizej pozycji [Function Blocks]

w drzewie projektu.

= Untitled - CX-Programmer - [MewPLCT, Mewl rogram 1 Seciion] [Diagram])

T G e
DEEd i SR L6
= =] ke BT

koot Proganm PC

DEHER D& &

Sovislion Took  Wirdow  Help

T A E N

ﬁ im0 jact
= I NewFLCL[CPIL] Cfflne

F Symbols

(ol settings

4 Mamory

B Programs

= 2 MewFrograml {03
B Sybobs
3 sechonil
P o

18 Furction Elocks

[ § o0z Refrach

4. Ustaw kursor w miejscu,

_INV002_Refresh FB.

1 (Frogram bame . Hewfrogram |
I [Section hsme | Sectiont|

|

I

i

w ktérym ma by¢é wstawiona pozycja

5. Nacisnij klawisz [F1], aby wywotaé [Function Block Invocation].

Dk SR shB @
a @ 0 i EEe =

CEFROE @ =2E 0 H

BRI T &L T
[e Ak upud | — OO B8 EL Ik

e Hamdvoma
= B MewPLCI[CPIL] Cfflne
1 Sk
[a] settngs
o Hemory
B rograns
= V] MessProgramd (00}
il Stk
la Sectiond
L Rt
IF Function Blods
A _IND0Z_Fisfresh

[Frogran fame : Hevebrogrami |

|Secion hame - Secton|

F =T
FH bvecasor
Fal

FaLS

FL5

FIo

FEO

FINDE

FIx

FD

FI=L

FixLh

Zostanie wyswietlone okno dialogowe New Function Block Invocation.

New Function Block Invocation

]

FB Instance: ]|

s

FEB Definition:

| _INv002_Refresh

=
L] Cancel

6. Nacis$nij klawisz [Enter].
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7. Wprowadz nazwe wystapienia bloku FB. Naci$nij klawisz [Enter].

© ®

Zostanie wyswietlona wprowadzona nazwa wystgpienia bloku FB.

= s - (2 Aropranveei - [Few . el tagi e Sactie [Daga]]

T M EM tem rwmi Pogem RC Smsew o s e

T S TuE Lr AITLE TV & g -
oy 10 i) BEE TR BT I AR 4eE =@ H - o [ TH ]
] ®
L I‘......-_. [ ——)
e T i e |
Sl
| o Kansa
= g
=] =
i [ Y}
s idtem e
ar nr
lt bt
Lt Al
ma =
TP L)
R Trw
-
et
—ry
=ty
.
(=N
=
e et
e
e

Potlacz styk wejsciowy z blokiem FB.

Ustaw parametry We/Wy bloku FB.
1) Ustaw kursor obok parametru FB. Nacisnij klawisz [Enter].
Zostanie wyswietlone okno dialogowe New Parameter.

2) Wprowadz parametr. Nacisnij klawisz [Enter].

Dl & &R 1B e, M T ||& 0 g
EER/EPE (A | —CoS TN s

580

CERROF 2B EEH

B twcsonm
i L1 [ i [racmn bns Zacami
29 gpratils
u] Bestineg
]
LY —
=i Wessbragrans| (T (1= Do
=4 Syweah | T en
1 Seumra
y |
L B it e
= & Functmn Bech rEzaact CTy !
W DT A
2L =| Diged [ e
wrazt " Enmrf
VR |
b | e il
LT
rd mrew murt
-y
-
i
ANCRE
(PR,
5L rsm
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A-4-9 Wymiana danych miedzy modutami CP1Ls

BUzyte funkcje

@®Proste potgczenie sterownikéw PLC

Uzywajac opcjonalnej karty RS-422A/485, mozna dla maksymalnie 9 modutéw CP1L/

CP1H/CJ1M udostepnia¢ do 10 CH danych na jednostke centralng bez pisania
oddzielnego programu.

HOpis ogdlny dziatania

Informacje na temat biezacej temperatury sg wymieniane miedzy kottami.
Tej konfiguracji mozna uzywac¢ do regulowania temperatury kottéw zgodnie
z warunkami panujacymi w innym kotle lub do monitorowania kottow z jednej
lokalizacji.
Kociot A Kociot B Kociot C
. '| |

BKonfiguracja systemu

@®Przykiad okablowania

] A
[
. Kociot B: modut CP1L Kociot C: modut CP1L
Kociot A: modut CP1L (master) (modut slave nr 0) (modut slave nr 1)
Modut czujnika temperatury Modut czujnika temperatury Modut czujnika temperatury
CP1W-TS101 5 CP1W-TS101 CP1W-TS101
° : — > G o B —
4 g 2y = 2, | 23
e = f
- | =1cH, 2CH| |
= s =
2 wejscia czujnika Pt100 2 wejscia czujnika Pt100 2 wejscia czujnika Pt100
(E52-P10AE) (E52-P10AE) (E52-P10AE)
CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12

(opcjonalna karta RS422/485)  (opcjonalna karta RS422/485) (opcjonalna karta RS422/485)

CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12 CP1W-CIF11/12
T [RDA RDA_ |1 RDA_ |1
2 | RDB+ XX RDB+ | 2 XK RDB+ | 2
3 | SDA- Proste potgczenie |[SRA- 3 SDA- 3
4 | SDB+ o SDB+__| 4 SDB+__| 4
5 TEG sterownikow PLC |5 3 = 5
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@®Konfiguracja przetacznika DIP dla modutu CP1W-CIF11/12 (opcjonalna karta
RS422/485)

(panel tylny)

Ztgcze modutu jednostki centralnej

Przetgczniki DIP
konfiguracji dziatania

Nr Ustawienie Modut | Modut | Modut Znaczenie
master | slave | slave
nr 0 nr1
1 Obecnosé rezystora ON OFF ON Rezystor koncowy dla
koncowego sterownikow PLC (dotgczony

na koncach).

2 2/4 przewody (do wyboru) ON ON ON Typ 2-przewodowy
3 2/4 przewody (do wyboru) ON ON ON Typ 2-przewodowy g
4 - OFF OFF OFF | Zawsze OFF 8—
5 | Sterowanie RS dla RD OFF OFF OFF | Nieaktywne 6,;
6 Sterowanie SD dla RD Wiacz | Wigcz | Wiacz | Aktywne

ony ony ony

@®Konfiguracja sterownika PLC
Skonfiguruj port szeregowy 1.

—_—

Otworz okno dialogowe PLC Settings.
Kliknij karte Serial Port 1 (CP1E: karte wbudowang RS232C Port).

3. Okresl nastepujace ustawienia.

N

2 PLE Settings - NewPLCY

Fle Optiors Helo
Seing: | Timing: | Input corstant Sessl Port 1 | Peiiphessl Senice | Bullin Input | Pulse Dupat | Pule 04| #|

Communcatons Selings Linsk \Wipechy

™ Standed (9600 ; 1,7.2E)

* Cugom IB-:l\.-l\‘] _Foimal ) [

| 115200 #_I [72¢ =] PO Lk M) = {10 [l ] =

Stad Code Ered Code PC Link Mode

i : | = AL
v | i P — ™ Masis
| =
Franspiors [ draod LI Mok Chndaay NPT Link M PC Lirk Lipt M
—g 100 ma —= | JI “10ma fa ;: ===
[iedond S00ms]
CPILL  Cffire
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PLC (master)

Element Kociot A (master) Kociot B (slave nr 0) Kociot C (slave nr 1)
Ustawienia komunikacji Niestandardowe
Szybkos¢ 115 200 b/s
Format 7.2.E (domysinie)
Tryb Lacze sterownika tacze sterownika PLC (slave)

Liczba stéw potaczenia

10 (domysinie)

Tryb tacza sterownika
PLC

Complete Link
Method

NT/PLC Link Max

1

Nr modutu facza

sterownika PLC

4. Zamknij okno dialogowe PLC Settings.

BPrzyktad programowania
Uzyto szeregowych taczy sterownika PLC, aby zapewni¢ fgczenie danych bez
udziatu programu w obszarach szeregowego fgcza sterownika PLC. Program

drabinkowy przesyta dane, ktére sg przypisane do odpowiednich obszaréw
wymiany danych.

39iepod

Kociot A Kociot B Kociot C
modut CP1L (master) modut CP1L (modut slave nr 0) modut CP1L (modut slave nr 1)
|rEimemimemimimesioeo. [ |rmrmimimim i Q |rmimimimim i -
0CH; Obszar wejscia i i Obszar wejécia i i Obszar wejscia i
1CH; |DaneA Temperature 0 1 |Dane B_Temperature 0 1 |Dane C_Temperature 0
2CH | Dane A_Temperature 1 i |Dane B_Temperature 1 Dane C_Temperature 1
1 1
i i
! i !
100 CH ! Obszar wyjscia ! Obszar wyjscia ! Obszar wyjscia
1

 3100CH(200CH) ;

1

3101CH(201CH) ;

1

!

1

3109CH(209CH) ;

3110CH(210CH) i

Obszar 3111CH(211CH) |

wymiany i

danych < |

‘;“Lego‘””'ka 3119CH(219CH) !

3120CH(220CH) :

3121CH(221CH) ;

i

!

3129CH(229CH) !

1

i

\ 3189CH(289CH) ;
Uwaga

Dane A_Temperature 0

Dane A_Temperature 1

Dane B_Temperature 0] 1

Dane B_Temperature 1] 1
i : 1

Dane A_Temperature 0

Dane A_Temperature 1

Dane B_Temperature 0

Dane B_Temperature 1

: |Dane A_Temperature 0

1 |Dane A_Temperature 1

Dane B_Temperature 0

i | Dane B_Temperature 1

Dane C_Temperature 0

Dane C_Temperature 1

Dane C_Temperature 0

Dane C_Temperature 1

. |Dane C_Temperature 0

- |Dane C_Temperature 1

Wartosci dla sterownika CP1E ujeto w nawiasy.
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@®Program drabinkowy

Kociot A
modut CP1L (master)

P_On
——XFER(70)
#2
1(2)

3100(200)

Uzyj instrukcji przesytania bloku,
aby przesta¢ dane 1 CH,
2 CH do 3100 CH, 3101 CH.

(200CH, 201CH)

Uwaga

Kociot B
modut CP1L (modut slave nr 0)

P_On
}——XFER(70)
#2
1(2)

3110(210)

Uzyj instrukcji przesytania bloku,
aby przestac¢ dane 1 CH,
2 CH do 3110 CH, 3111 CH.

(210CH, 211CH)

Wartosci dla sterownika CP1E ujeto w nawiasy.

Kociot C
modut CP1L (modut slave nr 1)

P_On
——XFER(70)
#2
1(2)

3120(220)

Uzyj instrukcji przesytania bloku,
aby przestac¢ dane 1 CH,
2 CH do 3120 CH, 3121 CH.

(220CH, 221CH)

e1epo(
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A-5 Poréwnanie sterownikow CP1L i CP1E

W ponizszej tabeli zestawiono réznice pomiedzy modutami jednostek centralnych sterownika CP1L
i sterownika CP1E

A-5-1 R6znice pomiedzy sterownikami CP1L i CP1E

BSpecyfikacje funkcjonalne

Moduty jednostek Moduty jednostek

Element Moduty jednostek ‘

39iepod

Maksymalna liczba punktéw
We/Wy

od 10 do 180 punktow

od 20 do 160 punktow

Maksymalna liczba
podtgczanych modutéw
rozszerzenia i modutéw
rozszerzenia We/Wy

Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu L: 1
Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu M: 3

Modut jednostki centralnej z 20 punktami We/Wy Brak
Modut jednostki centralnej z 30 lub 40 punktami We/Wy 3

Zasilacz Zasilacz AC lub DC Tylko zasilacz AC Zasilacz AC lub DC

Typy sygnatu wyjsciowego Wyjscia przekaznikowe lub | Tylko wyjscia Wyjscia przekaznikowe lub
tranzystorowe przekaznikowe tranzystorowe

Blok zaciskéw Wyjmowalny Niewyjmowalny

Zasilanie urzadzen Tylko zasiacz AC Tylko zasilacz AC

zewnetrznych urzadzenia Modut jednostki centralnej Modut jednostki centralnej z 30 lub 40 punktami We/Wy

(zasilanie serwisowe) z 30, 40 lub 60 300 mA

punktami We/Wy 300 mA
Modut jednostki centralnej
z 10, 14 lub 20

punktami We/Wy: 200 mA

Modut jednostki centralnej z 20 punktami We/Wy Brak

Pojemnos$¢ programu

Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu L:
5000 krokow

Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu M:
10 000 krokow

(Bez komentarzy, tabeli
symboli i indeksow
programu).

2000 krokow

(Z komentarzami,

tabelg symboli i indeksami
programu).

8000 krokoéw

(Z komentarzami,

tabelg symboli i indeksami
programu).

Pojemnos¢ pamieci DM

Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu L:
10 000 stow

Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu M:
32 000 stéw

2000 stow

Stowa odDO0 do D1499
mozna zapisywac do
pamieci EEPROM jako
kopie zapasowa.

8000 stow

Stowa od DO do D6999
mozna zapisywac¢ do
pamieci EEPROM jako
kopie zapasowa.

Jezyk programowania Ladder tylko Ladder
ST (tylko w definicjach
blokow funkcyjnych)
Blok funkcyjny Dostepny Brak
SFC Brak Brak
Zestaw instrukcji ok. 500 instrukciji ok. 200 instrukcji
Czas wykonania instrukgciji LD: 0,55 us LD: 1,19 ys
MOV: 4,1us MOQOV: 7,9 us
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Element

Moduty jednostek

Moduty jednostek

Moduty jednostek

Szybkie wejscia licznika

Tryb

Wejscia w gore/w dot lub
dodatni kierunek impulsu:
4 liczniki x 100 kHz

Lub

Réznicowo-fazowe (4x):
2 liczniki x 50 kHz

Lub

Wejscia przyrostowe:

4 liczniki x 100 KHz

Wejscia w gore/w doét lub
dodatni kierunek impulsu:
2 liczniki x 10 kHz

Lub

Réznicowo-fazowe (4x):
2 liczniki x 50 kHz

Lub

Wejscia przyrostowe:

6 licznikéw x 10 kHz

Wejscia w gére/w dét lub
dodatni kierunek impulsu:
1 licznik x 100 kHz

1 licznik x 10 kHz

Lub

Réznicowo-fazowe (4x):
1 licznik x 50 kHz

1 licznik x 5 kHz

Lub

Wejscia przyrostowe:

2 liczniki x 100 kHz

4 liczniki x 10 kHz

Metoda szybkiego
licznika

Poréwnywanie wartosci
docelowej i zakresu

Poréwnywanie wartosci
docelowej i zakresu

Poréwnywanie wartos$ci
docelowej i zakresu

Wejscia o szybkiej reakgc;ji

6 wejsc

6 wejsé

6 wejs¢

Wejscia przerwaniowe

6 wejsc
Tryb bezposredni lub tryb
licznika

6 wejsé
Tylko tryb bezposredni

6 wejs¢
Tylko tryb bezposredni

Im- Metoda wyjsé Wyjscia dla dodatniego Nieobstugiwane Tylko dodatni kierunek

pul- impulsowych kierunku impulsu impulsu

sowe Ccw/CCwW

wylscla | sterowanie Obstugiwane Obstugiwane
predkoscig
Pozycjonowanie Obstugiwane Obstugiwane
Krzywa S Obstugiwane Nieobstugiwane
przyspieszania i
zwalniania
Poszukiwanie pozycji | Obstugiwane Obstugiwane
poczatkowej

Wyjscia PWM 2 wyjscia Nieobstugiwane 1 wyjscie

Funkcje pozycjonowania

falownika

Obstugiwane

Nieobstugiwane

Przetacznik DI na panelu

przednim

Obstugiwane

Nieobstugiwane

Nastepujace funkcje nie sg obstugiwane za pomocg

przetgcznika DIP.

» Ochrona zapisywania programu
» Wejscia zewnetrzne przez przetacznik DIP (alokacja

AR395.12)

» Automatyczny transfer z kasety pamigci (bez funkc;ji

kasety pamigci)

» Ustawienia portu szeregowego (protokét Toolbus nie jest

obstugiwany.)

Regulatory analogowe 1 2
Wejscie zewnetrznych ustawien | Dostepne Brak
analogowych

Port USB Dostepny Dostepny

Port USB2.0 o petnej
predkosci (12M)

Port USB2.0 o petnej predkosci (12M)

Whbudowany port szeregowy Brak (Opcjonalne karty) Brak Dostepne (RS232C)
port komunikacyjny
Opcjonalny port szeregowy Modut jednostki centralnej Brak Modut jednostki centralnej

sterownika CP1L typu L:

1 port

Modut jednostki centralnej
sterownika CP1L typu M:
2 porty

z 20 punktami We/Wy Brak
Modut jednostki centralnej
z 30 lub 40 punktami
We/Wy 1 port
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Element Moduty jednostek Moduty jednostek Moduty jednostek
Komunikacja szeregowa,
protokoty
Szybkos¢ transmisji 300/600/1200/2400/4800/ Brak portu komunikacyjnego | 1200/2400/4800/9600/

9600/19,2k/38,4k/57,6k/
115,2k

Protokoty transmis;ji

Host Link

Toolbus

No-protocol

1:N NT Link

1:1 NT Link

Serial Gateway
(CompoWay/F

Modbus-RTU)

Serial PLC Link (Master)

Serial PLC Link (Slave)

1:1 Link (Master)

1:1 Link (Slave)

Odswiezany, gdy zmienia
sie konfiguracja sterownika
PLC

19,2k/38,4k/57,6k/115,2k
*300/600 b/s nie sg
obstugiwane.

Host Link

Nie mozna bezposrednio
taczy¢ z CX-P.
No-protocol

1:N NT Link

Mozna podtaczy¢ tylko
jedng konsole PT.
Konsola programowania PT
nie jest obstugiwana.
Serial PLC Link (Master)
ZastosowaniePTnie jest
mozliwe.

Serial PLC Link (Slave)
Modbus-RTU

Po zmianie konfiguracji
sterownika PLC
odswiezanie po przerwaniu
zasilania.

Konsola programowania PT

Obstugiwane

Brak

Opcjonalne karty, ktére mozna
montowac

RS232C karta opcjonalna
CP1W-CIF01

RS422A/485 karta

opcjonalna
CP1W-CIF11/12

LCD karta opcjonalna
CP1W-DAMO1

Opcjonalna karta Ethernet
CP1W-CIF41

Nie mozna montowac

RS232C karta opcjonalna
CP1W-CIF01

RS422A/485 karta

opcjonalna
CP1W-CIF11/12

Nastepujace karty nie mogg

by¢ montowane:

LCD karta opcjonalna
CP1W-DAMO1

Opcjonalna karta Ethernet
CP1W-CIF41

Kaseta pamieci

Mozna stosowaé

Nie mozna stosowac

Bateria

Dostepne (wbudowana)

Brak
Nie mozna montowac

Brak
Opcjonalnie mozna
montowa¢ CP1W-BATO01.

Kondensator — podtrzymanie

5 minut (przy temperaturze
otoczenia 25°C)

50 godzin (przy
temperaturze
otoczenia 25°C)

40 godzin (przy
temperaturze
otoczenia 25°C)

Pamie¢ nieulotna
(kopia zapasowa pamieci)

Wbudowana pamie¢ flash
(Zawiera programy
uzytkownika, parametry,
wartosci inicjujgce dla
pamieci DM i pliki
komentarzy)

Wbudowana pamie¢ EEPROM
(Zawiera programy uzytkownika, parametry,
wartosci inicjujace dla pamieci DM i pliki komentarzy)

Dziatanie bez baterii

Bez baterii zostang
zachowane tylko dane
znajdujgce sie w pamieci
nieulotnej. Inaczej dane
bylyby niestabilne.

Bez baterii zostang zachowane tylko dane znajdujace sie
w pamieci nieulotnej. Inaczej dane bytyby niestabilne.
Dane w obszarach DM, HR lub CNT sg automatycznie
czyszczone w momencie wigczenia zasilania.
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Element Moduty jednostek Moduty jednostek Moduty jednostek
Funkcja kopiowania pamieci DM | Mozna wykonaé kopie Mozna wykonac kopie zapasowa wszystkich danych
do pamieci nieulotnej zapasowg wszystkich (od stowa DOQ) obszaru pamieci DMA, korzystajac z bitow
(Funkcja stuzy do zachowania danych (niezmiennych) sterujacych obszaru pomocniczego.
danych pamieci We/Wy przy obszaru pamieci DMA, W momencie wigczania zasilania wszystkie dane
pracy bez baterii) korzystajac z bitow w obszarze pamieci DM moga by¢ przywrocone
sterujgcych obszaru automatycznie do ustawien wykonanych w konfiguracji
pomocniczego. sterownika PLC .
W momencie wigczania Dane, ktérych kopie zapasowa mozna wykonaé
zasilania dane moga by¢ TypE: DO do D1499 maks.)
przywrécone automatycznie TypN: DO do D6999 maks.)

w obszarze DM do ustawien
wykonanych w konfiguracji
sterownika PLC .

Pamiec¢ Sledzenia Obstugiwane Nieobstugiwane
Zegar (RTC) Obstugiwane Nieobstugiwane Obstugiwane
Przesuniecia adresu Nieobstugiwane Obstugiwane Obstugiwane
Liczba zadan cyklicznych 32 1 1
Liczba zadan przerwaniowych 256 16 16
Liczba podprograméw 256 128 128 o
Liczba skokéw 256 128 128 8_
Planowane przerwania 1 przerwanie 1 przerwanie L
Jednostka czasu: 10 ms, 1 Jednostka czasu: Tylko 0,1 ms (;13—
ms, 0,1 ms Interwaty przerwan sg ustalane podczas wykonywania

instrukcji MSKS.
Przez instrukcje MSKS moze by¢ wykonywane tylko
resetowanie/uruchamianie.

BPamie¢ We/Wy
Element Moduty jednostek centralnych Moduty jednostek Moduty jednostek

Obszar CIO 98,304 bitow 4,640 bitéw
od CIO 0 do CIO 6143 od CIO 0 do CIO 289

Obszar roboczy (W) 8,192 bity 1,600 bitéw
od W0.00 do W511.15 od W0.00 do W99.15

Obszar tymczasowy(TR) 16 bitow 16 bitéw
od TRO do TR15 od TRO do TR15

Obszar podtrzymania (H) 24,576 bitow 800 bitow
od H0.00 do H1535.15 od HO.00 do H49.15

Obszar pomocniczy (A) Tylko do odczytu: 7168 bitow Tylko do odczytu: 7,168 bitow

od AO do A447 od A0 do A447
Do odczytu/zapisu: 8192 bity Do odczytu/zapisu: 4896 bitow
od A448 do A959 od A448 do A753

Timery (T) 4,096 timerow 256 timeréw
od TO do T4095 od TO do T255

Liczniki (C) 4096 licznikow 256 licznikéw
od CO do C4095 od CO do C255

Obszar DM (D) 32 000 stow 2000 stow 8000 stow
od DO do D32767 od DO do D2047 od DO do D8191
(Wszystkie dane obszaru DM (Mozna wykona¢ kopie (Mozna wykona¢ kopie
moga by¢ zapisane jako kopia zapasowg danych od DO do | zapasowa danych od DO do
zapasowa w pamieci flash D1499 do pamiegci D6999 do pamieci
w celu uzycia ich do inicjowania | EEPROM, korzystajac EEPROM, korzystajac
wartosci podczas z bitow sterujacych obszaru | z bitéw sterujgcych obszaru
uruchomienia. Kopia zapasowa | pomocniczego. pomocniczego.
danych jest wykonywana W momencie wtgczania W momencie wtgczania
W momencie przerwania zasilania dane sg zasilania dane sg
zasilania i nastepnie przywracane w pamieci przywracane w pamieci
przywracana do pamieci RAM RAM do ustawien RAM do ustawien
po wigczeniu zasilania (funkcja | wykonanych w konfiguracji wykonanych w konfiguracji
inicjalizacji obszaru DM.) sterownika PLC). sterownika PLC).
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Element Moduty jednostek centralnych Moduty jednostek Moduty jednostek
Obszar flagi zadania 32 1
od TKO do TK32
Rejestry indeksowe (IR) od IR0 do IR15 Brak
Rejestry danych (DR) od DRO do DR15 Brak
Pamiec¢ Sledzenia 4000 stow Brak
BPotgczenie z urzadzeniami programujgcymi
Element Moduty jednostek Moduty jednostek Moduty jednostek

CX-Programmer

Narzedzie taczace

CX-Programmer

CX-Programmer dla CP1E

CX-Programmer

programowania

Opcjonalna karta
komunikacji szeregowej

CX-Simulator Dostepne Dostepne
Programy narzedziowe - Switch Box
Symulator btedu
Port taczacy urzadzenia port USB Tylko port USB Tylko port USB

Dostepne oprogramowanie
pomocnicze

CX-Programmer,
wersja 7.1 lub nowsza

CX-Programmer dla sterownika CP1E, wersja 1.0 lub

nowsza

CX-Programmer, wersja 8.2 lub nowsza

Wymienno$¢ z plikami CXP
sterownikaCP1L

Rozszerzeniem plikéw tworzonych przez program
CX-Programmer dla sterownika CP1E jest ,CXE”.

Program CX-Programmer dla sterownika CP1E nie otwiera

pliku CXP. Jednak pliki CXP sterownika CP1L mozna
kopiowac i wkleja¢ do programu CX-Programmer dla

sterownika CP1E.

Pliki CXE mozna przetwarza¢ za pomoca aplikacji

CX-Programmer.

zastepowania

apikacje

programoéw przez

CX-Programmer

Program Ochrona przed Obstugiwane Obstugiwane
—ochrona odczytywaniem Ochrone mozna ustawic¢ Ochrona dotyczy catego programu.
aplikacji CX- za pomocg zadania. Ochrony przed odczytywaniem nie mozna ustawic za
Programmer pomoca zadania.
Wiaczanie Obstugiwane Nieobstugiwane
i wylgczanie

Ochrona FINS
przed

siec

zapisywaniem dla
modutu jednostki
centralnej przez

Obstugiwane

Nieobstugiwane

Wigczanie
i wytgczanie

programu

zapisywania pliku

w pamieci plikdw

Obstugiwane

Nieobstugiwane

Narzedzie sterownika PLC do

wykonywania kopii zapasowych

Obstugiwane

Nieobstugiwane

Pliki CPS

Obstugiwane

Nieobstugiwane

Zmiana od$wiezania PV
format (BCD lub binarny) dla
timerow/licznikéw

Nalezy ustawiaé

Nie nalezy ustawiaé
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Element Moduty jednostek Moduty jednostek Moduty jednostek
Zmiana wartosci PV timera Mozna Nie mozna
Zmiana podczas edytowania online
Inne
PT
SAP Obstugiwane Nieobstugiwane
Monitor programu Obstugiwane Nieobstugiwane
drabinkowego
Konsola programowania Obstugiwane Nieobstugiwane
PT
Rozwigzywanie Obstugiwane Nieobstugiwane
problemoéw
Daikansan Obstugiwane Nieobstugiwane
FINS Obstugiwane Obstugiwane
Czes¢ protokotu FINS nie jest obstugiwana.
Zob. Podrecznik uzytkownika oprogramowania modufu
Jjednostki centralnej sterownika CP1E .

. . . O

BKonfiguracja sterownika PLC g

D

Element Moduty jednostek centralnych | Moduly jednostki centralnej | Moduty jednostki centralnej ;D_
Konfiguracja sterownika PLC - Funkcje nieobstugiwane w konfiguracji sterownika PLC

« Ustawienia instrukcji Comms w bloku FB: Brak
» Pozycjonowanie falownika: Brak
» Ustawianie czasu dla wszystkich zdarzen: Usuniete
» Zatrzymanie uruchamiania: Usuniete
Zatrzymywanie stanu wymuszania
Zatrzymywania IOM
* Interwaty planowanych przerwan: Usuniete,
(tylko 0,1 ms)

* Funkcje zmienione w konfiguracji sterownika PLC
w poréwnaniu do CP1L
» Wykrywanie niskiego poziomu natadowania baterii
Domysinie: Brak wykrywania (CP1L: ma wykrywanie)
* Czas cyklu zegara
Maksymalnie 1000 ms (CP1L: 32000 ms)
*» Czas cyklu statego
Maksymalnie 1000 ms (CP1Lt: 4000 ms)
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A-5-2 Instrukcje sterownika CP1L nieobstugiwane przez sterownik CP1E

Klasyfikacja

Mnemonik

Instrukcje wejscia
i wyjscia sekwencyjnego

*« LD TST

*+ LDTSTN

« AND TST
* AND TSTN
« ORTST

* ORTSTN
« OUTB

Instrukcje sterowania
sekwencyjnego

« CJPN
* JMPO
« JMEO

Instrukcje timera i licznika

MTIM/MTIMX

Instrukcje poréwnywania

.

MCMP
BCMP2

Instrukcje przenoszenia
danych

MVNL
« XCGL
MOVR
MOVRW

.

Instrukcje przesuwania
danych

* ASFT
« ASLL
« ASRL
* ROLL
* RLNC
RLNL
RORL
RRNC
RRNL
NSFL
NSFR

.

Symboliczne instrukcje
matematyczne

.y
« *UL
* /U

« /UL

Instrukcje konwersiji

NEGL
SIGN
LINE
COLM
BINS
BISL
BCDS
BDSL
* GRY

.

.

Instrukcje logiczne:

*« XNRW
« XNRL

Specjalne instrukcje
matematyczne

ROTB
ROOT
« FDIV

.

Zmiennoprzecinkowe
instrukcje matematyczne

* RAD
- DEG
« SIN

- COS
* TAN

« ASIN
« ACOS
* ATAN
« SQRT
« EXP
* LOG
« PWR

Zmiennoprzecinkowe
instrukcje matematyczne
o podwajnej precyzji

.

FIXD
FIXLD
- DBL
DBLL

Klasyfikacja Mnemonik Klasyfikacja Mnemonik
Zmiennoprzecinkowe « +D Instrukcje wyswietlania | « MSG
instrukcje «-D * SCH
matematyczne o «*D « SCTRL
podwdjnej precyzji + /D Instrukcje zegara « SEC

« RADD « HMS
) gllf\lGDD Instrukcje do |- TRsM
. COSD wykr}/wama i usuwania
. TAND btedéw
« ASIND Instrukcje diagnozy - FPD
« ACOSD awarii
« ATAND Inne instrukcje - CCS
+ SQRTD + CCL
« EXPD « FRMCV
- LOGD -« TOCV
* PWRD Instrukcje - BPRG
* LD, AND, OR + programowania « BEND
=D, <>D, <D, blokowego - BPPS
<=D, >D, lub>=D . BPRS
Instrukcje * SSET « EXIT
przetwarzania danych * PUSH « EXIT NOT
w tabeli * FIFO . IF
« LIFO « IF NOT
- DIM « ELSE
« SETR « [IEND
« GETR « WAIT
* SRCH « WAIT NOT
« MAX « TIMW
* MIN + TIMWX
*« SUM « CNTW
« SNUM « CNTWX
< SREAD « TMHW
« SWRIT « TMHWX
« SINS « LOOP
« SDEL « LEND
Instrukcje sterowania * PID « LEND NOT
danymi * LMT Instrukcje + MOV$
+ BAND przetwarzania ciggéw . +$
+ ZONE znakowych « LEFTS$
Instrukcje « MCRO * RGHT$
podprogramow « GSBS - MID$
* GSBN * FIND$
* GRET * LEN$
Instrukcje sterowania * MSKR * RPLC$
przerwaniami + DEL$
Instrukcje szybkiego * PRV2 )C(‘(I_:SH? $
licznika i wyj$¢
. « INS$
impulsowych . 2§ <>§, <$
Podstawowe instrukcje | ¢ IORD <=’$1>$YY>=$;
modutow We/Wy : llfl)(v\\(/R Instrukcje sterowania *« TKON
. HKY zadaniami * TKOF
« DLNK Instrukcje konwersiji * XFERC
Instrukcje komunikaciji « PMCR modelu * DISTC
. « COLLC
szeregowej « TXDU
.« RXDU « MOVBC
. STUP « BCNTC
Instrukcje sieciowe « SEND Instrgkcje spe'cjalnych * GETID
. RECV blokéw funkcyjnych
*« CMND
« EXPLT
« EGATR
« ESATR
« ECHRD
« ECHWR
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