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Huomautus:

OMRON-tuotteet valmistetaan patevien henkildiden kaytettaviksi oikealla tavalla ja ainoastaan téssa
oppaassa kuvattuihin tarkoituksiin.

Seuraavia merkintatapoja kaytetddn tdman oppaan varoitusten ilmaisemisessa ja luokittelemisessa.
Noudata aina niiden yhteydessé annettuja ohjeita. Varotoimien noudattamatta jattdminen voi

johtaa ruumiinvammoihin tai esinevaurioihin.

&VAROITUS lImaisee mahdollisesti vaarallisen tilanteen, jonka huomiotta jattdminen voi aiheuttaa lie-
van tai melko vakavan loukkaantumisen tai johtaa jopa vakavaan loukkaantumiseen tai
kuolemaan. Liséksi voi seurata merkittdvid omaisuusvahinkoja.

® limaisee yleisié kieltoja, joille ei ole erillistd symbolia.

0 limaisee yleisia pakollisia toimia, joille ei ole erillistd symbolia.

OMRON-tuoteviiittaukset

Kaikki OMRON-tuotteet on kirjoitettu tdssé oppaassa isolla alkukirjaimella. Myds sana "Yksikkd” voi-
daan kirjoittaa isolla alkukirjaimella, kun se viitaa OMRON-tuotteeseen, riippumatta siité, onko se osa
tuotteen todellista nimeé.

Lyhenne "PLC” tarkoittaa ohjelmoitavaa logiikkaa. Lyhennettd "PC” kaytetdan erdiden ohjelmointilait-
teiden yhteydessa, jolloin se tarkoittaa ohjelmoitavaa ohjainta.

Visuaaliset tehosteet

Seuraavat otsikot nakyvat oppaan vasemmanpuoleisessa sarakkeessa. Niiden avulla voit hakea eri-
tyyppisia tietoja.

TARKEAA Tama iimaisee tarkeita tietoja tehtévista toimista tai valtettavista asioista, jotta
toiminta ei keskeydy virheen vuoksi, toimintahairi6itd ei ilmene tai tuotteen
suorituskyky ei heikkene.

Huomautus limaisee tietoja, joiden avulla tuotetta voidaan kayttaa helposti ja tehokkaasti.

1,2,3... 1. llmaisee eri tyyppisia luetteloita, kuten toimien luetteloa tai tarkistusluette-
loa.



Tavaramerkit ja tekijanoikeudet

DeviceNet ja DeviceNet Safety ovat Open DeviceNet Vendors Associationin rekisterdityja tavaramerk-
keja.

Muut tassd oppaassa esiintyvat tuotteiden ja yritysten nimet ovat vastaavien yritysten tavaramerkkeja
tai rekisteroityja tavaramerkkeja.

© OMRON, 2005

Kaikki oikeudet piditetddn. Mitdédn tdmén julkaisun osaa ei saa kopioida, tallentaa hakujérjestelméén tai siirtdd missdédn muo-
dossa tai milldén tavalla, mukaan lukien mekaaniset tai elektroniset tavat, valokopiointi tai nauhoittaminen, ilman OMRONin
etukiteen antamaa kirjallista lupaa.

OMRON ei ota minkiénlaista patentteihin liittyvdd vastuuta tdssd oppaassa olevien tietojen kdyttdmisen suhteen. Koska
OMRON pyrkii parantamaan laadukkaita tuotteitaan jatkuvasti, tissd oppaassa olevat tiedot voivat muuttua ilman erillistd
ilmoitusta. Témé opas on tehty mahdollisimman huolellisesti. OMRON ei kuitenkaan ota vastuuta oppaan virheisti tai puut-
teista. OMRON ei my06skéidn ota vastuuta timin julkaisun sisidltdmien ohjeiden soveltamisesta aiheutuneista vahingoista.
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Tietoja tasta oppaasta:

Tassa oppaassa kuvataan NE1A-sarjan turvavaylaohjainten
asentamista ja kayttdmista.

Lue tdmé opas huolellisesti ja varmista, ettd ymmarrat oppaan tiedot, ennen kuin yritat asentaa tai
kayttdd NE1A-sarjan Ohjainta. Lue seuraavassa osassa kuvatut varotoimet.

NE1A-sarjan Ohjainten maéritelma
Tassé oppaassa termilld "NE1A-sarjan Ohjaimet" viitataan NE1A-SCPUO1- ja NE1A-SCPUO02-turva-
vaylaohjaimiin.
Seuraavissa oppaissa on DeviceNet- ja DeviceNet Safety -tietoja.
NE1A-sarjan DeviceNet Safety -turvavédylaohjaimen kayttéopas (taméa opas) (Z906)
T&ssa oppaassa kuvataan NE1A-SCPUO1:n ja NE1A-SCPUO02:n teknisié tietoja, toimintoja ja kaytt4a.
DeviceNet Safety -jarjestelméan konfigurointiopas (Z905)
Tassa oppaassa kerrotaan, miten DeviceNet Safety -jarjestelma konfiguroidaan
Network Configurator -ohjelmalla.
DeviceNet-kayttéopas (W267)

Tassa oppaassa kuvataan DeviceNet-verkon rakennetta ja kytkentdjé. Siiné on yksityiskohtaisia tietoja
kaapelien, liittimien ja verkossa kéytettavien lisélaitteiden asentamisesta ja teknisistd ominaisuuksista
seka tietoliikenteen virransy6tésta. Hanki tdma opas ja lue se huolellisesti ennen DeviceNet-jarjestel-
man kayttamista.

&VAROITUS Jos tdman oppaan tietoja ei lueta ja ymmarrets, siitd saattaa seurata loukkaantuminen tai
kuolema, tuotteen vioittuminen tai virhetilanne. Lue oppaan jokainen osa kokonaan ja var-
mista, ettd ymmarrat osan ja muiden samaan aiheeseen liittyvien osien tiedot, ennen kuin
yritéat tehdéa kuvattuja toimia.
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Lue taman oppaan tiedot niin, ettda ymmarrat ne

Sinun tulee lukea ja ymmartda tdman oppaan tiedot ennen tuotteen kayttéa. Jos sinulla on oppaaseen
littyvia kysymyksia tai jotakin huomautettavaa, kddnny OMRON-edustajan puoleen.

Takuu ja vastuunrajoitukset
TAKUU

OMRON antaa yhden vuoden (ellei toisin ole mainittu) takuun ostoajankohdasta lukien (kun tuote on ostettu
OMRONilta) yksinomaan sille, etta tuotteet eivat sisalla materiaali- tai valmistusvirheita.

OMRON EI TAKAA TAI LUPAA, NIMENOMAISESTI TAI EPASUORASTI, TUOTTEIDEN MYYNTIKELPOI-
SUUTTA, SOPIVUUTTA TIETTYYN TARKOITUKSEEN TAI OIKEUKSIEN LOUKKAAMATTOMUUTTA.
OSTAJA TAI KAYTTAJA HYVAKSYY SEN, ETTA HANEN TULEE ITSE VARMISTAA, ETTA TUOTTEET
TAYTTAVAT NIILLE SUUNNITELLUN KAYTTOTARKOITUKSEN ASETTAMAT VAATIMUKSET. OMRON
KIELTAYTYY HYVAKSYMASTA MUITA NIMENOMAISIA TAl OLETETTUJA TAKUITA.

VASTUUNRAJOITUKSET

OMRON EI OLE TUOTTEISIIN LITTYEN VASTUUSSA ERITYISISTA, EPASUORISTA TAI VALILLISISTA
VAHINGOISTA TAI VOITON TAI LIIKETOIMINNAN MENETYKSISTA, VAIKKA KYSEINEN VAATIMUS
PERUSTUISI SOPIMUKSEEN, TAKUUSEEN, LAIMINLYONTIIN TAI SEURAUSVASTUUSEEN.

OMRONIin vastuu ei miss&an yhteydessa ylitd vastuun piiriin kuuluvan tuotteen hintaa.

OMRON EI HYVAKSY TUOTTEITA KOSKEVIA TAKUU-, KORJAUS- TAI MUITA VAATIMUKSIA, JOLLEI
OMRONIN TUTKIMUKSISSA TODETA, ETTA TUOTTEITA ON KASITELTY, SAILYTETTY, ASENNETTU
JA YLLAPIDETTY OIKEIN, EIKA NIITA OLE ALTISTETTU LIKAANTUMISELLE, KAYTETTY HUOLIMAT-
TOMASTI TAI VAARIN, JA ETTA NIIHIN EI OLE TEHTY ASIATTOMIA MUUTOKSIA TAI KORJAUKSIA.
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Sovelluksiin liittyvat huomautukset

SOPIVUUS KAYTTOON

OMRON ei vastaa siitd, etta tuotteet ovat sellaisten standardien, asetusten tai maaraysten mukaisia, jotka
koskevat tuotteiden liittdmista asiakkaan sovellukseen tai tuotteiden kaytt64a.

Asiakkaan pyynnostd OMRON toimittaa asianmukaiset kolmansien osapuolien todistukset tuotteiden
luokituksista ja kayttérajoituksista. Nama tiedot eivat itsessdan ole riittdvid maarittdmaan taydellisesti
tuotteiden sopivuutta kéytettaviksi yndessé lopputuotteen, koneen tai jérjestelmén kanssa tai muussa
sovelluksessa tai kayttdkohteessa.

Seuraavassa on esimerkkeja sovelluksista, jotka vaativat erityistd huomiota. Tata ei ole tarkoitettu
kattavaksi luetteloksi tuotteiden kaikista mahdollisista k&yttétarkoituksista, eika tarkoituksena ole osoittaa,
ettd tuotteet valttdméatta soveltuisivat lueteltuihin kayttékohteisiin.

» Ulkokéaytto, kayttdkohteet, joissa esiintyy kemiallisen saastumisen tai sdhkdisten hairididen vaara, tai
kéyttbolosuhteet, joita ei ole kuvattu tdssé oppaassa.

* Ydinvoimaloiden ohjausjérjestelmét, polttojarjestelméat, rautatiejarjestelmat, lentokoneiden jérjestelmét,
laaketieteelliset laitteet, huvilaitteet, ajoneuvot, turvalaitteet ja erillisten teollisten tai hallinnollisten
sdannosten alaiset laitteet.

* Jarjestelmat, koneet ja laitteet, jotka voivat vaarantaa ihmishengen tai vahingoittaa omaisuutta.

Selvita kaikki tuotteiden kéytt6é koskevat kiellot ja noudata niité.

ALA KAYTA TUOTTEITA SELLAISISSA SOVELLUKSISSA, JOTKA AIHEUTTAVAT VAKAVAN VAARAN
IHMISILLE TAI OMAISUUDELLE, JOS ET OLE VARMISTANUT ETUKATEEN, ETTA KYSEINEN
JARJESTELMA ON KOKONAISUUDESSAAN SUUNNITELTU ASIANMUKAISET VAARATEKIJAT
HUOMIOIDEN JA ETTA OMRON-TUOTTEET ON MITOITETTU RITTAVASTI JA ASENNETTU
KAYTTOTARKOITUSTAAN VASTAAVASTI LAITTEISTOON TAI JARJESTELMAAN.

OHJELMOITAVAT TUOTTEET

OMRON ei vastaa kayttajan tekemasta ohjelmoitavan tuotteen ohjelmoinnista tai sen mahdollisista
seurauksista.
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Vastuuvapauslausekkeet

TEKNISIA TIETOJA KOSKEVAT MUUTOKSET

Pidatdmme oikeudet tuotetta ja lisédvarusteita koskeviin muutoksiin.

Muutamme mallinumeroita, kun julkaistuja arvoja tai ominaisuuksia muutetaan tai kun tuotteen
rakenteeseen tehddén merkittdvid muutoksia. Erita tuotteiden ominaisuuksia saatetaan kuitenkin muuttaa
ilman erillista iimoitusta. Epéselvissé tapauksissa sovelluksellesi saatetaan antaa erityisid mallinumeroita,
kun pyydat tarkeiden ominaisuuksien korjaamista tai lisdamista. Kdanny OMRONin edustajan puoleen, kun
haluat varmistaa ostettujen tuotteiden uusimmat tekniset tiedot.

MITAT JA PAINOT

Mitat ja painot ovat nimellisia. Niita ei tule kayttéda valmistustarkoituksiin, vaikka niiss& olisi ilmoitettu
toleranssit.

SUORITUSKYKYA KOSKEVAT TIEDOT

Tassa oppaassa ilmoitetut suorituskykya koskevat tiedot on tarkoitettu ohjeeksi, jonka avulla kayttaja voi
arvioida tuotteen sopivuutta omiin tarkoituksiinsa. Ne eivat merkitse takuuta. Tiedot voivat olla OMRONiIn
suorittamien testien tuloksia, ja kayttajien tulee suhteuttaa ne kulloisenkin sovelluksen vaatimuksiin.
Todellinen suorituskyky kuuluu OMRONIn takuun ja vastuunrajoitusten piiriin.

VIRHEET JA PUUTTEET

Taman oppaan tiedot on tarkastettu huolellisesti ja niiden uskotaan pitdvan paikkansa. Emme kuitenkaan
ota vastuuta lasku-, paino- tai kirjoitusvirheista tai puutteista.
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Tarkoitettu kohderyhmda

1

2

xviii

Tarkoitettu kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu seuraaville henkiléille, joiden on tunnettava sahké-
jarjestelmat (sdhkoteknikko tai vastaava):

* tehdasautomaation- ja turvajarjestelmien tuotantok&ytén toteuttamisesta
vastaavat henkil6t

e tehdasautomaation- ja turvajérjestelmien suunnittelusta vastaavat henki-
16t

e tehdasautomaatiojarjestelmien hallinnasta vastaavat henkilét

* henkilét, joilla on pé&tevyys, toimivalta ja velvollisuus huolehtia turvallisuu-
desta seuraavissa tuotteen elinkaaren vaiheissa: mekaaninen suunnit-
telu, asennus, kayttd, yllapito ja h&vittdminen.

Yleiset varotoimet

/\ VAROITUS

/\ VAROITUS

Kéayttajan on kéytettava tuotetta kayttboppaissa kuvattujen toimintakuvausten
mukaisesti.

Ennen kuin kaytat tuotetta muissa kuin oppaassa kuvatuissa olosuhteissa
tai ydinvoimalaitosten ohjausjarjestelmissé, rautatiejarjestelmissa,

lentokoneiden jarjestelmissa, kulkuneuvoissa, polttojarjestelmissa, ladketie-
teellisissa laitteissa, huvilaitteissa, turvalaitteissa ja muissa jarjestelmissa,
koneissa ja laitteissa, jotka virheellisesti kaytettyind saattavat vaarantaa
ihmishenkid ja omaisuutta, ota yhteys OMRONIn edustajaan.

Varmista, ettd tuotteen arvot ja suorituskykyominaisuudet ovat
riittavat jarjestelmille, koneille ja laitteille. Varmista myds, etta
jarjestelmilld, koneilla ja laitteilla on kaksinkertaiset turvajarjestelmat.
Tassé oppaassa on tietoja Yksikdn ohjelmoinnista ja kaytésta. Lue

tdma opas, ennen kuin yritat kayttd4 Yksikkod. Pida tdma opas késilla kaytén
aikana.

On erittdin tarkeaa, ettd kaikkia ohjelmoitavia ohjausyksikéitd kaytetdan vain
nimenomaiseen tarkoitukseen ja asianmukaisissa olosuhteissa, varsinkin jos
kayttd voi suoraan tai epasuorasti vaarantaa inmishengen. Sinun tulee neuvo-
tella OMRONIn edustajan kanssa, ennen kuin kéytat PLC-jarjestelméé edella
mainituissa sovelluksissa.

Tama on NE1A-sarjan turvavayldohjainten kayttbopas. Noudata seuraavia
ohjeita jarjestelmén rakentamisen aikana varmistaaksesi, etta turvallisuuteen
littyvat osat konfiguroidaan tavalla, joka mahdollistaa jarjestelmén toimintojen
toimimisen riittavalla tavalla.

¢ Riskien arviointi

Tassé kayttboppaassa kuvatun turvalaitteen asianmukainen kéytté edel-
Iyttdd asennusolosuhteiden sekd mekaanisen suorituskyvyn ja toimintojen
tuntemista. Kun valitset taté turvalaitetta tai kaytat sitd, riskien arviointi on
tehtava laitteiston tai niiden kayttéympéristén kehitysvaiheessa laitteissa
tai niiden kéyttdymparistéssé mahdollisesti ilmenevien vaaratekijéiden
tunnistamiseksi. Soveltuvat turvalaitteet on valittava kayttamalla riittdvaa
riskien arviointijarjestelmaa. Riittdmatdn riskien arviointijarjestelméa saat-
taa johtaa soveltumattomien turvalaitteiden valitsemiseen.



Yleiset varotoimet

2

¢ Aiheeseen liittyvat kansainvaliset standardit: ISO 14121, Koneturvalli-
suus — Riskien arvioinnin periaatteet

Varotoimet

Kun tdman turvalaitteen avulla luodaan laitteiston tai kayttdéympériston tur-
vallisuuteen liittyvié osia siséltavié jarjestelmid, jarjestelman suunnittelus-
sa on ymmarrettdvé ja noudatettava kansainvélisia standardeja téysin.
Naitéa standardeja ovat alla luetellut standardit ja/tai aiheeseen liittyvien
teollisuusalojen standardit.

¢ Aiheeseen liittyvia kansainvélisia standardeja: ISO/DIS 12100, Kone-
turvallisuus — Perusteet ja yleiset suunnitteluperiaatteet; IEC 61508,
Turvajarjestelmien turvastandardi (Sahkoisten/elektronisten/ohjelmoi-
tavien elektronisten turvallisuuteen liittyvien jarjestelmien toiminnalli-
nen turvallisuus)

Turvalaitteen tehtava

Tama turvalaite on varustettu asiaankuuluvien standardien mukaisilla tur-
vatoiminnoilla ja -mekanismeilla. Soveltuvia suunnitteluohjeita on kuitenkin
noudatettava, jotta nd&ma toiminnot ja mekanismit toimisivat oikein turvalli-
suuteen liittyvid osia sisaltavien jarjestelmarakenteiden sisélla. Varmista,
ettd ymmarrét toimintojen ja mekanismien toiminnan taysin, jotta osaat ra-
kentaa jarjestelmid, joissa ne toimivat oikein.

* Aiheeseen liittyvia kansainvélisi& standardeja: ISO 14119, Koneturval-
lisuus — Suojusten kytkenta koneen toimintaan. Suunnittelu ja valinta.

Turvalaitteen asentaminen

Laitteiden tai k&yttdympéristdn turvallisuuteen liittyvié osia sisaltavien jar-
jestelmien rakentaminen ja asentaminen on jatettdva soveltuvan koulutuk-
sen saaneiden henkildiden tehtavaksi.

¢ Aiheeseen liittyvia kansainvdlisia standardeja: ISO/DIS 12100, Kone-
turvallisuus — Perusteet ja yleiset suunnitteluperiaatteet; IEC 61508,
Turvajarjestelmien turvastandardi (Sahkoisten/elektronisten/ohjelmoi-
tavien elektronisten turvallisuuteen liittyvien jarjestelmien toiminnalli-
nen turvallisuus)

Lakien ja saadésten noudattaminen

Tamaé turvalaite noudattaa asiaankuuluvia sdadoksié ja standardeja, mutta
varmista, etté sita kéytetdan sellaisten paikallisten sd&dddsten ja standardi-
en mukaisesti, jotka koskevat laitteita tai ympéaristdja, joissa sitéd kaytetaan.

* Aiheeseen liittyvia kansainvalisia standardeja: IEC 60204, Koneturval-
lisuus — Koneiden sahkélaitteet

Kéaytén varotoimien noudattaminen

Kun otat valitun turvalaitteen k&yttéén, ota huomioon tdssd oppaassa ja
tuotteiden mukana toimitetussa kayttboppaassa esitetyt tekniset tiedot ja
varotoimet. Tuotteen kéyttdminen ndaistd méérityksistd ja varotoimista
poikkeavalla tavalla johtaa odottamattomiin virhetilanteisiin laitteistossa tai
laitteissa seka kyseisista virheistd aiheutuviin vahinkoihin, koska turvalli-
suuteen liittyvat osat eivat toimi odotetulla tavalla.

Laitteiden tai laitteiston siirtdminen tai kuljettaminen

Kun siirrat tai kuljetat laitteita tai laitteistoa, muista liittda taméa kayttéopas
laitteen tai laitteiston mukaan, jotta niita kaytettaisiin oikein myés uudessa
sijoituspaikassa.
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* Aiheeseen liittyvid kansainvélisid standardeja: ISO/DIS 12100 ISO,
Koneturvallisuus — Perusteet ja yleiset suunnitteluperiaatteet;
IEC 61508, Turvajarjestelmien turvastandardi (S&hkoisten/elektronis-
ten/ohjelmoitavien elektronisten turvallisuuteen liittyvien jarjestelmien
toiminnallinen turvallisuus)
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Varotoimet 3

3 Varotoimet

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéytésté voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Ala kdyta NE1A-sarjan Ohjaimen testildhtéja turvaldhtoina.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéytosta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Ala kayta DeviceNetin I/O-vakiotietoja tai eksplisiittisten viestien tie-
toja turvatietoina.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéytdsté voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Ala kdyta NE1A-sarjan Ohjaimen merkkivaloja tai seitseméanseg-
menttindyttéa turvatoiminnoissa.

Turva- tai testllahtOJen vaurioituminen voi aiheuttaa vakavan onnettomuuden.
Al4 kytke turva- ja testilahtéihin nimellisarvosta poikkeavia kuormia.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kayt6ésta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Johdota NE1A-sarjan Ohjain oikein, jotta 24 voltin tasavirtajohdin EI
paése vahingossa koskettamaan lahtéja.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kayt6ésta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Maadoita ulkoisille ldhtdlaitteille tarkoitetun virtaldhteen 0 V:n johdin
niin, ettd nama laitteet EIVAT kytkeydy toimintaan, kun turvalihtdjohdin tai testi-
lahtéjohdin maadoitetaan.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéytosta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Tyhjenna edelliset konfigurointitiedot, ennen kuin liitét laitteet verk-
koon.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéytésta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Maarita sopivat solmuosoitteet ja sopiva tiedonsiirtonopeus, ennen
kuin liitat laitteet verkkoon.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kayt6ésta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Suorita kayttajatestaus ja varmista, etta kaikki laitteiden konfiguroin-
titiedot ovat oikeat ja laitteet toimivat oikein, ennen kuin kaynnistét jarjestelman.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kayt6ésta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Kun vaihdat laitteen, konfiguroi korvaava laite asianmukaisesti ja
varmista sen toimivuus.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kayt6ésta voi aiheuttaa vakavan onnet-
tomuuden. Kayta asianmukaisia osia tai laitteita seuraavassa taulukossa esitet-
tyjen vaatimusten mukaisesti.

OO e G@@@@@

Ohjauslaite Vaatimukset
Hatapyséaytyspainike Kéyté pakkotoimisella avausmekanismilla varustettuja hyvaksyttyja laitteita,
jotka ovat standardin IEC/EN 60947-5-1 mukaisia.

Turvaovirajakytkin tai Kéytéa pakkotoimisella avausmekanismilla varustettuja hyvaksyttyja laitteita,
l&hestymiskytkin jotka ovat standardin IEC/EN 60947-5-1 mukaisia ja pystyvat kytkemaén
4 mA:n mikrokuormia 24 voltin tasajannitteell&.

Turva-anturi Kéayta hyvaksyttyja laitteita, jotka ovat laitteen kdyttdbmaan tuotestandardien,

-lakien ja -mé&éaréysten mukaisia.
Rele pakkoseuraavilla Kéayta hyvaksyttyja, pakkoseuraavilla koskettimilla varustettuja laitteita, jotka
koskettimilla ovat EN 50205 -standardin mukaisia. Kayta takaisinkytkentésignaalien yhte-
ydessa laitteita, joiden koskettimet voivat kytked 4 mA:n mikrokuormia
24 voltin tasajannitteella.
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Ohjauslaite Vaatimukset

Kontaktori Kéytad pakkoseuraavia mekanismeja kéyttavid koskettimia ja tarkkaile NC-
lisékosketinta kosketinvirheiden tunnistamiseen. Kéyta takaisinkytkentasig-
naalien yhteydessa laitteita, joiden koskettimet voivat kytked 4 mA:n mikro-
kuormia 24 voltin tasajannitteella.

Muut laitteet Tarkasta, tayttavatkod kaytettavat laitteet turvaluokan vaatimukset.

4 Ohjeet turvalliseen kayttoon

mVarovainen kasittely
Ala pudota NE1A-sarjan Ohjainta tai altista sitd voimakkaalle tarindlle tai
mekaanisille iskuille. NE1A-sarjan Ohjain voi vahingoittua, jolloin se ei ehka
toimi oikein.
mAsennus- ja séilytysympéristé
Ala kayta tai sailytd NE1A-sarjan Ohjainta seuraavissa paikoissa:
* jotka ovat suorassa auringonvalossa

¢ paikat, joiden lampédtila- tai kosteusarvot ovat teknisissa tiedoissa mainit-
tujen rajojen ulkopuolella

* paikat, joissa voimakkaat lampétilanvaihtelut aiheuttavat veden tiivisty-
mista

* joiden ilmassa on sy6vyttéavia tai tulenarkoja kaasuja

* joiden iimassa on paljon pélya (erityisesti rautapdlya) ja suoloja

* jotka ovat alttiina vedelle, dljylle tai kemikaaleille

¢ joissa laite altistuu tarinalle tai iskuille.
Ryhdy sopiviin ja riittdviin varotoimiin, kun asennat jarjestelmia seuraaviin
paikkoihin. Virheelliset ja riittdméattémat varotoimet saattavat johtaa toiminta-
héiri6ihin.

* Paikat, joissa laite altistuu staattiselle sdhkdélle tai muunlaisille hairiéille.

* Paikat, joissa laite altistuu voimakkaille sdhkémagneettisille kentille.

* Paikat, joissa laite mahdollisesti altistuu radioaktiiviselle sateilylle.

¢ Paikat, jotka ovat lahella virtalahteita.

m Asentaminen ja kiinnittaminen

e Kaytd NE1A-sarjan Ohjainta kotelossa, jossa on vahintdan standardin
IEC/EN 60529 mukainen IP54-suojaus.

¢ Asenna NE1A-sarjan Ohjain ohjauskeskukseen DIN-kiskolla (TH35-7.5/
TH35-15 standardin IEC 60715 mukaisesti). Asenna NE1A-sarjan Ohjain
DIN-kiskoon kayttden PFP-M-paatylevyja (ei toimiteta NE1A-sarjan Ohjai-
men mukana), jottei se irtoa DIN-kiskosta esimerkiksi tarinan takia.

¢ NE1A-sarjan Ohjaimen ymparille on jatettdva tuuletusta ja johtoja varten
tilaa v&hintddn 5 mm sivuista ja vahintddn 50 mm yl&- ja alapinnoista las-
kettuna.
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mAsentaminen ja johdotus
e Liita ulkoiset I/O-laitteet NE1A-sarjan Ohjaimeen seuraavilla johtimilla.

Yksisaikeinen |0 2-2 5 mm? (AWG 24-AWG 12)
johdin
Monisaikeinen | 0,34-1,5 mm? (AWG 22-AWG 16)

(joustava) johdin | Monisaikeiset johtimet tulee valmistella kiinnittamalla johtimien
paihin eristetyt liittimet (DIN 46228-4 -standardin mukaiset) ennen
kytkentaa.

e Irrota NE1A-sarjan Ohjain virtaldhteestd ennen johdottamisen aloitta-
mista. NE1A-sarjan Ohjaimeen kytketyt laitteet voivat kdynnistyéd odotta-
matta.

* Kytke maaritetty jannite NE1A-sarjan Ohjaimen tuloihin asianmukaisesti.
Sopimattoman tasavirtajannitteen tai minka tahansa vaihtovirtajannitteen
kayttdminen aiheuttaa NE1A-sarjan Ohjaimen vioittumisen.

e Muista pitda tietoliikennekaapelit ja I/O-kaapelit erillddn suurjannite- ja
suurvirtakaapeleista.

* Varo sormiasi, kun kiinnitat liittimid NE1A-sarjan Ohjaimen liitant&ihin.
e Kiristd DeviceNet-liittimen ruuvit oikein (0,25—-0,3 Nm).

¢ Virheellinen johdotus voi aiheuttaa turvatoimintojen haviamisen. Johdota
johtimet oikein ja varmista NE1A-sarjan Ohjaimen toiminta ennen NE1A-
sarjan Ohjaimen siséltavan jarjestelman kayttamista.

¢ Kun johdotus on tehty, muista irrottaa johtimenpéatkien putoamisen estéava
tarra NE1A-sarjan Ohjaimesta, jotta I1ampd padasee haihtumaan ja jaahdy-
tys toimii oikein.
mVirtalahteen valitseminen
Kayta seuraavat vaatimukset tayttavaa tasavirtalahdetta.

» Tasavirtalahteen toisiopiirit on eristettdva ensitpiiristd kaksinkertaisella
tai vahvistetulla eristyksella.

* Tasavirtalahteen on téytettdva UL 508:ssa mééritettyjen luokan 2 virtapii-
rien tai rajoitettujen jannite-/virtapiirien vaatimukset.

¢ | dhddn pitoajan on oltava vahintdédn 20 ms.

mAjoittaiset tarkistukset ja huollot

e Irrota NE1A-sarjan Ohjain virtaldhteestd ennen Ohjaimen vaihtamista.
NE1A-sarjan Ohjaimeen kytketyt laitteet voivat kdynnistya odottamatta.

* Ala yrité purkaa, korjata tai muuntaa NE1A-sarjan Ohjainta. Ndma toimet
voivat johtaa turvatoimintojen menettamiseen.

mHavittdminen
* Varo vahingoittamasta itseési, kun purat NE1A-sarjan Ohjainta.

5 UL 1604:n mukaisia lisaohjeita

NE1A-sarjan Ohjain sopii kaytettdvéksi luokan 1 osaston 2 ryhmien A, B, C tai
D mukaisissa tai ei-vaarallisissa paikoissa.

VAROITUS — Rajahdysvaara — Komponenttien vaihtaminen voi heikentaa
sopivuutta luokan | osastoon 2.
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6

VAROITUS — Rajahdysvaara — Al irrota laitetta virtalahteesta, ellei virtaa ole
katkaistu tai ellei alueen tiedeta olevan turvallinen.

VAROITUS - Rajahdysvaara — Ala irrota USB-liitint4, ellei virtaa ole katkaistu
tai ellei alueen tiedeté olevan vaaraton.

6 Maaraykset ja standardit

NE1A-SCPUO1 on seuraavien standardien mukainen:

Sertifiointielin

Standardit

TUV Rheinland

EN 954-1:1996, EN 60204-1:1997, EN 61000-6-2:2001,

EN 61000-6-4:2001, EN 418:1992, IEC 61508 osa 1-7/12.98-
05.00, IEC 61131-2:2003, NFPA 79-2002, ANSI RIA15.06-1999,
ANSI B11.19-2003

UL

UL 1998, UL 508, UL 1604, NFPA 79, IEC 61508, CSA 22.2
nro 142, CSA 22.2 nro 213

NE1A-SCPUO01-V1:lle ja NE1A-SCPUO2:lle on haettu seuraavien standardien
mukaista sertifiointia (tilanne heindkuussa 2006).

Sertifiointielin

Standardit

TUV Rheinland

EN 954-1:1996, EN 60204-1:1997, EN 61000-6-2:2001,

EN 61000-6-4:2001, EN 418:1992, IEC 61508 osa 1-7/12.98-
05.00, IEC 61131-2:2003, NFPA 79-2002, ANSI RIA15.06-1999,
ANSI B11.19-2003

UL

UL 1998, UL 508, UL 1604, NFPA 79, IEC 61508, CSA 22.2
nro 142, CSA 22.2 nro 213
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7 NE1A-sarjan Ohjainten yksikkoversiot

Yksikkoversiot:
"Yksikkoversio" on otettu kéayttodn, jotta NEA1-sarjan turvavayldohjaimia voi-
daan hallita Yksikkdpéaivitysten yhteydessa esiintyvien toiminnallisuuserojen
mukaisesti.
1. Yksikkdversioiden merkintatapa Tuotteissa
Yksikkéversio (Ver. [1.L1) on merkitty LOT-numeron/sarjanumeron viereen
tuotteiden nimikilpeen. Se kertoo, mita yksikkéversiota hallitaan, kuten alla
olevassa kuvassa on esitetty.
* Ohjaimia, joiden nimikilpeen ei ole merkitty yksikkdversiota, kutsutaan
Pre-Ver. 1.0 -ohjaimiksi.
Tuotteen nimikilpi
omeon N
| SAFETY NETWORK CONTROLLER

'NE1A-SCPU02
24VDC

Yksikkdversio on merkitty tdhan.

/ (Esimerkki: Ver. 1.0)

U o

\OMRON Corporation  MADE N JAPAN |
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2. Yksikkdversion tarkistaminen tukiohjelmiston avulla
Yksikkdversion voi tarkistaa Network Configurator -ohjelman versiolla 1.6
tai sitd uudemmalla seuraavalla tavalla.

a. Lataa konfigurointitiedot jarjestelmasta. Laitteiden kuvakkeet tulevat
nékyviin seuraavan kuvan mukaisesti.

M8

J i
=0 &0
MET A=-SCP LD HEIA-SCPLIO META-ECPLO2

] 1 .

b. Tuo ponnahdusvalikko nakyviin napsauttamalla hiiren kakkospainik-
keella Ohjaimen kuvaketta.
Valitse valikosta Ominaisuudet-vaihtoehto.

55 | 3] | 55 I Paramater b
=0 0
NETA-SCPUOT  ME1A-SCPLO .
| |

—_

Changa Mods »

[# Mantenance Hiormation

Ragister fo other Device b

External Data ]
Usags of Nebwork Bandwidth of Satety Corni
125K Biss 250K Bits £ Cut
0% px o 100% @ Copy
» Dolete
Eriptian Charge Node fiddresz.

Changa Device Copmment

=) Edit /O Gomment.

Trwa e RIEY RS0 rT 11N B da
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c. Ohjaimen Ominaisuudet-ikkuna tulee nékyviin.

ME1A-SCPUOZ Property X|

General | Safety LA Information I L0 Infor mation I Sienature I

META-SCPUDZ
Chanege Izon.. | Default Ioon |

Description :
Metwork Mumber : 3147104729341
Mode Address : #00
Yendor : CMRON Carporation
Device Type : Satety Metwaork Controller
Product Gode : 1405
Revizion : 1.0
Setial Mo. : 02B234B2

Ominaisuudet-ikkunassa annetaan laitteen nimi ja versio. Seuraavassa taulu-
kossa on lueteltu version 1.6[1 tukemat NE1A-sarjan Ohjaimet.

Laitteen nimi Versio Yksikkoversio
NE1A-SCPUO1 NE1A-SCPUO1 1.01 Pre-Ver. 1.0
NE1A-SCPUO01-V1 NE1A-SCPUO0O1-V1 1.01 1.0
NE1A-SCPU02 NE1A-SCPU02 1.01 1.0

3. Yksikkdversion tarkistaminen yksikkéversioetiketista

Ohjaimeen kuuluvat seuraavat yksikkdversioetiketit.

| P e | e (3
Mt TRy RETT AL
@DFAITT,

SEHLT. REOTIEKCIID
1T e :
Ihesa labels can be usod 6
manage differances in the
asailable funch<ns amee e
Loy,
Mace the approprate label on
tha front of the Unk to shoew
whial LInit sterssan = aclualy
Lsadpicp ofsend

Nama etiketit voidaan kiinnittdd aiempien Ohjaimien etupuolelle, jotta eri
yksikkdversioilla varustetut Ohjaimet erotetaan toisistaan.
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Yksikkoversion tukemat toiminnot

xxviii

NE1A-SCPUO1

NE1A-
SCPUO01-V1

NE1A-SCPU02

Yksikkoversio
Toiminto

Pre-Ver. 1.0

Ver. 1.0

Ver. 1.0

Logiikkatoiminnot

Ohjelman enimmaiskoko
(toimilohkojen kokonaisméaara)

128

254

254

Lis&tyt toimilohkot
* RS-kiikku

* Moniliitin

* Mykistys

* Sallintakytkin

* Pulssigeneraattori
e Laskuri

* Vertailija

Tuettu

Tuettu

Nollaus- ja Uudelleenkdynnistys-
toimilohkojen uudelleenkéaynnistyksen
nousevan reunan valinta

Tuettu

Tuettu

Paikallisen 1/O-tilan kayttd
logiikkaohjelmoinnissa

Tuettu

Tuettu

Yksikdn yleisen tilan kayttd
logiikkaohjelmoinnissa

Tuettu

Tuettu

I/0:n ohjaustoiminnot

Koskettimen toimintalaskuri

Tuettu

Tuettu

Kokonaistoiminta-ajan valvonta

Tuettu

Tuettu

DeviceNet-tietoliikennetoiminnot

Turva-l/O-yhteyksien lukumaéra
turva-master-yksikdssa

32

32

Turva-I/O-tietoliikenteen toiminnan
valinta tietoliikennevirheen jalkeen

Tuettu

Tuettu

Paikallisen lahd®n valvonnan
lisddminen lahetettaviin tietoihin
slave-toiminnon aikana

Tuettu

Tuettu

Paikallisen tulon valvonnan lisddminen
|ahetettaviin tietoihin slave-toiminnon
aikana

Tuettu

Tuettu

Jérjestelman kaynnistamista ja virheesta

palauttamista tukevat toiminnot

Ei-kriittisten virheiden historian
tallentaminen pysyvaan muistiin

Tuettu

Tuettu

Toimilohkovirheiden lisdaminen
virhehistoriaan

Tuettu

Tuettu
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Yksikkoversiot ja ohjelmointilaitteet

Kun kéytetdan turvalogiikkaohjainta, jonka yksikkdversio on 1.0, on kéytettava
Network Configurator -ohjelman versiota 1.6 tai sitd uudempaa. Seuraavassa
taulukossa nakyy yksikkdversioiden ja Network Configurator -versioiden vali-

nen suhde.
Mallinumero Network Configurator
Ver. 1.30] Ver. 1.50] Ver. 1.6[

NE1A-SCPUO1 Voidaan kayttaa. Voidaan kayttaa. Voidaan kayttaa.
Pre-Ver. 1.0

NE1A-SCPUO01-V1, Ei voida kayttaa. Ei voida kayttaa. Voidaan kéyttaa.
jonka yksikkdversio on 1.0

NE1A-SCPUO02, Ei voida kayttaa. Ei voida kayttaa. Voidaan kéyttaa.
jonka yksikkdversio on 1.0

NE1A-sarjan Ohjaimen paivitys

NE1A-SCPU0O1-V1- ja NE1A-SCPUO02-ohjaimien toimintoja on kehitetty
monella eri tavalla NE1A-SCPUO1-ohjaimeen verrattuna. Kun NE1A-
SCPUO1-ohjainta kayttavasta jarjestelmasta siirrytdan NE1A-SCPU01-V1- tai
NE1A-SCPUO2-ohjainta kayttdvaan jarjestelmaan, aiempia konfigurointitie-
toja voidaan kayttdd muuntamalla ne NE1A-SCPUO1:n konfigurointitiedoista
NE1A-SCPUO01-V1:n tai NE1A-SCPUO02:n konfigurointitiedoiksi.
Luo NE1A-SCPUO01-V1:n tai NE1A-SCPUO2:n konfigurointitiedot NE1A-
SCPUO01:n konfigurointitiedoista seuraavalla tavalla.
1. Konfigurointitietojen lukeminen
Lue konfigurointitiedot Network Configurator -ohjelmalla (versio 1.6) seuraa-
valla tavalla.

* Lue tallennetut konfigurointitiedot.

* Lue konfigurointitiedot verkon laitteista lataamalla vayla.

Seuraava ikkuna tulee nakyviin, kun lukeminen on suoritettu.

& EBystem Samplel - Metwork Confiesrator

Ede [Edit Yiew HNeimork [evice EDZFile Tools Oplion  Help
2|80 48
Ded 2 & i
@ #
x
:-:’l Hertwork Confagurartor
= Ff DeviceMet Hardware = 3 5 5 s
+ U endor a0 an 0z #03 #04
= | DevicaTyos CW-DRAMIT  HETA-SCPUNT  DSTI-MONESL-1 DETI-IN25-1 META-SCPLUD
+ i A Drives l lﬂm |l |£|I'ﬂ' ILIH
¥ g Communications Adapies = d
- :_ Discrede Sabety L0
¥ : General Purpose Digcrete LD
-
g Denaric Device
¥ sm Human-Machine Tterface
- :_ Fostion Corraller
= ow Saiety Metwork Conteolier
B] ME1A-SGPUTT Ty :
%) ME1 A-SCPLT-W B O ey, L
| ME1A-ECPU0Z 126K Bifs : 250K BASE B0E Bil's
= = S i} i | gliv. } % 14
=
Wezsage Code Dimte Desoripdion
Fesdy  LDeviceNet Tlnknown USB-LOGATIONILTOOLBLE  ME1A-SGFUDT 115200 Bavs Odf~line
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XXX

2. Konfigurointitietojen muuntaminen

Napsauta hiiren kakkospainikkeella Network Configurator -ohjelmalla lue-
tuissa tiedoissa NE1A-SCPUO1-ohjainta, joka halutaan muuttaa NE1A-
SCPUO01-V1- tai NE1A-SCPUO2-ohjaimeksi, ja valitse ponnahdusvalikosta
Change Device Type.

& Sysiem Samplel - Ketwork Gonfirurafor
Ele [Edit e Beimsk [oven EDG File Jocls Qeten  Hale

el 2 & 3 R X (|9 0EE
0a4a A B £
) ®
‘i Plebwink Con | L o
= f Devicelel Hirdware M 5 & £
o e L] al g ] Parnnster 3
= 4E} DevaTipa CJW-DRHN HE1A-SCFU  DETI-MDIESL-1 DETI-HDI2SL-
® o A Drives | | 1200 |2an | 1#n

H o Conmunisions Adspler

:’_ [imoreds Safety 10

+

£ _r".‘mtf-al Purposs Dsorets 10
* _r-'m.c Do e Mode ¥
Y Human-Pachine Fiertace
g Position Conirolier
= G ey Mk Conroller A Manterance kformalion
m] KE1A-ZCFUT =
| KE1A-SCFLOT-Y oa o Ntreor: Gt of Gty Conrmciion Regiater o ofber Device b
| HE1A-SCFU0Z 125 Bivs - | [ 250x Bitss : [ SOK Bt
] A 10 s ] 100 Exierral Dals r
= X o
Maconps Code Dste Dessor phion B Copr
¥ [riete

Charge Mode Addeess
Chargs Device Cgnment

(Change  LDewvosMat  Tlninoes  USB-LOCATIONITNTOOLEUS  KE1A-SCFUDT 115200 Bit's Ot -l
& Edit 1D Cormment

Charge Device Trpe

45" Proparty

Valitse seuraavaksi uusi laite New Device -kohdassa ja paina OK-painiketta.

Chanee Device Type El

Please select a new device which you would like to uze.

Mew Device

MNE1A-5CPUD2

[ Ok I [ Cancel ]

Mallinumero muuttuu ja uuden laitteen konfigurointitiedot ovat valmiit hetken
kuluttua.
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yatem Samplel - Network Configurator

Edil  Wew Mebwork  [Device EDS Fle Toole Optien  Hele

FH 2
9 449
&8 #

-

.

B Meswork. Cordigurator
- Bl DeviceMatl Hardware

+ LEl, Vendor

= Ls DevicoType

+ :_ PG Drives

e Commurications: Adapter
;.. Discrate Safety 110
L Diereral Purpose Dicrate L0
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Deseription
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3. Laajennettu konfiguraatio

Konfigurointitietojen muuntamisen jélkeen kaikki laajennetut toiminnot maéri-

tetddn oletusarvoisiksi. M&éar
joita aiot kéayttaa.
4. Turva-slave-yksikdiden re

itd asetukset kaikille laajennetuille toiminnoille,

kisterdiminen uudelleen turva-master-yksikéssa

Jos laite, johon konfigurointitiedot on muunnettu, on turva-slave-yksikkd, se
on rekisterditdva uudelleen turva-master-yksikdssa. Valitse ensin turva-mas-
ter-yksikén Safety Connections -vélilehdelta slave-yksikké ja poista sen rekis-

terdinti.

xxxi
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xxxii

Edit Device Parameters |

Lacal Output | Lacal Input/T est Dutput I Maode/Cyale Time I Laqic
Safety Connections | Memory Info. I Salety Slave 1/0 I Slave |40

— Unregister Dewvice List
# | Product Mame |

++— Valitse slave-yksikko ja
poista sen rekisterdinti
painamalla tata painiketta.

Connections : 4/16 - |

— Regizter Device List

Euto allocation.

Product Mame | EFI | Reacti... | Type | Size |
@ #02DST1-MDT1ESL-1
ﬁSafety Input Azzerbly T 10ms 40 ms It 1Bute

ﬁSafety Output Azsembly 1 10ms 40 ms Out 1 Byte
@ HO3DST1-ID125L

) ﬁSafety Input Azzerbly T 10me 40 mz If 2 Bute Slave-yksikks, johon
@ #04 META-SCPUOZ *’ konfigurointi
ﬁSafety It 1 10ms 40 mz In 3 Bute muunnetaan.
Mew | Edit... | Delete | Register/Jnreqizterd |
ak. | Cancel |

Kun slave-yksikdn rekisterdinnin poistamispainiketta painetaan, nakyviin tulee
seuraava viesti.

Network Configurator |

& This Device has valid connections, The Device will be unreqiskered.
oK?

Napsauta Yes-painiketta.
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Seuraava ikkuna tulee nakyviin, kun slave-yksikdn rekisteréinti on poistettu.
Rekisterdi slave-yksikkd uudelleen napsauttamalla rekisterdintipainiketta.

Edit Device Parameters ll

Local Output | Local Input/T ezt Output I tode/Cycle Time I Logic
| kemory Info. I Safety Slave 1/0 I Slave I/0

Safety Connections

— Unregister Device List

i | Praoduct Marme |

£ 804 NE1A-SCPUD2

Connections : 316
— Reaister Device List

[ ]
@ [~ | ¥ futo allocation.

Product M ame

| EFI | Reacti... | Type | Size |

Hew.. Edit..

@ H#O2 DST1-MDIESLA
ﬁ Safety Input Azsermblp 1 10me  40ms In 1 Byte

ﬁ Safety Output Azzembly 1 10ms  40ms Out 1 Byte
@ O3 DST1-ID125L1

10mz 40ms

| Delete | Reagizter/lnregisterd |

ak. I Cancel |

| Valitse slave-yksikko ja
rekisterdi slave-yksikkd
uudelleen napsauttamalla
tata painiketta.

Seuraava ikkuna tulee nékyviin, kun slave-yksikkd on rekisterdity.

xxxiii
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Edit Device Parameters

Local Output | Lacal |nputdT ezt Output I Mode/Cocle Time I Lagic

S afety Connechions

— Unregister Device List

]

kemary [nfo. I Safety Slawve /0 | Slave /0

# | Product Mame |

Connections : 4416

s | ¥ Auto allocation.

— Reqigter Device Lizt

Product Mame

I EF| I Reach... I Type I Size I

P 402 DS T1-MD 16511

Safety Input Azzembly 1 10ms 40 msz In 1 Byte
ﬁ Safety Output Azzermbly 1 10ms 40 ms Ot 1 Byte
@ O3 DST1-D125L1
ﬁ Safety Input Azzembly 1 10m:  40msz In 2 Buyte
.@ #04 ME1A-5CPUDZ
ﬁ Safety [nput 1 10mz  40ms In JByte
Mew... | Edit... | Delete | Regizter/Unregisterd |

]4 | Cancel |

Napsauta OK-painiketta. Toimenpide on nyt suoritettu.

XXXiv
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5. Vakio-slave-yksikdiden rekisterdiminen uudelleen vakio-master-yksikoiksi

Jos laite, johon konfigurointitiedot muunnetaan, on mééritetty vakio-slave-
yksikoksi ja laitteen tuotekoodi on valittu vakio-master-yksikdssé, vakio-mas-
ter-yksikdn asetukset on muutettava.

Valitse laite vakio-master-yksikén Edit Device Parameters -ikkunan General-
vélilehden laiteluettelosta.

Edit Device Parameters ﬂ

Communication Cycle Time I Mezzage Timer I Slave Function
General | 10 Allacation(QUT) I 120 Allacation(IM)
— Urnregister Device List
i | Product Mame | Out Size | In Size |
@#DE DST1-MD1ESLA 0 Byte 5 Byte
@#DS DST1-D125L1 0 Byte 4 Byte
@ #04  ME1A-SCPUOZ 0 Byte [ Byte

A | » | ¥ &wuto allocation as is registered,
— Reqister Device List

# | Product Mame | OutSize | ow ok [ InSize [ Inch [ |
401 NE1A-SCPUOZ 0 Byte 1Byte -

Advanced Setup... | R egizter/Unregizterd |

Upload | annluadl ey |

QK. I Cancel |

XXXV
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Napsauta sitten Advanced Setup -painiketta.

Jos Advanced Setting -ikkunan Device Information -valilehden Check Product
Code -vaihtoehto on valittuna, muuta tuotekoodi kaytettdvan laitteen mukai-
seksi. Tuotekoodit ovat seuraavat:

NE1A-SCPUO1: 1403
NE1A-SCPUO01-V1: 1404
NE1A-SCPUO02: 1405

Advanced setting ]|

Device Information | Cannection |

— Device Infarmation

Wendor : I"ﬁ' [T Check Yendar
Device Type - |753 ™ Check Device Type

] I Cancel

Napsauta OK-painiketta asetuksen maarittdmisen jalkeen. Toimenpide on nyt
suoritettu.

XXXVi
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1-1 Tietoja NE1A-sarjan turvavaylaohjaimista

1-1-1  Johdanto NE1A-sarjan turvavaylaohjaimiin

NE1A-sarjan turvavayldohjaimissa on monenlaisia toimintoja, esimerkiksi tur-
valogiikan operaatiot, turva-1/0O-ohjaus ja DeviceNet Safety -protokolla. NE1A-
sarjan Ohjaimella kayttaja voi muodostaa turvaohjaus-/vaylajarjestelman, joka
tayttda standardin IEC 61508 (Sahkoisten/elektronisten/ohjelmoitavien elekt-
ronisten turvallisuuteen liittyvien jarjestelmien toiminnallinen turvallisuus)
mukaiset turvatason (SIL) 3 vaatimukset ja standardin EN 954-1 mukaiset tur-
valuokan 4 vaatimukset.

Alla kuvatussa mallijarjestelmédssa NE1A-sarjan Ohjaimen avulla toteutettu
turvaohjausjarjestelma ja vakio-PLC-yksikdn avulla toteutettu valvontajarjes-
telmé toimivat samassa verkossa.

* Turvalogiikkaohjaimena NE1A-sarjan Ohjain suorittaa turvalogiikan ope-
raatiota ja ohjaa paikallista 1/0O:ta.

¢ DeviceNet-turva-master-yksikkdnd NE1A-sarjan Ohjain ohjaa DeviceNet-
turva-slave-yksikéiden eta-I/O:ta.

¢ DeviceNet-vakio-slave-yksikkénd NE1A-sarjan Ohjain viestii DeviceNet-

vakio-master-yksikén kanssa.
Turvalogiikan operaatiot ja
turva-l/O-ohjaus

/\/akio—PLC \ Network Configurator

Vakio-master-yksikkd

NE1A

Turva-master-yksikkd g

Vakio-slave-yksikkd

(] (]

DST1-sarjan

K Vakio-slave-yksikky turva-slave-yksikko

Muu kuin turvallisuuteen liittyva ohjaus
(vakio-ohjaus)

Turvallisuuteen liittyvé ohjaus

DeviceNet-1/O -tietoliikenteen ja ohjaa et&-l/O:ta.
eksplisiittisten viestien avulla.

PLC-jarjestelma valvoo
NE1A:ta (turvaohjausjarjestelmaa) DeviceNet Safety -jarjestelma
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1-1-2 NE1A-sarjan ohjaimien ominaisuudet

Turvalogiikan operaatiot
Sen liséksi, ettd laite tukee peruslogiikkatoimintoja, esimerkiksi AND ja OR,
se tukee myos toimilohkoja, kuten h&tépyséaytys tai turvaportin valvonta, joi-
den avulla voidaan toteuttaa erilaisia turvasovelluksia.

Paikallinen turva-l/O
* NE1A-SCPUO1(-V1):ssd on tuki 24 paikalliselle turva-l/O-pisteelle:
16 tuloa ja 8 lahtoa.

* NE1A-SCPUO2:ssa on tuki 48 paikalliselle turva-l/O-pisteelle: 40 tuloa ja
8 lahtoa.

¢ Ulkoisen kaapeloinnin virheet voidaan havaita.

e Toisiinsa liittyville paikallisille tuloliitdnnéille voidaan maarittdd kaksikana-
vainen tila.
Kun kaksikanavainen tila on méaaritetty, NE1A-sarjan Ohjain voi arvioida
tulotietoja ja tulosignaalien vélisen aikapoikkeaman.

e Toisiinsa liittyville paikallisille 1&htéliitdnnoille voidaan maarittda kaksika-
navainen tila. Kun kaksikanavainen tila on méaaritetty, NE1A-sarjan Ohjain
voi arvioida l&htétietoja.

DeviceNet Safety -tietoliikenne
* Turva-master-yksikk6ind Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet voivat muodostaa
16 turva-1/O-tietoliikenneyhteytta kéyttden jopa 16 tavua yhteytta kohden.

* NE1A-sarjan Ohjaimet, joiden yksikkdversio on 1.0, voivat muodostaa
32 turva-I/O-tietoliikenneyhteytta kdyttden jopa 16 tavua yhteyttd kohden.

* Turva-slave-yksikkdind NE1A-sarjan Ohjaimet voivat muodostaa 4 turva-
I/O-tietoliikenneyhteytta kayttden jopa 16 tavua yhteytta kohden.

DeviceNet-vakiotietoliikenne
Vakio-slave-yksikkdind NE1A-sarjan Ohjaimet voivat muodostaa 2 vakio-I/O-
tietoliikenneyhteyttd vakio-master-yksikkdéon kéyttden jopa 16 tavua yhteytta
kohden.

Yksittdisen ohjaimen kdyttaminen
NE1A-sarjan Ohjainta voidaan kayttda yksittdisend ohjaimena poistamalla
sen DeviceNet-tietoliikenne kaytosta.

Konfigurointi graafisella tyékalulla
* Seka vayla konfigurointia etté logiikan ohjelmointia varten on graafinen
tydkalu. Se mahdollistaa helpon konfiguroinnin ja ohjelmoinnin.

* Network Configurator -ohjelmasta voidaan kéynnistaé Logic Editor.
» Konfigurointitiedot voidaan ladata laitteisiin ja laitteista. Laitteita voidaan

tarkkailla online-tilassa DeviceNetin, USB-portin tai OMRONIn ohjelmoita-
van logiikan ulkoisen liittyméan avulla.

Jérjestelman kdynnistédminen ja virheesta palauttamisen tuki
¢ Virhetiedot voidaan tarkistaa Network Configurator -ohjelmalla tai NE1A-
sarjan Ohjaimen etuosassa olevista merkkivaloista.

¢ NE1A-sarjan Ohjaimen siséisia tilatietoja voidaan valvoa vakio-PLC:lla
allokoimalla vakio-master-yksikon tiedot. Myds valvonta turvajarjestelman
ohjelmoitavan logiikan avulla on mahdollista allokoimalla vakio-master-
yksikon tiedot.
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Kéayton hallinta salasanan avulla
* NE1A-sarjan Ohjaimen konfigurointitiedot on suojattu Ohjaimessa mééri-
tetylla salasanalla.

* Network Configurator suojaa jokaisen projektitiedoston salasanalla.
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1-1-3 Toimintojen yleiskuvaus

Toiminto | Yleiskuvaus Lisatietoja
Logiikkatoiminnot
Logiikkatoiminnot Ohjain tukee peruslogiikkatoimintoja, esimerkiksi AND ja OR, ja Osa 6
toimilohkoja, esimerkiksi hatapyséytys (E-STOP) ja turvaportin
valvonta (S-GATE).
Pre-Ver. 1.0 -ohjaimissa voidaan kayttaa ohjelmoinnissa 128:aa
logiikkatoimintoa ja toimilohkoa.
Ohjaimissa, joiden yksikkdversio on 1 tai uudempi, voidaan kayttaa
ohjelmoinnissa 254:44 logiikkatoimintoa ja toimilohkoa.
Turva-l/0
I/O-kommentit Kayttaja voi tallentaa kuhunkin 1/O-liitdntd&n nimen, jossa on 5-1-1
enintdén 32 ASCII-merkkié.
I/O-jannitteen valvonta NE1A-sarjan Ohjaimet tunnistavat, onko I/O-jnnite normaalin 5-1-2
jannitealueen sisalla.
Turvatulot NE1A-SCPUO01(-V1) tukee 16 turvatuloa. 5-2
NE1A-SCPUO2 tukee 40 turvatuloa.
Tulopiirin testaus Testipulsseilla voidaan tarkistaa NE1A-sarjan Ohjaimen siséisten
piirien, ulkoisten laitteiden ja ulkoisten johdotusten toiminta.
Tulojen ON/OFF-viiveet | Ohjaimen tulojen aikavakioksi voidaan méarittdé 0-126 ms
Ohjaimen syklin keston monikertoina.
Maarittamalla ON/OFF-viiveet voidaan pienentda tarinan tai ulkoisen
kohinan vaikutusta.
Kaksikanavainen tila Kahden paikallisen tuloparin data- ja tulosignaalien muutosten
aikaerot voidaan arvioida.
Testipulssilahdot NE1A-SCPUO01(-V1) tukee neljaa itsenaista testilahtoa. 5-3
NE1A-SCPUO2 tukee kahdeksaa itsendisté testilahtoa.
Niit& kaytetdan yleensé yhdessé turvatulojen kanssa.
Ne voidaan maérittdd myds signaalildhddiksi.
Mykistyslampun virran | NE1A-SCPUO01(-V1) havaitsee irtoamisen T3-liittimessa.
valvonta (vain T3- ja
T7-liitimet) NE1A-SCPUO2 havaitsee irtoamiset T3- ja T7-liittimissa.
Ylivirran havaitseminen/ | Ylivirran havaitsemisen jalkeen 1aht6 katkaistaan piirin suojaami-
suojaus seksi.
Turvalahdot Sekd NE1A-SCPUO01(-V1) ettd NE1A-SCPUO2 tukevat kahdeksaa |5-4
turvaldht6a.
L&htopiirin testaus Testipulsseilla voidaan tarkistaa NE1A-sarjan Ohjaimen siséisten
piirien, ulkoisten laitteiden ja ulkoisten johdotusten toiminta.
Ylivirran havaitseminen/ | Ylivirran havaitsemisen jalkeen Iaht6 katkaistaan piirin suojaami-
suojaus seksi.
Kaksikanavainen tila Molemmat parilliset IAhd6t voidaan asettaa turvatilaan
kayttajaohjelmasta riippumatta, kun tapahtuu virhe
jommassakummassa kahdesta parillisesta paikallisesta lahdésta.
DeviceNet-tietoliikenne
Turva-master-yksikko DeviceNet Safety -vaylan jokaiseen liitdntddn muodostuu master- 4-4
yksikkd—slave-yksikkd-suhde, joka on erillddn DeviceNet-
vakiovayldn master- ja slave-yksikdn vélisesta tiedonsiirrosta.
T&man vuoksi NE1A-sarjan Ohjain voi toimia liitdntéja valvovana
turva-master-yksikkdna.
Turva-slave-yksikkd NE1A-sarjan Ohjain voi toimia myds DeviceNet-turva-slave-yksik- 4-5
kéna, ja Ohjaimen siséiset tilatiedot seké tietty I/O-alue voidaan
varata turva-master-yksikéssa.
Vakio-slave-yksikkd NE1A-sarjan Ohjain voi toimia my&s vakio-slave-yksikkona, 4-6
ja Ohjaimen sisdiset tilatiedot seka tietty I/O-alue voidaan varata
vakio-master-yksikdssa.
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Toiminto Yleiskuvaus Lisatietoja

Eksplisiittiset viestit Eksplisiittisia viesteja voidaan kayttdd NE1A-sarjan Ohjaimen 4-7
tilatietojen lukemiseen. Network Configurator -ohjelmalla méaaritettyja
eksplisiittisia viesteja voidaan liséksi 1&ahettéda kayttajaohjelmasta.

Automaattinen NE1A-sarjan Ohjaimen tiedonsiirtonopeus voidaan maarittaa niin, 4-1-1

tiedonsiirtonopeuden ett4 se vastaa automaattisesti verkon master-yksikén tiedonsiirtono-

tunnistus peutta.

Yksittdisen ohjaimen kayttdminen

Yksittdisen ohjaimen tila NE1A-sarjan Ohjainta voidaan kéyttaa yksittdisena ohjaimena 4-1-2
poistamalla sen DeviceNet-tietoliikenne kéaytosta.

Jarjestelman kdynnistystoiminnot ja virheestéa palauttamistoiminnot

Virhehistoria NE1A-sarjan Ohjaimen havaitsemat virheet tallennetaan yhdessa 10-4

Ohjaimen virheen havaitsemishetken mukaisen kokonaiskayttdajan
kanssa.

Online-valvonta

NE1A-sarjan Ohjaimen sisaisia tilatietoja ja I/O-tietoja voidaan
valvoa reaaliaikaisesti Network Configurator -ohjelmalla.

Jarjestelméko-
koonpano-opas,

osa’7
Muut toiminnot
Konfiguroinnin lukitus NE1A-sarjan Ohjaimeen tallennetut konfigurointitiedot voidaan lukita | 7-1
niiden suojaamiseksi lataamisen ja vahvistamisen jéalkeen.
Nollaus NE1A-sarjan Ohjain voidaan nollata Network Configurator -ohjel- 7-2
malla.
Salasana Maérittamalla salasana voidaan estdd NE1A-sarjan Ohjaimen 7-3

tahaton tai luvaton kéaytté.

1-1-4 NE1A-SCPUO01(-V1):n ja NE1A-SCPUO02:n I/O-kapasiteetin vertailu

Osa | NE1A-SCPUO1 | NE1A-SCPU02 | Lisétietoja
1/O-pisteiden méaara
Turvatulot 16 40 2-1
Testilahdot 4 8 2-1
Turvaldhdoét 8 8 2-1
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1-1-5 Yksikkoversion 1.0 paivityksessa kehittyneet toiminnot

Seuraavassa taulukossa nakyy yksikkéversion 1.0 paivityksessa tehdyt muu-

tokset.
Toiminto | Yhteenveto | Liséatietoja
Logiikkatoiminnot
Logiikkatoiminnot Ohjelmoinnissa voidaan kayttda jopa 254:43 logiikkatoimintoa ja Osa 6
toimilohkoa.
Toimintolohkot Seuraavia lisdtoimilohkoja voidaan kayttaa: Osa 6
Logiikkatoiminnot
* RS-kiikku
* Vertailija
Toimintolohkot
* Mykistys
* Sallintakytkin
* Pulssigeneraattori
* Laskuri
* Moniliitin
Nollaus- ja Uudelleen- Valittavana ovat seuraavat nollausehdot: Osa 6
ka}/lnnlstﬁ-t_mmllohkmen * Low - High - Low -ON-pulssi (aiemman version nollausehto)
nollausehtojen . g
masrittaminen Low - High -nouseva reuna
1/0:n ohjaustoiminnot
I/O-tunnisteissa Kéaytettdvana ovat seuraavat I/0-lisdtunnisteet: 6-1-2
kaytettévissa olevat tiedot |, Paikallinen I/O-tila
* Yleinen yksikon tila
Koskettimen Tulon tai 14hdén ON/OFF-toimintojen lukumé&ara voidaan laskea ja 5-1-3
toimintalaskuri tallentaa siséisesti.
Kokonaiskayntiajan Tulon tai 14hddn ké@yntiaika voidaan ajastaa ja tallentaa siséisesti. 5-1-4
valvonta
DeviceNet-tietoliikennetoiminnot
Turva-master-yksikon Voidaan kayttda enintdan 32 toimilohkoa. 4-4
toiminta
Turva-1/O-tietoliikenteen Kéayttaja voi méaarittdd yhden seuraavista ehdoista 4-4
tilan maarittaminen turva-1/O-tietoliikenteelle tietoliikennevirheen jalkeen.
.tlﬁtkolukennewrheen * Automaattinen nollaus (aiemman version toiminto)
Jalkeen » Katkaise vain se yhteys, jossa virhe tapahtui.
» Katkaise kaikki yhteydet.
Tietoliikennevirheen takia | Kun turva-1/O-tietoliikenne on katkaistu tietoliikennevirheen takia, 4-4
katkaistun I/O- I/O-tietoliikenne voidaan ké&ynnistdd uudelleen Network Configurator -
tietoliikenteen ohjelmalla tai logiikkaohjelmalla.
kdynnistdminen uudelleen
Hajautetut I/O-allokoinnit | Kun Ohjain toimii tulojen turva-slave- tai vakio-slave-yksikkéna, 4-3
seuraavat tiedot voidaan lisata lahetettaviin tietoihin.
* Paikallisen tulon valvonta
* Paikallisen 1&hdon valvonta
Jérjestelmén kaynnistamista ja virheesté palauttamista tukevat toiminnot
Virhehistorian Ei-kriittisten virheiden historia tallennetaan pysyvaan muistiin. 10-3
tallentaminen
Lisatyt virhehistoriatiedot | Toimilohkoissa tapahtuvat virheet tallennetaan virhehistoriaan. 10-4
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1-2 Jarjestelman kokoonpano

1-2-1

DeviceNet Safety -jarjestelman yleiskuvaus

DeviceNet on avoin eri toimittajien monibittinen vayld, joka yhdistdd koneen
ohjauksen ja linjan ohjaustiedot. DeviceNet Safety -vayla lisda turvatoimintoja
perinteiseen DeviceNet-vakiotietoliikenneprotokollaan. Ulkopuolinen organi-
saatio (TUV Rheinland) on hyvéksynyt DeviceNet Safety -kasitteen.

Samoin kuin kolmansien osapuolten DeviceNet-yhteensopivat laitteet, myés
DeviceNet Safety -yhteensopivat laitteet voidaan liittda DeviceNet Safety
-vaylaan. Myoés DeviceNet- ja DeviceNet Safety -yhteensopivat laitteet voi-
daan yhdistaa ja liittdd samaan vaylaan.

Yhdistdmalla DeviceNet Safety -yhteensopivia tuotteita kayttaja voi muodos-
taa turvaohjaus-/vaylajarjestelméan, joka tayttda standardin IEC 61508 (Sé&h-
koisten/elektronisten/ohjelmoitavien elektronisten turvallisuuteen liittyvien
jarjestelmien toiminnallinen turvallisuus) mukaiset turvatason (SIL) 3 vaati-

mukset ja standardin EN 954-1 mukaiset turvaluokan 4 vaatimukset.

Turvaohjaus
turvavaylaohjaimella
- Turva-l/O-tietoliikenne

Turvavaylaohjain
- Turva-master-yksikkd
- Vakio-slave-yksikkd

Turvayksikko
- Turva-slave-yksikkd
- Vakio-slave-yksikkd

Network Configurator

Turvavayldohjain
- Turva-slave-yksikkd
- Vakio-slave-yksikkd

Vakio-ohjaus ja -valvonta
vakio-PLC:n avulla

- Vakio-1/O-tietoliikenne

- Eksplisiittinen viestilikenne

Vakio-PLC/vakio-master-yksikkd

Vakio-slave-yksikkd
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1-2-2 Esimerkki jarjestelman kokoonpanosta
Seuraavat esimerkit havainnollistavat NE1A-sarjan Ohjainta hyddyntavia tur-
vaohjausjarjestelmia.
* Turvaohjausjarjestelmd, jossa NE1A-sarjan Ohjain toimii turva-master-
yksikkdna

» Jarjestelmd, jossa on yhdistetty NE1A-sarjan turvaohjausjarjestelma ja
vakio-PLC-yksikoén avulla toteutettu valvova ohjausjarjestelméa

e Jarjestelmd, jossa on yhdistetty hajautettu turvaohjausjarjestelma, joka
siséltdd useita NE1A-sarjan Ohjaimia, ja vakio-PLC-yksikoitéd kayttava
keskitetty valvontajérjestelmé

* Yksittdinen NE1A-sarjan ohjausjarjestelmé

* Yhteys Network Configuratorin avulla

Turvaohjausjarjestelma, jossa NE1A-sarjan Ohjain toimii turva-master-yksikkona.
Tama jarjestelma kayttdd NE1A-sarjan Ohjainta turva-master-yksikkdéna ja
muodostaa turva-slave-yksikoéista eta-1/O-jarjestelman.

Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet voivat muodostaa turva-master-yksikkéind enintéan
16 turva-1/O-tietoliikenneyhteytta (16 slave-yksikkdd), joista kussakin on enin-
tdan 16 tavua.

Ohjaimet, joiden yksikkéversio on 1.0 tai uudempi, voivat muodostaa turva-
master-yksikkdind enintdan 32 turva-1/O-tietoliikenneyhteytta (32 slave-yksik-
kd4a), joista kussakin on enintdén 16 tavua.

NE1A-sarjan Ohjaimet tukevat turva-1/O-yhteyksissé kahta protokollaa: yksil&-
hetysté ja monildhetysta.

NE1A

Turva-master-yksikko Turvayhteydet (loogiset tietoliikennereitit)

| Joko yksiléhetys tai monildhetys
Enintdan 16 yhteytta
I:I Enintédan 32 yhteytta (yksikkdversio 1.0 tai uudempi)

DST1-turva- Toisen valmistajan Toisen valmistajan
slave-yksikkd turva-slave-yksikko turva-slave-yksikko
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Jarjestelma, jossa on yhdistetty turvaohjausjarjestelma ja PLC-yksikén avulla
toteutettu valvova ohjausjarjestelma

10

4
4

-’

Valvontajérjestelma

Té&ma jarjestelmd kayttdd NE1A-sarjan Ohjainta turva-master-yksikkéna ja
muodostaa turva-slave-yksikoisté eté-1/O-jarjestelman.

NE1A-sarjan Ohjain toimii vakio-slave-yksikkén4, ja vakio-l/O-tietoliikennetta
ohjaa vakio-master-yksikkd. NE1A-sarjan Ohjain toimii samanaikaisesti turva-
master-yksikkdn4 ja vakio-slave-yksikkdna.

Vakio-slave-yksikkénd NE1A-sarjan Ohjain voi muodostaa enintdan 2 vakio-
I/O-tietoliikenneyhteyttd kayttden jopa 16 tavua yhteyttd kohden. I/O-litAnnat
tukevat neljaa protokollaa (Poll, Bitstrobe, COS ja Cyclic). NE1A-sarjan Ohjain
ei voi toimia vakio-master-yksikkdna.

Turvaohjausjarjestelmaa voidaan valvoa vakio-PLC:ll4 allokoimalla NE1A-sar-
jan Ohjaimen tilatiedot (yleinen tila, paikallisen 1/0-virheen tila tai muut tiedot)
tai loogisten operaatioiden tulokset vakio-PLC:hen vakio-1/O-tietoliikennetta
varten.

Turvajarjestelma ja valvontajarjestelma voidaan yhdista4 ja toteuttaa samassa
vaylassa kayttdmalla vakio- ja turvalaitteita.

\ , . N
\ P NE1A Turvaohjausjarjestelma N
v Turva-master-yksikkd \
Vakio-PLC i 1 Vakio-slave-yksikko
Vakio-master-yksikko ! |
I I—l
|:| i Turva-I/O-tietoliikenne
ol | i (U
)
!

Vakio-I/O-tietoliikenne
ja eksplisiittiset viestit

TARKEAA

\
)
\
|
|
|
|
1
1
|
|
1
1
1
|
1
|
|
|
|
|
|
|
1
1
|
1
1
1
|
|
1
|
|
|
1
|
1
I
1

[]
]
]
]

\ 1
\ DST1-turva-slave- Toisten valmistajien turva-slave-yksikot ,/
S yksikkd /’

Samaan verkkoon voidaan liittda enintdan 64 vakiosolmua ja turvasolmua.
Vakio-1/O-tietoliikenteen ja eksplisiittisten viestien vélityksen kéasittelemét tie-
dot eivat liity turvallisuuteen. Turvatietoihin liittyvét toimenpiteet eivat koske
naiden tietojen luomista. Siksi naita tietoja ei pida kayttaa turvaohjausjarjes-
telman konfigurointiin.



Jdrjestelmdin kokoonpano Osa 1-2

Jarjestelma, jossa on yhdistetty useita NE1A-sarjan Ohjaimia sisaltdva hajautettu
turvaohjausjarjestelma ja keskitetty valvontajarjestelma
Téméa jarjestelma kayttdd kutakin NE1A-sarjan Ohjainta turva-master-
yksikkdna ja muodostaa turva-slave-yksikoista eta-l/O-jarjestelman.

Kukin NE1A-sarjan Ohjain toimii samanaikaisesti my6s vakio-slave-yksik-
kdna, ja vakio-1/O-tietoliikennetté ohjaa vakio-master-yksikko.

Turvaohjausjarjestelmaa voidaan valvoa vakio-PLC:lla allokoimalla NE1A-
sarjan Ohjaimen tilatiedot (yleinen tila, paikallisen 1/O-virheen tila tai muut
tiedot) tai loogisten operaatioiden tulokset vakio-PLC:hen.

DeviceNet Safety -jarjestelméssé on mahdollista liittdd useita turva-master-
yksikoitd samaan verkkoon. Siksi hajautettuja turvaohjauslohkoja voidaan val-
voa keskitetysti samassa verkossa.

e N e LT T S

-
/" Valvontajarjestelméa

! \‘\ /" NE1A #1 Turvaohjausjérjestelma A \‘\\
! v Turva-master-yksikké \
! Vakio-PLC Vo Vakio-slave-yksikkd \
I
: Vakio-master-yksikkd E E | !
I
i i I—l i
| E E Turva-l/O-tietoliikenne !
| il |
| ) 1
| S I
N A !
__________________ 1 1
) |
] I
: |
! |
(] ; (] (] (] (] ;
] l
) I
\ 1 1
) 1
1 1
] I
) 1
) |
) )
k )
Vakio-I/O- \ . o o
tietoliikenne tai N DST1-turva-slave- Toisten valmistajien turva-slave-yksikét
eksplisiittiset viestit N A s
/// | N
! NE1A #2 \
Turva-master-yksikkd
Vakio-slave-yksikkd
I:I Turva-I/O-tietolilkenne

(] (] (] 0

pe—————————————— - R ____

DST1-turva-slave-  Toisten valmistajien turva-slave-yksikét |

N\ e . Yksikkd /
v Turvaohjausjarjestelma B /

NE1A-sarjan Ohjaimien valinen turva-l/O-tietoliikenne voidaan toteuttaa myds
seuraavan kaavion mukaisesti. Kaaviossa NE1A #2 on méaaritetty NE1A #1:n
turvayhteyksien slave-yksikoksi turva-1/O-tietoliikennetta varten.
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NE1A-sarjan Ohjain toimii samanaikaisesti turva-master-yksikkdna, turva-
slave-yksikkdna ja vakio-slave-yksikkdna. Turva-slave-yksikkénd NE1A-sarjan
Ohjain voi muodostaa 4 turva-1/O-tietoliikenneyhteytta kayttaen jopa 16 tavua
yhteytta kohden.

//V Vontaidriestelma N - T -
avontaaresieima 3 /" NE1A #1 Turvaohjausjarjestelma A ™

/ Turva-master-yksikkod \

Vakio-PLC Vakio-slave-yksikkd \

Vakio-master-yksikkd

NE1A #1 toimii NE1A #2:n turva-master-
I:I yksikkona.

e

\ I
DST1-turva-slave- Toisten valmistajien turva—slave—yksikét/’
~ yksikkd -

NE1A #2

Turva-master-yksikkd
I:I Turva-slave-yksikkd
Vakio-slave-yksikkd

Turva-I/O-tietoliikenne

E

[]

Y
1
\
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
)
I

P

DST1-turva- Toisten valmistajien turva-slave-yksikét '
/7

\ Turvaohjausjarjestelma B slave-yksikkd /

~—o

NE1A #2 toimii NE1A #1:n turva-
slave-yksikkona.

TARKEAA DeviceNetin vakio-lI/O-tietoliikenteen ja eksplisiittisten viestien valityksen
késittelemét tiedot eivét liity turvallisuuteen. Turvatietoihin liittyvat toimenpiteet
eivéat koske naiden tietojen luomista. Siksi naita tietoja ei pida kayttaa turvaoh-
jausjarjestelméan konfigurointiin.
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NE1A Yksittdinen jarjestelma
Jos I/O-pisteitd on vain muutama, NE1A-sarjan Ohjain voi toimia yksittdisena
ohjaimena.
Ohjaimen DeviceNet-tietoliikenne voidaan poistaa kaytdstéd Network Configu-
ratorissa maéritetyilld asetuksilla. Silloin NE1A-sarjan Ohjain toimii yksittai-
sené ohjaimena.

- R Ovikytkimet Kaksinkasinhallintalaitteen kytkimet
Hatapysaytys-
painikkeet

¥

| |
NE1A

| I:I (Yksittainen)
USB-tietoliikenne

Network Configurator

2 Kontaktorit

TARKEAA Kayta USB-porttia, kun haluat valita yksittiisohjaintilan. DeviceNet-tietolii-
kenne lakkaa toimimasta, kun yksittisohjaintila (stand alone) valitaan. Siksi
asetuksia ei voi maarittda DeviceNet-portin kautta.
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Yhteys Network Configuratorin avulla

NE1A-sarjan Ohjain méé&ritetdan ja ohjelmoidaan kayttamalla Network Confi-
gurator -ohjelmaa. Network Configurator -ohjelmalla voidaan myd&s lahettéda
esimerkiksi konfigurointitietoja, seurata reaaliaikaisesti ohjelman suoritusta
vaylan kautta, tarkistaa virhehistoria.

Network Configuratoria voidaan kayttéa kolmella tavalla:
¢ suora yhteys DeviceNet-verkkoon
* USB-yhteys NE1A-sarjan Ohjaimeen
e sarjaporttiyhteys OMRON PLC:hen.

Suora yhteys DeviceNet-verkkoon

14

Network Configurator voi muodostaa suoran yhteyden verkkoon DeviceNet-
kortin avulla. Etékonfigurointi ja -valvonta ovat mahdollisia verkon vakio- ja
turvasolmuissa. Kun Network Configurator on suorassa yhteydess& Devi-
ceNet-verkkoon, se toimii verkon solmuna.

Network Configurator Vakio-PLC
NETA Vakio-master-yksikkd

=1 [

Eksplisiittinen viestilikenne

L] ] (] (] ]

PCl-kortti
PCMCIA-Kkortti

Konfigurointitietojen l1&hettdminen ja
vastaanottaminen seka valvonta Network
Configuratorilla koskee verkkoon kuuluvia

laitteita ja toteutetaan DeviceNet-verkon
kautta. Turva-slave-yksikkd Vakio-slave-yksikkd
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USB-yhteys NE1A-sarjan Ohjaimeen
Network Configuratoria voidaan kayttdd NE1A-sarjan Ohjaimen USB-portin
kautta. Etakonfigurointi ja -valvonta koskevat sekd USB-porttiin kytkettya
Ohjainta ettd verkon muita laitteita. Kun kyseessa on USB-yhteys, Network
Configurator ei kayta verkossa olevaa solmuosoitetta.

Network Configurator Vakio-PLC
NE1A Vakio-master-yksikkd

I — :
=1/l ”

USB-tietoliikenne

Eksplisiittinen viestilikenne

L] (] [] ]

Turva-slave-yksikkd Vakio-slave-yksikkd

Sarjaporttiyhteys OMRON PLC:hen
Network Configurator -ohjelmaa voidaan kayttdd OMRON PLC:n sarjaportin
kautta. Etdkonfigurointi ja -valvonta ovat mahdollisia verkon vakio- ja turvasol-
muissa. Kun kyseesséd on PLC-yhteys, Network Configurator ei kayta ver-
kossa olevaa solmuosoitetta.

Vakio-PLC Network Configurator

NE1A Vakio-master-yksikkd

Sarjamuotoinen tietoliikenne

Eksplisiittinen viestilikenne (Host Link tai oheislaite-
|:| |:| |:| |:| vayla (ToolBus)
Turva-slave-yksikkd Vakio-slave-yksikkd

Huomautus Tarkista seuraavat asiat, kun lataat vakio-master-yksikdstd NE1A:han.

* Vakio-master-yksikdn valvonta-ajan aikakatkaisun on oltava vahintaan
15 sekuntia.
* Eta-/O-tietoliikenne vakio-master-yksikdsta NE1A:han on katkaistava.

15
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1-3 Jarjestelman valmistelu

Seuraavassa kuvassa on esitetty turvajarjestelméan kayttéénottoa edeltéavéat
tyévaiheet.

1. Jarjestelméan suunnittelu

v '

3. Asentaminen ja johdotus 2. Ohjelmointi

I |
!

4. Konfigurointi

A 4

5. Kayttajatestaus

A 4

6. Jarjestelman kayttdminen

Seuraavissa osissa kuvataan eri vaiheissa tarvittavia NE1A-sarjan Ohjaimen
tietoja.

Tarvittavat tiedot

» Jarjestelmén yleiskuvaus ja mallikonfiguraatioita |Osa 1
* M&aritykset ja toiminnot Osa 2, kohdat 4-8

Tydvaihe
Jarjestelman suunnittelu

Liséatietoja

* Suorituskyky Osa 9
Ohjelmointi * Ohjelmointiohjeet Osa 6
* Toimintolohkojen méaaritykset
Asentaminen ja johdotus |* Solmuosoite- ja siirtonopeusasetukset Kohta 4-1
* Asennuspaikka Osa 3

* Laiteyhteydet
e Virtaldhteen johdotus
* Yhteys I/O-laitteisiin
* DeviceNet-johdotus
Konfigurointi * Konfigurointimenetelmé Osa7
Kéayttéjatestaus ¢ Virheiden luokittelu ja virhehistoria Osa 10
Jérjestelmén kayttdminen |« Yllapito ja tarkastus Osa 11

Seuraavissa oppaissa on tietoja DeviceNet-verkon asentamisesta, DeviceNet
Safety -jarjestelma@n kokoamisesta, Network Configuratorin kayttdmisesta,
ohjelmointilaitteen kayttdmisesta ja muista turvajarjestelmaan kuuluvista lait-
teista.

Osa Oppaan nimi Cat. No.
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DeviceNet-verkon asentaminen

DeviceNet-kayttéopas

Wa379

DeviceNet Safety -jarjestelman
kokoaminen

DeviceNet Safety -jarjestelman
konfigurointiopas

Network Configuratorin
kayttdminen

Ohjelmointilaitteen kayttdminen

Z905

Turva-1/O-yksikkojen
asentaminen

DeviceNet Safety -1/0-yksikdn kayttdopas

2904
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18
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21
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Laitekuvaus ja toiminnot

Osa 2-1

2-1

2-1-1

Laitekuvaus ja toiminnot

T&ssa osassa kuvataan NE1A-sarjan Ohjaimien osien nimet ja toiminnot.

Laitekuvaus

NE1A-SCPUO1 (Pre-Ver. 1.0)

18

USB-portti
(B-liitin)

Merkkivalo- ja nayttdalue

Solmuosoitekytkimet:
Maarittavat DeviceNet-solmuosoitteen

kaksinumeroisena desimaalilukuna.

us[ ]
e[ ]
tocx[ ]

el

Liitinalue

Merkkivaloalue

Siirtonopeuskytkin:
Méaarittad DeviceNet-tiedonsiirtonopeuden.

H—H—H
i AARE REAN
o= | LI |
alz[+]a]|{]e]10]12]1s
1|as|7]|{s]11]n]s
[ | . ,
o [ (1 0| || D oo
(1 [Ja (s [J7f {| (e [ [a[ i

(o [Jz[]+[]s
[JoJa[ls[]7
20VD0 ——ouT]
vijar[To({Te]|{{ o] 2]|4]s
wlae|m{n]|[1[s]s5]"
| HIN
I ’

DeviceNet-tietoliikenneliitin:

Tahan kiinnitetaan vaylakaapeli.
Myés tietoliikenteen kayttdjannite saadaan taman liittimen kautta.
XW4G-05C1-H1-D on solmuliitantéja varten.

~~

Liitinalue
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NE1A-SCPUO01 (yksikkéversio 1.0 tai uudempi)

Solmuosoitekytkimet:
Maéarittavat DeviceNet-solmuosoitteen

) e kaksinumeroisena desimaalilukuna.
Merkkivalo- ja nayttdalue

/ Liitinalue

| Merkkivaloalue

0000
0= 00O

USB-portti
(B-liitin)

Bee Lo Dby,
riruetdant, ofzala
13|57
e ————
Frye H
G0 Vo GD

| Liitinalue

Siirtonopeuskytkin:
Maarittdd DeviceNet-siirtonopeuden.

DeviceNet-tietoliikenneliitin:

Té&hén kiinnitetaan vaylakaapeli.

Myéds tietoliikenteen kayttdjannite saadaan taman liittimen kautta.
XW4G-05C1-H1-D-liitin on solmuliitantdja varten.
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NE1A-SCPUO02

Solmuosoitekytkimet:
Maarittdvat DeviceNet-solmuosoitteen

Merkkivalo- ja nayttsalue  aksinumeroisena desimaalilukuna. Liitinalue
(> Iy [
i wa] H 1 n I 1
USB-portti g
(B-liitin) woc<[] E
comm[ ] 7
o|2|a sl|[a]w]1z2]14]|[|20]22 |24 20| | [[28] 30| 22 |34 Merkkivaloalue
E1a-SCPUA2 11367 ||| a|n]|13|1s]|||21 |23 |28 |27]| [[2a] 21 [5a]35
T @@ |5
Sy ||| (o [z [Je Ol | | Clw QhoDoa || Dealle [
01 Qs Os ||| Co O CreLq ||| CioCes Crs | f Do Lo e
=y ([ (o [J= (sl
RALD RATE (o O s Os(F
anoc DN aut [ M| | ouT |
A2t |6 Tveial| o[ o | 2 ||[velre]2s |5 | fra] e 4 [a
v2| 6 [17)18||[m1| 70| 1 | 3| ||[Nelne]a7 =] | s[5 [ 7
BvDC
e TR W TR (TR
A D )
Siirtonopeuskytkin:
Maérittda DeviceNet-siirtonopeuden. Liitinalue

DeviceNet-tietoliikenneliitin:

Myés tietoliikenteen kayttdjénnite saadaan tdman liittimen kautta.
Té&han kiinnitetdan vaylakaapeli.

XW4G-05C1-H1-D-liitin on solmuliitantéja varten.
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2-1-2 Merkkivalo- ja naytt6alueet

Tilamerkkivalot

Seuraavat LED-merkkivalot ilmaisevat NE1A-sarjan Ohjaimen, vaylan ja 1/O-
piirien tilan.
* MS (moduulin tila)

* NS (vaylan tila)

* LOCK (konfiguroinnin lukituksen tila)

e COMM (USB-tietoliikenteen tila)

¢ IN 0-15 (paikallisten tulojen tila, NE1A-SCPUO01(-V1)
* IN 0-39 (paikallisten tulojen tila, NE1A-SCPU02)

* OUT 0-7 (paikallisten lahtdjen tila)

(paikallinen I/O-tila)

Merkkivalon nimi Vaéri Tila Merkitys
MS Vihrea 17 | Toimintatila
(moduulin tila) — -
L4~ |Lepotila
Punainen 7 | Kriittinen virhetila
LA | Keskeytystila
Vihreé/punainen N I Odottaa TUNID-asetusta itsetestauksen aikana tai odottaa
- konfigurointia.
- | Kéayttojannitetta ei ole.
NS Vihred i Vaylayhteys on muodostettu.
(vaylan tila) LA’ Vaylayhteytta ei ole muodostettu.
Punainen 17 |Tietoliikenneyhteys ei toimi.
“LdA_ |l/O-tietoliikennevirhe
Vihre&/punainen "L~ |Odottaa TUNID-asetusta.
- - Ei vaylayhteytta tai DeviceNet-tietoliikenne poistettu kéytdsta
(erillislaitetila).
LOCK Keltainen 17 | Lukitus on suoritettu kayttden kelvollista konfiguraatiota.
(konfiguroinnin lukitus) "L~ | Lukitusta ei ole suoritettu kayttéen kelvollista konfiguraatiota.
| Ei kelvollisia konfigurointitietoja
COMM Keltainen LA’ Tietojen l&hetys tai vastaanotto on kesken.
(USB) | Tietojen lahetys tai vastaanotto ei ole kesken.
NE1A-SCPUO1 Keltainen a7 | V/O-signaali on ON.
l(')\lucfli (1) ? '2"157 Punainen Virhe havaittu I/O-piireissa.
(paikaliinén ,I/'C.)'-tila) Py Ristiriitavirhe havaittu kaksikanavaisen tilan tuloissa.
Kaksikanavainen virhe havaittu kaksikanavaisen tilan
NE1A-SCPU02 jandoissa.
. N Virhe havaittu toisessa kaksikanavaisen tilan 1/O-piirissa
INO,1,2...39 ™ - m yx o n Lo
oUTO0.1.2 7 - (ei virhetta tassa I/O-piirissa).
fioan 1/C = I/O-signaali on OFF.

"7 :Palaa “a” :Vilkkuu gm : Eipala
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Laitekuvaus ja toiminnot Osa 2-1

Seitseméansegmenttindytt6
Seitseméansegmenttinayttd ilmaisee normaalitilassa NE1A-sarjan Ohjaimen
solmuosoitteen ja virhetilassa virhekoodin ja virheen solmuosoitteen. Nor-
maalitilassa naytéssa lukee myds "nd", jos DeviceNet-tietoliikenne on pois-
tettu kaytdsta (yksittaislaitetila on valittu).

Tila Naytto
Normaalitila, Toimintatila: RUN-tila Nayttdd NE1A-sarjan |Palaa
E;)\//tii(i:se;et Turva-l/O-tietoliikenne: Kaytdssa tai ei asetettu. t(gzj:ime” solmuosoit-
Toimintatila: RUN-tila (00-63). Vilkkuu
Turva-1/O-tietoliikenne: Ei kdytdssa
Toimintatila: ltsetestaus, konfigurointi tai lepotila Vilkkuu
Normaalitila, Toimintatila: RUN-tila ’nd” Palaa
DeviceNet ei Toimintatila: ltsetestaus, konfigurointi tai lepotila Vilkkuu
kaytossa
Virhetilanteet Kriittinen virhe Epamaarainen
Vain virhekoodi Palaa
Keskeytys Vain virhekoodi Palaa
Ei-kriittinen virhe Naytéssé ovat vuorotellen virhekoodi ja
sen solmun osoite, jossa virhe tapahtui.

/\ VAROITUS

onnettomuuden.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéyt6sté voi aiheuttaa vakavan 0
NE1A-sarjan Ohjaimen merkkivaloja ei saa kayttaé turvatoiminnoissa.

Huomautus Virheet ilmaistaan kayttdmalla MS-merkkivaloa, NS-merkkivaloa ja seitse-
mansegmenttindyttdd yhdessa. Lisétietoja tarkemmista merkityksista on koh-
dassa Osa 10 Vianetsinta.
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Laitekuvaus ja toiminnot Osa 2-1

2-1-3 Kytkinten asennot

Solmuosoitekytkimet
Maaritd DeviceNet-solmuosoite kayttdmalla NE1A-sarjan Ohjaimen etulevyn
kahta kiertokytkinté.

%
10 MEVy

Menetelma Kaksinumeroinen
desimaaliluku
Alue 0-63

Huomautus Tehtaalla maaritetdan solmuosoitteeksi 63.

Mitd tahansa annetulla alueella olevaa solmuosoitetta voidaan kayttda, kun-
han se ei ole sama kuin toisella solmulla. Jos kiertokytkimilla asetetaan
arvoksi 64—99, solmuosoite voidaan maarittda kayttdmalla Network Configu-
rator -ohjelmiston asetusta.

TARKEAA
e Katkaise NE1A-sarjan Ohjaimesta virta, ennen kuin muutat kiertokytki-
mien asetuksia.

* Ala muuta kiertokytkimien asetuksia, jos virta on kytketty. Ohjain tulkitsee
tdman konfiguraation muutokseksi ja siirtyy ABORT-tilaan.

¢ Jos useammalla kuin yhdelld laitteella on sama osoite, aiheutuu solmuo-
soitteen toistovirhe. TAma virhe estaa tietoliikenteen kaynnistymisen.

Huomautus
* K&anna kiertokytkimia pienelld lattapéisella ruuvitaltalla. Varo naarmutta-
masta niité.
* Tietoja ohjelmiston asetusten maarittamisestad on kohdassa 4-1 Alkuase-
tukset.

Tiedonsiirtonopeuskytkin
DeviceNet-tiedonsiirtonopeus valitaan NE1A-sarjan Ohjaimen etulevyssa ole-
valla DIP-kytkimelld. Tiedonsiirtonopeusasetukset on lueteltu seuraavassa

taulukossa:
Kytkin Tiedonsiirtonopeus

 limmm ) 1 2 3 4

2T 1N Ei pala Ei pala Ei pala Ei pala 125 kbit/s

:E ON Eipala |Eipala |OFF 250 Kbit/s
OFF ON OFF OFF 500 kbit/s

i~ g ON ON OFF OFF Ohjelmistoasetus
ON tai ON tai ON OFF
OFF OFF
ON tai ON tai ON tai ON Automaattinen
OFF OFF OFF tiedonsiirtonopeuden
tunnistus

Huomautus Tehtaalla valittu tiedonsiirtonopeus on 125 kbit/s.

Huomautus Tietoja ohjelmiston asetusten maarittdmisestéa on kohdassa 4-1 Alkuasetuk-
set.
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Laitekuvaus ja toiminnot Osa 2-1

2-1-4 DeviceNet-tietoliikenneliitin

Tietoliikenneliittimiin on kiinnitetty tarrat, joiden vérit vastaavat tietoliikennejoh-
timien véareja. Vertaamalla johtimien véreja tarrojen véreihin voit tarkistaa,
onko johtimet kytketty oikein. Johtimien vérit ovat seuraavat:

Vari Kuvaus
Punainen V+
Valkoinen Signaali (CAN H)
- Kollektori
Sininen Signaali (CAN L)
Musta V-

Tietoja tietoliikennemaarityksistéd ja johdotuksista on DeviceNet-kayttbop-
paassa (W379).

TARKEAA Katkaise virta NE1A-sarjan Ohjaimen virtaléhteesté ja verkon kaikista sol-
muista, ennen kuin aloitat johdotusten tekemisen.

2-1-5 USB-tietoliikenneliitin

Kytke USB-tietoliikenneliitin tietokoneeseen, kun aiot kayttda Network Confi-
gurator -ohjelmaa. NE1A-sarjan Ohjaimet tukevat USB:n vakioversiota 1.1.
Kayta kytkennassa tavanomaista USB-A-USB-B-kaapelia, jonka kummassa-
kin paassa on urospistoke.
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Laitekuvaus ja toiminnot

Osa 2-1

2-1-6 Tulo- ja lahtoliittimet ja sisaiset kytkennat
NE1A-SCPUO1(-V1)

©30 B 1]
5 E QO O —=
€509 @ GO T 24VDC
2320 =] L
Teobatin ; vl
@ ; © T 24vDC
A0 (- i } Gl
canH |0 12 c<?§ -:Lrjf,{;; obton | @ _{
brain |(G) 8@%‘ B il Lo o= @) =
CANL | (G | ——— Z8 [k _rli;%'_ ES '
FEERT e 3 E L3
. @ ! B -1 %?q: _8: cl_) @
i — s | = e
; it = ] -
i ()] ~ ]
(7] H
r - i 1.
23 3 @ IN15
—— 53 _5" '
= O H
30 = "
g 2 ©® 2
=) g Tsnktion @ G2 + 24V DC
E) o = =
=} i
—HEY— 3 ©
: > E
D+ [@ i8] 2 @
usB R - “ 1k
D- (@) @ OUTo
: B L|—<r
: OUTT =
Liittimen nimi Kuvaus
Vo Sisdisten piirien virransy6ttoliitin
Kaksi VO-liitinté on kytketty yhteen siséisesti.
GO Sisdisten piirien virransyéttoliitin
Kaksi GO-liitinté on kytketty yhteen sisaisesti.
VA Ulkoisten laitteiden ja testildhtdjen virransyéttéliitin
G1 Ulkoisten laitteiden ja testilahtdjen virransyéttdliitin
V2 Ulkoisten laht6laitteiden virransyottoliitin
G2 Ulkoisten l&htdlaitteiden virransyéttéliitin
INO-IN15 Turvatuloliittimet
TO-T3 Testilahtoliittimet, joihin kytketdan turvatulot INO-IN15. Kustakin
testilahtoliittimesta saadaan erilainen testipulssikuvio. Liitin T3 tukee myds
lahtdsignaalin virranvalvontatoimintoa, esimerkiksi mykistyslampun
valvontaa.
OuTO0-0OUT7 Turvaléhtoliittimet
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NE1A-SCPU02-V1

®30 EEENEY ||
@ g Q © 60 T24VDC
338 o—
< 56 e i
i LW
©® =8 |th... L e | @ o =| 10 8
DRAIN |(© &> :Liﬁ : & < Q) ;
wlot— & [ e s | ] s
G | = = \
: ] % “ﬁdL ERS © L3
; n t | IND
: 8. td
: ) o] — IN39
i = 0 S i
i n = ]
i o 9 =3 |
] 3 (@) - 1 W2
" —3 1 i a“
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: =3 — 9
: 5 Pl e ]} 5 o
; —dEy— § ©
: | T g i
i E)Ej R ©
0+ |© = cllipy
LISB T = @ 1
D |@ | | ouTO
| © {14
i COoUTY =
Liittimen nimi Kuvaus

VO Sisaisten piirien virransy®éttoliitin
Kaksi VO-liitinté on kytketty yhteen sisaisesti.

GO Sisdisten piirien virransyéttoliitin
Kaksi GO-liitinté on kytketty yhteen sisdisesti.

Al Ulkoisten laitteiden ja testilahtdjen virransyéttoliitin

G Ulkoisten laitteiden ja testildhtdjen virransyéttéliitin

V2 Ulkoisten l&htdlaitteiden virransyéttéliitin

G Ulkoisten l&htdlaitteiden virransyéttéliitin

INO-IN39 Turvatuloliittimet

TO-T3 Testilahtoliittimet, joihin kytketdan turvatulot INO—IN19. Kustakin testilahtéliittimesta
saadaan erilainen testipulssikuvio. Liitin T3 tukee myds l&htésignaalin
virranvalvontatoimintoa, esimerkiksi mykistyslampun valvontaa.

T4-T7 Testilahtdliittimet, joihin kytketdn turvatulot IN20—IN39. Kustakin
testilahtoliittimesta saadaan erilainen testipulssikuvio. Liitin T7 tukee my6s
lahtdsignaalin virranvalvontatoimintoa, esimerkiksi mykistyslampun valvontaa.

OuUTO0-OUT7 Turvalahtoliittimet
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Tekniset tiedot

Osa 2-2

2-2 Tekniset tiedot

Seuraavassa osassa on NE1A-sarjan Ohjaimen tekniset tiedot.

2-2-1 Yleiset tekniset tiedot
NE1A-SCPUO01(-V1)

Osa

Maaritykset

DeviceNet-kayttdjannite

11-25V DC
(Saadaan tietoliikenneliittimesta.)

Laitteen kayttdjannite VO
(katso huomautus)

20,4-26,4 V DC (24 V DC, —15-10 %)

1/0O-kayttéjannitteet V1 ja V2
(ks. huomautus)

20,4-26,4 V DC (24 V DC, -15-10 %)

Virrankulutus | DeviceNet

15mA/24V DC

Siséiset logiikkapiirit

230 mA/24V DC

Ylijanniteluokka

Il (standardin IEC 61131-2: 4.4.2)

EMC

Standardin IEC 61131-2 mukaan.

Tarindnkestavyys

0,35 mm taajuudella 10-57 Hz, 50 m/s? taajuudella
57-150 Hz

Iskunkestévyys

150 m/s? 11 millisekunnin ajan

Kiinnitys

DIN-kisko (TH35-7.5/TH35-15 standardin IEC 60715
mukaan)

Kayttolampétila -10-55°C
Ympéristdn kosteus 10-95 % (ei tiivistymista)
Sailytyslampétila -40-70°C
Suojausluokka IP20
Sarjaliitanta USB versio 1.1
Paino 460 g
Huomautus  V0-GO: Siséisille logiikkapiireille, V1-G1: Ulkoisille tulolaitteille ja testilah-

daille,

V2—-G2: Ulkoisille lahtolaitteille.
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Osa 2-2

NE1A-SCPU02

28

Osa

Méaaritykset

DeviceNet-kayttéjannite

11-25V DC
(Saadaan tietoliikenneliittimesta.)

Laitteen kayttdjannite VO
(katso huomautus)

20,4-26,4 V DC (24 V DC, -15-10 %)

1/0-kayttéjannitteet V1 ja V2
(ks. huomautus)

20,4-26,4 V DC (24 V DC, -15-10 %)

Virrankulutus | DeviceNet

15mA/24V DC

Siséiset logiikkapiirit

280mA/24V DC

Ylijanniteluokka

I (standardin IEC 61131-2: 4.4.2)

EMC

Standardin IEC 61131-2 mukaan.

Té&rinédnkestéavyys

0,35 mm taajuudella 10-57 Hz, 50 m/s? taajuudella
57-150 Hz

Iskunkestavyys 150 m/s? 11 millisekunnin ajan
Kiinnitys DIN-kisko (TH35-7.5/TH35-15 standardin IEC 60715
mukaan)
Kayttélampdtila -10-55°C
Ympéristdn kosteus 10-95 % (ei tiivistymista)
Séilytyslampétila -40-70°C
Suojausluokka IP20
Sarjaliitanta USB versio 1.1
Paino 690 g
Huomautus V0-GO: Siséisille logiikkapiireille, V1—G: Ulkoisille tulolaitteille ja testildhddille,

V2-G: Ulkoisille [ahtdlaitteille.
G tai V1 ja V2:n G on kytketty sisdisesti.
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Osa 2-2

2-2-2 DeviceNet-tietoliikennemaaritykset

Osa

Madaritykset

Tietoliikenneprotokolla

DeviceNetin mukainen

Liitdntatapa

Monipiste- ja T-haaraliitinnat voidaan yhdistaa (paé- ja haaralinjoissa).

Tiedonsiirtonopeus

500 kbit/s, 250 kbit/s, 125 kbit/s

Tietoliikennekaapeli

Erityinen 5-johtiminen kaapeli (2 tietoliikennekaapelia, 2 virtajohdinta, 1 suojajohdin)

Tietoliikenteen
kantomatka

Tiedonsiirtonopeus Verkon enimmaispituus Haaran pituus | Kokonaispituus
500 kbit/s enint. 100 m (enint. 100 m) |enint. 6 m enint. 39 m
250 kbit/s enint. 250 m (enint. 100 m) |enint. 6 m enint. 78 m
125 kbit/s enint. 500 m (enint. 100 m) |enint. 6 m enint. 156 m

Sulkeissa olevat luvut ovat pituuksia, kun kaytetdan ohuita kaapeleita.

Tietoliikenteen
jannitelahde

1125V DC

Kytketyt solmut

enint. 63 solmua

Turva-l/O-tietoliikenne
(Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet)

Turva-master-yksikdn toiminta:

* Yhteyksien enimmaismaara: 16

* Tietojen enimmaiskoko: 16 tavua tulossa tai 16 tavua I18hdésséa (yhteyttéa kohti)
* Yhteystyyppi: yksildhetys, monildhetys

Turva-slave-yksikén toiminta:

* Yhteyksien enimméaismaara: 4

* Tietojen enimmaiskoko: 16 tavua tulossa tai 16 tavua l1&hddssa (yhteytta kohti)
* Yhteystyyppi: yksildhetys, monildhetys

Turva-1/O-tietoliikenne
(Ohjaimet, joiden
yksikkdversio on 1.0 tai
uudempi)

Turva-master-yksikdn toiminta:

* Yhteyksien enimmaisméara: 32

* Tietojen enimmaiskoko: 16 tavua tulossa tai 16 tavua lahddssa (yhteytta kohti)
* Yhteystyyppi: yksilahetys, monilahetys

Turva-slave-yksikén toiminta:

* Yhteyksien enimmaismééara: 4

* Tietojen enimmaiskoko: 16 tavua tulossa tai 16 tavua I&hddssa (yhteytta kohti)
* Yhteystyyppi: yksilahetys, monildhetys

Vakio-1/O-tietoliikenne

Vakio-slave-yksikdn toiminta

* Yhteyksien enimmaismaara: 2

* Tietojen enimmaiskoko: 16 tavua tulossa ja 16 tavua lahddssé (yhteytta kohti)
* Yhteystyyppi: Poll, Bit-Strobe, COS ja Cyclic

Viestinvélitys

Viestin enimmaéispituus: 552 tavua
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2-2-3

Turvatulot

Turvalahdot

Testildhdot

30

I/O-liiténtojen tekniset tiedot

Osa Maaritykset
Tulotyyppi PNP
ON-jannite Vahintédan 11 V DC kunkin tuloliittimen ja G:n valilla
OFF-jéannite Enintdan 5 V DC kunkin tuloliittimen ja G:n valilla
OFF-virta Enintddn 1 mA
Tulovirta 4.5 mA
Osa Maaritykset
L&ahdén tyyppi Virtaldhde (PNP)
Nimellislahtbvirta 0,5 A 1&4ht64 kohti
Jaanndsjannite Enintdén 1,2 V kunkin l&htdliittimen ja V2:n valilla
Vuotovirta Enintddn 0,1 mA
TARKEAA Jos turvalahtd on maaritetty turvapulssilahdoksi, OFF-pulssisignaali (pulssin
leveys: 580 ps) ldhetetdan lahtdpiirin testausta varten, kun turvaladhté siirtyy
ON-tilaan. Tarkista NE1A-sarjan Ohjaimeen kytketyn ohjauslaitteen tulon vas-
teaika varmistaaksesi, etta tama lahtopulssi ei aiheuta toimintahairidita.
Ominaisuus Maéritykset
L&hdoén tyyppi Virtaldhde (PNP)

Nimellislahtdvirta

Enintdén 0,7 A lahtéa kohti (katso huomautukset 1 ja 2)

Jaanndsjannite

Enintdén 1,2 V kunkin 1&htdliittimen ja V1:n vélilla

Vuotovirta

Enintdan 0,1 mA

Huomautus

(1) Samanaikainen kokonaisvirta: Enintdan 1,4 A

(TO-T3: NE1A-SPCPUO01(-V1), TO-T7: NE1A-SCPU02)
(2) Kytkettava ulkoinen merkkivalo (T3, T7): 24 V DC, 15-400 mA
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Asentaminen Osa 3-1

3-1 Asentaminen

3-1-1 Asennus- ja johdotusvaatimukset

Ota huomioon seuraavat asennus- ja johdotusvaatimukset, jotta NE1A-sarjan
turvavéaylaohjainjarjestelma toimii luotettavasti ja jarjestelman kaikkia ominai-
suuksia voidaan hyddyntaa.
Asennus- ja séilytysympaéristo
Ala kayta tai sailytd NE1A-sarjan Ohjainta paikoissa,
* jotka ovat suorassa auringonvalossa

¢ joiden lampédtila- tai kosteusarvot ovat teknisissa tiedoissa mainittujen
rajojen ulkopuolella

* joissa voimakkaat [ampétilanvaihtelut aiheuttavat veden tiivistymista

¢ joiden ilmassa on sydvyttavia tai tulenarkoja kaasuja

* joiden ilmassa on paljon pdlya (erityisesti rautapdlyd) ja suoloja

¢ jotka ovat alttiina vedelle, dljylle tai kemikaaleille

* joissa laite altistuu tarinalle tai iskuille.
Ryhdy sopiviin ja riittdviin varotoimiin, kun asennat jarjestelmida seuraaviin
paikkoihin. Virheelliset ja riittdméattémat varotoimet saattavat johtaa toiminta-
héiridihin.

* Paikat, joissa laite altistuu staattiselle sahkdlle tai muunlaisille hairiille.

* Paikat, joissa laite altistuu voimakkaille séhkémagneettisille kentille.

* Paikat, joissa laite mahdollisesti altistuu radioaktiiviselle sateilylle.

¢ Paikat, jotka ovat lahella virtalhteita.

32



Asentaminen Osa 3-1

3-1-2 Kiinnittaminen ohjauskeskukseen

e Kaytd NE1A-sarjan Ohjainta kotelossa, jossa on vahintdan standardin
IEC/EN 60529 mukainen IP54-suojaus.

¢ Asenna NE1A-sarjan Ohjain ohjauskeskukseen DIN-kiskolla (TH35-7.5/
TH35-15 standardin IEC 60715 mukaisesti). Asenna Ohjain DIN-kiskoon
kayttden PFP-M-paatylevyjd (ei toimiteta NE1A-sarjan Ohjaimen
mukana), jottei se irtoa DIN-kiskosta esimerkiksi tarinan takia.

¢ Jatd NE1A-sarjan Ohjaimen sivuille vahintddn 5 mm seka yla- ja alapuo-
lelle vahintddn 50 mm tyhjaa tilaa ilmanvaihtoa ja johdotusta varten.

Kaapelikanava

vah. 50 mm
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H 0D [h[h[s[x
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— B2 afual v [n]|[ s [ [r]—
8 T8 some I ]
[wale] - Paatylevy
| | I ﬁ| Malli: PFP-M
L1
-
véh. 50 mm

Kaapelikanava

Huomautus NE1A-sarjan Ohjain voidaan kiinnittda vain DIN-kiskoon. Ala kiinnitd NE1A-
sarjan Ohjainta ohjauskeskukseen ruuveilla.
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Kiinnitys
Kiinnitd NE1A-sarjan Ohjain seuraavan kaavion mukaisesti, jotta ilma péasee
kiertamaan esteetta.

A
Ylapuoli
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T[R[E[R]||—

a [u]mfin

ED‘M
DO | ——
[ (e[

u]e]4] Iﬂ @
]

et

Alapuoli

v
Ala kiinnitd NE1A-sarjan Ohjainta seuraavien kuvien mukaisesti.

T Ylapuoli T Ylapuoli

i Alapuoli i Alapuoli

34



Asentaminen

Osa 3-1
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3-1-3 Mitat ja paino

Mitat

B NE1A-SCPUO01(-V1)
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Paino
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Johdotus

Osa 3-2

3-2 Johdotus

3-2-1 Yleisia johdotusohjeita

Varotoimi:

« Ala irrota NE1A-sarjan Ohjaimen suojatarraa, ennen kuin johdotus on val-
mis. Tarra estda johtimenpéatkien putoamisen Ohjaimen sisaan.

¢ Poista suojatarra johtojen kiinnittdmisen jélkeen, jotta |amp6 péésee joh-
tumaan pois oikein.

Suojatarra estaa
johdinpéatkien putoamisen.

e Irrota NE1A-sarjan Ohjain virtaldhteestd ennen johdottamisen aloitta-
mista. Ohjaimeen kytketyt laitteet voivat toimia yllattavalla tavalla, jos vir-
taldhde on kytketty johdotustdiden aikana.

¢ Varo sormiasi, kun kiinnitat liittimid NE1A-sarjan Ohjaimen liitdnt6ihin.

/\ VAROITUS

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytdsta voi aiheuttaa vakavan

onnettomuuden. Johdota johtimet oikein ja varmista NE1A-sarjan Ohjaimen toiminta 0

ennen ohjainjérjestelméan varsinaista kayttamista.
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3-2-2 Virtalahteen ja I/O-johtimien kytkeminen

Johtimien koot
Kytke ulkoiset I/0O-laitteet NE1A-sarjan Ohjaimeen seuraavilla johtimilla.

Yksisaikeinen johdin 0,2-2,5 mm? (AWG 24-AWG 12)

Moniséikeinen (joustava) |0,34—1,5 mm? (AWG 22-AWG 16)

johdin Moniséikeiset johtimet tulee valmistella kiinnittamalla niihin
(standardin DIN 46228-4 mukaiset) muovisilla eristekauluksilla
varustetut puristusholkit ennen liittamista.

Suositellut materiaalit ja tydkalut

H Eristetyt holkkiliittimet

Kayta holkkiliitintd, joka on eristetty DIN 46228-4 -standardin mukaisesti.
Samanné&kdiset mutta standardista poikkeavat holkkiliittimet eivat ehké sovi
NE1A-sarjan Ohjaimen liitinrasiaan. (Johtimien mitat ovat arvioita. Tarkista
mitat etukéateen.) Kéyté kaikissa kahden johtimen holkkiliittimissa l&pimitoil-
taan samanlaisia johtimia.

Huomautus » Kun kaytat holkkiliittimia, tydnna holkkiliittimet tiukasti liitinrasiaan.
» Kayta kaikissa kahden johtimen holkkiliittimissa lapimitoiltaan samanlaisia
johtimia.

» Kun kaytat kahden johtimen holkkiliittimia, liita holkkiliitin liitinrasiaan niin,
ettd sen metalliosa on liitetty suoraan liitinrasiaan (eli niin, etta eristeen
pitkat sivut ovat kohtisuoraan).
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Tekniset tiedot viitteeksi (Phoenix Contactin tuotetiedot)

Holkkiliittimen malli Johtimen mitat Holkkiliittimen tekniset tiedot
Johtimen AWG Poistetun | Kokonais- | Metallio- | Johtimen Eristeen |+
poikkileik- eristeen | pituus L1 san siséalapi- sisalapi- §
kaus (mm?) pituus (mm) |pituusL2 | mitta D1 mitta D2
(mm) (mm) (mm) (mm)
S = Al 0,34-8TQ |0,34 22 10 12,5 8 0,8 2,0 *1
_g E |AI0,5-10WH |0,5 20 10 16 10 1,1 25
CQE Al 0,75-10GY |0,75 18 10 16 10 1,3 2,8
§§ Al 1-10RD 1,0 18 10 16 10 1,5 3,0
§-8 Al 1,5-10BK 1,5 16 10 18 10 1,8 3,4
s . AI-TWIN2x |2x0,75 - 10 17 10 1.8 2,8/5,0 *2
£ g 0,75-10GY
% £ |AFTWIN2x1-|2x1 - 10 17 10 2,05 3,4/5,4
‘= |10RD
o<
23
© <
4
*1: Yhden johtimen holkkiliitin *2: Kahden johtimen holkkiliitin

Lapim. D2 Lapim. D2
Eriste Eriste b
X \ 7y \

L1
L2
L1
L2

A A [

Lapim. D1

M Liittimen puristustyokalu

Lapim. D1

Valmistaja Malli
Phoenix Contact CRIMPFOX UD6

Virtaldhteen valitseminen
Kayta seuraavat vaatimukset tayttadvaa tasavirtaldhdetta.

» Tasavirtalahteen toisiopiirit on eristettdva ensitpiiristd kaksinkertaisella
tai vahvistetulla eristyksella.

* Tasavirtalahteen on téaytettdva UL 508:ssa méaéritettyjen luokan 2 virtapii-
rien tai rajoitettujen jannite-/virtapiirien vaatimukset.

* L&hdon pitoajan on oltava vahintdan 20 ms.

3-2-3 1/O-laitteiden johdottaminen
Tulolaitteiden johdottaminen

Lue seuraavat tulolaitteen valitsemista ja johdottamista koskevat ohjeet.
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H Laitteet, joissa on mekaaniset kosketinldhdo6t

Esimerkkeja: Hatapysaytyspainikkeet ja turvarajakytkimet

Naissa laitteissa on sekd turvatuloliitin ettd testituloliitin. Turvatuloliitin saa
NE1A-sarjan Ohjaimen testilahtdsignaalin (pulssilahddn) koskettimen |&hto-
laitteen kautta.

A e
Tyypillisesti 4,5 mA
TX’D
- NE1A-sarjan
( —% Ohjain
S
INfo
Kaytettava vahimmaiskuorma: |, \ p
4 mA, 24 VAC T
L_G1

T

H Laitteet, joissa on PNP-puolijohdelahdét (virtaldhde)

I

Esimerkki: Valoverhot

Téllaisen laitteen PNP-puolijohdeldhtésignaali kytketddn NE1A-sarjan Ohjai-
men turvatuloliittimeen.

Tyypillisesti 4,5 mA

V1A
24V DC
) ™0
NE1A-sarjan
Ohjain
rJOSSDx INX )
|24V DC
GND G1

T

/\ VAROITUS

ten mukaisesti.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytdsta voi aiheuttaa vakavan onnettomuu-
den. Kayta asianmukaisia osia tai laitteita seuraavassa taulukossa esitettyjen vaatimus- 0

Ohjauslaitteet

Vaatimukset

Hatapysaytyspainike

Kéyté pakkotoimisella avausmekanismilla varustettuja hyvaksyttyja laitteita,
jotka ovat standardin IEC/EN 60947-5-1 mukaisia.

Turvaovirajakytkin tai
rajakytkin

Kéyta pakkotoimisella avausmekanismilla varustettuja hyvaksyttyja laitteita,
jotka ovat standardin IEC/EN 60947-5-1 mukaisia ja pystyvat kytkemé&an
4 mA:n mikrokuormia 24 voltin tasajannitteella.

Turva-anturi

Kéayta hyvaksyttyja laitteita, jotka ovat laitteen kdyttdmaan tuotestandardien,
-lakien ja -mé&araysten mukaisia.
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Ohjauslaitteet Vaatimukset

Rele pakkoseuraavilla koskettimilla | Kayta hyvaksyttyja, pakkoseuraavilla koskettimilla varustettuja laitteita, jotka
ovat EN 50205 -standardin mukaisia. Kéyté takaisinkytkennéssé laitteita, joi-
den koskettimet voivat kytkea

4 mA:n mikrokuormia 24 voltin tasajannitteella.

Kontaktori Kéyta pakkoseuraavia mekanismeja kayttavia kontaktoreita ja tarkkaile NC-
lisdkosketinta kontaktorivirheiden tunnistamiseen.

Kéayta takaisinkytkennéssa laitteita, joiden koskettimet voivat kytked 4 mA:n
mikrokuormia 24 voltin tasajannitteella.

Muut laitteet Tarkasta, tayttavatkd kaytettavat laitteet turvaluokan vaatimukset.

TARKEAA

* Kytke maaritetty jannite NE1A-sarjan Ohjaimen tuloihin asianmukaisesti.
Virheellisen tasavirtajannitteen tai minkd tahansa vaihtovirtajannitteen
kayttdminen saattaa hairitd turvatoimintoja, vaurioittaa NE1A-sarjan
Ohjainta tai aiheuttaa tulipalon.

* Muista pitda 1/0-kaapelit erilladn suurjannite- ja suurvirtakaapeleista.
* Kayta enintdan 30 metrin 1/0O-kaapeleita.

* Ala kayta virtalahdetta testilahtoliittimiin. Se saattaa aiheuttaa tuotteen
vioittumisen tai palamisen.

Lahtdlaitteiden johdottaminen

Tutustu seuraavaan kaavioon, kun valitset ja johdotat lahtélaitteita.

Enintdan 0,5 A

24V DC

NE1A-sarjan

Ohjain |:|_:|

/\ VAROITUS

Lahtsjen vaurioituminen voi aiheuttaa vakavan onnettomuuden. Al4 kytke turva- tai testi-
laht6ihin nimellisarvosta poikkeavia kuormia.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéyttsté voi aiheuttaa vakavan onnettomuu-
den. Johdota NE1A-sarjan Ohjain oikein, jotta 24 voltin tasavirtajohtimet EIVAT péése
vahingossa koskettamaan turva- ja testilaht6ja.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytdsta voi aiheuttaa vakavan onnettomuu-
den. Maadoita ulkoisille lahtélaitteille tarkoitetun virtalahteen 0 V:n johdin niin, ettd namé
laitteet EIVAT kytkeydy toimintaan, kun turval&ht6johdin tai testildhtéjohdin maadoite-
taan.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kéytésta voi aiheuttaa vakavan onnettomuu-
den. Kayta asianmukaisia osia tai laitteita seuraavassa taulukossa esitettyjen vaatimus-
ten mukaisesti.

eV
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Ohjauslaitteet Vaatimukset

Kontaktori Kéytéa pakkoseuraavia mekanismeja kayttavia koskettimia ja tarkkaile
NC-lisdkosketinta kosketinvirheiden tunnistamiseen.

Kéayta takaisinkytkennéssa laitteita, joiden koskettimet voivat kytked 4 mA:n
mikrokuormia 24 voltin tasajannitteella.

Muut laitteet Tarkasta, tayttavatkd kaytettavat laitteet turvaluokan vaatimukset.

TARKEAA

e Muista pitéda I/O-kaapelit erillaédn suurjannite- ja suurvirtakaapeleista.
* Kayta enintdan 30 metrin 1/0O-kaapeleita.

« Ala kéyta virtaldhdettd testilahtoliittimiin. Se saattaa aiheuttaa tuotteen
vioittumisen tai palamisen.
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Esimerkkeja I/O-laitteiden kytkennoista

Esimerkki hatapysaytyspainikkeen kytkemisesta

@@@@ (o () @ @

4@ (8) (o (12 (19

KM1-NC

@@
®®
®®
@ ®

®
®

Huomautus

Huomautus

E1 ja E2: 24 voltin tasajénniteléhteet
S1: Hatapysaytyspainike

S2: Kuittauspainike

KM1 ja KM2: Kontaktorit

Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (sisaisten piirien virransyét-
téliittimiin).

Tassé esimerkissd kuvataan NE1A-SCPUO1(-V1)-ohjaimen liittimien asette-
lua.

Esimerkki (turvaportin) rajakytkimien kytkemisesta

P s $$0@
MINCECECRC,

KM1-NC

® @
® &

@ ®
® ®

7777777777777777 v 2 S2 KM2-NC
& AR
® @ @ @ y

E1 ja E2: 24 voltin tasajannitelahteet
S1: Turvarajakytkin
S2: Rajakytkin (NO-liitin)
KM1 ja KM2: Kontaktorit

Huomautus Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (siséisten piirien virransyét-

toliittimiin).
Huomautus  Tassd esimerkissa kuvataan NE1A-SCPUO01(-V1)-ohjaimen liittimien asette-

lua.
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Esimerkki kaksinkasinhallintalaitteen kytkemisestéa

@@#X 77777 © @ (12 .
— | & @ W) @3 (15

]
7KM2-NC ‘ ‘ ‘
125 egaé sews ol
] Vo) Ge @ (13)

I

E2
F—

E1 E1 ja E2: 24 voltin tasajannitelahteet

| S11 ja S12: Kaksinkésinhallintalaitteen kytkimet

= KM1 ja KM2: Kontaktorit
M: Moottori

Huomautus Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (siséisten piirien virransyoét-
téliittimiin).

Huomautus  Té&ssd esimerkissd kuvataan NE1A-SCPUOQ1(-V1)-ohjaimen liittimien asette-
lua.
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Esimerkki valoverhon kytkemisesta
Vastaanotin - OSSD1 (vihred)

Vastaanotin - OSSD2 @ é@
(valkoinen)

7KM1-NC
(® (& (9

KM2- NC
NN
% @@
Lahetin: +24 V (ruskea) 1L @ C)
KM1
Vastaanotin: +24 V (ruskea)| E2 i’
- } ‘}—4
E1
Lahetin: 0 V (sininen), =
suojattu -
. . T oe ) Valoverho: OMRON F3SN-A
Vastaanotin: 0 V (sininen), Kuittaustulo (keltainen)
suojattu 1 RS-485 (harmaa) Ulkoisen releen valvonta (punainen)
Punainen: Avaus: RS-485 (pinkki) ‘
Turvalukitus (valkoinen) Apulahtd (keltainen)
Testitulo (vihre&)
Lahetin Vastaanotin

E1 ja E2: 24 voltin tasajannitelahteet
S1: Ulkoisen testauksen kytkin

S2: Lockout-tilan kuittauspainike
KM1 ja KM2: Kontaktorit

M: Moottori

Huomautus Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (siséisten piirien virransyét-
téliittimiin).

Huomautus  Tassd esimerkissa kuvataan NE1A-SCPUO01(-V1)-ohjaimen liittimien asette-
lua.
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Esimerkki kaytté6tapakytkimen kytkemisestéa

48

S1

(o) | ()] (w) (1)
® ® e e

e &
® ©
& ®
& ®

DOPO 06006
Pe0E @@ae

{% E1 ja E2: 24 voltin tasajénniteldhteet
E2 S1: Kayttétapakytkin

E1

Huomautus Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (sisaisten piirien virransyét-
téliittimiin).

Huomautus  Tassé esimerkissd kuvataan NE1A-SCPUO1(-V1)-ohjaimen liittimien asette-
lua.
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3-2-4 DeviceNet-johdotus

Johdota DeviceNet-tietoliikennekaapeli seuraavan kaavion mukaisesti.

() wi] L] -
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(HL——

(O] S48 ||| 0000 0o | comomng
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o

ew ] [fcHemrett] [eHeomes
‘:‘I I

Tietoliikenneliittimiin on kiinnitetty tarrat, joiden vérit vastaavat tietoliikennejoh-
timien véreja. Vertaamalla johtimien véreja liitintarrojen vareihin voit tarkistaa,
onko johtimet kytketty oikein. Johtimien vérit ovat seuraavat:

Vari Kuvaus
Punainen V+
Valkoinen Signaali (CAN H)
- Kollektori
Sininen Signaali (CAN L)
Musta V-
TARKEAA

¢ Katkaise virta NE1A-sarjan Ohjaimen virtaldhteestd, verkon kaikista sol-
muista ja tietoliikennekaapeleista, ennen kuin aloitat johdotuksen.

* Kirist& DeviceNet-liitin kéyttden oikeaa vaantdmomenttia (0,25-0,3 Nm).

* Pid4 DeviceNet-tietoliikennekaapelit erillddn suurjdnnite- ja suurvirtajohti-
mista.

Huomautus Lisatietoja johdotuksesta on DeviceNet-kdyttéoppaassa (W267).

3-2-5 USB-liittimen johdottaminen

Jarjestelmaan pitaa kytkea tietokone Network Configurator -ohjelman kaytta-
mista varten.

Kéayta kytkenndssa tavanomaista USB-A-USB-B-kaapelia, jonka kummassa-
kin p&ésséa on urospistoke.

Huomautus  USB-kaapeli saa olla enintdén 3 metria pitka.
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4-1
4-1-1

Alkuasetukset

Laitteistoasetukset

Solmuosoitteen asetus

Maaritd DeviceNet-solmuosoite kayttamalla NE1A-sarjan Ohjaimen etulevyn
kahta kiertokytkinté.

) [_:' j
e
K10 NG
Menetelma Kaksinumeroinen
desimaaliluku
Alue 0-63

Huomautus Tehtaalla maaritetdan solmuosoitteeksi 63.

Mitd tahansa annetulla alueella olevaa solmuosoitetta voidaan kayttaa, kun-
han se ei ole sama kuin toisella solmulla. Jos kiertokytkimilla asetetaan
arvoksi 64—99, solmuosoite voidaan maarittda kayttdmalla Network Configu-
rator -ohjelmiston asetusta.

Ohjelmistoasetus

52

Maérita solmuosoite Network Configurator -ohjelmalla seuraavalla tavalla.

1. Katkaise virta ja aseta kiertokytkimet lukujen 64 ja 99 véliin (ohjelmisto-
asetus).

2. Kytke virta. NE1A-sarjan Ohjain kayttaa edellista solmuosoitetta (tehdasa-
setus on 63).

3. Nollaa oletusasetukset Network Configurator -ohjelman RESET-komen-
nolla.
Laitteen konfigurointitiedot alustetaan.

4. Maaritd solmuosoite Network Configurator -ohjelmalla.

NE1A-sarjan Ohjain kéyttdd nyt ohjelmistoasetuksessa maéritettyd solmuo-
soitetta.

TARKEAA
e Katkaise NE1A-sarjan Ohjaimesta virta, ennen kuin muutat solmuosoit-

teen asetusta.

« Ala muuta kiertokytkimien asetuksia, jos virta on kytketty. NE1A-sarjan
Ohjain tulkitsee tdméan konfiguraation muutokseksi ja siirtyy ABORT-
tilaan.

¢ Jos useammalla kuin yhdella laitteella on sama osoite, aiheutuu solmuo-
soitteen toistovirhe. T&ma virhe estaa tietoliikenteen kaynnistymisen.

Huomautus Kaanna kiertokytkimia pienelld lattapéiselld ruuvitaltalla. Varo naarmutta-
masta niité.
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Tiedonsiirtonopeusasetus
DeviceNet-tiedonsiirtonopeus valitaan NE1A-sarjan Ohjaimen etulevyssa ole-
valla DIP-kytkimelld. Tiedonsiirtonopeusasetukset on lueteltu seuraavassa

Huomautus

Ohjelmistoasetus

taulukossa:
Kytkin Tiedonsiirtonopeus
1 2 3
OFF OFF OFF OFF 125 kbit/s
ON OFF OFF OFF 250 kbit/s
OFF ON OFF OFF 500 kbit/s
ON ON OFF OFF Ohjelmistoasetus
ON tai ON tai ON OFF
OFF OFF
ON tai ON tai ON tai ON Automaattinen tiedonsiirtonopeu-
OFF OFF OFF den tunnistus

Tehtaalla valittu tiedonsiirtonopeus on 125 kbit/s.

Tiedonsiirtonopeus voidaan valita Network Configurator -ohjelmalla. Mene-
telm& on seuraavanlainen:

1.
2.

Katkaise virta ja valitse DIP-kytkimella vaihtoehto “ohjelmistoasetus”.

Kytke virta. Kun virta kytketdan, NE1A-sarjan Ohjain kéyttaa viimeksi méa-
ritettya tiedonsiirtonopeutta (oletusasetus on 125 kbit/s).

Nollaa oletusasetukset Network Configurator -ohjelman nollauskomennol-
la (RESET).

Laitteen konfigurointitiedot alustetaan.

Maérita tiedonsiirtonopeus Network Configurator -ohjelmalla.

Palauta NE1A-sarjan Ohjain alkutilaan katkaisemalla ja kytkemall& virta tai
antamalla Network Configuratorilla NE1A-sarjan Ohjaimen RESET-ko-
mento. Taman jélkeen NE1A-sarjan Ohjain toimii Network Configuratorilla
valitulla tiedonsiirtonopeudella eli ohjelmistoasetuksen mukaisesti.

Automaattinen tiedonsiirtonopeuden tunnistus

NE1A-sarjan Ohjaimen tiedonsiirtonopeus voidaan méaarittaa niin, etta se vas-
taa automaattisesti verkon master-yksikén tiedonsiirtonopeutta. Tiedonsiir-
tonopeus taytyy maarittda vahintdadn yhdessa verkon turva- tai vakio-master-
yksikdéssa. Virran kytkemisen jalkeen tiedonsiirtonopeus maéaritetdan tietolii-
kenneyhteyttd muodostettaessa. Tiedonsiirtonopeusasetus sailyy siihen
saakka, kun virta kytketdan seuraavan kerran.

TARKEAA

» Katkaise NE1A-sarjan Ohjaimesta virta, ennen kuin muutat DIP-kytkimen
asetusta.

» Ald muuta DIP-kytkimen asetuksia, jos virta on kytketty. NE1A-sarjan
Ohjain tulkitsee tdméan konfiguraation muutokseksi ja siirtyy ABORT-
tilaan.

¢ Tiedonsiirtonopeuden on oltava sama verkon kaikissa solmuissa (master-
ja slave-yksikoissa).

53



Alkuasetukset Osa 4-1

4-1-2 Ohjelmistoasetukset

Kun DeviceNet-tietoliikenne on poistettu kaytdstd, NE1A-sarjan Ohjain lopet-
taa kaiken DeviceNet-tietoliikenteen ja toimii yksittdisend ohjaimena. Oletus-
asetuksen mukaan DeviceNet-tietoliikenne on kaytdssa (normaalitila).

Maaritd asetus Network Configurator -ohjelmalla. Asetuksen maé&rittdmisen

jalkeen Network Configuratorista lahetetddn nollauskomento NE1A-sarjan
Ohjaimeen, jotta asetus tulee voimaan.

Asetus Kuvaus
Kéytdssa (normaalitila) DeviceNet-tietoliikenne on kaytdssa.

Ei kaytdssa (yksittéisohjaintila) | DeviceNet-tietoliikenne ei ole kdytéssa. SNC toimii
yksittéisohjaimena. Seitsemansegmenttindytdssa lukee "nd”.

TARKEAA

¢ Kun DeviceNet-tietoliikenne on poistettu kaytdsta, kytke NE1A-sarjan
Ohjain Network Configuratoriin USB-kaapelilla.

¢ Kun DeviceNet-tietoliikenne on poistettu kaytdsta, laitetta voidaan ohjata
Network Configuratorilla USB-liitinnan kautta.
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4-2 Vaylan tilan ilmaisimet

MS/NS-merkkivalot

Vaylan tila ilmaistaan NE1A-sarjan Ohjaimessa NS-merkkivalolla (Network
Status).

Seitseménsegmenttindytté ndyttdd normaalitiiassa NE1A-sarjan Ohjaimen
solmuosoitteen ja virhetilassa virhekoodin ja virheen solmuosoitteen. Nor-
maalitilassa naytdssa nédkyy myos "nd”, kun DeviceNet-tietoliikenne on pois-
tettu kaytosta (yksittaislaitetila on valittu).

MS-merkkivalo NS-merkkivalo Seitsemansegmenttinaytto

Use NODE ADR

Y Sy

L A

o[2[4]s] [8frofiz]1s
SAFETY NETWORK CONTROLL ER nm 7 nmm 15
L

Merkkivalon nimi Vari Tila Merkitys
MS Vihred "7 |Toimintatila
(moduulin tila) "4 |Lepotila
Punainen | ~[7 |Kriittinen virhetila
LA |Keskeytystila
Vihre.é/ o Odottaa TUI\_IID-a_se.tusta itsetestauksen aikana tai
punainen -~~~ | odottaa konfigurointia.
- | Kayttdjannitetta ei ole.
NS Vihrea 17 | Vaylayhteys on muodostettu.
(vaylan tila) "4 | Vaylayhteytta ei ole muodostettu.
Punainen | ~[7 |Tietoliikenneyhteys ei toimi.
"L~ |l/O-tietolikennevirhe
Vihre.é/ e Odottaa TUNID-asetusta.
punainen | -~ >
- | Ei vaylayhteytta (tai yksittaislaitetila valittu).

~[17 :Palaa “La” :Vilkkuu gm : Ei pala
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Seitseméansegmenttindytt6

Seitseméansegmenttinayttd ilmaisee normaalitilassa NE1A-sarjan Ohjaimen
solmuosoitteen ja virhetilassa virhekoodin ja virheen solmuosoitteen. Nor-
maalitilassa naytéssa lukee myds "nd", jos DeviceNet-tietoliikenne on pois-
tettu kaytdsta (yksittaislaitetila on valittu).

Tila Naytto
Normaalitila, Toimintatila: RUN-tila Nayttaad Ohjaimen Palaa
Ea?)\//tii(i:se;et Turva-l/O-tietoliikenne: Kayt6ssa tai ei asetettu solmuosoitteen (00-63).
Toimintatila: RUN-tila Vilkkuu
Turva-1/O-tietoliikenne: Ei kdytdssa
Toimintatila: ltsetestaus, konfigurointi tai lepotila Vilkkuu
Normaalitila, Toimintatila: RUN-tila “nd” Palaa
DeviceNet ei Toimintatila: ltsetestaus, konfigurointi tai lepotila Vilkkuu
kaytossa
Virhetilanteet Kriittinen virhe Epamaarainen
Vain virhekoodi Palaa
Keskeytys Vain virhekoodi Palaa

Ei-kriittinen virhe

Naytdssé ovat vuorotellen virhekoodi ja
sen solmun osoite, jossa virhe tapahtui.

Huomautus
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Virheet ilmaistaan kayttdmalld MS-merkkivaloa, NS-merkkivaloa ja seitse-

méansegmenttindytt6a yhdessa. Lisétietoja tarkemmista merkityksista on koh-

dassa Osa 10 Vianetsinta.
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Osa 4-3

4-3 Hajautetut I/0-allokoinnit

4-3-1

_l- ml-

Hajautetun I/0O-alueen allokoinnin yleiskuvaus

Turva-master- ja turva-slave-yksikdissd sek& vakio-master- ja vakio-slave-
yksikdissa kaytetyt hajautetut 1/O-alueet allokoidaan automaattisesti NE1A-
sarjan Ohjaimen I/O-muistiin Network Configuratorilla valittujen asetusten
mukaisesti. Tietolikenteen kohde-slave-yksikon 1/0 ja NE1A-sarjan slave-
yksikdn 1/0-alue nakyvat I/O-tunnisteina. 1/0O-tunnisteita kayttamalla kayttaja
voi ohjelmoida tuntematta NE1A-sarjan Ohjaimen muistiosoitteita.

Object List

i} FurctionBlock
i Dt

o

w

+ = -

= o ENIOSTI-MMESL- ; ;
= S Satety hout

5] [O0JM=XESTOP #1

5] [MIN=}ESTOR #

5] [M2XNerSatety Gate #1
5| [031N=)Satety Gate #1
5] [D41H=kLight Curtan #1
5| E]MekLight Curtain #1
5] [06}N=)Reset Button
ﬂ [07)iM e} Satety Input 3

Rekisterdidyn slave-yksikon I/0O esitetdén I/O-tunnisteina.

/

\

g0

e

(801 F00001 [S] ESTOP #1 -
MolosiEsToRM B
[0 HOEI[S] ety Gate 1 19
(801 L) [S] Sty Gate 9 B8

_/

CE.

Ohjelmointi I/O-tunnisteiden avulla
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4-3-2 Hajautetun I/O-alueen maaritteet

Hajautetun I/O-alueen maaritteet
NE1A-sarjan Ohjaimen hajautetulla I/0O-alueella on seuraavat maaritteet.

Kaikki hajautetun turva-l/O-alueen arvot haviavat toimintatilaa vaihdettaessa.
Jos tapahtuu tietoliikennevirhe, kaikki virheeseen liittyvan yhteyden tiedot

katoavat.
Tilan muutos Tietoliikennevirhe Virran
RUN RUN-tilasta tai kytkeminen
IDLE-tilaan IDLE-tilasta
konfigurointitilaan
Hajautettu turva- Tyhjenee Tyhjenee Tyhjenee yhteytta Tyhjenee
I/O-alue (DeviceNet- | (turvatila) (turvatila) varten (suojaustila) | (turvatila)
suojaus)
Hajautettu vakio- Slave-1/0O-alu- Tyhjenee Slave-1/O- Tyhjenee
I/O-alue eenpitoasetuk- alueenpitoasetuksen
(DeviceNet) sen mukaan. mukaan.

Huomautus Lisé&tietoja kustakin toimintatilasta on kohdassa Osa 8 Toimintatilat ja syott6-
virran katkokset.

Slave-l/O-alueen pitoasetus

Asetus Kuvaus Oletusarvo Vaikuttaa
Tyhjennys Slave-lahtdalue (1ahddt kayttajan sovellusohjelmaan) tyhjenee, Tyhjennys Kun virta
kun tapahtuu tietoliikennevirhe (yhteysvirhe). katkaistaan ja
kytketdan

Slave-tuloalue (tulot vakio-master-yksikk66n) tyhjenee,
kun toimintatilaksi vaihdetaan IDLE (lepotila).

Pito Slave-lahtdalueen (I1Ahdét kayttdjan sovellusohjelmaan) viimeiset
tiedot sailyvét, kun tapahtuu tietoliikkennevirhe (yhteysvirhe).

Slave-tuloalueen (tulot vakio-master-yksikk&6n) viimeiset tiedot
sdilyvat, kun toimintatilaksi vaihdetaan IDLE (lepotila).

Arvot kuitenkin katoavat, kun tapahtuu kriittinen virhe tai
keskeytys tai kun virta kytketddn uudelleen.
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4-3-3 Hajautetun I/0-alueen datan maaritykset

Network Configuratoria voidaan kayttdd myods turva-slave- tai vakio-slave-
yksikkdna kaytetyn NE1A-sarjan Ohjaimen siirtimien tietojen maarittami-
sessa. Tassa osassa kuvataan maaritettavissa olevia tietoja, asetustapaa ja
tietojen konfigurointia.

Siirrettavien tietojen konfigurointi

Pre-Ver. 1.0 NE1A -sarjan Ohjaimet voivat yhdistéa tilatietoja ja 1/0O-tietoja ja
siirtda niité hajautettuina I/O-tietoina.

NE1A-sarjan Ohjaimet, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi, voivat yhdis-
taa tilatietoja, paikallisia I/O-valvontatietoja ja 1/0O-tietoja ja siirtda niitd hajau-
tettuina I/O-tietoina.

Siirrettavat tiedot maaraytyvat konfiguroinnin perusteella. Tiedot konfiguroi-
daan tavallisesti tilatiedoista, paikallisista I/O-tiedoista ja I/O-tiedoista tédssa
kyseisessa jarjestyksessa. Tilatiedot voidaan keratd PLC:ll4 ja luoda sitten
valvontajarjestelma. Tiedot voidaan myds konfiguroida pelkistd tilatiedoista,
pelkista paikallisista I/O-valvontatiedoista tai pelkista 1/0O-tiedoista.

Esimerkki 1: Tilatietojen ja I/O-tunnisteiden lahettdminen turva-slave-tuloina

I/O-tunniste X [---
I/O-tunniste Y —-——--
1/O-tunniste Z t———----

Tilatiedot
TilaA  f------- |
TiaB ; Turva-slave-yksikko
Tia C ! Tulot
e’  r==—- - L L
Tia D i_““ ;::: é Yhteys
Fo----o I/O-tunniste X {}
i T I/O-tunniste Y
Tulotiedot | | == I/O-tunniste Z
'
|

Esimerkki 2: Pelkkien 1/O-tunnisteiden lahettdminen turva-slave-tuloina

Tila Tiedot
Tila A
Tila B Turva-slave-yksikkd
- Tulot
Tila C Yhteys
Tila D po=====T I/O-tunniste X
I r----4p{ /O-tunniste Y %
i - ll/O-tunniste Z
Tulotiedot E
|

1/O-tunniste X f-—+
1/O-tunniste Y —-—-- =
I/O-tunniste Z f=—==-—-- '
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Maaritettavissa olevat tiedot ja esimerkkijarjestyksia

Esimerkki 3: Pelkkien tilatietojen I&hettdminen vakio-slave-tuloina

Tila Tiedot
Tila A
Tila B
Tila C
Tila D

Tulotiedot

Ei asetettu

Vakio-slave-yksikkd

Tulot Yhteys
Tila C
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Seuraavassa taulukossa kuvataan tietoja, jotka voidaan maarittaa.
* Pre-Ver. 1.0 NE1A -sarjan Ohjain

Tietotyyppi Nimi/muoto Tietojen Asetustapa Network Maarite
koko Configuratorilla
Tila Yleinen tila Tavu M&érita valintaruutua kayttdmalla. | Ei-turva
Paikallisen tulon tila Sana Maarita valintaruutua kayttamalla. | Safety
Paikallisen 1&hdén tila Tavu Maérita valintaruutua kayttamalla. | Safety
Testitulon/mykistyslampun tila Tavu Maarita valintaruutua kayttamalla. | Ei-turva
I/O-tunnis- | BOOL I/O -tunnisteet Tavu Kayttdjan rekisterdima. Safety
teet BYTE 1/O -tunnisteet Tavu Kayttajan rekistersima. Safety
WORD /O -tunnisteet Sana Kéayttajan rekisterdima. Safety
DWORD (Double Word) Kaksois- | Kéyttajan rekisterdima. Safety
I/O -tunnisteet sana
* NE1A-sarjan Ohjaimet, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi
Tietotyyppi Nimi/muoto Tietojen Asetustapa Network Maérite
koko Configuratorilla
Tila Yleinen tila Tavu M&érita valintaruutua kayttamalla. | Ei-turva
Paikallinen 1/O-tila Tavu Maéarité valintaruutua kayttamalla. | Safety
1-N (katso huomautus 1)
Paikallisen 1&hddn tila Tavu M&érita valintaruutua kdyttamalla. | Safety
Testitulon/mykistyslampun tila Tavu M&érita valintaruutua kayttamalla. | Ei-turva
1-M (katso huomautus 1.)
Paikallinen | Paikallisen tulon valvonta Tavu Maéarita valintaruutua kayttamalla. | Safety
I/O-valvonta |1-N (katso huomautus 1)
Paikallisen 1&hddn valvonta Tavu Maéarité valintaruutua kayttamalla. | Safety
I/O-tunnis- | BOOL 1/O -tunnisteet Tavu Kéyttajan rekisterdima. Safety
teet BYTE I/O -tunnisteet Tavu Kéayttajan rekisterdima. Safety
WORD I/O -tunnisteet Sana Kayttajan rekisterdima. Safety
DWORD (Double Word) Kaksois- | Kayttajan rekisterdima. Safety
I/O -tunnisteet sana




Hajautetut 1/0-allokoinnit

Osa 4-3

Huomautus

(1) NE1A-SCPUO1-V1:ssé N=2jaM=1. NE1A-SCPUO2:ssaN=5jaM=2.
Paikallisen tulon tilan, testilahdén/mykistyslampun tilan ja paikallisen tu-
lon valvonnan tilan tietojen koko voidaan maarittéda tavuina.

(2) Toimenpiteitd, joita edellytetdan, jotta tiedot voidaan kasitella turva-tietoi-

na tietojen luomisprosessissa, ei suoriteta tilatietojen ja I/O-tunnistetieto-
jen kohdalla, joilla on ei-turva-maarite. Siksi néita tietoja ei saa kayttaa
turvajarjestelman konfigurointiin.
Vaikka tietojen méarite olisikin "turva", niisté tulee ei-turvatietoja vakio-
I/O-tietoliikennettd kayttavien tulotietojen yhteydessa tai vakiolaitteisiin
litettyjen I/O-tunnisteiden yhteydessa. Siksi naita tietoja ei saa kayttda
turvajérjestelméan konfigurointiin.

Jos edelld mainittuja tietoja yhdistetdan, I/O-tiedot konfiguroidaan seuraa-
vasti:

1. Kun tilatiedot on méaéritetty, tila allokoidaan hajautetun 1/O-alueen alussa
alla esitetyssa jarjestyksessa. (Tila-alueita, joita ei ole maéaritetty, ei ole va-
rattu, eli jaljelle ei ja& nimedmattémia alueita.)

Yleinen tila
2

Paikallisen tulon tila
\’

Paikallisen lahdén tila

s

Testitulon/mykistyslampun tila

2. Kun paikalliset I/O-valvontatiedot on maaritetty (vain Ohjaimet, joiden yk-
sikkdversio on 1.0 tai uudempi), ne liitetddn muiden tilatietojen jalkeen
seuraavassa jarjestyksessd. (Kun paikallisia |/O-valvontatietoja ei ole
maaritetty, tiedot siirretdan eteenpdin ja kyseista paikallista 1/O-valvonta-
aluetta ei varata. Taté aluetta ei ole olemassa Pre-Ver. 1.0 -ohjaimissa.)

Paikallisen tulon valvonta
J

Paikallisen 1ahd6n valvonta

3. Tilatietojen ja paikallisten 1/0-valvontatietojen jalkeen kayttajan rekisteroi-
mat 1/O-tunnisteet allokoidaan hajautettuun I/O-alueeseen rekisterdimis-
jarjestyksessé. Vapaat alueet eivéat ole varattuja, ja kaikki kelvolliset tiedot
allokoidaan nimellisten alueiden kanssa.

Seuraavassa on kuvattu Network Configuratorin esimerkkiasetuksia ja hajau-
tetun I/O-alueen jarjestyksia.
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Asetusesimerkki 1: Network Configuratorin asetuksia (yksikkdversio 1.0 tai

uudempi)
Extit femtty Slimwn 100 L
Farwty Slgwe byt
Harm Typm Eirm
B A = (=
W (1 WO Ehiw
-
Lo Edit [T £ Camment
Tsrwry| Sisin
Local gt Giaks [ Bi-1 )
Licey! Curpart ket
Tt Dufpant ¢ Wt Line: Gl
ot
gt
[ 8 ][ Cancal

Seuraavassa taulukossa nadkyy hajautetun I/O-alueen jarjestys, kun edelld
olevat asetukset on tehty.

Tavu | Bitti7 | Bitti6 | Bitti5 | Bitti4 | Bitti3 | Bitti2 | Bitti1 | Bitti0
0 Yleinen tila (1 tavu)

Paikallisen tulon tila 1 (1 tavu)

Paikallisen tulon tila 2 (1 tavu)

Paikallisen 1&ahdén tila (1 tavu)
Testilahddn/mykistyslampun tila (1 tavu)

Byte A (1 tavu)
Word B (2 tavua)

N({ojoa|bhjW|IN|=

Asetusesimerkki 2: Network Configuratorin asetuksia (yksikkdversio 1.0 tai

uudempi)
Edil Sliwe 10 =
Hii-Siiche
our W
Flarse Tipe Hinw
aliBonl 0 BOOL 1 Byig
22 Dl WAL A Byl
-
e Edit [aluie
Comrra| SHihuia
Liszad Frpuit Bt = [Ba-15]
Loeal Dutpuil Elalos
Test Cutpin # Muting Lishp S1stus
Inpat
Curigaid
x | Canoe
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Seuraavassa taulukossa nakyy hajautetun 1/O-alueen jarjestys, kun edella
olevat asetukset on tehty.

Tavu | Bitti7 | Bitti6 | Bitti5 | Bitti4 | Bitti3 | Bitti2 | Bitti1 | Bitti0
0 Paikallisen tulon tila 1 (1 tavu)
Paikallisen tulon tila 2 (1 tavu)
Paikallisen 1&hdén tila (1 tavu)
Bool C (1 tavu)
Dword D (4 tavua)

N(oOo|jo|h|WO|IN|=

Asetusesimerkki 3: Network Configuratorin asetuksia (ohjaimet, joiden yksik-
kéversio 1.0 tai uudempi)

Edit Safety Slave /0

Satety Slrve Input

Mame Tips Sim
= Boal E BOoL 1 Byte
= Byta F BYTE 1 Exta
-
| Blove | Edit | Delets

Gereral Status
| Lncal Inout Stats [ [ 8if-7, Binl6-23, Bitae-38 |
Locel Output Status

| Tzt Qupart # Mutirer Lamp Status

Ibput [ [Bitd-7, Bit16-23. Bitd2-30 ]

| Chatpiit

oK || Cancal

Tavu | Bitti7 | Bitti6 | Bitti5 | Bitti4 | Bitti3 | Bitti2 | Bitti1 | Bitti 0
Paikallisen tulon tila 1 (1 tavu)
Paikallisen tulon tila 3 (1 tavu)
Paikallisen tulon tila 5 (1 tavu)
Paikallisen 1&ahdén tila (1 tavu)

Paikallisen tulon valvonta 1 (1 tavu)

Paikallisen tulon valvonta 3 (1 tavu)

Paikallisen tulon valvonta 5 (1 tavu)

Paikallisen Iahddn valvonta (1 tavu)

Bool E (1 tavu)
Byte F (1 tavu)

o

O[NNI ND|—
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Kunkin tietotyypin bittijarjestyksia

Seuraavassa on kuvattu tilatietojen bittijérjestyksia ja I/O-tunnisteiden asetuk-

sia.

Tarkat tilatiedot

Seuraavissa taulukoissa kuvataan tarkkoja tilatietoja.

Yleinen tila (1 tavu)

Maérite: Ei-turvatiedot
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Bitti Sisélto Kuvaus
0 Tulojen virtalédhteen jannitteen tilalippu limaisee virtaldhteen jénnitteen tilan tulojen osalta.
OFF: Normaali virtalahde toimii.
ON: Virtalédhteen jannitevirhe tai virtaléhde
ei toimi.
1 L&htdjen virtaldhteen jannitteen tilalippu limaisee virtaldhteen jannitteen tilan 1&htéjen osalta.
OFF: Normaali virtaldhde toimii.
ON: Virtaldhteen jannitevirhe tai virtalahde
ei toimi.
2 Vakio-I/O-tietoliikenteen virhelippu limaisee, onko vakio-I/O-liikenteessa tapahtunut virhe.
OFF: Ei virhetta *Virhe” tarkoittaa sita, ettd ainakin yhdessa yhteydessé on
ON: Virhe havaittu virhe.
3 Vakio-1/O-tietoliikenteen tilalippu lImaisee, onko vakio-1/O-tietoliikenne kéynnissa.
OFF: I/O-tietoliikenne pysaytetty tai virhe | ON, jos kaikissa yhteyksissé on kdynniss&d normaali
ON: |/O-tietoliikenne on kaynnissa tietoliikenne.
4 Turva-I/O-tietoliikenteen virhelippu limaisee, onko turva-I/O-liikenteessa tapahtunut virhe.
OFF: Ei virhetta *Virhe” tarkoittaa sita, etté ainakin yhdessé yhteydessé on
ON: Virhe havaittu virhe.
5 Turva-I/O-tietoliikenteen tilalippu limaisee, onko turva-l/O-tietoliikenne kdynnissa.
OFF: I/O-tietoliikenne pysaytetty tai virhe | ON, jos kaikissa yhteyksissé on kdynnissa normaali
ON: I/O-tietoliikenne on kdynnissé tietoliikenne.
6 Toimintatavan lippu lImaisee NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatilan.
OFF: Ei RUN-tila
ON: RUN-tila
7 NE1A-tilalippu lImaisee NE1A-sarjan Ohjaimen tilan.
OFF: Virhe Tama lippu ilmaisee virheen, kun tapahtuu tarkemmissa
ON: Normaali virhetiedoissa ilmoitettu virhe (70-4-2 Tarkat virhetiedof).
Paikallisen tulon tila (2 tavua, Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet) Maarite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
7 tila 6 tila 5 tila 4 tila 3 tila 2 tila 1 tila 0 tila
1 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
15 tila 14 tila 13 tila 12 tila 11 tila 10 tila 9 tila 8 tila

ON: Normaali, OFF: Virhe
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Paikallisen tulon tila 1 ( 1 tavu, Ohjaimet, joiden yksikkoversio on 1.0 tai uudempi)
Méaérite: Turvatiedot

Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen littimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
7 tila 6 tila 5 tila 4 tila 3 tila 2 tila 1 tila 0 tila
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen tulon tila 2 ( 1 tavu, Ohjaimet, joiden yksikkoversio on 1.0 tai uudempi)
Maarite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen littimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
15 tila 14 tila 13 tila 12 tila 11 tila 10 tila 9 tila 8 tila
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen tulon tila 3 ( 1 tavu, NE1A-SCPU02) Mé&arite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen littimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
23 tila 22 tila 21 tila 20 tila 19 tila 18 tila 17 tila 16 tila
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen tulon tila 4 ( 1 tavu, NE1A-SCPU02) Maaérite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen littimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
31 tila 30 tila 29 tila 28 tila 27 tila 26 tila 25 tila 24 tila
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen tulon tila 5 ( 1 tavu, NE1A-SCPU02) Maaérite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen littimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
39 tila 38 tila 37 tila 36 tila 35 tila 34 tila 33 tila 32 tila
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen 1ahdon tila (1 tavu) Méaérite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvalah- | Turvaldhtd-| Turvalah- | Turvaldh- | Turvalah- | Turvaldh- | Turvaldh- | Turvaldh-
téliittimen littimen téliittimen | toliittimen | téliittimen | toliittimen | téliittimen | toliittimen
7 tila 6 tila 5 tila 4 tila 3 tila 2 tila 1 tila 0 tila

ON: Normaali, OFF: Virhe
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Testildahddn/mykistyslampun tila (1 tavu) (Pre-Ver. 1.0) Maarite: Ei-turva

Tavu | Bitti 7 Bitti6 | Bitti5 | Bitti4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Testi- Varattu Testilahtd- | Testilahtd- | Testilahtd- | Testilahto-
lahtoliitti- liittimen liittimen liittimen liittimen
men 3 tila 2 tila 1 tila 0 tila
3 irrottami-
sen havait-
semistila

ON: Normaali, OFF: Virhe
Testilahddn/mykistyslampun tila 1 (1 tavu) (Yksikkéversio 1.0 tai uudempi) Maérite: Ei-turva

Tavu Bitti 7 Bitti 6 | Bitti 5 | Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Testilahto- Varattu Testilahto- | Testilahtd- | Testilahtd- | Testilahto-
littimen liittimen liittimen liittimen liittimen
3 irrottami- 3 tila 2 tila 1 tila 0 tila
sen havait-
semistila
ON: Normaali, OFF: Virhe
Testilahddn/mykistyslampun tila 2 (1 tavu) (NE1A-SCPU02) Maérite: Ei-turva
Tavu Bitti 7 Bitti 6 | Bitti 5 | Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Testilahto- Varattu Testilahtd- | Testilahtd- | Testilahtd- | Testilahto-
littimen liittimen liittimen liittimen liittimen
7 irrottami- 7 tila 6 tila 5 tila 4 tila
sen havait-
semistila

ON: Normaali, OFF: Virhe

Paikallisen tulon valvonta 1 ( 1 tavu, Ohjaimet, joiden yksikkéversio on 1.0 tai uudempi)
Méaérite: Turvatiedot

Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen littimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen liittimen
7 valvonta | 6 valvonta | 5 valvonta | 4 valvonta | 3 valvonta | 2 valvonta | 1 valvonta | 0 valvonta

ON: Normaali, OFF: Virhe

Paikallisen tulon valvonta 2 ( 1 tavu, Ohjaimet, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi)
Méaérite: Turvatiedot

Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
littimen 15 | liittimen 14 | liittimen 13 | liittimen 12 | liittimen 11 | liittimen 10 liittimen liittimen
valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta | 9 valvonta | 8 valvonta
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen tulon valvonta 3 ( 1 tavu, NE1A-SCPU02) Maérite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen 23 | liittimen 22 | liittimen 21 | liittimen 20 | liittimen 19 | liittimen 18 | liittimen 17 | liittimen 16
valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta
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Paikallisen tulon valvonta 4 ( 1 tavu, NE1A-SCPU02) Maérite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen 31 | liittimen 30 | liittimen 29 | liittimen 28 | liittimen 27 | liittimen 26 | liittimen 25 | liittimen 24
valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen tulon valvonta 5 ( 1 tavu, NE1A-SCPU02) Maérite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo- | Turvatulo-
liittimen 39 | liittimen 38 | liittimen 37 | liittimen 36 | liittimen 35 | liittimen 34 | liittimen 33 | liittimen 32
valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta valvonta
ON: Normaali, OFF: Virhe
Paikallisen ldhdén valvonta ( 1 tavu) Maarite: Turvatiedot
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
0 Turvalah- | Turvaldhté- | Turvalah- | Turvaldh- | Turvalah- | Turvaldh- | Turvalah- | Turvaldh-
téliittimen | liittimen 6 | toliittimen | toliittimen | toliittimen | téliittimen | téliittimen | téliittimen
7 valvonta | valvonta | 5 valvonta | 4 valvonta | 3 valvonta | 2 valvonta | 1 valvonta | 0 valvonta

ON: Normaali, OFF: Virhe
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Tarkat I/O-tunnistetiedot

68

Seuraavissa taulukoissa kuvataan tarkkoja I/O-tunnistetietoja.

BOOL
Tavu | Bitti7 | Bitti6 | Bitti5 | Bitti4 | Bitti3 | Bitti2 | Bitti1 Bitti 0
0 Avoin (=0) Kéayttaja-
tiedot
Bitti O
BYTE
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- | Kayttaja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti O
WORD
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
Kéayttaja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttaja- |Kayttdja- |Kayttdja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- | Kayttdja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 15 Bitti 14 Bitti 13 Bitti 12 Bitti 11 Bitti 10 Bitti 9 Bitti 8
DWORD
Tavu Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttdja- |Kayttaja- |Kayttaja- | Kayttaja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti O
Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- |Kayttaja- | Kayttaja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 15 Bitti 14 Bitti 13 Bitti 12 Bitti 11 Bitti 10 Bitti 9 Bitti 8
Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttaja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 23 Bitti 22 Bitti 21 Bitti 20 Bitti 19 Bitti 18 Bitti 17 Bitti 16
Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttdja- |Kayttaja-
tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot tiedot
Bitti 31 Bitti 30 Bitti 29 Bitti 28 Bitti 27 Bitti 26 Bitti 25 Bitti 24

Edella mainittujen kéyttajan rekisterdimien

kayttamattdmat bitit maéaritetdan 0:ksi.

I/O-tunnisteiden joukossa olevat
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4-4 Turva-master-yksikon toiminta

4-4-1 Turva-l/O-tietoliikenne turva-master-yksikkona

Turva-1/O-tietoliikenteen avulla vaihdetaan tietoja automaattisesti turva-slave-
yksikoiden kanssa ilman kayttéjan kirjoittamia ohjelmia.

Turva-1/O-tietoliikenne muiden slave-yksikéiden kanssa edellyttdd seuraavia
toimenpiteité:

1. Slave-yksikot rekisterdiddan NE1A-sarjan Ohjaimeen.

2. Turva-1/0-yhteyden asetukset maéritetaan.

NE1A
Turva-master-yksikkd

Turva-l1/O-yhteys

Turva-I/O-tietoliikenne

] L] L] L]

DST1-turva-slave- Toisen valmistajan Toisen valmistajan
yksikkd turva-slave-yksikko turva-slave-yksikk®
Turva-master-yksikon tekniset tiedot
Turva-l/O-yhteydet
Yhteyksien mééra Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet: Enint. 16
Ohjaimet, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi: Enint. 32
Tietojen suurin koko 16 tavua tulossa tai 16 tavua 1ahddssa (yhteytta kohti)
Yhteystyyppi Yksi- tai moniléhetys

Turva-slave-yksikon allokoinnit
NE1A-sarjan Ohjaimen kanssa viestivat turva-slave-yksikoét allokoidaan auto-
maattisesti Ohjaimen |/O-muistiin Network Configuratorilla maaritettyjen ase-
tusten mukaisesti. Logic Editorissa slave-yksikdn 1/0 nékyy I/O-tunnisteina.
Naita I/O-tunnisteita kayttdmalla kayttdja voi ohjelmoida tuntematta NE1A-
sarjan Ohjaimen erityisid muistiosoitteita.
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4-4-2 Turva-l/O-yhteysasetukset

70

Turva-slave-yksikon tulo

Turvayhteydet on muodostettava, jotta NE1A-sarjan Ohjaimen ja turva-slave-
yksikdiden vélille voidaan muodostaa turva-1/O-tietoliikenne. "Yhteys” tarkoit-
taa loogista tietoliikennereittia, jonka kautta master- ja slave-yksikkd voivat
viestia keskenaan.

Turva-1/O-tietoliikenteen asetuksia ovat esimerkiksi seuraavat:

1. 1/O-yhteysasetukset (slave-yksikdssa kaytettévien I/O-tietojen valitseminen)
2. Avaustyypin asetus

3. Yhteystyypin asetus

4. EPI (data expected packet interval) -asetus

(1) Valitse kunkin slave-yksikén 1/O-tiedot.

NE1A (turva-master-yksikko) Turva-slave-yksikon lahtd

1/0-muisti (tulot)

—) - TietoF

Tieto B

1/O-muisti (Iahdot)

Tieto D

Tieto F
Turva-slave-
yksikén tulo /

(2) Network Configurator allokoi
turva-slave-yksikot automaattisesti

(3) Valitse turvayhteys ja maarita verkkoparametrit kutakin yhteytta varten
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I/O-yhteysasetukset

Eraissa slave-yksikdissa on sisdisesti useita 1/0O-tietoja (I/O-kokoonpanotie-
toja). Yksikdsta ulos lahetettavat tiedot on mahdollista valita. Talléin voidaan
valita, mitk& rekisterdidyn turva-slave-yksikén tiedot allokoidaan NE1A-sarjan

Ohjaimeen.
NE1A
1/O-tiedot
Yhteys
Tieto A Tieto B Turva-slave-yksikkd

Avaustyypin asetus

4-4-3

Valitse avaustyyppi, jota NE1A-sarjan Ohjain kéyttdd yhteyttd muodostetta-

essa.
Avaustyyppi Kuvaus
Turva-slave-yksikdn konfigurointi Konfiguroi turva-slave-yksikdn yhteyttd muodostettaessa.
Turva-allekirjoituksen tarkistus Tarkistaa turva-allekirjoituksen yhteyttd muodostettaessa ja varmistaa
siten, etta turva-slave-yksikén konfigurointi on oikea.
Vain avaus Ei tarkista turva-slave-yksikdn konfigurointia yhteyttd muodostettaessa.

/\ VAROITUS

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytosté voi aiheuttaa vakavan
onnettomuuden. Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytdsta voi aiheuttaa
vakavan onnettomuuden. Varmista aina, etta turva-master- tai turva-slave-
yksikoélla on oikea konfigurointi ennen avaustyypin maarittdmista arvoon

Vain avaus.

Yhteystyyppiasetus

Valitsee turva-slave-yksikdiden kanssa kaytettédvéan turvayhteyden tyypin.
Kumpi tahansa seuraavista turvayhteyksista voidaan valita.

Yhteystyyppi Kuvaus

Monilahetysyhteys Monildhetysyhteydet voidaan valita vain turva-slave-yksikén tuloja
varten. Kun monilédhetysyhteys on valittu, turva-slave-yksikdn tulo voi
lahettéaa tulotiedot monildhetystilassa enintdan 15 NE1A-sarjan turva-
master-yksikkéon.

NE1A-sarjan turva-master-yksikét, joiden 1/0O-yhteyksille on méaaritetty
sama |I/O-tietotyyppi ja joilla on sama EPI-arvo, kasitelladn samana
monildhetysryhmana.

Tama yhteys on mahdollista valita myds vain yhtd NE1A-sarjan turva-
master-yksikk6é varten.

Yksildhetysyhteys Kun kyseessa on yksildhetysyhteys, turva-master- ja turva-slave-yksikkd
kayttavat 1:1-turva-I/O-tietoliikennetta.
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EPI ( data expected packet interval) -asetus

Huomautus

Maaritd aikavali, jota kdytetdan siirrettdessé turvatietoja NE1A-sarjan turva-
master-yksikdn ja turva-slave-yksikdiden valilla. Tietoja vayldan lahettavia
laitteita valvotaan sen varmistamiseksi, ettd ne pystyvat |ahettdmaan tietoja
annetussa ajassa. Tietoja vastaanottavia laitteita taas valvotaan sen varmista-
miseksi, ettd ne pystyvat vastaanottamaan normaaleja tietoja annetussa
ajassa ajastimien avulla. Jos tietoja ei vastaanoteta, yhteys katkeaa ja jarjes-
telma siirtyy turvatilaan.

e Tassa maaritetty aika vaikuttaa vaylan vasteaikaan.

DeviceNet Safety -jérjestelman konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) osassa 9,
Hajautetun I/O-tietoliikenteen suorituskyky ja paikallisen I/O:n reaktioaika, ja
osassa 3, Turvavdyldn muodostaminen, on tietoja vaylan reaktioajasta.

* EPIl-asetuksen tulee olla vahintddn yhta suuri kuin turvavdyldohjaimen syklin
kesto tai turva-slave-yksikoiden syklin kesto (aina 6 ms) sen mukaan, kumpi on
suurempi. EPl:n vahimmaéisasetus siis muuttuu, jos turvavayldohjaimen syklin
kesto on pidempi kuin 6 ms.

4-4-4 Tietoliikenteen katkaiseminen ja nollaaminen virheen jalkeen

Kayttaja voi maarittdd Ohjaimilla, joiden yksikk&éversio on 1.0 tai uudempi, kat-
kaistaanko |/O-tietoliikenne vai jatketaanko sitd sen jalkeen, kun yhteys on
aikakatkaistu I/O-tietoliikenteen aikana turva-slave-yksikdihin. Jos I/O-tietolii-
kenne katkaistaan aikakatkaisuvirheen takia, tietoliikenne voidaan kaynnistaa
uudelleen logiikkaohjelmalla tai ohjelmointilaitteella.

Pre-Ver. 1.0 -ohjaimien yhteydessa I/O-tietoliikenne jatkuu (automaattinen
palauttaminen).

Toimintatilan maarittaminen tietoliikennevirheen jalkeen

Ohjaimen toiminnon voi mééarittdd valitsemalla jonkin seuraavista toimintati-
loista, kun yhteys on aikakatkaistu 1/O-tietoliikenteen aikana turva-slave-yksi-
kéihin.

Tila tietoliikennevirheen
jdlkeen

Kuvaus

Automaattinen
palauttaminen

Maarita tdma tila, jotta uusi turva-1/0O-yhteys voidaan muodostaa yhteyteen,
jossa turva-1/O-tietoliikkennevirhe tapahtui.

Jos tietoliikennevirheen aiheuttanut syy poistetaan, turva-I/O-tietoliikenne kaynnistyy
automaattisesti uudelleen.

Katkaise vain se yhteys,
jossa virhe tapahtui.

Maarita tdma tila, jotta turva-l/O-tietoliikenne pidetdan katkaistuna yhteyteen, jossa
turva-1/O-tietoliikennevirhe tapahtui. I/O-tietoliikenne jatkuu normaaleissa yhteyksissa.

Jotta voit kéynnistaa turva-1/O-tietoliikenteen uudelleen yhteyksissa, joissa I/O-tietolii-
kenne on katkaistu, 1&hetd Network Configurator -ohjelmalla komento, joka kdynnistaa
tietoliikenteen uudelleen. Logiikkaohjelmaan on myds mahdollista kirjoittaa etukateen
logiikan aliohjelma, jotta tietty turva-1/O-tietoliikenteen uudelleenkaynnistyslippu siirtyy
ON-tilaan ja tietoliikenne kéynnistyy uudelleen méaaritetylla laukaisubitilla.

Katkaise kaikki yhteydet.

Maarita tama tila, jotta turva-I/O-tietoliikenne katkaistaan kaikkiin turva-1/O-tietoliikenne-
virheen esiintymisen jalkeen katkaistuihin turva-slave-yksikéihin.

Jotta voit kdynnistaa turva-1/O-tietoliikenteen uudelleen turva-slave-yksikdihin 1/O-tietolii-
kenteen katkaisemisen jélkeen, 1ahetd Network Configurator -ohjelmalla komento, joka
kdynnistad tietoliikenteen uudelleen. Logiikkaohjelmaan on myds mahdollista kirjoittaa
etukéateen logiikan aliohjelma, jotta kaikki turva-1/O-tietoliikenteen uudelleenkaynnistysli-
put siirtyvat ON-tilaan ja tietoliikenne kaynnistyy uudelleen maaritetylla laukaisubitilla.
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Tietoliikennevirheen takia katkaistun yhteyden nollaaminen

Kun yhteyden 1/O-tietoliikenne on katkaistu aikakatkaisun takia, I/O-tietolii-
kenne voidaan k&ynnistdd uudelleen katkaistussa yhteydessé siirtdmallg tie-
toliikenteen uudelleenkaynnistyslippu ON-tilaan logiikkaohjelmalla tai 1&hetta-
malld yhteyden uudelleenkdynnistyskomento Network Configurator -ohjel-
malla. Jos Ohjaimen tietoliikenteen tila on maaritetty niin, etta kaikki yhteydet
katkaistaan tietoliikennevirheen jélkeen, tietoliikennettd ei voida kéynnistaa
uudelleen tietyssé katkaistussa yhteydessa. Tall6in tietolikenne on kéynnis-
tettdva uudelleen kaikissa yhteyksisséa.

1. I/O-tietoliikenteen kaynnistdminen uudelleen Network Configurator -ohjel-
malla
Kun olet muodostanut reaaliaikaisen yhteyden Network Configuratoriin,
valitse turva-master-yksikkd, tuo nékyviin ponnahdusvalikko napsautta-
malla hiiren kakkospainiketta ja ndyta Device Monitor -ikkuna valitsemalla
Monitor. Seuraava ikkuna tulee nakyviin, kun turvayhteys on valittu.

Moo Devica x|

Status  Safety Gannection | Parametes | Error History | Maintenance |
Device Status
ddaa
W0 02030406 060708091077 1271271416 1617 1819
W WM BEHRITERIOI0N 323334 36 36 77 339

All 41 42 43 44 45 46 47 46 49 50 51 K2 53 64 55 56 57 5d 60

il 61 62 63

Cormection Status

Cornection Mame [ Tvpe [ Stams |

@ 200 Safaty Input 1 Safety _  0000M

@ 201 Zatety Inpud Szsambly 1 In 00000

Iism Safety Cutput Assembly 1 T OHI00

) 02 Safaty put Assambly 1 In 00000

@ 2032 Salety Input 1 In o00m

e
_ Gl |

Tietoliikenne voidaan kdynnistdd uudelleen yhteydessé, jossa virhe tapahtui
(ndkyy vyhteystilasta), valitsemalla kyseinen yhteys ja napsauttamalla
Resume-painiketta. Napsautettaessa Resume All-painiketta 1/0-tietoliikenne
kaynnistyy uudelleen kaikissa slave-yksikdiss4, joissa tietoliikenne katkaistiin.

2. |l/O-tietoliikenteen kaynnistdminen uudelleen logiikkaohjelmasta

Kun turvayhteys on maaritetty, seuraavat logiikkaohjelman lahtétunnisteet
tulevat nakyviin yhteytta varten.

1} FunctionBlock | g Input |
= i [HOOTNET A-SCFUDT-1
+ | 5] Safety Output
= |_J Standard Output
_| [081MENe Mame
__| [08](Nxho Hame
_ | D0)Mrbo Mame
) DT Mame
__| Rezume Error Connction - 301 Safety hput Szzembly 1 Tiettyjen yhteyksien tietoliikenteen
_| Rezume Error Connction — 30 Safety Output Assembly 1 / uudelleenkéynnistystunnisteet
_| Resume Error Connction - #02 Safety hout Azsembly 1
_J| Rezume Error Connction = #02 Safety Output Assembly 1
_| Resume Error Gonnctlion — #03 Safety Input Assembhy 1
_| Regume Error Connction — 310G Safety Output Azsambly 1
_| Resume Error Connction = 304 Safety bhput Azsembly 1
| Rezume Error Connctlion = #M Safety Output Aszembly 1
[ TResume Al Error Connectons | e

Kaikkien yhteyksien tietoliikenteen
uudelleenkéynnistystunniste
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Kun ndma tunnisteet on etukateen maaritetty logiikkaohjelmassa 1/O-tietolii-
kenteen uudelleenkédynnistysehdoiksi, 1/O-tietoliikenne voidaan kaynnistda
uudelleen néilla tunnisteilla siirtAmall4 tietty ehto ON-tilaan (OFF — ON).
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4-5 Turva-slave-yksikon toiminta

4-5-1 Turva-l/O-tietoliikenne turva-slave-yksikkona

NE1A-sarjan Ohjain voi toimia turva-slave-yksikkéna.

Yksi NE1A-sarjan Ohjain voi toimia samanaikaisesti turva-master-yksikkén4,
turva-slave-yksikkdna ja vakio-slave-yksikkdna.

Seuraavat vaiheet pitda suorittaa, jotta NE1A-sarjan Ohjain voi muodostaa
turva-1/O-tietoliikenteen turva-slave-yksikkéna.

1. Turva-slave-yksikdssa kaytettavien I/O-tietojen (turva-slave-yksikén 1/0:n)
luominen

2. Rekisterdiminen turva-master-yksikoksi
3. Turva-1/O-yhteysasetuksien maarittdminen turva-master-yksikdssa

Turva-PLC . IN-alue OUT-alue
Turva-master-yksikkd
4
Turva-I/O-tietoliikenne
v
I ——
\
I:I Turva-slave- Turva-slave-yksikon OUT
yksikon IN
NE1A
(turva-slave-yksikkd)
Turva-slave-yksikdn tekniset tiedot
Turva-l/O-yhteydet
Yhteyksien mééra Enint. 4
Tietojen suurin koko 16 tavua tulossa tai 16 tavua lahddssa (yhteytta kohti)
Yhteystyyppi Yksi- tai monildhetys (katso huomautus)

Huomautus  Yhden monildhetysyhteyden kautta voidaan viestid jopa 15 master-yksikén
kanssa.

75



Turva-slave-yksikon toiminta Osa 4-5

4-5-2 Turva-slave-yksik6ssa kaytettavien I/O-tietojen (turva-slave-
yksikén 1/0:n) luominen
Jotta NE1A-sarjan Ohjain voi muodostaa turva-I/O-tietoliikenteen turva-slave-

yksikkéna, on luotava I/O-tiedot, joita turva-slave-yksikkd kayttda. Naiden I/O-
tietojen muistilohkoa kutsutaan turva-slave-yksikén 1/O:ksi.

* On mahdollista luoda neljantyyppista turva-slave-yksikdn 1/0:ta.
e Turva-slave-yksikén 1/O:n tietojen suurin koko on 16 tavua.

e Seuraavat tilatiedot voidaan siséllyttda I/O-tietoihin, jos turva-slave-yksi-
kén 1/0:n tyypiksi on valittu Slave-yksikén IN.

¢ Yleinen tila

¢ Paikallisen tulon tila

¢ Paikallisen I1&hdén tila

* Testitulon/mykistyslampun tila

¢ Jos turva-slave-yksikdn 1/0O:n tyypiksi on méaéritetty NE1A-sarjan Ohjai-
men, jonka yksikkdversio on 1.0 tai uudempi, Slave-yksikén IN, seuraavat
paikalliset I/O-valvontatiedot voidaan myds siséllyttéda 1/O-tietoihin.

¢ Paikallisen tulon valvonta
¢ Paikallisen |ahd6n valvonta

NE1A (turva-slave-yksikko) Turva-master-yksikkd A

1/O-muisti (tuloalue
Turva-slave-yksikén IN (1) ( )

76

Yleinen tila

Turva-l/O-yhteys

Yleinen tila

Tulotieto 1

Tulotieto 2

Turva-slave-yksikon OUT

Lahtotieto 1

0 -

Turva-1/O-yhteys

Tulotieto 1

Tulotieto 2

1/0-muisti (Iahtdalue)

Lahtotieto 1

Paikallisen tulon valvonta

Turva-slave-yksikén IN (2)

Tulotieto 3

Turva-slave-yksikon IN (3)

0 —

Turva-l/O-yhteys

Turva-master-yksikké B

1/0-muisti (tuloalue)

Paikallisen tulon valvonta

Yleinen tila }

ONED

Turva-l/O-yhteys

Tulotieto 3

——

Turva-master-yksikkd C

1/0-muisti (tuloalue)

O

+ Paikallisen lahdén valvonta
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Turva-slave-yksikén 1/0-asetus

Maarita turva-slave-yksikdn 1/0 seuraavasti:
1. Valitse I/O-tyyppi.

2. M@aarita I/O-tunnisteet.

3. Maarita lisatila.

4. Maarita paikalliset 1/0-lisdvalvontatiedot.

NE1A (turva-slave-yksikko) Turva-slave-yksikon I/O
________ . Turva-slave-yksikén IN 3
Ir----i--- Tila A Yhteys
Vot Tila B E
Kayttajan Vo ] ]
ohjelma Lo === Tulotiedot
b /
[
Vo
<-boin ¥
[
E E i Turva-slave-yksikon OUT
_— . | Yhteys
Tilatiedot L1 1 t--11 Lahtotiedot
______ :
1/0-tyypin valitseminen
I/O-tyyppi Kuvaus
Turva-slave-yksikdn IN | Verkosta turva-slave-yksikkd6n tulevat tiedot.
Turva-slave-yksikdn Turva-slave-yksikdsta verkkoon lahtevat tiedot.
ouT

I/O-tunnisteiden maérittdminen
M&éaritd ohjelmassa kaytettavat tulotietolohkot ja lahtétietolohkot turva-slave-
yksikén I/O:ta varten. Tietolohkoja voi olla useita. Tietolohkon kooksi voidaan
valita BOOL (1 tavu), BYTE (1 tavu), WORD (2 tavua) tai DWORD (4 tavua).
Turva-slave-yksikdn I/O:ta varten voidaan kuitenkin varata vain 16 tavua.

Tietolohkoille méaaritettyja 1/O-tunnisteita voidaan kéyttdad Logic Editorissa.
I/O-tunnisteita kayttamalla kayttdja voi ohjelmoida tuntematta NE1A-sarjan
Ohjaimen erityisid muistiosoitteita.

Lisatilan méaarittaminen
Kun turva-slave-yksikdn 1/0:n tyyppi on Turva-slave-yksikdn IN, seuraavat tila-

tiedot voidaan lisata lahetettavien tietojen ensimmaiselle riville. Lisétietoja
kustakin tilasta on kohdassa 4-3-3 Hajautetun I/O-alueen datan mééritykset.

Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet

Tunnisteen nimi Tietojen koko Méaarite
Yleinen tila Tavu Ei-turva
Paikallisen tulon tila Sana Turva
Paikallisen 1&hdén tila Tavu Turva
Testitulon/mykistyslampun tila Tavu Ei-turva

77



Turva-slave-yksikon toiminta

Osa 4-5

Ohjaimet, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi:

Tunnisteen nimi Tietojen koko Maarite
Yleinen tila Tavu Ei-turva
Paikallisen tulon tila 1-N Tavu Safety
(katso huomautus)

Paikallisen 1&8hdén tila Tavu Safety
Testilahddn/mykistyslampun tila | Tavu Ei-turva
1-M (katso huomautus)

Huomautus NE1A-SCPUO1-V1:ssa N =2 ja M = 1. NE1A-SCPUO2:ssa N=5ja M = 2.
Paikallisen tulon tilan ja testildahddn/mykistyslampun tilan tietojen koko voi-

daan méaéarittda tavuina.

Paikallisten I/0O-valvontatietojen méarittdminen
Jos turva-slave-yksikén 1/0O:n tyypiksi on maaritetty NE1A-sarjan Ohjaimen,
jonka yksikkdversio on 1.0 tai uudempi, Slave-yksikdn IN, seuraavat paikalli-
set I/O-valvontatiedot voidaan lisata l1&hetettaviin tietoihin tilatietojen jalkeen.
Lisatietoja paikallisista 1/0O-valvontatiedoista on kohdassa 4-3-3 Hajautetun
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I/O-alueen datan médritykset.

Paikallinen I/O-valvonta Tietojen koko Maarite
Paikallisen tulon valvonta 1-N Tavu Safety
(katso huomautus)
Paikallisen 1&hdén valvonta Tavu Safety

Huomautus NE1A-SCPU01-V1:ssd N = 2. NE1A-SCPUO2:ssa N = 5. Paikallisten tulon
valvonnan tietojen koko voidaan maarittda tavuina.

/\ VAROITUS

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytosta voi aiheuttaa vakavan
onnettomuuden. Turvatietoihin liittyvat valttamattomat toimet eivat koske tietoja,

joiden ei-turva-maarite NE1A-sarjan Ohjaimen sisaisissa tilatiedoissa on allokoitu
turva-master-yksikkdon. Siksi naita tietoja ei pida kayttaa turvaohjausjarjestelman

konfigurointiin.

O
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4-6 Vakio-slave-yksikon toiminta

4-6-1 Vakio-l/O-tietoliikenne vakio-slave-yksikkona

NE1A-sarjan Ohjain voi toimia vakio-slave-yksikkdnd. Yksi NE1A-sarjan
Ohjain voi toimia samanaikaisesti turva-master-yksikkéné, turva-slave-yksik-
kdné ja vakio-slave-yksikkdna.

Koska NE1A-sarjan Ohjaimen sisdiset tilatiedot siséaltyvat vakio-master-yksik-
k6é6n allokoituihin tietoihin, on mahdollista luoda PLC:ta kayttava valvontajar-
jestelma.

Seuraavat vaiheet pitdad suorittaa, jotta NE1A-sarjan Ohjain voi muodostaa
vakio-I/O-tietoliikenteen vakio-slave-yksikkona.

1. Vakio-slave-yksikdssa kaytettévien 1/O-tietojen (slave-yksikdn 1/O:n) luo-
minen

2. Rekisteréiminen vakio-master-yksikoksi
3. Yhteysasetusten maarittdminen vakio-master-yksikdssa

Vakio-PLC
Vakio-master-yksikko IN-alue OUT-alue
A
Vakio-I/O-tietoliikenne
v
_ L]
—
I:I Slave- Slave-
yksikén IN yksikén OUT
NE1A

(vakio-slave-yksikko)

Vakio-slave-yksikon tekniset tiedot

Vakio-l/O-yhteydet

Yhteyksien mééra Enint. 2

Tietojen suurin koko 16 tulotavua tai 16 lahtétavua yhteytta kohti (katso huomautus 1)
Yhteystyyppi Poll, Bitstrobe, COS tai Cyclic

Huomautus (1) Tietojen suurin koko on 8 tulotavua tai 0 Iahtétavua, kun valitaan Bitstro-
be-yhteys.
(2) COS- ja Cyclic-yhteyksia ei voi kéyttdad samanaikaisesti.
(3) Kun valitaan kaksi Poll/COS- tai Poll/Cyclic-yhteytta, kaytetaan samaa
Iahtokohdetta, jolloin I&htdtietojen enimmaiskoko on 16 tavua. Tuloissa
kahta yhteytta varten voidaan maarittda enintdan 32 tavua tietoa.

4-6-2 Vakio-slave-yksikossa kaytettdvien 1/O-tietojen (slave-yksikén
1/0:n) luominen

Jotta NE1A-sarjan Ohjain voi muodostaa vakio-1/O-tietoliikenteen vakio-slave-
yksikkdna, on luotava I/O-tiedot, joita DeviceNet-slave-yksikkd kayttda. Nai-
den I/O-tietojen muistilohkoja kutsutaan slave-yksikén 1/0O:ksi.

79



Vakio-slave-yksikon toiminta Osa 4-6

* Slave-yksikdn I/O-lohkot voidaan luoda enintdan kahta yhteytta varten.
* Slave-yksikén 1/0:n tietojen suurin koko on 16 tavua.

» Seuraavat tilatiedot voidaan sisallyttda 1/O-tietoihin, jos slave-yksikén
I/0:n tyypiksi on valittu Slave-yksikén IN.

¢ Yleinen tila

¢ Paikallisen tulon tila
 Paikallisen 14hdon tila

* Testitulon/mykistyslampun tila

¢ Jos turva-slave-yksikén 1/O:n tyypiksi on maaritetty NE1A-sarjan Ohjai-
men, jonka yksikkéversio on 1.0 tai uudempi, Slave-yksikén IN, seuraavat
paikalliset I/O-valvontatiedot voidaan myés siséllyttaa 1/0O-tietoihin.

¢ Paikallisen tulon valvonta
¢ Paikallisen |1ahdon valvonta

Slave-yksikén 1/0:n maarittaminen

Maarita slave-yksikdn I/O seuraavasti:

1. Valitse yhteystyyppi.

2. M@aarita I/O-tunnisteet.

3. Maarita lisatila.

4. Maarita paikalliset I/O-lisdvalvontatiedot.

Slave-yksikon 1/0

NE1A (vakio-slave-yksikkd) /
________ : IN K .
e Tila A
I Tila B
Kayttajan Lo .
ohjelma ! E -—- Tulotiedot Yhteys
[
-
[
[
i 4#
[} \ \
[
b ouT
Tilatiedot b :
L1 ! ==-11 Lahtdtiedot
1
______ ]

80



Vakio-slave-yksikon toiminta Osa 4-6

Yhteystyypin valitseminen

Mik& tahansa neljastad seuraavasta asetuksesta voidaan valita. Bitstrobe-tie-
doille ei voi maarittda lahtétietoja, koska niitd ei voi lahettdd vakio-master-
yksikdsta. Lisaksi vakio-master-yksikkddn tulevien Bitstrobe-tietojen suurin
koko on 8 tavua. COS- ja Cyclic-yhteyksia ei voi kdyttdd samanaikaisesti.

e Poll

* Bitstrobe

* COS

¢ Cyclic

I/O-tunnisteiden maérittaminen
Maaritd valitussa yhteydessa kaytettavat tulotietolohkot ja lahtétietolohko.
Slave-yksikdn I/O:lle voidaan maarittda useita tietolohkoja. Tietolohkon kooksi
voidaan valita BOOL (1 tavu), BYTE (1 tavu), WORD (2 tavua) tai DWORD
(4 tavua). Slave-yksikdn 1/O:ta varten voidaan kuitenkin varata vain 16 tavua.
Tietolohkoille maaritettyja 1/0-tunnisteita voidaan kéyttaa Logic Editorissa.
I/O-tunnisteita kayttdmalla kayttaja voi ohjelmoida tuntematta NE1A-sarjan
Ohjaimen erityisid muistiosoitteita.

Lisatilan maarittaminen
Kun slave-yksikdn 1/0:n tyyppi on Slave-yksikén IN, seuraavat tilatiedot voi-

daan lisaté lahetettavien tietojen ensimmdiselle riville. Liséatietoja kustakin
tilasta on kohdassa 4-3-3 Hajautetun I/O-alueen datan médritykset.

Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet

Tunnisteen nimi Tietojen koko
Yleinen tila Tavu
Paikallisen tulon tila Sana
Paikallisen 1&hdén tila Tavu
Testitulon/mykistyslampun tila Tavu

Ohjaimet, joiden yksikkéversio on 1.0 tai uudempi:

Tunnisteen nimi Tietojen koko
Yleinen tila Tavu
Paikallisen tulon tila 1-N Tavu
(katso huomautus)
Paikallisen lahdén tila Tavu

Testilahddn/mykistyslampun tila 1-N | Tavu
(katso huomautus)

Huomautus NE1A-SCPUO1-V1:ssd N =2 ja M = 1. NE1A-SCPUO2:ssa N =5 ja M = 2.
Paikallisen tulon tilan ja testilAhddn/mykistyslampun tilan tietojen koko voi-
daan maérittda tavuina.

Paikallisten I/0O-valvontatietojen méarittdminen
Jos turva-slave-yksikén 1/0O:n tyypiksi on maéritetty NE1A-sarjan Ohjaimen,
jonka yksikkdversio on 1.0 tai uudempi, Slave-yksikén IN, seuraavat paikalli-
set I/O-valvontatiedot voidaan lisata 1&hetettaviin tietoihin tilatietojen jalkeen.
Lisatietoja paikallisista I/O-valvontatiedoista on kohdassa 4-3-3 Hajautetun
I/O-alueen datan mééritykset.

Paikallinen I/O-valvonta Tietojen koko
Paikallisen tulon valvonta 1—N Tavu
(katso huomautus)
Paikallisen lahdén valvonta Tavu
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Huomautus NE1A-SCPUO1-V1:ssd N = 2. NE1A-SCPUO2:ssa N = 5. Paikallisen tulon
tilan ja paikallisen tulon valvonnan tilan tietojen koko voidaan maarittaa
tavuina.

/\ VAROITUS

onnettomuuden.

Vakio-1/O-tietoliikenteen kasittelemat tietomaaritteet eivat liity turvallisuuteen.
Turvatietoihin liittyvat valttdmattomat toimet eivat koske naiden tietojen luomista.
Siksi naita tietoja ei pida kayttaa turvaohjausjarjestelman konfigurointiin.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytosta voi aiheuttaa vakavan ®

82



Eksplisiittinen viestinviilitys Osa 4-7

4-7 Eksplisiittinen viestinvalitys

4-7-1 Eksplisiittisten viestien vastaanottaminen

Eksplisiittisten viestien lahettdminen vakio-master-yksikdstd NE1A-sarjan
Ohjaimeen mahdollistaa Ohjaimen minkd tahansa maaritettyjen tietojen ja
parametrien lukemisen ja kirjoittamisen. Ohjain toimii master-yksikén lahetta-
méan komennon mukaisesti ja palauttaa vastauksen.

Seuraavassa esimerkissa kuvataan Ohjaimen 1/O-alueen lukupalvelua. Lis&-
tietoja saatavana olevista palveluista on liitteessé 3 DeviceNetin eksplisiittiset
viestit.

NE1A-sarjan Ohjaimen I/O-alueen luku

Lukee NE1A-sarjan Ohjaimen paikallisen 1/O:n tai turva-slave-yksikdn I/O-alu-
een, joka on varattu master-yksikésta Ohjaimelle.

Komennon muoto

4B | 03 | 06
T \ A A A )
Luokan tunnus llmentyméan  Siitymé&-  Tietojen koko
. tunnus osoite
Palvelukoodi \ )
Kohdesolmun osoite Tiedot

Vastauksen muoto
¢ Normaali vastaus eksplisiittiseen viestiin

CB

— e

T Tietojen luku
Palvelukoodi

Lahdesolmun osoite
Vastaanotettujen tavujen méara

* Normaali vastaus eksplisiittiseen viestiin

00 04 94
o ) o )
A T Virhekoodi
Palvelukoodi
Lahdesolmun osoite

Vastaanotettujen tavujen maara

Kohdesolmun osoite (komento)
Maéarittdd NE1A-sarjan Ohjaimen luettavan tiedon osoitteen yksitavuisena
heksadesimaalilukuna.

Palvelukoodi (komento/vastaus)

Komennoissa tdmé koodi on heksadesimaalisena 4B. Vastauksissa ylin
bitti muuttuu ykkoseksi, joten koodiksi tulee heksadesimaalisena CB.
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Luokan tunnus (komento)
0306 heksades.
limentyman tunnus (komento)

Eksplisiittinen viesti Palvelu limentymén tunnus
Paikallisen tuloalueen luku Luku 0001 heksades.
Paikallisen 1&htdalueen luku Luku 0002 heksades.
Hajautetun turvatuloalueen luku Luku 0005 heksades.
Hajautetun turvaldhtéalueen luku Luku 0006 heksades.

Tiedot (komento)
Siirtymén koko

Tietojen koko
Alue

Mé&arittdé osoitteen, josta lukeminen alkaa.
Tama on tavuina ilmaistu siirtyma alueen ensimmai-
selta rivilta lukien.

Maéarittaa luettavien tietojen méaéaran (1—-256 tavua).

Paikallinen tuloalue: 0 tai 1 (Pre-Ver. 1.0 -ohjaimet)
0 tai 1 (NE1A-SCPUO01-V1)
0—4 (NE1A-SCPU02)

Paikallinen lahté/testilahtdalue: 0 tai 1

Hajautettu turvatuloalue: 0-511

Hajautettu turvaldhtbalue: 0-511

Muistista luettujen tietojen 1/0-osoitteet voidaan tarkistaa Memory Info -vali-
lehdestd, joka on NE1A-sarjan Ohjaimen Edit Device Parameters -valintaikku-

nassa.
Shave (D |  LocdOwpsr | Loos inpulTest Ouput
Moda/Cpcle Time | Emoi Mods | Marisnancs L ..
Salely Conrectons Hasmany Info | Salety Slave 10 | I/O_nlml
Safely | Shardad | /
DUT Memoiy 1M Mamciy L
Ad | 140 Hame - Adi [ 140 Hame
O HO0 Saluly Dud 00 H00 Saley ep
LR L]
L R L Qi
L RiiE] LRV i)
[ st L Qe
% i (5 \
O W OO e
7 7 \
W o i 06 I/O-osoite
L Bic] W 05
|\ mo Mo
- Ll
L i L LTh
LT 3
L g
- s s
LRl WA TE
W07 =l | |7 . |
o Carcel |
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Vastaanotettujen tavujen maaréa (vastaus)
Heksadesimaaleina ilmoitettu vastaanotettujen tavujen maaré ldhdesol-
mun osoitteesta vastauksen loppuun asti.

Lahdesolmun osoite (vastaus)
Vastanneen NE1A-sarjan Ohjaimen solmuosoite palautetaan yksitavuise-
na heksadesimaalilukuna.

Luetut tiedot (vastaus)
Maéaritetyn alueen I/O-tiedot palautuvat.
Seuraavissa taulukoissa on esitetty osoitesiirtymét ja bittiméaaritykset pai-

kallisten
tulojen, paikallisten lahtdjen ja testilahtéjen lukemista varten.

¢ Paikalliset tulot (5 tavua)

Siirtyma Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
(tavuina)
0 Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu-
loliitin 7 | loliitin 6 | loliitin 5 | loliitin 4 | loliitin 3 | loliitin 2 | loliitin 1 loliitin O
1 Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu-
loliitin 15 | loliitin 14 | loliitin 13 | loliitin 12 | loliitin 11 | loliitin 10 | loliitin 9 | loliitin 8
2 Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu-
loliitin 23 | loliitin 22 | loliitin 21 | loliitin 20 | loliitin 19 | loliitin 18 | loliitin 17 | loliitin 16
3 Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu-
loliitin 31 | loliitin 30 | loliitin 29 | loliitin 28 | loliitin 27 | loliitin 26 | loliitin 25 | loliitin 24
4 Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu- | Turvatu-
loliitin 39 | loliitin 38 | loliitin 37 | loliitin 36 | loliitin 35 | loliitin 34 | loliitin 33 | loliitin 32

Huomautus NE1A-SCPUO1:ssa tai NE1A-SCPUO01-V1:ssa tila voidaan lukea 16 liittimelle
eli turvatuloliittimille 0—15. NE1A-SCPUO02:ssa tila voidaan lukea 40 liittimelle

eli turvatuloliittimille 0-39.

¢ Paikalliset l1ahdét ja testilahdot (2 tavua)

Siirtyma Bitti 7 Bitti 6 Bitti 5 Bitti 4 Bitti 3 Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0
(tavuina)
0 Turva- Turva- Turva- Turva- Turva- Turva- Turva- Turva-
lahtdliitin | 1ahtoliitin | 1&ht6liitin | 1ahtoliitin | 1&htoliitin | 1ahtoliitin | [&htoliitin | 1&ahtdliitin
7 6 5 4 3 2 1 0
1 Testilah- | Testilah- | Testilah- | Testilah- | Testilah- | Testildh- | Testilah- | Testilah-
toliitin 7 | toliitin 6 | tdliitin 5 | toliitin 4 | toliitin 3 | toliitin 2 | toliitin 1 | toliitin O

Huomautus NE1A-SCPUO01:ssa tai NE1A-SCPUO01-V1:ssé testildhdon tila voidaan lukea 4
liittimelle eli turvalahtoliittimille 0-3. NE1A-SCPUO02:ssa testilahdon tila voi-

daan lukea 8 liittimelle eli turvalahtéliittimille 0—7.
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Virhekoodi (vastaus)

Vastaus voi olla jokin seuraavista DeviceNet-virhekoodeista.

Vastaus- Virheen nimi Syy
koodi

08FF Palvelua ei tueta |Virhe palvelukoodissa.

13FF Liian vahan Tietojen maara on pienempi kuin niille méaaritetty koko.
tietoja

15FF Liikaa tietoja Tietojen maara on suurempi kuin niille maéritetty koko.

16FF Obijektia ei ole Annettua luokan tunnusta tai ilmentyman tunnusta ei tueta.

20FF Virheellinen Annettuja operaatiokomentotietoja ei tueta.
parametri

4-7-2 Eksplisiittisten viestien lahettaminen

NE1A-sarjan Ohjain voi lahettdd eksplisiittisia viestejé kayttajan ohjelmasta.
Kéayttajan rekister6imat viestit lahetetddn verkon kautta, kun kayttéjan maarit-
tamat laukaisuehdot tayttyvat. Tatd voidaan kayttdd valvonta- ja ohjauslait-

teille

nayttolaitteisiin.
Kun l&dhetét eksplisiittisen viestin, méérita 1ahetysehdot Logic Editorissa.

NE1A-sarjan Ohjaimella voidaan l&hettdd enintdédn 32 tavua eksplisiittisia
viestitietoja, kuten seuraavassa on esitetty.

raportoimisessa tai menetelmana, jolla 18ht6ja maéaritetdan

m Eksplisiittisen viestin tiedon muoto

Parametrin nimi Tietojen koko
MACID 1 tavu
Palvelukoodi 1 tavu
Luokan tunnus 2 tavua
lImentymén tunnus 2 tavua
Palvelutiedot 0-26 tavua

Tietoja palvelukoodeista, luokan tunnuksista, ilmentymén tunnuksista ja pal-
velutiedoista on viestin kohdelaitteen oppaassa.

Toimenpiteet

Ma&arita ehdot seuraavalla tavalla.

Laukaisuosoitteen maarittaminen
Maarit4 ehto, joka aiheuttaa eksplisiittisen viestin lahettdmisen. Eksplisiit-
tinen viesti lahetetaan, kun maaritetty osoite saa arvon ON.

1.

2. Lé&hetysehdon maérittdminen

Maaritd ehdot eksplisiittisen viestin [ahettdmiselle. Voit méarittda myds uu-
sien yritysten maaréan.

3. Lé&hetettévén viestin luominen

Tarkista objektin ominaisuudet kohdesolmusta ja luo eksplisiittisen viestin
muodon mukainen l&hetettéva viesti.

Rajoituksia

86

» Kayttajan ohjelmalla voidaan maarittd4 vain yksi laukaisuosoite.

* NE1A-sarjan Ohjaimen sisdisen I/O-muistin tiedot lahetetdan vastauk-
sena eksplisiittiseen viestiin. Eksplisiittisié viesteja voidaan lahettda kayt-
tdjan ohjelmasta Ohjaimessa, mutta Ohjaimen sisdisia tietoja ei voi
kayttaa lahetettavan viestin sisaltona.



Eksplisiittinen viestinviilitys Osa 4-7

* Eksplisiittisten viestien vastauksia ei voi kayttdd NE1A-sarjan Ohjaimen
kayttajan ohjelmissa.

/\ VAROITUS

muuden. Al3 kayta eksplisiittisen viestin sisaltéa turvatietoina.

Turvatietoliikenteeseen liittyvat valttamattdmat toimenpiteet eivat koske eksplisiit-
tista viestinvalitysta.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytdsta voi aiheuttaa vakavan onnetto- ®

Huomautus Lisatietoja eksplisiittisten viestien parametreistda on kohdassa DeviceNetin
tekniset tiedot.
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5-1 Yleiset toiminnot

5-1-1 1/0-kommentti toiminto

Network Configuratorilla voidaan rekister6idd NE1A-sarjan Ohjaimeen enin-
tdan 32 merkkié siséltava nimi kutakin I/O-liitinté varten. Nama I/O-kommentit
toimivat Logic Editorin toimintoluettelossa I/O-tunnisteina. Ne antavat késityk-
sen siitd, mita kohteita ohjataan, ja yksinkertaistavat ohjelmoimista.

L]
ModeCpcle Toe | EnacHode | Memiensse | Lopc |
Suinty Corracior Memeryiis | Saluip Slava 1D
Sl | LoosOupul Local bputiTest Qulpad R .
i i Maarita I/0-kommentit
frm Lach Tree
[ 02 (0B el 100
| Eomrmial | 0 ¥ Dol T iy Tirms | Timet Db |
Ho /] Hame ] Tew Souwed |-
L R ESTOR 81 Teesf i £ Durpi]
E ESTOF H1 Tag Tast Dutpl
Rk Subuny Gatm i Tum (utpedl
@i Gmbsny D 010 Taef padse b Tee Dutpesri e . . “
@] Lige Curse 2l ok bn.  Tae Oupun Maéritetyt kommentit rekisterdityvat
@ 0| g G El Teg bt o Test Duipa) 1/0O-tunnisteina Logic Editorin
#0E Aaried Bullim BT T Dutpni] P
& i o iy toimintoluetteloon.
am Mok lwsdd Mo Ulsed
am Hol Lisad Mol Uead
@ Hod Usad Mol Used ll
B | e e vl D OFF s st i o vk |
1/0O-tunnisteita voidaan kayttaa
ohjelmoinnissa.
(= ] oo |
[Furction List___8 =
§ 1 FunctuonBlock | g I
S ot | A Ounput l / \ e
= i iy ES TR | E Fp—
g [BOOFHET A-SCFUN ‘

= oo [ FOETI- M ESL-1

= Sa e I iR ) ESTOR W *——-J\.
[BiOJESTOR #1
[Bit0}ESTOF #1
[BiHZ}Satuty Gate #1
@ [EitiE]Satety Gate 81
[BitDd ] Light Curtain £
@ [EtiE}Light Curtain £
@ [Bit0s]FReset Button
Bit7}Satety Input

wr——-h‘ —

90



Yleiset toiminnot Osa 5-1

5-1-2 1/O-jannitteen valvonta

Valvontatoiminnolla voidaan varmistaa, ettéd 1/0O-virransyotté on normaali. Jos
NE1A-sarjan Ohjaimen I/O-liittimen asetukseksi on valittu jokin muu kuin Not
Used ja normaalia syéttojannitettd ei ole, seitsemansegmenttindytéssa on
seuraavat tiedot:

e Tulon virransy6ttd ei toimi normaalisti: P4
¢ Lahddn virransyo6ttd ei toimi normaalisti: P5

I/O-virtaldhteen tilaa voidaan valvoa myds kayttamalla DeviceNetin 1/O-tietolii-
kenteen yleisia tietoja.

5-1-3 Koskettimen toimintalaskuri

Yleiskuvaus

NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi, tdma toi-
minto laskee OFF — ON -toimintojen lukumaaran paikallisessa tulossa, testi-
lahddssé tai paikallisessa lahddssa ja tallentaa lukeman sisédisesti pysyvaan
muistiin.
¢ Laskenta-alue: 0-4,294,967,295 toimintoa (tallennetaan 00000000 —
FFFFFFFF heksades.)
* Laskentayksikét: Toiminnot

¢ Resoluutio: Maaraytyy syklin keston mukaan.

Toiminnot |
——

OFF CM | L{I—] |/O-virtalahde
Lahtolaite Lahdén OFF

(kuten rele) ON -toimintojen laskeminen:

Naita tietoja voidaan valvoa Network Configuratorilla tai eksplisiittisen viestin-
vélityksen avulla.

Huomautus (1) Koskettimen toimintalaskuri -toimintoa (lukema) ja Kokonaiskayntiajan
valvonta -toimintoa (aika) ei voi kayttdd samanaikaisesti yhdessa bitissa.
Valitse toinen naista toiminnoista Maintenance Counter Mode Choice
-asetuksen kanssa.

(2) Kun Maintenance Counter Mode Choice -asetusta muutetaan, keratyt tie-
dot (toimintojen lukema ja kokonaiskayntiaika) poistetaan.

(3) N&ma toiminnot eivat toimi, kun 1/O-virtalahdetta ei ole kytketty (OFF).

Kosketintoimintojen halytyskynnyksen méaarittdminen Network Configuratorilla
Huoltotila (Maintenance Counter Mode Choice) ja halytyskynnys (Threshold
Maintenance Counter) voidaan maé&rittda kullekin paikalliselle tulolle, testilah-
délle ja paikalliselle 1&htoliittimelle.
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x|
Slave /0 | Local Dulput | Local Input/T et Dutput
Salsty Connections | Memory Infa Safety Slave 1
Mode/Cycha Time | EnorMode Mairtenancs Loge

Local lnpan jLL‘c}'r.'I.IJ:lI.Ei TestO .h:lll

tg_ [ Name | Detocton M. [ Theshod Ve [ <]
@ Time i
"R} T i}
o (0 T s [
® C ]
@0 Distechon Mods
@ Tme * Count
@0
[ - 4294967295 Times
=% ey ' 10- 423498725 Secondt |
@1 T
1 | L ] Cancel
@1 T
@ Timee (
@14 Tme l -I

Jos halytyskynnys (Threshold Maintenance Counter) on maaritetty arvoon 0,
Ohjain ei vertaa luvun tai ajan nykyarvoa halytyskynnyksen asetusarvoon.

Toimintojen valvonta Network Configuratorilla.

Mitd tahansa seuraavista menetelmista voidaan kayttdd kosketintoimintojen
lukumé&aran valvomiseen paikallisessa tulon tilassa, testilahdon tilassa tai pai-
kallisen 1&hdon tilassa.

1. Valitse laite ja valitse valikkoriviltd Device — Maintenance information.
2. Valitse laite ja napsauta tydkalurivin Maintenance-painiketta.

3. \Valitse laite, napsauta laitetta hiiren kakkospainikkeella ja valitseavautu-
vasta valikosta Maintenance information.

4. Valitse laite, valitse valikkoriviltd Device — Monitor ja valitse Maintenance-
vélilehti ndkyvissa olevasta ikkunasta.

5. \Valitse laite, napsauta valikkorivin Device Monitor -painiketta ja valitse
Maintenance-valilehti nakyvissa olevasta ikkunasta.

6. Valitse laite, napsauta laitetta hiiren kakkospainikkeella, valitse avautuvasta
valikosta Monitor ja valitse sitten Maintenance-valilehti nakyvissa olevas-
ta ikkunasta.
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Monitor Devics x|
Statuz | Safety Gonnection | Parameter | Ermor Hestory  Maintenance

Unit Comduction Time - 2 days 9 hourg B6 minutes 34980000 seconds

-
-
-
-
-
Local Input ]Lm‘al Durtput | Test Output
No | Name | Mamtenance Counter | &
ESTOP #1 |
m ESTOP #1 1765
02 Satety Gate #1 176
03 Salety Gate # 1767
04 Light Curtain #1 171
05 Lighit Curtain #1 1766
06 Rezet Button 171
i 1705 =]
Clear Vake
Close

Kunkin I/O-pisteen kertyneiden kosketintoimintojen lukema voidaan poistaa.
Lukema voidaan poistaa valitsemalla poistettava kosketintoimintojen lukema
ja napsauttamalla Clear Value -painiketta.

5-1-4 Kokonaiskayntiajan valvonta -toiminto

Yleiskuvaus

NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikkdversio on 1.0 tai uudempi, tdma toi-
minto laskee, miten pitkia paikallinen tulo, testilahté tai paikallinen 1ahté ovat
ON:-tilassa ja tallentaa tdméan kokonaiskayntiajan siséisesti pysyvaan muistiin.

e Laskenta-alue: 0-4.294.967.295 s (tallennetaan 00000000-FFFFFFFF
heksades.)

¢ Laskentayksikét: Sekunnit

Kokonais- I_.
]
l L!'_ 1/O-virtaldhde

=

Kokonais-
kayntiaika

L)

Kytketty laite | I | '

Naité tietoja voidaan valvoa Network Configuratorilla tai eksplisiittisen viestin-
vélityksen avulla.

Anturi
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Huomautus (1) Kokonaiskayntiajan valvonta -toimintoa (aika) ja Koskettimen toimintalas-
kuri -toimintoa (lukema) ei voi kayttdd samanaikaisesti yhdessa bitissa.
Valitse toinen naista toiminnoista Maintenance Counter Mode Choice -
asetuksen kanssa.

(2) Kun Maintenance Counter Mode Choice -asetusta muutetaan, keréatyt tie-
dot (toimintojen lukema ja kokonaiskayntiaika) poistetaan.

(3) N&ma toiminnot eivat toimi, kun 1/O-virtalahdetta ei ole kytketty (OFF).

(4) Kokonaiskayntiajan valvonta -toiminto tarkistaa noin 1 sekunnin vélein,
onko kytketty laite ON-tilassa. TAma toiminto ei ehka laske tarkkaa koko-
naiskd@yntiaikaa, jos laite on ON-tilassa alle 1 sekunnin véleissa.

B Kokonaiskéyntiajan laskeminen 0,5 sekunnin ON-pulsseilla
Kuvassa A bitti on todellisuudessa ON-tilassa 0,5 s x 3 = 1,5 sekuntia, mutta
bitti on ON-tilassa vain kerran tilaa tarkistettaessa, joten kokonaiskayntiajaksi
mitataan 1 sekunti.

Mitattu noin 1 kerran/sekunnissa
oM
OFF
0,5s
Kuva A

Kuvassa B bitti on todellisuudessa ON-tilassa 0,5 s x 3 = 1,5 sekuntia, mutta
bitti on ON-tilassa kahdesti tilaa tarkistettaessa, joten kokonaiskayntiajaksi
mitataan 2 sekuntia.

Mitattu noin 1 kerran/sekunnissa

ON
OFF

0,5s

o
g
Kuva B

H Kokonaiskayntiajan laskeminen 1,5 sekunnin ON-pulsseilla

Kuvassa C bitti on todellisuudessa ON-tilassa 1,5 s x 2 = 3 sekuntia, mutta
bitti on ON-tilassa neljasti tilaa tarkistettaessa, joten kokonaiskayntiajaksi
mitataan 4 sekuntia.

Mitattu noin 1 kerran/sekunnissa

oN
OFF

15s
Kuva C
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Kokonaiskayntiajan halytyskynnyksen maarittaminen Network Configuratorilla

Huoltotila (Maintenance Counter Mode Choice) ja halytyskynnys (Threshold
Maintenance Counter) voidaan maarittda kullekin paikalliselle tulolle, testilah-
délle ja paikalliselle 1&htoliittimelle.

Slave 140 | Local Dulput | Local Inpid/T est Output
Salety Connections | MemonyInla Safety Slave 10
Mode/Cycie Time |  EnorMode Mairtenance Lage
Local Inpat | Lecal Dulput | Test Cutput |
No | Heme | DetoctionM._| ThesholdVa. | ol
@ Tima fl
@ Tims i ]
@ (I T I
@0 ce: Conl d
@0 |
@0 Distechon b :-Ja
@0 *« Tme Count
@0
@0 | 1 10- 42549672595 Timez |
@0 Ve 0 - 4294967295 Swcond: |
@1
@1 [ Lk ] Cancel
@ 1z THI -
@13 Tima i
@14 e 0 ﬂ
Edi
ok | Coredl

x|

Jos halytyskynnys (Threshold Maintenance Counter) on maaritetty arvoon 0,
Ohjain ei vertaa luvun tai ajan nykyarvoa halytyskynnyksen asetusarvoon.
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Kokonaiskayntiajan valvonta Network Configuratorilla.

Mitd tahansa seuraavista menetelmistad voidaan kéyttdd kokonaiskayntiajan

valvomiseen paikallisessa tulon tilassa, testilahdon tilassa tai paikallisen 1&h-

don tilassa.

1. Valitse laite ja valitse valikkoriviltd Device — Maintenance information.

2. Valitse laite ja napsauta tydkalurivin Maintenance-painiketta.

3. \Valitse laite, napsauta laitetta hiiren kakkospainikkeella ja valitse avautu-
vasta valikosta Maintenance information.

4. Valitse laite, valitse valikkoriviltd Device — Monitor ja valitse Maintenance-
valilehti nakyvissa olevasta ikkunasta.

5. Valitse laite, napsauta valikkorivin Device Monitor -painiketta ja valitse
Maintenance-valilehti ndkyvissa olevasta ikkunasta.

6. \Valitse laite, napsauta laitetta hiiren kakkospainikkeella, valitse avautuvas-
ta valikosta Monitor ja valitse sitten Maintenance-valilehti nakyvissa ole-
vasta ikkunasta.

Monitar Device x|
Statuz | Safety Connection | Parameter | Error History Mamtensnce ]

Unit Conduction Time - 2 days 9 hours 56 minutes 34960000 s=conds

-

r

-

-

-

Local Input | Local Cutput | Test Output |

Ha. | Mame | Maintenance Counter | =

W _esTors T
0 ESTOP # 1765
02 Safety Gate # 17 _|
03 Safety Gate #1 1767
D4 Laght Curtain #1 1773
05 Lght Curtain #1 1765
0 Fezet Button 1773
ni 175 ;,

Clear Value

Cloze

Kunkin 1/0O-pisteen kertynyt kokonaiskéyntiaika voidaan poistaa. Aika voidaan
poistaa valitsemalla poistettava kokonaiskayntiaika ja napsauttamalla Clear
Value -painiketta.
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5-2 Turvatulot

5-2-1 Yleiskuvaus

NE1A-SCPUO01(-V1):ssa on 16 turvatuloliitinté.
NE1A-SCPU02:ssa on 40 turvatuloliitinta.

NE1A-sarjan ohjaimet voidaan joustavasti mukauttaa erilaisiin sovelluksiin,
kun asetukset ja johdotus valitaan kytkettdvien tulolaitteiden tyyppien tai vaa-
ditun turvatason mukaisesti. Esimerkiksi NE1A-sarjan Ohjaimen turvatuloja
voidaan kéyttdd seuraavassa kuvatulla tavalla.

Kytkeminen koskettimen turvalahtélaitteisiin
NE1A-sarjan Ohjaimen testildhtdsignaali (pulssilahtd) saadaan kytkemalla
koskettimen I&htdlaite tuloon. Sitten tulosignaalilinjan virheet voidaan havaita
tarkkailemalla testiléhtésignaalia.
¢ Oikosulut virransyéttélinjassa (positiivinen puoli)
* Maadoitusviat
¢ Oikosulut tulosignaalien valilla

21

£
OH
o Y
Ny

2 22

()

Kytkeminen puolijohdeturvalahtélaitteisiin
24 voltin tasavirralla toimivan puolijohteen |ahtd, esimerkiksi valoverhon
OSSD-lahtd, kytketdan tuloon. Ulkoinen yhteyslaite havaitsee virheet OSSD-
I&hddn signaalilinjassa (ts. NE1A-sarjan Ohjaimen tulosignaalilinjassa).

Valo-
verho

0SSD1 0SSD2
Léhde- Lahdelahts (PNP)
lahto

(PNP)
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5-2-2 Tulokanavan tilan maarittaminen

5-2-3

5-2-4

98

Paikallisten turvatulojen tulokanavan tila maaritetdan kytkettavan ulkoisen lait-
teen tyypin perusteella.

Kanavan tila

Kuvaus

Not used

Tuloa ei ole kytketty ulkoiseen laitteeseen.

Test pulse from test output

Kytkee koskettimen turvalahtélaitteen testilahtédn. Kun tdmé tila on valittu,

valitse testilahteena kaytettava testilahtoliitin ja maarita sitten testilahdon tilaksi Pulse
Test Output. Nain on mahdollista havaita oikosulut virransyéttélinjassa

(positiivinen puoli), maadoitusviat ja oikosulut muissa tulosignaalilinjoissa.

Used as a safety input

Kaytetdan kytkettdessa puolijohdeldhddn sisaltava turvalaite, esimerkiksi valoverho.

Used as a standard input

Tulo kytketdan vakiolaitteeseen (ei turvatoimintoja).

Huomautus

Testilahteen maarittaminen

Valitse turvatulon testildhteend kéytettédva testilahtdliitin, kun tulokanavan
tilaksi on valittu Test pulse from test output. Jos tulojohtimien vélisen oikosu-
lun havaitseminen on valttdmatonta, méaarita jokin muu testilahtoliitin.

Esimerkkeja:

(0

NEAN qml Lz
@ 12 22 @ 12 22

Piiri, jossa tulosignaalien oikosulun
havaitseminen vaaditaan.

Piiri, jossa tulosignaalien oikosulun
havaitsemista ei vaadita.

NE1A-SCPUO02:ssa liittimet TO—T3 voidaan valita turvatulojen INO—-IN19 testi-
lahteiksi. Liittimet T4—T7 voidaan valita turvatulojen IN20—IN39 testilahteiksi.

Tulon ON/OFF -viiveet

NE1A-sarjan Ohjaimen paikallisten turvatulojen ON/OFF-viiveet voidaan
maarittd4 Ohjaimen syklin keston monikertoina 0—126 ms. Suuri arvo pienen-
taa ulkoisten laitteiden tuottamien hairididen vaikutusta.

Turvatulo, esimerkiksi m
rajakytkin

1/O-tunniste

l
l

T ON -viive T OFF -viive
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TARKEAA Tulojen ON-viiveet sekd OFF-viiveet taytyy lisata I/O-vasteaikaan. Tama vai-
kuttaa turvaetéisyyden laskentaan.
Lisatietoja on Osassa 9, Hajautetun I/O-tietoliikenteen suorituskyky ja paikalli-
sen I/O:n reaktioaika.

5-2-5 Kaksikanavaisen tilan maarittaminen
NE1A-sarjan Ohjaimen paikalliset turvaléhtdliittimet voidaan asettaa kaksika-
navaiseen tilaan. Kaksikanavainen tila mahdollistaa seuraavat toiminnot:
» Kahden tulon tila voidaan arvioida ja ilmaista 1/O-tunnisteilla.
¢ Aikapoikkeama kahden tulon tilanmuutosten valilla voidaan arvioida.

Kanavan tila Kuvaus
Single Channel Toimii itsendisena turvatuloliittimena.

Dual Channel Equivalent | Toimii Dual Channel Equivalent -tulona parillisen turvatulon
kanssa (2 avautuvaa tuloa).

Dual Channel Toimii Dual Channel Complementary -tulona parillisen turvatulon
Complementary kanssa ( 1av + 1 s tulo).

Tulon tilan osoittaminen tulon I/O-tunnisteissa
Turvatuloliittimien tulon tila n&kyy I/O-tunnisteissa kanavan tilan mukaisesti
seuraavissa taulukoissa esitetylla tavalla.

Kanavan tila Turvatuloliittimen Tulotunniste Tilan merkitys
tulo
IN (x) IN (x)
Single Channel 0 0 Passiivinen (OFF)
1 1 Aktiivinen (ON)

X = 0-15 (NE1A-SCPUO1(-V1))
X = 0-39 (NE1A-SCPU02)

Complementary Passiivinen (OFF)

Aktiivinen (ON)
Poikkeava

Kanavan tila Turvatuloliittimen Tulotunniste Tilan merkitys
tulo
IN(n) | IN(n+1) | IN(n) IN
(n+1)

Dual Channel Equi- |0 0 0 0 Passiivinen (OFF)
valent 0 1 0 0 Poikkeava

1 0 0 0 Poikkeava

1 1 1 1 Aktiivinen (ON)
Dual Channel 0 0 0 1 Poikkeava

0 1 0 1

1 0 1 0

1 1 0 1

n = Parillinen luku

Tulon aikapoikkeaman arvioiminen
Kun molemmat tulot ovat kaksikanavatilassa, jarjestelméa seuraa aikapoikkea-
maa eli aikaa, joka kuluu ensimmaisen tulon arvon muuttumisesta toisen
tulon arvon muuttumiseen. Ellei toisen tulon arvo muutu asetetun ajan kulu-
essa, tilanne tulkitaan virheeksi. Aikapoikkeamaa voidaan muuttaa 10 ms:n
askelin 0 s (kielletty)-65 530 ms.

Aikapoikkeamaa ei voi maarittda yksikanavatilassa.
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Dual Channel Equivalent -tulojen normaali toiminta

INO
; 1 1 1
| t - t 1
| | 1 1
| | ] 1
| | ] 1
| | 1 1

IN1 _ | ' H e —
| | 1 1
| | 1 1
] 1 1 1

Aikapoikkeama Aikapoikkeama

INO:n laskettu arvo

IN1:n laskettu arvo

Normaali

INO:n ja IN1:n
tila

Dual Channel Equivalent -tulojen virhetilanne (aikapoikkeama)

INO INO
1 I 1 1
I ] — +
I ] I ]
I ] [} [}
1 1 1 1
1 1 1 1
IN1 : ! IN1 ! () S—
I ] ] [}
] 1 ] [}
] ] ] ]
Aikapoikkeama Aikapoikkeama
INO:n laskettu arvo INO:n laskettu arvo
IN1:n laskettu arvo IN1:n laskettu arvo
Normaali Normaali
INO:n ja IN1:n Virhe INO:n ja IN1:n Virhe
tila — tila SE—

Huomautus NE1A-sarjan Ohjaimet tukevat toimintolohkoja, jotka vastaavat toiminnallisesti
kaksikanavaista tilaa. Jos toimintolohkossa maaritetdan kaksikanavainen tila,
turvatuloliitin voidaan asettaa yhden kanavan tilaan.
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5-2-6 Virheenkasittely
Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen

Toiminta yksikanavatilassa
Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos itsetestauksen aikana havaitaan virhe.
¢ |/O-tunnisteet, joita vastaavissa turvatuloliittimissd on havaittu virheita,
muuttuvat passiivisiksi.
¢ Virheellista turvatuloliitintd vastaava LED-merkkivalo palaa punaisena.
¢ Virhe nékyy virhehistoriassa.
* NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.

Toiminta kaksikanavaisessa tilassa
Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos havaitaan aikapoikkeama.

¢ |/O-tunnisteet, joita vastaavissa turvatuloliitinpareissa on havaittu virheita,
muuttuvat passiivisiksi.
e Kumpaakin virheellistd turvatuloliitintd vastaava LED-merkkivalo palaa
punaisena.
¢ Virheet ndkyvét virhehistoriassa.
¢ NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.
Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos toisessa kahdesta tulosta havaitaan
virhe.
¢ |/O-tunnisteet, joita vastaavissa turvatuloliitinpareissa on havaittu virheita,
muuttuvat passiivisiksi.
¢ Virheellisen turvatulon LED-merkkivalo palaa punaisena, ja toisen tulon
LED-merkkivalo vilkkuu punaisena.
¢ Virheet nékyvat virhehistoriassa.
* NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.

Virheen lukitusajan maarittaminen

On mahdollista maarittdé aika, joksi virhetila lukkiutuu turvatulopiirin virheen
jalkeen. Virhetila jatkuu lukitusajan verran, vaikka virheen syy poistettaisiin
hetkellisesti. Kun virheitad valvotaan valvontajarjestelmén avulla, valvontavéli
on otettava huomioon lukitusaikaa méaéaritettédessa.

Virheen lukitusaika voidaan maérittdd 10 ms:n askelin 0—65 530 ms. Oletus-
arvo on 1 000 ms.

Virheiden nollaaminen
Kaikkien seuraavien ehtojen taytyy toteutua, jotta jarjestelmé voisi palautua
turvatulossa tapahtuneen virheen jalkeen.

¢ Virheen syy taytyy poistaa.
* Virheen lukitusajan taytyy kulua loppuun.

* Tulosignaalin taytyy palata passiiviseen tilaan, ja virhetilannetta ei saa
endé ilmetd. (Tama tehdaan esimerkiksi painamalla hatapysaytyspaini-
ketta tai avaamalla luukku.)
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Testildhdot

Osa 5-3

5-3 Testilahdot

5-3-1 Testilahdon tilan maarittaminen

NE1A-SCPUO01(-V1):ssa on nelja testilahtdliitinta.
NE1A-SCPUO02:ssa on kahdeksan testilahtoliitinta.
Niille on seuraavat asetukset.

Kanavan tila

Kuvaus

Not used

Vastaavaa testilahtoliitinta ei kayteté.

Standard Output

Kytketty merkkivalon tuloon tai ohjelmoitavaan ohjausyksikkd6n.
Kaytetdan nayttélahtona.

Pulse Test Output

Kytketdan yhdessé turvatuloliittimen ja koskettimen laht6laitteen kanssa.
Testilahtoliitin tuottaa pulssin piirin testausta varten.

Pulssi tulee kustakin testilahtdliittimestéa eri aikaan.

Muting lamp output

Voidaan maarittdd mykistyslampun Iahddksi. Kun 1aht6 on kaytdssa,
mykistyslampun irrottaminen voidaan havaita.

NE1A-SCPUO01:n yhteydessa vain T3-liitin voidaan asettaa tahan tilaan.

NE1A-SCPUO02:n yhteydessé T3- tai T7-liitin voidaan asettaa tdhan
tilaan.

5-3-2 Virheenkasittely

Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen

Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos itsetestauksen aikana havaitaan virhe:

* I/O-tunnisteet, joita vastaavissa turvatuloliittimissa on havaittu virheita,
muuttuvat passiivisiksi kayttdjan ohjelmasta rijppumatta.

* Virheet tallennetaan virhehistoriaan.
* NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.

Virheen lukitusajan maarittdminen

On mahdollista maarittdd aika, joksi virhetila lukkiutuu turvatuloliittimen tai
testilahtoliittimen virheen jélkeen. Virhetila jatkuu lukitusajan verran, vaikka
virheen syy poistettaisiin hetkellisesti. Kun virheité valvotaan valvontajérjestel-
mén avulla, valvontavéli on otettava huomioon lukitusaikaa maaritettdessa.
Virheen lukitusaika voidaan maarittdd 10 ms:n askelin 0—65 530 ms. Oletus-
arvo on 1 000 ms.

Virheiden nollaaminen

Testilahtoliittimien havaitsemat virheet nollautuvat automaattisesti lukitusajan
kuluttua. Jos oikosulkutilaa ei korjata, seurauksena voi olla lampétilojen nou-
susta johtuva vika. Jos jarjestelmassa sattuu ulkoisen kuorman oikosulku,
poista sen syy heti.
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5-4 Turvalahdot

5-4-1 Yleiskuvaus
NE1A-SCPUO1(-V1)- ja NE1A-SCPUO2 -ohjaimissa on kahdeksan turvalah-
téliitinta.
NE1A-sarjan Ohjaimet voidaan joustavasti mukauttaa erilaisiin sovelluksiin,

kun asetukset ja johdotus valitaan
kytkettavien ulkoisten laitteiden tyyppien tai vaaditun turvatason mukaisesti.

NE1A-sarjan Ohjaimet pystyvat havaitsemaan seuraavat tulosignaalilinjan vir-
heet:

e Kytkenta virransyéttélinjaan (positiivinen puoli, vain kun 1&ahté on OFF)
¢ Maadoitusviat
Jos testauspulssilahtd on kaytdssa, seuraavat virheet voidaan havaita:
» Kytkenta virransyéttélinjaan (positiivinen puoli, kun 1ahté on ON tai OFF)
* Maadoitusviat
¢ Oikosulut lahtoélinjojen valilla

5-4-2 Lahtokanavan tilan maarittaminen

Maarita 1ahtékanavan tila kytkettavan ulkoisen laitteen tyypin mukaisesti.

Kanavan tila Kuvaus
Not used L&htda ei ole kytketty lahtolaitteeseen.
Safety Testipulssia ei tule, kun 1&hté on ON.

Oikosulut virransyéttélinjassa (kun 1ahté on OFF) ja maadoitusviat
voidaan havaita.
Safety pulse output | Testipulssia tulee, kun I&htd on ON.

Nain voidaan havaita oikosulut virransyéttélinjassa (positiivinen puoli,
kun tulo on ON tai OFF), maadoitusviat ja oikosulut 1ahtdsignaalien
valilla.

TARKEAA Jos turvapulssilahtd on asetettu, OFF-pulssisignaali (pulssin leveys 580 ps)
Iahetetdan 1ahtopiirin testausta varten, kun turvaldhtd siirtyy ON-tilaan. Tar-
kista NE1A-sarjan Ohjaimeen kytketyn ohjauslaitteen tulon vasteaika, jotta
tama lahtopulssi ei aiheuta toimintahairidita.

5-4-3 Kaksikanavaisen tilan maarittaminen
NE1A-sarjan Ohjaimen paikalliset turvalahtoliittimet voidaan asettaa kaksika-
navaiseen tilaan. Kaksikanavainen tila mahdollistaa seuraavat toiminnot:

¢ Jos kayttajan ohjelman kaksi 1ahtd4 eivat
vastaa toisiaan, aiheutuu virhe.

¢ Jos toisessa kahdesta |ahtdpiirista havaitaan virhe, molemmat
ulkoiseen laitteeseen kytketyt [Ahddt muuttuvat passiivisiksi.

Kanavan tila Kuvaus
Single Channel Toimii itsenéisend turvaléhténa.
Dual Channel Toimii kaksikanavaisena 1&htdna parillisen turvalahtéliittimen

kanssa. L&ht6 voidaan ottaa kayttéon, kun seké 1&hto etta
parillinen turvalédhtd ovat normaalit.
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Lahdén I/0-tunnisteiden ja turvalahtdliittimen tilan vastaavuus
Turvalahtéliittimien tila vaihtelee eri kanavatiloissa tulon 1/O-tunnisteiden
mukaan seuraavissa taulukoissa esitetylla tavalla.

Kanavan tila Lahtoétunniste Turvaldhtoliitin Tilan merkitys
OUT (x) OUT (x)
Single Channel 0 0 Passiivinen (OFF)
1 1 Aktiivinen (ON)
X=0-7
Kanavan tila Laht6étunniste Turvalahtoliitin Tilan merkitys
IN(n) |[IN(n+1) | OUT ouT
(n) (n+1)
Dual Channel 0 0 0 (OFF) | 0 (OFF) | Passiivinen (OFF)
0 1 0 (OFF) | 0 (OFF) | Virhe turvalahdésséa (OFF)
1 0 0 (OFF) | 0 (OFF) | Virhe turvalahddssa (OFF)
1 1 1 (ON) |1 (ON) |Aktiivinen (ON)

n = Parillinen luku

5-4-4 Virheenkasittely
Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen

Toiminta yksikanavatilassa
Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos itsetestauksen aikana havaitaan virhe.
e Turvaldhtd, jossa virhe havaittiin, muuttuu passiiviseksi kayttajan ohjel-
masta riippumatta.
e Virheellista turvalahtdliitintd vastaava LED-merkkivalo palaa punaisena.
¢ Virhe nékyy virhehistoriassa.
* NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.

Toiminta kaksikanavaisessa tilassa
Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos toisessa kahdesta lahddsta havaitaan

virhe.
* Molemmat ulkoiseen laitteeseen kytketyt 1&hdét muuttuvat passiivisiksi
kayttajan ohjelmasta riippumatta.

¢ Virheellisen turvalahtdliittimen LED-merkkivalo palaa punaisena, ja toisen
1ahdén LED-merkkivalo vilkkuu punaisena.

¢ Virhe nakyy virhehistoriassa.

¢ NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.

Seuraavat operaatiot suoritetaan, jos 1ahdén I/O-tunnisteita tuottavat kaksi
I1&aht6a kayttajan ohjelmasta vastaavat toisiaan.

* Molemmat ulkoiseen laitteeseen kytketyt 18hdét muuttuvat passiivisiksi
kayttajan ohjelmasta riippumatta.

e Parillisten turvalahtoliittimien LED-merkkivalot palavat punaisina.
¢ Virhe nakyy virhehistoriassa.
* NE1A-sarjan Ohjain jatkaa toimintaansa.
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Virheen lukitusajan maarittaminen

Virheiden nollaaminen

Huomautus

On mahdollista mé&éarittéda aika, joksi virhetila lukkiutuu turvalahtépiirin virheen
jalkeen. Virhetila jatkuu lukitusajan verran, vaikka virheen syy poistettaisiin
hetkellisesti. Kun virheitd valvotaan valvontajarjestelmén avulla, valvontavéli
on otettava huomioon lukitusaikaa méaéaritettédessa.

Virheen lukitusaika voidaan maaérittdd 10 ms:n askelin 0—65 530 ms. Oletus-
arvo on 1 000 ms.

Kaikkien seuraavien ehtojen taytyy toteutua, jotta jarjestelmé voisi palautua
turvaldhddsséa tapahtuneen virheen jalkeen.

¢ Virheen syy taytyy poistaa.
* Virheen lukitusajan taytyy kulua loppuun.

* Niiden lahtésignaalien, jotka suuntautuvat kayttajan sovelluksesta 1&hddn
I/O-tunnisteisiin ja vastaavat turvaldhtéliittimia, taytyy muuttua passiivi-
siksi.

Jos kaksi 1ahtdéd on asetettu kaksikanavaiseen tilaan redundanttien piirien
toteuttamista varten ja toisessa lahddsséa havaitaan virhe, toinenkin I&ht6 saa-
daan muuttumaan passiiviseksi ilman kayttdjan ohjelmaa. Jos redundantit pii-
rit on toteutettu kayttdmalld kahta 14htd6& yksikanavatilassa, virhe taytyy
havaita kayttdjan ohjelmalla (ulkoisen laitteen valvonnan toimintolohkon
avulla).
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Ohjelmoinnin yleiskuvaus

Osa 6-1

6-1

6-1-1 Yleiskuvaus

6-1-2 Perustietoja ohjelmoinnista

Ohjelmoinnin yleiskuvaus

NE1A-sarjan turvavéyldohjain voidaan ohjelmoida kaynnistamalla Network
Configuratorista Logic Editor. Kuten alla olevasta kuvasta néakyy, Logic Edito-
riin kuuluu toimintoluettelo, johon toimintolohkot, I/O-tunnisteet ja muut ohjel-
man osat on rekisteroity, seké varsinaiseen ohjelmoimiseen tarkoitettu tyétila.

Ohjelma luodaan kayttdmalla toimintoluetteloon rekisterdityja toimintolohkoja,

I/O-tunnisteita ja muita ohjelman osia.

W - [[#00] ME18-SCPUM -V - Pa

Fils Edil Www Furcton Pags FunctionBlck

Ba| e | b [ oo HlE xRS BE A
=] Faen 1 |
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L] Comparator
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= Timer/ Counter
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On=Delayr Timer
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2 Salely Device Tyétila
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B
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Toimintoluettelo

Ohjelmat kootaan loogisista operaatioista ja toimintolohkoista, jotka vastaavat
komentoja, tulotunnisteista, jotka vastaavat tulotietojen Iahteita, ja Iahtétunnis-
teista, jotka vastaavat lahtdtietojen kohteita. 1/0 muodostetaan yhteysvii-

voista.

Tulotunnisteet

[#01 10000 [S] Safety Input #0

o

[#01 10220 [S] Safety Input #3

[#01 1:002) [S] Safety Input #2

P [1]

[#01 100 ) [5] Safety Input #1
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Lahtétunnisteet
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H Tulotunnisteet

Tulotunnisteet ilmaisevat tulojen tilan seuraavilla I/O-alueilla:
* NE1A-sarjan Ohjaimen paikallisten liittimien tuloalue

* tietoliikenteen vastapuoliksi rekisterdityjen turva-slave-yksikkdjen tuloalue

* turva-master-yksikon tietoja vastaava I/O-alue
* vakio-master-yksikon tietoja vastaava 1/0-alue.
Logic Editorissa kaytettavat tulotunnisteet siséltdvat seuraavat tiedot.

Solmuosoite Bittiosoite Méaarite (’[S]” viittaa turva-1/0:hon)

y / o Rekistersity 1/0-huomautus
\ - -
\ Fo o~ [1]
v P X X A
[0 00D [5) Safety Input #0 BE—SA- rE—

(01 101 ) 5] Saety Input 41 — s |

Kun kaytdssa on NE1A-sarjan Ohjain, jonka yksikkdversio on 1.0 tai uudempi,

tiedot ilmaistaan seuraavilla 1/0-alueilla.
¢ Paikallisen tulon tila
¢ Paikallisen I&hdén tila
* Yleinen yksikon tila
¢ Testilahdon tila
* Mykistyslampun tila

H Lihtétunnisteet

Lahtétunnisteet ilmaisevat 1&htdjen tilan seuraavilla 1/0O-alueilla:
* NE1A-sarjan Ohjaimen paikallisten liittimien Iahtéalue

¢ tietoliikenteen vastapuoliksi rekisterdityjen turva-slave-yksikkdjen 1aht6-

alue
* turva-master-yksikon tietoja vastaava I/O-alue
* vakio-master-yksikon tietoja vastaava 1/0-alue.

Logic Editorissa kaytettavat Iahtétunnisteet siséltavat seuraavat tiedot.

Méarite ("[S]” viittaa turva-1/0O:hon)

Solmuosoite

Bittiosoite
LY \ / . Rekisterdity 1/0-huomautus

{40001 ) [5] 1o e |
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/\ VAROITUS
Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kayt6sté voi aiheuttaa vakavan 0

onnettomuuden.

Varmista aina, etté turvalogiikassa kaytettavat turvasignaalit tayttavat
asianmukaiset standardit ja sddnndkset. Toimintalohkojen tuloihin pitdé ohjata
vain turvatulosignaaleja. On kayttaja vastuulla varmistaa, etta naissa
toimintolohkoissa kaytetdan asianmukaisia signaalildhteita ja ettd yleisen
turvalogiikan toteutus tayttda voimassa olevat turvastandardit ja -sd&nndkset.

onnettomuuden.

Kun toteutat turvallisuuteen liittyvia toimintoja, sinun on varmistettava, etta
soveltamasi ohjausstrategia ja riskienvalttamismenetelmat ovat paikallisten,
alueellisten ja kansallisten sdadosten mukaiset. Tutustu naihin sdanndksiin ja
teollisuusstandardeihin, jotta tiedat omaa sovellustasi koskevat vaatimukset.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytosta voi aiheuttaa vakavan 0

6-1-3 Ohjelman koko

110

Seuraavasta taulukosta nékyy, kuinka suuri NE1A-sarjan Ohjaimissa toimiva
kayttdjan ohjelma saa enintaan olla.

Malli Loogisten operaatioiden ja toimintolohkojen
kokonaismaara
NE1A-SCPUO1 128
NE1A-SCPUO01-V1 254
NE1A-SCPUO02 254




Toimilohkon yleiskuvaus

Osa 6-2

6-2 Toimilohkon yleiskuvaus

NE1A-sarjan Ohjaimen logiikkaohjelmointi tehddan kayttdmalla toimilohkoja.
Erilaisia turvasovelluksia voidaan toteuttaa kayttdmalla tadssd osassa kuvat-

tuja toimilohkoja turvastandardien mukaisesti.

Tuetut toimilohkot

Seuraavassa taulukossa luetellaan NE1A-sarjan Ohjaimien tukemat logiikka-
toiminnot ja toimilohkot Ohjaimien yksikkdversion mukaan.

Loogiset operaatiot

Nimi Merkintatapa Yhteensopivat
toimintoluettelossa yksikkoéversiot
NOT NOT Kaikki
AND AND Kaikki
OR OR Kaikki
Poissulkeva OR (EXNOR) EXOR Kaikki
Poissulkeva NOR (EXNOR) EXNOR Kaikki
RS-kiikku RS-FF Yksikkdversio 1.0 tai uudempi
Vertailija Vertailija Yksikkdversio 1.0 tai uudempi
Toimilohkot
Nimi Merkintatapa Yhteensopivat
toimintoluettelossa yksikkdversiot
Nollaus Nollaus Kaikki
Uudelleenkaynnistys Uudelleenkaynnistys Kaikki
Hatépysaytyspainikkeen E-STOP Kaikki
valvonta
Valoverhovalvonta Valoverhovalvonta Kaikki
Turvaportin valvonta Turvaportin valvonta Kaikki
Kaksinkasinohjain Two Hand Controller Kaikki
OFF-viiveen ajastin Off-Delay Timer Kaikki
ON-viiveen ajastin On-Delay Timer Kaikki
Kéyttdtapakytkin Kéyttdtapakytkin Kaikki
Ulkoisen laitteen valvonta EDM Kaikki
Reititys Reititys Kaikki
Mykistys Mykistys Yksikkoversio 1.0 tai uudempi

Sallintakytkin

Sallintakytkin

Yksikkdversio 1.0 tai uudempi

Pulssigeneraattori

Pulssigeneraattori

Yksikkdversio 1.0 tai uudempi

Laskuri

Laskuri

Yksikkdversio 1.0 tai uudempi

Moniliitin

Moniliitin

Yksikkoversio 1.0 tai uudempi
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6-3 Toimilohkon muokkaaminen

Toimilohkoja muokkaamalla voidaan maarittdd parametreja, lisata valinnaisia
I/O-toimia ja lisatd huomautuksia sovelluksen mukaan.

Faramehis | b Setling | Cernment &

Furames M [ \
Funzmt Corelion #ary Fapst Vélilehdet:
It Typs Dusl Crarned Equsea ket

Toimilohkon parametrit
Out point -asetus, In/Out
Asetushuomautukset

Discrepancy Tiew 3 90 wal

6-3-1 Toimilohkon parametrien asetukset

Seuraavat parametrit voidaan asettaa toimilohkoja varten kayttdjan sovelluk-
sen mukaan. Asetettavat parametrit vaihtelevat toimilohkosta toiseen.

* Tulotyyppi

* Aikapoikkeama
¢ Tahdistusaika
¢ Toimintotesti

Tulotyypin asetukset

e Single Channel

* Dual Channel Equivalent

* Dual Channel Complementary

* Dual Channel Equivalent (2 paria)

e Dual Channel Complementary (2 paria)

Seuraavat totuustaulut kuvaavat siséisia laskutoimituksia, jotka NE1A-sarjan
Ohjain suorittaa kutakin tulosignaalityyppia varten. Taulukoissa 0 tarkoittaa
OFF ja 1 tarkoittaa ON.

Asetus: Single Channel

Tulo 1 Output
(NC) Enable

0 0
1 1

Asetus: Dual Channel Equivalent

Tulo 1 Tulo 2 Output
(NC) (NC) Enable
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
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Asetus: Dual Channel Complementary

Tulo 1 Tulo 2 Lahto
(NC) (NO)
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0

Asetus: Dual Channel Equivalent (2 paria)

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Output
(NC) (NC) (NC) (NC) Enable
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 1
Asetus: Dual Channel Complementary (2 paria)
Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Output
(NC) (NO) (NC) (NO) Enable
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 1
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 0
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Aikapoikkeama

114

Jos toimintolohkon tulotyypiksi on asetettu Dual Channel Equivalent tai Dual
Channel Complementary, aikapoikkeama (tulojen muutosten vélinen aika)
voidaan mitata.

Jarjestelma tarkkailee, kuinka pian kaksikanavaisen tulon toinen tulo muuttuu
ensimmadisen tulon muututtua. Jos toinen tulo ei muutu aikapoikkeaman
mukaisen ajan kuluessa, syntyy virhe eikd toimintolohkon 1ahté siirry ON-
tilaan.

Kaksikanavainen tila Tulosignaalit | Tulosignaalin tila
Tulo 1 | Tulo 2
Dual Channel Equivalent 0 0 Passiivinen
* Tulo 1: NC 1 Poikkeava
*Tulo 2:NC 1 0 Poikkeava
1 1 Aktiivinen
Dual Channel Complementary 0 0 Poikkeava
* Tulo 1: NC 0 1 Passiivinen
* Tulo 2:NO 1 0 Aktiivinen
1 1 Poikkeava

Kaksikanavaisien tilojen avulla voidaan havaita viat turvalaitteissa ja turvalait-
teiden johdotuksissa, joita toimintolohko valvoo.

Tulojen muutosten valistd aikaa ei valvota, jos aikapoikkeamaksi on maaritetty 0.
Aikapoikkeama mitataan tulosignaalien muuttuessa seké aktiivisista passiivi-
siksi ettd passiivisista aktiivisiksi.

B Esimerkki Dual Channel Equivalent -asetuksen normaalista toiminnasta

Tulo 1
: ! --- ! |
| | | |
1 [} } [}
} ] [} [}
| | | |

Tulo2 — 1+ | : : S R
: : : :

Aikapoikkeama Aikapoikkeama
Output
Enable

Aikapoikkeama normaali
Virhe
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B Esimerkki Dual Channel Equivalent -asetuksen aikapoikkeamavirheesta

Tulo 1 Tulo 1
: : — ! :
1 ] \ H
} ] \ \
| | : :
Tulo 2 ] i Tulo 2 ! :
} ] \ )
| ] \ )
.‘ ’. :{—):
Aikapoikkeama Aikapoikkeama
Output Output
Enable Enable
Aikapoikkeama- _ Virhe A.IIEapmkkeama- . Virhe
virhe Normaali virne Normaali

Tahdistusajan asetus
Jos Turvaportin valvonta -toimintolohkon tulotyypiksi on asetettu Dual Chan-
nel Equivalent (2 paria, samanlaista) tai Dual Channel Complementary
(2 paria, erilaista), tahdistusaika (tuloparien muutosten vélinen aika) voidaan
mitata.

Jarjestelma tarkkailee, kuinka pian toinen tulopari muuttuu ensimmaisen tulo-
parin muututtua. Jos toinen tulopari ei muutu tahdistusajan kuluessa, syntyy
virhe eik& toimintolohkon l&ht6 ei siirry ON-tilaan. Tuloparien muutosten
vélista aikaa ei valvota, jos tahdistusajaksi on méaaritetty 0.

Toimintotestit

Toimintotestit ovat mahdollisia, kun kaytetddn Turvaportin valvonta -toiminto-
lohkoa.

Jos toimintotesti on kaytdssa NE1A-sarjan Ohjainta kéynnistettdessa, turva-
portin testaus taytyy suorittaa koneen lahetettya testauspyyntdsignaalin.

6-3-2 1/O-asetukset
Léhtdjen ja tulojen kokoasetukset

Logiikkatoimintojen tulojen ja lahtdjen m&éraa voidaan lisatéa.

Léhtopisteiden asetus

Toimilohkoissa voidaan ottaa kayttddn valinnaisia 1aht6ja.
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Use Fault Present -asetus
Fault Present on diagnostinen tilabitti, jota eréat toimintolohkot tukevat. Se
otetaan kayttddn valitsemalla toimintolohkon ominaisuuksien valintaikkunan
In/Out Setting- tai Out Point -valilehdessa oleva valintaruutu. Jos Fault Pre-
sent -valintaruutu on valittuna, toimintolohkossa nékyy ylim&arainen Fault
Present -1aht6.
Esimerkki: Turvaportin valvonta -toimintolohko (SGATE)

10 #00] Safety Gake Monktoring il
Parameter Dut poini |Cm‘merl| FF,:
Uza ¢ Hol Liss <
= [ -
I™ [Paciepancy EnofPart| | ..
™ Daciepancy Eno{Paic] . .
I Funchon Tt Aequesduss wien Furcion e Paguaed (2 acime]
I Synchroncalion Ena ._L_
™ Function Test Emor
n

[ Fauk Present

Carced Oletusasetusten mukainen  Turvaportin

Turvaportin valvonta -toiminto-
valvonta lohko, jossa on
OTurvaportin valvonta -toimilohkon -toimintolohko suurin mahdollinen méara tuloja
ja lahtoja

muokkausvalintaikkunan Out point -valilehti
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6-4 Komentoluettelo: Loogiset operaatiot
6-4-1 Looginen operaatio: NOT

Kaavio

o=

Yleinen kuvaus
La&htd on tulon k&anteisarvo.

Totuustaulu

Tulo 1 Lahto 1
0 1
1 0
0: OFF, 1: ON

6-4-2 Looginen operaatio: AND

Kaavio

{

Tulo1 M B Lahto 1

Tulo2 W

Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus
L&htd saadaan yhdistdmalla tulot AND-operaatiolla. Tuloja voi olla enintdén
kahdeksan.

Valinnaisten tulojen asetus
Tulojen maéaraé voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
In/Out Setting -vélilehdessa.
Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulojen maara 1-8 2
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Totuustaulut

Tulo 1
Tulo 2
Tulo 3
Tulo 4
Tulo 5
Tulo 6
Tulo 7
Tulo 8

Loogisen AND-operaation tulojen enimmaismé&éra

{

Yksituloisen AND-operaation totuustaulu

Tulo 1 Lahto 1
0 0
1 1
0: OFF, 1: ON

Kaksituloisen AND-operaation totuustaulu

B Lahto 1

Tulo 1 Tulo 2 Lahto 1
0 X 0
X 0 0

1

1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Kolmituloisen AND-operaation totuustaulu
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Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Lahto 1
0 X X 0
X 0 X 0

X

X

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Nelituloisen AND-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo3 | Tulo4 Laht6 1
0 X X X 0
X 0 X X 0
X X 0 X 0
X X X 0 0
1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
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Viisituloisen AND-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Tulo 5 Lahto 1
0 X X X X 0
X 0 X X X 0
X X 0 X X 0
X X X 0 X 0
X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
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Kuusituloisen AND-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Tulo 5 Tulo 6 Lahto 1
0 X X X X X 0

= | X [ X [X|X|X
=X [X[X|X]|O
=X [X|[X]|O]| X
=X [X |O]|X | X
= | X |OIX|X|X
= O X [X|X|X
- O|O[O|O|O

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Seitseméntuloisen AND-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Tulo 5 Tulo 6 Tulo 7 Lahto 1
0 X X X X X X 0
X 0 X X X X X 0
X X 0 X X X X 0
X X X 0 X X X 0
X X X X 0 X X 0
X X X X X 0 X 0
X X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Kahdeksantuloisen AND-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo2 | Tulo3 | Tulo4 | Tulo5 | Tulo6 | Tulo7 | Tulo 8 Lahto 1
0

x
o

X X X X X X

= I X [ X [X|X|X|X|[X
= | X [X[X|X|X|X|[O
= I X [ X [X|X|X]|O|X
= | X [X[X[X]|O]|X|X
=S| X [X[X[O]X|X|X
= I X [X[O|X|X|X|[X
= I X [OX | X |X|X|[X
= O X [X|X|X|X|[X
OOl |O|O|O|O

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
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6-4-3 Looginen operaatio: OR

Kaavio
Tulo1 W B Lahto 1
Tulo2 W
Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Laht® saadaan yhdistamalla tulot OR-operaatiolla. Tuloja voi olla enintdan
kahdeksan.

Valinnaisten tulojen asetus

Tulojen maaraa voidaan suurentaa toimintolohkon ominaisuuksien valintaik-
kunan In/Out Setting -valilehdessa.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulojen maara 1-8 2

1>

Tulo 1
Tulo 2
Tulo 3
Tulo 4
Tulo 5
Tulo 6
Tulo 7
Tulo 8

B Lahto 1

Loogisen OR-operaation tulojen enimméaismaara

Totuustaulu

Yksituloisen OR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Lahto 1

0 0
1 1
0: OFF, 1: ON

Kaksituloisen OR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Laht6 1
0 0 0
1 X 1
X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
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Kolmituloisen OR-operaation totuustaulu

Nelituloisen OR-operaation totuustaulu

Viisituloisen OR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Lahto 1
0 0 0
1 X X 1
X 1 X 1
X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Kuusituloisen OR-operaation totuustaulu
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Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Laht6 1
0 0 0 0
1 X X X 1
X 1 X X 1
X X 1 X 1
X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Tulo 5 Laht6 1
0 0 0 0 0
1 X X X X 1
X 1 X X X 1
X X 1 X X 1
X X X 1 X 1
X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Tulo 1 Tulo2 | Tulo3 | Tulo4 | Tulo5 | Tulo6 Lahto 1
0 0 0 0 0 0
1 X X X X X 1
X 1 X X X X 1
X X 1 X X X 1
X X X 1 X X 1
X X X X 1 X 1
X X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
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Seitseméntuloisen OR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo2 | Tulo3 | Tulo4 | Tulo5 | Tulo6 | Tulo7 Lahto 1
0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X 1
X 1 X X X X X 1
X X 1 X X X X 1
X X X 1 X X X 1
X X X X 1 X X 1
X X X X X 1 X 1
X X X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF

Kahdeksantuloisen OR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Tulo5 | Tulo6 | Tulo7 | Tulo 8 L&hto 1
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X 1
X 1 X X X X X X 1
X X 1 X X X X X 1
X X X 1 X X X X 1
X X X X 1 X X X 1
X X X X X 1 X X 1
X X X X X X 1 X 1
X X X X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
6-4-4 Looginen operaatio: Poissulkeva OR (EXNOR)

Kaavio

1>

Tulo1 M B Lahto 1

Tulo2 ®

Yleinen kuvaus

Lahté saadaan yhdistdmalla tulot poissulkevalla OR-operaatiolla.

Totuustaulu

Poissulkevan OR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Lahto 1
0 0 0
0 1 1
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Tulo 1 Tulo 2 Lahto 1
1 0 1
1 1 0

0: OFF, 1: ON
6-4-5 Looginen operaatio: Poissulkeva NOR (EXNOR)

Kaavio

1>

Tulo1 ™ M Lanhto 1

Tulo2 M

Yleinen kuvaus
L&ht6 saadaan yhdistamalla tulot poissulkevalla NOR-operaatiolla.

Totuustaulu

Poissulkevan NOR-operaation totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Lahto 1
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON

6-4-6 Looginen operaatio: RS-FF (RS-kiikku)

Kaavio
i [~
A
Tulo mp d Output Enable
RESETE A
Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Tata toimintoa voidaan kayttaa vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-
versio on 1.0 tai uudempi.

Kun RS-FF-toimilohkon tuloehto siirtyy ON-tilaan, toimilohko pysyy ON-tilassa
ja Output Enable -signaali pysyy ON-tulotilassa.

Toimilohko pysyy ON-tilassa, joten Output Enable -signaali pysyy ON-tilassa,
vaikka tuloehto muuttuu ON-ehdosta OFF-ehdoksi.
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Toimilohkossa yllapidetty signaali siirtyy OFF-tilaan, kun toimilohkon RESET-
ehto siirtyy ON-tilaan.

Use Fault Present -asetus
Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -1ahtda.

Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -védlilehdesta Fault Present -asetus.

R
A

uk

Tulo 4 Output Enable

RESETM-#~ A Fault Present

RS-FF-toimilohkon tulojen ja lahtéjen enimmaismaéara

Virheenkasittely ja virheen nollaus

Virhetilanne Toiminta virheen havaitsemisen Virhetilanteen nollaaminen
jélkeen
Output Enable | Fault Present
Tulo ja RESET Ei pala ON Muuta jokin signaaleista
ovat samanaikai- (turvatila) passiiviseksi.
sesti aktiivisia.

Ajoitustaulukko

Tulo

RESET | | | ]

Lahto
Enable

FaultPresent
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6-4-7 Looginen operaatio: Vertailija

Kaavio

Yleinen kuvaus

Asetettava parametri

Tulo 1™

W Lahts 1

Oletusyhteydet

Tata toimintoa voidaan kayttda vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-

versio on 1.0 tai
Vertailija vertaa

uudempi.
maaritettyja tulosignaaleja (enintd&n 8 tuloa) asetuksissa

maaritetylld vertailuarvolla ja siirtdd lahtésignaalin 1 ON-tilaan, kun kaikki
tulosignaalit vastaavat vertailuarvoa.

Tulosignaali 1 siirtyy OFF-tilaan, kun tulosignaalit eivat enda vastaa vertailuar-

voa.

Tulosignaaleja varten voidaan maarittda 1-8 tuloa.

Parametri

Asetusalue Oletusasetus

Vertailuarvo

00000000—-11111111 (bitti 0-bitti 7) 00000001

Valinnaisten tulojen asetus
Tulojen maaraa voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
In/Out Setting -véalilehdessa.
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Parametri

Asetusalue Oletusasetus

Tulojen maara

1-8 1

Tulo 1

Tulo 2
Tulo 3
Tulo 4
Tulo 5
Tulo 6
Tulo 7
Tulo 8

Loogisen Vertalil

M Lahto 1

ija-toimilohkon tulojen enimmaismaéara
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Totuustaulu

W Vertailuoperaation totuustaulu (VA = vertailuarvo)

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Tulo 5 Tulo 6 Tulo 7 Tulo 8 L&hto 1

* X X X X X X X 0
Bitin O

VA

X * X X X X X X 0

Bitin 1
VA
X X * X X X X X 0
Bitin 2
VA
X X X # X X X X 0
Bitin 3
VA
X X X X # X X X 0
Bitin 4
VA
X X X X X * X X 0
Bitin 5
VA
X X X X X X £ X 0
Bitin 6
VA
X X X X X X X # 0
Bitin 7
VA

— — — —3 —3 — — — 1
Bitin 0 Bitin 1 Bitin 2 Bitin 3 Bitin 4 Bitin 5 Bitin 6 Bitin 7

VA VA VA VA VA VA VA VA

0: OFF; 1: ON, ?: Joko ON tai OFF

Huomautus "= Bitin n VA" ilmaisee, etta bitti vastaa vertailuarvoa.
"% Bitin n VA" ilmaisee, etté bitti ei vastaa vertailuarvoa.
"x" iimaisee, etta tila ei ole kaytettdvissa (vastaa tai ei vastaa).
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Ajoituskaavio

Tulo 1 |
Tulo 2 I I
Tulo 3 ] I

Tulo 4! 1_

Tulo 5 | l [
Tulo 6 I l
Tulo 7' | . B I

Tulo 8] ' ' ' |

R [

A EECN (P S

Lahto 1

1 2

Edella olevassa kaaviossa olevat vaakakatkoviivat kuvaavat eri tulojen vertai-
luarvoja.

1. Tulo 1 siirtyy ON-tilaan, kun kaikki tulosignaalit vastaavat vertailuarvoa.
2. Tulo 1 siirtyy OFF-tilaan, kun jokin tulosignaali ei vastaa vertailuarvoa.

128



Komentoluettelo: Toimilohkot Osa 6-5

6-5 Komentoluettelo: Toimilohkot
6-5-1 Toimilohko: Nollaus

Kaavio

REESET

-

Nollaus Output Enable

Valvottu tulo mk

Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, jos nollaussignaali annetaan
oikealla tavalla ja Nollaus-toimilohkon tuloehto on ON.

Taméan toimilohkon avulla voidaan estdd koneen automaattinen nollaus esi-
merkiksi silloin, kun NE1A-sarjan Ohjaimeen kytketdan virta, kun toimintatila
vaihdetaan (IDLE-tilasta RUN-tilaan) tai kun turvatulolaitteen signaali siirtyy
ON:-tilaan.

Ehdot Output Enable -ldhdoén siirtymiselle ON-tilaan
¢ Valvotun tulon ja kaikkien kaytdssa olevien tulojen taytyy olla ON-tilassa.

* Uudelleenkaynnistyssignaali taytyy antaa oikealla tavalla.

Ehdot Static Release -lahdén siirtymiselle ON-tilaan
Valvotun tulon ja kaikkien kéytdsséa olevien tulojen taytyy olla ON-tilassa.

Ehdot Reset Required Indication -ldhdon siirtymiselle ON-tilaan
Jos seuraavat ehdot toteutuvat, Reset Required Indication -1&4ht6 muuttuu
1 Hz:n pulssildhdoksi.

¢ Valvotun tulon ja kaikkien kaytdssa olevien tulojen taytyy olla ON-tilassa.
¢ QOutput Enable -lahdén taytyy olla OFF-tilassa.

Jos nollaussignaalin asetus on Low-High-Low, Reset Required Indication
-lahto siirtyy ON-tilaan seuraavan ehdon toteutuessa.

* Nollaussignaali siirtyy ON-tilaan.

Asetettava parametri

Nollaussignaali voidaan asettaa NE1A-sarjan Ohjaimiin, joiden yksikkéversio
on 1.0 tai uudempi.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Nollaussignaali * Low-High-Low Low-High-Low
* Rising Edge

Number of Inputs -asetus

Tulojen mééréé voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
In/Out Setting -véalilehdessa.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulojen maara 2-8 (valinnaisten tulojen asetukset) 2
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Valinnaisten lahtdjen asetus
Ohjelmassa voidaan kayttaa alla olevia Iaht6ja. Jos haluat ottaa toisen niista
kayttoon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan Out Point -
vélilehdesta.

e Static Release
¢ Reset Required Indication

Nollaus

Valvottu tulo
Valinnainen tulo 1
Valinnainen tulo 2
Valinnainen tulo 3
Valinnainen tulo 4
Valinnainen tulo 5
Valinnainen tulo 6

Qutput Enable
Static Release

Reset Required Indication

Loogisen Nollaus-toimilohkon tulojen ja 1&htdjen enimmaisméaara

Nollaussignaali

Nollaussignaalin on taytettdva seuraavat ehdot.
Vah. 350 ms

Nouseva Low-High-reuna voidaan valita NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden
yksikkdversio on 1.0 tai uudempi. Jos haluat ottaa signaalin kayttddn, aseta
nollaussignaalin asetukseksi Rising Edge toimilohkon ominaisuuksien valin-
taikkunan Parameter-vélilehdesta.

T
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Ajoituskaavio

Nollaussignaalin asetus Low-High-Low:

Valvottu
tulo

|

|

|
Valinnainen |
tuloN |
|

|

|

|

1

Nollaus

1

Output
Enable

Static | l

Release | |
Reset I | I I I | I I
Req. : : l |

Indication

IDLE-tilasta RUN-tilaan

Nollaussignaalin asetus Rising Edge:

Valvottu |
tulo

Valinnainen
tulo N

B

Output
Enable

Static
Release

|
I
I
|
I
Nollaus |
|
I
I
I
I

Reset

Req. | |||

Indication | |

= i
-F— - —---

IDLE-tilasta RUN-tilaan
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6-5-2 Toimilohko: Uudelleenkaynnistys

Kaavio

Rarturt

Nollaus ok » Output Enable

Valvottu tulo 4

Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, jos uudelleenkdynnistyssignaali
annetaan oikealla tavalla ja Uudelleenkaynnistys-toimilohkon tuloehto on ON.

Taméan toimilohkon avulla voidaan estdd koneen automaattinen uudelleen-
kaynnistys esimerkiksi silloin, kun NE1A-sarjan Ohjaimeen kytketdan virta,
kun toimintatila vaihdetaan (IDLE-tilasta RUN-tilaan) tai kun turvatulolaitteen
signaali siirtyy ON-tilaan.

Nollaus-toimilohko ja Uudelleenkaynnistys-toimilohko ovat toiminnallisesti
yhtenevét.

Ehdot Output Enable -ldhdon siirtymiselle ON-tilaan
¢ Valvotun tulon ja kaikkien kaytdssa olevien tulojen taytyy olla ON-tilassa.

¢ Uudelleenkaynnistyssignaali taytyy antaa oikealla tavalla.

Ehdot Static Release -1dhddn siirtymiselle ON-tilaan
Valvotun tulon ja kaikkien kaytdsséa olevien tulojen taytyy olla ON-tilassa.

Ehdot Restart Required Indication -lahdén siirtymiselle ON-tilaan
Jos seuraavat ehdot toteutuvat, Restart Required Indication -1ahté muuttuu
1 Hz:n pulssildhdoksi.

* Valvotun tulon ja kaikkien kaytdssa olevien tulojen taytyy olla ON-tilassa.
e Output Enable -l&hdén taytyy olla OFF-tilassa.

Jos nollaussignaalin asetus on Low-High-Low, Reset Required Indication
-1ahtd siirtyy ON-tilaan seuraavan ehdon toteutuessa.

* Nollaussignaalin téytyy olla ON-tilassa.

Asetettava parametri

Nollaussignaali voidaan asettaa NE1A-sarjan Ohjaimiin, joiden yksikkdversio
on 1.0 tai uudempi.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Nollaussignaali * Low-High-Low Low-High-Low
* Rising Edge

Number of Inputs -asetus

Tulojen mé&éraé voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
In/Out Setting -valilehdessa.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulojen mééra 2-8 (valinnaisten tulojen asetukset) 2
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Valinnaisten lahtdjen asetus
Ohjelmassa voidaan kayttaa alla olevia Iaht6ja. Jos haluat ottaa toisen niista
kayttoon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan Out Point
-vélilehdesta.

e Static Release
* Restart Required Indication

Uudelleenkaynnistys
Valvottu tulo
Valinnainen tulo 1
Valinnainen tulo 2
Valinnainen tulo 3
Valinnainen tulo 4
Valinnainen tulo 5
Valinnainen tulo 6

Output Enable

Static Release

Reset Required Indication

Loogisen Uudelleenkdynnistys-toimilohkon tulojen ja lahtdjen enimmaéis-
méaaréa

Uudelleenkaynnistyssignaali
Uudelleenkaynnistyssignaalin on taytettava seuraavat ehdot.

Véah. 350 ms
< g

Nouseva Low-High-reuna voidaan valita NE1A-sarjan ohjaimissa, joiden
yksikkoversio on 1.0 tai uudempi. Jos haluat ottaa signaalin k&ytt66n, aseta
nollaussignaalin asetukseksi Rising Edge toimilohkon ominaisuuksien valin-
taikkunan Parameter-vélilehdesté.

T
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Ajoituskaavio

6-5-3 Toimilohko: Hatapysaytyspainikkeen valvonta

Kaavio

134

Valvottu
tulo

Valinnainen
tulo N

Nollaus

Output
Enable

Static
Release

Reset
Req.
Indication

Valvottu
tulo

Valinnainen
tulo N

Nollaus

Output
Enable

Static
Release

Reset
Regq.
Indication

Nollaussignaalin asetus Low-High-Low:

{

]
]
||
|
||

M

|
|
|
|

IDLE-tilasta RUN-tilaan

Nollaussignaalin asetus Rising Edge:

{

|1
]
||
|
||

IDLE-tilasta RUN-tilaan

Tulo 1 (NC)

Tulo 2 (NC)

e
[ kB Output Enable

Oletusyhteydet
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Yleinen kuvaus
Hatapysaytyspainikkeen valvonta -toimilohkon avulla kayttéjé voi valvoa hata-
pysaytyskytkinta.
Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, jos valvottavaan hatapyséaytyspainik-
keeseen kytketty tulo on aktiivinen. Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan,
jos tulo on passiivinen tai jos toimilohkossa havaitaan virhe.

TARKEAA Hatapysaytyssovelluksissa vaaditaan manuaalinen nollaustoimi. Hatapysay-
tyspainikkeen valvonta -toimilohkoa kéytettdessa on kaytettdva myds Nollaus-
toimilohkoa.

Kohdassa A-1-1 Héatdpysaytyssovellus: Kaksikanavainen tila ja manuaalinen
nollaus ovat ohjelmointiesimerkkeja.

Asetettava parametri

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulotyyppi Single Channel Dual Channel Equivalent
Dual Channel Equivalent
Dual Channel Complementary
Aikapoikkeama 0-30 s 10 ms:n vélein 30 ms

Aikapoikkeamatarkistusta ei tehda,
jos asetuksen arvo on 0.

Aikapoikkeaman on oltava yht& suuri tai suurempi kuin NE1A-sarjan Ohjai-
men syklin kesto.

Valinnaisten lahtéjen asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kayttdad myés seuraavaa virheldhtéa. Jos haluat ottaa
sen kayttéon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan Out
Point -vélilehdesta.

¢ Aikapoikkeamavirhe

Use Fault Present -asetus
Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -lahtda.
Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -vélilehdesta Fault Present -asetus.

]
.
Tulo 1 (NC) B [ ]

Output Enable

(] Aikapoikkeamavirhe

Tulo 2 (NC) Mt
FaultPresent

Hatapyséaytyspainikkeen valvonta -toimilohkon tulojen ja lahtdjen enimmaéis-
maéara
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Totuustaulut

Asetus: Single Channel

Tulo 1 Output
(NC) Enable
0 0
1 1
0: OFF, 1: ON
Asetus: Dual Channel Equivalent
Tulo 1 Tulo 2 Output
(NC) (NC) Enable
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON
Asetus: Dual Channel Complementary
Tulo 1 Tulo 2 Output
(NC) (NO) Enable
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0
0: OFF, 1: ON

Virheenkasittely ja virheen nollaus
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Virhe- Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen Virhetilanteen
nollaus Output Fault Virhelaht6 nollaus
Enable Present
Aikapoikkea- Ei pala ON Discrepancy Poista virheen syy ja tee sitten
mavirhe (turvatila) Error -l4ht6: ON | seuraavat toimet:

1. Muuta tulot passiivisiksi ja
takaisin aktiivisiksi.

2. Tai siirrd NE1A-sarjan
Ohjaimen toimintatila
IDLE-tilaan ja sitten takaisin
RUN-tilaan.
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Ajoituskaavio

Kun on valittu Dual Channel Equivalent -tila
| I I I

Y S

Tulo 1
(NC)

Tulo 2
(NC)

Output _I—
Enable |

Aikapoikkeama-

—

virhe : : i :
E?g:ent : : : : 'l—!
IDLE-tilasta RUN-tilaan Aika;oi—kI:eama
6-5-4 Toimilohko: Valoverhovalvonta
Kaavio
Tulo 1 (NC) l-iu[él F I Output Enable

Tulo 2 (NC)

Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus
Valoverhovalvonta-toimilohko valvoo tyypin 4 turvavaloverhoa.

Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, jos valvottavaan turvavaloverhoon
kytketty tulo on aktiivinen. Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan, jos tulo
on passiivinen tai jos toimilohkossa havaitaan virhe.

Asetettava parametri

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulotyyppi Dual Channel Equivalent Dual Channel Equivalent
Dual Channel Complementary
Aikapoikkeama 0-30 s 10 ms:n vélein 30 ms
Aikapoikkeamatarkistusta ei tehda,
jos asetuksen arvo on 0.

Aikapoikkeaman on oltava yht& suuri tai suurempi kuin NE1A-sarjan Ohjai-
men syklin kesto.
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Valinnaisten lahtéjen asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kéyttdd my6s seuraavaa virheldhtda. Jos haluat ottaa
sen kayttéon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan Out
Point -vélilehdesta.

* Aikapoikkeamavirhe

Use Fault Present -asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -1ahtoa.
Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -valilehdesta Fault Present -asetus.

=

Tulo 1 (NC) M- k1 Output Enable

0 Aikapoikkeamavirhe

Tulo 2 (NC) M
FaultPresent

Valoverhovalvonta-toimilohkon tulojen ja 1&htéjen enimmaismaéra

Totuustaulut
Asetus: Dual Channel Equivalent

Tulo 1 Tulo 2 Output
(NC) (NC) Enable
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

0: OFF, 1: ON

Asetus: Dual Channel Complementary

Tulo 1 Tulo 2 Output
(NC) (NO) Enable
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0

0: OFF, 1: ON
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Virheenkasittely ja virheen nollaus

Virhe- Toiminta virheen havaitsemisen Virhetilanteen
jalkeen
nollaus Output Fault Virhelahto nollaus
Enable Present
Aikapoikkea- | Ei pala ON Discrepancy | Poista virheen syy ja tee sitten
mavirhe (turvatila) Error -1&ht6: | seuraavat toimet:
ON 1. Muuta tulot passiivisiksi ja ta-
kaisin aktiivisiksi.
2. Tai siirrd NE1A-sarjan Ohjai-
men toimintatila IDLE-tilaan ja
sitten takaisin RUN-tilaan.

Ajoituskaavio
Kun on valittu Dual Channel Equivalent -tila

I I I I I I
Tulo 1 | | | I
Tulo 2 | |
(NC)

| I

I

Output I—
Enable I
Aikapoikeama-
virhe

Present

I I I

Fault | | .
I I | |
I I |1 I

IDLE-tilasta RUN-tilaan Aikapoikkeama
6-5-5 Toimilohko: Turvaportin valvonta
Kaavio
Ezl
Tulo 1 (pari1-NC) ~ H-h— kI Output Enable

Tulo 2 (pari1-NC)

Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Turvaportin valvonta -toimilohko seuraa turvaportin tilaa. Tilanvalvonnassa
kaytetdén tulosignaalia, joka saadaan turvaovikytkimesta tai oveen liitetysté
turvarajakytkimesta.

Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, jos valvottavaan kytkimeen kytketty
tulo on aktiivinen. Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan, jos tulo on pas-
siivinen tai jos toimilohkossa havaitaan virhe.
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Toimintotestit

Eraissa (esimerkiksi luokan 2) turvaporttisovelluksissa varmistuslaitteet edel-
lyttavat laitteen asianmukaisen toiminnan fyysista tarkistamista.

Jos Turvaportin valvonta -toimilohkon toimintotesti on kéytéssé, turvaportin
testaus voidaan liséta Output Enable -signaalin ON-tilaan siirtymisen ehdoksi.
Testaus tarkoittaa turvaportin avaamista ja sulkemista.

Jos turvaportin testaus on kaytdssa, se on suoritettava seuraavissa tilan-
teissa.

1. Kaynnistys
Turvaportin testaus on suoritettava, kun NE1A-sarjan Ohjain kdynniste-
tdan (kun se siirtyy IDLE-tilasta RUN-tilaan). Jos testin suoritus onnistuu,
Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan.

2. Koneen lahettdmé& toimintotestipyyntd
Turvaportin testaus taytyy suorittaa, kun NE1A-sarjan Ohjain on havainnut
koneesta tulevan toimintotestisignaalin siirtyneen ON-tilaan ja ennen kuin
tdma signaali siirtyy uudelleen ON-tilaan. Jos toimintotestisignaali siirtyy
ON-tilaan toisen kerran ennen turvaportin testaamista, syntyy toimintotes-
tivirhe, Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan ja toimintotestin virhesig-
naali siirtyy ON-tilaan.

3. Virhe havaittu Turvaportin valvonta -toimilohkossa
Turvaportin testaus taytyy suorittaa (virheen syyn poistamisen jélkeen), jos
on tapahtunut toimintotestivirhe, aikapoikkeamavirhe tai muu toimilohkon
virhe.

Turvaportin valvonta -toimilohkon Toimintotesti vaaditaan -signaali siirtyy ON-

tilaan, kun turvaportin testaus on tarpeen. Se pysyy ON-tilassa, kunnes tes-
taus on suoritettu onnistuneesti.

Asetettavat parametrit

140

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulotyyppi Single Channel Dual Channel
Dual Channel Equivalent (1 pari) Equivalent
(1 pari)

Dual Channel Complementary (1 pari)
Two Dual Channel Equivalent (2 paria)
Two Dual Channel Complementary (2 paria)

Toimintotesti Ei toimintotestid/toimintotesti vaaditaan Ei toimintotestia

Aikapoikkeama 0-30 s 10 ms:n valein 30 ms

parissa 1 Aikapoikkeamatarkistusta ei tehdé, jos asetuksen arvo

Aikapoikkeama on 0.

parissa 2

Tahdistusaika 0-30 s 10 ms:n vélein 300 ms
Tahdistusaikatarkistusta ei tehda, jos asetuksen arvo on
0.

Aikapoikkeaman ja tahdistusajan on oltava yhta suuret tai suuremmat kuin
NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto.
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Valinnaisten lahtéjen asetus
Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds seuraavia 1&ht6ja. Jos haluat ottaa jon-
kin niistd kayttéon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
Out Point -valilendesta.

Aikapoikkeama parissa 1
Aikapoikkeama parissa 2
Toimintotesti vaaditaan -signaali

Tahdistusvirhe

Toimintotestivirhe

Use Fault Present -asetus

Totuustaulut

Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -l1ahtoa.
Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -valilehdesta Fault Present -asetus.

Output Enable
Aikapoikkeamavirhe (Pari 1)
Aikapoikkeamavirhe (Pari 2)
Toimintotesti vaaditaan
Tahdistusvirhe
Toimintotestivirhe
FaultPresent

Tulo 1 (pari 1-NC)
Tulo 2 (pari 1-NC)
Tulo 3 (pari 2-NC)
Tulo 4 (pari 2-NC)
Toimintotestisignaali

Valoverhovalvonta-toimilohkon tulojen ja Iahtéjen enimmaismaéara

Asetus: Single Channel

Tulo 1 Output
(pari 1-NC) | Enable
0 0
1 1
0: OFF, 1: ON

Asetus: Dual Channel Equivalent (1 pari)

Tulo 1 Tulo 2 Output
(pari 1-NC) | (pari 1-NC) | Enable
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON

Asetus: Dual Channel Complementary (1 pari)

Tulo 1 Tulo 2 Output
(pari 1-NC) | (pari 1-NO) | Enable
0 0 0
0 1 0
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Tulo 1 Tulo 2 Output
(pari 1-NC) | (pari 1-NO) | Enable
1 0 1
1 1 0
0: OFF, 1: ON
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Asetus: Two Dual Channel Equivalent (2 paria)

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Output
(pari 1-NC) | (pari 1-NC) | (pari 2-NC) | (pari 2-NC) | Enable
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 1
0: OFF, 1: ON
Asetus: Two Dual Channel Complementary (2 paria)
Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Output
(pari 1-NC) | (pari 1-NO) | (pari 2-NC) | (pari 2-NO) | Enable
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 1
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 0
0: OFF, 1: ON
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Virheenkasittely ja virheen nollaus

Tahdistusvirhe

Virhe- Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen Virhetilanteen
nollaus Output Fault Virhel&hté nollaus
Enable | Present
Aikapoikkeamavirhe . . . . 1. Toimintotesti ei
parissa 1 Aikapoikkeama parissa 1: ON Kaytossa
Aikapoikkeamavirhe . . . . Poista virheen syy ja
parissa 2 Aikapoikkeama parissa 2: ON muuta sitten tulot
Toimintotestivirhe: passilvisiksi ja takal-
Turvaportin testausta ei f]m aktuvt|3|k§t| ('ka.l.tsg
suoritettu onnistuneesti Toimintotestivirhe: ON NLIIEC;rRaU us) gs_ur_ra
toimintotestisignaalien -sarjan Lhjain
valilla. IDLE-tilaan ja
takaisin RUN-tilaan.
2. Toimintotesti
vaaditaan
Ei pala Jos Toimintotesti
(turva- ON vaaditaan -signaali
tila) on aktiivinen: Poista

Tahdistustestivirhe: ON

virheen syy ja muuta
sitten tulot aktiivisiksi,
passiivisiksi ja takai-
sin aktiivisiksi (eli
suorita turvaportin
testaus).

Jos Toimintotesti vaa-
ditaan -signaali on
passiivinen: Poista
virheen syy ja muuta
sitten tulot passiivi-
siksi ja takaisin
aktiivisiksi.

Huomautus

Jos toisessa parissa tapahtuu aikapoikkeamavirhe ja tilaksi on valittu Dual

Channel Equivalent (2 paria) tai Dual Channel Complementary (2 paria), virhe
nollataan muuttamalla tuloparit 1 ja 2 passiivisiksi ja takaisin aktiivisiksi.

Ajoituskaaviot

Single Channel, toimintotesti kaytdssa

Tulo 1

Toiminto-
testisignaali

I

Toiminto-

[
|
I
L F]
[

testi
vaaditaan

Output
Enable

I
|
I
i

Toiminto-
testivirhe

-

Fault
Present
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Dual Channel Equivalent, toimintotesti ei kéytdsséa

Tulo 1
(NC)

Tulo 2
(NC)

Output
Enable

Aikapoik-
keama-

L |

I B

virhe

Fault
Present

|

Tulo 1
(pari 1-NC)

Tulo 2
(pari 1-NC)

Tulo 3
(pari 2-NC)

Tulo 4
(pari 2-NC)

Output
Enable

Tahdistus-
virhe

Fault
Present

IDLE-tilasta RUN-tilaan

-~
Aikapoikkeama

-

Dual Channel Equivalent (2 paria), toimintotesti ei kaytdéssa

Aikapoikkeama

{ |

{

{
|
!
|
|
|

L |

!
|
|
|
|
| | 1
l
|
|
|

|
|
|
|
|

|

l
.
||
.
[
||

IDLE-tilasta RUN-tilaan

6-5-6 Toimilohko: Kaksinkasinohjaus

Kaavio

Tulo 1 (pari 1-NO
Tulo 2 (pari 1-NC
Tulo 3 (pari 2-NO
Tulo 4 (pari 2-NC

Oletusyhteydet

)
)
)
)

Tahdistusaika
+ 4
LI
Ho FH Output Enable
o |
[ [N
B |

P
Tahdistusaika
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Yleinen kuvaus

Asetettavat parametrit

Kaksinkasinohjaus-toimilohkon avulla voidaan seurata kaksink&sinkytkimen
tilaa.

Kaksinkasinohjaus-toimilohkoa voidaan kayttdéd sopivan kaksinkésinkytkimen
kanssa, kun halutaan tayttaa tyypin Ill C vaatimukset, jotka on esitetty nor-
missa EN 574, Kaksinkdsinohjauslaitteet, toiminnallinen ndkbkulma — suunnit-
teluperiaate.

Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan vain, jos kaksinkdsinkytkimen
molemmat tulot ovat aktiiviset ja tayttdvat normin EN 574 vaatimukset. Sig-
naali siirtyy OFF-tilaan, jos kaksink&sinkytkimen tulot eivat tdytd normin
EN 574 vaatimuksia, jos tulo on passiivinen tai jos toimilohkossa on havaittu
virhe.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Aikapoikkeama 0-500 ms 10 ms:n valein 30 ms
Pari 1

Aikapoikkeama

Pari 2

Aikapoikkeamien on oltava yhta suuria tai suurempia kuin NE1A-sarjan Ohjai-
men syklin kesto.

Valinnaisten lahtéjen asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kayttda myds seuraavia virhelahtdja. Jos haluat ottaa
toisen niistéd kayttdon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -vélilehdesta.

Aikapoikkeama parissa 1
Aikapoikkeama parissa 2

Use Fault Present -asetus
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Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -1ahtoa.
Jos haluat ottaa sen kayttdon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -valilehdesta Use Fault Present -asetus.

L
Tulo 1 (pari 1-NO) e Output Enable
Tulo 2 (pari 1-NC) B | Aikapoikkeamavirhe (Pari 1)
Tulo 3 (pari 2-NO) B Aikapoikkeamavirhe (Pari 2)
( ) B |

Tulo 4 (pari 2-NC FaultPresent

Kaksinkasinkytkin-toimilohkon tulojen ja l&htdjen enimmaisméaéra
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Totuustaulu

Tulo 1 Tulo 2 Tulo 3 Tulo 4 Output
(Pari 1-NO) (Pari 1-NC) (Pari 2-NO) (Pari 2-NC) Enable

0 0 0 0 0

0 0 0 1 0

0 0 1 0 0

0 0 1 1 0

0 1 0 0 0

0 1 0 1 0

0 1 1 0 0

0 1 1 1 0

1 0 0 0 0

1 0 0 1 0

1 0 1 0 1

1 0 1 1 0

1 1 0 0 0

1 1 0 1 0

1 1 1 0 0

1 1 1 1 0

0: OFF, 1: ON

Virheenkasittely ja virheen nollaus

Huomautus

Virhe- Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen Virhetilanteen
tilanne Output Fault Virhelahté nollaus
Enable Present
Aikapoikkea- . . . Poista virheen syy ja
mavirhe Alkap0|kI§(.e%n’11a parissa tee sitten seuraavat toi-
parissa 1 ) met:
1. Muuta tuloparit1ja2
; passiivisiksi ja sitten
I ol pald ON takaisin aktiivisiksi.
Aikapoikkea- (turvatila) Aikapoikk . o
mavirhe ikapoikkeama parissa | 2. Tal surlfa_NE1A-_sa(-
arissa 2 2:ON jan Ohjaimen toimin-
P tatila IDLE-tilaan ja
sitten takaisin RUN-
tilaan.
Output Enable -signaali ei siirry ON-tilaan, jos tahdistusaikavaatimus ei

toteudu (molempien kytkimien tila ei muutu 500 ms:n kuluessa), mutta tata ei
tulkita virheeksi.
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Ajoituskaavio

Tulo 1
(Pari 1-NO)

Tulo 2
(Pari 1-NC)

Tulo 3
(Pari 2-NO)
Tulo 4
(pari 2-NC)

Qutput
Enable

Aikapoikkeama-
virhe parissa 1

Aikapoikkeama-
virhe parissa 2

Fault
Present

L
-

N I

R

—— -

IDLE-tilasta RUN-tilaan 500 ms

6-5-7 Toimilohko: OFF-viiveen ajastin

Kaavio

Yleinen kuvaus

Asetettava parametri

148

"
\Df
Tulo M} FF )

CrlayTime:
Oms

B Output Enable

OFF-viiveen ajastin -toimilohko toimii ajastimena, jonka OFF-viive voidaan

- ——
Aika- 500 ms
poikkeama

maarittdd 10 ms:n tarkkuudella. Viive voi olla 0 ms—300 s.

Parametri Asetusalue

Oletusasetus

OFF-viive

0-300 s 10 ms:n valein

Oms

OFF-viiveen on oltava yhta suuri tai suurempi kuin NE1A-sarjan Ohjaimen

syklin kesto.
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Ajoituskaavio

Tulo

Asetusarvo

Ajastinarvo
0

Output
Enable

N[

|
|
|
|
L
|
|

L

IDLE-tilasta RUN-tilaan

6-5-8 Toimilohko: ON-viiveen ajastin

Kaavio

Yleinen kuvaus

Asetettava parametri

o)

CrelayTime:
Oms=

Tulo mk

#E Output Enable

ON-viiveen ajastin -toimilohko toimii ajastimena, jonka ON-viive voidaan méaa-

rittdd 10 ms:n tarkkuudella. Viive voi olla 0 ms—300 s.

Parametri

Asetusalue

Oletusasetus

ON-viive

0-300 s 10 ms:n valein

Oms

Ajoituskaavio

Tulo

Asetusarvo
Ajastinarvo

0

Output
Enable

ON-viiveen on oltava yhté suuri tai suurempi kuin NE1A-sarjan Ohjaimen syk-

lin kesto.

N ]

IDLE-tilasta RUN-tilaan
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6-5-9 Toimilohko: Kayttotapakytkin

Kaavio
Tulo1 W i B Lahto 1l
Tulo2 ® H Lahto 2
Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Kéayttotapa-toimilohkon avulla seurataan kéayttajan jarjestelméssa tai lait-

teessa olevaa kayttétapakytkinta.

Tahan toimilohkoon liitettdvan kéyttétapakytkimen on oltava sellainen, etta
vain yksi N liitdnnasta on ON-tilassa. TAma toimilohko tukee enintdan kahdek-

saa tuloa ja vastaavia lahtéja.

Aktiivista tuloa vastaava 1&ht6 siirtyy ON-tilaan. Jos toimilohkossa

havaitaan virhe, kaikki 1ahdét siirtyvat OFF-tilaan.

Valinnaisten lahtéjen asetus

Tulojen ja lahtéjen maaraa voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien

valintaikkunan In/Out Setting -valilehdessa.

Parametri Asetusalue | Oletusasetus
Tulojen 2-8 2
maara
L&htdjen 2-8 2
maara

Use Fault Present -asetus
Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -l1ahtoa.

Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-

nan In/Out Setting -vélilehdesta Fault Present -asetus.

Tulo1 M Lahto 1
Tulo2 H IEéEté %
ahto
Tioq m 2o 4
Lahtd 5
Tulo5 W Lahtd 6
Tulo6 W Il:éﬂt(") g
ahto
$ﬂ:g g = FaultPresent

Kéayttétapa-toimilohkon tulojen enimmaismaéara
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Totuustaulu
Tulot Lahdot
1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0
0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0
0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0
0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0
0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0
0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0
0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1
0: OFF, 1: ON
Virheenkasittely ja virheen nollaus
Virhetilanne Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen Virhetilanteen
Lahto Fault Present nollaus
Useampi kuin yksi tulo oli Poista virheen syy.
ON-tilassa yli 2 s Ei pala (Korjaa jarjestelméa
Kaikki tulot olivat (turvatila) ON i, etta vain 1
OFF-til li2
rassayll=s ON-tilassa.)

Huomautus  Jos useampi kuin yksi tulo on ON-tilassa, ensimmaisend ON-tilaan siirtynytta
tuloa vastaava 1&hto siirtyy ON-tilaan 2 sekunniksi. Jos useampi kuin yksi tulo
siirtyy ON-tilaan NE1A-sarjan Ohjaimen samassa syklissa, kaikki 1ahdét siirty-
vat OFF-tilaan.

Ajoituskaavio

Tulo 1

Tulo 2

Tulo 3

Laht6 1

Laht6 2

Laht6 3

Fault
Present

1

R -~ -

IDLE-tilasta RUN-tilaan 2 s 2s 2s
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6-5-10 Toimilohko: Ulkoisen laitteen valvonta

Kaavio

Yleinen kuvaus

Asetettava parametri

EDM- Lw

takaisinkytkenta .";

Lahto 1
Valvottu tulo mk
Lahto 2

Oletusyhteydet

Ulkoisen laitteen valvonta -toimilohko tutkii tulosignaalin ja ulkoisen laitteen
tilan ja ohjaa turvaldhdét ulkoiseen laitteeseen.

Jos tulosignaali siirtyy ON-tilaan, lahtdsignaalit 1 ja 2 siirtyvat ON-tilaan Tal-
I6in takaisinkytkentasignaalin tilan tdytyy muuttua maaritetyssd ajassa. Jos
tulosignaali siirtyy OFF-tilaan, l1&htdsignaalit 1 ja 2 siirtyvat OFF-tilaan Tall6in
takaisinkytkentésignaalin tilan taytyy muuttua mééaritetyssa ajassa.

Jos takaisinkytkentasignaalin tila ei muutu mé&éritetyssa ajassa, syntyy EDM-
virhe, lahtdsignaalit 1 ja 2 siirtyvat OFF-tilaan ja EDM-virhesignaali siirtyy ON-
tilaan.

Parametri Asetusalue Oletusasetus

EDM-takaisinkytkennén
suurin viive (Tepwm)

100—-1 000 ms 10 ms:n valein 300 ms

EDM-takaisinkytkenn&n suurin viive on oltava yhta suuri tai suurempi kuin
NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto.

Verkon vasteaika on otettava huomioon, kun etélaitteen takaisinkytkentasig-
naali kytketaan tuloon.

Valinnaisten lahtéjen asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd my6s seuraavia laht6ja. Jos haluat ottaa toi-
sen niista kayttdon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
Out Point -vélilehdesta.

EDM-virhe
Lahto6 2

Use Fault Present -asetus
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Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -l1ahtoa.
Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -valilehdesta Fault Present -asetus.
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i
EDM- ug

EDM-virhe
takaisinkytkenta o v
B Lahto 1
Valvottu tulo M P Lahts 2

FaultPresent

Ulkoisen laitteen valvonta -toimilohkon tulojen ja l&ht6jen enimmaisméaéra

Virheenkasittely ja virheen nollaus

Virhe- Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen Virhetilanteen
nollaus Lahdo6t 1 ja Fault Virhelahto nollaus
2 Present
EDM-takaisin- | Ei pala ON EDM-virhelahtd: ON Poista virheen syy ja
kytkentaaika- (turvatila) siirra turvatulo
virhe ON-tilaan.
Ajoituskaavio
I I I ] |
Valvottu | | |
tulo | | |
EDM- | | I | [ |
takaisin- | | | I | | |
kytkenta | |
Lahto 1 | i
|

Lahto 2 |_|

EDM-virhe | I |

Fault | | | I |

e [ A e e
IDLE-tilasta Tepm Teom Teom Teom Teom
RUN-tilaan

6-5-11 Looginen operaatio: Reititys

Kaavio

+

Tulo1 B B Lanhts 1

Oletusyhteydet
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Yleinen kuvaus
Reititys-toimintolohko muodostaa yhdesta tulosignaalista jopa kahdeksan |ah-
tésignaalia. Sita kaytetdén ohjattaessa signaali useampaan kuin yhteen Iahto-
tunnisteeseen.

Valinnaisten lahtéjen asetus

Lahtéjen maaraa voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan In/Out Setting -vélilehdessa.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Lahtojen maara 1-8 1

&

Tulo1 M Lahtd 1
Lahto 2
Lahto 3
La&hto 4
Lahto 5
Lahto 6
La&htd 7
Lahto 8

Lahtéjen enimméaismééra loogisessa Reititys-operaatiossa

Totuustaulu

Reititysoperaation totuustaulu

Tulo 1 Lahté 1 | Laht6 2 | Laht6 3 | Léht6 4 | LAht6 5 | L&ht6 6 | Laht6 7 | Lahto 8
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1
0: OFF, 1: ON

6-5-12 Toimilohko: Mykistys

Kaavio

{

. it
AOPD-tulo 1 (NC) M- ¥ Output Enable

AOPD-tulo 2 (NC)

Mykistyssignaali 11 =i i Mykistystila

a2

Mykistyssignaali 12
Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus
T&ta toimintoa voidaan kayttéda vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-
versio on 1.0 tai uudempi.
Mykistys-toimilohko katkaisee valoverhon valokeskeytyssignaalin (AOPD-tulo)
véliaikaisesti mykistyssignaalin havaitsemisen ajaksi. Kun mykistystoiminto
on kaytdssa, havaittava kohde voidaan poistaa valoverhon tunnistusalueelta
ilman koneen pysayttamista.
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Mykistys-toimilohkossa on liséksi ohitustoiminto, jolla Output Enable -signaali
siirretddn ON-tilaan, vaikka mykistystoiminnon kéynnistysehto ei tayttyisi.
(Jos esimerkiksi havaittava kohde pysahtyy valoverhon tunnistusalueelle,
kone voidaan ohjata poistamaan kohde.)

Mika tahansa seuraavista neljastd mykistystoiminnosta voidaan valita.

Mykistystila Sovellus

Kahden anturin Tama malli sopii sovelluksiin kuljettimen sisaantulopuolella.
rinnakkainen mykistys | Kéyta sit4, kun kaksi peiliheijastavaa valokennoa on asetettu
mykistysantureiksi ristedville tunnistusalueille.

Tama malli sopii sovelluksiin kuljettimen sisdantulopuolella.
Kéyta sitd, kun nelja lahetin/vastaanotinvalokennoa on asetettu
mykistysantureiksi.

Tama malli sopii sovelluksiin kuljettimen sisdantulo- tai
poistumispuolella.

Sekventiaalinen
mykistys (Eteenpdin)

Sekventiaalinen
mykistys (Molemmat

suunnat) Kéayta sita, kun nelja l&hetin/vastaanotinvalokennoa on asetettu
mykistysantureiksi.
Sijainnin Tama malli sopii sovelluksiin, joissa mykistysta ohjataan kytkintulolla.

havaitseminen

Huomautus Edella olevassa selvityksessa mykistysanturit ovat ON-tilassa, kun tunnistus

suoritetaan, ja OFF-tilassa, kun tunnistusta ei suoriteta.

Asetettava parametri

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulotyyppi ¢ Dual Channel Equivalent (NC/NC) Dual Channel
(valoverholahtd) * Dual Channel Complementary (NC/NO) Equivalent
Aikapoikkeama 10-500 ms 10 ms:n vélein (katso huomautus) 30 ms
(valoverholéhto) Aikapoikkeamatarkistusta ei tehda, jos asetuksen arvo on 0.
Tulotyyppi * Single Channel Ei kaytodssa.
(Ohitussignaali) * Dual Channel Equivalent (NO/NO)
¢ Dual Channel Complementary (NC/NO)
* Ei kdytdssa.
Aikapoikkeama 10-500 ms 10 ms:n vélein (katso huomautus) 30 ms
(Ohitussignaali) Aikapoikkeamatarkistusta ei tehdé, jos asetuksen arvo on 0.
Maks. ohitusaika 500-127,5 ms 500 ms:n vélein 60 s

Mykistystila

Sijainnin havaitseminen

Kahden anturin

rinnakkainen

Kahden anturin rinnakkainen mykistys °
mykistys

Sekventiaalinen mykistys (Eteenpéin)
Sekventiaalinen mykistys (Molemmat suunnat)
500-127,5 ms 500 ms:n vélein 60s
0-500 ms 10 ms:n vélein

Mykistysaika on rajoittamaton, jos asetuksen arvo on 0.
30 ms — 3 s 10 ms:n vélein (katso huomautus) 3s

Maks. mykistysaika

Tahdistusaika
(mykistyssignaalien 11 ja
12 tai mykistyssignaalien

21 ja 22 vililla)

Huomautus  Ajastimen oletusarvon on oltava pidempi kuin NE1A-sarjan Ohjaimen syklin

kesto.
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Valinnaisten lahtéjen asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds seuraavia 1&ht6ja. Jos haluat ottaa jon-
kin niistd kayttéon, suurenna toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan In/
Out Settings -vélilehdesséa olevaa lahtéjen maaraa.

¢ Ohitustila

e Tahdistusvirhe

¢ Sekvenssivirhe

* Aikapoikkeamavirhe (AOPD)

¢ Aikapoikkeamavirhe (Ohitus)

Use Fault Present -asetus
Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd my®s Fault Present -1ahtda.

Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan In/Out Setting -valilehdesté Fault Present -asetus.

{ " ’|
. [Tl 3
vl gl
" Mykistystila

AOPD-tulo 1 (NC) Output Enable
et | Ohitustila

(
AOPD-tulo 2 (NC)
Ohituksen tulo 1 (NC)
Ohituksen tulo 2 (NC)
Mykistyssignaali 11
Mykistyssignaali 12
Mykistyssignaali 21
Mykistyssignaali 22

Sekvenssivirhe
Tahdistusvirhe
Aikapoikkeamavirhe (AOPD)
Aikapoikkeamavirhe (Ohitus)
Fault Present

Mykistys-toimilohkon tulojen ja 1&htéjen enimmaismé&éara

Virheenkasittely ja virheen nollaus

Virhetilanne

Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen

Output Enable

Fault Present

Virhelahto

Virhetilanteen
nollaus

Tahdistusvirhe
(Mykistyssignaalien
11 ja 12 valilla)
(Mykistyssignaalien
21 ja 22 vélilla)
(Katso huomautus 1)

Sekvenssivirhe

ON
(Katso
huomautus 3)

Ei pala
(Katso
huomautus 3)

Tahdistusvirhe: ON

Sekvenssivirhe:
ON

Nollaa, kun mykistysté kayte-
tdan uudelleen tai kun NE1A-
sarjan Ohjaimen toimintatila
vaihdetaan IDLE-tilaan ja
takaisin RUN-tilaan.

Aikapoikkeamavirhe
(AOPD)

Aikapoikkeamavirhe
(Ohitus)

Ei pala (turvatila)

ON

Aikapoikkeama-
virhe (AOPD): ON

Molemmat valoverhon
tulosignaalit muuttuvat
passiivisiksi ja takaisin
aktiivisiksi tai NE1A-sarjan
Ohjain siirtyy IDLE-tilaan ja
takaisin RUN-tilaan.

Aikapoikkeama-
virhe (Ohitus): ON

Molemmat ohituksen
tulosignaalit muuttuvat
passiivisiksi ja takaisin
aktiivisiksi tai NE1A-sarjan
ohjain siirtyy IDLE-tilaan ja
takaisin RUN-tilaan.

Huomautus (1) Havaitaan vain, kun tilaksi on maaritettysekventiaalinen mykistys (mo-

lemmat suunnat).
(2) Jos tapahtuu useita virheitd, virheet ndytetdan kaikissa virhelahdoissa.

(3) Jos valoverho muuttuu tésta virhetilasta passiiviseksi (ei valoa), Output
Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan ja Fault Present -signaali ON-tilaan.
Jos valoverho aktivoituu (valotie vapaa) tai ohitustoiminto suoritetaan,

156



Komentoluettelo: Toimilohkot Osa 6-5

Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan ja Fault Present -signaali OFF-
tilaan.

Mykistystoiminto

Mykistyksen kdynnistys- ja pysédytysehdot
m Nollausehdot
Output Enable -signaali on ON-tilassa, kun kaikki seuraavat ehdot tayttyvat.
* Valoverhon signaali on aktiivinen (valotie vapaa).
¢ Aikapoikkeamavirhetta ei ole tapahtunut.

m Kaynnistysehdot
Jos mykistyssignaalit tayttavat seuraavat ehdot ja Output Enable -signaali on
ON-tilassa, mykistysta kaytetdan ja mykistystila siirtyy ON-tilaan.
1. Kaikki mykistysanturit ovat OFF-tilassa.

2. Kaikki mykistysanturit ovat OFF-tilassa ja kaksi mykistyssignaalia havai-
taan oikeassa jarjestyksessa.

3. Kaikki mykistysanturit ovat OFF-tilassa ja kahden mykistyssignaalin tah-
distusajat ovat normaalialueella (lukuun ottamatta sijainnin havaitsemis-
asetusta).

Jos yksi edelld mainituista virheista tapahtuu, muodostetaan seuraavat haly-
tyslahdot.

¢ Sekvenssivirhesignaali siirtyy ON-tilaan, jos havaitaan edelld mainittu vir-
heellinen jarjestys.
» Tahdistusvirhesignaali siirtyy ON-tilaan, jos kohdetta ei tunnisteta tahdis-
tusajan kuluessa.
Turvalahto siirtyy OFF-tilaan, jos valoverhon signaali on passiivinen (ei valoa)
ennen Ohjaimen siirtymistd mykistystilaan.
m Pyséaytysehdot
Jos seuraavat ehdot tayttyvat mykistyksen aikana, mykistys pysaytetdéan ja
mykistystila siirtyy OFF-tilaan.
¢ Vahintaan kaksi mykistyssignaaleista ei ole ON-tilassa.
* Maks. mykistysaika on kulunut.
¢ Aikapoikkeamavirhe on tapahtunut.
Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan, jos mykistys pyséhtyy ja valoverho
katkeaa.

Huomautus Kun NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatila vaihdetaan IDLE-tilasta RUN-tilaan,

Slave-yksikéiden tulotiedot siirtyvat OFF-tilaan, kunnes tietoliikenneyhteys on
muodostettu.
Jos Slave-yksikdn tulotietoja kéytetddn AOPD-tuloon, Fault Present- ja
Sequence Error -1dhdét siirtyvat ON-tilaan heti, kun toimintatila vaihdetaan
RUN-tilaan. Kun AOPD-tulo siirtyy ON-tilaan, Fault Present -1aht siirtyy OFF-
tilaan. Kun mykistyksen kéynnistysehto téyttyy, sekvenssivirheldhtd siirtyy
OFF-tilaan.

Esimerkki mykistysjarjestelman kokoonpanosta

m Kahden anturin rinnakkainen mykistys

T&ssa esimerkissé kaksi peiliheijastavaa valokennoa asetetaan mykistysantu-
reiksi risteéville tunnistusalueille.

Tata konfigurointia kaytetdan, kun kohteen pituus (L) ei ole kiinted tai tar-
peeksi pitka.
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Lohkokaavio

Valoverho

Heijastus-
~: =

Huomautus

R e e

.7 4‘
Kohde @% Pl S

: Heijastus-
-MS1 1 ; -Ievyjl
:,<D1:>

MS11: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 11
MS12: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 12

Kahden anturin leikkauspisteen taytyy olla valoverhon jalkeen.

Mykistyssekvenssi

1. Edella olevassa lohkokaaviossa valo ei katkea MS11:n ja MS12:n ja valo-
verhon valill4, joten Output Enable -signaali on ON-tilassa.

2. Mykistys on kaytdssa, kun kohde liikkuu oikealle ja MS11 ja MS12 siirtyvat
ON-tilaan jarjestyksessa.

3. Kohteen edetessa Output Enable -signaali pysyy ON-tilassa, vaikka valo-
verho katkeaisikin.

4. Kun kohde etenee, se ei enaa katkaise MS11:n valoa. Talldin mykistystila
lopetetaan ja se siirtyy OFF-tilaan.

Asetetut etdisyydet
Seuraava kaava osoittaa D1:n minimietdisyyden, joka vaaditaan, jotta mykis-
tysanturit toimivat tehokkaasti mykistystoiminnon aikana:

Kaava 1: D1 <L

L: Kohteen pituus
Seuraava kaava osoittaa d1:n maksimietaisyyden, joka vaaditaan, jotta mykis-
tysanturit toimivat tehokkaasti mykistystoiminnon aikana:

Kaava 2: V x T1min < d1 <V x T1max

V: Kohteen siirtymisnopeus

T1min: NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto

T1max: Tahdistusajan asetusaika
Oletusasetus on 3 s.

D1:n tulee olla kaavan 1 ja di:n kaavan 2 mukainen, jotta mykistystoiminto
toimii tehokkaasti. Etdisyysasetusten taytyy estdéa ohikulkevaa ihmista aktivoi-
masta mykistystoimintoa. Turvavaloverhot ja mykistysanturit on lisdksi asen-
nettava siten, ettd kohde on ohittanut kaikki mykistysanturit, ennen kuin
seuraava kohde saapuu ensimmaisten anturien kohdalle.
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B Ajoituskaavio
Normaalikayttd

AOPD- || I
tulo 1 (NC)

|
|
|
AOPD- R [

tulo 2 (NC)

Mykistys- |
signaali 11 ’ |

Mykistys-
signaali 12 y

Output

|
| |
Enable |

Mykistys-
tila

Present

I
!
I | |
Fault | | |
I | I
I I |

|
IDLE-tilasta Mykistysaika
RUN-tilaan

Tahdistusaika
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Tahdistusvirhe

AOPD-
tulo 1 (NC)

AOPD-
tulo 2 (NC)

Mykistys-
signaali 11

Mykistys-

signaali 12 _‘_|_|

JJ E—

Output
Enable

Mykistys-

tila
Tahdistus-

virhe
Fault

Present

Tahdistusaika

Sekvenssivirhe

-

-

Tahdistusaika

AOPD-

tulo 1 (NC)
AOPD-

tulo 2 (NC)

Mykistys-
signaali 11

Mykistys-
signaali 12

Output

I
L

|
|
L

Enable

Mykistys-

tila
Sekvenssi-
virhe

Fault
Present

b 1 1 _]1_|
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m Sekventiaalinen mykistys (Eteenpéin)

Téssé esimerkissa nelja lahetin/vastaanotinvalokennoa asetetaan mykistys-
antureiksi risteéville tunnistusalueille.

Téata konfigurointia kaytetdan, kun siirrettdvan kohteen pituus on pidempi kuin
kiinted pituus.

Lohkokaavio

Valoverho

Twon | [were ||| [wser | [weze |
T T

|
|
|
I
Kohde @% i
i
; i
| | |
‘ MS11 ‘ ‘ MS12 ‘ ‘ MS21 ‘ ‘ MS22 ‘
-~ | — -« d2 D2 — >

« D3 'E

MS11: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 11
MS12: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 12
MS21: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 21
MS22: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 22
Mykistyssekvenssi

1. Edella olevassa lohkokaaviossa valo ei katkea MS11:n, MS12:n, MS21:n
ja MS22:n ja valoverhon vélilla, joten Output Enable -signaali on ON-tilas-
sa.

2. Mykistys on kaytdssa ja mykistystila siirtyy ON-tilaan, kun kohde liikkuu oi-
kealle ja MS11 ja MS12 siirtyvat jarjestyksessad ON-tilaan.

3. Kohteen edetessa Output Enable -signaali pysyy ON-tilassa, vaikka valo-
verho katkeaisikin.

4. Kun kohde etenee, se ei enaa katkaise MS21:n valoa. Talléin mykistystila
lopetetaan ja se siirtyy OFF-tilaan.

Asetetut etaisyydet

Seuraava kaava osoittaa D2:n ja D3:n minimietaisyydet, jotka vaaditaan, jotta
mykistysanturit toimivat tehokkaasti mykistystoiminnon aikana:

Kaava 3: D2 < L
Kaava 4: D3 < L
L: Kohteen pituus

Seuraava kaava osoittaa d2:n maksimietéisyyden, joka vaaditaan, jotta mykis-
tysanturit toimivat tehokkaasti mykistystoiminnon aikana:

Kaava 5: V x T1min < d2 <V x T1max

V: Kohteen siirtymisnopeus

T1min: NEA1-sarjan ohjaimen syklin kesto

T1max: Tahdistusajan asetusaika
Oletusasetus on 3 s.
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D2:n tulee olla kaavan 3, D3:n kaavan 4 ja d5:n kaavan 5 mukainen, jotta
mykistystoiminto toimii tehokkaasti. Etdisyysasetusten taytyy estda ohikulke-
vaa ihmisté aktivoimasta mykistystoimintoa. Turvavaloverhot ja mykistysantu-
rit on lisdksi asennettava siten, ettd kohde on ohittanut kaikki mykistysanturit,
ennen kuin seuraava kohde saapuu ensimmaisten anturien kohdalle.

M Ajoituskaavio

AOPD- rl
o1 (NC) [~ T T 1 f

AOPD-
woane) [ T 1T 1 | |

Mykistys-
signaali 11

I

|

I
Mykistys- |
signaali 12 |
I

I

|

I

Mykistys-
signaali 21

Mykistys-
signaali 22

Output
Enable

|
Mykistys- |
tila |
I

I

Fault
IDLE-tilasta Mykistysaika
RUN-tilaan

Present
Tahdistusaika
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m Sekventiaalinen mykistys (Molemmat suunnat)
Lohkokaavio
Saapuminen

1.

Valoverho

calical [Ealcs

| | 1 | |
i i ! i i
1 | 1 1
i I i
] | 1 I
Konde @% i A . |
1 | 1 1
i I B i
I | ] 1
(st | [worz ||| [wser | [wsze |

- L - —— 2 : D!g—b

<—D3—>§

2. Poistuminen
Valoverho
I MS11 ‘ I MS12 ‘ I MS21 ‘ I MS22 ‘
I

]

i

i

]

: @ Kohde
i

! '

MS11: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 11
MS12: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 12
MS21: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 21
MS22: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 22
Mykistyssekvenssi

1.

Edella olevassa lohkokaaviossa valo ei katkea MS11:n, MS12:n, MS21:n
ja MS22:n ja valoverhon valilla, joten Output Enable -signaali on ON-tilas-
sa.

Mykistys on kaytdssa ja mykistystila siirtyy ON-tilaan, kun kohde liikkuu si-
saan tullessaan oikealle ja MS11 ja MS12 siirtyvat jarjestyksessa ON-ti-
laan (MS22 ja MS21 siirtyvat jarjestyksessd ON-tilaan kohteen
poistuessa).

Kohteen edetessa Output Enable -signaali pysyy ON-tilassa, vaikka valo-
verho katkeaisikin.

Kun kohde etenee, MS21 ei enaa havaitse sita sisdantulossa (MS12 pois-
tuessa). Talldin mykistystila lopetetaan ja se siirtyy OFF-tilaan.
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Asetetut etéisyydet

Vaatimukset asetetuille etéisyyksille ovat samat kuin sekventiaalisessa mykis-
tyksessda (Eteenpdéin).

B Ajoituskaavio
Saapuminen

AOPD- |
tulo 1 (NC) | ] l I |
|

AOPD- —‘—‘—‘__l -
tulo 2 (NC) || I
—I——I I

Mykistys- | :
I

!

signaali 11

Mykistys-
signaali 12

Mykistys-
signaali 21

signaali 22

Output
Enable

Mykistys-
tila

|
|
I
-
I
Mykistys- :
;
|
I
I
|

Tahdistusaika Mykistysaika

Aikaero tulotoiminnassa 2: Poistuminen
AOPD-
tulo 1 (NC) | | l
tulo 2 (NC) |

Mykistys-
signaali 11

signaali 12

Mykistys-
signaali 21

Mykistys- I

signaali 22

|

:

_ |
Mykistys- :
I

i

|
Output |
Enable |
Mykistys- [
tila

Tahdistusaika Mykistysaika
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m Sijainnin havaitseminen

Tassé sovelluksessa kohde asetetaan koneen kdantépoydalle, jota ympérdi
suoja-aita. Kun kéytt4ja on koneen vaara-alueen vastakkaisella puolella, hdn
voi passivoida valoverhon turvatoiminnon valokeskeytyssignaalin ja asettaa
kohteen kdantdpoydalle.

Lohkokaavio
Kéayttaja on koneen vaara-alueen puolella (Kuva 1):

Kayttaja

Valoverho 6() Valoverho
X/

ﬂ Suoja-aita
Tybskentelyalue
e

C )

Rajakytkin 2 Rajakytkin 1

(NC-kosketin) \ /(No-kosketin)

ON Ei pala
@ NEA1-sarjan
Ohjain

Kayttaja on koneen vaara-alueen vastakkaisella puolella (Kuva 2):

Kayttaja

Valoverho Valoverho
@C)ﬁ Suoja-aita
H X

Tybskentelyalue

Rajakytkin 2
(NC-kosketin) Rajakytkin 1

\\ — / (NO-kosketin)

Ei pala

NEA1-sarjan
Ohjain

Huomautus  Aseta NE1A-sarjan Ohjaimen paikallisen tulon kaksikanavatila erilaistetuksi
kaksikanavatilaksi.
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(#o0L:(oe2) [5] LG

Ohjelmaesimerkki

Rajakytkimet 1 ja 2 yhdistyvat Mykistys-toimilohkon mykistyssignaaliin 11
AND-toiminnolla.

[#000:004) [5] ECHA feedback

[#00L:[02) [5] LT

-

[1]

e [ E—

[#00]:0000 [S] Limit Switchi

Huomautus

e .—I—I[w:-:q:m 1) Larme |

Rajakytkimet 1 ja 2 on asetettu erilaistettuun kaksikanavatilaan, jotta paikalli-
set tulot voivat arvioida kytkimien tulotietoja.

Mykistyssekvenssi

1. Edella olevassa kuvassa NO-rajakytkin 1 on OFF-tilassa ja NC-rajakytkin
2 ON-tilassa.
Valoverho ei mydskéan katkea, joten Output Enable -signaali on ON-tilas-
sa. Mykistyssignaali 11, joka antaa rajakytkimille 1 ja 2 erilaistettua kaksi-
kanavasignaalia, siirtyy OFF-tilaan.

2. Robottikédden pyoriessa rajakytkin 1 siirtyy ON-tilaan ja rajakytkin 2 OFF-
tilaan kuvan 2 osoittamalla tavalla. Mykistyssignaali 11, joka antaa rajakyt-
kimille 1 ja 2 erilaistettua kaksikanavasignaalia, siirtyy ON-tilaan. Talléin
mykistys on kdynnissa ja mykistystila siirtyy ON-tilaan.

3. Tassa vaiheessa Output Enable -signaali pysyy ON-tilassa, vaikka valo-
verho
katkeaisikin, jotta kayttaja paasee tydskentelyalueelle.

4. Kun kayttaja on suorittanut tehtavansa loppuun ja valoverho on katkeama-
ton robottikdden pydriessa, mykistyssignaali 11 siirtyy OFF-tilaan, mykis-
tystila lopetetaan ja se siirtyy OFF-tilaan.

B Ajoituskaavio

AOPD- | |
tulo 1 (NC)

AOPD-
tulo 1 (NC) ™ |

Mykistys-
signaali 11

Output | |
Enable

Mykistys-
tila

A
\

Mykistysaika
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Ohitustoiminto

Ohitustoiminto voi siirtdéd turvaldhddén ON-tilaan, vaikka valoverhon valokes-
keytyssignaali olisi passiivinen. Jos kohde jumittuu siirron aikana alla olevan
kaavion osoittamalla tavalla, jarjestelmaa ei voida palauttaa normaaliin toimin-
tatilaan ilman kohteen poistamista. Téallaisissa tilanteissa ohitustoimintoa voi-
daan kayttaa siirthméén kohde valoverhon tunnistusalueelta.

Valoverho

Heijastus-

l Heijﬁstus-
MS11 levy

MS11: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 11
MS12: Mykistysanturi liitetty mykistyssignaaliin 12

Ohitussekvenssi

1.
2.

Edella olevassa lohkokaaviossa Output Enable -signaali on OFF-tilassa.

Kun ohituksen tulo siirtyy ON-tilaan, ohitustoiminto kaynnistyy ja ohitustila
siirtyy ON-tilaan. Kun ohituksen tulot ovat ON-tilassa, mykistystila on aktii-
vinen ja seka Mykistystila- ettd Output Enable -signaali ovat ON-tilassa.
Kun kohde liikkuu oikealle siten, ettda MS12 ei enaa havaitse sita, ohitus-
toiminnon yllapitdma mykistystila poistuu ja sekd mykistys- ettd ohitustilat
siirtyvat OFF-tilaan.

M Ohituksen kdynnistys- ja pysdytysehdot

m Kaynnistysehdot

Jos seuraavat ehdot tayttyvat, ohitustoiminto kaynnistyy ja Output Enable,
mykistystila ja ohitustila siirtyvat kaikki ON-tilaan.

1.

2.
3.
4

Vahintaan yksi mykistyssignaali on ON-tilassa.
Valoverho on passiivinen (katkennut).
Output Enable -signaali on OFF-tilassa.

Ohitustulo on ON-tilassa (asetuksena yksituloinen) tai aktiivinen (asetuk-
sena kaksituloinen).

167



Komentoluettelo: Toimilohkot Osa 6-5

168

m Pyséytysehdot

Jos jokin seuraavista ehdoista tayttyy, ohitustoiminto pyséhtyy ja mykistys- ja
ohitussignaalit siirtyvat OFF-tilaan.

1. Kaikki mykistyssignaalit ovat OFF-tilassa.
2. Maks. ohitusaika on kulunut.

3. Ohitustulo on OFF-tilassa (asetuksena yksituloinen) tai passiivinen (ase-
tuksena kaksituloinen).

Kun ohitustoiminto on pysahtynyt, Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan,
jos valoverho on katkennut.

B Ajoituskaavio
Ohitustoiminnon normaalikayttd (Mykistystila: Kahden anturin rinnakkainen
mykistys)

AOPD-
tulo 1 (NC)

AOPD-
tulo 2 (NC)

[ [

Ohituksen
tulo 1 (NO)

Ohituksen
tulo 2 (NO)

Mykistys-
signaali 11

Mykistys-
signaali 12

OQutput
Enable

Mykistys-
tila

Ohitus-
tila
Fault
Present

-
Ohituksen aikapoikkeama Ohitusaika
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Ohitussignaali siirtyy OFF-tilaan ohituksen aikana (Mykistystila: Kahden antu-
rin rinnakkainen mykistys)

AOPD-
tulo 1 (NC)

T |
| |
| |

AOPD- | |

tulo 2 (NC)

Ohituksen
tulo 1 (NO)

Mykistys-
signaali 11

Mykistys-
signaali 12

Enable

Mykistys-
tila

Ohitus-
tila
Fault
Present

|
|
]
|
|
|
|
I
Output |
|
I
I
]
!
|
|
i

Ohitusaika

Onhituksen aikakatkaisu ohituksen aikana (Mykistystila: Kahden anturin rin-
nakkainen mykistys)

I
AOPD- |
tulo 1 (NC) J
AOPD- | |
tulo 2 (NC) :

Ohituksen
tulo 1 (NO)

1
I
I
|
I
|
i
|
Mykistys- : I | I
signaali 11 | :
i i
I I
i
|

Mykistys-
signaali 12

Output
Enable

Mykistys- r'_ [

tila

Ohitus-
tila .
Sekvenssi- I
virhe |

Fault
Present

Maks. ohitusaika
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6-5-13 Toimilohko: Sallintakytkimen valvonta

Kaavio

Yleinen kuvaus

o

Enable

Tulo 1 (NO) B~ } 1 Output Enable

Tulo 2 (NO)

Oletusyhteydet

Tata toimintoa voidaan kayttaa vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-
versio on 1.0 tai uudempi.

Salllintakytkin -toimilohko seuraa sallintakytkinlaitteen tilaa.

Output Enable -signaali on ON-tilassa, jos valvottavaan sallintakytkinlaittee-
seen kytketty tulo on aktiivinen. Output Enable -signaali on OFF-tilassa, jos

tulo on passiivinen tai jos toimilohkossa havaitaan virhe.

Jos sallintakytkinlaite muodostaa lukitus- ja vapautussignaaleja, laitteen luki-
tustulo- ja vapautustulosignaaleja voidaan valvoa. Vastaanotetut lukitustulo- ja
vapautustulosignaalit eivat vaikuta Output Enable -signaalin tilaan.

Asetettava parametri

Aikapoikkeamatarkistusta ei tehd4, jos asetuksen
arvo on 0.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulotyyppi Single Channel Dual Channel
Dual Channel Equivalent Equivalent
Aikapoikkeama 0-30 s 10 ms:n vélein 30 ms

Ajastimen
kesto.

Number of I/O Points -asetus

Tulojen m&éaraé voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan
In/Out Setting -valilehdessa.

oletusarvon on oltava pidempi kuin NE1A-sarjan ohjaimen syklin

Parametri

Asetusalue

Oletusasetus

Tulojen maara

2—4 (valinnaisten tulojen asetukset)

Tuloja on 2 silloinkin, kun tulotyyppi on asetettu yksikanavai-
seksiparametriasetuksissa. Kytkentatulo- ja vapautustulosig-
naaleja voidaan kayttaa, kun 3 tai 4 1&htéa on asetettu.

2

Valinnaisten lahtdjen asetus

Ohjelmoinnissa voidaan kayttda myos seuraavia lahtéja. Jos haluat ottaa jon-
kin niistéd kayttdon, valitse asetus toimilohkon ominaisuuksien valintaikkunan

Out Point -vélilehdesta.
e Grip Enable
* Release Enable
* Aikapoikkeamavirhe
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Use Fault Present -asetus
Ohjelmoinnissa voidaan kayttdd myds Fault Present -1ahtoa.

Jos haluat ottaa sen kayttdéon, valitse toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan Out Point -vélilehdesta Fault Present -asetus.

Enabl
Tulo 1 (NO) M-~ »¥ Output Enable
Tulo 2 (NO) MiI Grip Enable
. b ki Release Enable
Kytkentatulo O Aikapoikkeamavirhe
Vapautustulo m# N\& Fault Present

Sallintakytkimen valvonta -toimilohkon 1&htdjen enimmaisméaéara

Virheenkasittely ja virheen nollaus

Virhetilanne Toiminta virheen havaitsemisen jalkeen | Virhetilanteen nollaaminen

Output Fault Virheldhté
Enable Present
Aikapoikkeama- Ei pala ON Aikapoikkea- | Poista virheen syy ja tee sitten
virhe (turvatila) mavirhe: ON |toinen seuraavista toimista:

1. Muuta tulo passiiviseksi ja
takaisin aktiiviseksi.

2. Siirrd NE1A-sarjan Ohjai-
men toimintatila IDLE-tilaan
ja sitten takaisin RUN-tilaan.

Ajoituskaaviot

Normaalikayttd ja aikapoikkeamavirhe:

)
Input 1
(NO) [11 | |
Input 2 IJ—l
(NO) | [
[

Output

1,

Enable

|

|
Discrepancy |
Error |
|

|

|

Fault
Present

IDLE-tilasta
RUN Aikapoikkeama

Kytkenté- ja vapautussignaali:

Kytkenta-
tulo

Vapautus-
tulo

Grip
Enable

Release
Enable

B I -
1 1

I
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6-5-14 Toimilohko: Pulssigeneraattori

Kaavio

Yleinen kuvaus

Huomautus

Asetettava parametri

G

I
Tulo "t EH{F@,.EE“!(‘. Output Enable

Oletusyhteydet

Tata toimintoa voidaan kayttda vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-
versio on 1.0 tai uudempi.

Pulssigeneraattori-toimilohko tuottaa ON/OFF-pulssilahdén Output Enable
signaaliin toimilohkon tulosignaalin ollessa ON-tilassa.

Pulssin ON- ja OFF-ajat voidaan maarittda erikseen 10 ms — 3 s 10 ms:n
vélein. Kun ON-ajaksi on asetettu 100 ms ja OFF-ajaksi 500 ms, signaali siir-
tyy toistuvasti ON-tilaan 100 ms:ksi ja OFF-tilaan 500 ms:ksi.

Lahtoépulssin leveydessa on syklin kestoa vastaava virhe. Jos syklin kesto on
esimerkiksi 7 ms ja pulssin leveydeksi on asetettu 100 ms, l1&htdpulssi on 93—
107 ms.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
ON-pulssiaika 10 ms — 3 s 10 ms:n vélein 500 ms
OFF-pulssiaika 10 ms — 3 s 10 ms:n vélein 500 ms

Ajoituskaavio

172

Ajastimen oletusarvon on oltava pidempi kuin NE1A-sarjan Ohjaimen syklin
kesto.

' | [

Input _I_ | i_
[

|

I | [
Qutput |

Enable —lﬂ_ﬂ_ﬂﬂ_ﬂ_ﬂﬂjlﬂILﬂ_ﬂﬂIU]_

IDLE-tilasta RUN-tilaan
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6-5-15 Toimilohko: Laskuri

Kaavio

4l
Tulo mk I8 Output Enable

Nollaus m_§

Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus

Té&ta toimintoa voidaan kayttda vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-
versio on 1.0 tai uudempi.

Laskuri-toimilohko laskee tulopulssit ja siirtdéd Output Enable -signaalin ON-
tilaan, kun laskuri saavuttaa Network Configuratorilla asetetun asetusarvon
(SV). Toiminto laskee tulosignaalin OFF-ON-siirtymien lukumaéréan.

Kun tulojen lukum&ard saavuttaa ennalta asetetun asetusarvon, Output
Enable -signaali siirtyy ON-tilaa ja pysyy ON-tilassa. Tulosignaalin pulssien
havaitsemiseksi tulopulssin OFF- ja ON-aikojen on oltava pidempia kuin syklin
kesto.

H Nollausmenetelmét (Nollausehto)

Tulojen lukumééran (PV) nollaaminen voidaan tehdé joko manuaalisella kuit-
tauksella tai automaattikuittauksella.

Kun nollaaminen tehddan automaattikuittauksella ja tulojen lukuméaéara saa-
vuttaa konfigurointitiedoissa asetetun asetusarvon, Output Enable -signaali
siirtyy ON-tilaan ja pysyy ON-tilassa niin kauan kuin tulosignaali on ON-
tilassa. Kun tulosignaali siirtyy OFF-tilaan, tulojen lukum&éra nollautuu.

Kun nollaaminen tehdddn manuaalisella kuittauksella, tulojen lukumaara nol-
lautuu ja Output Enable -signaali siirtyy OFF-tilaan nollaussignaalin siirtyessa
ON-tilaan. Tulopulsseja ei lasketa nollaussignaalin ollessa ON-tilassa.

M Laskumenetelmaét (Laskurityyppi)

Laskurityypiksi voidaan valita ylds- tai alaslaskuri (vdhentava tai lisdava las-
kuri).

Alaslaskurissa (védhentava) ennalta asetettu asetusarvo on laskurin alkuarvo,
ja laskuri vahentdd lukua 1:l14 joka kerta, kun tulopulssi havaitaan. Output
Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, kun luku on 0.

Tama toimilohkon laskettu PV tallennetaan toimilohkon siséiseen tydaluee-
seen ja sitd voidaan valvoa ohjelmointilaitteesta.
Yloslaskurissa (lisdava) laskurin alkuarvo on 0, ja laskuri lisda lukua 1:114 joka

kerta, kun tulopulssi havaitaan. Output Enable -signaali siirtyy ON-tilaan, kun
lukumaara saavuttaa ennalta asetetun asetusarvon.
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Asetettava parametri

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Nollausehto Automaattikuittaus Manuaalinen kuittaus
Manuaalinen kuittaus
Laskurityyppi Alaslaskuri (véhentéva laskuri) Alaslaskuri
Yiéslaskuri (lisaéva laskuri) (vahentava laskuri)
Laskuri 1-65 535 (laskenta) 1 (laskenta)
Ajoituskaaviot

1. Automaattikuittaus
Lisdava laskuri:

|
wor UL UL U UL Uy

Asetusarvo

Luku

Lahtd 1 |

=

IDLE-tilasta RUN-tilaan

Vahentava laskuri:

|
e ipipipigigipigipigigigigigigipipiyl

Asetusarvo

Luku

Lahto 1

IDLE-tilasta RUN-tilaan
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Komentoluettelo: Toimilohkot Osa 6-5

2. Manuaalinen kuittaus
Vahentava laskuri:

[ I |
reninigipigigigigigigigipiginipipigiyl
Tulo 2 || L

[ [ |
Asetusarvo | |
[ |
| |
| |
Luku F—1
E J i — | 1]
Lahto6 1 |I : |I :

IDLE-tilasta RUN-tilaan

Vahentava laskuri:

Tulo 1

Tulo 2

Asetusarvo

Luku

Lahto 1

IDLE-tilasta RUN-tilaan

6-5-16 Looginen operaatio: Moniliitin

Kaavio
—
—_—
Tulo 1 Laht 1
Oletusyhteydet

Yleinen kuvaus
Tata toimintoa voidaan kayttaa vain NE1A-sarjan Ohjaimissa, joiden yksikko-
versio on 1.0 tai uudempi.
Moniliitin-toiminto muuntaa tulosignaalit (jopa 8 tuloa) Iahtdsignaaleiksi (jopa
8 1aht6a).
Tulo- ja l1&htésignaalit kytkentdan toisiinsa numeroilla 1 - 8. Muiden tulosignaa-
lien tilalla ei ole vaikutusta.
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Komentoluettelo: Toimilohkot Osa 6-5

Valinnaisten lahtéjen asetus
L&ht6jen maaréé voidaan suurentaa toimilohkon ominaisuuksien valintaikku-
nan In/Out Setting -vélilehdessa.

Parametri Asetusalue Oletusasetus
Tulojen maara 1-8 1

R
—_—
]

Tulo 1 { Lahto 1

Tulo 2 I Lahto 2

Tulo 3 . Lanhto 3

Tulo 4 ) Lahto 4

Tulo 5 ' Laht6 5

Tulo 6 1 Lahto 6

Tulo 7 ! Lahts 7

Tulo 8 Laht6 8

L&htdjen enimméismééra loogisessa Moniliitin-operaatiossa

Totuustaulut

H Moniliitin-totuustaulu:

Tulo Lahto
1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8
0 X X X X X X X 0 X X X X X X X
1 X X X X X X X 1 X X X X X X X
X 0 X X X X X X X 0 X X X X X X
X 1 X X X X X X X 1 X X X X X X
X X 0 X X X X X X X 0 X X X X X
X X 1 X X X X X X X 1 X X X X X
X X X 0 X X X X X X X 0 X X X X
X X X 1 X X X X X X X 1 X X X X
X X X X 0 X X X X X X X 0 X X X
X X X X 1 X X X X X X X 1 X X X
X X X X X 0 X X X X X X X 0 X X
X X X X X 1 X X X X X X X 1 X X
X X X X X X 0 X X X X X X X 0 X
X X X X X X 1 X X X X X X X 1 X
X X X X X X X 0 X X X X X X X 0
X X X X X X X 1 X X X X X X X 1

0: OFF, 1: ON, x: Joko ON tai OFF
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Konfiguroinnin lukitseminen Osa 7-1

7-1 Konfiguroinnin lukitseminen

NE1A-sarjan Ohjaimeen tallennetut konfigurointitiedot voidaan lukita Network
Configuratorilla, jotta ne ovat suojassa lataamisen ja tarkistamisen jalkeen.
Kun konfigurointi on lukittu, sen tietoja ei voi muuttaa ennen lukituksen poista-
mista.

Kun konfigurointi lukitaan, tapahtuu seuraavasti:

* NE1A-sarjan Ohjaimen etupaneelissa oleva LOCK-LED-merkkivalo palaa
keltaisena. (Kun lukitus on poistettu, merkkivalo vilkkuu keltaisena.)

LOCK-LED-merkkivalo

SAFETY NETWORN CONTROLL ER
Use NODE ADR

178



Nollaus Osa 7-2

7-2 Nollaus

7-2-1 Nollaustyypit

Network Configurator voi nollata NE1A-sarjan Ohjaimen kolmella tavalla. Nol-
laamiseen vaaditaan salasana.

Virhehistoria

Loki on ennallaan
nollauksen jalkeen.

Alustettu.
(Kaikki tiedot poistettu.)

Konfigurointitiedot

Asetukset ovat ennallaan
nollauksen jéalkeen.

Alustus
(Oletus)

Nollaustyyppi

Virran kytkemisen ja katkaisemisen
emulointi.

Paluu oletuskonfigurointiin ja sitten virran
kytkemisen ja katkaisemisen emulointi.
(Kaikkien tietojen alustus.)

Paluu oletuskonfigurointiin seuraavien
parametrien silyttdmisté lukuun
ottamatta ja sitten virran kytkemisen ja
katkaisemisen emulointi.

(Maéritetyt tiedot sailyvat.)

Alustettu.
(Kaikki tiedot poistettu.)

Riippuu kayttéjan
asetuksista.

Konfigurointitietoihin kuuluvat DeviceNet-tietolikenne (turva/vakio), laitepara-
metrit, kuten 1/0-asetukset, kayttdjéan ohjelma ja salasanat.

NE1A-sarjan Ohjain tallentaa ndma tiedot pysyvaan muistiinsa. Eréita tietoja
ei kuitenkaan voi muuttaa maarittdmisen jalkeen. Valitse vastaava nollaus-
tyyppi, jotta tiedot palautuvat oletusparametrien mukaisiksi.

Kéaytettdvan nollaustavan mukaan huoltotietoja, kuten ON-aikojen kokonais-
maarada, koskettimien toimintalaskurin valvonta-asetuksia tai paikallisten tulo-
jen, testilahtéjen ja paikallisten 1ahtéjen valvonta-arvoja, ei poisteta.

Konfiguroitavia parametreja kasitelladn tarkemmin DeviceNet Safety -jérjes-
telmén konfigurointioppaassa (Cat. No. Z905).

7-2-2 Nollaustyyppi ja NE1A-sarjan Ohjaimen tila

Nollaustyyppi ja NE1A-sarjan Ohjaimen tila voivat olla sellaiset, etta nollaus ei
ole mahdollinen.

Nollaustyyppi NE1A-sarjan Ohjaimen tila

RUN ja RUN ja Ei RUN ja Ei RUN ja
konfigurointi konfigurointi konfigurointi konfigurointi
lukittu. lukitsematta. lukittu. lukitsematta.

- MS-merkkivalo
palaa vihreana

- MS-merkkivalo
palaa vihredna

- MS-merkkivalo
ei pala vihredna

- MS-merkkivalo
ei pala vihredna

Huomautus

- LOCK- - LOCK- - LOCK- - LOCK-
merkkivalo palaa merkkivalo merkkivalo palaa merkkivalo
vilkkuu vilkkuu tai ei pala
Virran kytkemisen ja Nollaus Nollaus Nollaus Nollaus
katkaisemisen mahdollinen mahdollinen mahdollinen mahdollinen
emulointi.
Paluu Nollaus ei Nollaus Nollaus ei Nollaus
oletuskonfigurointiinja | mahdollinen mahdollinen mahdollinen mahdollinen
sitten virran
kytkemisen ja
katkaisemisen
emulointi.
Paluu Nollaus ei Nollaus Nollaus ei Nollaus
oletuskonfigurointiin | mahdollinen mahdollinen mahdollinen mahdollinen
seuraavien

parametrien
sailyttdmista lukuun
ottamatta ja sitten
virran kytkemisen ja
katkaisemisen
emulointi.

Nollaus ei ole mahdollinen turva-1/0O-yhteyden muodostamisen jélkeen.
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Kdyton hallinta salasanan avulla Osa 7-3

7-3 Kayton hallinta salasanan avulla

NE1A-sarjan Ohjain voi tallentaa salasanan pysyvaan muistiinsa. Salasanalla
estetdén ohjaimen tahaton tai asiaton kéaytté muilta kuin kayttéjalta (esimer-
kiksi turvapaallikoltd). Oletussalasanaa ei ole, vaan se taytyy rekisterdida.

Kéytd Network Configuratoria NE1A-sarjan Ohjaimen salasanan asettami-
seen tai vaihtamiseen. Lisatietoja salasanan asettamisesta Network Configu-
ratorilla on osissa 3-6: Laitteen salasanan suojaus DeviceNet Safety System
Configuration Manual -oppaassa (Cat. No. Z905).

7-3-1 Kayton hallinnan kattavuus
Seuraavat tehtavat edellyttdvat salasanan antamisen. NE1A-sarjan Ohjain ei
suorita seuraavia toimia, ellei annettu salasana ole oikea.
* konfigurointitietojen lataaminen
* konfiguroinnin lukitseminen tai vapauttaminen
* NE1A-sarjan Ohjaimen nollauspalvelun suorittaminen
e toimintatilan vaihtaminen
* salasanan vaihtaminen.

7-3-2 Unohtunut salasana

Ota yhteys OMRON-edustajaan, jos unohdat salasanasi ja olet asettanut sen
NE1A-sarjan Ohjainlaitteisiin.
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NEI1A-sarjan Ohjaimen toimintatilat Osa 8-1

8-1 NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatilat

8-1-1 Toimintatilan yleiskuvaus

SELF-DIAGNOSTIC-tila

CONFIGURING-tila

IDLE-tila

RUN-tila

ABORT-tila

CRITICAL ERROR -tila

182

NE1A-sarjan Ohjaimessa on seuraavat toimintatilat.

NE1A-sarjan Ohjain suorittaa itsetestauksen sisdisesti. Turvatoiminnot vaati-
vat itsetestauksen.

Laite on CONFIGURING-tilassa, kun se odottaa Network Configuratorin suo-
rittavan konfiguroinnin loppuun. NE1A-sarjan Ohjain siirtyy konfigurointitilaan,
kun sita ei ole vield konfiguroitu alustamisen jélkeen tai kun konfigurointitie-
doissa on virhe.

Laite on IDLE-tilassa, kun se odottaa siirtymistd RUN-tilaan alustuksen jal-
keen.

Muu kuin turvaohjaus (vakio-I/O-tietoliikenne, viestinvélitys jne.) on mahdolli-
nen.

Turvaohjaus (kayttajan ohjelma, turva-1/O-tietoliikenne ja turva-I/O-péivitysoh-
jaus) sekd muu kuin turvaohjaus (vakio-1/O-tietoliikenne, viestinvalitys jne.)
ovat mahdollisia.

NE1A-sarjan Ohjain siirtyy ABORT-tilaan, jos sen jonkin kytkimen asetusta
muutetaan konfiguroimisen jalkeen. Ohjain keskeyttda kaikki muut toiminnot
paitsi viestinvélityksen ja siirtdd ne suojaustilaan.

Jos Ohjaimen kytkimien asetuksia taytyy muuttaa jarjestelmaén tehtyjen muu-

tosten takia, palauta Ohjain oletusasetuksiin. Tietoja nollaustoiminnosta on
osassa 7: Muut toiminnot.

NE1A-sarjan Ohjain siirtyy tdhan tilaan, jos tapahtuu kriittinen virhe.
Se keskeyttad kaikki toiminnot ja siirtda ne suojaustilaan.



NEI1A-sarjan Ohjaimen toimintatilat Osa 8-1

8-1-2 Toimintatilan tarkistaminen

Tarkistaminen MS-merkkivalon avulla

Kéayttaja voi tarkistaa toimintatilan NE1A-sarjan Ohjaimen etupaneelissa ole-
vasta MS-merkkivalosta.

MS (moduulin tila) -merkkivalo

Use NODE ADR

Y Sy

L A

o[2[a]6] [8frofiz]1a
SAFETY NETWORK CONTROLL ER nm 7 nmm 15
L

Merkkivalon Véri Tila Merkitys
nimi

MS Vihred “CJ7 | RUN-tila

(moduulin tila) L4 |IDLE-tila
Punainen | ~[ 7 |Kriittinen virhe

"4  |ABORT-ila

Vihred/ “La_ |ltsetestaus, odottaa TUNID-asetusta tai konfiguroimista.
punainen
- L Kayttojannitetta ei ole.

~

(17 : Palaa " : Vilkkuu gm : Ei pala

—

Tarkistaminen toimintatilalipun avulla

Tarkistamalla laitteen yleisen tilan bitin 6 (toimintatilalipun) arvon kayttaja voi
selvittdd, onko NE1A-sarjan Ohjain RUN-tilassa vai ei.
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NEI1A-sarjan Ohjaimen toimintatilat Osa 8-1

8-1-3 Eri toimintatiloissa tuetut toiminnot

Seuraavassa taulukossa luetellaan NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatilat seka
operaatiot, joita Network Configurator tukee kussakin tilassa.

Toimin- Turvatoiminnot Vakiotoiminnot Network Configurator z:n toiminnot
tatila (Katso huomautus 1)
= v A
< —9 )
ol P 3= E 4 o
3 ? 52 5. = 3| @ Bl 2
= = I= o © << » =
5 ) @3 5% @ 2| 83 Z 2 ?
5 =4 3 =35 El Q o5 = 2 L
© aQ = E < c €5 ] E )
[e] = = o = : = _- = c -
=3 o m:? 30 = o €3 » < <
e = ) ST Z 5 0 = o o
5 = Qs o ] = = 5 =
3 (o} o= = = &
o 3 = - o
5 c c
o ) @
RUN Tuettu Tuettu Paivitetty Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu
(Katso huo- (Katso
mautus 3) huomau-
tus 4)
IDLE Pyséaytetty | Pysaytetty | Turvatila Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu Tuettu
(Katso (Katso huo- (Katso
huomau- mautus 3) huomau-
tus 2) tus 4)
CON- Pyséaytetty | Pysaytetty | Turvatila Pysaytetty | Tuettu Tuettu Ei tuettu | Tuettu Tuettu Tuettu
FIGURING
ABORT Pysaytetty | Pysaytetty | Turvatila Pysaytetty | Tuettu Ei tuettu Eituettu | Tyettu Tuettu Tuettu
(Katso
huomau-
tus 4)
CRITICAL |Pysaytetty | Pysaytetty | Turvatila Pysaytetty | Pysaytetty | Ei tuettu Ei tuettu | Eituettu | Eituettu | Eituettu
ERROR
INITIALIZA- | Pysaytetty | Pysaytetty | Turvatila Pysaytetty | Pysaytetty | Ei tuettu Ei tuettu | Eituettu |Eituettu |Eituettu
TION

Huomautus (1) Network Configuratorin toimintojen kayttdmiseen vaaditaan ehké salasa-
na.
Lisatietoja on osassa 7: Muut toiminnot.

(2) Kun NE1A-sarjan Ohjain siirretddn RUN-tilasta IDLE-tilaan, paéyksikdn
tulotiedot vaihtelevat vakio-I/O-alueen pitoasetuksen mukaan. Lisatietoja
on osassa 4: DeviceNet-tietoliikennetoiminnot.

(3) Riippuu konfiguroinnin lukituksen asetuksesta. Lisétietoja on osassa 7:
Muut toiminnot.

(4) Riippuu nollaustyypistéa ja konfiguroinnin lukituksen asetuksesta. Lisatie-
toja on osassa 7: Muut toiminnot.
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NEI1A-sarjan Ohjaimen toimintatilat Osa 8-1

8-1-4 Toimintatila-asetus kaynnistyksen jalkeen

Kéayttaja voi valita, kumpaan seuraavista toimintatiloista NE1A-sarjan Ohjain
siirtyy kdynnistyksen jalkeen, kun konfigurointi on suoritettu normaalisti.

Toimintatila Kuvaus
kadynnistyksen
jdlkeen
Normaalitila NE1A-sarjan Ohjain kéynnistyy IDLE-tilassa konfiguroinnin suorittamisen

jalkeen. Jos sen pitéé siirtyd RUN-tilaan, vaihda tila joka kaynnistyksen jalkeen
Network Configuratorilla.

Automaattinen Kun t&ma tila on valittu ja seuraavat tehtavat on suoritettu, NE1A-sarjan Ohjain
suoritustila kaynnistyy joka kerta RUN-tilassa.

e Konfiguroinnin lukitus
* Syé6ttdvirta katkaistaan RUN-tilaan siirtymisen jalkeen.

TARKEAA Kun syéttovirta katkaistaan IDLE-tilassa, NE1A-sarjan Ohjain ei kaynnisty
RUN-tilassa seuraavalla kerralla, vaikka automaattinen suoritustila olisi valittu

ja konfigurointi lukittu. Muista siirtda laite RUN-tilaan ennen virran katkaise-
mista.

8-1-5 Toimintatilan vaihtaminen

NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatila voidaan vaihtaa Network
Configuratorilla.

Toimintatilan vaihtamiseen vaaditaan ehka salasana.
¢ IDLE-tila — RUN-tila
* RUN-tila — IDLE-tila

Konfigurointi

‘ Tilan vaihto S
/ \
/ - \
4 . )
/’1/ \\\
{ CONFIGURING
\ 4
NN Re
~_ T
Se———— \
N
Lataus suoritettu normaalisti. Tilan vaihto
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Toiminta syottovirran katketessa Osa 8-2

8-2 Toiminta syottovirran katketessa

8-2-1 Toiminta jannitteen laskiessa

Siséisten piirien pieni sy6ttéjannite
Jos sisdisen piirin syéttdjannite laskee 85 %:iin nimellisjannitteesta tai tata
pienemméksi, NE1A-sarjan Ohjain kytkee 14hdét pois.

1/0-piirien pieni sy6ttéjénnite
Jos tulon syéttéjannite laskee 85 %:iin nimellisjannitteesta tai t4t4 pienem-
maksi ja sisdisen piirin sybttéjannite on normaali, NE1A-sarjan Ohjain toimii
edelleen, mutta lakkaa péivittdmasta tuloja. Jos taas 1ahdon syéttéjannite las-

kee 85 %:iin nimellisjannitteesta tai tata pienemméksi, Ohjain toimii edelleen,
mutta lakkaa paivittamasta lahtoja.

NE1A-sarjan Ohjaimen I/O-sy6ttévirran valvontatoiminnolla voidaan seurata,
etta I/O-syéttdjannite on normaali.

8-2-2 Automaattinen palautuminen jannitteen laskemisen jalkeen
Siséisten piirien syo6ttdjannite
Jos syottovirta palautuu ennalleen (vahintdén 85 %:iin nimellisjannitteestd)
virtaldhteen jannitevaihtelun takia, voi tapahtua seuraavasti:
1. Laitteen toiminta kdynnistyy automaattisesti uudelleen tai
2. tapahtuu kriittinen virhe, jonka jélkeen laite saadaan toimimaan vain kat-
kaisemalla ja kytkemalla virta.
Nama tilanteet johtuvat siita, ettd NE1A-sarjan Ohjain on alkanut toimia epa-
vakaasti ja se on havainnut itsetestausvirheen. Tilanne (1) syntyy, jos Ohjai-
men syo6ttdvirta katkeaa kokonaan siksi, ettéd syo6ttdjannite on 85 % tai tata

vahemman nimellisjannitteesta. Tilanne (2) syntyy, jos sy6ttdvirta vaihtelee
sisdisen virta-/jannitetunnistuspiirin alemman toimintarajan yla- ja alapuolella.

I/O-piirien sy6ttdjannite
I/O-paivitys alkaa automaattisesti uudelleen, kun syéttéjannite palaa ennal-
leen (v&hintddn 85 %:iin nimellisjannitteestd). Myds 1/O-tehontarkkailuvirhe
peruuntuu automaattisesti.
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Yleiskuvaus Osa 9-1

9-1 Yleiskuvaus

Tasséa osassa kuvataan NE1A-sarjan Ohjaimen hajautetun I/O-tietoliikenteen
suorituskykya ja paikallisen I/O:n reaktioaikaa.
Esitetyissé laskutoimituksissa oletetaan, ettd seuraavat ehdot toteutuvat:

+ Konfigurointi on oikea.

« Virta on kytketty, SNC-itsetestaus on suoritettu ja NE1A-sarjan Ohjain on
RUN-tilassa.

« Tarvittavat turva-slave-yksikot on lisatty jarjestelmaan.
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9-2 Toimintojen vuokaavio ja syklin kesto

Téssa kuvataan NE1A-sarjan Ohjaimen toimintojen péépiirteita.

NE1A-sarjan Ohjain alustaa itsensé siséisesti, kun virta kytketdan. Ellei vir-
heitd ilmene, Ohjain suorittaa jarjestyksessa jérjestelman késittelyn, Devi-
ceNet/USB-tietoliikenteen kasittelyn, 1/0-péivityksen ja kayttdjan ohjelman.
Erillislaitetilassa Ohjain suorittaa jarjestyksessa kaikki muut tehtavat paitsi
DeviceNet-prosessit. Syklin kesto riippuu kéyttdjan ohjelman koosta seka
DeviceNetin hajautetun I/O-tietoliikenteen konfiguroinnista.

Toiminta normaalitilassa Toiminta erillisohjaintilassa
l Virran kytkeminen l Virran kytkeminen
Alustus Alustus
=X =% >
A
Jarjestelman kasittely Jarjestelméan kasittely
DeviceNet/ N
USB-tietoliikenteen USB-tietoliikenteen
kasittely kéasittely
Syklin kesto l Syklin kesto l
1/0-péivitys 1/O-paivitys
Kéayttajan sovelluksen Kayttajan sovelluksen
laskenta laskenta
v —‘ ~ —‘

Huomautus  Alustaminen kestda noin 6 sekuntia virran kytkemisesta. Alustukseen kuuluu
itsetestaus, jonka NE1A-sarjan Ohjaimen turvatoiminnot edellyttévat.

Syklin kesto lasketaan seuraavalla kaavalla.

Ohjaimen syklin kesto = Jéarjestelman kasittelyaika

+ DeviceNet/USB- tai USB-tietoliikenteen aika

+ 1/O-péivitysaika

+ Kayttajan ohjelman suoritusaika
NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto asetetaan 1 ms:n tarkkuudella
konfiguroinnin mukaan. Syklin kesto voidaan tarkistaa Network Confi-
guratorilla.

Huomautus Kun NE1A-sarjan Ohjain on kdynnistynyt, muodostetaan DeviceNet-yhteys.
Taman jalkeen laitteet varmistetaan DeviceNetin turva-1/O-tietoliikenteen
kaynnistdmiseksi. TAman prosessin kesto on noin 2 sekuntia konfiguroinnin
(asetettujen yhteyksien maaran) mukaan. Seuraavan kaavan avulla saadaan
aika, joka kuluu edelld mainitun prosessin kdynnistdmisesta I/O-tietojen lahet-
tdmiseen ja vastaanottamiseen yhteytta kayttdmalla.
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(Kasittelyaika, joka kuluu yhteyden muodostumisen jalkeen turva-1/O-tietojen
l&hettAmiseen ja vastaanottamiseen) =
EPI-asetus x 3 + NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto x 6

Huomautus Kun NE1A-sarjan Ohjain on alustettu, se lisdtdan DeviceNet-verkkoon sen jal-
keen, kun on varmistettu, etta verkossa ei ole kaksinkertaisia osoitteita. Tama
prosessi kestddn noin 2 sekuntia. Prosessi ei ole valmis ennen kaynnista-
mista, jos NE1A-sarjan Ohjaimeen on valittu automaattinen suoritus kéynnis-
tyksen yhteydessa (automaattinen suoritus virran kytkemisen jélkeen). Tama
aika tulee huomioida my®@s, kun tarkastellaan aikaa, joka kuluu DeviceNetin
I/O-tietoliikennetietojen muuttumiseen péteviksi.

NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto voidaan tarkistaa Edit Device Pa-
rameters -ikkunan Mode/Cycle Time -valilehdesta.

Edit Device Parameters E]

Safety Gonnections | Memary Infa. | Safety Slave I/0 | Slave IO | Local Output
Local Input/Test Qutput | Mode/Cycle Time | Error Mode | Maintenance | Logic

Automatic Execution Mode

mal_Made (Need execution command)

(O Automatic Execution Mode (Automatically execute after power-up)

MOTE

Thiz parameter becomes effective when the device starts with power-up
atter the download of this configuration.

DeviceMet Communication

(%) Enable {Normal Mode? () Dizable {Stand Alone Mode)

WARMNING

If vou would [ke to dizable the DeviceMet communication, yvou can configure
it from the USE connection only. If vou don't use the USE connection and
vou zelect “DISABLE”, the download of this configuration will fail

Cycle Time 10 Refresh Cwele Time
70 me 35 ms

I

[ ok ][ #Fetn |

Huomautus EPI-asetuksen tulee olla vahintdan yhta suuri kuin turvavayldohjaimen syklin
kesto tai turva-slave-yksikdiden syklin kesto (aina 6 ms) sen mukaan, kumpi
on suurempi. EPl:n vAhimmaisasetus siis muuttuu, jos turvavaylédohjaimen
syklin kesto on pidempi kuin 6 ms.
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9-3 1/O-paivityksen syklin kesto ja vaylan reaktioaika

I/O-paivityksen syklin kestoa ja vaylan reaktioaikaa koskevat parametrit tarvi-
taan arvioitaessa NE1A-sarjan Ohjaimen paikallisen 1/O:n vastetta ja 1/O-tie-
toliikenteen suorituskykya.

I/0-péivityksen syklin kesto

NE1A-sarjan Ohjaimen I/O:n reaktioaikaa kdytetdan paikallisen 1/0:n reaktio-
aikaa laskettaessa. I/O-paivityksen syklin kestoksi asetetaan konfiguroinnille
parhaiten sopiva arvo seuraavista vaihtoehdoista: 3,5, 4,0, 4,5, 5,0, 5,5, 6,0
tai 6,5 ms. I/0O-pdivityksen syklin kesto voidaan tarkistaa Network Configurato-
rilla.

NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto voidaan tarkistaa Edit Device Parameters
-ikkunan Mode/Cycle Time -vélilehdesta.

Edit Device Parameters E]

Safety Gonnections | Memary Info. | Safety Slave 1O | Slave 10 | Local Output
Local Iput/Test Qutput | Mode/Cycle Time | Error Mode | Maintenance | Logic

Automatic Execution Mode

ormal_Made (Heed execution command)

() Automatic Execution Mode (Automatically execute after power-up)

MOTE

This parameter becomes etfective when the device starts with power-up
atter the download of this configuration.

DeviceMet Communication

(%) Enable (Mormal Mode) () Dizable Stand Alone Mode)

WARNING

I wou would like to disable the DeviceMet communication, vou can configure
it from the USE connection only. I vou don't use the USE connection and
vou select "DISABLE", the download of this configuration will fail.

Cycle Time 10 Refresh Cycle Time
0 me 38 ms

]

[ ok | [ Fetl |
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Vaylan reaktioaika

NE1A-sarjan Ohjaimen véaylén reaktioaikaa kaytetdan hajautetun I/O:n reak-
tioaikaa laskettaessa.

Vaylan reaktioaika voidaan tarkistaa Edit Device Parameters -ikkunan Safety
Connections -vélilehdesta.

Edit Device Parameters ﬂ
local OUT | Local IMATest Output | Mode/CveleTime | Logic |
Safety Connections | Memary Info. I Safety Target IO I Slave LD

— Unregister Device List
# | Product Mame |

4 | - | W Auto allocation.

—Register Device List

Product Mame | EPL | Reaction Time | Tyvpe | Size I
@;’#ﬁﬁ""ﬁéﬁlﬁﬁhonssL—1 e
ﬁSafety Input Aszembly 1 10 mz B0 ms In 1 Byte
ﬁSafety CQutput Aszembly 1 10 mz B0 ms Cut 1 Byte

Mew.. Edit.. Delete | Reeister/Unregisterd |

ok | st |
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9-4 Reaktioaika

9-4-1 Reaktioajan kasitteet

Reaktioaika tarkoittaa koneen pyséayttdmiseen kuluvaa aikaa pahimmassa
tapauksessa eli otettaessa huomioon turvaketjun virheet ja vikatilanteet.
Reaktioajan perusteella lasketaan turvaetéisyys.

Kunkin turvaketjun reaktioaika lasketaan. Alla on esitetty tavanomaisia turva-
ketjuja.

1. Paikallinen tulo — paikallinen 14ht6

T - .
antu:i/rl\:;{tkin NE1A-sarja |— Kayttolaite
2. Etétulo — paikallinen 1aht6
T - - -
anluz;:;kin | T“m‘i‘n'/o vayla |— NE1Asaja |— Kayttlaite
3. Paikallinen tulo/etélahto
Ti - -1/O-

anwﬁ,r:;km NE1A-sara |— Vayla T”m"i‘n'/o —{  Kayttolaite

4. Etatulo/etalahto
Turva- Turva-l/O- . . 5o Turva-l/O- .
anturi/kytkin || liitin — Vayla |— NEfAsaja | — V&R liitin — Kayttolaite

Huomautus Reaktioajassa ei tarvita 1/0-vasteaikaa, kun toiminta on normaali. L4hdén sul-

kemisaika ei ylité reaktioaikaa, vaikka laitteissa olisi virheita tai vikatilanteita.

9-4-2 Reaktioajan laskeminen

Reaktioajan osat
Reaktioajan osat on esitetty alla kutakin turvaketjua varten.

1. Paikallinen tulo — paikallinen 14ht6

Turva-anturi/ NE1A-sarja Kayttolaite
kytkin
Anturin/ Paikallisen Kayttolaitteen
kytkimen = tulon/l&hddn — (ookticaika
reaktioaika reaktio-
ajat (A)

2. Etétulo — paikallinen 1aht6

Turva-anturi/

kytkin

Anturin/
kytkimen
reaktioaika

Turva-l/O-liitin NE1A-sarja
Etatulon/

Tulo_n Vaylan paikallisen

—— reaktio- — reaktioaika T  |ihdén
aika (E) (G) reaktio-

ajat (B)

Kayttolaite

___ Kayttolaitteen
reaktioaika
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3. Paikallinen tulo — etalahté
Turva-anturi/ NE1A-sarja Turva-I/O-liitin Kéayttolaite
kytkin
Anturin/ Paikallisen L o
Kviki tulon/ Vaylan L&hdén Kayttolaitteen
YIIMEN = ota1ahdon reaktioaika —  reaktio- reaktioaika
reaktioaika reaktio- (G) aika (F)
aikaC (C)
4. Etatulo — etalahtd
Turva-anturi/ Turva-I/O-liitin NE1A-sarja Turva-l/O-liitin Kayttolaite
kytkin
) Eta- -
Anturin/ Tulon Vaylan tulon/ets- Vaylan Lahdon Kayttolaitteen
kytkimen  —  reaktio- — reaktioaka —  |ahdon — reaktioaika — reaktioaika —  roatioaika
reaktioaika aika (E) @G) reaktio- (G) (F)
ajat (D)
Reaktioajan laskeminen
Osa Kaava

A Paikallisen tulon/lahddn reaktioaika (ms)
NE1A-SCPUO1:ssa

= ON/OFF-viive + I/O-paivityssykli
+ NE1A-SCPUO1:n syklin kesto x 2 + 2,5

B Etatulon/paikallisen |&hddn reaktioaika (ms)
NE1A-SCPUO1:ss&

= NE1A-SCPUO01:n syklin kesto + 2,5

C Paikallisen tulon/etélahdén reaktioaika (ms)
NE1A-SCPUO1:ssé

= ON/OFF-viive + 1/O-paivityssykli
+ NE1A-SCPUO1:n syklin kesto x 2

D Etatulon/etélahdon reaktioaika (ms)
NE1A-SCPUO1:ssé

= NE1A-SCPUO1:n syklin kesto

E Tulon reaktioaika (ms) turva-I/O-liittimessa

= ON/OFF-viiveaika + tulon reaktioaika

M

Lahdon reaktioaika (ms) turva-l/O-liittimessa

= Lahdon reaktioaika

G Vaylan reaktioaika (ms)

= Network Configuratorin laskutoimituksen tulos

Huomautus

Jos toimintolohkon I&ht® ohjataan takaisin saman toimintolohkon tulopuolelle,

NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto taytyy lisaté turvaketjun reaktioaikaan.

Reaktioajan laskentaesimerkkeja

B Esimerkki 1: Paikallinen tulo — paikallinen 1aht6
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Seuraavassa esimerkissa lasketaan reaktioaika paikallisesta tulosta paikalli-
seen l4ht66n NE1A-SCPUO1:n kokoonpanossa, joka nékyy seuraavassa
kuvassa.

NE1A-SCPUO1:n kokoonpano:
* Ohjelma: 1 AND (2 tuloa)
* Vakio-slave-yksikét: 2 yhteytta
¢ Turva-master-yksikét: Ei ole
e Turva-slave-yksikét: Ei ole

Syklin kesto =4 ms
1/0O-péivityssykli = 4 ms

Kytkin e, NEMYSERURL [ Kaytslaite

DeviceNet
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Network Configuratorin lukemat syklin kestot ovat seuraavat:
Ohjaimen syklin kesto = 4 ms
1/O-paivityssyklin kesto = 4 ms
NE1A-SCPUO02:n syklin kesto on 6 ms ja 1/0O-péivitysaika on 6 ms.
Reaktioaika saadaan seuraavalla kaavalla:

Reaktioaika (ms) = Kytkimen reaktioaika
+ NE1A-SCPUO01:n paikallisen tulon/lahddn reaktioaika
+ Kayttdlaitteen reaktioaika = Kytkimen reaktioaika
+ ON/OFF-viive (NE1A-SCPUO1) +4+4x2 + 2,5
+ Kayttolaitteen reaktioaika

= 14,5 + ON/OFF-viive (NE1A-sarjan Ohjain)
+ Kytkimen reaktioaika + Kayttblaitteen reaktioaika

Huomautus Edella olevassa esimerkissa 1 ndytetdan konfigurointi NE1A-sarjan Ohjainten
reaktioajan minimoimiseksi. Suosituksena minimireaktioajaksi NE1A-
SCPUO1(-V1):lle on 15 ms ja NE1A-SCPUO2:lle 21 ms. Ohjainta ei voida
kayttaa, jos kayttéjan jarjestelma vaatii Ohjaimelta néitéd arvoja pienempéa
reaktioaikaa.

B Esimerkki 2: Etétulo — paikallinen 1&ht6

Seuraavassa esimerkissd lasketaan reaktioaika etatulosta paikalliseen |&h-
té6n NE1A-SCPUO1:n kokoonpanossa, joka nakyy seuraavassa kuvassa.

NE1A-SCPUO1:n kokoonpano:

e Ohjelma: 1 turvaportin valvonta, 1 nollaus, 1 E-STOP, 1 AND, 1 ulkoisen
laitteen valvonta

¢ Vakio-slave-yksikét: 2 yhteytta
¢ Turva-master-yksikkd: 1 yhteys (EPI = 6 ms)
e Turva-slave-yksikét: Ei ole

Syklin kesto =6 ms
I/O-péivityssykli = 6 ms

NEVASOPUOT | kaytoiae

DeviceNet

DST1-ID12SL-1

Turvayhteys
Vaylan reaktioaika = 24 ms

Kytkin

Network Configuratorin lukemat syklin kestot ovat seuraavat:
NE1A-SCPUO1:n syklin kesto = 6 ms
I/O-péivityssyklin kesto = 6 ms
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Vaylan reaktioaika on 24 ms, joka perustuu turvayhteyden 6 ms:n EPIl-asetuk-
seen. Reaktioaika saadaan seuraavalla kaavalla:

Reaktioaika (ms) = Kytkimen reaktioaika
+ Turva-1/O-liittimen tulon reaktioaika
+ Véaylan reaktioaika
+ NE1A-SCPUO1:n etétulon/paikallisen 1&ahddn reaktioaika
+ Kayttélaitteen reaktioaika
= Kytkimen reaktioaika
+ ON/OFF-viive (DST1-ID12SL-1) + 16,2
(= DST1-ID12SL-1:n tulon reaktioaika)
+24
+6+25
+ Kayttolaitteen reaktioaika

= 48,7 + ON/OFF-viive (DST1-ID12SL-1)
+ Kytkimen reaktioaika + Kayttolaitteen reaktioaika

M Esimerkki 3: Paikallinen tulo — etildht6é

Seuraavassa esimerkissa lasketaan reaktioaika paikallisesta tulosta etalah-
t66n NE1A-SCPUO1:n solmun 1 ja 2 kokoonpanossa, joka nékyy seuraa-
vassa kuvassa.

NE1A-SCPUO01:n solmun 1 (#1) kokoonpano:

e Ohjelma: 1 turvaportin valvonta, 1 nollaus, 1 E-STOP, 1 AND, 1 ulkoisen
laitteen valvonta

¢ Vakio-slave-yksikét: 2 yhteytta

¢ Turva-master-yksikét: Ei ole

* Turva-slave-yksikko: 1 yhteys (EPl = 7 ms)
NE1A-SCPUO01:n solmun 2 (#2) kokoonpano:

¢ Ohjelma: 1 turvaportin valvonta, 1 nollaus, 1 E-STOP, 1 AND, 1 ulkoisen
laitteen valvonta

* Vakio-slave-yksikét: 2 yhteyttéa
* Turva-master-yksikét: 3 yhteytté (EPl = 7 ms)
¢ Turva-slave-yksikét: Ei ole

Syklin kesto = 6 ms Syklin kesto =7 ms
1/O-péivityssykli = 6 ms 1/O-péivityssykli = 3,5 ms
Kytkin NE1A-SCPUO1#1 NE1A-SCPUO1#2 Kayttolaite
............................ P
DeviceNet

Turvayhteys
Vaylan reaktioaika = 28 ms

Network Configuratorin lukemat solmun 1 (#1) syklin kestot ovat seuraavat:
NE1A-SCPUO1:n syklin kesto = 6 ms
I/O-paivityssyklin kesto = 6 ms
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Solmun 2 (#2) syklin kestot ovat seuraavat:
NE1A-SCPUO1:n syklin kesto = 7 ms
I/O-paivityssyklin kesto = 3,5 ms

Vaylan reaktioaika on 28 ms, joka perustuu turvayhteyden 7 ms:n EPI-asetuk-
seen. Reaktioaika saadaan seuraavalla kaavalla:

Reaktioaika (ms) = Kytkimen reaktioaika
+ NE1A-SCPUO1 1:n paikallisen tulon/etalahddn reaktioaika
+ Vaylan reaktioaika
+ NE1A-SCPUO01 2:n etatulon/paikallisen 1ahddn reaktioaika
+ Kayttolaitteen reaktioaika
= Kytkimen reaktioaika
+ ON/OFF-viive (NE1A-SCPUO1) +6 + 6 x 2
+ 28
+7+25
+ Kayttolaitteen reaktioaika
= 55,5 + ON/OFF-viive (NE1A-SCPUO01)
+ Kytkimen reaktioaika + Kéyttd6laitteen reaktioaika

W Esimerkki 4: Etitulo — etaldhto

Seuraavassa esimerkissa lasketaan reaktioaika etatulosta etalahtoén NE1A-
SCPUO1:n kokoonpanossa, joka nékyy seuraavassa kuvassa.

NE1A-SCPUO01:n solmun kokoonpano:
¢ Ohjelma: 1 nollaus, 1 E-STOP, 1 ulkoisen laitteen valvonta
¢ Vakio-slave-yksikét: 2 yhteytta
¢ Turva-master-yksikét: 3 yhteytta (EPI = 6 ms)
* Turva-slave-yksikét: Ei ole

Syklin kesto = 6 ms
I/O-péivityssykli = 6 ms

L~

NE1A-SCPUO1
Turvayhteys o Turvayhteys
Véylan reaktioaika 1 = 24 ms | Véylén reaktioaika 2 = 24 ms
Eli DeviceNet
N i =z
DST1-ID12SL-1 DST1-MD16SL-1
v
Kytkin Kayttolaite

Network Configuratorin lukemat syklin kestot ovat seuraavat:
NE1A-SCPUO1:n syklin kesto = 6 ms
I/O-paivityssyklin kesto = 6 ms

197



Reaktioaika Osa 9-4

Vaylan reaktioajat #1 ja #2 ovat kumpikin 24 ms, joka perustuu turvayhteyden
6 ms:n EPl-asetukseen. Reaktioajat saadaan seuraavalla kaavalla:

Reaktioaika (ms) = Kytkimen reaktioaika
+ Turva-1/O-liittimen tulon reaktioaika
+ Vaylan reaktioaika 1
+ NE1A-SCPUO1:n etatulon/etélahdodn reaktioaika
+ Vaylan reaktioaika 2
+ Turva-1/O-liittimen 1&hdén reaktioaika
+ Kayttolaitteen reaktioaika 2
= Kytkimen reaktioaika
+ ON/OFF-viive (DST1-ID12SL-1) + 16,2
(= DST1-ID12SL-1:n tulon reaktioaika)
+ 24
+6
+24
+ 6,2 (= DST1-MD16SL-1:n 1&4hddn reaktioaika)
+ Kayttolaitteen reaktioaika
= 76,4 + ON/OFF-viive (DST1-ID12SL-1)
+ Kytkimen reaktioaika + Kédyttélaitteen reaktioaika

9-4-3 Reaktioajan tarkistaminen

Tarkista aina turvatoimintojen muuttamisen jélkeen, etté laskettu reaktioaika
tayttdd vaatimukset. Jos reaktioaika ylittdd vaatimukset, kiinnitd huomiota
seuraaviin tekijoihin ja muuta vaylan rakennetta niin, etta reaktioaikavaatimuk-
set tayttyvat.
* Vaylan reaktioaikaa voidaan pienentdé lyhentamélla EPI:t4. T&ma kuiten-
kin kaventaa vaylan kaistaa, jota voidaan kayttdad muissa yhteyksissa.

* NE1A-sarjan Ohjaimen syklin kesto lasketaan automaattisesti muun
muassa ohjelman koon ja yhteyksien maaréan perusteella. Syklin kestoa
voidaan pienentdd kayttdmalla erillisia NE1A-sarjan Ohjaimia turvaket-
juissa, jotka vaativat lyhyité reaktioaikoja.
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Virheluokat

Osa 10-1

10-1 Virheluokat

Ei-kriittiset virheet

Keskeytysvirheet

Kriittinen virhe
Huomautus
Huomautus

Huomautus

200

NE1A-sarjan Ohjaimen virheet voidaan jakaa kolmeen seuraavaan luokkaan:

Osa, jossa virhe on tapahtunut, pyséyttda jokaisen paikallisen tai turva-I/O-
yhteysliittimen toiminnan ja siirtda sen turvatilaan. Sen sijaan ohjain jatkaa toi-
mintaansa RUN-tilassa.

Téllaisen virheen jalkeen NE1A-sarjan Ohjain keskeytta& turvatoiminnot koko-
naan ja siirtda ne turvatilaan. Eksplisiittinen viestinvélitys ja osa Network Con-
figuratorin toiminnoista ovat kéytettavissé virhetilan tarkistamista varten.

Téllaisen virheen jalkeen NE1A-sarjan Ohjain lakkaa kokonaan toimimasta.

Kohdassa 10-5 Lataamisen aikana tapahtuvat virheet on tietoja konfiguroinnin
aikana syntyvien virheiden maérittdmisesta.

Kohdassa 10-6 Nollaamisen aikana tapahtuvat virheet on tietoja virheista,
jotka tapahtuvat NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatilaa vaihdettaessa.

Kohdassa 10-7 Tilaa vaihdettaessa tapahtuvat virheet on tietoja virheistd,
jotka tapahtuvat NE1A-sarjan Ohjaimen toimintatilaa vaihdettaessa.
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10-2 Virhetilan tarkistaminen

Virheen tarkemmat tiedot saadaan selville kahdella seuraavalla tavalla:

* katsomalla NE1A-sarjan Ohjaimen etupaneelissa olevaa LED-merkkiva-
loa

* lukemalla NE1A-sarjan Ohjaimen virhehistoriaa Network Configuratorilla.
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10-3 Merkkivalo- ja nayttoalueen tila ja virheen korjaaminen

Kriittiset virheet

Merkkivalot ja nayttéalue Virhehistoria
MS NS Seitseméan- Nimi Tallentuu Syy Korjaustoimet
segmentti- pysyvaan
naytto muistiin
- - Ei pala Ei ole Ei tuettu * Kohinataso odotettua Katkaise ja kytke virta. Tarkista
) ) korkeampi. laitteen toiminta.
Ei pala | Eipala * Kriittinen laitteistovirhe | Jos ongelma toistuu, NE1A-sar-
jan Ohjain saattaa olla viallinen.
* Tarkista, vaikuttaako kohina lait-
teen toimintaan. Tee tarvittavat
korjaustoimenpiteet.
S = Vasen: H System Mahdollisim- | e Turvaldhtd tai testilahtd | Varmista, etté lahtéliittimen
S . Oikea: --- Failure man paljon oikosuljettu 24 voltin ulkoisessa johdotuksessa ei ole
Palaa | Eipala tallentuu. tasavirtaan ennen kayt- | oikosulkua.
punai- to4. « Tarkista, vaikuttaako kohina lait-
sena * Kohinan vaikutus on teen toimintaan. Tee tarvittavat
odotettua suurempi. korjaustoimenpiteet.

* Kriittinen laitteistovirhe | ¢ Kytke virta pois ja takaisin
paélle. Tarkista laitteen toi-
minta.

* Jos ongelma toistuu, NE1A-sar-
jan Ohjain saattaa olla viallinen.

Keskeytysvirheet

Merkkivalot ja nayttéalue Virhehistoria
MS NS Seitseméan- Nimi Tallentuu Syy Korjaustoimet
segmentti- pysyvaan
naytto muistiin
> e E8 & Kytkin Kylla Solmuosoitetta ja siir- * Konfiguroi kytkimet
s ~ <"~ | Virheen sol- | Epayhdenm tonopeutta muutettiin asianmukaisesti.
Vilkkuu VI!E*:(;JU muosoite ukaiset konfiguroinnin lataami- | « Nollaa konfigurointitiedot.
i vinre- sen paatyttyd normaa-
punaisenal .. asetukset el paatytty:
g
Palaa
vihreé&na

Ei-kriittiset virheet

Merkkivalot ja nayttdalue Virhehistoria Syy Korjaustoimet
NS Seitseméan- 1/0 Nimi Tallentuu
segmentti- pysy-
naytto vaan
muistiin
S FOe Duplicate MAC ID | Katso Solmuosoite tois- | Tarkista toisten solmujen osoit-
T Virheen huomau- | tettu (useam- teet.
Palaa | solmuosoite tus 1. malla kuin Kytke virta takaisin, kun olet
punai- yhdella solmulla | myuttanut konfigurointia ja pois-
sena on sama osoite.) | tanut toistetut osoitteet.
S F1es Bus OFF Katso Vayld ei kaytdssa | Tarkista seuraavat kohdat, kor-
T Virheen huomau- | (Tietoliikenne on |jaa virheet ja kytke virtaldhtee-
Palaa | solmuosoite tus 1. katkaistu toistu- | seen virta.
punai- vien datavirhei- |« Varmista, etta kaikkien solmu-
sena den takia.) jen siirtonopeus on sama.

* Varmista, etta kaapelit (paa- ja
haarakaapelit) eivat ole liilan
pitkat.

* Varmista, etta kaapeli ei ole
irronnut tai 16ysalla.

* Varmista, ettd paékaapelin
kummassakin paéssa on paa-
tevastus.

* Varmista, ettd kohina ei ole
kovin voimakas.
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Merkkivalot ja naytt6alue Virhehistoria Syy Korjaustoimet
NS Seitseméan- /0 Nimi Tallentuu
segmentti- pysy-
naytté vaan
muistiin
N> i L& Standard I/0O Katso Vakio-I/O- Tarkista seuraavat asiat:
- Paasolmun Connection huomau- | yhteyden * Varmista, etta kaikkien solmu-
Vilkkuu osoite Timeout tus 1. aikakatkaisu jen siirtonopeus on sama.
punaisena * Varmista, etté kaapelit (044- ja
haarakaapelit) eivat ole liian
N> i dA<® Kohdea- Safety I/0 Katso Turva-l/O- pitkat.
I lisolmun Connection huomau- | yhteyden * Varmista, etta kaapeli ei ole
Vilkkuu osoite Timeout tus 1. aikakatkaisu irronnut tai 1ysalla.
punaisena * Varmista, ettd padékaapelin
- - - kummassakin paasséa on paa-
e d5¢ Kohdea- Nonexistent Slave | Katso Ei slave-laitetta tevastus.
T lisolmun Device huomau- « Varmista, ettd kohina ei ole
Vilkkuu osoite tus 1. kovin voimakas.
punaisena
N i d6< Kohdea- Safety I/0 Katso Turva-I/O- Tarkista slave-laite.
S lisolmun Connection huomau- |yhteyden * Varmista, etta se on konfigu-
Vilkkuu osoite Establishment tus 1. muodostamisvirh | roijty.
punaisena Failure e * Varmista, etta se on normaa-
lissa toimintatilassa.
N I d6<> Kohdea- Invalid Slave Device | Katso Slave-laite ei Tarkista slave-laite (valitse
SIS lisolmun huomau- |kelpaa Device - Parameters - Com-
Vilkkuu osoite tus 1. (tarkistusvirhe) pare) ja kytke sopiva slave-
punaisena laite.
m E0® Network PS Voltage | Katso Pieni verkon Tarkista seuraavat asiat:
Ei pal Virheen sol- Low huomau- y__nrta!ahteen * Varmista, etta virtaldhteen jan-
I'pala muosoite tus 1. jannite nite on méaaritetylla alueella.

* Varmista, etté kaapeli tai joh-
din ei ole irronnut.

E2& Transmission Katso Tiedonsiirron Tarkista seuraavat asiat:
Virheen sol- Timeout huomau- | aikakatkaisu. « Varmista, ettd kaikkien solmu-
muosoite tus 1. jen siirtonopeus on sama.

* Varmista, etta kaapelit (paa- ja
haarakaapelit) eivat ole liian
pitkat.

* Varmista, etta kaapeli ei ole
irronnut tai I6ysalla.

* Varmista, ettd paékaapelin
kummassakin paasséa on paa-
tevastus.

¢ Varmista, ettd kohina ei ole
kovin voimakas.

N> i A0 Relevant Safety /0 | Kylla Turva-1/O-yhteys | Tarkista seuraavat asiat:
“="> | Virheen sol- communication (katso on aikakatkaistu, |eVarmista, etta kaikkien solmu-
Vilkkuu muosoite stopped because of | huomau- | joka esti jen siirtonopeus on sama.
punaisena a Safety /O tus 2) asiaankuuluvan |4 varmista, etta kaapelit (paa- ja
communication I/O-yhteyden. haarakaapelit) eivét ole liian
error pitkat.
N I Ale All Safety I/O com- | Kylla Turva-l/0O-yhteys | Varmista, etta kaapeli ei ole
- Virheen sol- munication stopped | (katso on aikakatkaistu, | irronnut tai I6ysélla.
Vilkkuu muosoite because ofa Safety |huomau- |joka esti * Varmista, ettd padkaapelin
punaisena I/0 communication | tus 2) asiaankuuluvan kummassakin pédassa on p&a-

error

1/0-yhteyden.

tevastus.
¢ Varmista, etta kohina ei ole
kovin voimakas.
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Merkkivalot ja naytt6alue Virhehistoria Syy Korjaustoimet
NS Seitseméan- /0 Nimi Tallentuu
segmentti- pysy-
néaytto vaan
muistiin
P1& liitin External Test Signal | Katso Ulkoinen Tarkista seuraavat asiat:
Virheen \O - Failure at Safety huomau- | johdotusvirhe * Varmista, etta tulosignaalijoh-
solmuosoite > |Input tus 1. turvatulossa. din ei kosketa virtaldhdetts
palaa punai- (positiivinen puoli).
sena * Varmista, etté tulosignaalijohti-
- ) )
 Parillinen messa ei ole maadoitusvikaa.
litin (kaksois- * Varmista, etta tulosignaalijoh-
asetus) din ei ole irronnut.
A * Varmista, ett tulosignaalijohti-
vilkkuu punai- mien vélissé ei ole oikosulkua.
sena * Varmista, etté kytketyissa lait-
P1& Kohdeliitin | Discrepancy Error | Katso Aikapoikkeamavi |, {?;?r?naiset};ogt\ggi?a}etut aika-
Virheen (kaksoisase- |at Safety Input huomau- | rhe kahden : : ;
| ) tus) tus 1 turvatulon valilla poikkeamat ovat kelvolliset.
SolMucsoils ~ ’ " | Seuraavien ehtojen on taytyt-
_OC tava, jotta jarjestelma voisi toi-
palaa punai- pua tallaisesta virhetilanteesta:
sena Tulon virheen lukitusajan taytyy
s A " kulua loppuun, ja virheen
|_31 & Kohdelutm. :_pternal Input Katso ) Sisaisen piirin perussyy pitaa poistaa.
Virheen palaa punai- | Failure at Safety huomau- | vika turvatulossa. e
solmuosoite sena Input tus 1. Kohteen turvatuloliittimien tulo-
- jen taytyy siirtyd OFF-tilaan.
Oc Uusi konfigurointi vaaditaan
Parillinen aikapoikkeaman muuttamista
liitin (kaksois- varten.
asetus)
BN
vilkkuu punai-
sena
P2& Ei LED-merk- | Overload Detected | Katso Ylikuormitus Tarkista, onko lahtodsignaalijohti-
Virheen sol- kivaloa at Test Output huomau- | havaittu testildh- | messa maadoitusvika tai onko
muosoite tus 1. ddssa (kun testi- | se ylikuormitettu.
1ahté on
madritetty vakio-
signaalilahdoksi).
P2 Ei LED-merk- | Stuck-at-high Katso Testilahddn sig- | Tarkista, koskettaako virtaléh-
Virheen sol- kivaloa Detected at Test huomau- | naalitaso jatku- | teen l&hde (positiivinen puoli)
muosoite Output tus 1. vasti lilan korkea | laht6signaalijohdinta. Kun tulon
(kun testilahtd on | virheen lukitusaika on kulunut,
maadritetty vakio- | poista virheen syy ja siirra tulo
signaalildhdoksi). | OFF-tilaan. Virhe nollautuu. Jos
johtimissa ei ole vikaa, vaihda
yksikkd uuteen.
-- pP2& Ei LED-merk- | Under Current Katso Merkkivalon johti- | Tarkista, onko l&ahtdsignaalijoh-
Virheen sol- kivaloa Detected Using huomau- | men irtoaminen | din irronnut. Jos virhetta ei
muosoite Muting Lamp tus 1. havaittu testilah- | 16ydy, tarkista merkkivalo.
ddssa (kun liitin
T3 on maaritetty
mykistyslampun
signaalildhdoksi).

204



Merkkivalo- ja néyttoalueen tila ja virheen korjaaminen

Osa 10-3

Merkkivalot ja naytt6alue Virhehistoria Syy Korjaustoimet
NS Seitseméan- /0 Nimi Tallentuu
segmentti- pysy-
naytté vaan
muistiin
P3& Kohdeliitin | Over Current Katso Turvaldhddssa Tarkista seuraavat asiat:
Virheen sol- o X Detected at Safety | huomau- | havaittiin liian * Varmista, etta 1ahddn virta ei
muosoite a8 pUnai- Output tus 1. suuri virta. ole liian suuri.
pa asegﬁgnal * Varmista, ettd lahtésignaali-
johtimessa ei ole maadoitusvi-
N . kaa.
F_’arllllnen _Iu- * Varmista, ettd 1ahtdsignaali-
tin (kaksois- johdin ei kosketa virtalahdetta
asetus) (positiivinen puoli).
% * Varmista, etté lahtsignaali-
: . johtimien vélissa ei ole oiko-
kakggn%unal sulkua.
P3& Kohdeliitin | Short Circuit Katso Oikosulku : : P
Virheen sol- o X Detected at Safety | huomau- |havaittu turvalah- %?/Lgrag}'tfnﬁgﬁg%g%ﬁgi’éi_
i s Output tus 1. dossa.  Jora janssienm
muosoite palaa punai- pua néista virheistéa:
sena Tulon virheen lukitusajan taytyy
kulua loppuun, ja vian perussyy
Parillinen pitaa poistaa.
liitin (kaksois- Kohteen turvaldhddn signaali
asetus) on siirrettdva OFF-tilaan kaytta-
0 jan sovelluksessa.
vilkkuu punai-
sena
P3& Kohdeliitin | Stuck-at-high Katso Turvalahdén sig-
Virheen sol- o X Detected at Safety |huomau- |naalitaso jatku-
muosoite -~~~ | Output tus 1. vasti liian korkea
palaa punai-
sena
Parillinen
liitin (kaksois-
asetus)
NN
vilkkuu punai-
sena
P3& Kohdeliitin | Cross Connection | Katso Oikosulku
Virheen sol- o Detected at Safety |huomau- | havaittu lahtdsig-
muosoite -~~~ | Output tus 1. naalijohtimien
palaa punai- valilla turvaléh-
sena dossé.
Parillinen
liitin (kaksois-
asetus)
NN
vilkkuu punai-
sena
P3& Kohdeliitin | Dual Channel Katso Lahtotietojen Tarkista, onko ohjelman l&ht6-
Virheen sol- | (kaksoisase- | Violation at Safety |huomau- |virhe turvaléh- tiedot (kahta l&hto& varten)
muosoite tus) Output tus 1. dossa. méaritetty kaksikanavatilassa
"0~ toisiaan vastaaviksi kanaviksi.
palaa punai-
sena
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Merkkivalot ja naytt6alue Virhehistoria Syy Korjaustoimet
NS Seitseméan- /0 Nimi Tallentuu
segmentti- pysy-
néaytto vaan
muistiin
P4 Y Input PS Voltage Katso I/O-jannitetta Tarkista seuraavat asiat:
Virheen sol- | Kaikki OFF | oW huomau- | (tulo) ei ole kyt- |« Varmista, etta virtalahteen jan-
muosoite tus 1. ketty, vaikka tur- | nite on maaritetylla alueella.
vatulo- tai * Varmista, etta kaapeli tai
testilahtdliitin on | johdin ei ole irronnut.
kaytossa.
P5& ) Output PS Voltage |Katso I/O-jannitetta
Virheen sol- Kaikki OFF Low huomau- | (lahto) ei ole kyt-
muosoite tus 1. ketty, vaikka tur-
valahtdliitin on
kaytdssa.
Huomautus (1) Ei tallennu Pre-Ver. 1.0 -ohjaimissa, mutta tallentuu Ohjaimissa, joiden
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10-4 Virhehistoria

Virhehistoria sisaltda virheet, jotka NE1A-sarjan Ohjain havaitsee toiminta-
aikanaan.

Virhehistoriaa voidaan lukea Network Configurator -sovelluksen avulla.

10-4-1 Virhehistoriataulukko

Virhehistoriataulukko
Kun virhe havaitaan Pre-Ver. 1.0 NE1A-sarjan Ohjaimessa, virhetiedot tallen-
tuvat Ohjaimen RAM-muistissa sijaitsevaan virhehistoriataulukkoon. Virhehis-
toriassa on yksi tietue virhettd kohden ja siihen mahtuu enintédén 20 tietuetta.
Jos virhehistoriataulukosta 16ytyy jo 20 tietuetta, vanhin tietue poistetaan ja
uusi virhetieto tallentuu.

Kun virhe havaitaan NE1A-sarjan Ohjaimessa, jonka yksikkéversio on 1.0 tai
uudempi, virhetiedot tallentuvat Ohjaimen RAM-muistissa sijaitsevaan virhe-
historiataulukkoon. Virhehistoriassa on yksi tietue virhettd kohden ja siihen
mahtuu enintddn 100 tietuetta. Jos virhehistoriataulukosta 16ytyy jo 100 tie-
tuetta, vanhin tietue poistetaan ja uusi virhetieto tallentuu.

Seuraavat tiedot tallentuvat virhehistoriataulukkoon:
* tilatiedot virheen tapahtuessa
* virheen tapahtumisaika (NE1A-sarjan Ohjaimen kokonaistoiminta-aika).

* sen solmun osoite, jossa virhe tapahtui, tai virheviestin arvo (jos eksplisiit-
tinen viesti lahetettiin).

Virhehistorian tallennusalue
Virheen kuvaus tallentuu NE1A-sarjan
Ohjaimen RAM-muistissa olevaan virhehistoriaan. Jos virhe on kriittinen, se
tallentuu myds pysyvaan muistiin. Pysyvaén muistiin tallentunut virhehistoria
sdilyy, vaikka NE1A-sarjan Ohjaimen virtaldhde irrotetaan tai kaynnistetaan
uudelleen. Virhehistoria kopioituu pysyvastd muistista RAM-muistiin Ohjai-
men kaynnistyksen alussa.
Virhehistoria luetaan RAM-muistista, kun sita tarkastellaan Network Configu-
rator -ohjelmalla. Kun virhehistoria tyhjennetdan, se katoaa sek& RAM-muis-
tista ettd pysyvasta muistista.

Virhehistoriataulukon lukeminen ja tyhjentaminen
Ajantasainen virhehistoria saadaan nakyviin kdyttdmalla Network Configura-
torin Error History Display -toimintoa. Virhehistorian tiedot voidaan myds tal-
lentaa tietokoneeseen.

Huomautus (1) NE1A-sarjan Ohjaimen kokonaistoiminta-aika tallentuu kertyneena aika-
na 6 minuutin vélein, kun sisdisen piirin virta on kytketty. Kokonaistoimin-
ta-aika nollataan NE1A-sarjan Ohjaimelle suunnatulla Controller Reset -
komennolla, joka palauttaa kaikki tai vain mééritellyt asetukset oletusase-
tuksiin.

(2) Kun virhehistoria luetaan Network Configuratorilla, solmun osoite, jossa
virhe tapahtui, tai virheviestin arvo naytetddn valmistajakohtaisena
ALARM-poikkeustietona [7] Ox**.

(3) Kun NE1A-sarjan Ohjaimen virhehistoriaa luetaan Network Configurato-
rilla, jokaisen virhehistorian tietueen yhteydessa naytetaan virhetilatiedot
ja solmun osoite, jossa virhe tapahtui, tai virheviestin arvo.
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Seuraavassa esitelladn, miten NE1A-sarjan Ohjaimen virhehistoriaa voi tar-

kastella Network Configuratorilla.
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laitteen solmuosoite



Virhehistoria

Osa 10-4

10-4-2 Tarkat virhetiedot

Viesti

Korjaustoimet

NE1A-sarjan Ohjaimen jarjestelmévirheet

System Failure

Jarjestelmavirhe

Vaihda yksikkd uuteen, jos jarjestelmavirhe toistuu virtaldhteen
virran kytkemisen jalkeen.

Invalid Configuration

Virheellinen konfigurointi

Konfigurointi poikkeaa alkuperaisesta. Tarkista ja konfiguroi
uudelleen.

Logiikkaohjelmointiin lii

ttyvat virheet

Function Block Status
Error

Toimilohkon tilavirhe

Toimilohkon parametreissa asetettiin tuloehdoksi yhteensopimaton
tulosignaali. Tarkista toimilohkoon tai ohjelmalogiikkaan maaritetyt
tulot.

DeviceNet-tietoliikennevirheet

Switch Setting Mismatch

Virheellinen kytkimen asetus

Tarkista, ettd solmuosoite on sama kuin edellisessa
konfiguroinnissa. Ellei ole, palauta solmuosoite ennalleen tai
konfiguroi uudelleen. Jos virhe toistuu, vaihda yksikkd uuteen.

Duplicate MAC ID

Toistettu solmuosoite

Tarkista toisten solmujen osoitteet.

Korjaa konfigurointi niin, etta jokainen solmuosoite on kaytetty vain
kerran. Katkaise ja kytke virta.

Network PS Voltage Low

Pieni verkon virtaldhteen jannite

Tarkista seuraavat asiat:
* Varmista, etté virtalahteen jannite on mééritetylléa alueella.
* Varmista, etta kaapeli tai johdin ei ole irronnut.

Bus Off

Vayla ei toimi (tietoliikenne on
katkaistu toistuvien
datavirheiden takia).

Transmission Timeout

Tiedonsiirron aikakatkaisu.

Standard I/O Connection
Timeout

Vakio-1/O-yhteyden
aikakatkaisu

Relevant Safety /0
communication stopped
because of a Safety I/0
communication error

Turva-l/O-yhteyden
aikakatkaisu pysaytti kyseisen
turva-l/O-yhteyden.

All Safety I/O communi-
cation stopped because
of a Safety /0O communi-
cation error

Turva-1/0O-yhteyden
aikakatkaisu pysaytti kaikki
turva-l/O-yhteydet.

Safety I/O Connection
Timeout

Turva-l/O-yhteyden
aikakatkaisu

Nonexistent Slave
Device

Ei slave-laitetta

Tarkista seuraavat asiat:

* Varmista, ettd kaikkien solmujen siirtonopeus on sama.

* Varmista, ettéd kaapelit (paa- ja haarakaapelit) eivét ole liian pitkéat.
* Varmista, ettd kaapeli tai johdin ei ole irronnut.

* Varmista, etté pdakaapelin kummassakin paassa on paatevastus.
¢ Varmista, etté kohina ei ole kovin voimakas.

* Varmista, etta slave-laitteeseen on kytketty virta.

Safety I/O Connection
Establishment Failure

Turva-l1/0O-yhteyden muodosta-
misvirhe

Tarkista seuraavat asiat slave-laitteessa:
* Varmista, ettd se on konfiguroitu.
¢ Varmista, etta se toimii normaalisti.

Invalid Slave Device

Valtuuttamaton slave-laite (tar-
kistusvirhe)

Tarkista slave-laite (valitse Device - Parameters - Compare) ja
kytke sopiva slave-laite.

EM Transmission Error
(Duplicate MAC ID)

Tiedonsiirto ei onnistu, koska
solmuosoite toistuu.

Katso kohtaa Duplicate MAC ID.

EM Transmission Error
(Invalid Header)

Tiedonsiirto ei onnistu, koska
otsikossa on virhe.

Tarkista seuraavat asiat:

* tiedonsiirtoviestin solmuosoite

¢ tiedonsiirtoviestin luokkatunnus

* tiedonsiirtoviestin ilmentymétunnus.

EM Transmission Error
(Device Offline)

Tiedonsiirto ei onnistu, koska
paikallinen laite ei ole verkossa.

EM Transmission Error
(Message ID Error)

Tiedonsiirto ei onnistu viestin
tunnusvirheen takia.

EM Transmission Error
(Response Timeout)

Tiedonsiirto ei onnistu vastauk-
sen aikakatkaisun takia.

Tarkista seuraavat asiat:

* Varmista, etté kaikkien solmujen siirtonopeus on sama.

» Varmista, ettd kaapelit (paa- ja haarakaapelit) eivat ole liian pitkat.
* Varmista, etté kaapeli tai johdin ei ole irronnut.

* Varmista, ettd padkaapelin kummassakin paassa on paatevastus.
* Varmista, etté kohina ei ole kovin voimakas.

* Varmista, ettd verkon virtaldhteen jannite on mééritetylla alueella.
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Viesti

Korjaustoimet

NE1A-sarjan Ohjaimen

jarjestelméavirheet

EM Transmission Error

(Destination Device
Absence)

Tiedonsiirto ei onnistu, koska
kohdelaite ei ole verkossa.

Tarkista seuraavat asiat:

» Kohdesolmun osoite

* Tiedonsiirtoviestin solmuosoite

* Varmista, ettd kohdesolmun virtaldhteen jannite on maaritetylla
alueella.

* Varmista, ettd kaikkien solmujen siirtonopeus on sama.

* Varmista, ettd kaapelit (péa- ja haarakaapelit) eivat ole liian pitkéat.

* Varmista, etté kaapeli tai johdin ei ole irronnut.

* Varmista, ettd padkaapelin kummassakin paassa on paatevastus.

* Varmista, etté kohina ei ole kovin voimakas.

EM Transmission Error
(Destination Buffer Full)

Tiedonsiirto ei onnistu, koska
kohdepuskuri on taynna.

Tarkista vastaanotettavien viestien koko kohdesolmussa.

EM Transmission Error
(Command Length
Error)

Tiedonsiirto ei onnistu, koska
komennon pituus ylittda
enimmaispituuden.

Tarkista kohteen vastausviestin koko.
Tarkista, ettd pyyntdviestissé odotettu vastausviestin koko on oikea.

EM Transmission Error

(New Request
Received)

Viesti poistettiin uuden pyynnén
vastaanottamisen takia.

Ei

Received Error
Response (UEM)

Kayttajan eksplisiittista
viestitoimintoa kaytettdessa
saatiin virhevastaus.

Tarkista, etta kayttajan eksplisiittisessa viestissa maaritetty palvelun
tai datan koko vastaa kohteen méaérityksia.

I/O-virtalahteeseen liitty

vét virheet

Input PS Voltage Low

I/O-virtalahdetta (tulo) ei ole
kytketty.

Output PS Voltage Low

I/O-virtalahdetta (1&htd) ei ole
kytketty.

Tarkista seuraavat asiat:

* Varmista, ettd virtaldhteen jannite on maaritetylla alueella.
* Varmista, etté kaapeli tai johdin ei ole irronnut.

Turvatuloliittimeen liittyvéat

viat

External Test Signal
Failure at Safety Input

Vika turvatulon ulkoisessa
johtimessa.

Discrepancy Error at
Safety Input

Aikapoikkeamavirhe kahden
turvatulon valilla.

Tarkista seuraavat asiat:

* Varmista, etté tulosignaalijohdin ei kosketa virtaldhdetta
(positiivinen puoli).

* Varmista, ettd tulosignaalijohtimessa ei ole maadoitusvikaa.

* Varmista, ettd tulosignaalijohdin ei ole irronnut.

* Varmista, etté tulosignaalijohtimien vélissé ei ole oikosulkua.

* Varmista, ettd vika ei ole kytketyssa laitteessa.

* Varmista, etté aikapoikkeamalle mé&éritetty arvo on oikea.

Seuraavien ehtojen on taytyttava, jotta jarjestelma voisi toipua
néista vioista:

Tulon virheen lukitusajan taytyy kulua loppuun, ja vian perussyy
pitéda poistaa.

Kohteen turvatuloliittimien tulojen taytyy siirtyd OFF-tilaan.

Aikapoikkeaman muuttamiseen vaaditaan uudelleenkonfigurointi.

Internal Input Failure at
Safety Input

Siséisen piirin vika turvatulossa.

Vaihda yksikkd uuteen, jos jarjestelmavirhe toistuu virtaldhteen
virran katkaisemisen ja kytkemisen jalkeen.

Testilahtoliittimeen liittyvat viat

Overload Detected at

Testilahddssa havaittiin

Tarkista, onko lahtdsignaalijohtimessa maadoitusvika tai onko se

Test Output ylikuormitus. ylikuormitettu.
Stuck-at-high Detected | Testildhddn signaalitaso Tarkista, koskettaako virtaldhde (positiivinen puoli)
at Test Output jatkuvasti liian korkea lahtdsignaalijohdinta. Kun tulon virheen lukitusaika on kulunut,

poista virheen syy ja siirra tulo OFF-tilaan. Virhe nollautuu. Jos
Jjohtimissa ei ole vikaa, vaihda yksikk® uuteen.

Under Current Detected
Using Muting Lamp

Testilahdoén virta on alarajan
alapuolella.

Tarkista, onko lahtdsignaalijohdin irronnut.
Jos johtimissa ei ole vikaa, tarkista merkkivalot.

Turvaladhtoliittimeen liittyvat viat
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Viesti

Korjaustoimet

NE1A-sarjan Ohjaimen jarjestelmavirheet

Over Current Detected
at Safety Output

Turvaldahddssa havaittiin liian
suuri virta.

Short Circuit Detected at
Safety Output

Oikosulku havaittu
turvaldhdossa.

Stuck-at-high Detected
at Safety Output

Turvaldhdon signaalitaso
jatkuvasti liian korkea

Cross Connection
Detected at Safety
Output

Oikosulku havaittu
lahtdsignaalijohtimien vélilla
turvalahdossa.

Tarkista seuraavat asiat:

¢ Varmista, etta [ahdon virta ei ole liian suuri.

* Varmista, ettd lahtdsignaalijohtimessa ei ole maadoitusvikaa.

* Varmista, etté lahtésignaalijohdin ei kosketa virtaladhdetta
(positiivinen puoli).

* Varmista, etté lahtésignaalijohtimien vélissa ei ole oikosulkua.

Seuraavien ehtojen on taytyttava, jotta jarjestelma voisi toipua
naista vioista:

L&hdon virheen lukitusajan taytyy kulua loppuun, ja vian perussyy
pitédé poistaa.

Kohteen turvaldéhddn signaali on siirrettdvad OFF-tilaan kayttajan
sovelluksessa.

Dual Channel Violation
at Safety Output

Lahtotietojen virhe
turvalahdossa.

Tarkista, onko ohjelman kahden Iahdon tiedot méaritetty
kaksikanavatilassa toisiaan vastaaviksi kanaviksi.
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10-5 Lataamisen aikana tapahtuvat virheet

10-5-1 Yleiskuvaus

NE1A-sarjan Ohjain tai muut turvalaitteet voivat palauttaa virhevastauksen,
kun niihin ladataan konfigurointitietoja. Virheen syy voidaan méaérittdd Net-
work Configuratorin ndyttdmien virhetietojen avulla.

10-5-2 Nayton viestit ja korjaustoimet

Network Configuratorin viesti Korjaustoimi

Cannot be executed in the current mode. | On tapahtunut vakava virhe (keskeytysvirhe), ja MS-merkkivalo vilkkuu punaisena.
Aseta kytkimet oikein tai poista konfigurointitiedot suorittamalla nollaus (Out-of-Reset).

The device is locked. Konfigurointitiedot on lukittu (LOCK-merkkivalo palaa). Poista lukitus.

The TUNID is not matched. TUNID-tunnusta ei ole asetettu laitteen nollaamisen jélkeen (NS-merkkivalo vilkkuu vihre-
ana tai punaisena) tai laitteen TUNID-tunnus ei vastaa Network Configuratorista ladattua
TUNID-tunnusta. Tarkista asetukset seuraavasti:

1. Palauta laite oletusasetuksiin ja lataa parametrit uudelleen. Verkkonumero voi kuitenkin
olla toinen kuin muilla laitteilla. Jos Ohjaimen seitseméansegmenttindytdssa lukee toimin-
tatilan vaihtamisen jalkeen "d6" (Network Configuratorin Monitor Device -ikkunan Error
History -vélilehdessa on Safety I/O Connection Establishment Failure -viesti), korjaa virhe
suorittamalla vaihe 2 tai 3.

2. Valitse Network Configuratorissa Network — Upload. Yhtenaista verkkonumerot ja palau-
ta kaikki laitteet oletusasetuksiin. Lataa lopuksi parametrit uudelleen kaikkiin laitteisiin.

3. Avaa Network Property -valintaikkuna Network Configuratorissa valitsemalla Network —
Property. Napsauta sitten Get from Network -painiketta Network Number -kentassa. Jos
tarjolla on useita verkkonumeroita, yhtendista kaikki kyseiselle verkkonumerolle valitse-
malla niisté yksi.

Privilege violation. 1. Annettuun salasanaan ei liity oikeutta muuttaa konfigurointia. Tarkista, etté annoit oikean
salasanan.

2. Erillislaitetila yritettiin valita DeviceNet-yhteyden kautta. Kytke Network Configurator
USB-liittimen kautta ja lataa konfigurointi uudelleen.

Cannot be executed in the current device | Ladataan usealta Network Configuratorilta samaan aikaan. Odota, kunnes muut lataukset
mode. on suoritettu.
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Network Configuratorin viesti Korjaustoimi
An error was found during parameter 1. Konfigurointiparametreissé on kohdistusvirhe. Tarkista seuraavat asiat ja muuta
check. parametreja.

* NE1A-sarjan Ohjaimen asetuksissa maaritettyjen toimilohkojen aikaparametrit (esim.
aikapoikkeama) ovat lyhyempia kuin Ohjaimen syklin kesto.

* Turvayhteyden EPI on lyhyempi kuin syklin kesto.

* Turvatulon kanavatila on Used with test pulse, mutta testilahdetta ei ole asetettu.

* Yksikaksikanava-asetuksen turvatuloista on asetettu vakiotuloksi ja toisella on erilaiset
asetukset.

* Yksi kaksikanava-asetuksen turvatuloista on asetettu Not used -tilaan ja toisella on
erilaiset asetukset.

* Yksi kaksikanava-asetuksen turvalahddista on asetettu Not used -tilaan ja toisella on
erilaiset asetukset.

* Turva-l/O-konfiguroinnissa maaritettiin asetus, joka aiheutti turva-master-yksikkd6n
tallennettavien yhteystunnuksien enimmaismaaran (12) ylitymisen. Muuta Edit Safety
Connection — Expansion Connection Setting -kohdasta 18ytyvat tunnusten
myodntdmisasetukset "Check Produced IDs in the Safety Slave” -tilaan asianmukaisen
turva-1/0O-yhteyden (Safety Input Assembly) asetuksissa. Lataa sitten laiteparametrit
uudelleen turva-master-yksikk6on.

2. Ohjelma on saatettu laatia Network Configuratorin versiolla, joka on vanhempi kuin 1.5].
Koska turvatoimintojen tarkastusta on parannettu versiossa 1.5[1, aiemmilla versioilla
luotuja ohjelmia ei voi ladata sellaisenaan. Ohjelmat tulee muuntaa seuraavalla tavalla,
minka jélkeen ne voi ladata.

a. Avaa Logic Editor napsauttamalla NE1A-sarjan Ohjaimen Edit Device Parameters
-ikkunan Logic-vélilehdessa olevaa Edit -painiketta.

b. Valitse Edit — Find Function Blocks with Open Connections ja tarkista, etta
kaikki toimilohkon tulot on kytketty. Lisatietoja avoimista toimintalohkon yhteyksista
on DeviceNet-turvajérjestelméan konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) kappa-leessa
6-3-10 Varotoimet, joita tulee noudattaa siirryttdessé versiosta 1.31 versioon 1.50].

c. Tallenna logiikkaohjelma valitsemalla File — Apply ja sulje sitten Logic Editor.
d. Palaa NE1A-sarjan Ohjaimen Edit Device Parameters -ikkunaan ja napsauta OK-
painiketta.
3. Laitteistossa saattaa olla hairi6. Katkaise ja kytke NE1A-sarjan Ohjaimen virta ja suorita
itsetestaus. Jos MS-merkkivalo palaa punaisena, vaihda laite uuteen.

The data used by the logic program is not | Verkon konfigurointia on muutettu niin, ettd logiikkaohjelman kayttamaét tiedot eivat enaéa
aligned with other data. vastaa muita tietoja. Kaynnista Logic Editor, tarkasta muuttuneet I/O-sijainnit ja maarita
asetukset uudelleen.

Could not access the device. Laite odottaa TUNID-asetusta (NS-valo vilkkuu vihreana tai punaisena) sen jalkeen, kun
nollaus suoritettiin toisesta solmusta latauksen aikana. Maaritd TUNID-tunnus ja lataa
uudelleen.

Lisatietoja TUNID-asetuksista 16ydéat DeviceNet-turvajérjestelmén konfigurointioppaan
(Cat. No. Z905) 3-4-2 Veerkkonumerot -osasta.

Could not open connection. 1. Laitteeseen ei voitu muodostaa yhteytta ladattaessa siihen tietoja DeviceNetin kautta.
Tarkista, etté laitteeseen on kytketty virta, ja lataa uudelleen.

2. Laitteen kaytettévissa olevia yhteysresursseja kaytetdan turva-1/0-yhteyksien luomiseen
turva-master-yksikkd6n, joten yhteyttd Network Configuratoriin ei voida muodostaa.
Vaihda sen turva-master-yksikén toimintatila IDLE-tilaan, jolle turvayhteydet on
rekisteroity.

3. Ellei hairid johdu edelld mainituista seikoista, on mahdollista, etta kohina tai muut seikat
ovat muuttaneet tietoliikenteen epavakaaksi. Tarkista seuraavat asiat.

* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?

* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

¢ Onko paatevastus vain padkaapelin kummassakin paassa?

Message could not be sent. Tiedot on ladattu laitteelle USB-yhteyden kautta, mutta laitteeseen ei saatu yhteytta.
Tarkista, etta laitteeseen on kytketty virta, ja lataa uudelleen.
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Network Configuratorin viesti

Korjaustoimi

Connection failed.

Yritettiin konfiguroida DeviceNet-verkossa olevaa laitetta NE1A-sarjan Ohjaimen USB-portin
kautta, mutta yhteytté ei voitu muodostaa. Tarkista, etta laitteeseen on kytketty virta, ja lataa
uudelleen.

Ellei hairié johdu edelld mainituista seikoista, on mahdollista, ettd kohina tai muut seikat ovat
muuttaneet tietoliikenteen epavakaaksi. Tarkista seuraavat asiat.

* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

» Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?

* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko péatevastus vain paakaapelin kummassakin paassa?

* Onko kohina voimakas?

Program incomplete. Start Logic Editor
and check program.

Logiikkaohjelmassa kaytettdvassa toimilohkossa on avoimia tuloja tai 1&htéja. Avaa logiikka
napsauttamalla Logic-vélilehden Edit -painiketta ja suorita seuraavat toimenpiteet.

* Kytke tulot ja I&hdét.

* Poista avoin 1aht6 tai tulo muuttamalla toimilohkon 1/0O-mé&éran asetuksia.

Avoimia tuloja ja 1&ht6ja siséltavia toimilohkoja voi etsié kayttdmaélla komentoa Edit — Find
Function Blocks with Open Connections. Lisétietoja 10ydat DeviceNet-turvajdrjestelman
konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) kappaleen 6-3-3 Ohjelmointi toimilohkoja kdyttden koh-
dasta Avoimia kytkentéjé siséltdvan toimilohkon I6ytdminen seké kappaleesta 6-3-10 Varo-
toimet, joita tulee noudattaa siirryttdessé versiosta 1.31 versioon 1.51.
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10-6 Nollaamisen aikana tapahtuvat virheet

10-6-1 Yleiskuvaus

NE1A-sarjan Ohjain voi palauttaa nollaamisen aikana virhevastauksen.
Network Configuratorin nayttdmié viesteja voidaan kayttda virheen tunnista-
miseen ja korjaamiseen.

10-6-2 Nayton viestit ja korjaustoimet

Network Configuratorin viesti

Korjaustoimet

Cannot execute in current mode.

Méaéritettyd nollausta ei voi suorittaa laitteen nykyisessa tilassa. Katso
kohtaa 7-2-2 Nollaustyyppi ja NE1A-sarjan ohjaimen tila, vaihda Ohjaimen
toimintatila tai konfiguroinnin lukituksen tila. Suorita sitten nollaus uudelleen.

The device has a different TUNID.
The device TUNID will be used to
reset.

Is that OK?

Laitteeseen tallennettu TUNID-tunnus ei vastaa Network Configuratorilla
méaéritettyd TUNID-tunnusta. Tarkista, etté laitteen solmuosoite tdsma4, ja
suorita nollaus, jos laitteen TUNID-tunnuksen kayttdminen on
hyvéksyttavaa.

Access error

Annettuun salasanaan ei liity oikeutta muuttaa konfigurointia. Tarkista, etté
annoit oikean salasanan.

The device cannot be accessed or
the device type or password is
different.

1. Laite on juuri nollattu tai sen virta on katkaistu ja kytketty. Laite ei ole
valmis muodostamaan yhteytta, eli laite ei ole verkossa (NS-valo ei vilku
tai pala vihre&nd). Varmista, etté laite on valmis muodostamaan yhteyksia,
ja suorita nollaus uudelleen.

2. Nollattavaksi méaéritetty laite ei valttdmétta tue kyseisté palvelua. Tarkista,
etta laitteen solmuosoite on oikea.

3. Konfigurointitiedot on lukittu (LOCK-merkkivalo palaa.) Poista lukitus ja
suorita mé&aritetty nollaus.

4. Laite suorittaa turva-I/O-tietoliikennetta, eika se siité syysta voi suorittaa
maadritettyd nollausta. Vaihda asiaankuuluvan turva-master-yksikdn
toimintatila IDLE-tilaksi. Suorita sitten maaritetty nollaus.

Connection failed.

Yritettiin nollata DeviceNet-verkossa olevaa laitetta NE1A-sarjan Ohjaimen
USB-portin kautta, mutta yhteytta ei voitu muodostaa. Tarkista, etté laittee-
seen on kytketty virta, ja suorita nollaus uudelleen.

Ellei hairid johdu edelld mainituista seikoista, on mahdollista, etta kohina tai
muut seikat ovat muuttaneet tietoliikenteen epavakaaksi. Tarkista seuraavat
asiat.

* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?

* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko paéatevastus vain padkaapelin kummassakin pdassa?

* Onko kohina voimakas?
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10-7 Tilaa vaihdettaessa tapahtuvat virheet

10-7-1 Yleiskuvaus

NE1A-sarjan Ohjain voi palauttaa toimintatilaa vaihdettaessa virhevastauk-
sen. Network Configuratorin ndyttdmia viesteja voidaan kayttda virheen tun-
nistamiseen ja korjaamiseen.

10-7-2 Nayton viestit ja korjaustoimet

Network Configuratorin viesti

Korjaustoimet

Cannot be executed in the current
mode.

1. Laitetta ei ole konfiguroitu (konfigurointitila). Lataa laitteen parametrit.

2. On tapahtunut vakava virhe (keskeytysvirhe). Aseta kytkimet oikein tai
poista konfigurointitiedot suorittamalla nollaus (Out-of-Reset). Kun
konfigurointitiedot on poistettu, lataa laitteen parametrit uudelleen.

Already set to the specified mode.

Laite on jo mééaritetyssé toimintatilassa.

The device has a different TUNID.

Laitteeseen tallennettu TUNID-tunnus ei vastaa Network Configuratorilla
méaaritettyd TUNID-tunnusta. Tarkista, etta laitteen solmuosoite on oikea. Jos
se on oikea, laitteen verkkonumero ei ole sama kuin Network Configuratorin
verkkonumero. Valitse Network Configuratorissa Network — Upload ja syota
tasmaavat verkkonumerot.

Access error

Annettuun salasanaan ei liity oikeutta muuttaa toimintatilaa. Tarkista, etté
annoit oikean salasanan.

The device cannot be accessed or
the device type or password is
different.

1. Laite on juuri nollattu tai sen virta on katkaistu ja kytketty. Laite ei ole valmis
muodostamaan yhteytta, eli laite ei ole verkossa (NS-valo ei vilku tai pala
vihrednd). Varmista, etta laite on valmis muodostamaan yhteyksié, ja
suorita nollaus uudelleen.

2. Laite, jonka toimintatilaa yritettiin muuttaa, ei vélttdmatta tue kyseisté
palvelua. Tarkista, etta laitteen solmuosoite on oikea.

Connection failed.

Yritettiin vaihtaa DeviceNet-verkossa olevan laitteen toimintatilaa NE1A-
sarjan Ohjaimen USB-portin kautta, mutta yhteytta ei voitu muodostaa.
Tarkista, etta laitteeseen on kytketty virta, ja suorita nollaus uudelleen.

Ellei hairié johdu edelld mainituista seikoista, on mahdollista, etté kohina tai
muut seikat ovat muuttaneet tietoliikenteen epédvakaaksi. Tarkista seuraavat
asiat.

* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?

* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko paatevastus vain paakaapelin kummassakin paassa?

* Onko kohina voimakas?
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10-8 Yhteystilataulukot

10-8-1 Yleiskuvaus

Jos virhe tapahtuu NE1A-sarjan Ohjaimen yrittdessd muodostaa turvayhtey-
den DST1-sarjan turva-lI/O-liittimeen tai slave-tilaan asetettuun NE1A-sarjan
Ohjaimeen, seitsemansegmenttindytdssa lukee virhekoodi "d6" tai "d5".

Tarkista tilakoodi (virhekoodi), joka nékyy Safety Connection -valilehdella
Monitor Device -ikkunassa. Suorita asianmukaiset korjaustoimenpiteet.
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10-8-2 DST1-sarjan yhteystila

Tila

Korjaustoimi

00:0001

Normal communications

Turva-1/O-yhteyden tila on normaali.

01:0001

Safety I/O Connection
Timeout

Turva-1/O-yhteys on aikakatkaistu. Tarkista seuraavat asiat.
* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?
* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko paatevastus vain paakaapelin kummassakin paassa?
* Onko kohina voimakas?

* Onko verkossa myodnnetyn kaistanleveyden maéra sopiva?

01:0105

Configuration Owner Error

Turva-slave-yksikko konfiguroitiin edellisen kerran tydkalulla tai turva-
master-yksikélla, joka sijaitsi eri solmuosoitteessa. Nollaa turva-slave-
yksikkd oletusasetuksiin ja lataa laitteen parametrit uudelleen.
Lisatietoja konfiguraation omistajista 16ydat DeviceNet-turvajérjestelman

konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) kappaleesta 5-1-2 Turvayhteyden
parametrien asettaminen.

01:0106

Output connection Owner
Error

Turva-slave-yksikké muodosti l&htevén turva-l/O-yhteyden edellisen kerran
toisessa solmuosoitteessa sijaitsevaan turva-master-yksikkéon.

Nollaa turva-slave-yksikkd oletusasetuksiin ja lataa laitteen parametrit
uudelleen.

Lisatietoja lahtevien yhteyksien omistajista 16ydéat DeviceNet-

turvajérjestelmén konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) kappaleesta
5-1-2 Turvayhteyden parametrien asettaminen.

01:0110

Device Not Configurated

Turva-slave-yksikkda ei ole konfiguroitu. Lataa turva-slave-yksikk66n
laiteparametrit.

01:0113

No. of Connections Error

Asetettujen turva-1/0-yhteyksien méara ylitti turva-slave-yksikén tukemien
yhteyksien enimmaismaaran. Korjaa asiaankuuluvan turva-master-yksikén
turvayhteysasetukset.

01:0114

Vendor ID or Program
Code Error

Configuratoriin madritetyt laitteen tiedot (valmistajatunnus tai tuotekoodi)

ja varsinaisessa jarjestelméssa olevan laitteen tiedot eivat tdsmaa.

* Tarkista turva-slave-yksikon varmennustoiminnon (Device — Parameter
— Verify) avulla, ettd jarjestelméssa oleva laite ja turva-master-yksikolle
rekisterdity laite tdsmaavat.

¢ Elleivat ne tdsma4, poista ja rekisterdi uudelleen turva-master-yksilélle
rekisteréidyt yhteydet.

01:0115

Device Type Error

Configuratoriin méé&ritetyt laitteen tiedot (laitetyyppi) ja varsinaisessa

jarjestelméssa olevan laitteen tiedot eivat tdsmaa.

* Tarkista turva-slave-yksikdén varmennustoiminnon (Device — Parameter
— Verify) avulla, ettd jarjestelméssa oleva laite ja turva-master-yksikolle
rekisterdity laite tAsmaavat.

¢ Elleivat ne tdsméa4, poista ja rekister6i uudelleen turva-master-yksil6lle
rekisteréidyt yhteydet.

01:0116

Revision Error

Configuratoriin méé&ritetyt laitteen tiedot (versio) ja varsinaisessa

jarjestelméssa olevan laitteen tiedot eivat tdsmaa.

* Tarkista turva-slave-yksikdén varmennustoiminnon (Device — Parameter
— Verify) avulla, ettd jarjestelméssa oleva laite ja turva-master-yksikolle
rekisterdity laite tAsmaavat.

¢ Elleivat ne tdsméa4, poista ja rekister6i uudelleen turva-master-yksil6lle
rekisterdidyt yhteydet.
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Tila

Korjaustoimi

01:0117

Connection Path Error

1. Turva-slave-yksilélle on asetettu vahintdan kaksi turva-l/0-1aht6a.

* Muokkaa turva-master-yksikdn turvayhteysasetuksia niin, etta jaljelle jaa
vain yksi yhteys. Nollaa sen jalkeen turva-slave-yksikké oletusasetuksiin
ja lataa laitteen parametrit uudelleen.

2. Samaa turva-slave-yksikoén lahtékokoonpanon numeroa kaytetaan

turva-master-yksikdssa ja vakio-master-yksikdssa.

* Tulokokoonpanonumeroita voi kayttdd useassa yhteydessa, mutta
lahtékokoonpanon numeroita ei. Tarkista seké turva-master-yksikon etta
vakio-master-yksikdn turvayhteysasetukset, nollaa turva-slave-yksikkd
oletusasetuksiin ja lataa laiteparametrit uudelleen turva-slave-yksikkéon.

* Mik&li virhe toistuu edeltavien korjaustoimenpiteiden jélkeen, poista
safety-master-yksikkd6n rekisterdidyt yhteydet ja rekisterdi ne uudelleen.

01:031E

No. of Connections Error

Asetettujen turva-l1/O-yhteyksien méaara ylitti turva-slave-yksikdn tukemien
yhteyksien enimmaismaaran. Korjaa asiaankuuluvan turva-master-yksikén
turvayhteysasetukset. Tarkista erityisesti, etta kullekin
monildhetysyhteydelle on asetettu enintdan 15 turva-master-yksikkod,
joiden enimméismaéra on 30.

01:031F

Connection ID Resource
Error

Turva-master-yksikkd6n tallennettavien yhteystunnuksien enimmaismééré
(12) on ylitetty.

Muuta Edit Safety Connection — Expansion Connection Setting -
kohdasta I6ytyvéat tunnusten mydntadmisasetukset "Check Produced IDs in
the Safety Slave” -tilaan asianmukaisen turva-1/O-yhteyden (Safety Input
Assembly) asetuksissa. Lataa sitten laiteparametrit uudelleen turva-
master-yksikkd6n.

01:07FF

Non-existent Safety Slave

Turva-slave-yksikkda ei ole ehka liitetty verkkoon oikein. Tarkista, etta
asiaankuuluva turva-slave-yksikkd on verkossa (NS-merkkivalo vilkkuu tai
palaa vihredna). Jos turva-slave-yksikko ei ole verkossa, tarkista
seuraavat asiat.

* Onko turva-slave-yksikdn solmuosoite oikea?

* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?

* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko paatevastus vain paakaapelin kummassakin paassa?

* Onko kohina voimakas?

01:080C

Safety Signature Mismatch

Turva-master-yksikolle méaaritetty tarkkailtavan turva-slave-yksikén

turva-allekirjoitus ja itse turva-slave-yksikén allekirjoitus eivéat tismaa.

* Nollaa turva-slave-yksikkd oletusasetuksiin ja lataa laitteen parametrit
uudelleen.

¢ Ellei edellinen korjaustoimi tuota tulosta, poista ja rekisterdi uudelleen
turva-master-yksildlle rekisterdidyt yhteydet.

01:080E

TUNID Mismatch

Turva-master-yksikolle maéritetty tarkkailtavan turva-slave-yksikén

TUNID-tunnus ja itse turva-slave-yksikdn TUNID-tunnus eivat tismaa.

* Nollaa turva-slave-yksikk® oletusasetuksiin ja lataa oikeat laitteen
parametrit.

¢ Ellei edellinen korjaustoimi tuota tulosta, poista ja rekisterdi uudelleen
turva-master-yksilélle rekisteréidyt yhteydet.

Lisatietoja TUNID-asetuksista 16ydat DeviceNet-turvajdrjestelmén

konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) 3-4-2 Veerkkonumerot -osasta.

01:080F

Safety Configuration not
possible

Turva-slave-yksikdn konfigurointi on lukittu ja turva-master-yksikon
avaustyypin asetukseksi on valittu Configure the target device.

* Vapauta turva-slave-yksikdn lukitus ja konfiguroi turva-slave-yksikko
turva-master-yksikdsta.

¢ Jos haluat konfiguroida turva-slave-yksikén konfigurointitydkalun avulla,
aseta turva-master-yksikdn yhteystyyppi avaustyypin osalta tilaan Check
the safety signature . Nollaa sen jalkeen turva-slave-yksikkd
oletusasetuksiin ja lataa laitteen parametrit uudelleen.
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10-8-3 NE1A-sarjan Ohjaimen yhteyden tila (turva-slave-yksikon
toiminta)

Tila

Korjaustoimet

00:0001

Normal communications

Turva-1/O-yhteyden tila on normaali.

01:0001

Safety I/O Connection
Timeout

Turva-1/O-yhteys on aikakatkaistu. Tarkista seuraavat asiat.
* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?
* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko paatevastus vain paakaapelin kummassakin paassa?
* Onko kohina voimakas?

* Onko verkossa myoénnetyn kaistanleveyden maéra sopiva?

01:0106

Output Connection Owner
Error

Turva-slave-yksikké muodosti l&htevén turva-l/O-yhteyden edellisen kerran
toisessa solmuosoitteessa sijaitsevaan turva-master-yksikkéon.

Nollaa turva-slave-yksikké oletusasetuksiin ja lataa laitteen parametrit
uudelleen.

Lisatietoja lahtevien yhteyksien omistajista 16ydét DeviceNet-
turvajérjestelmédn konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) kappaleesta 5-1-2
Turvayhteyden parametrien asettaminen.

01:0109

Data Size Error

NE1A-sarjan turva-slave-yksikdssa maaritetty turva-slave-yksikén 1/0-
koko ja turva-master-yksikdn turvayhteyksissd méaéritetty koko eivat
tdsméaa. Turva-slave-yksikodn I/O-asetukset ovat saattaneet muuttua.
Poista ja rekisterdi uudelleen turva-master-yksil6lle rekisterdidyt yhteydet.

01:0110

Unconfigured Device

Turva-slave-yksikk6a ei ole konfiguroitu. Lataa turva-slave-yksikk66n
laiteparametrit.

01:0111

EPI Error

Turva-master-yksikdn turvayhteysasetuksissa mééritetty EPI on pienempi
kuin turva-slave-yksikdn syklin kesto. EPI:n tulee olla pidempi kuin seka
turva-master-yksikdn ettd turva-slave-yksikdn syklin kesto. Tarkista
turva-master-yksikdn turvayhteysasetukset.

01:0113

No. of Connections Error

Asetettujen turva-1/0-yhteyksien méaara ylitti turva-slave-yksikon tukemien
yhteyksien enimmaismaéran. Tarkista asianmukaiset turva-master-
yksikdn turvayhteysasetukset.

01:0114

Vendor ID or Product Code
Error

Configuratoriin méaéritetyt laitteen tiedot (valmistajatunnus tai tuotekoodi)

ja varsinaisessa jarjestelméssa olevan laitteen tiedot eivat tdsmaa.

* Tarkista turva-slave-yksikdn varmennustoiminnon (Device — Parameter
— Verify) avulla, ettd jarjestelméssé oleva laite ja turva-master-yksikolle
rekisterdity laite tdsmaéavat.

¢ Elleivat ne tdsméa4, poista ja rekisterdi uudelleen turva-master-yksilélle
rekisterdidyt yhteydet.

01:0115

Device Type Error

Configuratoriin méaé&ritetyt laitteen tiedot (laitetyyppi) ja varsinaisessa

jarjestelméassa olevan laitteen tiedot eivat tasmaa.

* Tarkista turva-slave-yksikdn varmennustoiminnon (Device — Parameter
— Verify) avulla, ettd jarjestelméssé oleva laite ja turva-master-yksikolle
rekisterdity laite tdsmaévat.

¢ Elleivat ne tdsméa4, poista ja rekisterdi uudelleen turva-master-yksilélle
rekisterdidyt yhteydet.

01:0116

Firmware Revision Error

Configuratoriin méaéaritetyt laitteen tiedot (kiintedn ohjelmiston versio) ja

varsinaisessa jarjestelméassé olevan laitteen tiedot eivat tdsmaa.

* Tarkista turva-slave-yksikdén varmennustoiminnon (Device — Parameter
— Verify) avulla, ettd jarjestelméssé oleva laite ja turva-master-yksikolle
rekisterdity laite tdsmaéavat.

* Elleivat ne tdsma4, poista ja rekisterdi uudelleen turva-master-yksildlle
rekisterdidyt yhteydet.

220



Yhteystilataulukot

Osa 10-8

Tila

Korjaustoimet

01:0117

Connection Path Error

Turva-slave-yksikdn I/O:lle on asetettu véhintdan kaksi yksildhetys-1/0O-
yhteyttd tai eri EPI:114 varustettua monilédhetys-turva-1/O-yhteytta.

* \oit jakaa turva-slave-yksikon turva-slave 1/0:n usean turva-master-
yksikdn kanssa maérittdmalla niille kaikille saman EPI:n ja muuttamalla
yhteyden tyypiksi moniléhetys.

* NE1A-sarjan turva-slave-yksiléilla ei voi olla kuin yksi yksildhetys-1/0-
yhteys jokaista turva-slave-1/O:ta kohti. Maéritd NE1A-sarjan turva-slave-
yksikén turva-slave-I/O:lle useita tietoliikennereitteja.

¢ Ellei yhteys korjaudu edelld mainituilla toimenpiteill&, poista turva-master-
yksikolle rekisterdidyt yhteydet ja rekisterdi ne uudelleen.

01:031E

No. of Connections Error

Asetettujen turva-1/0O-yhteyksien maara ylitti turva-slave-yksikdn tukemien
yhteyksien enimmaismaaran. Korjaa asiaankuuluvan turva-master-yksikén
turvayhteysasetukset. Tarkista erityisesti, etta kullekin
monildhetysyhteydelle on asetettu enintdén 15 turva-master-yksikko4,
joiden enimmaismaara on 60.

01:031F

Connection ID Resource
Error

Turva-master-yksikk66n tallennettavien yhteystunnuksien enimmaismaara
(12) on ylitetty.

Muuta Edit Safety Connection — Expansion Connection Setting -
kohdasta I6ytyvat tunnusten myéntadmisasetukset "Check Produced IDs in
the Safety Slave” -tilaan asianmukaisen turva-l/O-yhteyden (Safety Input
Assembly) asetuksissa. Lataa sitten laiteparametrit uudelleen turva-
master-yksikk6on.

01:07FF

Non-existent Safety Slave

Turva-slave-yksikkda ei ole ehka liitetty verkkoon oikein. Tarkista, etta
asiaankuuluva turva-slave-yksikkd on verkossa (NS-merkkivalo vilkkuu tai
palaa vihreadna). Jos turva-slave-yksikkd ei ole verkossa, tarkista
seuraavat asiat.

* Onko turva-slave-yksikdn solmuosoite oikea?

* Onko kaikkien solmujen siirtonopeus sama?

* Ovatko kaapelien (runko- ja haaralinjojen) pituudet oikeat?

* Onko kaapeli irti tai huonosti kytketty?

* Onko paétevastus vain paakaapelin kummassakin paassa?

* Onko kohina voimakas?

01:080C

Safety Signature Mismatch

Turva-master-yksikédlle mééritetty tarkkailtavan turva-slave-yksikdn

turva-allekirjoitus ja itse turva-slave-yksikén allekirjoitus eivat tasmaa.

* Nollaa turva-slave-yksikko oletusasetuksiin ja lataa laitteen parametrit
uudelleen.

¢ Ellei edellinen korjaustoimi tuota tulosta, poista ja rekisterdi uudelleen
turva-master-yksilélle rekisteréidyt yhteydet.

01:080E

TUNID Mismatch

Turva-master-yksikolle méaritetty tarkkailtavan turva-slave-yksikén

TUNID-tunnus ja itse turva-slave-yksikén TUNID-tunnus eivat tasmaa.

* Nollaa turva-slave-yksikkd oletusasetuksiin ja lataa oikeat laitteen
parametrit.

¢ Ellei edellinen korjaustoimi tuota tulosta, poista ja rekisterdi uudelleen
turva-master-yksildlle rekisterdidyt yhteydet.

Lisatietoja TUNID-asetuksista 16ydat DeviceNet-turvajdrjestelméan

konfigurointioppaan (Cat. No. Z905) 3-4-2 Vlerkkonumerot -osasta.

D0:0001

IDLE Mode

NE1A-sarjan turva-master-yksikkd on IDLE-tilassa, joten turva-1/0O-
yhteyksia ei ole muodostettu.

Vaihda turva-master-yksikén toimintatila RUN-tilaksi.
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Yllapito ja tarkastus

T1-1 Tarkastus . . ..o e e 224
11-2 NEIA-sarjan Ohjaimen vaihtaminen . ............ ... .. .ottt 225
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Tarkastus Osa 11-1

11-1 Tarkastus

Jotta NE1A-sarjan Ohjain pysyisi parhaassa toimintakunnossa, se kannattaa
tarkistaa péaivittain tai sdénnéllisin valiajoin.

* Tarkasta, ettd NE1A-sarjan Ohjainta ké@ytetdén teknisissa tiedoissa esite-
tylla tavalla.

e Tarkasta, ettd NE1A-sarjan Ohjaimen asennusympéristd ja johdotukset
ovat asianmukaiset.

¢ Testaa turvatoiminnot, jotta voit olla varma niiden luotettavuudesta.
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NEI1A-sarjan Ohjaimen vaihtaminen Osa 11-2

11-2 NE1A-sarjan Ohjaimen vaihtaminen

Noudata seuraavia ohjeita, kun huomaat vian ja joudut vaihntamaan NE1A-sar-
jan Ohjaimen:

« Al yrita purkaa, korjata tai muuntaa NE1A-sarjan Ohjainta. TAma on vaa-
rallista, koska alkuperdiset turvatoiminnot saattavat lakata toimimasta.

* Vaihda laite tilanteessa, jonka turvallisuus on varmistettu.

* Vaihda laite vasta katkaistuasi virtalahteesta virran séhkoiskun ja laitteen
odottamattoman toiminnan vélttdmiseksi.

* Tarkista, ettd uusi laite toimii vaihtamisen jélkeen moitteettomasti.

e Kun palautat viallisen yksikén korjattavaksi, 1&hetd sen mukana vian
mahdollisimman yksityiskohtainen kuvaus. L&heté laite OMRONIn sivu-
konttoriin tai myyntitoimistoon, joka on mainittu tdméan kayttboppaan
takakannessa.

/\ VAROITUS

onnettomuuden.

Kun olet vaihtanut NE1A-sarjan Ohjaimen, nollaa kaikki tarvittavat
konfigurointitiedot, esimerkiksi kayttajan ohjelma. Varmista turvatoimintojen
asianmukainen toiminta ennen laitteen varsinaista kayttéonottoa.

Vaadittujen turvatoimintojen poistaminen kaytosta voi aiheuttaa vakavan 0
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Liite A

Liite 1: Sovellus- ja konfigurointiesimerkkeja

A-1-1 Hatapysaytyssovellus: Kaksikanavainen tila ja manuaalinen

5008

nollaus

Johdotuskaavio

@
@
& ®
® ©

@
e ®
®®
Qe

E1 ja E2: 24 voltin tasajanniteldhteet
S1: Haté-seis-painike

S2: Kuittauspainike

KM1 ja KM2: Kontaktorit

Huomautus

(1) Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (sisdisten piirien virransy6ttoliittimiin).
(2) Esimerkki NE1A-SCPUO01(-V1)-Ohjaimen kytkinten sijoittelusta.
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Ajoituskaavio
Hatapysaytyspainiketta Hatapysaytyspainiketta
(ESTOP) painetaan. painetaan.
I [ K %4 |
ESTOP [ T I
11-12
| | I
ESTOP | | I
21-22 | Vi i
Nollaus | [ 350 ms | [ 350 ms
| | | | I
KM1 | |
| |
KM2 | |
| I
EDM-
takaisin- | I I I I | I |_
kytkenta | —— — e | —> e
IDLE-tilasta Teou Teom Teom
RUN-tilaan

Ohjelmointiesimerkki

[#00]:002) [5] EDM Feedback

[#001:00) [5] 52 Feset

[#00]:(00) [S] 51 ESTOR 1112

[#00]:(01 1 [S] 51 ESTORP 21 -2
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Esimerkki paikallisten lIahtdjen ja testitulojen asettamisesta

Edit Device Parameters @

Safety Connections Memary Info. Safety Slave L0 Slave L0

Local Cutput Local Input/ Test Qutput Mode ACyvele Time

Errar Latch Time

I 3| s (0- 65530 ms default: 1000 ms )

General | Onioff Delay/Discrepancy Time | Test Output

Logic

Mo. Mame fode Test Source b
@ 00 51 ESTOP 1112 Test pulze from test out  Test OutputD
@ 0 51 ESTOP 21-22 Test pulze from test out  Test Output]
o 02 ECM Feedback Test pulze from test out  Test Output?
o 03 52 Reset Test pulze from test out  Test Output3
@04 ot Uzed Mot Usged
@05 Mot Uzed Mot Uszed
@ 05 Mot Uzed Mot Uszed
07 Mot Uzed Mot Uzed
i 08 Mot Uzed Mot Uzed w
< >

OF. Cancel

Esimerkki paikallisten tulojen asettamisesta

Edit Device Parameters @

Safety Connections

Error Latch Time

Memary Info. Safety Slave IO Slave IO

Local Output Local Ihputs/ Test Qutput Mode/Cycle Time Logic

1000 2| me (0- 65530 ms default: 1000 ms
General
Mo, Hame Mode
@00 kM Safety Pulze Test
@0 kM2 Safety Pulse Test
@0z Mot Uzed
@0z Mot Used
@ 04 Not Uszed
@05 Mot Used
@| 0 Not Uszed
@07 Mot Used

o] 4 ] [ Cance|
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A-1-2 Turvaporttisovellus: Kaksikanavaiset rajakytkimet ja
automaattinen nollaus

Johdotusesimerkki

AT ) é@

MCICEERC

O _____________ g 32 KM2-NC

AR
g0 T
clckele

E2_ I |

v

KM1-NC

® ®
® ®
@ ®
® ©

@

®
®|®

@&

E1 E1 ja E2: 24 voltin tasajanniteldhteet

R S1: Turvarajakytkin
S2: Rajakytkin (NO-liitin)
KM1 ja KM2: Kontaktorit

Huomautus
(1) Kytke 24 voltin tasajanniteldhde liittimiin VO ja GO (siséisten piirien virransy6ttoliittimiin).
(2) Esimerkki NE1A-SCPUO01(-V1)-Ohjaimen kytkinten sijoittelusta.

Ajoituskaavio

Turvaportti avautuu. Turvaportti sulkeutuu.

r e

S1

S2

KM1

KM2

eom-| 1] | | B
takaisinﬂ- e e —p

kytkenta
IDLE-tilasta Tepm Tepm Teom
RUN-tilaan
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Ohjelmointiesimerkki

8CEH00) 5] M Fastback

ll-]: A 121
g v

[#00H000 [5] 51 Limit Switch  B———8 re———— Yy

b Bk 5]

P Lsismionisioe

[woclon 3 [5151 Umit Switch  l————>lha b b

Esimerkki paikallisten laht6jen ja testitulojen asettamisesta

Edit Device Parameters @
Safety Gonnections Memoary Info. Safety Slave [/0 Slave [F0
Lozal Qutput Local Input/Test Output tode/CGyele Time Logic

Errar Latch Time

10000 2| e (0- 65530 me default: 1000 ms )

General | OnOff Delay/Discrepancy Time | Test Output

Mo. Mame Mode Test Source =
@ 00 51 Limit Switch  Test pulze from test out  Test Outputd
@ 01 52 Limit Switch  Test pulze from test out  Test Output]
@02 EDM Feedback Test pulze from test out Test Output2

@ 03 Mot Uszed Mot Uzed
@ 04 Mot Used Mot Uszed
- X3} Mot Lized Mot Used
@ 05 Mot Lzed Mot Uzed
@ 07 Mot Uszed Mot Uzed
@ 08 Mot Lized Mot Used
@ 09 Mot Used Mot Uszed w

[ oK | [ Feutl |
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Esimerkki paikallisten tulojen asettamisesta

Edit Device Parameters E]

Safety Connections Memary Info. Safety Slave [0 Slave LD
Local Qutput Local Thput/ Test Output ModeCyele Time Logic

Errar Latch Time

1000 2 me (0 - 65530 me default: 1000 ms )

General
Mo MName tode

@00 Kh1 Safety Pulze Test
@ KMz Safety Pulze Test
@02 Mat Used

@03 Mot Lised

@04 Mat Uzed

@05 Mot Uzed

@ 05 Mot Uzed

@07 Mot Llsed

o] 4 ] [ Cancel
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A-1-3 Turvaporttisovellus: Kaksikanavaiset ovikytkimet, joissa
automaattinen nollaus, ja kaksikanavainen hataseis-painike,
jossa manuaalinen kuittaus

Johdotusesimerkki

E1 ja E2: 24 voltin tasajénniteldhde

S1: Hata-seis-painike

Avaus T S2: Kuittauspainike
S5 S3 ja S5: Turvarajakytkin
| © S4 ja S6: Rajakytkin
g KM1, KM2, KM3, ja KM4: Kontaktorit
[
=T
s‘,q; 11 I
1 KM2
o1 = ® 7
1222 / ) (13 (1 KM3-NG
KM1-NC|
KM4-NC
@ KM2-NC/ KM3 ‘ ‘ ‘
KM4§@
Huomautus

(1) Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (sisaisten piirien virransyéttoliittimiin).
(2) Esimerkki NE1A-SCPUO01(-V1)-Ohjaimen kytkinten sijoittelusta.

Ajoituskaavio

ESTOP

St

RESET

S2
Turvaraja-
kytkin S3
Rajakytkin
S4
Turvaraja-
kytkin S5
Rajakytkin
S6

KM1,2

EDM-
takaisin-
kytkenta

KM3,4

EDM-
takaisin-
kytkenta

Hatapysaytyspainiketta (ESTOP) painetaan.

Véah. 350 ms

Turvaportti auki

Turvaportti auki

3
=

\

\

S

\

|
|
|
\ | |
|
|
[

<

—-i—|<—

| |
| | |
| |
L Tebv | |

IDLE-tilasta RUN-tilaan

Teom: EDM-takaisinkytkentaaika
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Ohjelmointiesimerkki

k.
- |
m&—‘ o
st
; il
 —— [ — |
Ol 51 E et 4 P
I 1 5] Exdert 2
T
1
oy
1B [5] Dot | — | s
| O[] Dt *—I
==
' |
SN A Petnnsi et W
L =
1
=
-k b
[ui o) ) D=1 *—
1 BV 6] Do b—
=

Edit Device Paramelirs
Sasfety Cormections | Memory Infe | Safety Slave 1O | Slave 10
Local Qutpul Local nput/Test Qutpt | Mode/Cycle Time | Leeic

Errat Latzh Time
W5 e (0 - 65530 me datault - 1000 s )

Gereral | DrOfF Dielay/Discrepancy Tims | Test Output |

|

Ho | Hame | Mode | TostSowce | =
Estopl=1 Test pulse fram lestout | Tes! OutputD
@ 0ile] Estooi-2 Teat pulss from fesh ot Tesd Cutput]
@2 Rezeisw Tesi palze from fest oul Test Cutput
@ Mot Uged Mot Lsed
@ Mle] Doorswni-1 Teat pulse frow testout  Test Cutpusd
@ 08e]  DenrSen -2 Tewt puile= from 1 oul Tazt Outputi —
@ 06ke] DowSWE-1 Tesl pilss from test oul Test Cutpuid
@ 07e] DoorSwe-2 Tost pulis from test ot Test Cutput]
@ e FeechbackkMIT  Tast pailea from tesh oul Test Cutputs
@ 0o FeeckbackkMis  Tegl pulss from fest oul Tast Oulputs :J
Edit.
[ ox ]| ceca |
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Esimerkki paikallisten tulojen asettamisesta

Edit Device Paramelars x|
Safety Cormections | Memory Infe | Salety Slave 10 | Slave D |
Local Cutput | Local Tnput/Test Outgt | Mode/Cucle Time | Leeic |
Error Lateh Time

00 e (0- 65530 me dataitt - 1000 ms )

Laereal |
Ho | Hame | Mods |
@m kM2 Gabety Pulse Test
@ 40 ] Sabety Pulze Test
@0l [ Talety Pulge Test
@ 4 Net LUized
@ 08 Mt Ulad
@ 06 Mol Uked
@ Mot Used

Edit.

T

235



Liite A

A-1-4 Turvavaloverho: Kaksikanavainen turvavaloverho, jossa
manuaalinen kuittaus, ja kaksikanavainen hataseis-painike, jossa
manuaalinen kuittaus

Johdotusesimerkki

Lahetin Vastaanotin

F3W9-JCLJA-D

F39-JCLIA-L
\

(punainen)

Avaus o

2
jTeslilulo ihre3

Suoja
Lukituksen valinnan
tulo (Valkoinen)

0V (sininen)

Suoja

Avaus o
Apulahto (Keltainen)
Turvalahté 1 (Vihrea)

Kuittaustulo (Keltainen)

[ Turvaldhté 2 (Valkoinen)

s s ® © ® N
“ ©®O &G sﬁﬁ
- E1 .
= Iy U
i; NE1A-SCPU01-V1:

E1 ja E2: 24 voltin tasajanniteladhde
S1: Kuittauspainike
S2: Kuittauspainike

S3: Haté-seis-painike
KM1 ja KM2: Kontaktorit
Huomautus
(1) Kytke 24 voltin tasajannitelahde liittimiin VO ja GO (sisaisten piirien virransy6ttéliittimiin).
(2) Esimerkki NE1A-SCPUOQ1(-V1)-Ohjaimen kytkinten sijoittelusta.
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Ajoituskaavio
Hatépysaytyspainiketta (E\STOP) painetaan.

: : Vih. 350 ms : /Véh. 350 ms &:
L Il |
ESTOP ! !
5 "4 X ‘
RESET

1
|
s2 |
|

-
]
|
Turvava- | I
loverho } [
ane |- |
EDM- —[
takaisin-
kytkent& | —H— —>|—|<—

| | Tepm | Teom |
1 1

|

' Teoum ! Teom

IDLE-tilasta RUN-tilaan Tepwm: -takaisinkytkentéaika

Ohjelmointiesimerkki
ek (5] Bk Fesdback *
L5 1 L]
fecbine ) [5] Fsesd * q " OO0 150 e
I_I_n:u — ab |—-

' 1)
e ] Eetont . I_. 1 -'JJ i

(00408 3 5] Ebend *— |
b (5] o P |_-h'| ] |:
RO 5] BT *_| -J

T
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Esimerkki paikallisten l1aht6jen ja testitulojen asettamisesta
[£11 Device Paameters x]

Salery Corvectong | Mesory bie | Salery Slee 10 | Sewe D |
Lacal Dutput Leocal brpant# Tezt Cuitzest | Mode/ucle Time | Loeic I

Ervor Laich Tima

im:_h mg (0= 05530 ma  delauli - 1000 ns 3

Geraral | niiff Delay fDézcrapancy Tims | Test Qutout |

Mo | Hame | Mode | Test Source |
@ 0] Esiopl Teed pulse from . Test Outpurd
@01fe) Estep2 Test pulse fram . Test Output

@0 Rezet Test pulse drem - Tesd Cunputd

@m Mot Used Pt Us=d

@M S0 e Ueed az standar. Mot Uned

@ EDM Fasdback Teet pulss from . Teet Cunpot? g2
@ nilel S101 Usod ap salety L. Mot Uked

@ 07e] 5L Uzed ae saiety Hid LUeed

o 08 Hot Lsed Mol Lke=d

@ Mol Used ot Lsed =

Edi

oF | Gencel |

Esimerkki paikallisten tulojen asettamisesta

[F Te-ice PurandiRE k.
Balety Connections | Hemary Info Safety Blave U0 I Slawe L)
Local Qutpt | Loal oot Tes | Mose/Ticle Tme | Lok
Errae Latch Time

15&5— g § 0=~ 6EEE0 e detault 1000 me )

Cimrmral |
Mo, | tams [ Foge |
@ Do L Eafety Puloe Tect
@ K2 Satety Pube Test
@ :
@w 00000000 Wotled
@ |
@05
@ s
@0 Mat Lised

Edit

| [ Flir
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A-1-5 Turvamatto: Kaksikanavainen turvamatto, jossa manuaalinen
kuittaus, ja kaksikanavainen hataseis-painike, jossa manuaalinen

kuittaus
Johdotusesimerkki
Musta
Mbooo | Valkoinen E1 ja E2: 24 voltin tasajannitelahde
l S1: Kuittauspainike
Sowew L b e L S2: Haté-seis-painike
? T 7Y *"f' f*f PEET kM1 ja KM2: Kontaktorit
-Iﬂ:.‘l: o | Powar supply Conircd Ciroukt L
o1 LILoLLLL)
) L3-S 0o
|. Automaattikuittaus
T .\-/-alkoinen
usta
s2 S1ﬁ,'°Q@ ® @ @ @ , ]
& Voo e @ ® @ e w1
é KM2
J=sc @ @ e
) & @ ®
|
— oy v

JE

Huomautus

(1) Kytke 24 voltin tasajanniteldhde liittimiin VO ja GO (siséisten piirien virransy6ttéliittimiin).
(2) Esimerkki NE1A-SCPUO1(-V1)-Ohjaimen kytkinten sijoittelusta.

Ajoituskaavio
Hétépyséytysp\ainiketta (ESTOP) painetaan.

i i,Véh- 350 ms i Vah. 350 ms \i

' |

ESTOP i éj 5‘1/ i
21ESET | | : :
MAT : ! : |
| |

e S |
o [ i
kytkenta | |TEDM_F:;M : _T'I';M !TEDM

IDLE-tilasta RUN-tilaan Teom: EDM-takaisinkytkentéaika
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Ohjelmointiesimerkki

1BCOUIEACH] Ot Fawt ‘

oS 2] Rt [} &"
T

ok | Btops z "
[ -
o
(OO0 ) 15] Eatnd

Exe

I (5] bt *—| )._[-:’ I:I'_.

[ (5] w2

Esimerkki paikallisten l1aht6jen ja testitulojen asettamisesta

11 Device Pararetars___ E
Safety Conmectionz | Memoey bie | Sslety Slve VD | Sawe 1D |
Lescal Cutput Local gt/ Test Culpat | ModedCycle Time | Lewi |
Ervor Latch Time

MRS e (0- 6mm90 ms detauht - 1000 s )
Gergeal IM" Delay Dezcrepancy Tims l Teat Oupet |
Wa__ [ Mams | M= | Test Source [«
@ mfe]l Esaal Test pulse from . Test Oufput
@ Me] Eztanl Test pulse from .. Test Outpud]
I i Fecet Test pulze from Test Curput?
- Rk EDM Fandback Tagt palss fioin Teal Outpiadd
@ Ml M Tezt pulse from _ Teat Output
o (Be]  Mat? Test pulss from Test Curpud]
@ Mot Uged Hat Ussd
@ Met Used Hot Usaed
[ RG] Mol Lizsd Mt Lle=d
L Q] Mot Used Hat Us=d -

Edit.
oF | Carcel
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Esimerkki paikallisten tulojen asettamisesta

Edit Davics Baraniiel |
Salety Corrmctons I Mamor g | Sataty Tave D | Slava 150 I
Locad Cufput | Leesd Frout/Tagt Cufpur | ModeiCicle Tees | Lk |
Erroe Latch Time

B . (o-mee detih 000 med

Mall
Ho., | Mame |
i@ Do K M1
@M kM
@0z
@0
i 04
>0
a0
@

Edit

[ | |
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Liite 2: PFD:n ja PFH:n lasketut arvot

Seuraavissa taulukoissa on esitetty PFD:n ja PFH:n lasketut arvot NE1A-sarjan Ohjaimelle. Kaytén SIL-vaati-
musten noudattamiseksi ndma arvot on laskettava kaikille jarjestelméssa oleville laitteille.

A-2-1 Lasketut PFD-arvot

Malli Testausvali (vuosina) PFD

NE1A-SCPUO01(-V1) 0,25 4,68E-07
0,5 9,32E-07

1 1,86E-06

2 3,72E-06

NE1A-SCPU02 0,25 5.90E-07
0,5 1.17E-07

1 2.34E-06

2 4.68E-06

A-2-2 Lasketut PFH-arvot

Malli PFH
NE1A-SCPUO1(-V1) 4.25E-10
NE1A-SCPU02 5.39E-10
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Liite 3: DeviceNetin eksplisiittiset viestit

Kéayttajan méaéarittelemid NE1A-parametreja voi lukea ja kirjoittaa lahettamélla NE1A-sarjan Ohjaimelle Device-
Netin eksplisiittisia viestejad. NE1A-sarjan Ohjain késittelee vastaanottamansa viestit ja palauttaa vastaukset.
Té&ssa liitteessd kuvataan viestit, joita NE1A-sarjan Ohjain tukee.

A-3-1 Eksplisiittiset viestit: NE1A-SCPU01-V1
Yleisen tilan lukeminen: NE1A-SCPUO0O1-V1

Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan limenty- Maéritteen | Tietojen
lukoodi | tynnus | Mén tunnus tunnus koko
Read Unit General Luku Lukee yksikdn yleisen tilan OE hek- | 39 hek- | 01 heksa- 6E heksa- 1 tavu
Status sades. |sades. des. des.
I/O-alueen luku: NE1A-SCPUO01-V1
Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limentymén | Maéritteen | Tietojen
lukoodi | tunnus tunnus tunnus koko
Read I/O Area Luku Lukee yksikdn 1/0O-tiedot. OE hek- | 306 01, 02, 05 tai | --- Ensim- Tietojen luku
sades. |heksa- |06 heksades. méinen ja
limentyman tunnuksen méérite- des. {gilnuen
tyt alueet: firtvms
Paikallinen tulo = 01 ey
Paikallinen l&hto/testilahté = 02 0000—-
Turvatulo = 05 01FF
Turvalahtd = 06 heksa-
des.
Osoitteiden mééritetyt alueet: (0-51 1)’_
Paikallinen tulo: 0 tai 1 Kolmas ja
R o R neljas
Paikallinen l&hto/testilahto: tavu
Otait lukukoko:
Turvatulo: 0-511 0001—
Turvalahtd: 0-511 0100 hek-
sades.
(1-256)
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Turvatuloyksikdiden asettaminen ja valvonta Tulot (NE1A-SCPU01-V1)

Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | llmen- | Mé&érit- | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén | teen tun-
tunnus nus
Monitor Mode for Luku Lukee ilmentymé&tunnuksen OE hek- | 3D hek- | 01-10 | 65 heksa- | --- 1 tavu
Terminal Mainte- méérittdman tulon (1-16) huol- | sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Kokonais-
nance Information totietojen valvontatilan. des. kayntiaikatila
01 heksades: Koskettimen
toimintalaskuritila
Kirjoitus | Kirjoittaa ilmentyméatunnuksen | 10 hek- | 3D hek- | 01-10 | 65 heksa- | 1 tavu -
maérittdmén tulon (1-16) huol- | sades. | sades. |heksa- |des. 00 heksades:
totietojen valvontatilan. des. Kokonaiskaynti-
aikatila
01 heksades:
Koskettimen toi-
mintalaskuritila
SV for Input Total Luku Lukee kokonaiskéyntiajan ase- | OE hek- | 3D hek- | 01-10 | 68 heksa- | --- 4 tavua
ON Time or Contact tusarvon (yksikko: sekunteja) | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—EFFF EFFF
Operation Counter tai koskettimen toimintalasku- des. heksades.
rille (yksikko: .toimintoja) (0-4 294 967 295)
ilmentyman tunnuksen maarit-
tamalle tulolle (1-16).
Kirjoitus | Kirjoittaa kokonaiskayntiajan 10 hek- | 3D hek- |01-10 |68 heksa- | 4 tavua -
asetusarvon (yksikko: sekun- | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—
teja) tai koskettimen toiminta- des. FFEF FFEF
laskurille (yksikko: toimintoja) heksades.
ilmentyman tunnuksen maarit-
tamalle tulolle (1-16). (0-4 294 967
295)
Read Input Total Luku Lukee kokonaiskayntiajan OE hek- | 3D hek- [01-10 |66 heksa- |--- 4 tavua
ON Time or Contact (yksikkd: sekunteja) tai kosket- | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
Operation Counter timen toimintalaskurille des. heksades.
(yksikko: toimintoja) iimenty- (0—4 294 967 295)
mén tunnuksen méaarittdmalle
tulolle (1-16).
Reset Input Total Nollaus | Nollaa arvoon kokonaiskaynti- | 05 hek- | 3D hek- | 01-10 |66 heksa- | --- -
ON Time or Contact ajan (yksikko: sekunteja) tai sades. |sades. |heksa- |des.
Operation Counter koskettimen toimintalaskurille des.
(yksikko: toimintoja) ilmenty-
mén tunnuksen méaarittdmalle
tulolle (1-16).
Read Monitor Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- | 01-10 | 67 heksa- | ? 1 tavu
Status of Input Total maarittdmén tulon (1-16) sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Alueella
ON Time or Contact kokonaiskayntiajan tai kosketti- des. 01 heksades: Raioi
Operation Counter men toimintalaskurin valvon- e salkes. :lajc|>|1en
nan tilan. tjyligg'go ella
valvonta-arvon)
Turvatulon nor- Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- | 01-10 | 04 heksa- | ? 1 tavu
maali-lippubitin luku mukaisen normaali-lippubitin | sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Virhe-
(1-16) tilan. des. 01 heksades: Normaali
Read Safety Input | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- | 01-10 | 6E heksa- | --- 1 tavu
Error Information mukaisen normaali-lippubitin | sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Ei virhetta
Cause (1-16) OFF-tilassa olemisen des. 01 heksades: Virheellinen
syyn. konfigurointi
02 heksades:
Testisignaalin virhe
03 heksades: Sisdisen
piirin virhe
04 heksades: Aikapoikkea-
mavirhe
05 heksades: Virhe kaksi-
kanavalahdon toi-
sessa kanavassa
Read AND of Safety | Luku Lukee loogisen AND:n kaik- OE hek- | 3E hek- | 01 hek- | 05 heksa- | --- 1 tavu
Input Normal Flags kien tulojen 1-16 normaali- sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Virhe-
lippubitin tilasta. 01 heksades:
Kaikki normaalit
Read OR of Monitor | Luku Lukee jokaisen tulon 1-16 OE hek- | 3E hek- | 01 hek- | 72 heksa- | --- 1tavu
Status of Input Total kokonaiskayntiajan tai kosketti- | sades. | sades. |sades. |des. 00 heksades:
ON Times or Con- men toimintalaskurin valvon- Kaikki alueella
tact Operation nan tilan loogisen OR:n. 01 heksades: Tulo rajojen
Counters ulkopuolella (ylit-
taa valvonta-arvon)
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Turvaldhtéyksikdiden asettaminen ja valvonta Lédhdét (NE1A-SCPU01-V1)

Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limen- | Médritteen | Tietojen koko
lukoodi | tunnus | tymén tunnus
tunnus
Monitor Mode for | Luku Lukee ilimentymé&tunnuksen OE hek- | 3B hek- | 01-08 | 65 heksa- - 1 tavu
Terminal Mainte- méérittaméan 1&hdon (1-8) sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Kokonais-
nance Information huoltotietojen valvontatilan. des kayntiaikatila
01 heksades: Koskettimen
toimintalaskuritila
Kirjoitus | Kirjoittaa ilmentyméatunnuksen | 10 hek- | 3B hek- [ 01-08 | 65 heksa- 1 tavu -
maarittdmén lahdén (1-8) sades. |sades. [heksa- |des. 00 heksades:
huoltotietojen valvontatilan. des. Kokonaiskaynti-
aikatila
01 heksades:
Koskettimen toi-
mintalaskuritila
SV for Output Luku Lukee kokonaiskéyntiajan ase- | OE hek- | 3B hek- | 01-08 | 68 heksa- --- 4 tavua
Total ON Time or tusarvon (yksikko: sekunteja) | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Opera- tai koskettimen toimintalasku- des. heksades.
tion Counter rille (yksikko: toimintoja) ilmen- (0—4 294 967 295)
tyman tunnuksen
maarittdmalle tulolle (1-8).
Kirjoitus | Kirjoittaa kokonaiskayntiajan 10 hek- | 3B hek- | 01-08 | 68 heksa- 4 tavua ---
asetusarvon (yksikko: sekun- | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—
teja) tai koskettimen toiminta- des. FFFF FFFF
laskurille (yksikkd: toimintoja) heksades.
ilmentyman tunnuksen méarit-
tamalle tulolle (1-8). 2(8g)4 294 967
Read Output Total | Luku Lukee kokonaiskéyntiajan OE hek- | 3B hek- | 01-08 | 66 heksa- --- 4 tavua
ON Time or Con- (yksikko: sekunteja) tai kosket- | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
tact Operation timen toimintalaskurille des. heksades. (0-4 294 967
Counter (yksikko: toimintoja) ilmenty- 295)
mén tunnuksen maarittamalle
tulolle (1-8).
Reset Output Nollaus | Nollaa arvoon kokonaiskaynti- | 05 hek- | 3B hek- | 01-08 | 66 heksa- --- -
Total ON Time or ajan (yksikkd: sekunteja) tai sades. |sades. |heksa- |des.
Contact Opera- koskettimen toimintalaskurille des.
tion Counter (yksikkod: toimintoja) iimenty-
mén tunnuksen méaarittamalle
l&hdolle (1-8).
Read Monitor Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3B hek- | 01-08 | 67 heksa- --- 1 tavu
Status of Output maarittdmén lahdén (1-8) sades. |sades. [heksa- |des. 00 heksades: Alueella
Total ON Time or kokonaiskayntiajan tai kosketti- des. 01 heksades: Raioj K
Contact Opera- men toimintalaskurin valvon- exsa els." a]cl)ljglr)"u ‘T'
tion Counter nan tilan. \egr?tg-:r\%:naa val-
Read Safety Out- | Luku Lukee ilmentymé&n tunnuksen | OE hek- | 3B hek- [ 01-08 |05 heksa- | --- 1tavu
put Normal Flag mukaisen normaali-lippubitin | sades. |sades. |heksa- | des. 00 heksades: Virhe
(1-8) tilan. des. 01 heksades: Normaali
Read Safety Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3B hek- [ 01-08 | 6E heksa- |--- 1tavu
Output Error mukaisen normaali-lippubitin | sades. |sades. [heksa- |des. 00 heksades: Ei virhetta
Information Cause (1-8) OFF-tilassa (virhe) des. 01 heksades: Virheellinen
olemisen syyn. konfigurointi
02 heksades: Ylivirran
havaitseminen
03 heksades: Oikosulun
tunnistaminen
04 heksades: Merkittava
pysyva virhe
05 heksades: Virhe kaksi-
kanavalahdén toi-
sessa kanavassa
06 heksades: Sisaisen
relepiirin virhe
07 heksades: Relevirhe
08 heksades: Tietovirhe
kaksikanavalahdon
lahtéjen valilla
09 heksades: Johtojen
vélisen oikosulun
tunnistus
Read AND of Luku Lukee loogisen AND:n kaik- OE hek- | 3C hek- | 01 hek- | 05 heksa- --- 1 tavu
Safety Output a kien lahtdjen 1-8 normaali-lip- | sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Virhe
Normal Flags pubitin tilasta. 01 heksades: Kaikki nor-
maalit
Read OR of Moni- | Luku Lukee jokaisen lahdén (1-8) OE hek- | 3C hek- | 01 hek- |72 heksa- | -- 1tavu
tor Status of Out- kokonaiskayntiajan tai kosketti- [ sades. | sades. |sades. |des. 00 heksades: Kaikki
put men toimintalaskurin valvon- alueella
Total ON Times or nan tilan loogisen OR:n. 01 heksades: Laht rajojen
fi:c?r?tc":igb(r?tg?sra- ulkopuolella (ylit-
taa valvonta-arvon)
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Testiléhtdliitinten valvonta: NE1A-SCPUO01-V1

Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limen- | Maéritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Monitor Mode for Luku Lukee ilmentymé&tunnuksen OE hek- | 307 01-04 83 heksa- - 1 tavu
Terminal Mainte- méérittdmén testiléhdon (1-4) | sades. |heksa- |heksa- |des. 00 heksades: Kokonais-
nance Information huoltotietojen valvontatilan. des. des. kayntiaikatila
01 heksades: Kosketti-
men toimintalas-
kuritila
Kirjoitus | Kirjoittaa ilmentymatunnuksen | 10 hek- | 307 01-04 | 83 heksa- 1 tavu ---
maarittdman testilahdon (1-4) |sades. |heksa- |heksa- |des. 00 heksades:
huoltotietojen valvontatilan. des. des. Kokonaiskaynti-
aikatila
01 heksades:
Koskettimen toi-
mintalaskuritila
SV for Test Output | Luku Lukee kokonaiskayntiajan ase- | OE hek- | 307 01-04 |86 heksa- |--- 4 tavua
Total ON Time or tusarvon (yksikko: sekunteja) | sades. |heksa- |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Operation tai koskettimen toimintalasku- des. des. heksades.
Counter rille (yksikkd: toimintoja) ilmen- (0-4 294 967 295)
tyman tunnuksen maarittdmalle
tulolle (1-4).
Kirjoitus | Kirjoittaa kokonaiskéyntiajan 10 hek- | 307 01-04 |86 heksa- |4 tavua ---
asetusarvon (yksikko: sekun- sades. |heksa- |heksa- |des. 0000 0000—
teja) tai koskettimen toiminta- des. des. FFFF FFFF
laskurille (yksikko: toimintoja) heksades.
ilmentyman tunnuksen (0-4 294 967
maarittdmalle tulolle (1-4). 295)
Read Test Output | Luku Lukee kokonaiskayntiajan OE hek- | 307 01-04 84 heksa- - 4 tavua
Total ON Time or (yksikko: sekunteja) tai kosket- | sades. |heksa- |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Operation timen toimintalaskurille des. des. heksades.
Counter (yksikko: toimintoja) ilmenty- (0-4 294 967 295)
mén tunnuksen méarittamalle
tulolle (1-16).
Reset Test Output | Nollaus | Nollaa arvoon kokonaiskaynti- | 05 hek- | 307 01-04 |84 heksa- |--- -
Total ON Time or ajan (yksikko: sekunteja) tai sades. |heksa- |heksa- |des.
Contact Operation koskettimen des. des.
Counter toimintalaskurille (yksikko: toi-
mintoja) ilmentyman tunnuk-
sen méaarittamalle testildhddlle
(1-4).
Read Monitor Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 307 01-04 |85heksa- |-- 1tavu
Status of Test maarittdmén testilahddn (1-4) |sades. |heksa- |heksa- | des. 00 heksades: Alueella
Output Total ON kokonaiskayntiajan tai kosketti- des. des. 01 heksades: Raioi
Time or Contact men toimintalaskurin valvonnan e salkes. IaJIcI)JenI‘t
Operation Counter tilan. ?ééo\%eoit:-(y -
arvon)
Read Safety Out- | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen OE hek- | 307 01-04 |68 heksa- |--- 1 tavu
put Normal Flag mukaisen testildhdén (1-4) sades. |heksa- |heksa- |des. 00 heksades: Normaali
normaali-lippubitin tilan. des. des. 01 heksades: Virhe
Read Test Output | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen OE hek- | 307 01-04 76 heksa- - 1 tavu
Error Information mukaisen testilahdén (1-4) nor- | sades. | heksa- | heksa- | des. 00 heksades: Ei virhetta
Cause maali-lippubitin OFF-tilassa des. des. 01 heksades: Virheelli
(virhe) el Sie?l& irheelli-
olemisen syyn. konfigurointi
02 heksades: Ylivirran
havaitseminen
05 heksades: Merkit-
tava pysyva
virhe
06 heksades: Alivirran
havaitseminen
Read OR of Test Luku Lukee loogisen OR:n kaikkien | OE hek- | 308 01 hek- | 69 heksa- - 1 tavu
Output Safety testilaht6jen 1-4 normaali-lip- | sades. |heksa- |sades. |des. 00 heksades: Kaikki nor-
Flags pubitin tilasta. des. maalit
01 heksades: Virhe
Read OR of Luku Lukee jokaisen testilahdén 1-4 | OE hek- | 308 01 hek- | 72 heksa- 1 tavu
Monitor Status of kokonaiskéayntiajan tai kosketti- | sades. | heksa- |sades. |des. 00 heksades: Kaikki
Test Output Total men toimintalaskurin valvonnan des. alueella
ON Times or tilan loogisen OR:n. 01 heksades: Testilahts
Contact Operation e S?ajijsén%?kloapug-
Counters lella (ylittaa val-
vonta-arvon)
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A-3-2 Eksplisiittiset viestit: NE1A-SCPU02
Yleisen tilan lukeminen: NE1A-SCPUO02

Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | llmen- | Maéritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Read Unit General Luku Lukee yksikon yleisen tilan OE hek- | 39 hek- |01 hek- | 6E heksa- 1 tavu
Status sades. |sades. |sades. |des.
I/O-alueen luku: NE1A-SCPUO02
Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limen- | Méadritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Read I/O Area Luku Lukee yksikdn 1/0-tiedot. 4B hek- | 306 01,02, |-- Ensimmaisen ja | Tietojen luku
sades. |heksa- |[05ja06 toisen tavun
des. heksa- siirtyméosoite:

limentyman tunnuksen méérite-
tyt alueet:

Paikallinen tulo = 01

Paikallinen lahto/testilahto = 02
Turvatulo = 05

Turvalahté = 06

Osoitteiden méaritetyt alueet:
Paikallinen tulo: 0-4

Paikallinen lahto/testiléahto:
Otai1

Turvatulo: 0-511
Turvalaht6: 0-511

des.

0000-01FF hek-
sades. (0-511),
Kolmannen ja
neljannen tavun
lukukoko:
0001-0100 hek-
sades. (1-256)
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Turvatuloyksikéiden asettaminen ja valvonta Tulot (NE1A-SCPU02)

Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limen- | Maaritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Monitor Mode for | Luku Lukee ilmentyméatunnuksen OE hek- | 3D hek- [01-28 65 heksa- - 1 tavu
Terminal Mainte- méérittdman tulon (1-40) huol- | sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Kokonais-
nance Information totietojen valvontatilan. des. kayntiaikatila
01 heksades: Kosketti-
men toimintalas-
kuritila
Kirjoitus | Kirjoittaa ilmentymatunnuksen | 10 hek- | 3D hek- | 01-28 65 hex 1 tavu -
madarittdmén tulon (1-40) huol- | sades. |sades. | heksa- 00 heksades:
totietojen valvontatilan. des. Kokonaiskaynti-
aikatila
01 heksades:
Koskettimen toi-
mintalaskuritila
SV for Input Total | Luku Lukee kokonaiskéyntiajan ase- | OE hek- | 3D hek- [ 01-28 68 heksa- --- 4 tavua
ON Time or tusarvon (yksikkd: sekunteja) sades. |sades. heksa- | des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Operation tai koskettimen toimintalasku- des. heksades.
Counter rille (yksikko: toimintoja) iimen- (0-4 294 967 295)
tyman tunnuksen maarittdmalle
tulolle (1-40).
Kirjoitus | Kirjoittaa kokonaiskayntiajan 10 hek- | 3D hek- |01-28 |68 heksa- 4 tavua ---
asetusarvon (yksikko: sekun- sades. |sades. heksa- | des. 0000 0000—
teja) tai koskettimen toiminta- des. FFFF FFFF
laskurille (yksikké: toimintoja) heksades.
ilmentyman tunnuksen maarit- (0-4 294 967
tamalle tulolle (1-40). 295)
Read Input Total Luku Lukee kokonaiskayntiajan OE hek- | 3D hek- [01-28 66 heksa- - 4 tavua
ON Time or Con- (yksikko: sekunteja) tai kosket- | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
tact timen toimintalaskurille des. heksades.
Operation Counter (yksikko: toimintoja) ilmenty- (0—4 294 967 295)
man tunnuksen méaarittamalle
tulolle (1-40).
Reset Input Total Nollaus | Nollaa arvoon kokonaiskaynti- | 05 hek- | 3D hek- [01-28 |66 heksa- --- -
ON Time or ajan (yksikko: sekunteja) tai sades. | sades. heksa- | des.
Contact Operation koskettimen des.
Counter toimintalaskurille (yksikko: toi-
mintoja) iimentyman tunnuksen
maarittamalle tulolle (1-40).
Read Monitor Sta- | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- | 01-28 67 heksa- - 1 tavu
tus of Input Total maarittdméan tulon (1-40) koko- | sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Alueella
ON Time or Con- naiskayntiajan tai koskettimen des. 01 heksades: Rajoi
tact toimintalaskurin valvonnan Ik e sla ”es. l.t?lo..lenl
Operation Counter tilan. ulkopuolella (ylitta val-
vonta-arvon)
Read Safety Input | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- [ 01-28 | 04 heksa- --- 1 tavu
Normal Status mukaisen normaali-lippubitin sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Virhe
(1-40) tilan. des. 01 heksades: Normaali
Read Safety input | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- [01-28 |6E heksa- |-- 1tavu
Error Information mukaisen normaali-lippubitin sades. |[sades. |heksa- |des. 00 heksades: Ei virhetta
Cause (1-40) OFF-tilassa olemisen des. 01 heksades: Virheelli-
syyn. nen konfigurointi
02 heksades: Testisig-
naalin virhe
03 heksades: Sisdisen
piirin virhe
04 heksades: Aikapoik-
keamavirhe
05 heksades: Virhe kak-
sikanavalahdon
toisessa kana-
vassa
Read AND of Luku Lukee loogisen AND:n kaikkien | OE hek- | 3E hek- |01 hek- |05 heksa- - 1 tavu
Safety Input Nor- tulojen 1-40 normaali-lippubitin | sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Virhe
mal Flags tilasta. 01 heksades: Kaikki
normaalit
Read OR of Moni- | Luku Lukee jokaisen tulon 1-40 OE hek- | 3E hek- | 01 hek- | 72 heksa- --- 1 tavu
tor Status of Input kokonaiskayntiajan tai kosketti- | sades. |sades. [sades. |des. 00 heksades: Kaikki
Total ON Times or men toimintalaskurin valvon- alueella
Contact Operation nan tilan loogisen OR:n. 01 heksades: Tulo rajo-
Counters jen ulkopuolella
(ylittaa valvonta-
arvon)
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Turvaldhtéyksikdiden asettaminen ja valvonta Lahdét (NE1A:SCPU02)

Explisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limen- | Maéritteen | Tietojen koko
lukoodi | tunnus | tymén tunnus
tunnus
Monitor Mode for | Luku Lukee iimentymé&tunnuksen OE hek- | 3B hek- [01-08 |65 heksa- --- 1 tavu
Terminal Mainte- maarittdmén lahdon (1-8) sades. |[sades. |heksa- |des. 00 heksades: Kokonais-
nance Information huoltotietojen valvontatilan. des. kayntiaikatila
01 heksades: Kosketti-
men toimintalas-
kuritila
Kirjoitus | Kirjoittaa ilmentymatunnuksen | 10 hek- | 3B hek- |01-08 |65 heksa- 1 tavu ---
maarittdméan lahdén (1-8) sades. |sades. heksa- | des. 00 heksades:
huoltotietojen valvontatilan. des. Kokonaiskaynti-
aikatila
01 heksades:
Koskettimen toi-
mintalaskuritila
SV for Output Total | Luku Lukee kokonaiskéyntiajan ase- | OE hek- | 3B hek- | 01-08 68 heksa- - 4 tavua
ON Time or tusarvon (yksikko: sekunteja) | sades. |sades. |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Operation tai koskettimen toimintalasku- des. heksades.
Counter rille (yksikko: toimintoja) ilmen- (0-4 294 967 295)
tyman tunnuksen méaarittamalle
lahdolle (1-8).
Kirjoitus | Lukee kokonaiskayntiajan ase- | 10 hek- | 3B hek- |01-08 |68 heksa- 4 tavua ---
tusarvon (yksikko: sekunteja) | sades. | sades. heksa- | des. 0000 0000—
tai koskettimen toimintalasku- des. FFFF FFFF
rille (yksikko: toimintoja) ilmen- heksades.
tyman tunnuksen maarittdmalle (0-4 294 967
lahdélle (1-8). 295)
Read Output Total | Luku Lukee kokonaiskayntiajan OE hek- | 3B hek- [01-08 |66 heksa- --- 4 tavua
ON Time or (yksikkd: sekunteja) tai kosket- | sades. | sades. heksa- | des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Operation timen toimintalaskurille des. heksades.
Counter (yksikko: toimintoja) ilmenty- (0-4 294 967 295)
mén tunnuksen méarittdmalle
lahdolle (1-8).
Reset Output Total | Nollaus Nollaa arvoon kokonaiskaynti- | 05 hek- | 3B hek- | 01-08 66 heksa- -
ON Time or ajan (yksikko: sekunteja) tai sades. |sades. heksa- | des.
Contact Operation koskettimen toimintalaskurille des.
Counter (yksikkd: toimintoja) iimenty-
man tunnuksen méaarittamalle
lahdolle (1-8).
Read Monitor Sta- | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3B hek- | 01-08 67 heksa- - 1 tavu
tus of Output Total maarittdméan tulon (1-8) koko- |sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Alueella
ON Time or Con- naiskayntiajan tai koskettimen des. 01 heksades: Raioi
tact toimintalaskurin valvonnan Ik © sla ”es. l.t?l.o..len
Operation Counter tilan. \L/jal\?g#g?as/c%)l aa
Read Safety Out- | Luku Lukee iimentymén tunnuksen | OE hek- | 3B hek- |01-08 |05 heksa- --- 1 tavu
put Normal Flag mukaisen normaali-lippubitin sades. |[sades. |heksa- |des. 00 heksades: Virhe
(1-8) tilan. des. 01 heksades: Normaali
Read Safety Out- | Luku Lukee iimentymén tunnuksen | OE hek- | 3B hek- |[01-08 |6E heksa- |--- 1 tavu
put Error Informa- mukaisen normaali-lippubitin sades. |sades. heksa- | des. 00 heksades: Ei virhetta
tion Cause (1-8) OFF-tilassa olemisen des. 01 heksades: Virheelli-
syyn. nen konfigurointi
02 heksades: Ylivirran
havaitseminen
03 heksades: Oikosulun
tunnistaminen
04 heksades: Pysyva
vakava virhe
05 heksades: Virhe kak-
sikanavalahdén
toisessa kana-
vassa
06 heksades: Sisdisen
relepiirin virhe
07 heksades: Relevirhe
08 heksades: Tietovirhe
kaksikanavalah-
don lahtéjen
valilla
09 heksades: Johtojen
vélisen oikosu-
lun tunnistus
Read AND of Luku Lukee loogisen AND:n kaikkien | OE hek- | 3C hek- | 01 hek- |05 heksa- - 1tavu
Safety Output Nor- lahtdjen 1-8 normaali-lippubitin | sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Virhe
mal Flags tilasta. 01 heksades: Kaikki
normaalit
Read OR of Moni- | Luku Lukee jokaisen 1ahdon (1-8) OE hek- | 3C hek- |01 hek- |72 heksa- --- 1 tavu
tor Status of Out- kokonaiskayntiajan tai kosketti- | sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Kaikki
put men toimintalaskurin valvon- alueella
Total ON Times or nan tilan loogisen OR:n. 01 heksades: L&htd raio-
8ontact Operation en uikopuolelljal
ounters (ylittaa valvonta-
arvon)
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Testilahtoliitinten valvonta: NE1A-SCPUO02

Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | llmen- | Méaéaritteen | Tietojen koko
lukoodi | tunnus | tymén tunnus
tunnus
Monitor Mode for | Luku Lukee ilmentyméatunnuksen OE hek- | 307 01-08 83 heksa- - 1 tavu
Terminal Mainte- méérittamén testiléhdon (1-8) | sades. |heksa- |heksa- |des. 00 heksades: Kokonais-
nance Information huoltotietojen valvontatilan. des. des. kayntiaikatila
01 heksades: Kosketti-
men toimintalas-
kuritila
Kirjoitus | Kirjoittaa ilmentymatunnuksen | 10 hek- | 307 01-08 | 83 heksa- 1 tavu ---
madrittdmén testilahdén (1-8) | sades. | heksa- |heksa- |des. 00 heksades:
huoltotietojen valvontatilan. des. des. Kokonaiskaynti-
aikatila
01 heksades:
Koskettimen toi-
mintalaskuritila
SV for Test Output | Luku Lukee kokonaiskéyntiajan ase- | OE hek- | 307 01-08 86 heksa- --- 4 tavua
Total ON Time or tusarvon (yksikko: sekunteja) | sades. |heksa- |heksa- | des. 0000 0000—FFFF FFFF
Contact Opera- tai koskettimen toimintalasku- des. des. heksades.
tion Counter rille (yksikko: toimintoja) ilmen- (0-4 294 967 295)
tyman tunnuksen méaarittamalle
testildhdolle (1-8).
Kirjoitus | Kirjoittaa kokonaiskéyntiajan 10 hek- | 307 01-08 | 86 heksa- 4 tavua ---
asetusarvon (yksikko: sekun- sades. |heksa- |heksa- |des. 0000 0000—
teja) tai koskettimen toiminta- des. des. FFFF FFFF
laskurille (yksikko: toimintoja) heksades.
ilmentyman tunnuksen maarit-
tamalle testilahdslle (1-8). (0-4 294 967
295)
Read Test Output | Luku Lukee kokonaiskéyntiajan OE hek- | 307 01-08 84 heksa- - 4 tavua
for Total ON Time (yksikko: sekunteja) tai kosket- | sades. | heksa- |heksa- |des. 0000 0000—FFFF FFFF
or Contact Opera- timen toimintalaskurille des. des. heksades.
tion Counter (yksikkd: toimintoja) iimenty- (0-4 294 967 295)
man tunnuksen méaarittamalle
testildhdolle (1-8).
Reset Test Output | Nollaus | Nollaa arvoon kokonaiskaynti- | 05 hek- | 307 01-08 84 heksa- --- -
for Total ON Time ajan (yksikko: sekunteja) tai sades. |heksa- |heksa- |des.
or Contact Opera- koskettimen des. des.
tion Counter toimintalaskurille (yksikko: toi-
mintoja) ilmentyman tunnuk-
sen maarittamalle testilahdolle
Read Monitor Luku Lukee ilmentymén tunnuksen OE hek- | 307 01-08 85 heksa- - 1 tavu
Status of Test maarittdmén testilahdoén (1-8) | sades. |heksa- |heksa- |des. 00 heksades: Alueella
Output Total ON kokonaiskéyntiajan tai kosketti- des. des. 01 heksades: Ru. )
Time or Contact men toimintalaskurin valvonnan e sa”?s. ?J?ljen
Operation Counter tilan. tjyliggg?/gl\;aonta-
arvon)
Read Test Output | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen OE hek- | 307 01-08 68 heksa- - 1 tavu
Normal Flag mukaisen testilahdén (1-8) nor- | sades. | heksa- | heksa- | des. 00 heksades: Normaali
maali-lippubitin tilan. des. des. 01 heksades: Virhe
Read Test Output | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen OE hek- | 307 01-08 76 heksa- --- 1 tavu
Error Information mukaisen testildhdon (1-8) nor- | sades. | heksa- | heksa- | des. 00 heksades: Ei virhetta
Cause maali-lippubitin OFF-tilassa des. des. 01 heksades: Virheeli
virhe C VL -
glemigen syyn. nen konﬁguromh
02 heksades: Ylivirran
havaitseminen
05 heksades: Merkit-
tavé vakava
virhe
06 heksades: Alivirran
havaitseminen
Read OR of Test Luku Lukee testilahtéjen 1-8 nor- OE hek- | 308 01 hek- | 69 heksa- 1 tavu
Output Normal maali-lippubitin tilan. sades. |heksa- |sades. |des. 00 heksades: Kaikki
Flags des. normaalit
01 heksades: Virhe
Read OR of Luku Lukee jokaisen testilahdén 1-8 | OE hek- | 308 01 hek- | 72 heksa- - 1 tavu
Monitor Status of kokonaiskayntiajan tai kosketti- | sades. | heksa- |sades. |des. 00 heksades: Kaikki
Test Output Total men toimintalaskurin valvonnan des. alueella
ON Times or tilan loogisen OR:n. 01 heksades: Testilahts
ﬁ;:r? téigb?tg?sra- rajojen ulkopuo-
lella (ylittaa val-
vonta-arvon)
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A-3-3 Eksplisiittiset viestit: NE1A-SCPUO1
Yleisen tilan lukeminen: NE1A-SCPUO1

Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | llmen- | Maéritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Read Unit General | Luku Lukee yksikén yleisen tilan OE hek- | 39 hek- | 01 hek- | 6E heksa- 1 tavu
Status sades. |sades. |sades. |des.
I/O-alueen luku: NE1A-SCPUO1
Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | llmen- | Maéritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Read 1/O Area Luku Lukee yksikdn 1/0-tiedot. 4B hek- | 306 01,02, |-- Ensimmaisen ja | Tietojen luku
sades. |heksa- |05ja06 toisen tavun
limentyman tunnuksen méarite- des. ggl;sa— 8'(')%)6215? Eg'tﬁék_
tyt laluelet: sades. (0-511),
Paikallinen tulo = 01 Kolmannen ja
Paikallinen lahto/testilahto = 02 neljannen tavun
Turvatulo = 05 lukukoko:
Turvalahto = 06 0001-0100 hek-
sades. (1-256)
Osoitteiden méaéritetyt alueet:
Paikallinen tulo: O tai 1
Paikallinen l&hté/testilahto:
Otail
Turvatulo: 0-511
Turvalahto: 0-511
Turvatuloyksikén asetukset ja valvonta: Tulot (NE1A-SCPUO01)
Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palve- | Luokan | limen- | Maéritteen | Tietojen koko
lukoodi | tynnus | tymén tunnus
tunnus
Turvatulon nor- Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- | 01—-10 04 heksa- 1 tavu
maali-lippubitin mukaisen normaali-lippubitin sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Virhe
luku (1-16) tilan. des. 01 heksades: Normaali
Read Safety input | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 3D hek- | 01-10 6E heksa- | --- 1 tavu
Error Information mukaisen normaali-lippubitin sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Ei virhetta
Cause (1-16) OFF-tilassa olemisen des. 01 heksades: Virheelli-
Ssyyn. nen konfigurointi
02 heksades: Testisig-
naalin virhe
03 heksades: Sisaisen
piirin virhe
04 heksades: Aikapoik-
keamavirhe
05 heksades: Virhe kak-
sikanavalahdon
toisessa kana-
vassa
Read AND of Luku Lukee loogisen AND:n kaikkien | OE hek- | 3E hek- | 01 hek- | 05 heksa- 1 tavu
Safety Input Nor- tulojen 1-16 normaali-lippubitin | sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Virhe
mal Flags filasta. 01 heksades: Kaikki
normaalit
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Turvaldhtéyksikdiden asettaminen ja valvonta Lahdét (NE1A:SCPUO1)

Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palvelu- | Luokan | limen- | Maéritteen Tietojen
koodi | tynnus | tymén tunnus koko
tunnus
Read Safety Luku Lukee ilmentymén tunnuk- OE hek- | 3B hek- | 01-08 |05 heksa- - 1 tavu
Output Normal sen mukaisen normaali-lippu- | sades. | sades. | heksa- |des. 00 heksades: Virhe
Flag bitin (1-8) tilan. des. 01 heksades: Normaali
Read Safety Luku Lukee ilmentymén tunnuk- OE hek- | 3B hek- | 01-08 | 6E heksa- - 1 tavu
Output Error sen mukaisen normaali-lippu- | sades. sades. |heksa- |des. hek: - Ei virhett
Information Cause bitin (1-8) OFF-tilassa (virhe) des. g? he sades. v e. a
olemisen syyn. eksades: Virheellinen
konfigurointi
02 heksades: Ylivirran
havaitseminen
03 heksades: Oikosulun
tunnistaminen
04 heksades: Merkittava
vakava virhe
05 heksades: Virhe kaksikana-
valédhdon toisessa
kanavassa
06 heksades: Sisdisen relepii-
rin virhe
07 heksades: Relevirhe
08 heksades: Tietovirhe kaksi-
kanavalahdén lahtdjen
valilla
09 heksades: Johtojen vélisen
oikosulun tunnistus
Read AND of Luku Lukee loogisen AND:n OE hek- | 3C hek- | 01 hek- | 05 heksa- --- 1 tavu
Safety Output kaikkien lahtojen 1-8 sades. sades. |sades. |des. 00 heksades: Virhe
Normal Flags normaali-lippubitin tilasta. 01 heksades: Kaikki normaalit
Testilahtdliitinten valvonta: NE1A-SCPUO1
Eksplisiittinen Palvelu Toiminto Komento Vastaus
viesti Palvelu- | Luokan | limen- | Maéritteen | Tietojen
koodi | tynnus | tymén tunnus koko
tunnus
Read Test Output | Luku Lukee iimentymén tunnuk- OE hek- | 307 hek- | 01-04 68 heksa- 1 tavu
Normal Flag sen mukaisen testildhdon (1— | sades. | sades. |heksa- |des. 00 heksades: Normaali
4) normaali-lippubitin tilan. des. 01 heksades: Virhe
Read Test Output | Luku Lukee ilmentymén tunnuksen | OE hek- | 307 hek- | 01-04 76 heksa- 1 tavu
Error Information mukaisen testiléhdon (1-4) | sades. |sades. |heksa- |des. 00 heksades: Ei virhetta
Cause normaali-lippubitin OFF- des. s )
tilassa (virhe) olemisen syyn. 01 heksaﬁgﬁ'ﬁ\g/gﬂ)eiﬁtli“”e”
02 heksades: Ylivirran
havaitseminen
05 heksades: Merkittava
vakava virhe
06 heksades: Alivirran
havaitseminen
Read OR of Test Luku Lukee loogisen OR:n OE hek- | 308 hek- | 01 hek- | 69 heksa- 1 tavu
Output Normal kaikkien lahtojen 1-4 sades. |sades. |sades. |des. 00 heksades: Kaikki normaalit
Flags normaali-lippubitin tilasta. 01 heksades: Virhe
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Sanasto

Termi

Maaritelma

Busoff

Tila, jossa tietoliikennekaapelin virheiden maara on erittiin suuri.

Virhe havaitaan, kun siséisen virhelaskurin maéara ylittaa tietyn kynnysarvon.
(Sisainen virhelaskuri tyhjenee, kun master-yksikkd kaynnistetaan uudelleen.
Se vahenee, kun vastaanotetaan normaali kehys.)

DeviceNet Safety

Turvajérjestelma, joka lisda turvaprotokollan DeviceNet-verkkoon ja on IEC
61508 -standardin SIL3-turvavaatimusten seké standardin EN 954-1
turvaluokan 4 luokan mukainen.

Dual Channel Complementary

Asetus, jolla arvioidaan, tdydentavatkod kaksi erilaista logiikkatilaa toisiaan.

Dual Channel Equivalent

Asetus, jolla arvioidaan, vastaavatko kaksi samanlaista logiikkatilaa toisiaan.

EPI

Turva-master-yksikdn ja turva-slave-yksikdn vélisen turvatietoliikenteen
aikavali.

Fault Present

Monilla toimilohkoilla on valinnaisena lahténa Fault Present. Tdma vikalahto
ilmoittaa, etta kyseinen toimilohko on havainnut siséisen logiikkavirheen tai
ajoitusvirheen tulon tiedossa.

kaksikanavainen

Kahta tuloa tai I14ht6a varotoimenpiteena kayttava laite.

konfiguraatio

Laitteen ja verkon asetukset.

kokoonpano

Laitteen siséiset tiedot keréttynd yhdeksi ryhméksi ulkoista kayttdéa varten.

kytkenta

Looginen tietoliikennepolku, jota kdytetadén laitteiden vélisessa
tietoliikenteessé.

monildhetysyhteys

Turva-I/O-tietoliikenne 1:n-konfiguraatiossa (n = 1-15).

Open Type -asetus

Turvayhteyden avaamistapa. Yksi kolmesta tyypista on valittu turva-master-
yksikd6n muodostettavan yhteyden asetuksissa.

PFD Probability of Failure on Demand
Nayttaa laitteen tai jarjestelman keskimééraisen vikataajuuden kayttéa
yritettdessa. Sita kaytetdan turvajérjestelman SliL-tason (Safety Integrity Level,
turvallisuuden eheyden taso) méaarittdmiseen.

PFH Probability of Failure per Hour

Nayttaa laitteen tai jarjestelman vikataajuuden per tunti. Sita kdytetdan
turvajarjestelman SlL-tason (Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden
taso) maarittdmiseen.

poikkeama-aika

Aika, joka kuluu kahdesta tulosta ensimméisen muuttumisesta toisen
muuttumiseen.

testipulssi Signaali, jota kdytetdan tunnistamaan ulkoisen kaapeloinnin kontakti
virtaldhteeseen (+) tai oikosulut signaalijohtojen valilla.
turvaketju Looginen ketju tulolaitteesta (anturi), ohjauslaitteesta (mukaan lukien

eta-1/0-laite) ja lahtolaitteesta (ohjain) muodostuvan turvatoiminnon
toteuttamista varten.

turvalogiikka (turva-PLC)

Erittdin luotettava turvaohjaukseen kaytettava logiikka.

turvaprotokolla

Tietoliikennehierarkia, joka lisdtaén erittéin luotettavien tietoliikenneyhteyksien
toteuttamista varten.

turvatiedot

Erittéin luotettava tieto, jonka riski on laskettu sallitulle tasolle.

turva-allekirjoitus

Network Configurator -ohjelman laitteelle antamien konfigurointitietojen
sertifikaatti. Laite tarkistaa turva-allekirjoituksen avulla, etta konfigurointitiedot
ovat oikeat.

vakio

Laite tai laitetoiminto, johon turvatoimenpiteita ei sovelleta.

virheen lukitusaika

Virhetilan (ohjaustietojen, tilatietojen ja LED-merkkivalojen tilojen) séilytysaika.

yksikanavainen

Vain yhté tuloa tai l&ht64 kayttava laite.

yksilahetysyhteys

Turva-1/O-tietoliikenne 1:1-konfiguraatiossa.
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A I

ABORT-tila, 182 I/O-jénnitteen valvonta, 91
aikapoikkeamavirhe, 100—101 I/O-kommentit, 90

AND, 111, 117 I/O-péivityksen syklin kesto, 191
automaattinen tiedonsiirtonopeuden tunnistus, 53 I/O-tunnisteet, 57, 77, 80, 90, 99, 104
avaustyypin asetus, 70—71 [/O-tunnisteiden méérittdminen, 77

I/O-tyypin valitseminen, 77

C I/O-tyyppi, 77, 80
I/O-yhteysasetukset, 70
COMM, 21 IDLE-tila, 182
CONFIGURING-tila, 182 IN 0-15, 21
CRITICAL ERROR -tila, 182 IN 0-39, 21

itsetestauksen aikana havaittu virhe, 101, 104

D

data expected packet interval -asetus, 70, 72

J

DeviceNet-tietoliikenneliitin, 24 jarjestelmén kokoonpano, 8

DeviceNet-tietoliikennemaaritykset, 29

dual channel complementary, 99, 112 K

dual channel complementary (2 paria), 112

dual channel equivalent, 99—100, 112 kahden tulon arviointi, 99
dual channel equivalent (2 paria), 112 kaksikanavainen, 103

kaksikanavaisen tilan méadrittdiminen, 99, 103

E kaksinkasinohjain, 111
kaksinkésinohjaus, 145
EDM, 111, 152 kéyton hallinta, 180
ei-kriittiset virheet, 200, 202 kayttotapakytkin, 111, 150
ei-turvatiedot, 66, 77 keskeytys, 22, 52
eksplisiittinen viestinvélitys, 83 keskeytystila, 55
EPI (data expected packet interval) -asetus, 70 keskeytysvirheet, 200, 202
esimerkki dual channel equivalent -asetuksesta, 114 keskitetty valvontajérjestelma, 11
EXNOR, 111 kokonaiskéyntiajan hélytyskynnys, 95
EXOR, 111 kokonaiskéyntiajan valvonta, 93
konfiguroinnin lukitseminen, 178
H konfiguroinnin lukituksen tila, 21
kosketintoimintojen hélytyskynnys, 91
hajautettu I/O-alue, 57 koskettimen toimintalaskuri, 91
hajautettu turvaohjausjérjestelmad, 11 kriittiset virheet, 200, 202

Hajautetun I/O-alueen datan mééritykset, 59

hajautetun I/O-alueen médritteet, 58

hatépysdytyspainikkeen valvonta, 111, 134 L
lghetettdvan viestin luominen, 86
lahetysehdon méérittdminen, 86

lahtojen ja tulojen kokoasetukset, 115
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lahtokanavan tila, 103
lahtolaitteiden johdottaminen, 43
lahtopisteiden asetus, 115
laht6tunnisteet, 109

lait ja saddokset, xix
laitekuvaus, 18

lasketut PFD-arvot, 242

lasketut PFH-arvot, 242
Laskuri, 173

laukaisuosoitteen méédrittdminen, 86

LED-merkkivalot, 21

lisdtilan méaérittdminen, 77, 80
LOCK, 21
LOCK-LED-merkkivalo, 178
logiikkatoiminnot, 108, 111

M

moduulin tila, 21, 55
monildhetys, 71
monildhetysyhteys, 71
Moniliitin, 175

MS, 21, 55

mykistys, 154

N

NE1A-sarja, 3

network configurator, 16
nollaus, 111, 129, 179
nollaustyypit, 179
NOT, 111, 117

NS, 21, 55

o)

OFF-viiveen ajastin, 111, 148
ohjelman koko, 110
ohjelmistoasetus, 23, 52
ohjelmoinnin yleiskuvaus, 108
online-valvonta, 6
ON-viiveen ajastin, 111, 149
OR, 111, 121

OuT 0-7, 21
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paikallinen turva-1/0, 3

Paikallisen 18hdon tila, 21, 65, 76—77, 80—S81
Paikallisen 14hdon valvonta, 67

Paikallisen tulon tila, 21, 64—65, 76—77, 80—81
Paikallisen tulon valvonta, 66

paikalliset 1ahd6t, 85

paikalliset tulot, 85

poikkeama-aika, 99, 112, 114

Poissulkeva NOR (EXNOR), 111, 124
Poissulkeva OR (EXOR), 111, 123

Pulssigeneraattori, 172

R

reaktioaika, 193

reaktioajan laskeminen, 194
reaktioajan laskentaesimerkkejd, 194
reititys, 111, 153

RS-FF, 124

RUN-tila, 182

S

salasana, 180

Sallintakytkin, 170

sanasto, 253
seitsemdnsegmenttindyttd, 22
SELF-DIAGNOSTIC-tila, 182
siirtonopeuskytkin, 23

sisdisten piirien virransyottoliiting 25
slave-1/0-alueen pitoasetus, 58
slave-yksikon 1/0, 79

Slave-yksikon I/0:n méérittdminen, 80
solmuosoitekytkimet, 23
solmuosoitteen asetus, 52
solmuosoitteen toistovirhe, 52
standardit, Xxix

syklin kesto, 189

T

tahdistusajan asetus, 115

tarkastus, 224
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testildhde, 98 USB-tietoliikenneliitin, 24
testildhdon tila, 102 USB-tietoliikenteen tila, 21
testildahdot, 85 use fault present -asetus, 116
Testitulon/mykistyslampun tila, 66, 76—77, 80—S81 uudelleenkdynnistys, 111, 132
tiedonsiirtonopeusasetus, 23, 53

tietoliikenneliittimet, 49 V

tilan médrittdminen, 103

toimilohkon muokkaaminen, 112 vakio-I/O-tietoliikenne, 79
toimilohkon parametrien asetukset, 112 vakio-I/O-tietoliikenneyhteydet, 3
toimilohkot, 111—112 vakio-slave-yksikkd, 79
toimintatila, 182 valoverhovalvonta, 111, 137
toimintatila-asetus kdynnistyksen jilkeen, 185 valvova ohjausjirjestelmé, 9—10
toimintatilan vaihtaminen, 185 varotoimet, xxi

toimintotestit, 115 véylan reaktioaika, 192

toistettu solmuosoite, 23 véylén tila, 21, 55

tuetut toimilohkot, 111 Vertailija, 126

tulo- ja ldhtéliittimet ja sisdiset kytkennit, 25 virheen lukitusaika, 101, 105
tulokanavan tila, 98 virhehistoria, 202

tulolaitteiden johdottaminen, 41 virhehistorian tallennusalue, 207
tulon OFF-viiveet, 98 virhehistoriataulukko, 207

tulon ON-viiveet, 98 virhehistoriataulukon lukeminen ja tyhjentdminen, 207
tulotunnisteet, 109 virheiden nollaaminen, 101, 105

tulotyypin asetukset, 112

TUNID-asetuksen odotus, 183 Y

turva-allekirjoitus, 71

turva-I/O-tietoliikenne, 3, 70 yhteystyypin asetus, 70—71
turvaketju, 193, 198 yksikanavainen, 99, 103, 112

turvaldhtoliittimet, 25 yksildhetys, 71

turva-master-yksikko, 69 yksildhetysyhteys, 71

turvaohjausjarjestelma, 9—10 yksittdinen jérjestelmd, 13

turvaportin valvonta, 111, 139 yksittdinen ohjain, 54
turva-slave-yksikkd, 69, 76 yksittdisen ohjaimen kéyttdminen, 3
turva-slave-yksikén 1/0, 83 yleinen tila, 76—77, 80—81
turvatiedot, 64—66, 72 yleiset varotoimet, xviii

turvatulo, 98
turvatuloliittimet, 25
turvavdyldohjain, 2

turvayhteydet, 70

U

ulkoisen laitteen valvonta, 111, 152
ulkoisten ldhtdlaitteiden virransyottdliitin, 25
ulkoisten tulolaitteiden ja testildhtdjen virransyottoliitin, 25

unohtunut salasana, 180
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Versiohistoria

Oppaan versiokoodi néakyy luettelonumeron jélkilitteend oppaan etukannen ja takakannen vasemmassa ala-

kulmassa.

Cat. No. Z906-FI12-03

Seuraavassa taulukossa nékyvét

seen versioon.

Versiokoodi

oppaan kuhunkin versioon tehdyt muutokset. Sivunumerot viittaavat edelli-

Versiokoodi

Paivamaara

Muutettu sisaltd

01

Huhtikuu 2005

Alkuperéinen versio

02

Huhtikuu 2006

Sivu 16: Muutoksia maéarayksiin ja standardeihin.

Sivu 34: Muutoksia seitsemansegmenttindytdn tietoihin.

Sivu 38: Lisétty tietoa DeviceNet-tietoliikenteen teknisisté tiedoista.
Sivu 59: Lisatty tietoa solmuosoiteasetuksesta.

Sivu 60: Lisétty tietoa tiedonsiirtonopeusasetuksesta.

Sivu 63: Muutoksia seitsemansegmenttindytdn tietoihin.

Sivut 64-67: Lisatty tietoa hajautetun 1/0O-alueen datan maarityksistéa.
Sivu 80: Lisétty tietoa eksplisiittisen viestin lahetyksesta.

Sivut 88 ja 92: Lisétty tietoa virheen lukitusajan asetuksesta.

Sivu 103: Muutoksia tulojen ja 1&ahtéjen maaréan asetuksen tietoihin.
Sivu 103: Muutoksia lahtdpisteiden asetuksen tietoihin.

Sivut 114 ja 116: Muutoksia otsikoihin.

Sivut 113, 118, 121, 124 ja 128: Muutoksia valinnaisten laht6jen asetuksen tietoihin.
Sivut 126 ja 134: Lisatty tietoa virheenk&sittelysta ja nollauksesta.
Sivut 154-157: Lisatty tietoa reaktioajan laskemisesta.

Sivu 161: Lisatty tietoa merkkivaloista.

Sivu 166: Lisatty tietoa virhehistoriataulukosta.

Sivu 167: Lisatty tietoa tarkoista virhetiedoista.

Sivut 169-172: Nayton viesteihin liittyvia korjaustoimia koskevaa tietoa lisatty ja
muutettu.

Sivut 173—-176: Lisatty tietoa yhteystilataulukoista.
Sivu 184: Sanastoon tehty lisdyksia ja muutoksia.

03

Syyskuu 2006

Lisétty tietoja ominaisuuksista, joita on lisatty NE1A-SCPUO01-V1 yksikkdversio 1.0
ja NE1A-SCPUO2 yksikkéversio 1.0 -ohjaimiin.
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