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Nota:

Los productos OMRON se fabrican para su uso conforme a procedimientos adecuados, por un
operario cualificado y solo para el fin descrito en este manual.

Las convenciones que aparecen a continuacion se utilizan para indicar y clasificar las precauciones
indicadas en el presente manual. Preste atencion siempre a la informacion que aparece en ellas. Su
incumplimiento podria

conllevar lesiones fisicas o dafnos materiales.

&ADVERTENCIA Indica una situacién de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar lesiones
fisicas o dafios materiales menores, o bien lesiones graves o mortales. Ademas,
pueden producirse dafios materiales importantes.

® Indica prohibiciones generales para las que no existe un simbolo especifico.

0 Indica acciones obligatorias para las que no existe un simbolo especifico.

Referencias de productos OMRON

Todos los productos OMRON aparecen en mayusculas en este manual. La palabra "Unidad" (en
singular o en plural) también aparece en mayusculas cuando hace referencia a un producto OMRON,
independientemente de si se indica o no en el nombre especifico del producto.

La abreviatura "PLC" significa Controlador I6gico programable. No obstante, en las pantallas de
algunos dispositivos de programacion se utiliza "PC".

Ayudas visuales

En la columna izquierda del manual aparecen los siguientes encabezados para ayudar en la
localizacién de los diferentes tipos de informacion.

IMPORTANTE Indica informacién importante sobre lo que se debe hacer, o no hacer, para
evitar fallos de funcionamiento, desperfectos o efectos no deseables para el
rendimiento del equipo.

Nota Indica informacién de interés especial para un eficaz y adecuado
funcionamiento del producto.

1,2,3... 1. Ofrece listas de diferentes clases, como por ejemplo, procedimientos,
listas de comprobacion, etc.



Marcas comerciales y copyrights

DeviceNet y DeviceNet Safety son marcas registradas de Open DeviceNet Vendors Association.

Los demas nombres de productos y de empresas citados en el presente manual son marcas
comerciales o registradas de sus respectivos titulares.

© OMRON, 2005

Reservados todos los derechos. Se prohibe la reproduccién, almacenamiento en sistemas de recuperacién o transmision total
o parcial, por cualquier forma o medio (mecénico, electrénico, fotocopia, grabacién u otros) sin la previa autorizacién por
escrito de OMRON.

No se asume responsabilidad alguna con respecto al uso de la informacién contenida en el presente manual. Asimismo, dado
que OMRON mantiene una politica de constante mejora de sus productos de alta calidad, la informacién contenida en el
presente manual estd sujeta a modificaciones sin previo aviso. En la preparacién de este manual se han adoptado todas las
precauciones posibles. No obstante, OMRON no se hace responsable de ningin error u omisién. Tampoco se hace
responsable de los posibles daiios resultantes del uso de la informacién contenida en esta publicacién.
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Acerca de este manual:

En el presente manual se describe la instalacion y el funcionamiento de los controladores de red de
seguridad NE1A-SCPUO1.

Lea este manual detenidamente y asegurese de comprender la informacién contenida en ellos antes
de manejar el controlador de la serie NE1A. Asegurese de leer las precauciones que se facilitan en la
seccion siguiente.

Definicidn de los controladores de la serie NE1A

En este manual, el término "Controladores de la serie NE1A" hace referencia a los controladores de
red de seguridad NE1A-SCPUO1 y NE1A-SCPUO2.

Los siguientes manuales ofrecen informacion sobre DeviceNet y DeviceNet Safety.
Manual de operacién del controlador de red de seguridad de la serie NE1A (este manual) (Z906)

En este manual se describen las especificaciones, funciones y uso de la serie NE1A-SCPUO1 y
NE1A-SCPUO2.

Manual de configuracion del sistema DeviceNet Safety (Z905)
En el presente manual se describe cdmo configurar el sistema DeviceNet Safety mediante
Network Configurator.

Manual de operacion de DeviceNet (W267)

En este manual se describe la construccion y la conexion de una red DeviceNet. Se proporciona
informacion detallada sobre la instalacion y especificaciones de los cables, conectores y otros equipos
periféricos empleados en la red y en el suministro de alimentaciéon de comunicaciones. Obtenga este
manual y conozca a fondo su contenido antes de utilizar un sistema DeviceNet.

&ADVERTENCIA Si no se lee y comprende la informacién proporcionada en este manual, se pueden
producir lesiones fisicas o la muerte, asi como danos en el producto o fallos del mismo.
Lea cada seccién por completo y asegurese de que comprende la informacién
proporcionada en la seccion y en las secciones relacionadas antes de intentar ninguno
de los procedimientos u operaciones descritos.
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Lea detenidamente el contenido de este manual

Lea detenidamente el contenido de este documento antes de utilizar el producto. Consulte a su
representante de OMRON si tiene alguna duda o comentario que hacer.

Garantia y limitaciones de responsabilidad

GARANTIA

La unica garantia de OMRON es que el producto no presenta defectos de materiales ni de mano de obra
durante un periodo de un afio (u otro periodo si se especifica) a partir de la fecha de venta por parte de
OMRON.

OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA NI ASUME COMPROMISO ALGUNO, EXPLICITA O
IMPLICITAMENTE, RELACIONADOS CON LA AUSENCIA DE INFRACCION, COMERCIABILIDAD O
IDONEIDAD PARA UN DETERMINADO FIN DE LOS PRODUCTOS. TODO COMPRADOR O USUARIO
ASUME QUE ES EL, EXCLUSIVAMENTE, QUIEN HA DETERMINADO LA IDONEIDAD DE LOS
PRODUCTOS PARA LAS NECESIDADES DEL USO PREVISTO. OMRON DECLINA TODAS LAS DEMAS
GARANTIAS, EXPLICITAS O IMPLICITAS.

LIMITACIONES DE RESPONSABILIDAD

OMRON NO SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSIGUIENTE,
LUCRO CESANTE O PERDIDA COMERCIAL RELACIONADOS DE CUALQUIER MODO CON LOS
PRODUCTOS, INDEPENDIENTEMENTE DE S| DICHA RECLAMACION TIENE SU ORIGEN EN
CONTRATOS, GARANTIAS, NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

En ningun caso la responsabilidad de OMRON por cualquier acto superara el precio individual del producto
por el que se determine dicha responsabilidad.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA OMRON SERA RESPONSABLE POR GARANTIAS, REPARACIONES
O RECLAMACIONES DE OTRA INDOLE EN RELACION CON LOS PRODUCTOS, A MENOS QUE EL
ANALISIS DE OMRON CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS SE HAN MANEJADO, ALMACENADO,
INSTALADO Y MANTENIDO DE FORMA CORRECTA Y QUE NO HAN ESTADO EXPUESTOS A
CONTAMINACION, USO ABUSIVO, USO INCORRECTO O MODIFICACION O REPARACION
INADECUADAS.
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Consideraciones de aplicacion

IDONEIDAD DE USO

OMRON no sera responsable del cumplimiento de ninguna norma, cddigo o reglamento vigentes para la
combinacidn de productos en la aplicacion o uso que haga el cliente de los mismos.

A peticion del cliente, OMRON aportara la documentaciéon de homologacion pertinente de terceros, que
identifique los valores nominales y limitaciones de uso aplicables a los productos. Por si misma, esta
informacion no es suficiente para determinar exhaustivamente la idoneidad de los productos en
combinacién con el producto final, maquina, sistema u otra aplicacion o utilizacién.

A continuacion presentamos ejemplos de algunas aplicaciones a las que debera prestarse una atencion
especial. No pretende ser una lista exhaustiva de todos los posibles usos de los productos, ni tiene por
objeto manifestar que los usos indicados pueden ser idéneos para los productos.

* Uso en exteriores, aplicaciones que impliquen posibles contaminaciones quimicas o interferencias
eléctricas, asi como las condiciones y aplicaciones no descritas en el presente manual.

» Sistemas de control de energia nuclear, sistemas de combustion, sistemas ferroviarios, sistemas de
aviacion, equipos médicos, maquinas de atracciones, vehiculos, equipos de seguridad e instalaciones
sujetas a normativas industriales o gubernamentales independientes.

* Sistemas, maquinas y equipos que pudieran suponer un riesgo de dafos fisicos o materiales.

Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a este producto.

NUNCA UTILICE LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES PARA
LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO EN SU
TOTALIDAD PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS PRODUCTOS DE OMRON
TIENEN LA CLASIFICACION Y HAN SIDO INSTALADOS PARA EL USO PREVISTO EN EL EQUIPO O
SISTEMA GLOBAL.

PRODUCTOS PROGRAMABLES

OMRON no serd responsable de la programacion que un usuario realice de un producto programable,
como tampoco de ninguna consecuencia de ello.
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Limitaciones de responsabilidad

CAMBIO DE LAS ESPECIFICACIONES

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por motivos
de mejora y de otro tipo.

Tenemos por norma cambiar los numeros de modelo en caso de cambio de los valores nominales,
funciones o caracteristicas, asi como cuando realizamos modificaciones estructurales significativas. No
obstante, algunas especificaciones de los productos pueden cambiar sin previo aviso. En caso de duda, si
lo desea podemos asignar numeros de modelo especiales para resolver o incluir especificaciones
esenciales para determinada aplicacion. Consulte siempre a su representante de OMRON para confirmar
las especificaciones reales del producto adquirido.

DIMENSIONES Y PESOS

Las dimensiones y pesos son nominales, y no deben utilizarse para actividades de fabricacién, aunque se
indiquen las tolerancias.

DATOS DE RENDIMIENTO

Los datos de rendimiento se incluyen en este manual exclusivamente a titulo informativo para que el
usuario pueda determinar su idoneidad, y no constituyen de modo alguno una garantia. Pueden
representar los resultados de las condiciones de ensayo de OMRON, y los usuarios deben correlacionarlos
con sus requisitos de aplicacion efectivos. El rendimiento real esta sujeto a lo expuesto en Garantia 'y
limitaciones de responsabilidad de OMRON.

ERRORES Y OMISIONES

La informacién contenida en el presente manual ha sido cuidadosamente revisada y consideramos que es
exacta. No obstante, no asumimos responsabilidad alguna por errores u omisiones tipograficos, de
redaccién o de correccion.
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Perfil de usuario

1

2

xviii

Perfil de usuario

Este manual estéd dirigido al siguiente personal que debe tener conocimientos
de sistemas eléctricos (ingeniero eléctrico o equivalente).
* Personal encargado de la introduccidn de los sistemas FA y de seguridad
en instalaciones de produccién.
* Personal encargado del disefio de sistemas FA y de seguridad.
* Personal encargado de la administracién de instalaciones FA.
¢ Personal que disponga de las cualificaciones, autoridad y responsabilidad
para proporcionar seguridad durante cada una de las siguientes fases de
producto: disefio mecanico, instalacion, operacién, mantenimiento y
eliminacion.

Precauciones generales

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

El usuario debe utilizar el producto con arreglo a las especificaciones de
rendimiento descritas en los manuales de funcionamiento.

Consulte al representante local de OMRON antes de utilizar el producto en

alguna situacién no contemplada en este manual o de emplearlo en sistemas
de control nuclear, sistemas ferroviarios,sistemas de aviacion, vehiculos,
sistemas de combustidn, equipos médicos, maquinas recreativas, equipos de
seguridad y otros sistemas, asi como en maquinas o equipos que pudieran
provocar serios dafios personales o materiales en caso de ser utilizados
incorrectamente.

Asegurese de que la potencia y las caracteristicas de rendimiento del
producto son suficientes para los sistemas, las maquinas y el equipo en
cuestion, asi como de incorporar a los sistemas, las maquinas y el equipo
mecanismos de seguridad dobles.

Este manual contiene informacion relativa a la programacion y funcionamiento
de la Unidad. Asegurese de leerlo antes de intentar utilizar la Unidad y téngalo
siempre a mano para consultarlo durante su funcionamiento.

Es de vital importancia que tanto el PLC como todas las Unidades PLC se
utilicen con los fines para los que han sido disenados y en las condiciones
especificadas, en especial en aquellas aplicaciones que puedan poner en
peligro, directa o indirectamente, vidas humanas. Antes de utilizar un sistema
PLC en las aplicaciones previamente mencionadas, debe consultar al
representante de OMRON.

Este es el manual de operacién de los controladores de red de seguridad de la
serie NE1A. Preste atencién a los siguientes elementos durante la construccién
para garantizar que los componentes relacionados con la seguridad estan
configurados de un modo que permita que el sistema funcione de modo
suficiente.

¢ Evaluacion de riesgos
El uso correcto del dispositivo de seguridad descrito en este manual de
operacién en lo relacionado con las condiciones de instalacion y el
rendimiento y las funciones mecénicas es un requisito previo para su uso. Al
seleccionar o utilizar este dispositivo de seguridad, se debe realizar una
evaluacion de riesgos con el objetivo de identificar los posibles factores de
peligro en el equipo o las instalaciones donde se debe aplicar el dispositivo de



Precauciones generales
_

2

seguridad, durante la etapa de desarrollo del equipo o las instalaciones. Se
deben seleccionar dispositivos de seguridad adecuados segun la orientacion
de un sistema de evaluacion de riesgos suficiente. Un sistema de evaluacion
de riesgos insuficiente puede provocar la seleccion de dispositivos de
seguridad no adecuados.

* Normas internacionales de referencia habituales: 1SO 14121,
Seguridad de la maquina — Principios de evaluacion de riesgos

Medidas de seguridad

Cuando se utilice este dispositivo de seguridad para construir sistemas que
contengan componentes relacionados con la seguridad del equipamiento o
las instalaciones, el sistema debe designarse comprendiendo y cumpliendo
completamente las normas internacionales, como las que se relacionan a
continuacion, y aquellas que afecten a las industrias en cuestion.

* Normas internacionales de referencia habituales: ISO/DIS 12100,
Seguridad de Maquinas — Conceptos basicos y principios generales de
disefio; IEC 61508, Seguridad Funcional de Sistemas Eléctricos/
Electronicos/Electronicos Programables relacionados con la Seguridad

Funcidn del dispositivo de seguridad

Este dispositivo de seguridad se proporciona con funciones y mecanismos
de seguridad segun lo estipulado en las normas pertinentes, pero se
deben utilizar disefios adecuados para que estas funciones y los
mecanismos funcionen correctamente en las construcciones de sistema
que contengan componentes relacionados con la seguridad. Los sistemas
se deben construir de modo que permitan el funcionamiento correcto de
estas funciones y mecanismos, basandose en el conocimiento completo
de su operacion.

* Normas internacionales de referencia habituales: I1ISO 14119,
Seguridad de Maquinas — Dispositivos de enclavamiento asociados a
protecciones — Principios de disefio y seleccion

Instalacion del dispositivo de seguridad

La construccion y la instalacion de sistemas con componentes
relacionados con la seguridad para equipos o instalaciones las deben
llevar a cabo técnicos que hayan recibido una formacién adecuada.

* Normas internacionales de referencia habituales: 1SO/DIS 12100,
Seguridad de Maquinas — Conceptos basicos y principios generales de
diseno; IEC 61508, Seguridad Funcional de Sistemas Eléctricos/
Electronicos/Electronicos Programables relacionados con la Seguridad

Cumplimiento de legislaciones y reglamentos

Este dispositivo de seguridad cumple con las regulaciones y normas
relevantes, pero no obstante, asegurese de que se utiliza de acuerdo a las
regulaciones y normas locales relativas al equipamiento o instalaciones
en las que se aplica.

* Normas internacionales de referencia habituales: IEC 60204,
Seguridad de la maquina — Equipo eléctrico de maquinaria

Precauciones de uso

Al colocar el dispositivo de seguridad seleccionado en uso real, observe las
especificaciones y precauciones de este manual de operacion y las del
manual de instrucciones que acompana al producto. El uso del producto de
una manera que no siga estas especificaciones y precauciones provocara
fallos inesperados en los equipos o dispositivos y se produciran dafos
derivados de dichos fallos a consecuencia de las funciones operativas
insuficientes en los componentes relacionados con la seguridad.
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Precauciones generales 2
_

e Traslado o transferencia de dispositivos o equipos

Al trasladar o transferir dispositivos 0 equipos, es necesario asegurarse de
incluir este manual de operacion para garantizar que la persona destino
del traslado o transferencia del dispositivo o equipo podra utilizarlo de
forma correcta.

* Normas internacionales de referencia habituales: 1SO/DIS 12100,
Seguridad de la maquina — Conceptos basicos y principios generales
de disefio IEC 61508, Norma de seguridad para sistemas con
instrumentos de seguridad (seguridad funcional de los sistemas
eléctricos/electrénicos/electronicos programables relacionados con la
seguridad)
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Precauciones de seguridad
_
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Precauciones de seguridad

/\ ADVERTENCIA

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
No utilice las salidas de prueba del controlador de la serie NE1A como salidas
de seguridad.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
No utilice datos de E/S estandar ni datos de mensaje explicito de DeviceNet
como datos de seguridad.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
No utilice los indicadores o el display de 7 segmentos del controlador de la
serie NE1A para operaciones de seguridad.

La averia de las salidas de seguridad o de las salidas de prueba puede provocar
lesiones graves. No conecte cargas que excedan del valor nominal de las
salidas de seguridad y las salidas de prueba.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Cablee correctamente el controlador de la serie NE1A, de manera que la linea de
24 Vc.c. NO PUEDA TOCAR las salidas de seguridad accidental o
inintencionadamente.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Conecte a tierra la linea de 0 V de la fuente de alimentacidén para los
dispositivos de salida externos de modo que NO se conecten cuando la linea de
salida de seguridad o la linea de salida de prueba se conecte a tierra.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Borre los datos de configuracidn anteriores antes de conectar los dispositivos
alared.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Seleccione direcciones de nodo adecuadas y una velocidad de transmisién
correcta antes de conectar los dispositivos a la red.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Realice pruebas de usuario y confirme que todos los datos de configuracion y la
operacion del dispositivo son correctos antes de iniciar la operacion del sistema.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Al
sustituir un dispositivo, configure el dispositivo de reemplazo correctamente y
confirme que funciona correctamente.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Utilice los componentes o dispositivos adecuados en funcion de los requisitos
expuestos en la siguiente tabla.

OO O©O0VVVOO

Dispositivo de control Requisitos
Interruptor de parada de Utilice dispositivos homologados con mecanismo de apertura positiva que
emergencia cumplan las normas IEC/EN 60947-5-1.
Final de carrera de Utilice dispositivos homologados con mecanismo de apertura positiva que
enclavamiento de puerta o | cumplan las normas IEC/EN 60947-5-1 y puedan conmutar microcargas de
final de carrera 4mAa24Vc.c.
Sensor de seguridad Utilice dispositivos homologados compatibles con las normas y reglamentos

vigentes en el pais en el que se utilicen.

Relés con contactos de guia | Utilice dispositivos homologados con contactos de guia forzada que
forzada cumplan la norma EN 50205. Para realimentacion, utilice dispositivos con

contactos capaces de conmutar microcargas de 4 mA a 24 Vc.c.
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Dispositivo de control Requisitos

Contactor Utilice contactores con un mecanismo de guia forzada y monitorice el
contacto NC auxiliar para detectar fallos del contactor. Para sefales de
realimentacion, utilice dispositivos con contactos capaces de conmutar
microcargas de 4 mA a 24 Vc.c.

Otros dispositivos Evalue si es necesario utilizar otros dispositivos para satisfacer los
requisitos del nivel de categoria de seguridad.

4 Precauciones para un uso seguro

mManipule el producto con cuidado

Evite dejar caer el controlador de la serie NE1A o de someterlo a vibraciones
excesivas o golpes mecanicos. El controlador de la serie NE1A podria
danarse y no funcionar correctamente.

mEntorno de instalacion y almacenamiento

No utilice ni almacene el controlador de la serie NE1A en ninguno de los
lugares expuestos a continuacion:

* Lugares expuestos a la luz solar directa.

* Lugares expuestos a temperaturas o condiciones de humedad inferiores
o superiores a las indicadas en las especificaciones.

* Lugares expuestos a condensaciones debidas a cambios bruscos de
temperatura.

* Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.
* Lugares con gran cantidad de polvo (especialmente polvo de hierro) o de
sales.

* Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos.

* Lugares expuestos a golpes o vibraciones
En el momento de realizar instalaciones en los siguientes lugares, adopte
medidas de seguridad adecuadas. Unas medidas no adecuadas o
insuficientes pueden dar lugar a un funcionamiento incorrecto.

* Lugares expuestos a electricidad estatica u otras formas de ruido.

* Lugares expuestos a fuertes campos electromagnéticos.

* Lugares con posibilidad de quedar expuestos a radioactividad.

e Lugares proximos a fuentes de alimentacion eléctrica.

minstalacion y montaje

* Utilice el controlador de la serie NE1A en un alojamiento con proteccion
IEC o superior segun la norma IEC/EN 60529.

e Utilice el carril DIN (TH35-7.5/TH35-15 conforme a la norma IEC 60715)
para instalar el controlador de la serie NE1A en el panel de control.
Monte el controlador de la serie NE1A en el carril DIN utilizando topes
finales PFP-M (no incluidos con el controlador de la serie NE1A) para
evitar que se desprenda del carril DIN debido a las vibraciones.

* Es necesario que exista un espacio libre alrededor del controlador de la
serie NE1A; un espacio minimo lateral de 5 mm y de 50 mm en la
superficie superior e inferior respectivamente para efectos de ventilacion
y cableado.
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mInstalacion y cableado

* Utilice los siguientes elementos para el cableado de los dispositivos de E/S
externos del controlador de la serie NE1A.

Cable rigido 0,2 22,5 mm? (AWG 24 a AWG 12)

Cable trenzado |0 34 a 1,5 mm? (AWG 22 a AWG 16)

(flexible) Los cables trenzados se deben preparar mediante la colocacion
de terminales de barras aislados (compatibles con la norma
DIN 46228-4) en los extremos antes de conectarlos.

¢ Desconecte el controlador de la serie NE1A de la fuente de alimentacion
antes de iniciar el cableado. Los dispositivos conectados al controlador
de la serie NE1A pueden funcionar de manera imprevista.

* Aplique correctamente la tension especificada a las entradas del
controlador de la serie NE1A. Si se aplica una tension de c.c. inapropiada
o cualquier tension de c.a. al controlador de la serie NE1A, ésta fallara.

* Asegurese de separar los cables de comunicaciones y los cables de E/S
de las lineas de corriente/alta tension.

¢ Al conectar los conectores a los z6calos para el controlador de la serie
NE1A tenga cuidado de no pillarse los dedos.

* Apriete los tornillos del conector DeviceNet correctamente (0,25 a 0,3 N-m).

¢ Un cableado incorrecto puede provocar la anulacién de las funciones de
seguridad. Cablee correctamente los conductores y verifique el
funcionamiento del controlador de la serie NE1A antes de usar el sistema
en el que esté incorporado el controlador de la serie NE1A.

* Una vez haya completado el cableado asegurese de retirar la etiqueta
para prevencion de corte del cable del controlador de la serie NE1A para
permitir la disipacién del calor o una ventilacion adecuada

mSeleccién de fuente de alimentacion
Utilice una fuente de alimentacion de c.c. que satisfaga los siguientes requisitos.

¢ Los circuitos secundarios de la fuente de alimentacién de c.c. deben estar
aislados del circuito principal mediante aislamiento doble o reforzado.

¢ La fuente de alimentacion de c.c. debe cumplir los requisitos de circuitos
de categoria 2 o circuitos de tensién/corriente limitada, indicados en la
norma UL 508.

* El tiempo de retencion de salida debe ser 20 ms o mas.

mInspecciones y mantenimiento periédicos

* Desconecte el controlador de la serie NE1A de la fuente de alimentacion
antes de reemplazar el controlador. Los dispositivos conectados al
controlador de la serie NE1A pueden funcionar de manera imprevista.

* No desmonte, repare ni modifique el controlador de la serie NE1A. De lo
contrario, podrian perderse sus funciones de seguridad.

mEliminacion
e Tenga cuidado de no sufrir lesiones al desmontar el controlador de la
serie NE1A.

5 Precauciones adicionales segun la norma UL 1604

El controlador de la serie NE1A es adecuado para el uso en la Clase [, Div. 2,
Grupo A, B, C, D o unicamente en areas no peligrosas.

ADVERTENCIA: peligro de explosién; la sustitucién de componentes puede
anular la idoneidad para Categoria I, Div. 2.
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ADVERTENCIA: peligro de explosion; no desconecte el equipo a menos que se
haya desconectado la alimentacion o se trate de un area que no es peligrosa.

ADVERTENCIA — Peligro de explosion — No desconecte el conector USB a
menos que se haya puesto en OFF la alimentacion, o bien si se sabe que se
trata de un area sin peligro de explosion.

Reglamentos y normativas

EI NE1A-SCPUO1 ha sido homologado del siguiente modo:

Organizacién
certificadora

Normas

TUV Rheinland

EN954-1:1996, EN60204-1:1997, EN61000-6-2:2001,
EN61000-6-4:2001, EN418:1992, IEC61508 part1-7/12.98-05.00,
IEC61131-2:2003,NFPA 79-2002, ANSI RIA15.06-1999,

ANSI B11.19-2003

UL

UL1998, UL508, UL1604, NFPA79, IEC61508, CSA22.2 No142,
CSA22.2 No213

Desde julio de 2006, se han presentado solicitudes para las siguientes
certificaciones para el NE1A-SCPUO01-V1 y NE1A-SCPUO02, y todavia estan

pendientes.

Organizacion
certificadora

Normas

TUV Rheinland

EN954-1:1996, EN60204-1:1997, EN61000-6-2:2001,
EN61000-6-4:2001, EN418:1992, IEC61508 part1-7/12.98-05.00,
IEC61131-2:2003,NFPA 79-2002, ANSI RIA15.06-1999,

ANSI B11.19-2003

UL

UL1998, UL508, UL1604, NFPA79, IEC61508, CSA22.2 No142,
CSA22.2 No213
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7 Versiones de unidad de los controladores de la serie NE1A

Versiones de unidad
Se ha incluido una "versién de unidad" para gestionar los controladores de

red de seguridad de la serie NEA1 segun las diferencias de funcionalidad
inherentes a las actualizaciones de las unidades.
1. Notacion de versiones de unidad en los productos
La version de la unidad (Ver. [1.[]) aparece cerca del numero de lote, en
la placa del nombre de los productos cuyos numeros de unidad se
gestionan, como se indica a continuacion.
* Los controladores que no tiene una version de unidad en la etiqueta se
denominan controladores anteriores a la version 1.0.

Placa del producto

‘omron k
| SAFETY NETWORK CONTROLLER

'NE1A-SCPU02
24VDC

Aqui se indica la version de unidad.

/ (Ejemplo: Ver. 1.0)

U o

\OMRON Corporation  MADE N JAPAN |
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2. Comprobacion de la version de unidad con el software de soporte
El procedimiento siguiente se puede utilizar para comprobar la versién de
unidad desde la version 1.6 o posterior de Network Configurator.

a. Cargue la informacién de configuracion desde el sistema. Se
mostraran los iconos de los dispositivos, como puede verse en el
siguiente diagrama.

AN

J I
=0 E ) a0l
MET A=-SCP LD HE|A=5CPLO HETA-BC

Lo

b l 5

b. Haga clic con el botéon derecho en el icono del controlador para
mostrar el menu emergente que se indica a continuacion.
Seleccione Propiedad en el mendu.

L ? e

MEIA-SCPUD |I~.'IJ'-.- l.‘.-‘J-J

—

Changs Mode »

M Martenance hiformation

Ragstler o othar Device ¥

External Data »
Uszga of Network Bsndwid™ of Safety Cormai
125K Bit/s ss0x pit, &
s pw 100% @ Copy
¥ Dalete
Eriptan Change Node fodress.

Cnarge Devica Cpmment

) Edit /O Comment.

Trwa Qe RIET RSO S I 1N B e
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c. Se mostrara la pagina de propiedades del controlador.

ME1A-SCPUOZ Property X|
MNE1A-SCPU0Z
Chanege Izon.. | Default Ioon |
Description :
MHetwork Mumber : 3714104729341
MHode Address : #00
Yendor : CMRON Carporation
Device Type : Satety Metwaork Controller
Product Code : 1405
Revizion : 1.0
Serial Mo, : N2B934B2

El nombre de dispositivo y la revision se indican en la ventana de propiedades.
Los controladores de la serie NE1A admitidos por la versiéon 1.6[] se enumeran
en la siguiente tabla.

Nombre de dispositivo Revisién Version de unidad
NE1A-SCPUO1 NE1A-SCPUO1 1.01 Anterior a la version 1.0
NE1A-SCPUO01-V1 NE1A-SCPUO0O1-V1 1.01 1.0
NE1A-SCPUO02 NE1A-SCPUO02 1.01 1.0

3. Comprobacion de la version de unidad con la etiqueta de la version de unidad

El controlador incluye las siguientes etiquetas de version.

.".rl' I."] '. "_I a

Ihesa labels can be used &
manage diterances in the
asailable funchans amee e
Linits.

Mace the appropriate label on
the front of the Une to show
wheal LIndn sterssan = actualky
Lssdiig visend

Estas etiquetas pueden estar pegadas en la parte delantera de los
controladores anteriores para diferenciar entre controladores con distintas
versiones de unidad.
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Funciones posibles por version de unidad

xxviii

Modelo

NE1A-SCPUO1

NE1A-
SCPUO01-V1

NE1A-SCPU02

Version de unidad
Funcién

Anterior a la
version 1.0

Ver. 1.0

Ver. 1.0

Operaciones logicas

Tamafno maximo de programa
(numero total de bloques de funciones)

128

254

254

Bloques de funciones afadidos
*Biestable RS

* Multiconector

* Exclusién (muting)

e Interruptor de activacion

¢ Generador de pulsos

* Contador

e Comparador

Admitida

Admitida

Seleccion del flanco ascendente de la
condicion de rearme para los bloques
de funcién de rearme y reinicio

Admitida

Admitida

Uso de estado de E/S locales en
programacion légica

Admitida

Admitida

Uso de estado general de la unidad en
programacion légica

Admitida

Admitida

Funciones de control de E/S

Contador de operacion de contacto

Admitida

Admitida

Monitorizacion de tiempo total en modo
ON

Admitida

Admitida

Funciones de comunicaciones de DeviceNet

Numero de conexiones de E/S de
seguridad en el maestro de seguridad

16

32

32

Seleccién de operaciones de
comunicaciones de E/S de seguridad
después de un error de comunicaciones

Admitida

Admitida

Anadir monitorizacién de salida local
para enviar datos durante la operacion
de esclavo.

Admitida

Admitida

Afadir monitorizacién de entrada local
para enviar datos durante la operacion
de esclavo.

Admitida

Admitida

Funciones de compatibilidad de inicio del sistema y recuperacion de errore

S

Guardar historial de errores no graves
en la memoria no volatil

Admitida

Admitida

Se han anadido errores de bloque de
funcidn para el historial de errores.

Admitida

Admitida
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Versiones de unidad y dispositivos de programacion
Se debe utilizar Network Configurator version 1.6 o posterior al emplear un
controlador légico de seguridad con una unidad de la version 1.0. En la tabla
siguiente se muestra la relacion entre las unidades de version y las versiones
de Network Configurator.

Referencia Network Configurator
Ver. 1.30J Ver. 1.5[] Ver. 1.6[]
NE1A-SCPUO1 Se puede utilizar. Se puede utilizar. Se puede utilizar.

Anterior a la version 1.0

NE1A-SCPUO01-V1 con No se puede utilizar. | No se puede utilizar. | Se puede utilizar.
unidad de la version 1.0

NE1A-SCPUO02 con unidad | No se puede utilizar. | No se puede utilizar. | Se puede utilizar.
de la version 1.0

Procedimiento de actualizacion del controlador de la serie NE1A

Se ha ampliado la funcionalidad de NE1A-SCPUO1-V1 y NE1A-SCPUO2 de
diferentes maneras en comparacion con NE1A-SCPUO1. Al cambiar de NE1A-
SCPUO1 a NE1A-SCPUO01-V1 o NE1A-SCPUO2 en un sistema que utiliza NE1A-
SCPUO1, los datos de configuracién anteriores se pueden utilizar mediante la
conversion de los datos de configuracion de NE1A-SCPUO1 a los datos de
NE1A-SCPUO01-V1 o NE1A-SCPUO2.

Utilice el siguiente procedimiento para crear datos de configuracién para
NE1A-SCPU01-V1 o NE1A-SCPUO2 a partir de datos de configuracién para
NE1A-SCPUO1.

1. Lectura de los datos de configuracion

Utilice el procedimiento siguiente para leer los datos de configuraciéon con
Network Configurator (versién 1.6).

* Lea los datos de configuracién guardados.

e Utilice la funcién de carga de red para leer los datos de configuracion de
los dispositivos de la red.

Una vez concluida la lectura, aparecera la pantalla siguiente.

£ Gystem Samplel - Network Configsrator
Ede Edit Yi=w Betmork [evies EDZ File Tools Opfion  Help

Dl 2 & 2|53 o

- #

53 Hetvork Configurator E ﬂ
= F DovicaMot Hardwars

+ verdor
g Devica Tope G- [.IFIM 1 NFH‘r I"DI m [ETI- MH‘iH -1 [ETI- I[.l1?' -1 ME1A- ‘-IPII'I
w e A Drives l l_lm | 200 |_|‘:l I"-‘:"l
g Communications Adopies — -
- :. Dizorede Sabsty L0
. General Purpase Digcrete L0
enaric Device
Huu 2-Machine Fiterface
* e e Posiion Corralker
= e Saiety Metwork Conteolier
] ME1A-SCPUN
ﬁ HE1 A-5CPUDIT-w1
E| ME1A-SGRUDZ 126K Bitfs : 250K By : B0 Bit's
(111 2] 100% i, 3 =N 1000 % 14

ol Metvork Bandmadih of Salety Gorrsction

Wezzage Cods Dists Desoripdion

Fosdy  LDeviceMe! Tilnknown USB-LOCATIONITLTOOLELES MNE1A-BCPUN 11520 BaYs Dff-lne
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XXX

2. Conversioén de los datos de configuracion

En los datos leidos con Network Configurator, haga clic con el boton derecho en
el NE1A-SCPUO1 que se va a cambiar a NE1A-SCPUO01-V1 o NE1A-SCPUO2 y
seleccione Change Device Type (Cambiar tipo de dispositivo) en el menu
emergente.

& Sysiem Samplel - Ketwork Gonfirurafor

Fim [Edit \fww Raimek [ivies ECE Fie Jooks [edon Hale

Dl 2 & 3 Bp @ X (Y88 MEE
o a4 "] L=
@ #
=
fi_ Plebwink Con | L o
- IR Deviesel Hardmare 5P 5 5 5
] Veardor i) an e 1) Pararemter k
= 4E} DevaTipa CJW-DRHN HE1A-SCFU  DETI-MDIESL-1 DETI-HDI2SL-
e Al Drives | | 200 |2an | 1#n
H o Conmunisions Adspler
£ :’_l\swﬁei-aledrlr")
£ _r".‘mtf-al Purposs Dsorets 10
* _r-'m;_ Deavice e Mode ¥
Y Human-Pachine Fiertace
g Position Conirolier
= G ey Mk Conroller A Manterance kformalion
m] KE1A-ZCFUT =
S| KE1A-SCFU0T-W1 sum of Hatrork, Blarcwdth of Salety Gonrection Rasghitar b obar Do N
H| HE1A-SCPUR 122K itz - [ 250 Bitss . SO0K Bite
] A 10 s ] 100 Exierral Dals r
= ¥ cw
Maconps Code Dste Dessor phion B Copr
¥ [riete

Charge Mode Addeess
Chargs Devics Conment
Change  LDewioshst  Tlinssn  USE-LOCATIONIT TOOLELUS  KE1A-SCFUOT 115200 B Crit=leet

& Edit 1D Cormment

Charge Device Trpe

45" Proparty

A continuacioén, seleccione el nuevo dispositivo en New Device (Nuevo
dispositivo) y pulse el botén OK.

Chanee Device Type @

Please select a new device which you would like to uze.

Mew Device

[ Ok I [ Cancel ]

Al cabo de un momento, cambiara el nimero de modelo y estaran completos
los datos de configuracidn para el nuevo dispositivo.
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yatem Samplel - Network Configurator

Edlit

FH 2

9 |24
B

£

p
aw

B

00
CLNW-DRME

.

B Meswork. Cordigurator

- Bl DeviceMatl Hardware
L=l Vendor

Jui I.'f-auma';,-fw

+ g AC Drives

+

a—1

Yew  Nabwork  [evice EDG File Toole Oplien Halp

&G L

L I

&1 2 03
META-SCPUN  DETI-MNEEL-T DETI-IZEL1

| (F 200 L | (el £ LET]

e Commurications: Adapter
S Discrate Salety 10
L Diereral Purpose Dicrate L0
e eric Device
i Humar=Maching Irterlace
= Position Controller
:. Safedy Natweork Conlroller
j HE1 A-ECFUOT

R

g| NETA-SCPUON -1
5| NETAR-SCFU0E

Mz Coce Db Deseription

Faoady  LDavicaNat

Usagps of Nedwork Bancwidth of Safety Connections

12k By . [
[

Tlkkpowe  USE-LOCATION 1 TOOLBUS

o

LB

250K Bits's 500K Bit/s : [
0%

100 T00%

META-SC:PLUNT 116200 Bitss OR-lina

3. Configuracion de expansion

Cuando se convierten los datos de configuracién, todas las funciones se
estableceran a los valores predeterminados. Establezca la configuracién para

todas las funciones ampliadas que

se utilizaran.

4. Nuevo registro de esclavos de seguridad en el maestro de seguridad

Si el dispositivo cuyos datos de configuracién se han convertido es un esclavo de
seguridad, se debe volver a registrar en el maestro de seguridad. En primer

lugar, seleccione el esclavo en

la pagina de ficha Safety Connections

(Conexiones de seguridad) del maestro de seguridad y anule su registro.
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xxxii

Edit Device Parameters ﬂ

Local Output I Local Input/Test Dutput I tode/Cycle Time I Logic
Safety Connections Memory Infao. I Safety Slave [/0 I Slave /0

— Urnreqister Device List
# | Product Mame |

L 1 — Seleccione el esclavo y
pulse este boton para
cancelar su registro.

futo allocation.

Connections : 416 o |

— Reagizter Device List

Product Mame | EPI | Fieact... | Type | Size |
@ #02 D5T1-MD1E5L-1
ﬁ Safety Input Adszembly T 10ms 40 mg 3] 1 Bute

ﬁ Safety Output Agzerbly 1 10me  40ms Cut 1Bute
.@ HOZDSTI1-D125L1

ﬁ Safety Input Azzembly 1 10me  40ms In 2Bute Esclavo cuya
&7 #O4 NETASLRUO: & configuracion se esta
ﬁ Safety Input 1 10msz 40 ms In 3Byte convirtiendo.
Mew... | Edit... | Delete | Register/Unreqgisterd |
Ok | Cancel |

Se mostrara el siguiente mensaje cuando se pulse el botén cancelar el
registro del esclavo.

Metwork Configurator x|

& This Device has walid connections, The Device will be unregistered.
0] 4,

Haga clic en el botén Yes.
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Una vez concluida la cancelacién del registro del esclavo, aparecera la
ventana siguiente.

Haga clic en el botén de registro para volver a registrar el esclavo.

Edit Device Parameters 5[

Local Output | Local Input/Test Dutput I Mode/Cycle Time I Logic
Safety Connections | b emony Infao. I Safety Slave [/0 I Slave /0

— Urregizter Device List
# | Product Mame |
@ #04  MET1A-SCPUOZ2

| | Seleccione el esclavo y
— Reqizter Device List esclavo.
Product M ame | EFI | React... | Type | Size |
@ #02D5T1-MD1E5L1
ﬁ Safety Input Azzembly 1 10ms 40 ms In 1Eute
ﬁ Safety Output Azzembly 1 10mz 40 ms Ot 1 Bute

#5 $03D5T1-D125L-1

ESafety Input mbly 1 10ms 40 ms i 2 Bute

Hews... | Edit... | Delete | Hegistel.f’LInregisterdl
ak I Cancel |

Una vez concluido el registro del esclavo, aparecera la ventana siguiente.
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Edit Device Parameters

Local Output | Lacal |nputdT ezt Output I Mode/Cocle Time I Lagic
Safety Connections | femory [nfo. I Safety Slave /0 | Slave |/0

]

— Unregister Device List

# | Product Mame |

Connections : 4416 » | ¥ Auto allacation.

— Reqigter Device Lizt

Product Mame I EF| I Reach... I Type I Size

ST1-MD1E5

Safety Input Azzembly 1 10ms 40 msz In 1 Byte
ﬁ Safety Output Azzermbly 1 10ms 40 ms Ot 1 Byte
@ HO3 DST1-D125L1

ﬁ Safety Input Azzembly 1 10m:  40msz In 2 Buyte
.@ #04 ME1A-5CPUDZ
ﬁ Safety [nput 1 10mz  40ms In JByte
Mew... | Edit... | Delete | Regizter/Unregisterd |

]4 | Cancel |

Haga clic en el botén OK. Asi finaliza el procedimiento.




Versiones de unidad de los controladores de la serie NE1A 7

5. Nuevo registro de esclavos estandar en maestros estandar

Si los dispositivos cuya datos de configuracion se estan convirtiendo estan
configurados como esclavos estandar y el cédigo de producto de dispositivo
se selecciona en el maestro estandar, se deben cambiar los ajustes en el
maestro estandar.

Seleccione el dispositivo en la lista de dispositivos de la pagina de ficha
General de la ventana Edit Device Parameters (Editar parametros de
dispositivo) correspondiente al maestro estandar.

Edit Device Parameters ﬂ

Communication Cycle Time I Mezzage Timer I Slave Function
General | 10 Allacation(QUT) I 120 Allacation(IM)
— Urnregister Device List
i | Product Mame | Out Size | In Size |
@#DE DST1-MD1ESLA 0 Byte 5 Byte
@#DS DST1-D125L1 0 Byte 4 Byte
@ #04  ME1A-SCPUOZ 0 Byte [ Byte

A | » | ¥ &wuto allocation as is registered,
— Reqister Device List

# | Product Mame | OutSize | ow ok [ InSize [ Inch [ |
401 NE1A-SCPUOZ 0 Byte 1Byte -

Advanced Setup... | R egizter/Unregizterd |

Upload | annluadl ey |

QK. I Cancel |

XXXV



Versiones de unidad de los controladores de la serie NE1A 7

A continuacién, haga clic en el boton Advanced Setup (Configuracion
avanzada).

Si esta seleccionada la opcion Check Product Code (Comprobar cddigo de
producto) en la seccién Device Information (Informacion de dispositivo) de la
ventana Advanced Setting (Configuracion avanzada), cambie el cddigo de
producto segun el dispositivo que se utilice. Los cddigos de producto son los
siguientes:

NE1A-SCPUO1: 1403
NE1A-SCPUO01-V1: 1404
NE1A-SCPUO02: 1405

Advanced setting ]|

Device Information | Cannection |

Device Information

Wendor : I"ﬁ' [T Check Yendar

] I Cancel

Haga clic en el botén OK después de finalizar el ajuste. Asi finaliza el
procedimiento.

XXXVi
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1-1 Acerca de los controladores de red de seguridad de la

serie NE1A

1-1-1  Introduccion los controladores de red de seguridad de la serie NE1A

Los controladores de red de seguridad de la serie NE1A incorporan diversas
funciones (como operaciones logicas y control de E/S de seguridad) y un
protocolo DeviceNet Safety. El controlador de la serie NE1A permite al
usuario construir un sistema de control/red de seguridad que cumple los
requisitos de nivel de integridad de seguridad (SIL) 3 segun la norma IEC
61508 (seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/
electronicos programables relacionados con la seguridad) y los requisitos de
categoria de seguridad 4 segun la norma EN 954-1.

En el sistema de ejemplo que se muestra a continuacion, el sistema de
control de seguridad implementado con un controlador de la serie NE1A y el
sistema de monitorizacién implementado con un PLC estandar se realizan en
la misma red.

e Como controlador Iégico de seguridad, el controlador de la serie NE1A
ejecuta operaciones légicas de seguridad y controla las E/S locales.

e Como maestro DeviceNet Safety, el controlador de la serie NE1A controla
las E/S remotas de los esclavos DeviceNet Safety.

e Como esclavo DeviceNet estandar, el controlador de la serie NE1A se
comunica con el maestro DeviceNet estandar.

/

Operaciones légicas de seguridad
y control de E/S de seguridad

N k i
/PLC estandar \ etwork Configurator

Maestro estandar

NE1A

Maestro de seguridad
Esclavo estandar

(] (]

Esclavo de seguridad

Esclavo esténty de la serie DST1

Control no relacionado con la seguridad
(control estandar)

Control relacionado con la seguridad

(es decir, el sistema de control de
seguridad) mediante comunicacione
de E/S DeviceNet y mensajes
explicitos.

El sistema DeviceNet

El sistema PLC monitoriza el NE1A
S Safety controla las E/S remotas.
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1-1-2 Caracteristicas de los controladores de la serie NE1A

Operaciones ldgicas de seguridad
Ademas de las funciones légicas basicas, como AND y OR, se admiten los
bloques de funcién, como parada de emergencia o0 monitorizacién de puerta
de seguridad, necesarias en muchas aplicaciones de seguridad.

E/S de seguridad locales
* En el NE1A-SCPUO1(-V1) se admite un total de 24 puntos de E/S de
seguridad locales: 16 entradas y 8 salidas.

e En el NE1A-SCPU0O2 se admite un total de 48 puntos de E/S de
seguridad locales: 40 entradas y 8 salidas.

¢ Se pueden detectar fallos en el cableado externo.

e Se puede seleccionar el modo de canal doble para pares de terminales
de entrada locales relacionados.
Cuando se selecciona el modo de canal doble, el controlador de la serie
NE1A puede evaluar mas parametros de datos de entrada y la
discrepancia de tiempo entre las sefiales de entrada.

¢ Se puede seleccionar el modo de canal doble para pares de terminales
de salida locales relacionados. Cuando se selecciona el modo de canal
doble, un controlador de la serie NE1A puede evaluar mas parametros de
datos de salida.

Comunicaciones de DeviceNet Safety
* Como maestro de seguridad, los controladores anteriores a la version 1.0
pueden establecer comunicaciones de E/S de seguridad con un maximo
de 16 conexiones utilizando hasta 16 bytes por conexion.

* Los controladores de la serie NE1A con la unidad de la version 1.0
pueden establecer comunicaciones de E/S de seguridad con un maximo
de 32 conexiones utilizando hasta 16 bytes por conexion.

* Como esclavo de seguridad, los controladores de la serie NE1A pueden

establecer comunicaciones de E/S de seguridad con un maximo de
cuatro conexiones utilizando hasta 16 bytes por conexion.

Comunicaciones de DeviceNet estandar
Como esclavo estandar, los controladores de la serie NE1A pueden
establecer comunicaciones de E/S estandar con un maestro estandar con un
maximo de dos conexiones utilizando hasta 16 bytes por conexion.

Modo de controlador independiente
Un controlador de la serie NE1A se puede utilizar como un controlador
independiente si se desactivan sus comunicaciones DeviceNet.

Configuracién con una herramienta grafica
* Se proporciona una herramienta grafica para la configuracion de red y
para la programacion légica. Permite una configuraciéon y programacion

sencillas.

* Desde Network Configurator se puede activar un editor légico.
e Los datos de configuracién se pueden descargar y cargar, y los

dispositivos se pueden monitorizar en linea mediante DeviceNet, USB o
la interfaz periférica de un PLC de OMRON.

Compatibilidad de inicio del sistema y recuperacion de errores
e La informacién de error se puede comprobar utilizando Network
Configurator o los indicadores de la parte frontal del controlador de la
serie NE1A.
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e La informacién de estado interna del controlador de la serie NE1A se
puede monitorizar desde un PLC estandar asignando la informacion en el
maestro estandar. Del mismo modo, se puede realizar la monitorizacion
con un PLC de seguridad asignando informacion en el maestro de
seguridad.

Control de acceso con una contrasena

* Los datos de configuracién del controlador de la serie NE1A estan
protegidos por una contrasefa configurada en el controlador.

* Network Configurator controla el acceso a cada archivo de proyecto con
una contrasefa.
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1-1-3 Descripcién general funcional

Funcidn | Informacién general Descripcion
Operaciones légicas
Operaciones légicas Se admiten las operaciones ldgicas basicas, como AND y OR, y Seccién 6
bloques de funcidn, como parada de emergencia (ESTOP) y
monitorizacién de puerta de seguridad (SGATE).
En los controladores anteriores a la version 1.0, se podian utilizar
128 funciones légicas y bloques de funcién en la programacion.
En los controladores con la unidad de la version 1 o posterior, se
pueden utilizar 254 funciones logicas y bloques de funcion en la
programacion.
E/S de seguridad
Comentarios de E/S El usuario puede almacenar cualquier nombre para cada terminal de |5-1-1
E/S utilizando un maximo de 32 caracteres (ASCII).
Monitorizacion de la Los controladores de la serie NE1A pueden detectar si la 5-1-2
alimentacion de E/S alimentacion de E/S se recibe en el rango de tension normal.
Entradas de seguridad EI NE1A-SCPUO01(-V1) admite 16 entradas de seguridad. 5-2
El NE1A-SCPUO2 admite 40 entradas de seguridad.
Diagnéstico de circuito | Los impulsos de entrada se utilizan para comprobar los circuitos
de entrada internos del controlador de la serie NE1A, los dispositivos externos y
el cableado externo.
Retardos a ON/OFF de | Para las entradas del controlador se pueden configurar constantes de
entrada entrada de tiempo entre 0 y 126 ms en multiplos del ciclo de tiempo del
controlador. La configuracion de los retardos a ON/OFF de entrada
contribuye a reducir la influencia de las interferencias o el ruido externo.
Modo de canal doble Se pueden evaluar las discrepancias de tiempo en los cambios de
los datos o de las sefales de entrada de dos entradas locales
emparejadas.
Salidas de impulsos de EI NE1A-SCPUO01(-V1) admite cuatro salidas de prueba 5-3
prueba independientes.
ElI NE1A-SCPUO02 admite ocho salidas de prueba independientes.
Normalmente se utilizan conjuntamente con las entradas de seguridad.
También se pueden configurar para utilizarlas como terminales de
salida de sefal.
Monitorizacion de EI NE1A-SCPUO01(-V1) puede detectar una desconexién en el
corriente para indicador | terminal T3.
luminoso de exclusion/ | F| NE1A-SCPU02 puede detectar desconexiones en los terminales
muting (sdlo terminales | T3y T7.
T3, T7)
Deteccion/proteccionde | Se bloquea una salida cuando se detecta sobrecorriente para
sobrecorriente proteger el circuito.
Salidas de seguridad EINE1A-SCPUO01(-V1) y el NE1A-SCPUOQ2 admiten ocho salidas de | 5-4
seguridad.
Diagndstico de circuito | Las salidas de Test se utilizan para comprobar los circuitos internos
de salida del controlador de la serie NE1A, los dispositivos externos y el
cableado externo.
Deteccion/proteccionde | Para proteger el circuito, se interrumpe la salida cuando se detecta
sobrecorriente sobrecorriente.
Modo de canal doble Las dos salidas emparejadas se pueden configurar en un estado de
seguridad cuando se produce un error en una de las dos salidas
locales emparejadas sin depender del programa del usuario.
Comunicaciones DeviceNet
Maestro de seguridad Se establece una relacion de maestro-esclavo para cada conexion | 4-4

en la red DeviceNet Safety independiente de las comunicaciones
maestro-esclavo de la red DeviceNet estandar. De este modo, el
controlador de la serie NE1A puede ser el maestro de seguridad
para controlar las conexiones.
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guardan junto con el tiempo de operacion total del controlador en el
punto en que se detecta el error.

Funcion Informacién general Descripcion

Esclavo de seguridad Un controlador de la serie NE1A también puede funcionar como un |4-5
esclavo DeviceNet Safety y la informacion de estado interna del
controlador asi como un area especifica de E/S se pueden asignar
en el maestro de seguridad.

Esclavo estandar Un controlador de la serie NE1A también puede funcionar como un |4-6
esclavo DeviceNet estandar y la informacion de estado interna del
controlador asi como un area especifica de E/S se pueden asignar
en el maestro estandar.

Mensajes explicitos Los mensajes explicitos se pueden utilizar para leer la informacion | 4-7
de estado del controlador de la serie NE1A. Ademas, los mensajes
explicitos configurados en Network Configurator se pueden enviar
desde el programa del usuario.

Deteccion automatica de La velocidad de transmision del controlador de la serie NE1A se 4-1-1

velocidad de transmision puede configurar automaticamente para que se corresponda con la
velocidad de transmision del maestro de red.

Modo de controlador independiente

Modo de controlador Un controlador de la serie NE1A se puede utilizar como un 4-1-2

independiente controlador independiente si se desactivan las comunicaciones
DeviceNet del controlador.

Funciones de inicio del sistema/recuperacion de errores

Historial de errores Los errores detectados por el controlador de la serie NE1A se 10-4

Monitorizacién en vivo

La informacidon de estado interna del controlador de la serie NE1A 'y
los datos de E/S se pueden monitorizar en vivo desde Network
Configurator.

Manual de confi-
guracion del sis-
tema, seccion 7

Otras funciones

0 no autorizado al controlador de la serie NE1A.

Bloqueo de configuracion | Los datos de configuracion almacenados en el controlador de la 7-1
serie NE1A se pueden bloquear para protegerlos después de que se
hayan descargado y verificado.

Reset Desde Network Configurator se puede realizar el reset del 7-2
controlador de la serie NE1A.

Contrasena Se puede configurar una contrasefia para evitar el acceso accidental |7-3

1-1-4 Comparacion de la capacidad de E/S de NE1A-SCPUO1(-V1) y

NE1A-SCPUO02
Elemento | NE1A-SCPUO1 | NE1A-SCPU02 | Referencia
N¢ de puntos de E/S
Entradas de seguridad 16 40 2-1
Salidas de prueba 4 8 2-1
Salidas de seguridad 8 8 2-1
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1-1-5 Funciones mejoradas en la actualizacion de la version 1.0 de la

unidad
En la siguiente tabla se describen los cambios realizados en la actualizacién
de la versién 1.0 de la unidad.
Funcion | Sumario | Referencia
Operaciones légicas
Operaciones logicas En programacion se pueden utilizar hasta 254 funciones logicas y Seccion 6
bloques de funcion.
Bloques de funciones Se pueden utilizar los siguientes bloques de funcién adicionales: Seccion 6
Funciones légicas
* Biestable RS
e Comparador
Bloques de funciones
* Exclusién (muting)
e Interruptor de activacion
¢ Generador de pulsos
* Contador
* Multiconector
Especificacion de las Se pueden seleccionar las siguientes condiciones de reset: Seccién 6
::ongllmones(;jefrese.t, pa(\jra * Bajo - Alto - Bajo impulso a ON (condicién de reset de la versién anterior)
os bloques de funcién de L
reset y reinicio * Flanco ascendente Bajo - Alto
Funciones de control de E/S
Datos utilizables en Se pueden utilizar las siguientes etiquetas de E/S adicionales: 6-1-2
etiquetas de E/S * Estado de E/S locales
* Estado de unidad general
Contador de operaciénes | El nimero de operaciones ON/OFF en una entrada o salida se puede 5-1-3
de E/S contar y almacenar internamente.
Monitorizacion de tiempo | El tiempo en ON de una entrada o salida se puede cronometrar y 5-1-4
total en modo ON almacenar internamente.
Funciones de comunicaciones de DeviceNet
Funcion de maestro de Es posible utilizar un maximo de 32 conexiones. 4-4
seguridad
Especificacion del estado | El usuario puede especificar una de las siguientes condiciones de E/S de |4-4
de comunicaciones de E/S | seguridad después de que se produzca un error de comunicaciones.
de segurldgd después de |« Reset automatico (funcion de la versién anterior)
que se produzca un error . o .
de comunicaciones e Parar sélo la coneX|on. donde se ha producido el error.
* Parar todas las conexiones
Reiniciar las comunicacio- | Cuando las comunicaciones de E/S de seguridad se han parado debido a | 4-4
nes de E/S que se pararon | un error de comunicaciones, las comunicaciones de E/S se pueden
debido a un error de reiniciar en Network Configurator o el programa légico.
comunicaciones
Asignacion de E/S Cuando el controlador funciona como un esclavo de seguridad o como | 4-3
remotas un esclavo estandar con entradas, los siguientes datos se pueden
adjuntar a los datos de envio.
* Monitorizacion de entrada local
* Monitorizacion de salida local
Funciones de compatibilidad de inicio del sistema y recuperacion de errores
Guardar el historial de El historial de errores no graves se almacena en la memoria no volatil. 10-3
errores
Elementos del historial de |Los errores que se producen en los bloques de funcion se registran en el | 10-4
errores anadidos historial de errores.
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1-2 Configuracion del sistema

1-2-1 Descripcion general del sistema DeviceNet Safety

DeviceNet es una red de campo abierta, de varios proveedores y multibit que
combina los controles en nivel de maquina y de linea con informacion. La red
DeviceNet Safety afade funciones de seguridad al protocolo de
comunicaciones estandar DeviceNet. El concepto DeviceNet Safety ha sido
homologado por una organizacién independiente (TUV Rhineland).

Al igual que DeviceNet, los dispositivos compatibles con DeviceNet Safety de
otros proveedores se pueden conectar a una red DeviceNet Safety. Ademas,
los dispositivos compatibles con DeviceNet y con DeviceNet Safety se
pueden combinar y conectar en la misma red.

Mediante la combinacién de productos DeviceNet Safety, el usuario puede
construir un sistema de control/red de seguridad que cumpla los requisitos de
nivel de integridad de seguridad (SIL) 3 segun la norma IEC 61508
(seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electronicos/electrénicos
programables relacionados con la seguridad) y los requisitos de categoria de
seguridad 4 segun la norma EN 954-1.

Control de seguridad con controlador Control y monitorizacion estandar con

de red de seguridad

PLC estandar

- Comunicaciones de E/S de seguridad - Comunicaciones de E/S estandar

Network Configurator o . -
- Comunicaciones de mensajes explicitos

Controlador de red de seguridad " e |
- Maestro de seguridad e | PLC estandar/Maestro estandar

- Esclavo estandar

(o]} [ ] (] (]
Médulo de seguridad Esclavo estandar

- Esclavo de seguridad
- Esclavo estandar

Controlador de red de seguridad
- Esclavo de seguridad
- Esclavo estandar
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1-2-2 Ejemplos de configuraciones del sistema

En los siguientes ejemplos se ilustran sistemas de control de seguridad
utilizando controladores de la serie NE1A.

* Sistema de control de seguridad con un maestro de seguridad de la serie
NE1A

* Sistema que combina un sistema de control de seguridad de la serie
NE1A y un sistema de control de monitorizacion de PLC estéandar

e Sistema que combina un sistema de control de seguridad distribuido con
varios controladores de la serie NE1A y un sistema de monitorizacién
centralizado con PLC estandar

* Sistema de controlador de la serie NE1A independiente
* Conexion con Network Configurator

Sistema de control de seguridad con un maestro de seguridad de la serie NE1A

NE1A

Maestro de seguridad

Este sistema utiliza el controlador de la serie NE1A como maestro de
seguridad y establece un sistema de E/S remotas de seguridad con esclavos
de seguridad.

Los controladores anteriores a la version 1.0 pueden realizar comunicaciones
de E/S de seguridad como un maestro de seguridad para un maximo de 16
conexiones (16 esclavos) utilizando hasta 16 bytes por conexion.

Los controladores con una unidad de la version 1.0 o posterior pueden
realizar comunicaciones de E/S de seguridad como un maestro de seguridad
para un maximo de 32 conexiones (32 esclavos) utilizando hasta 16 bytes por
conexion.

Los controladores de la serie NE1A admiten dos protocolos, uno a uno y
multidifusion (difusién), para las conexiones de E/S de seguridad.

Conexiones de seguridad (rutas de comunicaciones légicas)

Uno a uno o multidifusion

16 conexiones maximo
32 conexiones maximo (unidad de la version 1.0 o posterior)

Esclavo de seguridad Esclavo de seguridad Esclavo de seguridad
DST1 de otro fabricante de otro fabricante
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Sistema que combina un sistema de control de seguridad y un sistema de control de
monitorizacion de PLC

Este sistema utiliza el controlador de la serie NE1A como maestro de
seguridad y establece un sistema de E/S remotas de seguridad con esclavos
de seguridad.

El controlador de la serie NE1A se utiliza como un esclavo estandar y se
establecen comunicaciones de E/S estandar con el maestro estandar. El
controlador de la serie NE1A funciona simultdneamente como maestro de
seguridad y un esclavo estandar.

Como esclavo estandar, el controlador de la serie NE1A permite
comunicaciones de E/S estandar para un maximo de dos conexiones
utilizando hasta 16 bytes por conexidon. Para las conexiones de E/S se
admiten cuatro protocolos (Poll, Bitstrobe, COS y Cyclic). El controlador de la
serie NE1A no puede funcionar como un maestro estandar.

El sistema de control de seguridad se puede monitorizar mediante un PLC
asignando la informacién de estado del controlador de la serie NE1A (estado
general, estado de error de E/S locales u otra informacion) o los resultados
de operaciones légicas en el PLC para las comunicaciones de E/S estandar.

Se pueden combinar y establecer un sistema de seguridad y un sistema de
monitorizacion en la misma red mediante el uso de dispositivos estandar y
dispositivos de seguridad.

e N _

4 S
/ Sistema de monitorizacién
\

/ .
! Maestro de seguridad \
| Esclavo estandar

—
I

PLC estandar
Maestro estandar

Comunicaciones de E/S de seguridad

Comunicaciones de E/S estandar
y mensajes explicitos

[]
[]
]
]
]

\ Esclavo de Esclavos de seguridad de otros /

J
AN seguridad DST1 fabricantes o

IMPORTANTE En la misma red se puede conectar un maximo de 64 nodos estandar y de
seguridad.
Los atributos de datos que manejan las comunicaciones de E/S estandar y
las comunicaciones de mensajes explicitos no son datos de seguridad. Las
medidas necesarias para los datos de seguridad no se adoptan para estos
datos durante la generacion de datos. Por lo tanto, no los utilice para
configurar el sistema de control de seguridad.

10
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Sistema que combina un sistema de control de seguridad distribuido con varios
controladores de la serie NE1A y un sistema de monitorizaciéon centralizado
Este sistema utiliza cada controlador de la serie NE1A como maestro de
seguridad y establece un sistema de E/S remotas de seguridad con esclavos
de seguridad.

Cada controlador de la serie NE1A también funciona simultdneamente como
un esclavo estandar y se establecen comunicaciones de E/S estandar con el
maestro estandar.

El sistema de control de seguridad se puede monitorizar mediante un PLC
estandar asignando la informacién de estado del controlador de la serie
NE1A (estado general, estado de error de E/S locales u otra informacion) o
los resultados de operaciones légicas en el PLC estandar.

En el sistema DeviceNet Safety, se pueden conectar varios maestros de
seguridad en la misma red. Por lo tanto, los bloques de control de seguridad
distribuida se pueden monitorizar de forma centralizada en la misma red.

___________________________________________________________________

- NE1An21 Sistema de control de seguridad A™
Maestro de seguridad \

Esclavo estandar

PLC estandar
Maestro estandar

/
/
{
)
) |
) |
] 1
) |
! |
E Comunicaciones de E/S de seguridad :
i I:I l
] 1
) |
\ /) I
N A 1
.................. ] ]
) |
) I
! |
! |
) | ) N ) O :
] :
] I
\ . :
) 1
) 1
] I
] 1
) |
) )
l\ ll
Comunicaciones de E/S \ . /
estandar o N Esclavo de Esclavos de seguridad de /
mensajes explicitos Sl seguridad DSTH1 otros fabricantes el
/// | N
! NE1A n®2 3
Maestro de seguridad
Esclavo estandar
I:I Comunicaciones de E/S de seguridad

/

[ (] (] (]

e e e e e e e e e =T

Esclavo de seguridad Esclavos de seguridad de otros

\\ DSTH1 fabricantes /

\\\ Sistema de control de seguridad B e

~—o

Ademas, las comunicaciones de E/S de seguridad entre los controladores de
la serie NE1A se pueden llevar a cabo tal como se muestra en el siguiente
diagrama. En él, NE1A n® 2 esta configurado como el esclavo de las
conexiones de seguridad de NE1A n? 1 para establecer las comunicaciones
de E/S de seguridad.

11
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=
/ Sistema de monitorizacién

PLC estandar
Maestro estandar

El controlador de la serie NE1A funciona simultdneamente como maestro de
seguridad, esclavo de seguridad y esclavo estandar. Como esclavo de
seguridad, el controlador de la serie NE1A permite comunicaciones de E/S
de seguridad para un maximo de cuatro conexiones utilizando hasta 16 bytes
por conexion.

N e ~

V" NE1Ane1 Sistema de control de seguridad A™,
/ Maestro de seguridad \

Esclavo estandar

NE1A n2 1 funciona como un maestro de
I:I seguridad para NE1A n2 2,

\
|
|
|
|
1
I
|
|
|
|
1
1
1
|
)
!

e

Esclavo de seguridad

Esclavos de seguridad de otros ~ /
fabricantes e

Comunicaciones de E/S
de seguridad

NE1A n® 2

Maestro de seguridad

I:I Esclavo de seguridad
Esclavo estandar

E

[]

- ——

-

Esclavo de seguridad  Esclavos de seguridad de otros
DSTA fabricantes ’

. Sistema de control

~—o

NE1A n° 2 funciona como un esclavo
de seguridad de NE1A n° 1.

IMPORTANTE Los atributos de datos que manejan las comunicaciones de E/S estandar

DeviceNet y las comunicaciones de mensajes explicitos no son datos de
seguridad. Las medidas necesarias para los datos de seguridad no se
adoptan para estos datos durante la generacién de datos. Por lo tanto, no los
utilice para configurar el sistema de control de seguridad.
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Sistema independiente NE1A
Si sd6lo hay unos pocos puntos de E/S, el controlador de la serie NE1A se
puede utilizar como un controlador independiente.

Las comunicaciones DeviceNet del controlador se pueden desactivar
mediante ajustes desde Network Configurator para que el controlador de la
serie NE1A pueda funcionar como un controlador independiente.

Finales de carrera para |nterruptores accionados
Pulsadores de parada puertas de seguridad

de emergencia

| |
NE1A

I:I (Independiente)

Comunicaciones USB

Network Configurator

£ Contactores

IMPORTANTE Utilice una conexion de puerto USB para establecer el modo independiente.
Las comunicaciones DeviceNet se detienen cuando se establece el modo
independiente, por lo tanto, la configuracién no se puede efectuar desde el
puerto DeviceNet.

13



Configuracion del sistema Seccidn 1-2

Conexion con Network Configurator

El controlador de la serie NE1A se puede configurar y programar mediante
Network Configurator. Network Configurator también permite cargar datos de
configuracién, monitorizar en linea el estado de ejecucion de los programas,
efectuar comprobaciones del historial de errores, etc.

Network Configurator se puede utilizar de las tres formas siguientes:
¢ Conexion directa con DeviceNet
e Conexion USB al controlador de la serie NET1A
¢ Conexion serie con un PLC de OMRON

Conexion directa con DeviceNet
Una placa/tarjeta DeviceNet permite que Network Configurator se conecte

directamente a la red. Se admite la configuracién y monitorizacion remotas para
los nodos estandar y los nodos de seguridad de la red. Cuando se conecta
directamente a DeviceNet, Network Configurator constituye un nodo de la red.

Network Configurator PLC estandar
NE1A .
Maestro estandar

/A
Comunicaciones de mensajes explicitos

L] ] (] (] ]

Tarjeta PCI
Tarjeta PCMCIA

Se admite la descarga/carga de datos

de configuracion y la monitorizacion desde
Network Configurator para los dispositivos
de la red mediante DeviceNet. Esclavo de seguridad Esclavo estandar

14
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Conexidon USB a un controlador de la serie NE1A
Network Configurator se puede utilizar para conectar con el puerto USB del
controlador de la serie NE1A. Se admiten la configuracion y monitorizacion
remotas no sélo para el controlador conectado al puerto USB sino también
para los demas dispositivos de la red. Para una conexion de USB, Network
Configurator no utiliza una direccién de nodo en la red.

Network Configurator PLC estandar
NE1A Maestro estandar
| I
I U a
15 L

Comunicaciones USB L . .
Comunicaciones de mensajes explicitos

L] (] (] ]

Esclavo de seguridad Esclavo estandar

Conexidn serie con un PLC de OMRON
Network Configurator se puede utilizar para conectar con el puerto serie de un
PLC de OMRON. Se admite la configuracion y monitorizacion remotas para los
nodos estandar y los nodos de seguridad de la red. Para una conexion de PLC,
Network Configurator no utiliza una direccion de nodo en la red.

PLC esténdar Network Configurator

NE1A Maestro estandar

Comunicaciones serie

Comunicaciones de mensajes explicitos (Host Link o bus de
|:| |:| |:| |:| periféricos [toolbus])
Esclavo de seguridad Esclavo estandar

Nota Compruebe lo siguiente al descargar desde un maestro estandar al NE1A.

¢ El tiempo de monitorizacién de tiempo de espera del maestro estandar
debe ser de 15 segundos como minimo.

¢ Las comunicaciones de E/S remotas desde el maestro estandar al NE1A
se deben parar (desconectar).

15
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1-3 Procedimiento de configuracion del sistema

A continuacion se muestran las fases de trabajo hasta que el sistema de
seguridad esta operativo.

1. Diseno del sistema

v v

3. Instalacién y cableado 2. Programacion

I |
'

4. Configuracion

A4

5. Pruebas del usuario

A 4

6. Funcionamiento del sistema

La informacion del controlador de la serie NE1A necesaria en cada fase se
describe en las secciones siguientes.

Fase de trabajo Informacion requerida Descripcion
Disefo del sistema * Descripcion general del sistema y Seccion 1
configuraciones de ejemplo Seccién 2, seccién 4 a 8
¢ Especificaciones y funciones Seccién 9
* Rendimiento
Programacion ¢ Instrucciones de programacion Seccion 6
* Especificaciones de bloques de funciones
Instalacién y cableado * Configuracién de direccion de nodo y de Seccion 4-1
velocidad de transmision Seccion 3
* Ubicacion de la instalacion
* Conexiones de dispositivo
¢ Cableado de alimentacion
» Conexion con dispositivos de E/S
¢ Cableado para DeviceNet
Configuracién * Método de configuracion Secciéon 7
Prueba de usuario * Clasificacion e historial de errores Seccion 10
Funcionamiento del sistema | Mantenimiento e inspeccion Seccion 11

Consulte los siguientes manuales para obtener informacién sobre la instalacién
de DeviceNet, la construccion del sistema DeviceNet Safety, el funcionamiento
de Network Configurator, el funcionamiento de los dispositivos de programacion
y otros dispositivos empleados en el sistema de seguridad.

Nombre del manual Cat. No.
Manual del usuario de DeviceNet W379

Manual de configuracién del sistema DeviceNet | Z905
Safety

Elemento
Instalacion de DeviceNet

Construccién de un sistema
DeviceNet Safety

Funcionamiento de Network
Configurator

Funcionamiento de los
dispositivos de programacion

Instalacion de terminales de E/S | Manual de operacion de terminales de E/S de | Z904
de seguridad seguridad de DeviceNet Safety

16



2-1

2-2

Funciones y nomenclatura

SECCION 2
Especificaciones y nomenclatura

2-1-1  Nomenclatura . . ... ...t e
2-1-2  Areas de indicadores/visualizacion. . . .. ................c.iiiiiiii...
2-1-3  Selecciones de iNteITUPLOT. . . . .« v vttt ittt e e e
2-1-4  Conector de comunicaciones DeviceNet ............. .. ... ... .. .....
2-1-5  Conector de comunicaciones USB .. ........ ... ... ... ...,
2-1-6  Terminales de entrada/salida y conexiones internas. .. ..................
ESpecificaciones . . .. ...t
2-2-1  Especificaciones generales . . .. .......vuvttnt i
2-2-2  Especificaciones de comunicaciones de DeviceNet. ....................
2-2-3  Especificaciones de E/S ... ... .. . e

18
18
21
23
24
24
25
27
27
29
30

17



Funciones y nomenclatura Seccion 2-1

2-1 Funciones y nomenclatura

En esta seccién se describen los nombres de los componentes y las
funciones de los controladores de la serie NE1A.

2-1-1 Nomenclatura

NE1A-SCPUO01 (anterior a la version 1.0)

Interruptores de direccion de nodo:
Configura la direccién de nodo DeviceNet
como un numero decimal de 2 digitos.

Area de indicadores/visualizacion

Area de terminales

Puerto USB "D

(Conector B) Lnr.'t[l E Fﬂ H_F 1
comi[] | 1]

I njz|+|8 101214 ’ o
mmﬂm 1|lals|7 1l s Area de indicadores
uaa = 1 ,
[ [z (¢ Ce{ || Do o
(1 Ca 08 [Jrf || O O Chal
(o [Jz[Js [Js
(eJads 07
vim]ro[Te][Joe]4]s
V2|0#|T1|TA 1|¢l517
| L
=
A{_H_H_H_;HL [ Area de terminales

Interruptor de velocidad de transmision:
Configura la velocidad de transmision de DeviceNet.

Conector de comunicaciones DeviceNet:

Se conecta al cable de comunicaciones de red.

La alimentacion para las comunicaciones también se recibe de este conector.
Para las conexiones de nodo, se proporciona el XW4G-05C1-H1-D.

18
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NE1A-SCPUO01 (unidad de la version 1.0 o posterior

Interruptores de direcciéon de nodo:
Configura la direccién de nodo DeviceNet

‘ - . . como un numero decimal de 2 digitos.
Area de indicadores/visualizacion

| — Area de terminales

oo

10)12[14
111315

o

Area de indicadores

- —
O:=0:0=0
00y 0D

Puerto USB
(Conector B)

St Lo Only,
erimuationt. of|zla]s
HEIEE
I ————
TRV
G0 Vo Go

| ————— Area de terminales

Interruptor de velocidad de transmision:
Configura la velocidad de transmision de DeviceNet.

Conector de comunicaciones DeviceNet:

Se conecta al cable de comunicaciones de red.

La alimentacion para las comunicaciones también se recibe de este conector.
Para las conexiones de nodo, se proporciona el conector XW4G-05C1-H1-D.
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NE1A-SCPUO02

Interruptores de direccion de nodo:
Configura la direccion de nodo DeviceNet

como un numero decimal de 2 digitos. Area de terminales

Area de indicadores/visualizacion

O

Puerto USB na[] M I 1 i I
(Conector B) Lm[j o

comm[ ] i
0)2|a 8||[|a]w0)12]14|||[20)22 24 |28]| 28|30 52|34 Area de indicadores

E1a- 02 1[3]8]7||[[8[n[15]]| /21 [23|25 |27|| 28] o1 |90]35])
(s [eCra [ {|[ Dol [ e

(o (s Cea | | D CesCos | | et O (o

[ev[= (O«

O1(0e s

airT | N | | our |

To[12| 0 | 2 ||||Ne|ne|as s8] | |fra[ ] 4 |6

T1[73] 1 | 3| |Ncne]sr [sof | firs[r7[5 |7

E""":—“D'ﬁ [ L] ] LI |

I = K R

Cr i O )

Interruptor de velocidad de transmision: ) )
Configura la velocidad de transmisién de DeviceNet. Area de terminales

Conector de comunicaciones DeviceNet:

La alimentacion para las comunicaciones también se recibe de este conector.
Se conecta al cable de comunicaciones de red.

Para las conexiones de nodo, se proporciona el conector X\W4G-05C1-H1-D.

20



Funciones y nomenclatura

Seccion 2-1

2-1-2 Areas de indicadores/visualizacion

Indicadores de estado

Los siguientes indicadores LED muestran el estado del controlador de la
serie NE1A, red y circuitos de E/S.

* MS (estado de médulo)

* NS (estado de red)

* LOCK (estado de bloqueo de configuracion)

* COMM (estado de comunicaciones USB)

¢ IN 0 a 15 (estado de entrada local, NE1A-SCPUO01(-V1))
¢ IN 0 a 39 (estado de entrada local, NE1A-SCPUO02)

e OUT 0 a 7 (estado de salida local)

Nombre de Color Estado Significado
indicador
MS Verde 17  |Estado de operacion
(estado de maodulo) N— : ;
L Estado inactivo
Rojo 17 | Estado de error critico
"L |Estado de anulacién
Verde/rojo > i En espera del ajuste TUNID durante el autodiagndstico o en
- espera de configuracion.
- | No se recibe alimentacion.
NS Verde "7 |Laconexion en linea se ha establecido.
(estado de red) N— — - -
P ¢ La conexion en linea no se ha establecido.
Rojo Pinnig No se puede comunicar.
“LdA_ |Error de comunicaciones de E/S
Verde/rojo LA’ En espera del ajuste TUNID.
- - No se esta en linea o se han desactivado las comunicaciones
DeviceNet (modo independiente).
LOCK Amarillo "7 |Elbloqueo se ha realizado con una configuracion valida.
(blogueo de 4 |Elbl ha realizad figuracion valid
configuracion) b oqueo no se ha realizado con una configuracién valida.
| Sin datos de configuracion validos
COMM Amarillo "L | Transmision/recepcion de datos en curso.
(USB) | Ninguna transmision/recepcion de datos en curso.
NE1A-SCPUO1 Amarillo "7 |Lasefal de E/S estd en ON.
Icl)\luqll 8 ? 2157 Rojo Se ha detectado un error en los circuitos de E/S.
(estado de E/S o Se ha producido un error de discrepancia en una entrada
locales) g configurada para el modo de canal doble.
Se ha producido una infraccién de canal doble en una salida
NE1A-SCPU02 configurada para el modo de canal doble.
INO,1,2...39 S Error detectado en otro circuito de E/S configurado para el
ouTo,1,2...7 - modo de canal doble (ningun error en este circuito de E/S).
(estado de E/S - - La sefal de E/S esta en OFF.
locales)

: Parpadeando mm : OFF
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Display de siete segmentos

22

El display de 7 segmentos indica la direccion de nodo del controlador de la
serie NE1A en condiciones normales y el cddigo de error y la direccién de
nodo del error durante una situacién de error. Ademas, se muestra “nd” en
condiciones normales si las comunicaciones DeviceNet estan desactivadas

(es decir, en modo independiente).

Estado Display
Condiciones Modo de funcionamiento: modo RUN Muestra la direccion | Encendido
normales con Comunicaciones de E/S de seguridad: No estan de nodo del ,
De;ymzNet operativas o0 no estan establecidas. Kjog:slador de la serie
activado
Modo de funcionamiento: modo RUN (00 a 63). Parpadeando
Comunicaciones de E/S de seguridad: no estan
operativas
Modo de funcionamiento: autoprueba, configuracion o Parpadeando
inactivo
Condiciones Modo de funcionamiento: modo RUN "nd" Encendido
normales con Modo de funcionamiento: autoprueba, configuracién o Parpadeando
DeviceNet inactivo
desactivado
Condiciones de Error critico Indefinido
error Sélo cédigo de error | Encendido
Anular Sélo codigo de error | Encendido

Error no grave

Alterna entre la visualizacion del cédigo
de error y la direccion de nodo donde

se ha producido el error.

/\ ADVERTENCIA

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
No utilice los indicadores del controlador de la serie NE1A para operaciones de seguridad.

O

Nota

Los errores se indican mediante la configuracion del indicador MS, el indicador
NS y el display de 7 segmentos. Para obtener mas detalles sobre significados
especificos, consulte Seccion 10 Deteccion y correccion de errores.



Funciones y nomenclatura Seccion 2-1

2-1-3 Selecciones de interruptor

Interruptores de direcciéon de nodo
Configure la direccion de nodo DeviceNet utilizando los interruptores rotativos
de la parte frontal del controlador de la serie NE1A.

%
10 MEVy

Numero decimal de
dos digitos

Rango 0a63

Nota La direccion de nodo viene definida de fabrica en 63.

Se puede utilizar cualquier direccion de nodo del rango de ajuste siempre que
otro nodo no utilice la misma direccion. Si en los interruptores rotativos se
configura un valor entre 64 y 99, la direcciéon de nodo se puede configurar
mediante un ajuste de software en Network Configurator.

IMPORTANTE

¢ Desconecte la alimentaciéon del controlador de la serie NE1A antes de
ajustar los interruptores rotativos.

* No cambie los conectores rotativos mientras la alimentacién esta
conectada. El controlador lo detectara como un cambio en la
configuracién y pasara al estado de anulacion.

e Se producira un error de duplicacién de direccidon nodo si se configura la
misma direccién para varios nodos. Si se produce este error, no
comenzaran las comunicaciones.

Nota

e Utilice un destornillador pequefio de punta plana para ajustar los
interruptores rotativos y tenga cuidado de no rayarlos.

e Consulte en 4-1 Ajuste inicial los procedimientos de ajuste de software.

Interruptor de velocidad de transmision
La velocidad de transmisiéon de DeviceNet se configura mediante el
interruptor DIP de la parte frontal del controlador de la serie NE1A. Los
ajustes de velocidad de transmision se muestran en la siguiente tabla.

Pin Velocidad de
transmision
10 1 2 3 4
271N OFF OFF OFF OFF 125 kbit/s
:E ON OFF OFF OFF 250 Kbit/s
OFF ON OFF OFF 500 kbit/s
- g ON ON OFF OFF Ajuste de software
ON u OFF |ON u OFF |ON OFF
ON u OFF |ON u OFF |ON u OFF |ON Deteccion automatica
de velocidad de
transmision

Nota La velocidad de transmisién viene definida de fabrica en 125 kbit/s.

Nota  Consulte en 4-1 Ajuste inicial los procedimientos de ajuste de software.
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2-1-4 Conector de comunicaciones DeviceNet

IMPORTANTE

En los conectores de comunicaciones hay pegatinas segun el color de cada
hilo de comunicaciones. Si se hacen corresponder los colores de los hilos de
comunicaciones con los colores de las pegatinas de la unidad se puede
comprobar si los hilos estan colocados correctamente. Los colores de los
hilos son los siguientes:

Color Descripcion
Rojo V+
Blanco Senal (CAN H)
- Drenaje
Azul Senfal (CAN L)
Negro V-

Consulte informacion detallada sobre las especificaciones y cableado de las
comunicaciones en el Manual del usuario de DeviceNet (W379).

Desconecte la alimentacién al controlador de la serie NE1A y a todos los
nodos de la red antes de comenzar las operaciones de cableado.

2-1-5 Conector de comunicaciones USB

24

Conecte el conector de comunicaciones USB con un ordenador cuando se
vaya a utilizar Network Configurator. Los controladores de la serie NE1A
admiten el estandar USB version 1.1. Adquiera un cable estdndar macho/
macho USB-A a USB-B para la conexién.
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2-1-6 Terminales de entrada/salida y conexiones internas

NE1A-SCPU01(-V1)

o
558 v
8-6?0 @ Gy _]I'_ 24 Vc.c
°03 © o
o e
S :
: Teolatiom — V1
. o0
b @ % g(-)) Lo ® CD%)' @ Gl = 24 Vc.c.
omn |©) o8 HHEY: ton | 288 © i
Croin @ 2 - Hlemaedat -t-... . ;;)_lgg- @ iU =
a »n YT T L — = .
DAL @ = 8 o L wd rli:% loNoNoX :
25 Y387 ol age NEE
) R - |=e ©
H I = p— c —
T |8 sk
! c B g 2o s |ING
I = SV V) :
= o (] —
39 5 —liN1E
T e 2 o) ?
o @ = :
o = e L
o a 17
IORC) o © =N
o Taolaiim [©) S—? [ﬁl G2 = 24 Vc.c.
o 7 X2 (&)
A trl | &5 ®
o — Fli‘i #Z— €9 :
' g.'o. i
Tyl | 8% ©
USB T g - Lt
D @ || OUTD
©Of[H
: T OUTY —
Nombre de terminal Descripcion
VO Terminal de alimentacion para circuitos internos
Los dos terminales VO estan conectados internamente.
GO Terminal de alimentacion para circuitos internos
Los dos terminales GO estan conectados internamente.
V1 Terminal de alimentacién para dispositivos de entrada externos y salidas de
prueba
G1 Terminal de alimentacién para dispositivos de entrada externos y salidas de
prueba
V2 Terminal de alimentacion para dispositivos de salida externos
G2 Terminal de alimentacién para dispositivos de salida externos
INO a IN15 Terminales de entrada de seguridad
TOaT3 Terminales de salida de prueba utilizados para conectarse con las entradas
de seguridad INO a IN15. Cada terminal de salida de prueba envia un sefal
moduladade prueba distinto. El terminal T3 también admite una funcion de
monitorizacion de corriente para la sefal de salida, por ejemplo, para un
indicador luminoso de exclusion.
OUTO0 a OUT7 Terminales de salida de seguridad
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NE1A-SCPU02-V1

W+
CAMH
DRAIMN
CANL

e
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Nombre de Descripcion
terminal

Vo Terminal de alimentacion para circuitos internos
Los dos terminales VO estan conectados internamente.

GO Terminal de alimentacion para circuitos internos
Los dos terminales GO estan conectados internamente.

VA Terminal de alimentacion para dispositivos de entrada externos y salidas de prueba

G Terminal de alimentacion para dispositivos de entrada externos y salidas de prueba

V2 Terminal de alimentacion para dispositivos de salida externos

G Terminal de alimentacion para dispositivos de salida externos

INO a IN39 Terminales de entrada de seguridad

T0aT3 Terminales de salida de prueba utilizados para conectarse con las entradas de
seguridad INO a IN19. Cada terminal de salida de prueba envia un sefial modulada
de prueba distinta. El terminal T3 también admite una funcién de monitorizacién
de corriente para la sefial de salida, por ejemplo, para un indicador luminoso de
exclusion.

T4aT7 Terminales de salida de prueba utilizados para conectarse con las entradas de
seguridad IN20 a IN39. Cada terminal de salida de prueba envia un sefal
modulada de prueba distinta. El terminal T7 también admite una funcién de
monitorizacion de corriente para la sefal de salida, por ejemplo, para un indicador
luminoso de exclusion.

OUT0 a OUT7 |Terminales de salida de seguridad

Seccion 2-1




Especificaciones

Seccion 2-2

2-2 Especificaciones

En esta seccidén se proporcionan las especificaciones del controlador de la

2-2-1

serie NE1A.

Especificaciones generales

NE1A-SCPU01(-V1)

Elemento

Especificaciones

Tension de alimentacion de DeviceNet

11 a 25 Vc.c.
(Obtenida del conector de comunicaciones)

Tension de alimentacion de dispositivo
VO (ver nota)

20,4 a 26,4 Vc.c. (24 Vc.c., —15% a 10%)

Tensiones de alimentacién de E/S V1y V2

20,4 a 26,4 Vc.c. (24 Vc.c., -15% a 10%)

(Ver nota.)

Consumo DeviceNet 15 mA a 24 Vc.c.
Circuitos logicos 230 mA a 24 Vc.c.
internos

Categoria de sobretension

Il (segun la norma IEC 61131-2: 4.4.2)

Compatibilidad electromagnética (CEM)

Compatible con la norma IEC 61131-2.

Resistencia a vibraciones

0,35 mm a 10 a 57 Hz, 50 m/s? a 57 a 150 Hz

Resistencia a golpes

150 m/s2 durante 11 ms

Montaje Carril DIN (TH35-7.5/TH35-15 segun la norma IEC 60715)
Temperatura de servicio -10a 55°C

Humedad 10% a 95% (sin condensacion)

Temperatura de almacenamiento -40a 70°C

Grado de proteccion IP20

Interfaz serie USB version 1.1

Peso 460 g

Nota VO a GO: para circuitos ldgicos internos; V1 a G1: para dispositivos de
entrada externos y salidas de prueba;
V2 a G2: para dispositivos de salida externos.
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NE1A-SCPU02

28

Elemento

Especificaciones

Tension de alimentacion de DeviceNet

11 a 25 Vc.c.
(Obtenida del conector de comunicaciones)

Tension de alimentacion de dispositivo
VO (ver nota)

20,4 a 26,4 Vc.c. (24 Vc.c., —15% a 10%)

Tensiones de alimentacién de E/S V1y V2

20,4 a 26,4 Vc.c. (24 Vc.c., —15% a 10%)

(Ver nota.)

Consumo DeviceNet 15 mA a 24 Vc.c.
Circuitos logicos 280 mA a 24 Vc.c.
internos

Categoria de sobretension

Il (segun la norma IEC 61131-2: 4.4.2)

Compatibilidad electromagnética (CEM)

Compatible con la norma IEC 61131-2.

Resistencia a vibraciones

0,35 mm a 10 a 57 Hz, 50 m/s2 a 57 a 150 Hz

Resistencia a golpes

150 m/s2 durante 11 ms

Montaje Carril DIN (TH35-7.5/TH35-15 segun la norma IEC 60715)
Temperatura de servicio -10a 55°C
Humedad 10% a 95% (sin condensacion)
Temperatura de almacenamiento -40a70°C
Grado de proteccion IP20
Interfaz serie USB version 1.1
Peso 690 g
Nota VO a GO: para circuitos légicos internos; V1 a G: para dispositivos de entrada

externos y salidas de prueba;
V2 a G: para dispositivos de salida externos.
G de V1 y G de V2 estan conectados internamente.



Especificaciones Seccidn 2-2

2-2-2 Especificaciones de comunicaciones de DeviceNet

Elemento Especificaciones

Protocolo de Compatible con DeviceNet.
comunicaciones

Método de conexion Las conexiones multipunto y bifurcaciéon en T se pueden combinar (para lineas principales
o de derivaciones).

Velocidad de 500 kbits/s, 250 kbits/s, 125 kbits/s
transmision
Soporte de Cable especial con 5 lineas (2 lineas de comunicaciones, 2 lineas de alimentacion, 1 linea
comunicaciones apantallada)
Distancia de Velocidad de transmision Longitud maxima de red Longitud de Longitud total
comunicaciones derivacion

500 kbits/s 100 m max. (100 m max.) |6 m max. 39 m max.

250 kbits/s 250 m max. (100 m max.) |6 m max. 78 m max.

125 kbits/s 500 m max. (100 m max.) |6 m max. 156 m max.

Los numeros entre paréntesis son las longitudes cuando se utiliza cable delgado.

Alimentacion eléctrica |11 a 25 Vc.c.
de las comunicaciones

Nodos conectados 63 nodos max.
Comunicaciones de Funcién de maestro de seguridad:
E/S de seguridad * NUimero maximo de conexiones: 16

(Controladores anterio-

res a la version 1.0) * Tamafo maximo de datos: 16 bytes de entrada 6 16 bytes de salida (por conexion)

* Tipo de conexion: uno a uno, multidifusion

Funcion de esclavo de seguridad:

* Numero maximo de conexiones: 4

* Tamafio maximo de datos: 16 bytes de entrada 6 16 bytes de salida (por conexion)
* Tipo de conexidén: uno a uno, multidifusion

Comunicaciones de E/S | Funcién de maestro de seguridad:

?g sigulrigad * Nimero maximo de conexiones: 32

ontroladores con - o . . . .
unidad de la versién 1.0 Tgmano maxm’o .de datos: 16 bytejs.de .elntrada 6 16 bytes de salida (por conexién)
o posterior) * Tipo de conexion: uno a uno, multidifusion

Funcion de esclavo de seguridad:

* Numero maximo de conexiones: 4

* Tamafo maximo de datos: 16 bytes de entrada 6 16 bytes de salida (por conexion)
* Tipo de conexion: uno a uno, multidifusion

Comunicaciones de E/S | Funciéon de esclavo estandar

estandar » NUmero maximo de conexiones: 2
» Tamafio maximo de datos: 16 bytes de entrada y/6 16 bytes de salida (por conexion)
¢ Tipo de conexidn: Poll, Bitstrobe, COS, Cyclic

Comunicaciones de Longitud maxima de mensaje: 552 bytes

mensajes
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2-2-3 Especificaciones de E/S

Entradas de seguridad

Elemento Especificaciones
Tipo de entrada NPN
Tension en ON 11 Vc.c. min. entre cada terminal de entrada 'y G
Tension en OFF 5 Vc.c. max. entre cada terminal de entrada 'y G
Corriente en OFF 1 mA max.
Corriente de entrada 4,5 mA
Salidas de seguridad
Elemento Especificaciones
Tipo de salida PNP
Corriente nominal de salida 0,5 A por salida
Tension residual 1,2 V méax. entre cada terminal de salida 'y V2
Corriente de fuga 0,1 mA max.

IMPORTANTE Si una salida de seguridad esta configurada como una salida de impulsos de
sequridad, se enviara una senal de impulso OFF (ancho de impulso: 580 pus)
para diagnosticar el circuito de salida cuando la salida de seguridad se ponga
en ON. Compruebe el tiempo de respuesta de la entrada del dispositivo de
control conectado al controlador de la serie NE1A para asegurarse de que
este impulso de salida no provocara un funcionamiento incorrecto.

Salidas de prueba

Elemento Especificaciones
Tipo de salida PNP
Corriente nominal de salida 0,7 A max. por salida (vea las notas 1y 2)
Tension residual 1,2 V max. entre cada terminal de salida y V1
Corriente de fuga 0,1 mA max.
Nota (1) Corriente total simultanea: 1,4 A max.

(TO a T3: NE1A-SPCPUO01(-V1), TO a T7: NE1A-SCPU02)
(2) Indicador externo conectable (T3, T7): 24 Vc.c., 15 a 400 mA
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Instalacion Seccion 3-1

3-1 Instalacion

3-1-1 Requisitos de instalacion y cableado

Tenga en cuenta lo siguiente referente a la instalacion y el cableado para
mejorar la fiabilidad del sistema de controlador de red de seguridad de la
serie NE1A y para aprovechar al méaximo las capacidades del sistema.

Entorno de instalacion y almacenamiento
No utilice ni almacene el controlador de la serie NE1A en ninguno de los
lugares expuestos a continuacion.

* Lugares expuestos a la luz solar directa.

* Lugares expuestos a temperaturas o condiciones de humedad inferiores
o superiores a las indicadas en las especificaciones.

* Lugares expuestos a condensaciones debidas a cambios bruscos de
temperatura.

e Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.

¢ Lugares con gran cantidad de polvo (especialmente polvo de hierro) o de
sales.

e | ugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos.
¢ Lugares expuestos a golpes o vibraciones

En el momento de realizar instalaciones en los siguientes lugares, adopte
medidas de seguridad adecuadas. Unas medidas no adecuadas o insuficientes
pueden dar lugar a un funcionamiento incorrecto.

* Lugares expuestos a electricidad estatica u otras formas de ruido.
* Lugares expuestos a fuertes campos electromagnéticos.

e L ugares con posibilidad de quedar expuestos a radioactividad.

e Lugares proximos a fuentes de alimentacion eléctrica.
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3-1-2 Montaje en el panel de control

* Utilice el controlador de la serie NE1A en un alojamiento con proteccion
IEC o superior segun la norma IEC/EN 60529.

e Utilice el carril DIN (TH35-7.5/ TH35-15 conforme a la norma IEC 60715)
para montar el controlador de la serie NE1A en el panel de control. Monte
el controlador en el carril DIN utilizando topes finales PFP-M (no incluidos
con el controlador de la serie NE1A) para evitar que se desprenda del
carril DIN debido a las vibraciones.

* Deje suficiente espacio alrededor del controlador de la serie NE1A, como
minimo 5 mm a los lados y 50 mm en la parte superior e inferior, para la
ventilacion y el cableado.

Canaleta de cableado

50 mm min.
H )
= ][]
5 mm min. {E}:H | | 5 mm min.
«—> wex[ ] Eﬁ ] I ETEBF' «—>
[-- ]
—— e | [ = [ o | o ][ 5 | 10| i 1] ——
mmmW- 1jajej|r M| Wm|E
] mi—
) * H:H:Bg B% Carril DIN
[D HEEE 3 de 35 mm
]
D e saa )
H e WeTm[w| |22 3]
—d B afu[rm] [ [o e [+]—
|—|—|—|—“"‘ I I
T.“T ﬂ Tope final
o Modelo: PFP-M
L
50 mm min.

Canaleta de cableado

Nota EIl controlador de la serie NE1A sdélo se puede montar en carril DIN. No
atornille el controlador al panel de control.
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Montaje

Para garantizar una ventilacidon correcta, monte el controlador de la serie
NE1A tal como se muestra en el siguiente diagrama.

A

Parte superior

‘11“‘“1?1}‘11“‘“1'?1
annn

Iﬂ!"l—

a [u]mfin

303z b2
Do ThOAD, —
[ e[y

Coa- ——am %
D0 i || N |

et

£l

Parte inferior

v

No monte el controlador de la serie NE1A tal como se muestra en los
siguientes diagramas.

T Parte superior T Parte superior

i Parte inferior i Parte inferior
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A

Parte superior

i Parte inferior

f Parte superior

U

@ |
B | ee TR
== || 252 [ E
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i Parte inferior
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H Posicion del soporte de montaje en carril DIN del controlador

NE1A-SCPU01(-V1)
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Soporte de montaje en carril DIN

H Posicion de los soportes de montaje en carril DIN del controlador
NE1A-SCPUO02
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Soportes de montaje en carril DIN
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3-1-3 Dimensiones y peso

Dimensiones

B NE1A-SCPUO01(-V1)

131- 4
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N |
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Peso
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B NE1A-SCPUO02
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Modelo Peso
NE1A-SCPUO1(-V1) |460 g max.
NE1A-SCPU02 690 g max.




Cableado Seccion 3-2

3-2 Cableado

3-2-1 Instrucciones generales sobre el cableado

Precaucion:
e Para evitar que se introduzcan los restos de cables en el controlador de la

serie NE1A, no quite la etiqueta del controlador hasta que se haya
terminado el cableado.

* Una vez finalizado el cableado, asegurese de quitar la etiqueta del
controlador para facilitar la disipacion térmica y obtener una refrigeracion
correcta.

La etiqueta impide la
entrada de restos de cable.

* Desconecte el controlador de la serie NE1A de la fuente de alimentacion
antes de iniciar las operaciones de cableado. Si el cableado se lleva a
cabo con la fuente de alimentacidon conectada, se puede producir un
funcionamiento inesperado de los dispositivos conectados al controlador.

¢ Al conectar los conectores a los zécalos para el controlador de la serie
NE1A tenga cuidado de no pillarse los dedos.

/\ ADVERTENCIA

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Cablee
correctamente los conductores y verifique el funcionamiento del controlador de la serie
NE1A antes de usar el sistema en funcionamiento real.
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3-2-2 Cableado de las lineas de alimentacion y de E/S

Calibres de los cables
Utilice los siguientes cables para conectar los dispositivos de E/S externos
del controlador de la serie NE1A.

Cable rigido 0,2 22,5 mm? (AWG 24 a AWG 12)

Cable trenzado (flexible) |0,34 a 1,5 mm?2 (AWG 22 a AWG 16)

Los cables trenzados se deben preparar mediante la colocacién de
férulas con manguitos aislantes de plastico (compatibles con la
norma DIN 46228-4) antes de conectarlos.

Materiales y herramientas recomendados

H Terminales de pin aislados

Utilice un terminal de pin con funda de aislamiento segun la norma DIN
46228-4. Es posible que los terminales de pin de aspecto similar pero que no
cumplan la norma no coincidan con el bloque de terminales del controlador
de la serie NE1A. (las dimensiones de cables son estandares aproximados;
confirme las dimensiones por adelantado). Utilice cables del mismo diametro
si se utilizan terminales de pin de dos hilos.

Nota * Al cablear los terminales de pin, asegurese de insertarlos por completo
en el bloque de terminales.

e Al utilizar terminales de pin de dos hilos, utilice cables del mismo
diametro.

¢ Al utilizar terminales de pin de dos hilos, inserte el terminal de pin de
modo que la parte metdlica de éste se inserte completamente en el
bloque de terminales, es decir, de modo que los lados verticales de la
cubierta de aislamiento estén verticales.
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Seccion 3-2

Especificaciones de referencia (especificaciones del producto para Phoenix Contact)

Modelo de terminal Dimensiones del Especificaciones de terminal de pin
de pin cable §
Areatrans- | AWG Longitud | Longitud | Longitud | Diametro Diametro |.2
versal del delafunda | total L1 dela interior del | interior de | &
conductor de aisla- (mm) parte conductor | la funda de “E’
(mm?) miento cor- metalica | D1(mm) | aislamiento |5
tada (mm) L2 (mm) D2 (mm)
< Al 0,34-8TQ [0,34 22 10 12,5 8 0,8 2,0 *1
[oN
8 % Al 0,5-10WH |05 20 10 16 10 1,1 2,5
2 8 [AI0,75-10GY [0,75 18 10 16 10 1,3 2,8
< S
8 - Al 1-10RD 1,0 18 10 16 10 1,5 3,0
qg)'c Al 1,5-10BK 1,5 16 10 18 10 1,8 3,4
|_
c A-TWIN2x |2x0,75 - 10 17 10 1,8 2,8/5,0 *2
538 |0,75-10GY
@ f‘; AI-TWIN2x1-{2x1 - 10 17 10 2,05 3,4/5,4
< » |10RD
£38
£3
@

*1: Terminal de pin de un cable

X % =
\ \

*2: Terminal de pin de dos cables

Funda de
aislamiento

Funda de Dia. D2

aislamiento

L1
L2
L1
L2

Dia. D1

H Herramienta engarzadora de terminales
Modelo
CRIMPFOX UD6

Dia. D1

Fabricante
Phoenix Contact

Seleccion de fuente de alimentacion
Utilice una fuente de alimentacion de c.c. que satisfaga los siguientes requisitos.

* Los circuitos secundarios de la fuente de alimentacion de c.c. deben estar
aislados del circuito principal mediante aislamiento doble o reforzado.

* La fuente de alimentacion de c.c. debe cumplir los requisitos de circuitos
de categoria 2 o circuitos de tension/corriente limitada, definidos en la
norma UL 508.

¢ El tiempo de retencidn de salida debe ser 20 ms o mas.

3-2-3 Cableado de los dispositivos de E/S
Cableado de los dispositivos de entrada

Consulte la siguiente informacion para la seleccion y el cableado de los
dispositivos de entrada.
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Cableado Seccion 3-2

H Dispositivos con salidas de contacto
Ejemplos: Pulsadores de parada de emergencia y finales de carrera
Estos dispositivos utilizan un terminal de entrada de seguridad y un terminal
de salida de prueba. Un terminal de entrada de seguridad recibe la sefal de
salida de prueba (salida de pulsos) del controlador de la serie NE1A a través
de un dispositivo de salida de contacto.

L)

4,5 mA tipica

Tx O
m Controlador

j - de la serie NE1A

e

INX O
Carga minima aplicable: 24 Ve.c
4mA, 24 Vcaa. -

G1 ?—
H Dispositivos con salidas de transistor PNP

Ejemplo: Barreras opticas

Una sefal de salida transistor PNN de este tipo de dispositivo se recibe en el
terminal de entrada de seguridad del controlador de la serie NE1A.

4,5 mA tipica
V1A
) ,,24 Ve.c. Tx O
Controlador

de la serie NE1A

(JOSSDx INX >

_34 Ve.c.
L. _GND G1

I S

/\ ADVERTENCIA
La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Utilice los 0

componentes o dispositivos adecuados en funcion de los requisitos expuestos en la
siguiente tabla.

Dispositivos de control Requisitos

Interruptor de parada de emergencia | Utilice dispositivos homologados con mecanismo de apertura positiva que
cumplan las normas IEC/EN 60947-5-1.

Final de carrera para puertas de Utilice dispositivos homologados con mecanismo de apertura positiva que

seguridad o final de carrera cumplan las normas IEC/EN 60947-5-1 y puedan conmutar microcargas de 4 mA
a24\Vc.c.

Sensor de seguridad Utilice dispositivos homologados compatibles con las normas y reglamentos

vigentes en el pais en el que se utilicen.
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Dispositivos de control Requisitos

Relés con contactos de guia forzada | Utilice dispositivos homologados con contactos de guia forzada que cumplan
la norma EN 50205. Para realimentacion, utilice dispositivos con contactos
capaces de conmutar microcargas de 4 mA a 24 Vc.c.

Contactor Utilice contactores con un mecanismo de guia forzada y monitorice el
contacto NC auxiliar para detectar fallos del contactor.

Para realimentacion, utilice dispositivos con contactos capaces de conmutar
microcargas de 4 mA a 24 Vc.c.

Otros dispositivos Evalle si es necesario utilizar otros dispositivos para satisfacer los requisitos
del nivel de categoria de seguridad.

IMPORTANTE

* Aplique correctamente la tension especificada a las entradas del
controlador de la serie NE1A. Si se aplica una tensién de c.c. inadecuada
o tensién de c.a. se puede producir la reduccion de las funciones de
seguridad, danos en el controlador de la serie NE1A o un incendio.

* Asegurese de separar los cables de E/S de las lineas de alta tension/
corriente.

e Utilice cables de E/S de una longitud maxima de 3 metros.

* No aplique la fuente de alimentacién a los terminales de salida de prueba. Si
lo hace, se pueden producir dafos en el producto o un incendio.

Cableado de los dispositivos de salida

Consulte el siguiente diagrama para la seleccion y el cableado de los
dispositivos de salida.

0,5 A max.

24 Vc.c.
Le

Controlador

de la serie [L:|

NE1A

/\ ADVERTENCIA

La averia de las salidas puede provocar serias lesiones. No conecte cargas que
excedan del valor nominal de las salidas de seguridad y las salidas de prueba.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Conecte el
controlador de la serie NE1A correctamente para que las lineas de 24 Vc.c. NO toquen
las salidas de seguridad ni las salidas de pruebas accidentalmente.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Conecte a
tierra la linea de 0 V de la fuente de alimentacidn para los dispositivos de salida externos
de modo que NO se activen cuando la linea de salida de seguridad o la linea de salida

de prueba se conecte a tierra.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Utilice los
componentes o dispositivos adecuados en funcién de los requisitos expuestos en la
siguiente tabla.
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Dispositivos de control Requisitos
Contactor Utilice contactores con un mecanismo de guia forzada y monitorice el
contacto NC auxiliar para detectar fallos del contactor.
Para realimentacion, utilice dispositivos con contactos capaces de conmutar
microcargas de 4 mA a 24 Vc.c..

Otros dispositivos Evalle si es necesario utilizar otros dispositivos para satisfacer los requisitos
del nivel de categoria de seguridad.

IMPORTANTE
* Asegurese de separar los cables de E/S de las lineas de alta tension/
corriente.
e Utilice cables de E/S de una longitud maxima de 3 metros.

* No aplique la fuente de alimentacioén a los terminales de salida de prueba.
Si lo hace, se pueden producir dafos en el producto o un incendio.
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Ejemplos de conexiones de dispositivos de E/S

Ejemplo de conexidn de un pulsador de parada de emergencia

ééa@ ® @ @ @
@@@@ ® @ @ @

M1-NC

@@
®®
®®
@ ®

®
E ) %

E1y E2: Fuentes de alimentacion de 24 Vc.c.
S1: Interruptor de parada de emergencia

S2: Conmutador de reset

KM1 y KM2: Contactores

Nota  Conecte una fuente de alimentacién de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO
(terminales de alimentacién para circuitos internos).

Nota En este ejemplo se muestra una disposicién de terminales del controlador
NE1A-SCPUO1(-V1).

Ejemplo de conexidn de finales de carrera (para una puerta de seguridad)

i s $$0G ® @ @ @

|
B veee 0eoe |
,,,,,,,,,,,,,,,, v s2 7KM2-NC

]
® @ © N

KM2

E1y E2: Fuentes de alimentacion de 24 Vc.c.
S1: Final de carrera:

S2: Final de carrera (Contacto NA)

KM1 y KM2: Contactores

Nota  Conecte una fuente de alimentaciéon de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO
(terminales de alimentacién para circuitos internos).

Nota En este ejemplo se muestra una disposicién de terminales del controlador
NE1A-SCPUO1(-V1).
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Ejemplo de conexidn de interruptores accionados a dos manos

@@#X ,,,,, A . . @ 7KM1—NC
() () (1)
Fo
-1

(9) (3 (n3 (15

KM2-NC

.

S12

KM1 Aﬁ\ﬁ

KM2

@ 0666
® ©066e
@

E1y E2: Fuentes de alimentacién de 24 Vc.c.
S11y S12: Interruptores accionados a dos manos
KM1 y KM2: Contactores

M: Motor

® &——

I

Nota Conecte una fuente de alimentacion de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO
(terminales de alimentacién para circuitos internos).

Nota En este ejemplo se muestra una disposicién de terminales del controlador
NE1A-SCPUO01(-V1).
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Emisor: +24 V (marrén)

Receptor: +24V (marrén)

Receptor - OSSD1 (verde)

Receptor - OSSD2 (blanco

Ejemplo de conexidn de una barrera dptica

KM1- NC

KM2- NC
v

KM1

@@@

it

==

KM2

E1

-
-

Emisor: 0 V (azul),

Barrera 6ptica: OMRON F3SN-A

apantallado -
Receptor: 0 V (azul), (Entrada de reset (amarillo)
apantallado
S1H —
Rojo: Abrir |
Enclavamiento (blanco)
Entrada de prueba (verde)
Nota
Nota

RS-485 (gris)

Monitorizacion de relé externo (rojo)

RS-485 (rosa)

Emisor

Receptor

Salida auxiliar (amarillo)

E1 y E2: Fuentes de alimentacién de 24 Vc.c.
S1: Pulsador de prueba externa

S2: Interruptor de rearme

KM1 y KM2: Contactores

M: Motor

Conecte una fuente de alimentacién de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO

(terminales de alimentacién para los circuitos internos).

NE1A-SCPUO1(-V1).

En este ejemplo se muestra una disposicion de terminales del controlador
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Ejemplo de conexidn de un interruptor de modo de usuario

S1

e ®
®
& ®
& ®

(o)
®®E e

DOPO ©6066
PEEE @S

{% E1y E2: Fuentes de alimentacion de 24 Vc.c.
E2 S1: Interruptor de modo de usuario

E1

Nota  Conecte una fuente de alimentacién de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO
(terminales de alimentacién para circuitos internos).

Nota En este ejemplo se muestra una disposicién de terminales del controlador

NE1A-SCPUO1(-V1).
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3-2-4 Cableado de DeviceNet

Monte el cable de comunicaciones de DeviceNet tal como se muestra en el
siguiente diagrama.

D wi L '
=3 BA [locbleell
] Blafala]fn]m]ma]n

el RE N ifafel#]|[s][n]n]=

(H— 2
iﬂ —t s ||| o e 0o 0 || Os w4
— [J+ O 0s [ || Do D
ol . [l [T [ [n
@ ALD RATE [T Qa7
® snc —"1
g wilm[m]=z| [e]2]a]n
& valoe)Ti|=a| [ 1] s]=]r
o

ew ] [fcHemrett] [eHeomes
‘:‘I I

En los conectores de comunicaciones hay pegatinas segun el color de cada
hilo de comunicaciones. Si se hacen corresponder los colores de los hilos de
comunicaciones con los colores de las pegatinas del conector se puede
comprobar si los hilos estan colocados correctamente. Los colores de los
hilos son los siguientes:

Color Descripcion
Rojo V+
Blanco Senal (CAN H)
- Drenaje
Azul Senal (CAN L)
Negro V-
IMPORTANTE

¢ Desconecte la alimentacién al controlador de la serie NE1A, a todos los
nodos de la red y a las lineas de comunicaciones antes de comenzar las
operaciones de cableado.

¢ Apriete el conector DeviceNet a un par adecuado (0,25 a 0,3 N-m).

¢ Separe los cables de comunicaciones DeviceNet de las lineas de alta
tensién/corriente.

Nota Consulte en el manual de operacion de DeviceNet (W267) informacion
adicional sobre el cableado.

3-2-5 Cableado del conector USB

Se conecta un ordenador para utilizar Network Configurator.

Adquiera un cable estandar macho/macho USB-A a USB-B para efectuar la
conexion.

Nota  Utilice un cable USB de una longitud maxima de 3 metros.
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4-1 Ajuste inicial
4-1-1 Configuracién de hardware

Ajuste de direccién de nodo

Configure la direccion de nodo DeviceNet utilizando los interruptores rotativos
de la parte frontal del controlador de la serie NE1A.

Numero decimal de
dos digitos

Rango 0a63

Nota La direccién de nodo viene definida de fabrica en 63.

Se puede utilizar cualquier direccién de nodo del rango de ajuste siempre que
otro nodo no utilice la misma direccién. Si en los interruptores rotativos se
configura un valor entre 64 y 99, la direccion de nodo se puede configurar
mediante un ajuste de software en Network Configurator.

Ajuste de software
Efectie el siguiente procedimiento para configurar la direccién de nodo con
Network Configurator.
1. Desconecte la alimentacién y, a continuacién, ajuste loa interruptores
rotativos a un numero entre 64 y 99 (ajuste por software).
2. Conecte la alimentacion. El controlador de la serie NE1A funcionara
utilizando la direccion de nodo anterior (configuracion de fabrica en 63).

3. Restablezca los ajustes predeterminados mediante el comando RESET
de Network Configurator.
Se inicializara la informacién de configuracién que se mantiene en el
dispositivo.

4. Desde Network Configurator configure el nodo de red.

A partir de ahora, el controlador de la serie NE1A funcionaréa con la direccion
de nodo configurada en el ajuste de software.

IMPORTANTE
¢ Desconecte la alimentacion del controlador de la serie NE1A antes de

ajustar las direcciones de nodo.

* No cambie los conectores rotativos mientras la alimentacién esta
conectada. El controlador de la serie NE1A lo detectard como un cambio
en la configuracion y pasara al estado de anulacion.

* Se producira un error de duplicacion de direccién nodo si se configura la
misma direccion para varios nodos. Si se produce este error, no
comenzaran las comunicaciones.

Nota  Utilice un destornillador pequefo de punta plana para ajustar los interruptores
rotativos y tenga cuidado de no rayarlos.
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Ajuste de velocidad de transmision

Nota

Ajuste de software

La velocidad de transmisién de DeviceNet se configura mediante el
interruptor DIP de la parte frontal del controlador de la serie NE1A. Los

ajustes de velocidades de transmision se muestran en la siguiente tabla:

Pin Velocidad de
1 2 3 4 transmision

OFF OFF OFF OFF 125 kbit/s

ON OFF OFF OFF 250 kbit/s

OFF ON OFF OFF 500 kbit/s

ON ON OFF OFF Ajuste de software

ON u OFF |ON u OFF |ON OFF

ON u OFF [ON u OFF |ON u OFF |ON Deteccidn automatica
de velocidad de
transmision

La velocidad de transmision viene definida de fabrica en 125 kbit/s.

Network Configurator se puede utilizar para configurar la velocidad de
transmision. El procedimiento es el siguiente:

1.

Desconecte la alimentacion y cambie el interruptor DIP al "ajuste de
software".

Conecte la alimentacion. Cuando la alimentacion esté conectada, el
controlador de la serie NE1A funcionara a la velocidad de transmision
anterior (ajuste predeterminado: 125 kbit/s).

Restablezca los ajustes predeterminados mediante el comando RESET
de Network Configurator.

Se inicializara la informacion de configuracion que se mantiene en el
dispositivo.

Configure la velocidad de transmisién desde Network Configurator.

Restablezca el controlador de la serie NE1A desconectando y conectando
la alimentacién, o con el comando RESET del controlador de la serie
NE1A desde Network Configurator. A continuacion, el controlador de la
serie NE1A funcionara con la velocidad de transmisién seleccionada en
Network Configurator, es decir, el ajuste de software.

Deteccion automatica de velocidad de transmision

La velocidad de transmisidon del controlador de la serie NE1A se puede
configurar automaticamente para que se corresponda con la velocidad de
transmision del maestro de la red. La velocidad de transmision se debe
configurar como minimo en un maestro de seguridad o en un maestro estandar
de la red. Después de conectar la alimentacion, la velocidad de transmisiéon se
configura al establecer las comunicaciones y el ajuste de velocidad de
transmision se guarda hasta la préxima vez que se conecta la alimentacién.

IMPORTANTE

¢ Desconecte la alimentacion del controlador de la serie NE1A antes de

ajustar el interruptor DIP.

* No cambie el interruptor DIP mientras la alimentacion esta conectada. El

controlador de la serie NE1A lo detectarda como un cambio en la
configuracién y pasara al estado de anulacién.

e La velocidad de transmision debe ser la misma para todos los nodos

(maestros y esclavos) de la red.
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4-1-2 Ajustes de software
Ajuste de desactivacion de las comunicaciones DeviceNet (independiente)

Cuando las comunicaciones DeviceNet estan desactivadas, el controlador de
la serie NE1A cesa todas las comunicaciones DeviceNet y funciona como un
controlador independiente. De forma predeterminada, las comunicaciones
DeviceNet estan activadas (modo normal).

Realice el ajuste desde Network Configurator. Una vez efectuado el ajuste, se
enviara un comando de reset desde Network Configurator al controlador de la
serie NE1A para activar dicho ajuste.

Ajuste Descripcion
Activado (modo normal) Comunicaciones DeviceNet activadas.
Desactivado (modo Comunicaciones DeviceNet desactivadas. El SNC
independiente) funcionarad como un controlador independiente. En el display
de 7 segmentos se mostrara “nd”.

IMPORTANTE

* Cuando las comunicaciones DeviceNet estan desactivadas, conecte el
controlador de la serie NE1A a Network Configurator mediante la conexién
USB.

¢ Cuando las comunicaciones DeviceNet estan desactivadas, el funciona-
miento mediante Network Configurator se puede llevar a cabo mediante
una conexion USB.
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Indicacion del estado de red

El estado de la red se muestra mediante el indicador NS (estado de red) en el
controlador de la serie NE1A.

El display de 7 segmentos muestra la direccién de nodo del controlador de la
serie NE1A en condiciones normales y el cédigo de error y la direccion de nodo
del error durante una situacion de error. Ademas, cuando las comunicaciones
DeviceNet estan desactivadas (es decir, en modo independiente), se muestra
“nd” en condiciones normales.

Indicador MS Indicador NS Display de 7 segmentos

Use NODE ADR

FN i
4

o[2[4]s] [8frofiz]1s
SAFETY HETWORN CONTROLL ER nﬂn 7 nmmm
N

Indicadores MS/NS

Nombre de indicador| Color Estado Significado
MS Verde "7 | Estado de operacion
(estado de modulo) — - -
L4~ |Estado inactivo
Rojo 17 |Estado de error critico
“La_ |Estado de anulacién
Verde/ e En espera del ajuste TUNID durante el
rojo -~~~ |autodiagndstico o en espera de configuracion.
- | No se recibe alimentacion.
NS Verde 17 |Laconexién en linea se ha establecido.
(estado de red) N— — - -
- La conexidn en linea no se ha establecido.
Rojo 17 |No se puede comunicar.
LA’ Error de comunicaciones de E/S
Verde/ e En espera del ajuste TUNID.
rojo -
- - No se esta en linea (incluido el modo
independiente).

17 :ON "4 :Parpadeando gm : OFF
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Display de siete segmentos

56

El display de 7 segmentos indica la direccion de nodo del controlador de la
serie NE1A en condiciones normales y el cddigo de error y la direccién de
nodo del error durante una situacion de error. Ademas, se muestra “nd” en
condiciones normales si las comunicaciones DeviceNet estan desactivadas
(es decir, en modo independiente).

Estado Display
Condicién normal | Modo de funcionamiento: modo RUN Muestra la direccion de | Encendido
con DeviceNet Comunicaciones de E/S de seguridad: No estan nodo del controlador
activado operativas o no estan establecidas (00 a 63).
Modo de funcionamiento: modo RUN Parpadeando
Comunicaciones de E/S de seguridad: no estan
operativas
Modo de funcionamiento: autoprueba, configuracién Parpadeando
o inactivo
Condicién normal | Modo de funcionamiento: modo RUN "nd" Encendido
con DeviceNet Modo de funcionamiento: autoprueba, configuracion Parpadeando
desactivado o inactivo
Condiciones de Error critico Indefinido
error Sélo cédigo de error Encendido
Anular Sélo codigo de error Encendido
Error no grave Alterna entre la visualizacion del cédigo
de error y la direccion de nodo donde se
ha producido el error.

Nota Los errores se indican mediante la configuracion del indicador MS, el indicador
NS vy el display de 7 segmentos. Para obtener mas detalles sobre significados
especificos, consulte Seccion 10 Deteccion y correccion de errores.
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Seccion 4-3

4-3 Asignaciones de E/S remotas

4-3-1

_l- ml-

Descripcion general de la asignacion de las areas de E/S remotas

Las areas de E/S remotas utilizadas en maestros/esclavos de seguridad y en
maestros/esclavos estandar se asignan en la memoria de E/S del controlador
de la serie NE1A segun los ajustes efectuados desde Network Configurator.
La E/S del esclavo de comunicaciones de destino y el area de E/S de un
esclavo de la serie NE1A se muestran como etiquetas de E/S. El uso de
etiquetas de E/S permite al usuario programar sin tener que conocer las

direcciones de memoria del controlador de la serie NE1A.

i} FurctionBlock
i Dt
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= |&| Satety hput

5] [O0JM=XESTOP #1

5] [D1EMN=XESTOR #

5] [D2XN=kSatety Gate 1
5| [031N=)Satety Gate #1
5| [D4)iN=kLight Curtan #1
5| E]MekLight Curtain #1
5] [06}N=)Reset Button
ﬂ [07)iM e} Satety Input 3

/
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La E/S del esclavo registrado se muestra como etiquetas de E/S.
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(&0 ORI [S] Safety Gate 81
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CE.

Programacion con etiquetas de E/S
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4-3-2 Atributos de areas de E/S remotas

Atributos de areas de E/S remotas
El area de E/S remotas del controlador de la serie NE1A tiene los siguientes
atributos.
Todos los valores del area de E/S remotas de seguridad se borraran si cambia el
modo de funcionamiento. Si se produce un error de comunicaciones, se borraran
todos los datos de la conexion en la que se ha producido el error.

Cambio de modo Error de Encendido
RUN RUN o inactivo a | €omunicaciones
a inactivo configuracion
Area de E/S Borrado Borrado Borrado para Borrado
remotas de (estado de (estado de conexioén (estado | (estado de
seguridad seguridad) seguridad) de seguridad) seguridad)
(DeviceNet Safety)
Area de E/S Depende del Borrado Depende del ajuste | Borrado
remotas estandar |ajuste de reten- de retencion de
(DeviceNet) cién de area de area de E/S de
E/S de esclavo. esclavo.

Nota Consulte la Seccion 8 Modos operativos e interrupciones de alimentacion
para obtener mas informacién acerca de cada modo operativo.

Ajuste de retencion de area de E/S de esclavo

Ajuste Descripcion Valor Validez
predeter
minado
Borrar El &rea de salida del esclavo (entradas en un programa de Borrar Cuando se
aplicacién de usuario) se borra cuando se produce un error de desconecta y
comunicaciones (conexion). conecta la
alimentacion

El area de entrada de esclavo (salidas a un maestro estandar) se
borra cuando el modo de funcionamiento se cambia al modo de
inactividad.

Retener Los ultimos datos en el area de salida del esclavo (entradas en
un programa de aplicacion de usuario) se mantienen cuando se
produce un error de comunicaciones (conexion).

Los ultimos datos en el &area de entrada de esclavo (salidas a un
maestro estandar) se mantienen cuando el modo de
funcionamiento se cambia al modo de inactividad.

No obstante, los valores se borran cuando se produce un error
critico o una anulacion, o bien cuando la fuente de alimentacion
se vuelve a conectar.
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4-3-3 Configuracion de datos de las areas de E/S remotas

Network Configurator se puede utilizar para especificar los datos transferidos
por el controlador de la serie NE1A como esclavo de seguridad o como esclavo
estandar con datos de entrada. En esta seccién se describen los datos que se
pueden configurar, el método de ajuste y la configuracién de datos.

Configuracién de datos que se transferira
Los controladores de la serie NE1A anteriores a la version 1.0 pueden
combinar datos de estado y datos de E/S y transferirlos como datos de E/S
remotas.

Los controladores de la serie NE1A con la unidad de la version 1.0 o posterior
pueden combinar datos de estado, datos de monitorizacion de E/S locales y
datos de E/S y transferirlos como datos de E/S remotas.

La configuracion determina los datos que se transferiran. Los datos
normalmente constan de datos de estado, datos de monitorizacion de E/S
locales y datos de E/S, en ese orden. Los datos de estado se pueden recopilar
en el PLC para crear un sistema de monitorizacién. Los datos también pueden
constar de sélo datos de estado, sélo datos de monitorizacién de E/S locales o
s6lo datos de E/S.

Ejemplo 1: transmision de datos de estado y de etiquetas de E/S como entradas de
esclavo de segurida

Datos de estado

Estado A  f------- !
Esclavo de seguridad
Estajo (B: i Entradas
stadkoC ---- |
Estado D bk Estado A Conexion
Lo——- Estado C
e Etiqueta de E/S X —»:)—
R Etiqueta de E/S Y
Datos de entrada o == Etiqueta de E/S Z
Etiquetade E/S X F==+ | !
|

Etiquetade E/S Y [-—---- 5
Etiquetade E/SZ f—-————-—

Ejemplo 2: transmision sélo de etiquetas de E/S como entradas de esclavo
de seguridad

Datos de estado

Estado A
Estado B Esclavo de seguridad
Entradas
Estado C Conexion
Estado D r=——=—==- Etiqueta de E/S X

r----p{Etiqueta de E/S Y —*:)-

——P{Etiquetade E/S Z

Datos de entrada

Etiqueta de E/S X f-=~
Etiquetade E/S Y -———-
Etiguetade E/S Zf-==----- '
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Ejemplo 3: transmision de sélo datos de estado como entradas de esclavo estandar

Datos de estado
Estado A
Estado B
Estado C
Estado D !

Datos de entrada

No configurado

Esclavo estandar
Entradas

Estado A

Estado C

Datos que se pueden configurar y disposiciones de ejemplo
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La siguiente tabla muestra los datos que se pueden configurar.
¢ Controladores de la serie NE1A anteriores a la version 1.0

Conexion

|y

Tipo de Nombre/formato Tamaiho Método de ajuste con Atributo
datos de datos | Network Configurator
Estado Estado general Byte Configurar mediante Sin
casilla de verificacion seguridad
Estado de entrada local Palabra | Configurar mediante Seguridad
casilla de verificacién
Estado de salida local Byte Configurar mediante Seguridad
casilla de verificacion
Estado de salida de prueba/ Byte Configurar mediante Sin
indicador luminoso de exclusion casilla de verificacion seguridad
Etiquetas | Etiquetas de E/S BOOL Byte Usuario registrado. Seguridad
de E/S Etiquetas de E/S BYTE Byte Usuario registrado. Seguridad
Etiquetas de E/S WORD Palabra | Usuario registrado. Seguridad
Etiquetas de E/S DWORD (palabra | Palabra | Usuario registrado. Seguridad
doble) doble
¢ Controladores de la serie NE1A con unidad de la versién 1.0 o posterior
Tipo de Nombre/formato Tamaiho Método de ajuste con Atributo
datos de datos | Network Configurator
Estado Estado general Byte Configurar mediante Sin
casilla de verificacion seguridad
Estado de E/S locales Byte Configurar mediante Seguridad
1aN (ver nota 1) casilla de verificacion
Estado de salida local Byte Configurar mediante Seguridad
casilla de verificacién
Estado de salida de prueba/ Byte Configurar mediante Sin
indicador luminoso de exclusion casilla de verificacion seguridad
1a M (ver nota 1)
Monitoriza- | Monitorizacién de entrada local Byte Configurar mediante Seguridad
cionde E/S |1 a N (ver nota 1) casilla de verificacion
locales Monitorizacién de salida local Byte Configurar mediante Seguridad
casilla de verificacién
Etiquetas | Etiquetas de E/S BOOL Byte Usuario registrado. Seguridad
de E/S Etiquetas de E/S BYTE Byte Usuario registrado. Seguridad
Etiquetas de E/S WORD Palabra | Usuario registrado. Seguridad
Etiquetas de E/S DWORD (palabra | Palabra | Usuario registrado. Seguridad
doble) doble
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Nota (1) Para NE1A-SCPU01-V1,N=2y M = 1. Para NE1A-SCPU02, N =5y M =
2. Los tamanos del estado de entrada local, estado de indicador luminoso
de salida/exclusion y datos de estado de monitorizacién de entrada local se
pueden especificar en bytes.

(2) Las medidas necesarias para el manejo de los datos como datos de

seguridad en el proceso de generacién de datos no se ejecutara para los
elementos de datos de estado y de etiqueta de E/S con un atributo que
no sea de seguridad. Por lo tanto, no utilice estos elementos para
configurar un sistema de seguridad.
Ademas, incluso si el atributo de un elemento es “seguridad”, dejara de
serlo para la entrada de datos mediante comunicaciones de E/S
estandar o para las etiquetes de E/S conectadas con dispositivos
estandar. Por lo tanto, estos elementos tampoco se deben utilizar para
configurar un sistema de seguridad.

Si se combinan los datos anteriores, los datos de E/S se configuraran del
siguiente modo:

1. Cuando se configuran los datos de estado, el estado se asigna al
comienzo del area de E/S remotas en el orden mostrado a continuacion.
(Las areas de estado que no estan configuradas no estan reservadas, es
decir, no quedan areas sin asignar.)

Estado general
\

Estado de entrada local
2

Estado de salida local

A

Estado de salida de prueba/indicador luminoso de exclusion

2. Cuando estan configurados los datos de monitorizacion de E/S locales
(s6lo controladores con unidad de la versién 1.0 o posterior), dichos datos
se adjuntan después de los demas datos de estado en el orden siguiente.
(Cuando los datos de monitorizacion de E/S locales no estan
configurados, los datos se desplazaran hacia delante y el area de
monitorizacién de E/S locales no se reservara. Esta area no existe en los
controladores anteriores a la version 1.0.)

Monitorizacidn de entrada local
J

Monitorizacién de salida local

3. Después de los datos de estado y los datos de monitorizacién de E/S
locales, las etiquetas de E/S registradas por el usuario se asignan en el
area de E/S remotas en el orden de registro. En este momento, las areas
libres no estén reservadas y todos los datos validos se asignan con éreas
no asignadas.

A continuacion se muestran ejemplos de ajustes de Network Configurator,
junto con las disposicion del area de E/S remotas.
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Ejemplo de configuracion 1: ajustes de Network Configurator (unidad de la
version 1.0 o posterior)

Felit oty Sl 1100

Byt A EfE =20
M | WO By
-
L= ke Lbat Zamment
iserary| Sisha
Local gt Giaks [ Bi-1 )

Lioces! Cupart Shatun
Tedt Caian & Ml L GHEka

ot

La siguiente tabla muestra la disposicion del area de E/S remotas cuando se
han realizado los ajustes anteriores.

Byte | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
0 Estado general (1 byte)
Estado de entrada local 1 (1 byte)
Estado de entrada local 2 (1 byte)
Estado de salida local (1 byte)
Estado de salida de prueba/indicador luminoso de exclusion (1 byte)
Byte A (1 byte)
Palabra B (2 bytes)

N(ojoa|bhjW|IN|=

Ejemplo de configuracién 2: ajustes de Network Configurator (unidad de la
version 1.0 o posterior)
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La siguiente tabla muestra la disposicién del area de E/S remotas cuando se
han realizado los ajustes anteriores.

Byte | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
0 Estado de entrada local 1 (1 byte)
1 Estado de entrada local 2 (1 byte)
2 Estado de salida local (1 byte)
3 Bool C (1 byte)
4 Dword D (4 bytes)
5
6
7

Ejemplo de configuracion 3: ajustes de Network Configurator (controladores
con la unidad de la version 1.0 o posterior)

Edit Safety Slave 170
Gatety Glwve nput
Hame Tvpa Siza
= Boal E BOOL 1 Byte
=1 BEyta F BYTE 1 Exta
E
| How | Edit | Delts
l'.’l:_-nefal Status
| Lncal Inout Stats [ [ 8if-7, Binl6-23, Bitae-38 |
Locel Cutput Status
| Tzt Qupart # Mutirer Lamp Status
:3-.‘:,‘,; ‘__ [ Eitd-7, Eitti-i52 Sir3z-a0 ]
Chutpiit
oK _| | Cancal
Byte | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit 0
0 Estado de entrada local 1 (1 byte)
1 Estado de entrada local 3 (1 byte)
2 Estado de entrada local 5 (1 byte)
3 Estado de salida local (1 byte)
4 Monitorizacion de entrada local 1 (1 byte)
5 Monitorizacion de entrada local 3 (1 byte)
6 Monitorizacion de entrada local 5 (1 byte)
7 Monitorizacion de salida local (1 byte)
8 Bool E (1 byte)
9 Byte F (1 byte)
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Disposiciones de bits para cada tipo de datos

A continuacidon se muestran las disposiciones de bits para los ajustes de
datos de estado y etiquetas de E/S.

Descripcion del estado

En las siguientes tablas se muestra la descripcion del estado.

Estado general (1 byte)

Atributo: Datos de no seguridad

Bit Contenido Descripcion
0 Indicador de estado de tension de Indica el estado de la tensién de alimentacién de las
alimentacién de entrada entradas.
OFF: la alimentacién normal esta conectada.
ON: error de la tensidn de alimentacion o la ali-
mentacion esta desconectada.
1 Indicador de estado de tensién de Indica el estado de la tensién de alimentacion de las salidas.
alimentacion de salida
OFF: la alimentacién normal esta conectada.
ON: error de la tensién de alimentacion o la ali-
mentacion esta desconectada.
2 Indicador de error de comunicaciones de E/S | Indica si hay un error en las comunicaciones de E/S estandar.
estandar “Error” indica que se ha detectado un error en una o varias
OFF: No hay error conexiones.
ON: Error
3 Indicador de estado de comunicaciones de E/S | Indica si las comunicaciones de E/S estandar estan en curso.
estandar ON si las comunicaciones normales estan en curso para
OFF: Comunicaciones de E/S detenidas o error |todas las conexiones.
ON: Comunicaciones de E/S en curso
4 Indicador de error de comunicaciones de E/S | Indica si hay un error en las comunicaciones de E/S de
de seguridad seguridad.
OFF: No hay error “Error” indica que se ha detectado un error en una o varias
ON: Error conexiones.
5 Indicador de estado de comunicaciones de E/S | Indica si las comunicaciones de E/S de seguridad estan en
de seguridad curso.
OFF: Comunicaciones de E/S detenidas o error | ON si las comunicaciones normales estan en curso para
ON: Comunicaciones de E/S en curso todas las conexiones.
6 Indicador de modo de funcionamiento Indica el modo de funcionamiento del controlador de la serie
OFF: No en modo RUN NETA.
ON: Modo RUN
7 Indicador de estado de NE1A Indica el estado del controlador de la serie NE1A.
OFF: Error Este indicador especificara un error cuando se produzca un
ON: Normal error indicado en la informacion detallada de error (10-4-2
Informacion detallada de errores).
Estado de entrada local (2 bytes, controladores anteriores a la version 1.0)  Atributo: Datos de seguridad
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de | Estado de
terminal de | terminalde | terminalde | terminalde | terminalde | terminal de | terminalde | terminal de
entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de | entrada de | entrada de
seguridad 7 | seguridad 6 | seguridad 5 | seguridad 4 | seguridad 3 | seguridad 2 |seguridad 1 | seguridad O
1 Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de | Estado de
terminal de | terminalde | terminalde | terminalde | terminalde | terminal de | terminal de | terminal de
entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de | entrada de | entrada de
seguridad 15 | seguridad 14 | seguridad 13 | seguridad 12 | seguridad 11 | seguridad 10 | seguridad 9 | seguridad 8
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Estado de entrada local 1 (1 byte, controladores con unidad

de la version 1.0 o posterior)

Atributo: Datos de seguridad
Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de Estado de
terminal de | terminal de | terminalde | terminal de | terminalde | terminalde | terminalde | terminal de
entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade entrada de entrada de
seguridad 7 | seguridad 6 | seguridad 5 | seguridad 4 | seguridad 3 | seguridad 2 | seguridad 1 | seguridad O
ON: Normal, OFF: Error

Estado de entrada local 2 (1 byte, controladores con unidad

Byte
0

Estado de

Bit7

Estado de

de la version 1.0 o posterior)

Bit 6

Bit 5

Bit 4

Bit 3

Atributo: Datos de seguridad

te

entrada de

rminal de | te

rminal de

Estado de
terminal de

Estado de

Estado de

Bit 2

Bit 1 Bit0

seguridad 15

entrada de
seguridad 14

entrada de
seguridad 13

terminal de
entrada de

seguridad 12

seguridad 11

terminal de
entrada de

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 10

Estado de
terminal de
entrada de

seguridad 9

Estado de
terminal de
entrada de

seguridad 8

Byte
0

Bit 6
Estado de

ON: Normal, OFF: Error

Bit5

Estado de entrada local 3 (1 byte, NE1A-SCPU02)
Bit7
Estado de

Bit 4

Bit 3

Bit 2

Atributo: Datos de seguridad

terminal de

termi

nal de

Estado de

Estado de

Bit 1

entrada de
seguridad 23

entrada de
seguridad 22

terminal de
entrada de
seguridad 21

terminal de
entrada de
seguridad 20

ON: Normal, OFF: Error

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 19

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 18

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 17

Bit0
Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 16

Byte
0

Bit

Estado de

7 Bit

6

Bit5

Bit 4

Estado de entrada local 4 (1 byte, NE1A-SCPU02)

Bit

Atributo: Datos de seguridad

terminal de

Estado de
terminal de

Estado de
terminal de

Estado de

Estado de

3

Bit 2

Bit 1

Bit 0

entrada de
seguridad 31

entrada de
seguridad 30

entrada de
seguridad 29

terminal de
entrada de
seguridad 28

terminal de
entrada de
seguridad 27

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 26

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 25

Estado de
terminal de
entrada de

Byte

0 Estado

de

Bit 6
Estado de

ON: Normal, OFF: Error

Bit5

Bit 4

Estado de entrada local 5 (1 byte, NE1A-SCPU02)
Bit7

Bit 3

seguridad 24

Atributo: Datos de seguridad

terminal

entrada de

de | terminal

de

Estado de
terminal de

Estado de

Estado de

Estado

Bit 2

Bit 1
de

Bit 0

seguridad 39

entrada de
seguridad 38

entrada de
seguridad 37

terminal de
entrada de
seguridad 36

terminal

entrada de
seguridad 35

de
entrada

terminal de

seguridad 34

de

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 33

Estado de
terminal de
entrada de
seguridad 32

0

Bit7
Estado de

Bit 6
Estado de

Bit5

Estado de

Bit 4

ON: Normal, OFF: Error
Estado de salida local (1 byte)

Byte

Bit3

Bit 2

Atributo: Datos de seguridad

terminal de

terminal de

Estado de

Bit 1

Bit 0

salida de

seguridad 7

salida de

ON: Normal, OFF: Error

seguridad 6

terminal de
salida de
seguridad 5

terminal de
salida de
seguridad 4

salida de

Estado de
terminal de

seguridad 3

terminal d
salida de

Estado de

seguridad 2

Estado de
terminal de
salida de
seguridad 1

e

Estado de
terminal de
salida de
seguridad O
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Estado de salida de pruebal/indicador luminoso
de exclusidn (1 byte) (anterior a la versién 1.0)

Atributo: Sin seguridad

Byte Bit 7 Bité | Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado de Reservado Estado de Estado de Estado de Estado de
desco- terminal de | terminal de | terminalde | terminal de
nexion de- salida de salida de salida de salida de
tectada de prueba 3 prueba 2 prueba 1 prueba O
terminal de
salida de
prueba 3

ON: Normal, OFF: Error

Estado de salida de prueba/indicador luminoso de
exclusion 1 (1 byte) (unidad de la version 1.0 o posterior)

Atributo: Sin seguridad

Byte Bit 7 Bité | Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado de Reservado Estado de Estado de Estado de Estado de
desco- terminal de | terminal de | terminal de | terminal de
nexion de- salida de salida de salida de alida de
tectada de prueba 3 prueba 2 prueba 1 prueba O
terminal de
salida de
prueba 3
ON: Normal, OFF: Error
Estado de salida de prueba/indicador luminoso
de exclusidn 2 (1 byte) (NE1A-SCPU02) Atributo: Sin seguridad
Byte Bit 7 Bité | Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado de Reservado Estado de Estado de Estado de Estado de
desco- terminalde | terminal de | terminalde | terminal de
nexion de- estado 7 salida de salida de salida de
tectada de prueba 6 prueba 5 prueba 4
terminal de
salida de
prueba 7

ON: Normal, OFF: Error

Monitorizacion de entrada local 1 (1 byte, controladores con
unidad de la versién 1.0 o posterior)

Atributo: Datos de seguridad

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza-
cion de ter- | cidn de ter- | cidn de ter- | cidn de ter- | cidn de ter- | cidn de ter- | cién de ter- | cidn de ter-
minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de
entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entrada de
seguridad 7 | seguridad 6 | seguridad 5 | seguridad 4 | seguridad 3 | seguridad 2 | seguridad 1 | seguridad O

ON: Normal, OFF: Error

Monitorizacion de entrada local 2 (1 byte, controladores con
unidad de la version 1.0 o posterior)

Atributo: Datos de seguridad

Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
0 Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza-
cionde ter- | cidndeter- | cién deter- | cion deter- | cidon deter- | cidndeter- | cidn de ter- | cién de ter-
minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de
entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade
seguridad 15 | seguridad 14 | seguridad 13 | seguridad 12 | seguridad 11 | seguridad 10| seguridad 9 | seguridad 8
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Atributo: Datos de seguridad

Monitorizacion de entrada local 3 (1 byte, NE1A-SCPUO02)
Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza-
cionde ter- | cidondeter- | ciondeter- | cidn deter- | cion deter- | cidon deter- | cion deter- | cién de ter-
minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de
entrada de | entradade entradade | entradade | entradade | entradade | entradade | entradade
seguridad 23 | seguridad 22 | seguridad 21 | seguridad 20 | seguridad 19 | seguridad 18 | seguridad 17 | seguridad 16

ON: Normal, OFF: Error
Atributo: Datos de seguridad

Monitorizacién de entrada local 4 (1 byte, NE1A-SCPUO02)
Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
0 Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza-
cion de ter- | cién deter- | cién deter- | ciéon deter- | cion de ter-

cion de ter- | cion de ter- | cion de ter-
minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de
entradade | entradade | entradade | entradade

entradade | entradade | entrada de
seguridad 29 | seguridad 28 | seguridad 27 | seguridad 26 | seguridad 25 | seguridad 24

entrada de
seguridad 31 | seguridad 30

ON: Normal, OFF: Error

Atributo: Datos de seguridad

Monitorizacion de entrada local 5 (1 byte, NE1A-SCPUO02)
Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
0 Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza-
cionde ter- | cidondeter- | ciondeter- | ciondeter- | ciondeter- | cidndeter- | ciondeter- | cion de ter-
minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de
entrada de entrada de entrada de entradade | entradade | entradade entrada de | entradade
seguridad 39 | seguridad 38 | seguridad 37 | seguridad 36 | seguridad 35 | seguridad 34 | seguridad 33 | seguridad 32

ON: Normal, OFF: Error
Atributo: Datos de seguridad

Monitorizacién de salida local (1 byte)
Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza- | Monitoriza-
cion de ter- | cion de ter- | cidondeter- | cidndeter- | cidén deter- | cidondeter- | cidn de ter- | cidn de ter-
minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de minal de
salida de se- | salida de se- | salida de se- | salida de se- | salida de se- | salida de se- | salida de se- | salida de se-
guridad 7 guridad 6 guridad 5 guridad 4 guridad 3 guridad 2 guridad 1 guridad O

ON: Normal, OFF: Error
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Informacion detallada de etiquetas de E/S
En las siguientes tablas se muestra la informacion detallada de las etiquetas
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de E/S.
BOOL
Byte Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit 0
0 Abierto (=0) Datos gje
usuario
Bit 0
BYTE
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
WORD
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8
DWORD
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 23 Bit 22 Bit 21 Bit 20 Bit 19 Bit 18 Bit 17 Bit 16
Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de Datos. de
usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario usuario
Bit 31 Bit 30 Bit 29 Bit 28 Bit 27 Bit 26 Bit 25 Bit 24

Los bits no utilizados entre las anteriores etiquetas de E/S registradas por el
usuario se fijaran en 0.
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4-4 Funcion de maestro de seguridad

4-4-1 Comunicaciones de E/S de seguridad como maestro de

seguridad

Las comunicaciones de E/S de seguridad se utilizan para intercambiar datos
automaticamente con esclavos de seguridad sin programacion por parte del
usuario.
Para llevar a cabo comunicaciones de E/S de seguridad con otros esclavos,
se necesitan los siguientes elementos:
1. Registro de dispositivos esclavos en el controlador de la serie NE1A.
2. Ajustes de conexién de E/S de seguridad.

NE1A

Maestro de seguridad

Conexién de E/S de seguridad

Comunicaciones de E/S de seguridad

] L] L] L]

Esclavo de seguridad Esclavo de seguridad Esclavo de seguridad
DSTH de otro fabricante de otro fabricante

Especificaciones del maestro de seguridad

Conexiones

de E/S de seguridad

Numero de conexiones Controladores anteriores a la version 1.0: 16 max.

Controladores con unidad de la versién 1.0 o posterior: 32 max.

Tamano maximo de datos | 16 bytes de entrada 6 16 bytes de salida (por conexion)

Tipo de conexion Uno a uno o multidifusion

Asignaciones de esclavo de seguridad

Los esclavos de seguridad que se comunican con el controlador de la serie
NE1A se asignan automaticamente en la memoria de E/S del controlador
segun los ajustes efectuados desde Network Configurator. En el editor I6gico,
la E/S de esclavo se muestra como etiquetas de E/S. El uso de estas
etiquetas de E/S permite al usuario programar sin tener que conocer
direcciones de memoria especificas del controlador de la serie NE1A.
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4-4-2 Ajustes de conexidén de E/S de seguridad

Las conexiones de seguridad se deben ajustar para realizar comunicaciones
de E/S de seguridad entre el controlador de la serie NE1A y los esclavos de
seguridad. Una “conexién” es una ruta de comunicaciones légica para que un

70

Esclavo de entrada
de seguridad

Esclavo de entrada
de seguridad

maestro y un esclavo se comuniquen entre si.

Los ajustes de conexion de E/S de seguridad incluyen los siguientes:
Ajustes de conexién de E/S (seleccion de los datos de E/S utilizados en el

1.

Datos D

esclavo)
Ajuste de tipo
Ajuste de tipo

abierto
de conexion

Ajuste EPI (intervalo de paquete de datos previsto)

(1) Seleccionar datos de E/S para cada esclavo.

Datos B

=

Datos D

lemoria de E/S (syi

Memoria de E/S (entradas)

NE1A (maestro de seguridad)

Esclavo de salida de seguridad

—)

)_

—| Datos F

(2) Network Configurator asigna esclavos de seguridad automaticamente

(3) Seleccionar conexion de seguridad y configurar los parametros de red para cada conexién
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Ajustes de conexién de E/S
Algunos esclavos tienen varios datos de E/S (datos de montaje de E/S)
internamente y se pueden seleccionar los datos que se transmitiran de ellos.
Aqui, los datos para asignar en el controlador de la serie NE1A se pueden
especificar de los datos del esclavo de seguridad registrado.

NE1A
Datos de E/S
Conexién
Escl i
Datos A Datos B sclavo de seguridad

Ajuste de tipo abierto
Seleccione el tipo abierto que utiliza el controlador de la serie NE1A cuando
establece una conexion.

Tipo abierto Descripcion
Configurar el esclavo de seguridad. | Configura el esclavo de seguridad al establecer la conexion.

Comprobar la firma de seguridad | Verifica que la configuracion del estado de seguridad es correcta
comprobando la firma de seguridad al establecer la conexion.

Sélo abierto No comprueba que la configuracion del esclavo de seguridad sea
correcta al establecer la conexion.

/\ ADVERTENCIA

supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Asegurese de que el maestro de seguridad o el esclavo de seguridad tengan la
configuracién antes de establecer el tipo de apertura en Open only.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. La 0

4-4-3  Ajuste de tipo de conexion

Seleccione el tipo de conexion que se utilizara con los esclavos de seguridad.
Se puede seleccionar cualquiera de las dos conexiones de seguridad

siguientes.
Tipo de conexidn Descripcion
Conexion de multidifusion Las conexiones de multidifusion sélo pueden seleccionarse para

esclavos de entrada de seguridad. Cuando se selecciona una conexién
de multidifusién, el esclavo de entrada de seguridad puede transmitir los
datos de entrada a un maximo de 15 maestros de seguridad de la serie
NE1A en modo de multidifusion.

Los maestros de seguridad de la serie NE1A que tienen el mismo tipo
de datos de E/S especificado para las conexiones de E/S y el mismo
valor EPI se tratan como el mismo grupo de multidifusion.

Es posible seleccionar esta conexién incluso para un solo maestro de
seguridad de la serie NE1A.

Conexioén de uno a uno Con conexion de uno a uno, el maestro de seguridad y el esclavo de
seguridad realizan comunicaciones de E/S de seguridad 1:1.
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Ajuste EPI (intervalo de paquete de datos previsto)

Nota

Configure el intervalo para la comunicacion de datos de seguridad entre el maes-
tro de seguridad de la serie NE1A y los esclavos de seguridad. Los dispositivos
que trasmiten datos a la red se monitorizan para confirmar que pueden transmitir
los datos en el intervalo de tiempo seleccionado y los dispositivos que reciben los
datos se monitorizan para confirmar que pueden recibir los datos normales en el
intervalo de transmision de datos utilizando temporizadores. Si los datos no se
reciben, la conexion se interrumpe y se cambia al estado de seguridad.

¢ El seleccionado aqui afecta al tiempo de reaccion de la red.
Consulte Seccion 9 Rendimiento de comunicaciones de E/S remotas y tiempo de
respuesta de E/S locales y Seccion 3 Construccion de una red de seguridad del
Manual de configuracion del sistema DeviceNet Safety (Cat. No. Z905) para
obtener informacién sobre el tiempo de reaccidn de la red.

* El minimo seleccionado para EPI es el tiempo de ciclo del controlador de red de
seguridad o el tiempo de ciclo de los esclavos de seguridad (siempre 6 ms), el
que sea mayor. Por lo tanto, el ajuste minimo para EPI se vera afectado si el
tiempo de ciclo del controlador de red de seguridad es mayor que 6 ms.

4-4-4 Parada/reset de las comunicaciones después de un error

Los controladores con una unidad de la version 1.0 o posterior, el usuario puede
especificar si se pararan o continuaran las comunicaciones después de que se
agote el tiempo de espera de la conexion durante las comunicaciones de E/S
seguridad con el esclavo de seguridad. Si las comunicaciones de E/S de
seguridad se paran debido a un error de tiempo de espera, las comunicaciones S
se pueden reiniciar desde el programa légico o un dispositivo de programacion.

Con los controladores anteriores a la versiéon 1.0, las comunicaciones de E/S
contindian (recuperacién automatica).

Ajuste del modo operativo después de un error de comunicaciones
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Se puede seleccionar uno de los siguientes modos para especificar la operacion
del controlador cuando se agote el tiempo de espera de la conexiéon durante las
comunicaciones de E/S de seguridad con el esclavo de seguridad.

Modo después de error
de comunicaciones

Descripcion

Recuperacién automatica

Especifique este modo para reestablecer la conexion de E/S para una conexion en la que se
ha producido un error de comunicaciones de E/S de seguridad.

Si se elimina la causa del error de comunicaciones, las comunicaciones de E/S de seguridad
se reiniciaran automaticamente.

Parar sdlo la conexion
donde se ha producido el
error.

Especifique este modo para mantener detenidas las comunicaciones de E/S de seguridad
en una conexion en la que se ha producido un error de comunicaciones de E/S de seguri-
dad. Las comunicaciones de E/S continuaran durante las conexiones normales.

Para reiniciar las comunicaciones de E/S de seguridad para las conexiones en las que se

han parado las comunicaciones de E/S, utilice Network Configurator para enviar un coman-
do y reiniciar las comunicaciones. También se puede escribir una rutina légica en el progra-
ma légico por adelantado para activar el indicador de reinicio de comunicaciones de E/S de
seguridad especificado y reiniciar las comunicaciones con un bit de activacién especificado.

Parar todas las
conexiones

Especifique este modo para detener las comunicaciones de E/S de seguridad con todos los
esclavos de seguridad parados después de que se haya producido un error de comunicacio-
nes de E/S de seguridad.

Para reiniciar las comunicaciones de E/S de seguridad con los esclavos de seguridad des-
pués de que se hayan parado las comunicaciones de E/S, utilice Network Configurator para
enviar un comando y reiniciar las comunicaciones. También se puede escribir una rutina l6gi-
ca en el programa légico por adelantado para activar todos los indicadores de reinicio de co-
municaciones de E/S de seguridad y reiniciar las comunicaciones con un bit de activacion
especificado.
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Reset de una conexién detenido por un error de comunicaciones

Cuando las comunicaciones de E/S de seguridad se han parado en una
conexion debido a que se ha agotado el tiempo de espera de una conexion, las
comunicaciones de E/S se pueden reiniciar en la conexién parada activando el
indicador de reset de comunicaciones en el programa ldgico o enviando un
comando de reinicio de comunicaciones desde Network Configurator. Si el modo
de comunicaciones del controlador esta configurado para detener todas las
conexiones después de un error de comunicaciones, las comunicaciones no se
pueden reiniciar en una determinada conexion parada. En este caso, reinicie las
comunicaciones en todas las conexiones.

1. Reinicio de las comunicaciones de E/S desde Network Configurator
Después de conectar en linea con Network Configurator, seleccione el
maestro de seguridad, haga clic con el botdn derecho para mostrar el
menu contextual y seleccione Monitor para mostrar la ventana Device
Monitor (Monitorizacion de dispositivo). Aparecerd la siguiente ventana
cuando se seleccione la conexion de seguridad.

[Montor Devics x|
Siatus  Sabely Conrection |F‘¢nmc1cr| Error Hﬁ1r\-y| Mah'.l:rwrr.r.l
Device Status
L
0001 020304 06 0507 08091011 $213 1416 1617 1818
M 22VMBXTEIO0N T I 435 3677 3]

40 41 42 43 44 45 A6 47 4B 40 50 51 B2 53 64 56 56 57 B3 60

i 61 62 62

Cormection Status

Caornection Mams [ Tvpe [ Stams |

@ 200 Salety Inpu 1 Satety 0a00m

@ #01 Satety Inpud Assambly 1 In 00000

Iiam Gafaty Qutput Assembly 1 Ot D001

@ 202 Zatety put Azsambly 1 In 00

@ 203 Zalety Input 1 In 0100

HArsums Aesume All
__Cese |

Las comunicaciones se pueden reiniciar en una conexiéon donde se ha producido

un error (resulta evidente por el estado de conexién) seleccionando dicha

conexion y haciendo clic en el botén Resume (Reanudar). Si se hace clic en el

botédn Resume All (Reanudar todo), se reiniciaran las comunicaciones de E/S en

todos los esclavos cuyas comunicaciones se hayan parado.

2. Reinicio de las comunicaciones de E/S desde el programa logico
Cuando se configura la conexién de seguridad, se mostraran las
siguientes etiquetas de salida del programa I6gico para la conexién.

- o BOODINETA-SCRUDT-V

+ | 5] Satety Output

= |_] Standard Output
| [o8]iMENe Mame
_ | [D9]INEND Mame
_ | [ID)HkNo Mame
| [1)(NxHe Name
__| Resume Error Connction — 307 Safety Input Assembly 1 Etiquetas de reinicio de
_| Regume Error Connction — 310 Safety Output Assambly 1 / comunicaciones para
_| Rezume Error Connction - 302 Safety hput fzsembhy 1 conexiones especificas
_| Fe#sume Error Connction = 202 Safety Output Assembly 1
_| Resume Error Connction - #03 Safety Input Assembly 1
__| Rezume Error Connction — 303 Safety Output Assembly 1

_ | Resume Error Connction - #d Safety hput Azsembly 1 Etiqueta de reinicio de
| Rezume Error Connction = 304 Safety Output Asssmbly 1 |_— comunicaciones para
T TREsume AN Error Lannectons |‘/ todas las conexiones
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Cuando estas etiquetas se han configurado en el programa ldgico por
adelantado como condiciones de reinicio de comunicaciones de E/S, las
comunicaciones de E/S se pueden reiniciar con estas etiquetas poniendo en
ON (OFF — ON) la condicién especificada.
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4-5 Funcion de esclavo de seguridad

4-5-1 Comunicaciones de E/S de seguridad como esclavo de seguridad

Un controlador de la serie NE1A puede funcionar como un esclavo de seguridad.

Un controlador de la serie NE1A puede funcionar simultdneamente como
maestro de seguridad, esclavo de seguridad y esclavo estandar.

Los siguientes pasos son necesarios para que el controlador de la serie
NE1A establezca comunicaciones de E/S de seguridad como esclavo de
seguridad.

1. Creacidn de datos de E/S (E/S de esclavo de seguridad) para el uso como
esclavo de seguridad

2. Registro en el maestro de seguridad
3. Ajustes de conexiones de E/S de seguridad en el maestro de seguridad

PLC de seguridad Area de entradas  Area de salidas
Maestro de seguridad

Comunicaciones de E/S de seguridad

v
I _—
—
I:I Entrada de esclavo  Salida de esclavo
de seguridad de seguridad
NE1A

(Esclavo de seguridad)

Especificaciones de esclavo de seguridad

Conexiones de E/S de seguridad

Numero de conexiones 4 max.

Tamafio maximo de datos | 16 bytes de entrada 6 16 bytes de salida (por conexion)
Tipo de conexion uno a uno o multidifusién (ver nota)

Nota  Se pueden comunicar hasta un total de 15 maestros con una conexion de
multidifusion.
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4-5-2 Creacion de datos de E/S (E/S de esclavo de seguridad) para el uso
como esclavo de seguridad
Se deben crear los datos de E/S que utilizara el esclavo de seguridad para
que el controlador de la serie NE1A pueda establecer comunicaciones de E/S

de seguridad como esclavo de seguridad. El bloque de memoria para estos
datos de E/S se denomina E/S de esclavo de seguridad.

* Se puede crear un maximo de cuatro tipos de E/S de esclavo de
seguridad.

¢ El tamafio maximo de los datos para E/S de esclavo de seguridad es de
16 bytes.

* La siguiente informacion de estado se puede incluir en los datos de E/S si
el tipo de E/S de esclavo de seguridad es de entrada de esclavo.

* Estado general

e Estado de entrada local

¢ Estado de salida local

¢ Estado de salida de prueba/indicador luminoso de exclusién

¢ Si el tipo de las E/S del esclavo de seguridad esta configurado en entrada
de esclavo para un controlador de la serie NE1A con una unidad de la
version 1.0 o posterior, también se pueden incluir los siguientes datos de
monitorizacion de E/S locales en los datos de E/S.

¢ Monitorizaciéon de entrada local
¢ Monitorizacion de salida local

NE1A (esclavo de seguridad) Maestro de seguridad A

e Memoria de E/S (area de entrada)

=

rada de esclavo de seguridad (1)

Estado general Conexion de E/S de seguridad Estado general
Datos de entrada 1 { j ) Datos de entrada 1
Datos de entrada 2 Datos de entrada 2
\
Memoria de E/S (area de salida)

Salida de esclavo de seguridad

Conexién de E/S de seguridad

Datos de salida 1 {j ) Datos de salida 1

Entrada de esclavo de seguridad (2)

yn‘ig‘é’;'fggg?” de Maestro de seguridad B
Datos de entrada 3 Memoria de E/S (area de entrada)
Conexién de E/S de seguridad Monitorizacion de
Entrada de esclavo de seguridad (3) @ entrada local

Datos de entrada 3
Estado general

Maestro de seguridad C

Memoria de E/S (area de entrada)

Conexién de E/S de seguridad

{ + Monitorizacién de

salida local

76



Funcion de esclavo de seguridad Seccion 4-5

Ajuste de E/S de esclavo de seguridad

Seleccion del tipo de E/S

Configure la E/S de esclavo de seguridad del siguiente modo:

1. Seleccione el tipo de E/S.

2. Configure las etiquetas de E/S.

3. Configure el estado adicional.

4. Configure los datos de monitorizacién de E/S locales adicionales.

NE1A (esclavo de seguridad) E/S de esclavo de seguridad

Entrada de esclavo
de seguridad 3\

Estado A Conexion

Programa

de usuario Datos de entrada

/

]
]
]
]
]
]
]
E
4’ - L - ‘: b |
E Salida de esclavo
]
]
]
]
]
]
]

1
]
i de seguridad
]
1

Conexion
Datos do estado -~ 17 Datos de salida

Tipo de E/S Descripcion

Entrada de esclavo de seguridad | Entrada de datos desde la red al maestro de seguridad.

Salida de esclavo de seguridad Salida de datos a la red desde el maestro de seguridad.

Configuracion de las etiquetas de E/S

Configure los bloques de datos de entrada y bloques de datos de salida que se
utilizaran en el programa para las E/S del esclavo de seguridad. Se pueden
configurar varios bloques de datos para la E/S de esclavo de seguridad. Los
tamafos de bloque de datos que se pueden seleccionar son: BOOL (1 byte),
BYTE (1 byte), WORD (2 bytes) o DWORD (4 bytes). Sin embargo, se puede
configurar un maximo de 16 bytes para la E/S de esclavo de seguridad.

Las etiquetas de E/S definidas para los bloques de datos se pueden utilizar
en el editor Idgico. El uso de las etiquetas de E/S permite al usuario
programar sin tener que conocer direcciones de memoria especificas del
controlador de la serie NE1A.

Configuracion del estado adicional

Cuando el tipo de la E/S de esclavo de seguridad es de entrada, se puede
afadir la siguiente informacién de estado a la primera linea de los datos de
transmision. Consulte 4-3-3 Configuracion de datos de dreas de E/S remotas
para obtener informacion detallada sobre cada estado.

Controladores anteriores a la version 1.0

Nombre de etiqueta Tamafo de datos Atributo
Estado general Byte Sin seguridad
Estado de entrada local Palabra Seguridad
Estado de salida local Byte Seguridad
Estado de salida de prueba/ Byte Sin seguridad
indicador luminoso de exclusion
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Controladores con unidad de la version 1.0 o posterior

indicador luminoso de exclusion
1 a M (ver nota)

Nombre de etiqueta Tamafo de datos Atributo
Estado general Byte Sin seguridad
Estado de entrada local 1 a N Byte Seguridad
(ver nota)

Estado de salida local Byte Seguridad
Estado de salida de prueba/ Byte Sin seguridad

Nota Para NE1A-SCPUO1-V1,N=2y M = 1. Para NE1A-SCPUO2, N=5y M = 2.
Los tamaros de los datos de estado de entrada local y estado de indicador
luminoso de salida/exclusion se pueden especificar en bytes.

Configuracion de los datos de monitorizacion de E/S locales
Si el tipo de las E/S del esclavo de seguridad esta configurado en entrada de
esclavo para un controlador de la serie NE1A con una unidad de la versién
1.0 o posterior, se puede afadir la siguiente informacién de monitorizacion de
E/S locales a los datos de transmision después de la informacion de estado.
Consulte 4-3-3 Configuracion de datos de dreas de E/S remotas para obtener
informacion detallada sobre la informacion de monitorizacién de E/S locales.
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Monitorizacion de E/S locales Tamano de Atributo
datos
Monitorizacién de entrada local 1 a N | Byte Seguridad
(ver nota)
Monitorizacion de salida local Byte Seguridad

Nota Para NE1A-SCPUO01-V1, N =2. Para NE1A-SCPUO02, N = 5. El tamafo de los
datos de monitorizacion de entrada local se puede especificar en bytes.

/N\ ADVERTENCIA

medidas necesarias para datos de seguridad no se adoptan para los datos con el

La supresién de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. Las ®

atributo de no seguridad de la informacion de estado interna del controlador de la
serie NE1A asignada al maestro de seguridad. Por lo tanto, no los utilice para

configurar el sistema de control de seguridad.
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4-6 Funcion de esclavo estandar

4-6-1 Comunicaciones de E/S estandar como esclavo estandar

Un controlador de la serie NE1A puede funcionar como un esclavo estandar.
Un controlador de la serie NE1A puede funcionar simultdaneamente como
maestro de seguridad, esclavo de seguridad y esclavo estandar.

La informacion de estado interna del controlador de la serie NE1A también se
incluye en los datos asignados al maestro estandar y, de este modo, se
puede establecer un sistema de monitorizacion utilizando un PLC.

Los siguientes pasos son necesarios para que un controlador de la serie
NE1A establezca comunicaciones de E/S estandar como esclavo estandar.

1. Creacion de datos de E/S (E/S de esclavo) para el uso como esclavo estandar
2. Registro en el maestro estandar
3. Ajustes de conexion en el maestro estandar

PLC estandar
Maestro estandar

Area de entradas Area de salidas

A
Comunicaciones de E/S estandar
\4
I _—
\
|:| Entradade  Salida de
esclavo esclavo
NE1A
(esclavo estandar)
Especificaciones de esclavo estandar
Conexiones de E/S estandar
Numero de conexiones 2 max.
Tamano maximo de datos | 16 bytes de entrada ¢ 16 bytes de salida (por conexidn) (ver nota 1)
Tipo de conexion Poll, Bitstrobe, COS o Cyclic
Nota (1) Eltamano de datos maximo es de ocho bytes de entrada o cero bytes de

salida cuando se selecciona una conexion Bitstrobe.
(2) Las conexiones COS y Cyclic no se pueden utilizar simultdneamente.

(3) Cuando se seleccionan conexiones Poll/COS o Poll/Cyclic, se utiliza el
mismo destino de salida, por lo que el tamano de salida maximo es de
16 bytes. Para las entradas, se puede configurar un maximo de 32 bytes
para 2 conexiones.
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4-6-2 Creacion de datos de E/S (E/S de esclavo) para el uso como
esclavo estandar
Se deben crear los datos de E/S que se utilizardn para el esclavo de
seguridad con el fin de que el controlador de la serie NE1A pueda establecer

comunicaciones de E/S estandar como esclavo estandar. Los bloques de
memoria para estos datos de E/S se denominan E/S de esclavo.

* Los bloques de E/S de esclavo se pueden crear para un maximo de 2
conexiones.

¢ El tamafo maximo de los datos para E/S de esclavo es de 16 bytes.

* La siguiente informacién de estado se puede incluir en los datos de E/S si
el tipo de E/S de esclavo es de entrada de esclavo.

* Estado general

» Estado de entrada local

» Estado de salida local

¢ Estado de salida de prueba/indicador luminoso de exclusion

* Si el tipo de las E/S del esclavo de seguridad esta configurado en entrada
de esclavo para un controlador de la serie NE1A con una unidad de la
version 1.0 o posterior, también se pueden incluir los siguientes datos de
monitorizacion de E/S locales en los datos de E/S.

¢ Monitorizacion de entrada local
¢ Monitorizacion de salida local

Configuracion de E/S de esclavo

Configure la E/S de esclavo del siguiente modo:

1. Seleccione el tipo de conexion.

2. Configure las etiquetas de E/S.

3. Configure el estado adicional.

4. Configure los datos de monitorizacién de E/S locales adicionales.

E/S de esclavo

NE1A (esclavo estandar) /
________ . Entrada ‘ N
]
e Estado A
ore == Estado B
Programa Loy >
de usuario ! i ---PpiDatos de entrada Conexion
[
-
: |
1
€t ‘
1 ) \
[
| 1 1 | salida
Datos de estado b I
L __1 | =--1 Datos de salida
1
______ 1
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Seleccidn del tipo de conexion
Se puede seleccionar cualquiera de los 4 siguientes tipos de conexion. Los
datos de salida no se pueden configurar para los datos Bitstrobe porque
éstos no se pueden enviar desde el maestro estandar. Ademas, el tamano de
datos maximo para la entrada de datos Bitstrobe al maestro estandar es de
8 bytes. Las conexiones COS y Cyclic no se pueden utilizar simultaneamente.

¢ Poll

e Bitstrobe
e COS

¢ Cyclic

Configuracidn de las etiquetas de E/S
Configure los bloques de datos de entrada y de salida que se utilizaran para la
conexion seleccionada. Se pueden configurar varios bloques de datos para la
E/S de esclavo. Los tamarfios de bloque de datos que se pueden seleccionar
son: BOOL (1 byte), BYTE (1 byte), WORD (2 bytes) o DWORD (4 bytes). Sin
embargo, se puede configurar un maximo de 16 bytes para E/S de esclavo.

Las etiquetas de E/S definidas para los bloques de datos se pueden utilizar
en el editor Idgico. El uso de las etiquetas de E/S permite al usuario
programar sin tener que conocer direcciones de memoria especificas del
controlador de la serie NE1A.

Configuracion de estado adicional
Cuando el tipo de una E/S de esclavo es de entrada de esclavo, se puede
afadir la siguiente informacion de estado a la primera linea de los datos de
transmision. Consulte 4-3-3 Configuracion de datos de dreas de E/S remotas
para obtener informacion detallada sobre cada estado.

Controladores anteriores a la versién 1.0

Nombre de etiqueta Tamarfo de datos
Estado general Byte

Estado de entrada local Palabra

Estado de salida local Byte

Estado de salida de prueba/indicador | Byte
luminoso de exclusion

Controladores con unidad de la versiéon 1.0 o posterior

Nombre de etiqueta Tamano de datos
Estado general Byte
Estado de entrada local 1 a N (ver nota) | Byte
Estado de salida local Byte

Estado de salida de prueba/indicador | Byte
luminoso de exclusién 1 a N (ver nota)

Nota Para NE1A-SCPUO1-V1,N=2y M = 1. Para NE1A-SCPUO2, N=5y M = 2.
Los tamaros de los datos de estado de entrada local y estado de indicador
luminoso de salida/exclusion se pueden especificar en bytes.
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Configuracion de los datos de monitorizacion de E/S locales

82

Si el tipo de las E/S del esclavo de seguridad esta configurado en entrada de
esclavo para un controlador de la serie NE1A con una unidad de la versién 1.0
0 posterior, se puede anadir la siguiente informacién de monitorizaciéon de E/S
locales a los datos de transmisidon después de la informacién de estado.
Consulte 4-3-3 Configuracion de datos de dreas de E/S remotas para obtener
informacion detallada sobre la informacién de monitorizacién de E/S locales.

Monitorizacion de E/S locales Tamaho de
datos
Monitorizacion de entrada local 1 a N | Byte
(ver nota)
Monitorizacion de salida local Byte

Nota Para NE1A-SCPUO01-V1, N = 2. Para NE1A-SCPUO02, N = 5. Los tamafios de
los datos de estado de entrada local y estado de monitorizacién de entrada
local se pueden especificar en bytes.

/N\ ADVERTENCIA

Los atributos de datos que manejan las comunicaciones de E/S estandar no son
datos de seguridad. Las medidas necesarias para los datos de seguridad no se
adoptan para estos datos durante la generacion de datos. Por lo tanto, no los
utilice para configurar el sistema de control de seguridad.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. ®
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4-7 Comunicaciones de mensajes explicitos

4-7-1 Recepcion de mensajes explicitos

El envio de mensajes explicitos desde el maestro estandar al controlador de
la serie NE1A permite leer o escribir datos o parametros especificos del
controlador. El controlador funciona segun el comando enviado desde el
maestro y devuelve una respuesta.

El siguiente ejemplo describe el servicio de lectura del area de E/S que
proporciona el controlador. Consulte en Apéndice 3 Mensajes explicitos de
DeviceNet informacién detallada sobre los servicios que hay disponibles.

Lectura del drea de E/S del controlador de la serie NE1A

Lee el area de E/S local del controlador de la serie NE1A o el area de E/S de
esclavo de seguridad asignada al controlador de la serie NE1A desde el maestro.

Formato de comando

4B | 03 | 06
T \ A A A )
ID de categoria ID de instancia Direccion de  Tamario de datos
. - desplazamiento
Cadigo de servicio \ )
Direccion de nodo de destino Datos

Formato de respuesta
* Respuesta normal a mensaje explicito

CB

— e

T Datos de lectura
Cédigo de servicio

Direccion de nodo de origen
Numero de bytes recibidos

¢ Respuesta de error a mensaje explicito

00 04 94

- J T - J

A Cédigo de error

Cédigo de servicio
Direccion de nodo de origen

Numero de bytes recibidos

Direccién de nodo de destino (comando)

Especifica en un 1 byte hexadecimal la direccion del controlador de la
serie NE1A de los datos que se leeran.

Cddigo de servicio (comando/respuesta)

Para los comandos, se especifican 4 bytes hexadecimales. Para las
respuestas, el bit superior se pone en ON y se devuelve CB hexadecimal.
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ID de categoria (comando)
0306 hexadecimal
ID de instancia (comando)

Mensaje explicito Servicio ID de instancia
Lectura de area de entrada local Lectura 0001 hexadecimal
Lectura de area de salida local Lectura 0002 hexadecimal
Lectura de area de entrada remota de seguridad | Lectura 0005 hexadecimal
Lectura de area de salida remota de seguridad | Lectura 0006 hexadecimal

Datos (comando)

Tamanho de
desplazamiento

Tamano de datos

Rango

Especifica la direccion desde la que se iniciara la
lectura.

Se trata de un desplazamiento en bytes desde la
primera linea del area.

Especifica el nimero de bytes que se leeran
(1 a 256 bytes)

Area de entrada local: 0 6 1 (controladores
anteriores a la version 1.0)
0061 (NE1A-SCPU01-V1)
0 a4 (NE1A-SCPU02)

Area de salida local/salida de prueba: 0 6 1

Area de entrada remota de seguridad: 0 a 511

Area de salida remota de seguridad: 0 a 511

Las direcciones de E/S de la informaciéon de memoria que se han leido se
pueden comprobar en la pagina de ficha Memory Info. (Informaciéon de

memoria) del cuadro

de didlogo Edit Device Parameters (Editar parametros

de dispositivo) para el controlador de la serie NE1A.

e Device Puameters x

Shave (0 |  LocAOuwpr | Loos inpulTest Ouput
Mode/Cicke Time | EmorMode | Makisnancs Loac

Salely Corractons Mamorny Info: I & sty Slave 10 | Nombre de E/S
Safely | Shardiad | /
LT Memy M Mamony L

Adt | 140 Hame - Adt [ 140 Hame

OO0 40 Salely Oul W00 B0 Saley beg

0 8

| Wi LR i

[ Wiy LNV e

LR L LR

[ B R 05

0 W (06 T

7 LRy \
W i oce Direccion de E/S
o 0E LR

L_Riph] L Rty

o L AUl

g 8 T

L T (i3

LT (g

s LAk

e e

7 = lmor =

i} Carcal |
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Numero de bytes recibidos (respuesta)

El nimero de bytes de los datos recibidos desde la direccion de nodo de
origen hasta el final de la respuesta se devuelve en formato hexadecimal.

Direccién de nodo de origen (respuesta)

La direccion de nodo del controlador de la serie NE1A que responde se
devuelve en 1 byte hexadecimal.

Datos de lectura (respuesta)
Se devuelven los datos de E/S desde el area especificada.

Los desplazamientos de direccion y las asignaciones de bit para la lectura
de las entradas locales, las
salidas locales y las salidas de prueba se indican en las siguientes tablas.

* Entradas locales (5 bytes)

Despla- Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
zamiento

(bytes)
0 Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal

de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra-
da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se-
guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad
ne7 n2 6 n25 n24 n?3 n22 n2 1 n20

1 Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal
de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra-
da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se-
guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad
n?15 n? 14 n?13 n?12 n? 11 n?10 n?9 n?8

2 Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal
de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra-
da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se-
guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad
n% 23 ne 22 n? 21 n® 20 n®19 n®18 n®17 n% 16

3 Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal
de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra-
da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se-
guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad
n2 31 n2 30 n2 29 n®28 ne 27 n® 26 n2 25 n2 24

4 Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal | Terminal
de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra- | de entra-
da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se- | da de se-
guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad | guridad
n2 39 n2 38 n2 37 n2 36 n2 35 n2 34 n2 33 n2 32

Nota Para NE1A-SCPUO1 o NE1A-SCPUO01-V1, el estado se puede leer para 16
terminales, es decir, los terminales de entrada de seguridad n® 0 a 15. Para
NE1A-SCPUO02, el estado se puede leer para 40 terminales, los terminales de
salida de seguridad n® 0 a 39.

¢ Salidas locales y salidas de prueba (2 bytes)

Despla- Bit7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
zamien-

to (bytes)

0 Termi- Termi- Termi- Termi- Termi- Termi- Termi- Termi-

nal de nal de nal de nal de nal de nal de nal de nal de
salidade | salidade | salidade | salidade | salidade | salidade | salidade | salidade

seguri- | seguri- | seguri- | seguri- | seguri- | seguri- | seguri- | seguri-
dadn?7 | dadn®6 | dadn®5 | dadn?4 | dadn?3 | dadn®2 | dadn®1 | dadn®0
1 Termi- Termi- Termi- Termi- Termi- Termi- Termi- Termi-

nal de nal de nal de nal de nal de nal de nal de nal de
salidade | salidade | salidade | salidade | salidade | salidade | salidade | salidade
prueba | prueba | prueba | prueba | prueba | prueba | prueba | prueba
ne7 n® 6 n®5 n® 4 n®3 ne2 ne1 n° 0

Nota Para NE1A-SCPUO1 o NE1A-SCPUO01-V1, el estado de salida de prueba se
puede leer para 4 terminales, es decir, los terminales de salida de prueba n? 0
a 3. Para NE1A-SCPUOQ2, el estado de salida de prueba se puede leer para 8
terminales, es decir, los terminales de salida de prueban®0a 7.

85



Comunicaciones de mensajes explicitos

Seccion 4-7

Cddigo de error (respuesta)
Se pueden devolver los siguientes cédigos de error definidos en

DeviceNet.

Cédigo de | Nombre de error Causa

respuesta

08FF Servicio no Error en el cédigo de servicio.
soportado

13FF Datos Los datos son menores que el tamafo especificado.
insuficientes

15FF Demasiados Los datos son mayores que el tamafo especificado.
datos

16FF El objeto no El ID de clase o la ID de instacia especificada es
existe incompatible.

20FF Parametro no Los datos del comando de la operacion especificada son
valido incompatibles.

4-7-2 Envio de mensajes explicitos

Procedimiento

86

Un controlador de la serie NE1A puede enviar mensajes explicitos desde un
programa de usuario.

Los mensajes registrados por el usuario se envian a través de la red cuando
se cumplen las condiciones de activacion especificadas por el usuario. Esto
se puede utilizar para notificar a los dispositivos de monitorizacién y control o
como método de especificar salidas para dispositivos de visualizacion.

Al enviar un mensaje explicito, configure las condiciones de envio en el editor
I6gico.

Con el controlador de la serie NE1A se puede enviar un maximo de 32 bytes
de datos de mensajes explicitos, tal como se muestra a continuacion.

m Formato de datos de mensajes explicitos

Nombre del parametro Tamaio de datos

MACID 1 byte
Cddigo de servicio 1 byte

ID de categoria 2 bytes

ID de instancia 2 bytes
Datos de servicio 0 a 26 bytes

Consulte el manual del dispositivo de destino del mensaje para obtener
informacion sobre los cédigos de servicio, los ID de clase, los ID de instancia
y los datos de servicio.

Configure las condiciones segun el siguiente procedimiento.

1. Ajuste de direccion de activacion
Configure la condicion para enviar el mensaje explicito. EI mensaje
explicito se enviara cuando la direccion seleccionada se ponga en ON.

2. Ajuste de la condicion de envio
Configure las condiciones de envio para el mensaje explicito. También se
puede configurar el nimero de reintentos.

3. Creacion de un mensaje de envio
Compruebe las especificaciones de objeto en el nodo de destino y cree un
mensaje de envio segun el formato de mensaje explicito.
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Restricciones
* En el programa de usuario se puede configurar una direccién para la

direccidén de activacion.

* La memoria de E/S interna del controlador de la serie NE1A se envia
como respuesta a un mensaje explicito. Los mensajes explicitos se
pueden enviar desde un programa de usuario en el controlador, pero la
informacién interna del controlador no se puede utilizar como datos de
mensaje de envio.

¢ Los datos de respuesta a los mensajes explicitos no se pueden utilizar en
programas de usuario de un controlador de la serie NE1A.

/\ ADVERTENCIA

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. No
utilice datos de mensaje explicito como datos de seguridad.

Las medidas necesarias para las comunicaciones de seguridad no se adoptan
para las comunicaciones de mensajes explicitos.

Nota  Consulte en Especificaciones de DeviceNet informacién detallada sobre los
parametros de mensaje explicito.
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5-1 Funciones comunes

5-1-1 Funcion de comentario de E/S

En el controlador de la serie NE1A se puede registrar un nombre con un
maximo de 32 caracteres para cada terminal de E/S mediante Network
Configurator. Estos comentarios de E/S se pueden utilizar en la lista de
funciones del editor légico como etiquetas de E/S, lo que permite una
conceptualizacion sencilla de lo que se esta controlando y una programacion

simplificada.
=
HodeCpcle Tee | Encbiods | Msnlensce | Loge |
Salnty Connmeiom Maroglnis | Sauly Sl
Gl 10 | Lo Outpad Local ingatdT et Okt : .
s i Configure los comentarios de E/S.
oo Lanch Trow
[ 002 (0. G et 10008
| Eoarmial | ¥ D sl D ey Tirms | Tt i |
Mo (] Have s [ 1ee St [=
o Tes
@0 ESTOR H1
& Simlmny faw 111
@i Dmbmny Dt 11T = . .
@04 Ligw Cusse 81 et Dupust] Los comentarios configurados se
:; ;-JfE;: n :E“:-H'] registran como etiquetas de E/S en
el o ast Oud . . .. o]
B 7 iy la lista de funciones del editor légico.
FI Wk Used
i Not Ueed
@ Kok Used |
Bt | e et OO T s ity b vk |
La programacion se puede realizar con
etiquetas de E/S.
e
[Furcton List___8 =

£ 1 FunctanBlock | vy

*
S fnout | A Output l -
= I L) ESTOP @ e Fp—
® o [EOOFHET &-SCFUI ‘

= e (A ROETI- M0 65 L-1
b 5 IR e JESTOR W *——-L

 Sal i

[En O] ESTOR 81
[BitM JESTOF £
Bt} Sataty Gate 31
@ [Bit0n] Satety Gate 81
[BitDd] Light Curtgn ¥
[Bit0E] Light Curtam £
@ [Bit0s]Reset Button
@\ [BitT}Eatety Input £

1]
[y
180 ) ety Gt P——-L‘ ] S

[ 05 sty Clate W1
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5-1-2 Monitorizacion de la alimentacion de E/S

La entrada de alimentacion de E/S se puede monitorizar para confirmar que
es normal. Si un terminal de E/S del controlador de la serie NE1A esta
configurado en un ajuste distinto de No se utiliza y no se recibe tension de
alimentacion normal, se mostraran las siguientes elementos en el display de
7 segmentos:

¢ Alimentacién para entrada que no se recibe normalmente: P4
¢ Alimentacién para salida que no se recibe normalmente: P5

El estado de la alimentacion de E/S también se puede monitorizar en el
estado general en las comunicaciones de E/S de DeviceNet.

5-1-3 Contador de operacion de contacto

Informacién general

En los controladores de la serie NE1A con una unidad de la version 1.0 o
posterior, esta funcién cuenta el nimero de operaciones OFF — ON en una
entrada local, salida de prueba o salida local y almacena el contaje
internamente en la memoria no volatil.
* Rango de contaje: 0 a 4.294.967.295 operaciones (almacenado como
00000000 a FFFFFFFF hexadecimal)

¢ Unidades de contaje: operaciones
* Resolucion: depende del tiempo de ciclo.

—

—

OFF CM | L{I—] Fuente de alimentacion de E/S
Dispositivo de salida o116 de OFF de Ia salida _1 _I I_] I_

(como un relé) Operaciones ON:

Esta informacién se puede monitorizar con Network Configurator o mensajes
explicitos.

Nota (1) Las funciones de contador de operaciones de contacto (contaje) y de
monitorizacion de tiempo total en ON (tiempo) no se pueden utilizar
simultaneamente en un bit. Seleccione una estas funciones con el ajuste
Maintenance Counter Mode Choice (Eleccion de modo de contador de
mantenimiento).

(2) Si se modifica el ajuste Maintenance Counter Mode Choice, se borraran
los datos recopilados (contaje de operaciones o tiempo total en ON).

(3) Estas funciones no estan disponibles cuando la alimentacion de las E/S
esta desconectada.

Configuracion del umbral de alarma de operaciones de contacto con Network
Configurator
El modo de mantenimiento (Maintenance Counter Mode Choice) y el umbral
de alarma (Threshold Maintenance Counter) se puede configurar para cada
entrada local, salida de prueba y terminal de salida local.
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Shave 140 | Local Dulput | Local Input/Test Dutput |
Salety Comnechiorns | Memory Infa Sabely Slave 1
Mode/Cycha Time | EnorMode Mairtenancs Lage

Local inpen | Locsl Dulpud | Test Outpust |

(No [ Name | Detocton M. | Thisshoid Ve |

- Tims i

@ m Times o

@ Tures [

@ o Y .

@

|" o Distecton Mods s

@ Tme * LCounl

g

| @0 [ ] 10 4294967295 Tires |

P Vs (0 4294967295 Second: |

" I -

1 | LIk ] Cancel

@ 1z THIE T

@ e [

@ 14 Tma [ -I
Edi |

ok | Carece

Si el umbral de alarma (Threshold Maintenance Counter) esta configurado en
0, el controlador no comparara el contaje o valor actual de tiempo con el valor
seleccionado de umbral de alarma.

Monitorizacién de operaciones desde Network Configurator

92

Se puede utilizar cualquiera de los métodos siguientes para monitorizar el
numero de operaciones de contacto en el estado de entrada local, estado de
salida de prueba o estado de salida local.

1. Seleccione el dispositivo y, a continuacion, elija Device — Maintenance
Information (Dispositivo - Informacion de mantenimiento) en la barra de
menu.

2. Seleccione el dispositivo y haga clic en el boton Monitor Device
(Dispositivo de monitorizacién) de la barra de herramientas.

3. Seleccione el dispositivo, haga clic con el boton derecho del ratén y
seleccione Maintenance information (Informacién de mantenimiento) en
el menu emergente.

4. Seleccione el dispositivo, elija Device — Monitor (Dispositivo - Monitor) en
la barra de menu y haga clic en la ficha Maintenance (Mantenimiento) en
la ventana mostrada.

5. Seleccione el dispositivo, haga clic en el boton Device Monitor
(Monitorizacién de dispositivo) de la barra de herramientas y en la ficha
Maintenance (Mantenimiento) en la ventana mostrada.

6. Seleccione el dispositivo, haga clic con el botén derecho del ratén en él,
elija Monitor en el menu emergente y haga clic en la ficha Maintenance
(Mantenimiento) en la ventana mostrada.
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i =
Status | Satety l.‘.:annutmn| Parameter | Errar History Maintenance

Unit Comduction Time - 2 days 9 hourg B6 minutes 34980000 seconds

-
-
-
-
-
Local nout ]Lmal Durtput | Test Output
No | Name | Mamtenance Counter | &
ESTOP #1 |
m ESTOP #1 1765
02 Satety Gate #1 176
03 Safety Cate #1 1767
04 Light Curtain #1 1773
05 Lighit Curtain #1 1766
06 Rezet Button 171
i 1705 =]
Clear Vake
Close

Se puede borrar el contaje de operaciones de contacto acumulado de cada
punto de E/S. Para borrar el contaje, seleccione el contaje de operaciones de
contacto que desea borrar y haga clic en el botdn Clear Value (Borrar valor).

5-1-4 Funcion de monitorizacion de tiempo total en modo ON

Informacion general

En los controladores de la serie NE1A con una unidad de la versiéon 1.0 o
posterior, esta funcién cronometra cuanto tiempo una entrada local, salida de
prueba o salida local esta en ON y almacena dicho tiempo total en ON
internamente en la memoria no volatil.

e Rango de contaje: 0 a 4.294.967.295 s (almacenado como 00000000 a
FFFFFFFF hexadecimal)

* Unidades de contaje: segundos

Tiempo total I..
]
Fuente de alimen-

1 tacion de E/S

Sensor
A

Tiempo total en ON

L)

Dispositivo conectado | I | ~

Esta informacién se puede monitorizar con Network Configurator o mensajes
explicitos.
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Nota (1) Las funciones de monitorizacion de tiempo total en ON (tiempo) y de
contador de operaciones de contacto (contaje) no se pueden utilizar
simultaneamente en un bit. Seleccione una estas funciones con el ajuste
Maintenance Counter Mode Choice (Eleccion de modo de contador de
mantenimiento).

(2) Si se modifica el ajuste Maintenance Counter Mode Choice, se borraran
los datos recopilados (contaje de operaciones o tiempo total en ON).

(3) Estas funciones no estan disponibles cuando la alimentacion de las E/S
esta desconectada.

(4) La funcién de monitorizacién de tiempo total en ON comprueba si el
dispositivo conectado esta en ON en intervalos de 1 segundo
aproximadamente. Es posible que esta funcion no cuente el tiempo total
en ON de forma precisa si el dispositivo esta en ON en intervalos de
menos de 1 segundo.

M Calculo del tiempo total en ON con impulsos en ONde 0,5 s
En la figura A, el bit realmente esta en ON durante 0,5s x 3 =1,5 s, pero el bit
esta en ON justo cuando se comprueba el estado, por lo que el tiempo total
en ON se mide como 1 s.

Se mide aprox. 1 vez/segundo
N
OFF
05s
Figura A

En la figura B, el bit realmente estd en ON durante 0,5 s x 3= 1,5 s, pero el bit
esta en ON dos veces cuando se comprueba el estado, por lo que el tiempo
total en ON se mide como 2 s.

Se mide aprox. 1 vez/segundo

ON
OFF

0,5s

Fom Y
g
Figura B

H Calculo del tiempo total en ON con impulsos en ONde 1,5 s
En la figura C, el bit realmente esta en ON durante 1,5 s x 2 = 3 s, pero el bit
estd en ON cuatro veces cuando se comprueba el estado, por lo que el
tiempo total en ON se mide como 4 s.
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Se mide aprox. 1 vez/segundo

aN
QFF

15s
Figura C

Configuracion del umbral de alarma de tiempo total en ON con Network Configurator
El modo de mantenimiento (Maintenance Counter Mode Choice) y el umbral
de alarma (Threshold Maintenance Counter) se puede configurar para cada
entrada local, salida de prueba y terminal de salida local.

Slave 140 | Locs Duiput | Local Input/Test Dutpt |
Salsty Comnections | Memory Infa Safely Slave |0
Mode/Cycha Time | EnorMode Mardenancs Loge |

Localinpen | Locsl Dulpid | Test Oulpit |

(No_ [ Name | Detncton M. | TheshedVa. |
o T [
@ m Tans o

T [

L]

-]
Ladl

Distechon Mods
¥ Tme Counl

0 - 4270 Tirmes |

| q
Ve 10+ 4254957295 Second: |

=
—

Cancel

CEREEREEREERER S

i

PR
= =
3

&

Si el umbral de alarma (Threshold Maintenance Counter) esta configurado en
0, el controlador no comparara el contaje o valor actual de tiempo con el valor
seleccionado de umbral de alarma.
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Monitorizacién del tiempo total en ON desde Network Configurator
Se puede utilizar cualquiera de los métodos siguientes para monitorizar el
tiempo total en ON en el estado de entrada local, estado de salida de prueba
o estado de salida local.

1. Seleccione el dispositivo y, a continuacién, elija Device — Maintenance
Information (Dispositivo — Informaciéon de mantenimiento) en la barra de
menu.

2. Seleccione el dispositivo y haga clic en el botén Maintenance
(Mantenimiento) de la barra de herramientas.

3. Seleccione el dispositivo, haga clic con el botén derecho del ratén y
seleccione Maintenance information (Informacion de mantenimiento) en
el menu emergente.

4. Seleccione el dispositivo, elija Device — Monitor (Dispositivo — Monitor) y
haga clic en la ficha Maintenance (Mantenimiento) en la ventana
mostrada.

5. Seleccione el dispositivo, haga clic en el boton Device Monitor
(Monitorizacién de dispositivo) de la barra de herramientas y en la ficha
Maintenance (Mantenimiento) en la ventana mostrada.

6. Seleccione el dispositivo, haga clic con el botén derecho del ratén en él,
elija Monitor en el menu emergente y haga clic en la ficha Maintenance
(Mantenimiento) en la ventana mostrada.

Monitar Device T xj

Statuz | Safety Connection | Parameter | Error History Mamtensnce ]

Unit Conduction Time - 2 days 9 hours 56 minutes 34960000 s=conds

-

-

-

-

-

Local Input | Local Output | Test Output |

Mo | Name | Maintenance Counter | =

0 [esropa
01 ESTOP #1 1765
02 Safety Gate # 1755 _|
03 Safety Gate # 1767
04 Light Curtain #1 1773
05 Lueht Curtain #1 1765
06 Reczet Buttan 17
ni 175 :I

Clear Value

Cloze

Se puede borrar el tiempo total en ON acumulado de cada punto de E/S. Para
borrar el tiempo, seleccione el tiempo total en ON que desea borrar y haga
clic en el boton Clear Value (Borrar valor).
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5-2 Entradas de seguridad

5-2-1 Descripcion general
El NE1A-SCPUO01(-V1) estd equipado con 16 terminales de entrada de
seguridad.
El NE1A-SCPUO2 esta equipado con 40 terminales de entrada de seguridad.

Mediante la seleccion de la configuracion y el cableado segun los tipos de
dispositivos de entrada que se conectaran o el nivel de seguridad que
alcanzara, el controlador de la serie NE1A puede manejar de forma flexible
varias aplicaciones. Por ejemplo, las entradas de seguridad de un controlador
de la serie NE1A se pueden utilizar del modo descrito a continuacion.

Conexiodn a los dispositivos de seguridad de salida de contacto
La sefnal de salida de prueba (una salida de impulsos) del controlador de la
serie NE1A se recibe mediante la conexion a un dispositivo de salida de
contacto. A continuacién, los errores de la linea de sefal de entrada se
pueden detectar mediante la recepcion de la senal de salida de prueba.

e Cortocircuitos en la linea de alimentacion (lado positivo)
¢ Fallos de tierra
¢ Cortocircuito entre senales de entrada

21

£
H
-
~NC

()

Conexidn de dispositivos de seguridad de salida de estado sdlido
Se recibe la salida de estado sélido de 24 Vc.c., como la salida OSSD de una
barrera dptica. Los errores en la linea de sefhal de salida OSSD (es decir, la
linea de senal de entrada del controlador de la serie NE1A) se detectan en el
dispositivo de conexion externa.

Barrera
Optica
de
seguridad

0SSDA1 0SSD2
Salida Salida PNP
PNP

97



Entradas de seguridad

Seccion 5-2

5-2-2 Ajuste del modo de canal de entrada

El modo de canal de entrada de las entradas de seguridad locales se
configura segun el tipo de dispositivo externo que se conectara.

Modo de canal Descripcion

No se utiliza

Entrada no conectada a un dispositivo externo.

Impulso de prueba desde la | Conecta un dispositivo de salida de contacto con una salida de prueba.

salida de prueba

Cuando esta seleccionado este modo, elija el terminal de salida de prueba
que se utilizara como origen de prueba y configure el modo de salida de
prueba en salida de prueba de impulso. De este modo se puede realizar la
deteccion de cortocircuitos con la linea de alimentacion (lado positivo), fallos
de tierra y cortocircuitos con otras lineas de sefial de entrada.

Se utiliza como una entrada | Se utiliza al conectar a un dispositivo de seguridad con salida de estado

de seguridad

sélido, como una barrera éptica.

Se utiliza como una entrada | Entrada conectada a un dispositivo estandar (no de seguridad).

estandar

5-2-3 Ajuste del origen de prueba

Nota

Seleccione el terminal de salida de prueba que se utilizara como el origen de
prueba para la entrada de seguridad cuando el modo de canal de entrada esté
configurado en impulso de prueba desde la salida de prueba. Si es necesaria la
deteccidn de cortocircuitos entre las lineas de cables, especifique otro terminal
de salida de prueba.

Ejemplos:

11 21 11 21

ol | ol |
Y Y

12 22 12 22

Circuito en el que es necesaria la Circuito en el que no es necesaria la
deteccion de cortocircuitos deteccion de cortocircuitos
entre las sefales de entrada. entre las senales de entrada.

Con el NE1A-SCPUO02, los terminales TO a T3 se puede seleccionar como los
origenes de prueba para INO a IN19. Los terminales T4 a T7 se pueden
seleccionar como los origenes de prueba para IN20 a IN39.

5-2-4 Retardos a ON/OFF de entrada
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Para las entradas de seguridad locales del controlador de la serie NE1A, los
retardos a ON/OFF de entrada se pueden configurar en incrementos de
multiplos del tiempo de ciclo del controlador entre 0 y 126 ms. La
configuracién de un valor mayor contribuye a reducir la influencia de las
interferencias de los dispositivos externos.

Entrada de seguridad,
por ejemplo,
final de carrera

Etiqueta de E/S

_

l
l

Retardo a ON T Retardo a OFF T
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IMPORTANTE Ambos retardos a ON y a OFF de entrada se deben anadir al rendimiento de
respuesta de E/S. Esto afectara al célculo de distancia de seguridad.
Para obtener informacién detallada, consulte Seccion 9 Rendimiento de las
comunicaciones de E/S remotas y tiempo de respuesta de E/S locales.

5-2-5 Ajuste de modo de canal doble
Los terminales de entrada de seguridad locales del controlador de la serie
NE1A se pueden configurar en modo de canal doble. La configuracion del
modo de canal doble permite lo siguiente.
* El estado de las dos entradas se puede evaluar y reflejar en las etiquetas de
E/S.
* Se puede evaluar el tiempo de discrepancia entre los cambios del estado de
las dos entradas.

Modo de canal Descripcion
Canal unico Se utiliza como terminal entrada de seguridad independiente.

Equivalente a canal doble | Se utiliza como una entrada equivalente a canal doble con la
entrada de seguridad emparejada.

Complementario de canal |Se utiliza como una entrada complementaria de canal doble con
doble la entrada de seguridad emparejada.

Reflejo del estado de entrada en las etiquetas de E/S de entrada
La entrada de estado en los terminales de entrada de seguridad se refleja en
las etiquetas de E/S segun el modo de canal, tal como se muestra en las
tablas siguientes.

Modo de canal Entrada en termi- Etiqueta de Significado del estado
nal de entrada de entrada
seguridad
Entrada (x) Entrada (x)
Canal unico 0 0 Inactivo (OFF)
1 1 Activo (ON)

X =0 a 15 (NE1A-SCPU01(-V1))
X =0 a 39 (NE1A-SCPU02)

Modo de canal Entrada en termi- Etiqueta de Significado del estado
nal de entrada de entrada
seguridad

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada

(n) (n+1) (n) (n+1)

Inactivo (OFF)
Discrepancia
Discrepancia
Activo (ON)
Discrepancia
Inactivo (OFF)
Activo (ON)
Discrepancia

Equivalente a canal
doble

canal doble

= |O|=|O|=|O|=|O
oO|=|O|O|=|O|O|O

0
0
1
1
Complementario de |0
0
1
1

n = ndmero par
Evaluacion del tiempo de discrepancia de entrada
Para dos entradas configuradas en modo de canal doble, se monitoriza el
tiempo desde un cambio del valor de una entrada hasta un cambio en el valor
de la otra entrada (tiempo de discrepancia). Cuando el valor de la otra
entrada no cambia en la discrepancia configurada, se considera un error. El
tiempo de discrepancia seleccionado se puede configurar en incrementos de
10 ms entre 0 (no valido) y 65.530 ms.

El tiempo de discrepancia no se puede configurar en el modo de canal unico.
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Nota

Funcionamiento normal para entradas equivalentes a canal doble

INO

; 1 1 1

| t - t 1

| | 1 1

| | ] 1

| | ] 1

| | 1 1
N o+

| | | |

] 1 1 1

Tiempo de discrepancia Tiempo de discrepancia

Valor evaluado de INO

Valor evaluado de IN1

Normal

INO, estado
de IN1

Funcionamiento erréneo para entradas equivalentes a canal doble (error de
discrepancia)

INO INO
1 I 1 1
I ] — +
I ] I ]
I ] [} [}
1 1 1 1
1 1 1 1
IN1 ! : IN1 ! [ —
I ] ] [}
] 1 ] [}
] ] ] ]
Tiempo de discrepancia Tiempo de discrepancia
Valor evaluado de INO Valor evaluado de INO
Valor evaluado de IN1 Valor evaluado de IN1
Normal Normal
INO, estado Error INO, estado Error
de IN1 — de IN1 SE—
El controlador de la serie NE1A admite los bloques de funciones con una

funcionalidad equivalente al modo de canal doble. Si el modo de canal doble
se configura en un bloque de funciones, el terminal de entrada de seguridad
se puede configurar en modo de canal unico.
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5-2-6 Tratamiento de errores

Comportamiento en la deteccién de errores

Comportamiento en el modo de canal tnico
Se realizan las siguientes operaciones si se detecta un error durante el
autodiagndstico.

¢ Las etiquetas de E/S correspondientes a los terminales de entrada de
seguridad para los que se han detectado errores se quedan inactivas.

e El indicador LED del terminal de entrada de seguridad con error se
ilumina en rojo.

e El error aparece en el historial de errores.
¢ El controlador de la serie NE1A sigue funcionando.

Comportamiento en el modo de canal doble
Se realizan las siguientes operaciones si se detecta un error de discrepancia.

e Las etiquetas de E/S correspondientes a los pares de terminales de
entrada de seguridad para los que se han detectado errores se quedan
inactivas.

* Ambos indicadores LED de los terminales de entrada de seguridad con
error se iluminan en rojo.

¢ Los errores aparecen en el historial de errores.
¢ El controlador de la serie NE1A sigue funcionando.

Se realizan las siguientes operaciones si se detecta un error en una de las
dos entradas.
e Las etiquetas de E/S correspondientes a los pares de terminales de entrada
de seguridad para los que se han detectado errores se quedan inactivas.
 El indicador LED de la entrada de seguridad con error se ilumina en rojo y
el indicador LED
de la otra entrada parpadea en rojo.
* Los errores aparecen en el historial de errores.

¢ El controlador de la serie NE1A sigue funcionando.

Ajuste del tiempo de retencién de error
Se puede configurar el tiempo para retener el estado de error cuando se
produce un error en el circuito de entrada de seguridad. El estado de error
continuara hasta que el tiempo de retencién de error transcurra aunque se
elimine momentaneamente la causa del error. Al monitorizar los errores
desde un sistema de monitorizacion, tenga en cuenta el intervalo de
monitorizacién al configurar el tiempo de retencién de error.

El tiempo de retencion de error seleccionado se puede configurar en
incrementos de 10 ms entre 0 y 65.530 ms. El valor predeterminado es de
1.000 ms.

Reset de errores

Todas las condiciones siguientes son necesarias para efectuar una
recuperacion de un error que se ha producido en una entrada de seguridad.

* La causa del error se debe eliminar.
* El tiempo de retencion de error debe haber transcurrido.

e La sefal de entrada debe volver al estado inactivado y no se debe
detectar ninguna condicion de error (por ejemplo, pulsando el botén de
parada de emergencia o abriendo una puerta).
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5-3 Salidas de prueba

5-3-1 Ajuste del modo de salida de prueba
El NE1A-SCPUO01(-V1) esta equipado con cuatro terminales de salida de

prueba.

EI NE1A-SCPUO02 esta equipado con ocho terminales de salida de prueba.
Para las salidas de prueba se admiten los siguientes ajustes.

Modo de canal

Descripcion

No se utiliza

No se utiliza el terminal de salida de prueba correspondiente.

Salida estandar

Conectada a la entrada para luz indicadora o un PLC. Se utiliza como
una salida de monitorizacion.

Salida de impulso de
prueba

Conectada conjuntamente con un terminal de entrada de seguridad y un
dispositivo de salida de contacto. El terminal de salida de prueba envia
un impulso para el diagndstico del circuito.

Los impulsos se envian a cada terminal de salida de prueba en un
tiempo distinto.

Salida de indicador
luminoso de
exclusion

Se puede configurar como la salida de un indicador luminoso de
exclusion. Cuando la salida esta en ON, se puede detectar la
desconexién del indicador luminoso de exclusion.

Con el NE1A-SCPUO1, sdlo el terminal T3 se puede configurar en este
modo.

Con el NE1A-SCPUO02, sdlo el terminal T3 o T7 se puede configurar en
este modo.

5-3-2 Tratamiento de errores

Comportamiento en la deteccion de errores

Se realizan las siguientes operaciones si se detecta un error durante el
autodiagndstico:

e Los terminales de salida para los que se han detectado errores se
quedaran inactivos sin intervencién del programa del usuario.

¢ El error se registrara en el historial de errores.
¢ El controlador de la serie NE1A seguira funcionando.

Ajuste del tiempo de retencion de error

Reset de errores
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Se puede configurar el tiempo para retener el estado de error cuando se
produce un error en el terminal de entrada de seguridad o en el terminal de
salida de prueba. El estado de error continuara hasta que el tiempo de
retencidn de error transcurra aunque se elimine momentaneamente la causa
del error. Al monitorizar los errores desde un sistema de monitorizacion,
tenga en cuenta el intervalo de monitorizaciéon al configurar el tiempo de
retencidon de error. El tiempo de retencidon de error seleccionado se puede
configurar en incrementos de 10 ms entre 0 y 65.530 ms. El valor
predeterminado es de 1.000 ms.

Los errores detectados en los terminales de salida de prueba se
restableceran automaticamente después del tiempo de retencion de error. Si
se deja el estado de cortocircuito, se pueden producir fallos por las
temperaturas en aumento. Si se produce un cortocircuito de carga externa,
elimine la causa inmediatamente.
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5-4 Salidas de seguridad

5-4-1 Descripcion general
Los controladores NE1A-SCPUO01(-V1) y NE1A-SCPUO2 estan equipados
con ocho terminales de salida de seguridad.

Mediante la seleccién de la configuracion y el cableado segun los tipos de dispo-
sitivos externos que se conectaran o el nivel de seguridad que alcanzard, el con-
trolador de la serie NE1A puede manejar de forma flexible varias aplicaciones.

Para los controladores de la serie NE1A se pueden detectar los siguientes
errores de linea de sefal de salida.

¢ Contacto con la linea de alimentacién (lado positivo, sélo cuando la salida
esta en OFF)

¢ Fallos de tierra

Si esta activada la salida de impulsos de diagnéstico, se pueden detectar los
siguientes errores.

* Contacto con la linea de alimentacion (lado positivo, cuando la salida
estd en ON o en OFF)

¢ Fallos de tierra
¢ Cortocircuitos entre lineas de salida

5-4-2 Ajuste de modo de canal de salida

Configure el modo de canal de salida segun el tipo de dispositivo externo que
se conectara.

Modo de canal Descripcion
No se utiliza Salida no conectada a un dispositivo de salida.
Seguridad No se envia un impulso de prueba cuando la salida esta en ON.

Se pueden detectar los cortocircuitos con la linea de alimentacién
(cuando la salida esta en OFF) y los fallos de tierra.

Salida de impulsos | Se envia un impulso de prueba cuando la salida esta en ON.

de seguridad De este modo se pueden detectar cortocircuitos con la linea de
alimentacion (lado positivo) (cuando la salida esta en ON o en OFF),
fallos de tierra y cortocircuitos entre sefales de salida.

IMPORTANTE Si una salida de impulso de seguridad esta configurada, se enviara una sefal
de impulso OFF (ancho de impulso: 580 us) para diagnosticar el circuito de
salida cuando la salida de seguridad se ponga en ON. Compruebe el tiempo
de respuesta de la entrada del dispositivo de control conectado al controlador
de la serie NE1A para asegurarse de que este impulso de salida no
provocara un funcionamiento incorrecto.

5-4-3 Ajuste de modo de canal doble
Los terminales de salida de seguridad locales del controlador de la serie
NE1A se pueden configurar en modo de canal doble. La configuracion del
modo de canal doble permite lo siguiente.
* Se detectara un error si las dos salidas de un programa de usuario no
son equivalentes.
¢ Si se detecta un error en uno de los dos circuitos de salida, ambas
salidas al dispositivo externo quedaran inactivas.

Modo de canal Descripcion
Canal unico Se utiliza como una salida de seguridad independiente.
Canal doble Se utiliza como una salida de canal doble con el terminal de salida de

seguridad emparejado. La salida se puede poner en ON cuando tanto
la salida como la salida de seguridad emparejada sean normales.
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Reflejo de los datos de salida de las etiquetas de E/S de salida en los terminales de salida de
seguridad

Los datos de las etiquetas de E/S se reflejan en los terminales de salida de
seguridad segun el modo de canal, tal como se muestra en las siguientes tablas.

Modo de canal Etiqueta de salida Terminal de Significado del estado
salida de
seguridad
Salida (x) Salida (x)
Canal unico 0 0 Inactivo (OFF)
1 1 Activo (ON)
X =0-7
Modo de canal Etiqueta de salida Terminal de Significado del estado
salida de
seguridad
Entrada | Entrada | Salida | Salida
(n) (n+1) (n) (n+1)
Canal doble 0 0 0 (OFF) | 0 (OFF) | Inactivo (OFF)
0 1 0 (OFF) | 0 (OFF) [ Infraccion en la salida de
seguridad (OFF)
1 0 0 (OFF) | 0 (OFF) | Infraccién en la salida de
seguridad (OFF)
1 1 1 (ON) [1(ON) |Activo (ON)

n = ndmeros pares
5-4-4 Tratamiento de errores

Comportamiento en la deteccién de errores

Comportamiento en el modo de canal unico

Se realizan las siguientes operaciones si se detecta un error durante el
autodiagndstico.

* La salida de seguridad en la que se ha detectado el error se queda
inactiva sin depender del programa de usuario.

¢ El indicador LED del terminal de salida de seguridad con error se ilumina
en rojo.

* El error aparece en el historial de errores.
* El controlador de la serie NE1A sigue funcionando.

Comportamiento en el modo de canal doble

Se realizan las siguientes operaciones si se detecta un error en una de las
dos salidas.

* Ambas salidas al dispositivo externo se quedan inactivas sin depender de
un programa de usuario.

e El indicador LED del terminal de salida de seguridad con error se ilumina
en rojo y el indicador LED de la otra salida parpadea en rojo.

¢ El error aparece en el historial de errores.
e El controlador de la serie NE1A sigue funcionando.

Se realizan las siguientes operaciones si las dos salidas de un programa de
usuario en las etiquetas de E/S de salida son equivalentes.

* Ambas salidas al dispositivo externo se quedan inactivas sin depender de
un programa de usuario.
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e Los indicadores LED de los terminales de salida de seguridad
emparejados se iluminan en rojo.

¢ El error aparece en el historial de errores.
* El controlador de la serie NE1A sigue funcionando.

Ajuste del tiempo de retencion de error

Reset de errores

Nota

Se puede configurar el tiempo para retener el estado de error cuando se
produce un error en el circuito de salida de seguridad. El estado de error
continuara hasta que el tiempo de retencién de error transcurra aunque se
elimine momentaneamente la causa del error. Al monitorizar los errores
desde un sistema de monitorizacion, tenga en cuenta el intervalo de
monitorizacién al configurar el tiempo de retencién de error.

El tiempo de retencion de error seleccionado se puede configurar en
incrementos de 10 ms entre 0 y 65.530 ms. El valor predeterminado es de
1.000 ms.

Todas las condiciones siguientes son necesarias para efectuar una
recuperacion de un error que se ha producido en una salida de seguridad.

* La causa del error se debe eliminar.
* El tiempo de retencion de error debe haber transcurrido.

* Las sefales de salida a las etiquetas de E/S de salida desde la aplicacion
de usuario que correspondan a los terminales de salida de seguridad
deben quedar inactivas.

Si el modo de canal doble estd configurado para dos salidas para
implementar circuitos redundantes y se detecta un error de una de las
salidas, la otra se puede quedar inactiva sin depender del programa de
usuario. Si los circuitos redundantes estan implementados utilizando dos
salidas en modo de canal doble, se debe utilizar el programa de usuario para
detectar el error (mediante el bloque de funciones de monitorizacion de
dispositivo externo).
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6-1
6-1-1

Esquema de la programacion

Esquema

El controlador de red de seguridad de la serie NE1A se programa iniciando un
editor logico desde Network Configurator. Tal como se muestra a continuacion,
el editor légico consta de una lista de funciones, donde estan registrados los
bloques de funciones, las etiquetas de E/S y otros elementos de programacion,
y de un area de trabajo donde se lleva a cabo realmente la programacion.

La programacién se realiza utilizando los bloques de funciones, las etiquetas
de E/S y otros elementos de programacién que estan registrados en la lista

de funciones.
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Lista de funciones

6-1-2 Conceptos basicos de programacion

Los programas se crean a partir de funciones légicas y bloques de funciones,
que indican comandos, etiquetas de entrada, que indican origenes de
entrada de datos, y etiquetas de salida, que indican los destinos de salida de
datos. Las E/S estan conectadas con lineas de conexion.

Etiquetas de entrada

o

[#01 1:002) [S] Safety Input #2

[#01 10220 [S] Safety Input #3

£y [1] ‘ [2]

RE3ET

-
[#01 10000 [S] Safety Input #0 *—l.m 3 £33 »

[#01 1001 3 [S] Satfety Input #1 »

Etiquetas de salida

» #0000 [5] Mo Marre |

[#00]:001 ) [S] Mo Mame

Bloques de funciones
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H Etiquetas de entrada
Las etiquetas de entrada reflejan el estado de las entradas en las siguientes
areas de E/S.
« Area de entrada de los terminales locales del controlador de la serie NE1A

» Area de entrada desde esclavos de seguridad registrados como
asociados de comunicaciones

« Area de E/S reflejada de los datos del maestro de seguridad
* Area de E/S reflejada de los datos del maestro estandar

Las etiquetas de entrada empleadas en el editor l6gico incluyen la siguiente
informacion.

Direccién de nodo Atributo (“[S]” para E/S de seguridad)
Direccion de bit |

\ / Comentario de E/S registrado

) -~ i
\ foo s 1
¥ F X » 2

1401 HO) [5] Ssfety nput #0  —8 A P

[#00 10 0 [5] Safety Inpat #1 +—IJ'- J

En los controladores con la unidad de la version 1.0 o posterior, los datos se
reflejan en las siguientes areas de E/S.

» estado de entrada local

» estado de salida local

» Estado de unidad general

¢ estado de salida de estado

» Estado del indicador luminoso de exclusion (muting)

H Etiquetas de salida

Las etiquetas de salida reflejan el estado de las salidas en las siguientes
areas de E/S.

« Area de salida de los terminales locales del controlador de la serie NE1A

* Area de salida desde esclavos de seguridad registrados como asociados
de comunicaciones

* Area de E/S reflejada de los datos del maestro de seguridad
* Area de E/S reflejada de los datos del maestro estandar

Las etiquetas de salida empleadas en el editor logico incluyen la siguiente
informacion.

Atributo (“[S]” para E/S de seguridad)
Direccién de b

Direccion de nodo

it /
/ _ Comentario de E/S registrado
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Esquema de la programacion Seccion 6-1

/\ ADVERTENCIA

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves.
Verifique siempre que las sefales de seguridad empleadas en la Idgica de seguridad
cumplen las normas y reglamentos pertinentes. Introduzca sélo sefales de entrada

de seguridad en los bloques de funciones. Es responsabilidad del usuario verificar

que las fuentes adecuadas para las sefiales utilizadas en combinacién con estos

bloques de funciones y la implementacion global de la I6gica de seguridad cumplen

las normas y reglamentos de seguridad pertinentes.

Al implementar funciones de seguridad, se debe verificar que la estrategia de control
y las técnicas de reduccion de riesgos que se utilizan cumplen los reglamentos
locales, regionales y nacionales. Consulte dichos reglamentos y las normas del
sector para determinar los requisitos que puedan afectar a su aplicacion.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar lesiones graves. 0

6-1-3 Capacidad de programa
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En la tabla siguiente se muestra el tamafio maximo de programa de usuario
que se puede utilizar en el controlador de la serie NE1A.

Modelo Numero total de funciones légicas y bloques de
funciones
NE1A-SCPUO1 128
NE1A-SCPUO01-V1 254
NE1A-SCPU02 254




Descripcion general de los bloques de funciones

Seccion

6-2

6-2 Descripcion general de los bloques de funciones

La programacion de logica para el controlador de la serie NE1A se puede
llevar a cabo mediante bloques de funciones. Se pueden lograr varias
aplicaciones de seguridad si se utilizan los bloques de funciones descritos en
esta seccién para que el funcionamiento del programa sea compatible con las
normas de seguridad.

Bloques de funciones admitidos

En las siguientes tablas se muestran las funciones légicas y los bloques de
funciones que se admiten en cada controlador de la serie NE1A, segun la
version de unidad del controlador.

Funciones l6gicas

Nombre Notacidn en la lista de Versiones de unidad
funciones compatibles
NOT NOT Todo
AND AND Todo
OR OR Todo
OR exclusiva EXOR Todo
NOR exclusiva EXNOR Todo
Biestable RS RS-FF Unidad de la version 1.0 o
posterior
Comparador Comparador Unidad de la versién 1.0 o
posterior
Bloques de funciones
Nombre Notacidn en la lista de Versiones de unidad
funciones compatibles

Reset Reset Todo
Rearranque Rearranque Todo
Monitorizacion de pulsador de | E-STOP Todo
parada de emergencia
Monitorizacion de barreras Monitorizacion de barreras Todo
Opticas Opticas
Monitorizacion de puerta de Monitorizacién de puerta de | Todo
seguridad seguridad
Controlador accionado a dos | Two Hand Controller Todo
manos
Temporizador de retardo a Off-Delay Timer Todo
OFF
Temporizador de retardo a ON | On-Delay Timer Todo
Interruptor de modo de Interruptor de modo de Todo
usuario usuario
Monitorizacién de dispositivo | EDM Todo
externo
Enrutamiento Enrutamiento Todo

Exclusion (muting)

Exclusion (muting)

Unidad de la versién 1.0 o
posterior

Interruptor de activacion

Interruptor de activacion

Unidad de la versién 1.0 o
posterior

Generador de impulsos

Generador de impulsos

Unidad de la versién 1.0 o
posterior

Contador

Contador

Unidad de la versién 1.0 o
posterior

Multiconector

Multiconector

Unidad de la versién 1.0 o
posterior
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6-3 Edicion de bloques de funciones

La edicion de los bloques de funciones se puede utilizar para la configuracion de
parametros, afadir E/S adicionales e incorporar comentarios segun la aplicacion.

]

Farameier | 0wl Setling | Comment

Fararmeter Mame \abse \

Razwt Cionektion fartn Fineat Fichas:

Irgat Type [nenl Chrasnned Euses et . .
Disesepaness Tiess % 6 10 s} Parametros de bloque de funciones

Configuracién de punto de salida,
Configuracién de entrada/salida,
Comentarios

6-3-1 Configuracion de parametros de bloques de funciones

Se pueden configurar los siguientes parametros para bloques de funciones
segun la aplicacion de usuario. Los parametros que se pueden configurar
varian de un bloque de funciones a otro.

* Tipo de entrada

* Tiempo de discrepancia
¢ Tiempo de sincronizacion
* Prueba de funcion

Configuracion del tipo de entrada
e Canal unico
* Equivalente a canal doble
* Complementario de canal doble
¢ Equivalente a canal doble (2 pares)
e Complementario de canal doble (2 pares)

En las siguientes tablas se describen las evaluaciones internas realizadas por
el controlador de la serie NE1A para cada tipo de sefnal de entrada. En las
tablas, 0 indica OFF y 1 indica ON.

Ajuste: Canal unico
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Entrada | Activacion
1(NC) de salida
0 0
1 1
Ajuste: Equivalente a canal doble
Entrada1 | Entrada 2 | Activacion
(NC) (NC) de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
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Ajuste: Complementario de canal doble

Entrada1 | Entrada 2 | Activacién
(NC) (NA) de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0
Ajuste: Equivalente a canal doble (2 pares)
Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Activacion
(NC) (NC) (NC) (NC) de salida
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 1
Ajuste: Complementario de canal doble (2 pares)
Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Activacion
(NC) (NA) (NC) (NA) de salida
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 1
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 0
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Tiempo de discrepancia

114

Si el tipo de entrada del bloque de funciones esta configurado en equivalente
a canal doble o en complementario de canal doble, se puede evaluar el
tiempo de discrepancia (es decir, el tiempo entre cambios en las entradas).

Se monitoriza el tiempo que transcurre cuando cambia una de las entradas de
canal doble hasta que cambia la otra. Si la segunda entrada de canal doble no
cambia antes de que transcurra el tiempo de discrepancia, se producira un
error y la activacién de salida del bloque de funciones no se pondra en ON.

Modo de canal doble Senales de entrada | Estado de la senal
Entrada | Entrada de entrada
1 2

Equivalente a canal doble 0 0 Inactivo
e Entrada 1: NC 0 1 Discrepancia
* Entrada 2: NC 1 0 Discrepancia
1 1 Activo
Complementario de canal doble 0 0 Discrepancia
e Entrada 1: NC 0 1 Inactivo
e Entrada 2: NA 1 0 Activo
1 1

Discrepancia

Los modos de canal doble se pueden utilizar para detectar fallos en los
dispositivos de seguridad y el cableado del dispositivo de seguridad monitorizado
por el bloque de funciones.

El tiempo entre cambios de las entradas no se monitorizaran si el tiempo de
discrepancia esta configurado en 0.

El tiempo de discrepancia se evalia cuando las sefales de entrada pasan
tanto de activas a inactivas como de inactivas a activas.

Ejemplo de funcionamiento normal para el ajuste de equivalente a canal
doble

Entrada 1
; 1 1 1
| t -— t |
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 [} 1
Entrada 2 : : : :
- T -
| | | |
1 1 : 1
Tiempo de discrepancia Tiempo de discrepancia
Activacion
de salida

Error normal de
discrepancia
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H Ejemplo de funcionamiento de error de discrepancia para el ajuste de
equivalente a canal doble

Entrada 1 Entrada 1
1 I 1 1
| ] —
| | | |
| | | |
E 2
nirada i E Entrada 2 i i L
| 1 | |
| | | |
Tiempo de discrepancia Tiempo de discrepancia
Activacion Activacion
de salida de salida
Error de Error Error de Error
discrepancia Normal discrepancia Normal

Ajuste de tiempo de sincronizacion
Si el tipo de entrada del bloque de funciones esta configurado en equivalente
a canal doble (2 pares) o en complementario de canal doble (2 pares) para el
bloque de funciones de monitorizacion de puerta de seguridad, se puede
evaluar el tiempo de sincronizacién (es decir, el tiempo entre cambios en los
pares de entradas).

Se monitoriza el tiempo que transcurre cuando cambia uno de los pares de
entradas de canal doble hasta que cambia el otro. Si el segundo par de
entradas no cambia antes de que transcurra el tiempo de sincronizacién, se
producirda un error y la activacion de salida del bloque de funciones no se
pondra en ON. El tiempo entre cambios de los pares de entrada no se
monitorizara si el tiempo de sincronizacion esta configurado en 0.

Pruebas de funcion

Las pruebas de funcién se admiten cuando se utiliza el bloque de funciones
de monitorizacién de puerta de seguridad.

Si la prueba de funcién esta activada cuando arranca el controlador de la
serie NE1A, se debe realizar una prueba de puerta de seguridad si desde la
magquina se recibe la sefal de solicitud de prueba de funcion.

6-3-2 Ajustes de E/S
Ajustes de tamaio de entrada y salida

Se puede aumentar el nimero de entradas y salidas para las funciones légicas.

Configuracién de puntos de salida
Se puede activar salida opcionales desde los bloques de funcion.
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Ajuste de presencia de fallo
La presencia de fallo es un bit de estado de diagndstico que se admite en
algunos bloques de funciones seleccionando la casilla de verificacion situada
en la pagina de ficha In/Out Setting (Ajuste de entrada/salida) o Out Point
(Punto de salida) de las propiedades del bloque de funciones. Si se
selecciona la casilla de verificacion Fault Present (Presencia de fallo), se
mostrara una salida de presencia de fallo adicional en el bloque de funciones.

Ejemplo: bloque de funciones de monitorizacion de puerta de seguridad
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6-4 Referencia de comandos: Funciones légicas

6-4-1 Funcion légica: NOT
Diagrama

o

Entrada 1

Descripcidn general

La salida sera el inverso de la entrada.

Tabla de resultados

M Salida 1

Entrada 1 Salida 1
0 1
1 0
0: OFF, 1: ON

6-4-2 Funcion légica: AND
Diagrama

{

Entrada 1 ®

Entrada 2 m

I Salida 1

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general

Se enviara un resultado AND de las condiciones de entrada. Se puede
evaluar un maximo de ocho condiciones de entrada.

Ajustes de entrada opcionales

El numero de entradas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Numero de 1a8 2
entradas
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Tablas de verdad

Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 5
Entrada 6
Entrada 7
Entrada 8

{

B salida 1

Numero maximo de entradas para una funcién légica AND

Tabla de verdad para la evaluacion AND de una entrada

Entrada | Salida 1
1
0 0
1 1
0: OFF, 1: ON

Tabla de verdad para la evaluacion AND de dos entradas

Entrada | Entrada | Salida 1
1 2
0 X 0
X 0 0
1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion AND de tres entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1
1 2 3
0 X X 0
X 0 X 0
X X

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion AND de cuatro entradas
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Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1
1 2 4
0 X X X 0
X 0 X X 0
X X 0 X 0
X X X 0 0
1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
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Tabla de verdad para la evaluacion AND de cinco entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5

0 X X X X 0
X 0 X X X 0
X X 0 X X 0
X X X 0 X 0
X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
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Tabla de verdad para la evaluacion AND de seis entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5 6

0 X X X X X 0
X 0 X X X X 0
X X 0 X X X 0
X X X 0 X X 0
X X X X 0 X 0
X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion AND de siete entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1
1 2 3 4 5 6 7

= | X [X[X|X|X|X|[O
=X [X[X[X|X]|O|X
=X [ X [X[X]|O]|X|X
=X [ X [X[O]X|X|X
=X [ X [OX|X|X]|X
= I X [OX | X |X|X|[X
= O X [ X | X |X|X|[X
OO0 |O|O|O|O

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion AND de ocho entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5 6 7 8

0 X X X X X X X 0
X 0 X X X X X X 0
X X 0 X X X X X 0
X X X 0 X X X X 0
X X X X 0 X X X 0
X X X X X 0 X X 0
X X X X X X 0 X 0
X X X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
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6-4-3 Funcion légica: OR
Diagrama

=h

Entrada 1M B Salida 1

Entrada 28

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general

Se enviara el resultado de una OR de las condiciones de entrada. Se puede
evaluar un maximo de ocho condiciones de entrada.

Ajuste de entrada opcional

El nimero de entradas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado

Numero de entradas 1a8 2

Entrada 18 B Salida 1
Entrada 2
Entrada 3 W
Entrada 4 ®
Entrada 5@
Entrada 6 W
Entrada 7
Entrada 8 @

Numero maximo de entradas para una funcién légica OR

Tabla de verdad

Tabla de verdad para la evaluacion OR de una entrada

Entrada | Salida 1
1

0 0
1 1

0: OFF, 1: ON

Tabla de verdad para la evaluacion OR de dos entradas

Entrada | Entrada | Salida 1
1 2
0 0 0
1 X 1
X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
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Tabla de verdad para la evaluacion OR de tres entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1
1 2 3
0 0 0 0
1 X X 1
X 1 X 1
X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion OR de cuatro entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1
1 2 3 4
0 0 0 0 0
1 X X X 1
X 1 X X 1
X X 1 X 1
X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion OR de cinco entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5

0 0 0 0 0 0
1 X X X X 1
X 1 X X X 1
X X 1 X X 1
X X X 1 X 1
X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion OR de seis entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5 6

0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X 1
X 1 X X X X 1
X X 1 X X X 1
X X X 1 X X 1
X X X X 1 X 1
X X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
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Tabla de verdad para la evaluacion OR de siete entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5 6 7

0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X 1
X 1 X X X X X 1
X X 1 X X X X 1
X X X 1 X X X 1
X X X X 1 X X 1
X X X X X 1 X 1
X X X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF

Tabla de verdad para la evaluacion OR de ocho entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5 6 7 8

0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X X 1
X 1 X X X X X X 1
X X 1 X X X X X 1
X X X 1 X X X X 1
X X X X 1 X X X 1
X X X X X 1 X X 1
X X X X X X 1 X 1
X X X X X X X 1 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
6-4-4 Funcion légica: OR exclusiva

Diagrama

1>

Entrada 18 B Salida 1

Entrada 2@

Descripcidn general

Se enviara el resultado de la OR exclusiva de las condiciones de entrada.

Tabla de verdad

Tabla de verdad para la evaluacion OR exclusiva

Entrada | Entrada Salida 1
1 2
0 0 0

0 1 1

123



Referencia de comandos: Funciones logicas Seccion 6-4

Entrada | Entrada Salida 1
1 2

1 0 1
1 1 0

0: OFF, 1: ON
6-4-5 Funcion légica: NOR exclusiva

Diagrama

1o

Entrada 1@ B salida 1

Entrada 2

Descripcién general
Se enviara el resultado de la NOR exclusiva de las condiciones de entrada.

Tabla de verdad

Tabla de verdad para la evaluacion NOR exclusiva

Entrada | Entrada | Salida 1
1 2
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON

6-4-6 Funcion légica: RS (biestable de reset-set)

Diagrama

s @
A

Entradamp 4. Activacion de salida

RESETH 4~

Conexiones predeterminadas

Descripcion general
Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la versién 1.0 o posterior.
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Cuando la condicion de entrada para el bloque de funcién RS-FF se pone en
ON, dicho estado ON se mantiene (retiene) en el bloque de funcién y la salida
en ON se mantiene en la sefal de activacién de salida.

El estado ON se mantiene en el bloque de funcién, por lo que la sefal de
activacion de salida permanece en ON aunque la condicién de entrada
cambie de ON a OFF.

La senal que se mantiene en el bloque de funcién cambia a OFF cuando la
condicién RSET del bloque de funcién se cambia a ON.

Ajuste de salida de presencia de fallo

En la programacién también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.

Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del
cuadro de didlogo de las propiedades del bloque de funcién.

R
al

Entrada™ 4 d Activacion de salida

RESETH-~ Aw Presencia de fallo

Numero maximo de puntos de E/S para un bloque de funcién RS-FF

Tratamiento y reset de errores

Condicion de Comportamiento para la Reset de la condicion de error
error deteccion de errores
Activacion de | Presencia de
salida fallo
La entrada y OFF ON Dejar una de las sefales inactiva.
RESET estan (estado de
activos seguridad)
simultaneamente.

Tabla de temporizacion

Entrada

RESET | | | __

Salida
Activar

Presencia
de fallo
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6-4-7 Funcion légica: Comparador

Diagrama

Descripcidn general

Entrada 1™ I salida 1

Conexiones predeterminadas

Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la versioén 1.0 o posterior.

El comparador realiza una comparacién de las sehales de entrada
especificadas (hasta 8 entradas) con el valor de comparacién seleccionado
en la configuraciéon y pone en ON la sefial de salida 1 cuando todas las
senales de entrada coinciden con el valor de comparacion.

La senal de salida 1 se pondra en OFF cuando las senales de entrada ya no
coincidan con el valor de comparacion.

Para las sefales de entrada se pueden configurar de 1 a 8 entradas.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste predeterminado

Valor de comparacion 00000000 a 11111111 (bit 0 a bit 7) 00000001

Ajustes de entrada opcionales
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El nimero de entradas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Numero de 1a8 1
entradas

Entrada 1 u .
Entrada 2 Salida 1
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 5
Entrada 6
Entrada 7
Entrada 8

Numero maximo de entradas para una funcion légica del comparador
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Tabla de verdad

H Tabla de verdad para la evaluacién del comparador (VC = valor de

comparacion):

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Salida 1

1 2 3 4 5 6 7 8

#* X X X X X X X 0
VC para

bit 0
X * X X X X X X 0
VC para
bit 1
X X * X X X X X 0
VC para
bit 2
X X X # X X X X 0
VC para
bit 3
X X X X #* X X X 0
VC para
bit 4
X X X X X * X X 0
VC para
bit 5
X X X X X X #* X 0
VC para
bit 6
X X X X X X X * 0
VC para
bit 7

= = = = = = = = 1

VC para | VC para | VC para | VC para | VC para | VC para | VC para | VC para
bit 0 bit 1 bit 2 bit 3 bit 4 bit 5 bit 6 bit 7
0: OFF; 1: ON, ?: ON u OFF

Nota “=VC para bit n” indica que el bit coincide con el valor de comparacion.

“# VC para bit n” indica que el bit no coincide con el valor de comparacion.

x” indica que el estado no es aplicable (puede coincidir o puede que no).
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Diagrama de operacion

Entrada 1 |
Entrada 2 I l_
Entrada 3 ] I

Entrada 4 ]

Entrada 5 | l I

Entrada 6 I l
Entrada 7 | . : I

Entrada 8 ' . r -

R [

— e

Salida 1

12

Las lineas horizontales interrumpidas del diagrama anterior representan los
valores de comparacién de cada entrada.

1. Lasalida 1 se pone en ON cuando todas las senales de entrada coinciden
con el valor de comparacion.

2. Lasalida 1 se pone en OFF cuando alguna de las sefiales de entrada no
coincide con el valor de comparacion.

128



Referencia de comandos: Bloques de funciones Seccion 6-5

6-5 Referencia de comandos: Bloques de funciones

6-5-1 Bloque de funciones: Reset
Diagrama

RESET
Reset kI8 Activacion de salida

Entrada b
monitorizada

Conexiones predeterminadas

Descripcion general

La sefial de activacion de salida se pondra en ON si la sefal de reset se
recibe correctamente mientras la condicion de entrada al bloque de funciones
Reset esté en ON.

Este bloque de funciones se puede utilizar para evitar que la maquina realice
un reset automatico, por ejemplo, cuando se conecte la alimentacién del
controlador de la serie NE1A, cuando se cambie el modo de funcionamiento
(del modo IDLE al modo RUN) o cuando una sefial del dispositivo de entrada
de seguridad se ponga en ON.

Condiciones para que la activacion de salida se ponga en ON
¢ L a entrada monitorizada y todas las entradas opcionales activadas deben
estar en ON.

* Y la senal Reset se debe introducir correctamente.
Condiciones para que la liberacién estatica se ponga en ON

La entrada monitorizada y todas las entradas opcionales activadas deben
estar en ON.

Condiciones para que la indicacion de reset necesario se ponga en ON
Si se cumple la siguiente condicién, la indicacion de reset necesario se
convertira en una salida de pulsos de 1 Hz.

* La entrada monitorizada y todas las entradas opcionales activadas deben
estar en ON.

¢ Y la activacion de salida debe estar en OFF.

Si la sefial de reset se configura en Bajo-Alto-Bajo, la indicacion de reset
necesario se pondra en ON cuando se cumpla la condicidn siguiente.

¢ La sefal de reset se pone en ON.

Parametros seleccionados

La senal de reset se puede configurar en controladores de la serie NE1A con
la unidad de la versién 1.0 o posterior.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Senal Reset * Bajo-Alto-Bajo Bajo-Alto-Bajo
* Flanco ascendente

Ajuste de numero de entradas

El nimero de entradas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado

Numero de entradas | 2 a 8 (ajustes de entrada opcionales) 2
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Ajustes de salida opcionales
Las salidas mostradas a continuacion se pueden utilizar en el programa. Para
activar cualquiera de estas salidas, seleccione la casilla de verificacion de la
pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de didlogo de las
propiedades del bloque de funcién.

¢ Liberacidn estatica
¢ Indicacion de reset necesario

Reset Activacion de salida
Entrada monitorizada
Entrada opcional 1
Entrada opcional 2
Entrada opcional 3
Entrada opcional 4
Entrada opcional 5
Entrada opcional 6

Liberacion estatica

Indicacién de reset necesario

Numero maximo de entradas y salidas para una funcion logica de reset

Senal Reset
La senal Reset debe cumplir las siguientes condiciones.

350 ms min.

<

En los controladores de la serie NE1A con la unidad de la versiéon 1.0 o
posterior, se puede selecciona el flanco ascendente Bajo a alto. Para activar
esta sefal, ajuste Reset Signal (Sehal de reset) en Rising Edge (Flanco
ascendente) de la pagina de ficha Parameter (Parametro) del cuadro de
didlogo de las propiedades del bloque de funcién.

T
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Diagrama de operacion

Senal de reset configurada en Bajo-Alto-Bajo:

Entrada
monitori-
zada

Entrada
opcional N

1

1

Reset

Activacion
de salida

Liberacion
estatica

Indicacion I | I l | | I | I I
de reset
|| | | ||

Inactivo a RUN

b

necesario

Senal de reset configurada en flanco ascendente:

Entrada
monitori- |
zada

Entrada
opcional N

B

Activacion
de salida

Liberacion
estatica

|
I
I
|
I
Reset |
|
I
I
I
I

Indicacion

de reset | || I

necesario | |

-F——-1-1-1-

=

Inactivo a RUN
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6-5-2 Bloque de funciones: Rearranque
Diagrama

Bartart
Reset P Activacion de salida

Entrada ’
monitorizada

Conexiones predeterminadas

Descripcion general

La sefial de activacion de salida se pondra en ON si la sefal de reset se
recibe correctamente mientras la condicion de entrada al bloque de funciones
de rearranque esté en ON.

Este bloque de funciones se puede utilizar para evitar que la maquina realice un
rearranque automatico, por ejemplo, cuando se conecte la alimentacion del
controlador de la serie NE1A, cuando se cambie el modo de funcionamiento (del
modo IDLE al modo RUN) o cuando una sefal del dispositivo de entrada de
seguridad se ponga en ON.

Funcionalmente, el bloque de funciones de reset y el bloque de funciones de
rearranque son equivalentes.

Condiciones para que la activacion de salida se ponga en ON
¢ | a entrada monitorizada y todas las entradas opcionales activadas deben
estar en ON.

¢ Y la senal Reset se debe introducir correctamente.
Condiciones para que la liberacion estatica se ponga en ON

La entrada monitorizada y todas las entradas opcionales activadas deben
estar en ON.

Condiciones para que la indicacién de rearranque necesario se ponga en ON
Si se cumple la siguiente condicion, la indicacion de rearranque necesario se
convertira en una salida de impulsos de 1 Hz.

¢ | a entrada monitorizada y todas las entradas opcionales activadas deben
estar en ON.

¢ Y la activacion de salida debe estar en OFF.

Si la sefial de reset se configura en Bajo-Alto-Bajo, la indicacion de reset
necesario se pondra en ON cuando se cumpla la condicién siguiente.

¢ | a sefal de rearranque debe estar en ON.

Parametros seleccionados

La senal de reset se puede configurar en controladores de la serie NE1A con
la unidad de la versién 1.0 o posterior.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Sefal Reset * Bajo-Alto-Bajo Bajo-Alto-Bajo
¢ Flanco ascendente

Ajuste de numero de entradas

El nimero de entradas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado

Numero de entradas | 2 a 8 (ajustes de entrada opcionales) 2
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Ajustes de salida opcionales
Las salidas mostradas a continuacion se pueden utilizar en el programa. Para
activar cualquiera de estas salidas, seleccione la casilla de verificacion de la
pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de didlogo de las
propiedades del bloque de funcién.

e Liberacién estatica
¢ Indicacién de rearranque necesario

Rearranque

Entrada monitorizada
Entrada opcional 1
Entrada opcional 2
Entrada opcional 3
Entrada opcional 4
Entrada opcional 5
Entrada opcional 6

Activacion de salida

Liberacion estatica

Indicacion de reset necesario

Numero maximo de entradas y salidas para un bloque de funcion légica
de rearranque

Senal de rearranque

La sefnal de rearranque debe cumplir las siguientes condiciones.

350 ms min.
< >,

En los controladores de la serie NE1A con la unidad de la versién 1.0 o
posterior, se puede selecciona el flanco ascendente Bajo a alto. Para activar
esta senal, ajuste Reset Signal (Sefal de reset) en Rising Edge (Flanco
ascendente) de la pagina de ficha Parameter (Parametro) del cuadro de
didlogo de las propiedades del bloque de funcion.

T
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Diagrama de operacion

Senal de reset configurada en Bajo-Alto-Bajo:

{

Entrada
monitori-
zada

Entrada
opcional N

]
]
||
|
||

M

Reset

Activacién

de salida

Liberacién

|
|
||
|

estatica

Indicacion

de reset

necesario

A

|l

Inactivo a RUN

Senal de reset configurada en flanco ascendente:

Entrada

{

monitori-
zada

Entrada
opcional N

Reset

|
!
|

|1
]
||
|
|

1

Activacion |
de salida

Liberacién

|
[
|

estatica

Indicacion

de reset

necesario

|
|
l
|
|
1
1

\1
1
e |
| 1”1
| |

k 54

Inactivo a RUN

6-5-3 Bloque de funciones: Monitorizacion de pulsador de parada de
emergencia

Diagrama
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Entrada 1 (NC)

Entrada 2 (NC)

= |
o

[ - kB Activacion de salida

Conexiones predeterminadas
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Descripcién general

IMPORTANTE

El bloque de funciones de monitorizacion de pulsador de parada de emergencia
permite al usuario monitorizar un interruptor de pulsador de parada de
emergencia.

La sefal de activacion de salida se pondra en ON si esta activo el pulsador de
emergencia que se esta monitorizando. La sefial de activacion de salida se
pondra en OFF si la entrada esta inactiva o se detecta un error en el bloque
de funciones.

Para las aplicaciones de parada de emergencia se requiere una funcion de
reset manual. Al utilizar el bloque de funciones de monitorizacién de pulsador
de parada de emergencia, también se debe utilizar el de reset.

Consulte A-1-1 Aplicacion de parada de emergencia: Modo de canal doble
con reset manual para obtener ejemplos de programacion.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste predeterminado
Tipo de entrada Canal unico Equivalente a canal
Equivalente a canal doble doble
Complementario de canal doble
Tiempo de 0 a 30 s en incrementos de 10 ms 30 ms

discrepancia Si se selecciona 0, no se efectuara una

comprobacion de tiempo de discrepancia.

El tiempo de discrepancia debe ser igual o mayor que el tiempo de ciclo del
controlador de la serie NE1A.

Ajuste de salida opcional

En la programacion también se puede utilizar la siguiente salida de error.
Para activar esta salida opcional, seleccione la casilla de verificacion de la
pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de didlogo de las
propiedades del bloque de funcién.

¢ Error de discrepancia

Ajuste de salida de presencia de fallo

En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.
Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro
de didlogo de las propiedades del bloque de funcion.

>
.
Entrada 1 (NC) M~ k11 Activacion de salida

1 Error de discrepancia

Entrada 2 (NC) ML= .
i‘-., Presencia de fallo

Numero maximo de E/S para un bloque de funciones de monitorizacion de
pulsador de parada de emergencia
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Tablas de verdad

Ajuste: Canal unico

Entrada1 | Activacion
(NC) de salida
0 0
1 1
0: OFF, 1: ON
Ajuste: Equivalente a canal doble
Entradai1 | Entrada2 | Activacion
(NC) (NC) de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON
Ajuste: Complementario de canal doble
Entrada1 | Entrada2 | Activacion
(NC) (NA) de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0
0: OFF, 1: ON

Tratamiento y reset de errores

Condicionde

Comportamiento para la deteccién de

Reset de la condicion de

discrepancia | (estado de
seguridad)

error errores error
Activacion | Presencia | Salida de error
de salida de fallo
Error de OFF ON Salida de error Elimine la causa del error y, a

de discrepancia:
ON

continuacion, realice la

siguiente operacion:

1. Desactive y vuelva a activar
las entradas.

2. O cambie el modo de
funcionamiento del
controlador de la serie
NE1A al modo IDLE y, a
continuacién, vuelva al
modo RUN.
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Diagrama de operacion

Si se ha configurado a equivalente a canal doble

Entrada 1
(NC)

Entrada 2
(NC)

H

Activacién
de salida

Error de
discrepancia

de fallo

|

, |
Presencia |
|

T ]
|
]
|

Inactivo a RUN

-

Tiempo de discrepancia

6-5-4 Bloque de funciones: Monitorizacion de barreras opticas

Diagrama

=

Entrada 1 (NC) M Pl Activacion de salida

Entrada 2 (NC) Bt

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general

El bloque de funciones de monitorizacion de barreras 6pticas monitoriza una
barrera éptica de seguridad de tipo 4.

La senal de activacion de salida se pondra en ON si estd activa la barrera
Optica de seguridad que se esta monitorizando. La senal de activacion de
salida se pondra en OFF si la entrada esta inactiva o se detecta un error en el
bloque de funciones.

Parametros seleccionados

Parametro

Rango de ajuste

Ajuste predeterminado

Tipo de entrada

Equivalente a canal doble
Complementario de canal doble

Equivalente a canal doble

Tiempo de
discrepancia

0 a 30 s en incrementos de 10 ms

Si se selecciona 0, no se efectuara una
comprobacion de tiempo de discrepancia.

30 ms

El tiempo de discrepancia debe ser igual o mayor que el tiempo de ciclo del
controlador de la serie NE1A.
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Ajuste de salida opcional

En la programacion también se puede utilizar la siguiente salida de error.
Para activar esta salida opcional, seleccione la casilla de verificacién de la
pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de didlogo de las
propiedades del bloque de funcién.

¢ Error de discrepancia

Ajuste de salida de presencia de fallo
En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.
Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro
de didlogo de las propiedades del bloque de funcion.

Entrada 2 (NC) .-

=

Entrada 1 (NC) Il

k H Activacion de salida

)1 Error de discrepancia

i‘-, Presencia de fallo

Numero maximo de E/S para un bloque de funciones de monitorizacién de
barreras épticas

Tablas de verdad

Ajuste: Equivalente a canal doble

Entrada1 | Entrada2 | Activacion
(NC) (NC) de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON
Ajuste: Complementario de canal doble
Entrada1 | Entrada2 | Activacion
(NC) (NA) de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0
0: OFF, 1: ON

138



Referencia de comandos: Bloques de funciones

Seccion 6-5

Tratamiento y reset de errores

Condicionde

Comportamiento para la detecciéon de

Reset de la condicién de error

error errores
Activacion | Presencia Salida de
de salida de fallo error
Error de OFF ON Salida de Elimine la causa del error y, a
discrepancia |(estado de error de continuacion, realice la siguiente
seguridad) discrepancia: |operacion:
ON 1. Desactive y vuelva a activar

las entradas.

2. O cambie el modo de
funcionamiento del
controlador de la serie NE1A al
modo IDLE vy, a continuacion,
vuelva al modo RUN.

Diagrama de operacidn

Si se ha configurado a equivalente a canal doble

L |

Entrada 1
(NC)

Entrada 2
(NC)

Activacién

de salida _I_

Error de
discrepancia

Presencia
de fallo

I
I |

|
N
| |

-
Tiempo de discrepancia

Inactivo a RUN
6-5-5 Bloque de funciones: Monitorizacion de puerta de seguridad
Diagrama

Entrada 1 (par 1 - NC) l kI Activacion de salida

Entrada 2 (par 1 - NC)

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general

El bloque de funciones de monitorizacion de puerta de seguridad monitoriza
el estado de una puerta de seguridad. El estado de la puerta de seguridad se
monitoriza mediante una senal de entrada procedente de un interruptor de
puerta de seguridad o un final de carrera conectado a la puerta.

La sefial de activacién de salida se pondra en ON si esta activo el interruptor que
se estd monitorizando. La sefal de activacion de salida se pondréa en OFF si la
entrada esta inactiva o se detecta un error en el bloque de funciones.
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Pruebas de funcion

Para algunas aplicaciones de seguridad, los dispositivos de proteccion
requieren la verificacion fisica de que el dispositivo sigue funcionando
correctamente (por ejemplo, se requiere para las aplicaciones de puerta de
seguridad de categoria 2).

Si la funcion de prueba esta activada para la funcion de monitorizaciéon de
puerta de seguridad, se puede anadir una prueba de puerta de seguridad en
la que la puerta de seguridad se debe abrir y volver a cerrar como condicion
para poner en ON la sefhal de activacién de salida.

Si se activa, la prueba de puerta de seguridad se debe ejecutar en las

condiciones que se indican a continuacion.

1. Inicio
La prueba de puerta de seguridad se debe ejecutar cuando se arranca el
controlador de la serie NE1A (es decir, cuando el modo de funcionamiento
del controlador cambia de IDLE a RUN). Si la prueba termina de forma
normal, la sefal de activacién de salida se pondra en ON.

2. Solicitud de prueba de funcion desde la maquina
La prueba de puerta de seguridad se debe ejecutar después de que el
controlador de la serie NE1A detecte que la sefial de prueba de funcion de la
maquina esta en ON y antes de que la sefial de prueba de funcion se vuelva
a poner en ON. Si la sefal de prueba de funcion se pone en ON por segunda
vez antes de que la prueba de puerta de seguridad termine de forma normal,
se producira un error de prueba de funcion, la sefial de activacion de salida
se pondra en OFF y la sefal de error de prueba de funcién se pondra en ON.

3. Error detectado en bloque de funciones de monitorizacién de puerta de
seguridad
La prueba de puerta de seguridad se debe ejecutar si se produce un error
de prueba de funcién, error de discrepancia u otro error de bloque de
funciones (después de eliminar la causa del error).
La sefial de prueba de funcién requerida del bloque de funciones de
monitorizacion de puerta de seguridad se pondra en ON cuando se requiera
una prueba de puerta de seguridad y permanecera en ON hasta que dicha
prueba haya terminado de forma normal.

Parametros seleccionados
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Parametro

Rango de ajuste Ajuste
predeterminado

Tipo de entrada | Canal Unico

Equivalente a
canal doble

Equivalente a canal doble (1 par) (1 par)

Complementario de canal doble (1 par)
Equivalente a dos canales dobles (2 pares)
Complementario de dos canales dobles (2 pares)

Prueba de Sin prueba de funcién/prueba de funcion requerida Sin funcién de
funcién prueba

Par de tiempo de |0 a 30 s en incrementos de 10 ms 30 ms
discrepancia 1 Si se selecciona 0, no se efectuara una comprobacién

Par de tiempo de |de tiempo de discrepancia.

discrepancia 2

Tiempo de 0 a 30 s en incrementos de 10 ms 300 ms

sincronizacion

Si se selecciona 0, no se efectuara una comprobacion
de tiempo de sincronizacion.

Los tiempos de discrepancia y de sincronizacion deben ser iguales o mayores
que el tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A.
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Ajustes de salida opcionales

En la programacion también se pueden utilizar las siguientes salidas. Para
activar cualquiera de estas salidas opcionales, seleccione la casilla de
verificacion de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de
didlogo de las propiedades del bloque de funcion.

Par de error de discrepancia 1

Par de error de discrepancia 2

Sefial de prueba de funcion requerida
Error de sincronizacion

Error de prueba de funcion

Ajuste de salida de presencia de fallo

Tablas de verdad

En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.
Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro
de dialogo de las propiedades del bloque de funcién.

Entrada 1 (par 1 - NC)
Entrada 2 (par 1 - NC)
Entrada 3 (par 2 - NC)
Entrada 4 (par 2 - NC)
Senfal de prueba de funcién

Activacion de salida

Error de discrepancia (par 1)
Error de discrepancia (par 2)
Prueba de funcién necesaria
Error de sincronizacion

Error de prueba de funcién
Presencia de fallo

Numero méaximo de E/S para un bloque de funciones de monitorizacion de
barreras dpticas

Ajuste: Canal unico

Entrada1 | Activacion
(par1-NC) | de salida

0 0
1 1
0: OFF, 1: ON

Ajuste: Equivalente a canal doble (1 par)

Entrada 1 Entrada 2 | Activacion
(par 1-NC) | (par1-NC) | de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
0: OFF, 1: ON
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Ajuste: Complementario de canal doble (1 par)

Entrada2 | Activacion

Entrada 1
(par 1-NC) | (par 1-NA) | de salida
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 0
0: OFF, 1: ON
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Ajuste: Equivalente a dos canales dobles (2 pares)

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 | Activacion
(par 1-NC) | (par1-NC) | (par2-NC) | (par2-NC) | de salida
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0

1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 1
0: OFF, 1: ON

Ajuste: Complementario de dos canales dobles (2 pares)

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 | Activacion
(par1-NC) | (par1-NA) | (par2-NC) | (par2- NA) | de salida
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0

1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 1
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 0
0: OFF, 1: ON
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Tratamiento y reset de errores

Condicion de error

Comportamiento para la deteccion de errores

Reset de la
condicion de error

Error de sincronizacion

Activa- | Presencia Salida de error
cionde | de fallo
salida
Error de discrepancia Error de discrepancia par 1: | 1. Prueba de funcién
en el par 1 N desactivada
Error de discrepancia Error de discrepancia par 2: | Elimine la causa del
en el par 2 ON errory, a continuacion,
Error de funcién de desactive y vuelva a
prusba: La prusba de actlv?r las entradasb_
puerta de seguridad no Error de prueba de funcién: (vea la nota) o cam e
. el modo de operacion
se ha realizado del modo ON del controlador de la
normal entre sefales de serie NE1A al modo
prueba de funcién. IDLE y, después, cam-
bie al modo RUN.
2. Prueba de funcion
necesaria
(egtg;o Si la prueba de fun-
de sequ- ON cién necesaria esta
ridag) activa: Elimine la

Error de prueba de
sincronizaciéon: ON

causa del errory, a
continuacion, active,
desactive y vuelva a
activar las entradas
(es decir, realice la
prueba de puerta de
seguridad).

Si la prueba de fun-
cion necesaria esta
inactiva: Elimine la
causa del errory, a
continuacion, desac-
tive las entradas y,
después, vuelva a
activarlas.

Nota Si se produce un error de discrepancia en uno de los pares cuando se
configura en equivalente a canal doble (2 pares) o en complementario de
canal doble (2 pares), para realizar un reset del error desactive y vuelva a
activar los pares de entradas 1y 2.

Diagramas de operacion
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Canal unico, prueba de funcién configurada en activada

Entrada 1

Senal de
prueba

de funcion

Prueba de
funcién

I
|
I
{1

necesaria

Activacién
de salida

Error de
prueba

N I O D

de funcionj
Presencia

de fallo

Inactivo a RUN
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Equivalente a canal doble, prueba de funcién configurada en desactivada
I | | I I

L] |
|

Entrada 1
(NC)

Entrada 2
(NC)

o saida ]
de salida |

Error de
discrepancia

Presencia
de fallo

|
1
|| |

-~ -~
Inactivo a RUN Tiempo de discrepancia Tiempo de discrepancia

Equivalente a canal doble (2 pares), prueba de funcién configurada en
desactivada

w | |

X

Entrada 1 ‘
(par 1 - NC) | 1 |

\

|

\

|

\

Entrada 2
(par 1 - NC)

!

|

|
|

| | ]
l

|

|

|

Entrada 3
(par 2 - NC)

Entrada 4
(par 2 - NC)

I

Activacion
de salida

Error de sin |
cronizacion ‘
|
|

Presencia
de fallo

{
|
l
|
|
|
|
|
|
l
| |
l L
| |
| | |
| | | |

- -
Inactivo a RUN Tiempo de sincronizacion Tiempo de sincronizacion

6-5-6 Bloque de funciones: Control accionado a dos manos

Diagrama

.

k1 Activacion

Entrada 1 (par 1 - NA) e
e saliga

Entrada 2 (par 1 - NC)
Entrada 3 (par 2 - NA) B2
Entrada 4 (par 2 - NC)

b

m_

Conexiones predeterminadas
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Descripcién general

El bloque de funciones de control accionado a dos manos permite la
monitorizacién del estado de un interruptor accionado a dos manos.

El bloque de funciones de control accionado a dos manos se puede utilizar con
un interruptor accionado a dos manos para cumplir los requisitos de tipo Ill C
segun la norma EN 574, Dispositivos de control accionados a dos manos,
aspecto funcional — Principio de disefio.

La sefal de activacion de salida se pondra en ON sélo si ambas entradas del
interruptor accionado a dos manos estan activas y cumplen los requisitos de
la norma EN 574. La sefal de activacién de salida se pondra en OFF si las
entradas del interruptor accionado a dos manos no cumplen los requisitos de
la norma EN 574, una entrada esta inactiva o se detecta un error en el bloque
de funcion.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Tiempo de discrepancia | 0 a 500 ms en incrementos de 10 ms 30 ms
Par 1

Tiempo de discrepancia

Par 2

El tiempo de discrepancia debe ser igual 0 mayor que el tiempo de ciclo del
controlador de la serie NE1A.

Ajustes de salida opcionales

En la programacion también se pueden utilizar las siguientes salidas de error.
Para activar cualquiera de estas salidas opcionales, seleccione la casilla de
verificacion de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de
didlogo de las propiedades del bloque de funcion.

Par de error de discrepancia 1
Par de error de discrepancia 2

Ajuste de salida de presencia de fallo
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En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.
Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Use Fault Present
(Utilizar presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del
cuadro de dialogo de las propiedades del bloque de funcion.

L

Entrada 1 (par 1 - NA) Activacion de salida
Entrada 2 (par 1 - NC)
Entrada 3 (par 2 - NA)
)

Entrada 4 (par 2 - NC

Error de discrepancia (par 1)

| .
.JL
LR Error de discrepancia (par 2)
| M.

Presencia de fallo

Numero maximo de E/S para un bloque de funciones de control accionado a
dos manos
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Tabla de verdad

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Activacion
(Par 1 - NA) (Par 1 - NC) (Par 2 - NA) (Par 2 - NC) de salida

0 0 0 0 0

0 0 0 1 0

0 0 1 0 0

0 0 1 1 0

0 1 0 0 0

0 1 0 1 0

0 1 1 0 0

0 1 1 1 0

1 0 0 0 0

1 0 0 1 0

1 0 1 0 1

1 0 1 1 0

1 1 0 0 0

1 1 0 1 0

1 1 1 0 0

1 1 1 1 0

0: OFF, 1: ON

Tratamiento y reset de errores

Condicién de Comportamiento para la deteccion de errores | Reset de la condicién
error, Activacionde | Presen- Salida de error de error
salida cia de
fallo
Error de . . Elimine la causa del
discrepanciaen Error de d;gcgaﬁanma par error y, a continuacion,
el par 1 ) realice la siguiente
operacion:
1. Desactive y vuelva a
OFF activar los pares de
(estado de ON entradas 1y 2.
Error de ; . . 2. O cambie el modo de
seguridad
discrepanciaen g ) Errorde dgoge’\;l)anma par funcionamiento del
el par 2 ’ controlador de la
serie NE1A al modo
IDLE Yy, a
continuacion, vuelva
al modo RUN.
Nota La sefal de activacion de salida no se pondra en ON si no se cumple el

requisito de tiempo de sincronizacion (es decir, las entradas de operacion
para ambas manos se deben completar en 500 ms), pero esto no se
considera un error.
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Diagrama de operacion

Entrada 1
(par 1 - NA)

Entrada 2
(par 1 -NC)

Entrada 3
(par 2 - NA)

|| | 1] ||:

|
I
I
I
I
I
|
I
(par 2 - NC) |
I
I
I
I
I
I
|
I

i -

Activacion
de salida

Error de
discrepancia
par 1

Error de
discrepancia

(par 2)

Presencia
de fallo

—— - - ——
Inactivo a RUN 500 ms 500 ms Tiempo de 500 ms
discrepancia

6-5-7 Bloque de funcion: Temporizador de retardo a OFF

Diagrama
"
Q‘O)J,
Entrada M* T} Activacion de salida
CrelayTime:

Oms

Descripcidn general

El bloque de funciones de temporizador de retardo a OFF lleva a cabo una
operacion de temporizador para un retardo a OFF configurado en incrementos
de 10 ms. El rango para este retardo va de 0 ms a 300 s.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Temporizador de |0 a 300 s en incrementos de 10 ms 0 ms
retardo a OFF

El tiempo de retardo a OFF debe ser igual o mayor que el tiempo de ciclo del
controlador de la serie NE1A.
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Diagrama de operacion

Entrada \

Valor
seleccionado

emporizador
0

N[

\
Valor de \
\
\

Activacién
de salida

|
|
|
| o
L
|
|

Inactivo a RUN

6-5-8 Bloque de funciones: Temporizador de retardo a ON

Diagrama
WO
Entrada m} : ii P 11 Activacion de salida
CrelayTime:
Oms=

Descripcién general

El bloque de funciones de temporizador de retardo a ON lleva a cabo una
operacion de temporizador para un retardo a ON configurado en incrementos
de 10 ms. El rango para este retardo va de 0 ms a 300 s.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Tiempo de 0 a 300 s en incrementos de 10 ms 0ms
retardo a ON

El tiempo de retardo a ON debe ser igual o mayor que el tiempo de ciclo del
controlador de la serie NE1A.

Diagrama de operacidn

Entrada ‘

Valor ‘
seleccionado

Activacion '—‘
de salida .

{
|
|
Valor de \ \ \
temporizador | / |
0
|
|
[

Inactivo a RUN
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6-5-9 Bloque de funciones: Interruptor de modo de usuario

@

Entrada 1 ™ M salida 1l

Diagrama

Entrada2 ® M Salida 2

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general
El bloque de funciones de interruptor de modo de usuario se utiliza para
monitorizar un interruptor de modo de funcionamiento en el sistema o el
dispositivo de usuario.

El interruptor de modo de funcionamiento que se puede conectar con este
bloque de funciones debe ser del tipo 1 de N (es decir, uno de los N contactos
esta en ON). El bloque de funciones admite un maximo de ocho entradas y
las correspondientes salidas.

La salida correspondiente a la entrada que esta activa se pone en ON. No
obstante, si se detecta un error para el bloque de funciones, todas las salidas
se pondran en OFF.

Ajustes de salida opcionales

El nimero de E/S se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de Ajuste
ajuste predeterminado
Numero de 2a8 2
entradas
Numero de 2a8 2
salidas

Ajuste de salida de presencia de fallo
En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.
Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina In/Out Setting (Ajuste de entrada/salida) del
cuadro de didlogo de las propiedades del bloque de funciones.

Entrada 18 Salida 1

Entrada 2l Salida 2

Entrada 31 Salida 3

Entrada 4 gg“gg z

Entrada 5 Salida 6

Entrada 6 Salida 7

Entrada 7 @ Salida 8

Entrada 8 g Presencia de fallo

Numero maximo de entradas para una funcién légica de interruptor de modo
de usuario
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Tabla de verdad
Entradas Salidas
1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0
0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0
0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0
0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0
0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0
0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0
0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1
0: OFF, 1: ON

Tratamiento y reset de errores

Condicién de error Comportamiento para la deteccion de
errores
Salida Presencia de fallo

Reset de la
condicion de error

Varias salidas han estado

en ON durante mas de 2 s OFF

Todas las entradas han (estado de ON
estado en OFF durante seguridad)

masde2s

Elimine la causa
del error. (Corrija el
sistema para que
sélo 1 contacto
esté en ON)

Nota Si varias entradas estan en ON, la salida correspondiente a la

primera entrada se

pondra en ON durante 2 s. Si varias entradas se ponen en ON en el mismo ciclo
del controlador de la serie NE1A, todas las salidas se pondran en OFF.

Diagrama de operacion

Entrada 1

Entrada 2

Entrada 3

Salida 1

Salida 2

Salida 3

Presencia]
de fallo

-

-~ -

Inactivoa RUN 2s 2s

2s
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6-5-10 Bloque de funciones: Monitorizacion de dispositivo externo

Diagrama

Descripcion general

::-_tl o

kN Salida 1

Realimentacién EDM My

Entrada monitorizada Il ¥
kI Salida 2

Conexiones predeterminadas

El blogue de funciones de monitorizacion de dispositivo externo evalua la
sefal de entrada y el estado de un dispositivo externo y envia salidas de
seguridad a un dispositivo externo.

Si la sefial de entrada se pone en ON, las sehales de las salidas 1y 2 se
pondran en ON. Cuando suceda esto, el estado de la sefial de realimentacion
se debe cambiar en el tiempo especificado. Si la sefial de entrada se pone en
OFF, las senales de las salidas 1 y 2 se pondran en OFF. Cuando suceda
esto, el estado de la sefial de realimentacion se debe cambiar en el tiempo
especificado.

Si el estado de la sehal de realimentacion no cambia en el tiempo
especificado, se producira un error EDM, las sefales de las salidas 1y 2 se
pondran en OFF vy la sefal de error EDM se pondra en ON.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado

Retardo de tiempo maximo | 100 a 1000 ms en incrementos de 10 ms | 300 ms
de realimentacién EDM

(Tepm)

El retardo de tiempo maximo de realimentacion EDM debe ser igual o mayor
que el tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A.

Se debe tener en cuenta el tiempo de respuesta de la red al enviar la sefal
de realimentacién desde un dispositivo remoto.

Ajustes de salida opcionales

En la programacion también se pueden utilizar las siguientes salidas. Para
activar cualquiera de estas salidas opcionales, seleccione la casilla de
verificacion de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro de
didlogo de las propiedades del bloque de funcion.

Error EDM
Salida 2

Ajuste de salida de presencia de fallo
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En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.
Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del cuadro
de didlogo de las propiedades del bloque de funcion.
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Tratamiento y reset de errores

LTS
Realimentacion EDMB Gy

Entrada monitorizada™ ¥

1‘l., .

k
k

Error EDM
Salida 1
Salida 2

Presencia de fallo

Numero méaximo de E/S para un bloque de funciones de monitorizacion de
dispositivo externo

Condicion de

Comportamiento para la deteccién de errores

Reset de la condicion

error de error
Salidas 1y | Presencia Salida de error
2 de fallo
Error de tiempo | OFF ON Salida de error EDM: | Elimine la causa del
de realimenta- | (estado de ON error y ponga en ON la
cién EDM seguridad) entrada de seguridad.

Diagrama de operacion

Entrada
monitori-
zada

Realim-
tacion
EDM

Salida 1

Salida 2

Error EDM

Presencia
de fallo

Inactivo
a RUN

Teom

Teom

6-5-11 Funcion légica: Enrutamiento

Diagrama

Entrada 1

B salida 1

Teom

Conexiones predeterminadas

Teom
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Descripcién general
El bloque de funciones de enrutamiento enruta una sefial de entrada hasta un
maximo de ocho sefiales de salida. Se utiliza para enviar una sefal a varias
etiquetas de salida.

Ajustes de salida opcionales

El nimero de salidas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado

Numero de salidas |1 a8 1

Entrada 18 Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4
Salida 5
Salida 6
Salida 7
Salida 8

Numero maximo de salidas para una funcién légica de enrutamiento

Tabla de verdad

Tabla de verdad para la evaluacion de enrutamiento

Entrada 1 | Salida 1 | Salida 2 | Salida 3 | Salida 4 | Salida 5 | Salida 6 | Salida 7 | Salida 8
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1
0: OFF, 1: ON

6-5-12 Bloque de funciones: Exclusion (muting)

Diagrama

{

n ute=
Entrada AOPD 1 (NC) B~ (3] Activacion de salida

Entrada AOPD 2 (NC)

Senfal de exclusion (muting) 11 s i Estado de exclusion (muting)

12.512

Senal de exclusion (muting)
Conexiones predeterminadas

Descripcidn general

Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la versioén 1.0 o posterior.

El bloque de funcién de exclusiéon (muting) desactiva temporalmente la sefal
de interrupcion de luz (entrada AOPD) en una barrera dptica mientras se esta
detectando la sefal de exclusion (muting). Mientras la funcién de exclusion
(muting) esta operativa, se puede eliminar un objeto de deteccion de la zona
de deteccion de la barrera 6ptica sin detener la operacién de la maquina.
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Ademas, el bloque de funcion de exclusiéon (muting) tiene una funcién de omision
que fuerza el cambio a ON de la sefial de activacién de salida sin que se cumpla
la condicién para iniciar la funcién de exclusion (muting). Por ejemplo, cuando un
objeto de deteccion se para en la zona de deteccidon de la barrera optica, la
maquina se puede accionar para eliminar el objeto de deteccién.)

Se puede seleccionar cualquiera de las cuatro funciones de exclusion
(muting) siguientes.

Modo de exclusion
(muting)

Aplicacion

Exclusiéon (muting)
paralela con 2
sensores

Este patron resulta adecuado para aplicaciones en una entrada de
transporte. Utilice este patrén cuando dos sensores fotoeléctricos de
reflexion sobre espejo estén configurados como sensores de exclusion
(muting) con zonas de deteccion en interseccion.

Exclusion secuencial
(direccion adelante)

Este patrén resulta adecuado para aplicaciones en una entrada de
transporte. Utilice este patron cuando cuatro sensores fotoeléctricos de
barrera estén configurados como sensores de exclusion (muting).

Exclusién secuencial
(ambas direcciones)

Este patron resulta adecuado para aplicaciones en una entrada de
transporte o en una salida.

Utilice este patron cuando cuatro sensores fotoeléctricos de barrera
estén configurados como sensores de exclusiéon (muting).

Deteccion de posicién

Este patrén resulta adecuado para aplicaciones en las que la exclusion
(muting) esta controlada por una entrada de interruptor.

Nota

En la explicacién anterior, los sensores de exclusion (muting) estan en ON
cuando se realiza la deteccion y en OFF cuando no se efectua la deteccion.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
_Tipo de entrada ¢ Equivalente a canal doble (NC/NC) Equivalente a
(salida de barrera 6ptica) |« Complementario de canal doble (NC/NA) canal doble
Tiempo de discrepancia | 10 a 500 ms en incrementos de 10 ms (ver nota) 30 ms
(salida de barrera 6ptica) | gj s¢ selecciona 0, no se efectuara una comprobacién de tiempo
de discrepancia.
Tipo de entrada * Canal unico No se utiliza.
(Senal de omision) * Equivalente a canal doble (NA/NA)
e Complementario de canal doble (NC/NA)
*No se utiliza.
Tiempo de discrepancia |10 a 500 ms en incrementos de 10 ms (ver nota) 30 ms
(senal de omision) Si se selecciona 0, no se efectuara una comprobacién de tiempo
de discrepancia.
Tiempo de omisién max. | 500 ms a 127,5 s en incrementos de 500 ms 60 s
Modo de exclusion Deteccion de posicion Exclusién (muting)
(muting) Exclusién (muting) paralela con 2 sensores paralela con
. . . . 2 sensores
Exclusién secuencial (direccion adelante)
Exclusién secuencial (ambas direcciones)
Tiempo de exclusion 500 ms a 127,5 s en incrementos de 500 ms 60 s
(muting) max. 0 a 500 ms en incrementos de 10 ms
El tiempo de exclusién (muting) sera ilimitado si se configura 0.
Tiempo de sincronizacion | 30 ms a 3 s en incrementos de 10 ms (ver nota) 3s
(entre la sefal de
exclusion 11 y la sefal de
exclusion 12 o entre la
sefal de exclusion 21y la
senal de exclusion 22)

Nota

El valor seleccionado del temporizador debe ser mayor que el tiempo de ciclo

del controlador de la serie NE1A.
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Ajustes de salida opcionales

En la programacion también se pueden utilizar las siguientes salidas. Para
activar cualquiera de estas salidas opcionales, aumente el nimero de salidas
mostradas en la pagina de ficha In/Out Setting (Ajuste de entrada/salida) de
las propiedades del bloque de funcién.

* Estado de omision

e Error de sincronizacion

¢ Error de secuencia

e Error de discrepancia (AOPD)

* Error de discrepancia (omision)

Ajuste de salida de presencia de fallo

En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.

Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina In/Out Setting (Ajuste de entrada/salida) del
cuadro de didlogo de las propiedades del bloque de funciones.

3"
" ute
L4 Activacién de salida

Entrada AOPD 1 (NC) ==
Entrada AOPD 2 (NC) “ Estado de exclusién (muting)
Entrada de omisién 1 (NC) el Estado de omisién
Entrada de omisién 2 (NC) Error de secuencia
Sefial de exclusién (muting) 11 Error de sincronizacion
Senal de exclusion (muting) 12 Error de discrepancia (AOPD)
Sefial de exclusion (muting) 21 Error de discrepancia (omisién)
Sefial de exclusién (muting) 22 Presencia de fallo

Numero maximo de E/S para un bloque de funcién de exclusidon (muting)

Tratamiento y reset de errores

Condicion de error Comportamiento para la deteccion de errores Reset de la
Activacion de | Presencia de Salida de error alel (el (o Gl
salida fallo
Error de sincronizacion Error de Reset cuando se vuelve a
(Entre sefial de exclusion sincronizacion: ON | aplicar la exclusion (muting) o
11 y sefal de exclusion 12) cuando el modo de operacion
- L del controlador de la serie NE1A
(Entre sefial de exclusion ON OFF se cambia al modo IDLE v,
fi i6 Ver nota 3.) (Ver nota 3.) ; ’
(2\/1e¥ ﬁg&ahge exclusion22) | ( después, al modo RUN.
Error de secuencia Error de secuencia:
Error de discrepancia Error de Ambas sefales de entrada de
(AOPD) discrepancia barrera éptica cambian el estado
(AOPD): ON de inactivo a activo o el modo de
operacion del controlador de la
serie NE1A cambia al modo
IDLE vy, después, al modo RUN.
: : OFF (estado de ON Y ~p
Error de discrepancia seguridad) Error de Ambas sefales de entrada de
(omision) discrepancia omisién cambian el estado de
(omision): ON inactivo a activo o el modo de
operacion del controlador de la
serie NE1A cambia al modo
IDLE y, después, al modo RUN.
Nota (1) Sélo se detecta cuando se configura Exclusion secuencial (ambas
direcciones).
(2) Sise producen varios errores, éstos se indicaran en todas las salidas de
error.

(3) Sila barrera 6ptica pasa de este estado de error al inactivo (sin luz), la senal
de activacion de salida se pondra en OFF y la sefial de presencia de fallo se
pondra en ON. Si la barrera éptica pasa a estar activa (luz incidente) o se
ejecuta la funcidon de omision, la sefial de activacion de salida se pondra en
ON y la sefial de presencia de fallo se pondra en OFF.
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Funcion de exclusiéon (muting)

Condiciones de inicio y parada de exclusiéon (muting)

Nota

m Condiciones de reset

La activacion de salida esta en ON cuando se cumplen todas las condiciones
siguientes.

* La sefal de la barrera Optica estd activa (luz incidente).
¢ No se ha producido un error de discrepancia.

m Condiciones de inicio
Si las sehales de exclusion (muting) cumplen las siguientes condiciones
mientras la sefal de activacion de salida esta en ON, se aplicara la exclusion
y el estado de exclusion se pondra en ON.

1. Todos los sensores de exclusion (muting) estédn en OFF.

2. Mientras todos los sensores de exclusion (muting) estan en OFF, se
detectan dos sefales de exclusion en la secuencia correcta.

3. Mientras todos los sensores de exclusion (muting) estan en OFF; los
tiempos de sincronizacién de las senales de exclusién estan en el rango
normal (sin incluir el ajuste de deteccion de posicion).

Si se produce uno de los errores enumerados mas arriba, se generaran las

siguientes salida de alarma.

* La sefal de error de secuencia cambiara a ON si no hay una secuencia
vélida, tal como se ha descrito anteriormente.

e La sefal de error de sincronizacion cambiara a ON si no se puede
detectar un objeto en el tiempo de sincronizacién, tal como se ha descrito
anteriormente.

Ademas, la salida de seguridad se pondra en OFF si la sefal de la barrera

Optica esta inactiva (sin luz) antes de que el controlador pase al estado de

exclusion (muting).

m Condiciones de parada

Si se cumplen las siguientes condiciones mientras esta efectiva la exclusion

(muting), la exclusién se parara y el estado de exclusion pasara a OFF.

* Dos 0 mas sefiales de exclusién (muting) no estan en ON.

* Ha transcurrido el tiempo de exclusion (muting) max.

* Se ha producido un error de discrepancia.

Ademas, la sefal de activacién de salida se pondra en OFF si se para la
exclusion y la barrera dptica esta obstruida.

Cuando el estado de operacion del controlador de la serie NE1A cambia del
modo IDLE al modo RUN, los datos de entrada de los esclavos estaran en
OFF hasta que se restablezcan las comunicaciones.

Si los datos de entrada de esclavo se utilizan para la entrada AOPD, las
salidas de presencia de error y de error de secuencia se pondran en ON justo
después de que el modo de operacion se cambie al modo Run. Cuando la
entrada AOPD se pone en ON, la salida de presencia de fallo se pondra en
OFF. Cuando se cumpla la condicién de inicio de exclusion (muting), la salida
de error de secuencia se pondra en OFF.

Ejemplos de configuraciones del sistema de exclusiéon (muting)

m Exclusion (muting) paralela con 2 sensores
En este ejemplo, dos sensores fotoeléctricos de reflexion sobre espejo estan
configurados como sensores de exclusién (muting) con zonas de deteccién
en interseccion.
Utilice esta configuracion cuando la longitud (L) de la pieza de trabajo no sea
fija o no sea lo suficientemente larga.
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Diagrama de bloques

Barrera dptica

Placa
MS12 reflejada
~: —

Pieza de trabajo @b P /'[ ----- Sy

Nota

R e e

i Placa
MS11 : Di= reflejada
| Sl

MS11: Sensor de exclusiéon (muting) conectado a la sefal de exclusién 11
MS12: Sensor de exclusion (muting) conectado a la sefial de exclusién 12

La interseccién de los dos sensores debe estar después de la barrera 6ptica.

Secuencia de exclusion

1. En el diagrama de bloques anterior, la luz no se interrumpe entre MS11 y
MS12 y la barrera dptica, por lo que la sefal de activacion de salida esta en
ON.

2. A medida que la pieza de trabajo se desplaza hacia la derechay MS11 y
MS12 pasan a ON en orden, la exclusion (muting) se activa.

3. A medida que la pieza de trabajo sigue avanzando, la sefial de activacién
de salida se mantiene en ON aunque la barrera éptica esta obstruida.

4. A medida que la pieza de trabajo sigue avanzando, la luz de MS11 ya no
se interrumpe por la pieza de trabajo, se borra el estado de exclusién
(muting) y el estado de exclusién pasa a OFF.

Distancias de configuracion

La siguiente formula muestra la distancia minima de D1 necesaria para que
los sensores de exclusiéon proporcionen una operacion de funcion de
exclusion efectiva:

Férmula 1: D1 <L
L: Longitud de la pieza de trabajo

La siguiente formula muestra la distancia maxima de d1 necesaria para que
los sensores de exclusién proporcionen una operacion de funcion de
exclusion efectiva:

Férmula 2: V x TImin < d1 <V x T1max
V: Velocidad de recorrido de la pieza de trabajo

T1min: Tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A
T1max: Tiempo de ajuste de tiempo de sincronizacion
La configuracion predeterminada es 3 s.

D1 debe cumplir la férmula 1 y d1 debe cumplir la férmula 2 para que la funcion
de exclusién (muting) tenga un funcionamiento efectivo. Esta configuracion de
distancia debe impedir que una persona que pase active la funcién de exclusion.
Ademas, la barrera éptica y los sensores de exclusion deben estar configurados
de modo tal que una pieza de trabajo pase por todos los sensores de exclusion
antes de que la siguiente pieza de trabajo llegue a los sensores de exclusion.
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M Diagrama de operacion
Operacion normal

Entrada _l_‘_L_l I
AOPD | | |
2 (NC)

Senal de |
exclusion ! |
(muting) 11 |

Senal de
exclusion :
(muting) 12

Activacion
de salida

Estado de
exclusio
(muting)

Presencia
de fallo

. -x
Inactivo a RUN\ Tiempo de exclusién (muting)

Tiempo de sincronizacién

159



Referencia de comandos: Bloques de funciones

Seccion 6-5

160

Error de sincronizacion

Entrada
AOPD
1 (NC)

Senal de
exclusion
(muting) 11

Senal de
exclusion
(muting) 12
Activacion
de salida

Estado de
exclusion
(muting)
Error de
sincroniza-
cion

Presencia
de fallo

JJ E—

T

-

Tiempo de sincronizacién

Error de secuencia

Entrada
AOPD
1 (NC)

Entrada
AOPD
2 (NC)

Senal de
exclusion
(muting) 11

Senal de
exclusion
(muting) 12
Activacion
de salida

Estado de
exclusion
(muting)

Error de
secuencia

Presencia
de fallo

-
Tiempo de sincronizacion

I
L

|
|
L

b 1 1 _]1_|
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m Exclusion secuencial (direccion adelante)

En este ejemplo, cuatro sensores fotoeléctricos de barrera estan
configurados como sensores con zonas de deteccion en interseccion.

Utilice esta configuracion cuando la longitud de la pieza de trabajo que se
transporta es mayor que una longitud fija.

Diagrama de bloques

Barrera dptica

Twon | [wore ||| Twser | [ weze |
T T

I
i
|
i

Pieza de trabajo @% :
i

; i

| | |
‘ MS11 ‘ ‘ MS12 ‘ ‘ MS21 ‘ ‘ MS22 ‘
I — P D2 —— »

« D3 'E

conectado a la sefal de exclusion 11
conectado a la sefal de exclusion 12
conectado a la sefal de exclusion 21
conectado a la sefal de exclusion 22

MS11: Sensor de exclusion (muting

MS12: Sensor de exclusion (muting

MS21: Sensor de exclusién (muting

MS22: Sensor de exclusion (muting

Secuencia de exclusién

1. En el diagrama de bloques anterior, la luz no se interrumpe entre MS11,
MS12, MS21 y MS22, por lo que la sefial de activacion de salida estd en ON.

2. A medida que la pieza de trabajo se desplaza hacia la derecha y MS11 y
MS12 pasan a ON en orden, la exclusién (muting) se activa y el estado de
exclusién se pone en ON.

3. A medida que la pieza de trabajo sigue avanzando, la sefal de activacion
de salida se mantiene en ON aunque la barrera éptica esta obstruida.

4. A medida que la pieza de trabajo sigue avanzando, la luz de MS21 ya no
se interrumpe por la pieza de trabajo, se borra el estado de exclusion
(muting) y el estado de exclusién pasa a OFF.

Distancias de configuracion

Las siguientes formulas muestran las distancias minimas de D2 y D3
necesarias para que los sensores de exclusiéon proporcionen una operacion
de funcion de exclusion efectiva:

Foérmula 3: D2 < L

Férmula 4: D3 < L

L: Longitud de la pieza de trabajo
La siguiente formula muestra la distancia maxima de d2 necesaria para que los
sensores de exclusidon proporcionen una operacion de funcidon de exclusion
efectiva:

Férmula 5: V x T1min < d2 <V x TImax

V: Velocidad de recorrido de la pieza de trabajo

T1min: Tiempo de ciclo del controlador de la serie NEA1

T1max: Tiempo de ajuste de tiempo de sincronizacion

La configuracién predeterminada es 3 s.

_—= = =
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D2 debe cumplir la formula 3, D3 debe cumplir la férmula 4 y d5 debe cumplir
la férmula 5 para que la funcion de exclusion (muting) tenga un
funcionamiento efectivo. Esta configuracién de distancia debe impedir que
una persona que pase active la funcién de exclusion. Ademas, la barrera
Optica y los sensores de exclusion deben estar configurados de modo tal que
una pieza de trabajo pase por todos los sensores de exclusién antes de que
la siguiente pieza de trabajo llegue a los sensores de exclusion.

H Diagrama de operacion

Entrada L
AOPD T ] I
1 (NC)

Entrada
AOPD T 1 ] |

2 (NC)

|

Sefal de |
exclusion

(muting) 11 |

Senal de |
exclusion

(muting) 12 |

|

|

|

I

Senal de
exclusién
(muting) 21
Sefal de
exclusién
(muting) 22

Activacion
de salida

Estado de
exclusién
(muting)
Presencia
de fallo

Inactivo a R:vl\ Tiempo de exclusion (muting)

Tiempo de sincronizacién
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m Exclusion secuencial (ambas direcciones)
Diagrama de bloques

1.

Entrada

Barrera 6ptica

calical [Ealics

1
i

i

i

Pieza de trabajo @% :
i

: i

Barrera 6ptica

ealirr|| rElre

]
i

i

]

: @ Pieza de trabajo
i

! '

MS11: Sensor de exclusion (muting
MS12: Sensor de exclusion (muting
MS21: Sensor de exclusion (muting
MS22: Sensor de exclusion (muting

conectado a la sefial de exclusién 11
conectado a la sefial de exclusién 12
conectado a la sefal de exclusion 21
conectado a la sefial de exclusién 22

_ = = =

Secuencia de exclusion

1.

3.

4.

En el diagrama de bloques anterior, la luz no se interrumpe entre MS11,
MS12, MS21 y MS22, por lo que la sefial de activacion de salida esta en ON.
Para la entrada, a medida que la pieza de trabajo se desplaza hacia la
derechay MS11y MS12 pasan a ON en orden (MS22 y MS21 pasan a ON
en orden a la salida), la exclusiéon (muting) se activa y el estado de
exclusion se pone en ON.

A medida que la pieza de trabajo sigue avanzando, la sefial de activacién
de salida se mantiene en ON aunque la barrera 6ptica esta obstruida.

A medida que la pieza de trabajo sigue avanzando, ya no se detecta por
MS21 en la entrada (MS12 en la salida), se borra el estado de exclusién
(muting) y el estado de exclusién pasa a OFF.
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Distancias de configuracion

Los requisitos de distancia de configuracion son los mismos que para
Exclusion secuencial (direccion adelante).

M Diagrama de operacion
Entrada

Entrada ]

AOPD

1 (NC) || I-—I I
|

AOPD | ]

Senal de | I

exclusion

(muting) 11

Sefal de
exclusién
(muting) 12

Senal de
exclusion
(muting) 21

I
|
|
;
I
Seiial de :
I
|
|
|
I

exclusion
(muting) 22

Activacion
de salida

Estado de
exclusion
(muting)

1]

Tiempo de sincronizaciéon ~ Tiempo de exclusion (muting)

Patron de entrada de diferencia de tiempo 2: Salida

Sefal de
exclusién
(muting) 11

I
I
|
Sefal de :
I
i

exclusion
(muting) 12

Senal de
exclusion
(muting) 21 _I_I
Senal de |

exclusion

(muting) 22 e

|
Activacion I
de salida |
[

Estado de
exclusién
(muting)

Tiempo de sincronizacion  Tiempo de exclusién (muting)
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m Deteccion de posicion
En esta aplicacidn, la pieza de trabajo se monta en una tornamesa de
magquina rodeada por una valla de proteccién. El operario puede desactivar la
sefal de interrupcion de luz de la funcién de seguridad de barrera 6ptica con
el fin de colocar una pieza de trabajo en la tornamesa cuando se encuentre

Nota

en el lado opuesto del area peligrosa de la maquina.
Diagrama de bloques
Area peligrosa de la maquina en el lado del operario (figura 1):

Operario

Barrera optica @C)@ Barrera dptica
----- Y_____ﬂ Valla de proteccion
Plataforma
dﬁ trabajo -

C )

Final de carrera 2 Final de carrera 1

(Contacto N.Cj\ /(Contacto N.A.)

ON OFF

@ Controlador
de la serie NE1A

Area peligrosa de la maquina en el lado opuesto del operario (figura 2):

Operario

Barrera éptica Barrera dptica
@C)ﬁ Valla de proteccion
H 2
Plataforma
de trabajo

Final de carrera 2
(Contacto N.C.) Final de carrera 1

\\b / (Contacto N.A.)

@

!

Controlador
de la serie NE1A

et

Configure el modo de canal doble para la entrada en el controlador de la serie

NE1A en el complementario de canal doble.
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[#odlioe) [5] Lo

Ejemplo de programa
Los finales de carrera 1 y 2 se conectan a la senal de exclusiéon (muting) 11
del bloque de funcién de exclusion mediante el uso de una funcion AND.

[#00]:0041 [5] EC feedback

[#00]:002) [5] LS

[#00]:0000 [S] Limit Switchi

\

Nota

S

1]
=

S
._I—l[#:l:I]:G 1) Lamo |

Los finales de carrera 1 y 2 estan configurados con el ajuste de
complementario de canal doble para que las locales evaluen los datos de los
dos finales de carrera.

Secuencia de exclusion

1.

Entrada I
AOPD I
1 (NC) :
Entrada

AOPD | | |
1 (NC) |
Sefal de

exclusién

(muting) 11

Activacion |

de salida |

Estado de
exclusién
(muting)

En la figura 1 anterior, el final de carrera 1 N.A. estd en OFF y el final de
carrera 2 esta en ON. Ademas, la barrera Optica no esta obstruida, por lo
que la sefal de activacion de salida esta en ON. La sefial de exclusion 11,
que recibe la sefal de complementario de cana doble para los finales de
carrera 1y 2, se pone en OFF.

A medida que gira el brazo robético, el final de carrera 1 se pone en ON y el
final de carrera 2 se pone en OFF, como se muestra en la figura 2. La sefal
de exclusion 11, que recibe la sefial de complementario de canal doble para
los finales de carrera 1 y 2, se pone en ON, por lo que la exclusion esta
activada y el estado de exclusion se pone en ON.

En este punto, la sefal de activacidon de salida se mantiene en ON aunque
la barrera Optica esté obstruido, por lo que el operario puede acceder a la
plataforma de trabajo.

Cuando el operario termina su tarea y la barrera éptica ya no esta obstruida
porque el brazo robdtico gira, la sefal de exclusion 11 se pone en OFF, se
borra el estado de exclusion y el estado de exclusién se pone en ON.

M Diagrama de operacidn

Tiempo de exclusion (muting)
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Funcion de omision

La funcion de omision puede poner en ON la salida de seguridad, aunque la
sefal de interrupcidon de luz de la barrera dptica esté inactiva. Si una pieza de
trabajo se atasca durante su recorrido, como se muestra en el siguiente
diagrama, el sistema no puede volver a la operacién normal sin quitar la pieza
de trabajo. En una situacién de este tipo, la funcion se puede utilizar para
retirar la pieza de trabajo de la zona de deteccion de la barrera 6ptica.

Barrera optica

reflejada
Plac/a

reflejada

MS11: Sensor de exclusién (muting) conectado a la sefial de exclusién 11
MS12: Sensor de exclusion (muting) conectado a la sefial de exclusion 12

Secuencia de omisiéon

1. En el diagrama de bloques anterior, la sefial de activacion de salida esta
en OFF.

2. Cuando la entrada de omision se pone en ON, se inicia la funcion de
omision y el estado de omision se pone en ON. Mientras las sefales de
omisién estdn en ON, se fuerza la activacién del estado de exclusion
(muting) y tanto el estado de exclusién como las sefiales de activacion de
salida estan en ON.

3. Cuando la pieza de trabajo se mueve hacia la derecha hasta que ya no la
detecta MS12, se borrara el estado de exclusion forzado por la funcion de
omisioén y tanto el estado de exclusion como el de omision se pondran en
OFF.

M Condiciones de inicio y parada de omisién
m Condiciones de inicio

Si se cumplen las siguientes condiciones, se iniciara la funciéon de omisién y
la activacién de salida, el estado de exclusion (muting) y el estado de omision
se pondran en ON.

1. Al menos una sefal de exclusién esta en ON.
2. La barrera 6ptica esta inactiva (obstruida).

3. La activacion de salida esta en OFF.
4

La entrada de omision esta en ON (cuando se configura como una entrada
individual) o activa (cuando se configura como entrada doble).
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m Condiciones de parada

Si se cumple cualquiera de las siguientes condiciones, la funcién de omision
se parard y las sefales de exclusion y omision pasaran a OFF.

1. Todas las senales de exclusion (muting) estan en OFF.
2. Ha transcurrido el tiempo de omisién max.

3. La entrada de omision esta en OFF (cuando se configura como una
entrada individual) o inactiva (cuando se configura como entrada doble).

Cuando la funcién de omision se ha parado, la sefial de activaciéon de salida
se pondra en OFF si la barrera dptica esta obstruida.

H Diagrama de operacion
Funcionamiento normal de la funcion de omision (modo de exclusion:
exclusion paralela con 2 sensores)

Entrada
AOPD
2 (NC)
Entrada de |
omision 1

(NA) I
Entrada de
omision 2
(NA)

Senal de
exclusion
(muting) 11

Senal de
exclusion
(muting) 12

|
1 (NC) !
|
|

[ [

Activacion
de salida

Estado de
exclusion
(muting)

Estado de
omision
Presencia
de fallo

B T e EEE—
Tiempo de discrepancia de omision Tiempo de omision
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La sefial de omision se pone en OFF durante la omisién (modo de exclusién:
exclusion paralela con 2 sensores)

|

Entrada !
AOPD | |
1 (NC) | |
| |

Entrada
AOPD
2 (NC) |
Entrada de
omisién 1
(NA)

Senal de
exclusion
(muting) 11
Senal de
exclusion
(muting) 12

I
]
T
I
|
I
I
Activacion |
|
1
I
]
]
I
I
1
|

de salida

Estado de
exclusion
(muting)

Estado de
omisién

Presencia
de fallo

Tiempo de omisién

Tiempo de espera de omisién agotado durante la omisién (modo de
exclusién: exclusién paralela con 2 sensores)

Entrada [

AOPD ]

1 (NC) 1

Entrada |
]

AOPD

1

I

I

1

I

2 (NC) |

Entrada de :

omision 1 |

(NA)

Senal de : |
exclusion | I : I

i i

I I

i

I

(muting) 11
Senal de
exclusion
(muting) 12
Activacion
de salida

Estado de r_ |

exclusion
(muting)

Estado de
omision

Error de I
secuencia |

Presencia
de fallo

Tiempo de omision max.
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6-5-13 Bloque de funciones: Monitorizacion de interruptor de activaciéon

Diagrama
el

_‘_E able

Entrada 1 (NA) = k1 Activacion de salida

Entrada 2 (NA)

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general

Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la version 1.0 o posterior.

El blogue de funcion de interruptor de activacion monitoriza el estado del
dispositivo de interruptor de activacion.

La sefal de activacion de salida estd en ON si esta activa la entrada del
dispositivo de interruptor de activacién monitorizado. La sefal de activacion
de salida esta en OFF si la entrada no esta activa o se detecta un error en el
bloque de funciones.

Ademas, si el dispositivo de interruptor de activacion es del tipo que envia
una sefal de sujeciéon y una senal de liberacién, se puede monitorizar el
estado de las senales de entrada de sujecion y de liberacién. Las sefales de
entrada de sujecion y de liberacion no afectan al estado de la sefal de
activacién de salida.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Tipo de entrada Canal unico Equivalente a
Equivalente a canal doble canal doble
Tiempo de 0 a 30 s en incrementos de 10 ms 30 ms
discrepancia Si se selecciona 0, no se efectuara una comprobacion
de tiempo de discrepancia.

El valor seleccionado del temporizador debe ser mayor que el tiempo de ciclo
del controlador de la serie NE1A.
Ajuste de n2 de puntos de E/S

El nimero de entradas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Numero de 2 a 4 (ajustes de entrada opcionales) 2
entradas Hay dos entradas aunque el Tipo de entrada esté configurado

en Canal unico en los parametros seleccionados. Las sefiales
de entrada de sujecién y de liberacion se pueden utilizar
cuando estan configuradas 3 ¢ 4 entradas.

Ajuste de salida opcional

En la programacion también se pueden utilizar las siguientes salidas. Para
activar cualquiera de estas salidas opcionales, seleccione la casilla de
verificacion correspondiente de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida)
del cuadro de dialogo de las propiedades del bloque de funcién.

* Activacion de sujecion

e Activacion de liberacién

e Error de discrepancia

170



Referencia de comandos: Bloques de funciones

Seccion 6-5

Ajuste de salida de presencia de fallo

En la programacion también se puede utilizar una salida de presencia de fallo.

Para activar esta salida, seleccione la casilla de verificacion Fault Present
(Presencia de fallo) de la pagina de ficha Out Point (Punto de salida) del
cuadro de didlogo de las propiedades del bloque de funcién.

Enable
Entrada 1 (NA) ™=
Entrada 2 (NA)

Entrada de sujecion®P
Entrada de liberacionm®

P

Activacion de salida

Error de discrepancia
Presencia de fallo

l:;}uvvv

Activacion de sujecion
Activacion de liberacion

Numero maximo de salidas para un bloque de funciones de monitorizacién de
interruptor de activacién

Tratamiento y reset de errores

Condicién de

Comportamiento para la deteccién de

Reset de la condicién de

error errores error
Activacion | Presencia Salida de
de salida de fallo error
Error de OFF ON Error de Elimine la causa del error y, a
discrepancia (estado de discrepancia: | continuacion, realice una de
seguridad) ON las siguientes operaciones:

1. Desactive y vuelva a activar
la entrada.

2. Cambie el modo de funcio-
namiento del controlador de
la serie NE1A al modo IDLE
y, a continuacion, vuelva al
modo RUN.

Diagramas de operacion

Operacién normal y error de discrepancia:

Entrada 1
(NA)

Entrada 2
(NA)

||I_I

m

Activacion
de salida

| |
[
1

1,

Error de

Presencia
de fallo

I
|
I
|
I
|
I
l
|

|
|
|
discrepancia |
|
|
|

-

Inactivo a
RUN

Sefal de sujecion y sefal de liberacion:

-

Tiempo de discrepancia

Entrada de |

sujecion

Entrada de
liberacion

Activacion
de sujecion

I

Activacion
de liberacion

1]

I
I
I
1
I
I
I
i
I

I
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6-5-14 Bloque de funciones: Generador de impulsos

Diagrama

Descripcion general

Nota

G

JL
Entralda.@n Fulse 8 10 A ctivacion de salida
500

Conexiones predeterminadas

Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la versién 1.0 o posterior.

El bloque de funcion de generador de impulsos genera una salida de impulso
ON/OFF en la sefal de activacion de salida mientras la sefal de entrada del
bloque de funcién esta en ON.

El tiempo en ON y el tiempo en OFF del impulso se puede configurar
independientemente entre 10 ms y 3 s, en incrementos de 10 ms. Cuando el
tiempo en ON estd configurado en 100 ms y el tiempo en OFF esta
configurado en 500, la sefial se pondra repetidamente en ON durante 100 ms
y, a continuacion, en OFF durante 500 ms.

El ancho del impulso de salida tendra un error equivalente al tiempo de ciclo.
Por ejemplo, si el tiempo de ciclo es de 7 ms y el ancho de impulso esta
configurado en 100 ms, el impulso de salida sera de 93 a 107 ms.

Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Tiempo de impulso en ON 10 ms a 3 s en incrementos de 10 ms 500 ms
Tiempo de impulso en OFF 10 ms a 3 s en incrementos de 10 ms 500 ms

Diagrama de operacion
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El valor seleccionado del temporizador debe ser mayor que el tiempo de ciclo
del controlador de la serie NE1A.

| | [ |

Entrada I | !_

| ' '

I | | |

Activacion [ [
de salida T |

Inactivo a RUN
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6-5-15 Bloque de funciones: Contador

Diagrama

Descripcién general

4l
Entrada m # P 1 Activacion de salida

Reset m_f

Conexiones predeterminadas

Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la versién 1.0 o posterior.

El bloque de funciéon de contador cuenta los impulsos de entrada en una
entrada y pone en ON la sefial de activacion de salida cuando el contaje llega a
un valor seleccionado (VS) configurado con Network Configurator. La funcion
cuenta el numero de transiciones de OFF a ON en la sefal de entrada.

Cuando el contaje de entrada lleva al VS predefinido, la sefal de activacién
de salida se pone y se retiene en ON. Para detectar impulsos en la sefal de
entrada, los tiempos de OFF y ON del impulso de entrada deben ser mayores
que el tiempo de ciclo.

B Métodos de reset (condicidn de reset)

La condicidn de reset se utiliza para realizar un reset del contaje de entrada
(VA) y puede ser manual o automatico.

Cuando la condicion de reset se configura en reset automatico y el contaje de
entrada alcanza el VS configurado en los datos de configuracion, la sefal de
activacion de salida se pone y permanece en ON mientras la sefal de
entrada esta en ON. Cuando la sefal de entrada se pone en OFF, se realiza
un reset del contaje de entrada.

Cuando la condicion de reset se establece en reset manual, se realiza un
reset del contaje de entrada y la sefial de activacion de salida se pone en
OFF cuando la sefal de reset se pone en ON. Los impulsos de entrada no se
contaran mientras la sefal de reset esté en ON.

M Métodos de contaje (tipo de contaje)

El tipo de contaje se puede establecer en contador descendente o
ascendente (contador de disminucién o aumento).

Con un contador descendente (disminucién), el VS predefinido es el valor
inicial del contador y éste disminuye el contaje en 1 cada vez que se detecta
un impulso de entrada. La senal de activaciéon de salida se pone en ON
cuando el contaje llega a 0.

El VA de contaje del bloque de funcién se almacena en el area de trabajo
interna del bloque de funcién y se puede monitorizar desde un dispositivo de
programacion.

Con un contador ascendente (aumento), el valor inicial del contador es 0 y
éste aumenta el contaje en 1 cada vez que se detecta un impulso de entrada.
La sefal de activacion de salida se pone en ON cuando el contaje llega al VS
predefinido.
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Parametros seleccionados

Parametro Rango de ajuste Ajuste predeterminado

Condicion de reset Reset automatico Reset manual

Reset manual
Tipo de contaje Contador descendente (contador de disminucion) Contador descendente

Contador ascendente (contador de aumento) (contador de disminucién)
Contador 1 a 65.535 (contaje) 1 (contaje)

Diagramas de operacion
1. Reset automatico
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Contador de aumento:

Entrada 1

Valor
seleccionado

Contaje

Salida 1

-

Inactivo a RUN

Contador de disminucion:

Entrada 1

Valor
Seleccionado

Contaje

Salida 1

inipipipipiginipinipipiaiginiyinly

i

Inactivo a RUN
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2. Reset manual
Contador de disminucion:

s ipipigiginigigigipipipigigigipipiy

Entrada 2 | |

Valor
seleccionado

—___
[

| |

P |

[ |

[ _l’_|—'_
Contaje ! —

Salida 1 [T 1 |

Inactivo a RUN

Contador de disminucion:

Entrada 1

Entrada 2

Valor
seleccionado

Contaje

Salida 1

Inactivo a RUN

6-5-16 Funcion légica: Multiconector

Diagrama
—_
e
Entrada 1 Salida 1

Conexiones predeterminadas

Descripcidn general
Esta funcion sélo se puede utilizar en controladores de la serie NE1A con la
unidad de la versién 1.0 o posterior.

La funcion de multiconector envia senales de entrada (hasta 8 entradas) a las
sefnales de salida (hasta 8 salidas).

Las senales de entrada y las de salida estan asociadas una a una del nimero
1 al 8. El estado de las demas sefales de entrada no tiene efecto.
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Ajustes de salida opcionales

El nimero de salidas se puede aumentar en la pagina In/Out Setting (Ajuste de
entrada/salida) del cuadro de didlogo de propiedades del bloque de funciones.

Parametro Rango de ajuste Ajuste
predeterminado
Numero de 1a8 1
entradas
—_—
e
—ly
Entrada 1 | Salida 1
Entrada 2 | Salida 2
Entrada 3 , Salida 3
Entrada 4 | Salida 4
Entrada 5 | Salida 5
Entrada 6 | Salida 6
Entrada 7 | Salida7
Entrada 8 Salida 8

Numero maximo de salidas para una funcién légica de multiconector

Tablas de verdad

H Tabla de verdad de multiconector:

Entrada Salida
1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8
0 X X X X X X X 0 X X X X X X X
1 X X X X X X X 1 X X X X X X X
X 0 X X X X X X X 0 X X X X X X
X 1 X X X X X X X 1 X X X X X X
X X 0 X X X X X X X 0 X X X X X
X X 1 X X X X X X X 1 X X X X X
X X X 0 X X X X X X X 0 X X X X
X X X 1 X X X X X X X 1 X X X X
X X X X 0 X X X X X X X 0 X X X
X X X X 1 X X X X X X X 1 X X X
X X X X X 0 X X X X X X X 0 X X
X X X X X 1 X X X X X X X 1 X X
X X X X X X 0 X X X X X X X 0 X
X X X X X X 1 X X X X X X X 1 X
X X X X X X X 0 X X X X X X X 0
X X X X X X X 1 X X X X X X X 1

0: OFF, 1: ON, x: ON u OFF
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Bloqueo de configuracion Seccion 7-1

7-1 Bloqueo de configuracion

Los datos de configuracion guardados en el controlador de la serie NE1A se
pueden bloquear mediante Network Configurator para protegerlos después
de que se hayan descargado y verificado. Una vez bloqueada Ila
configuracion, los datos de configuracién no se pueden cambiar hasta que se
desbloquean.

Cuando se establece el bloqueo de configuracion, se produce lo que se
indica a continuacion.

e El indicador LED LOCK de la parte frontal del controlador de la serie
NE1A se ilumina de color amarillo. (Cuando estd desbloqueado, el
indicador parpadeara de color amarillo.)

Indicador LED LOCK

{D“E - ...

W5
LOCH
CimMa

Ol O

NE1A - SCPUD
SAFETY NETWORY CONTROLLER
Use MODE ADR
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Reset

Seccion 7-2

7-2 Reset

7-2-1 Tipos de reset

Network Configurator puede realizar un reset del controlador de la serie
NE1A de las tres formas que se indican a continuacién. Para introducir el
reset se necesita una contrasefa.

Tipo de reset

Datos de configuracion

Historial de errores

Emular la desconexion y conexion de la
alimentacion

Se conservan los ajustes
anteriores al reset.

Se conserva el registro
anterior al reset.

a continuacion, emular la desconexion y
conexion de la alimentacion.
(Inicializar todos los datos.)

Volver a la configuracion predeterminada vy,

Inicializacion
(Predeterminado)

Inicializado.
(Se borran todos los
datos.)

Volver a la configuracion predeterminada
excepto para conservar los parametros

Depende de las
especificaciones del

Inicializado.
(Se borran todos los

siguientes y, a continuacion, emular la

desconexion y conexién de la alimentacion.

(Retener los datos especificados.)

usuario.

datos.)

En los datos de configuracion se incluyen las comunicaciones DeviceNet
(seguridad/estandar), los parametros de dispositivo, como ajustes de E/S,
programa de usuario y contrasefnas.
El controlador de la serie NE1A almacena estos datos en su memoria no
volatil. No obstante, parte de la informacion no se puede cambiar una vez
configurada. Seleccione el tipo de reset correspondiente para devolver la
informacion a los ajustes de parametro predeterminados.
No obstante, segun el tipo de reset que se utilice, no se borraran los datos de
mantenimiento como los tiempos totales en ON, los ajustes de monitorizacion
del contador de operaciones de contacto o los valores de monitorizacion para
los contactos de las entradas locales, salidas de prueba y salidas locales.

Consulte en el Manual de configuracion del sistema DeviceNet Safety (Cat.
No. Z905) los parametros que se pueden configurar.

7-2-2 Tipo de reset y estado del controlador de la serie NE1A

Segun el tipo de reset y el estado del controlador de la serie NE1A, es posible
que no se pueda realizar el reset.

Tipo de reset

Estado del controlador de la serie NE1A

RUN y configura-
cion bloqueada.
- Indicador MS
encendido de co-
lor verde
-Indicador LOCK
encendido

RUN y configura-
cion desbloquea-
da.

- Indicador MS en-
cendido de color
verde
- Indicador LOCK
parpadeando

No RUN y confi-
guracion blo-
queada.

- MS no encendi-
do de color verde
- Indicador LOCK
encendido

No RUN y confi-
guracion desblo-
queada.

- MS no encendi-
do de color verde
- Indicador LOCK
parpadeando o
apagado

Emular la desconexion
y conexion de la alimen-
tacion

Se puede hacer re-
set

Se puede hacer re-
set

Se puede hacer re-
set

Se puede hacer re-
set

Volver a la configura-
cién predeterminada y,
a continuacion, emular
la desconexién y co-
nexion de la
alimentacion.

No se puede hacer
reset

Se puede hacer re-
set

No se puede ha-
cer reset

Se puede hacer re-
set

Volver a la configura-
cién predeterminada
excepto para conservar
los parametros siguien-
tes y, a continuacion,
emular la desconexiony
conexion de la alimen-
tacion.

No se puede hacer
reset

Se puede hacer re-
set

No se puede ha-
cer reset

Se puede hacer re-
set

Nota

de seguridad.

No se puede hacer reset después de haber establecido una conexion de E/S
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Control de acceso con contraseiia Seccion 7-3

7-3 Control de acceso con contrasena

7-3-1

El controlador de la serie NE1A puede almacenar una contrasefia en su
memoria no volatil. La contrasena se puede utilizar para impedir el acceso
imprevisto 0 no autorizado al controlador de la serie NE1A por parte de
alguien que no sea un usuario (es decir, un responsable de la seguridad). No
hay configurada ninguna contrasefia de forma predeterminada, el usuario
tiene que registrar una.

Utilice Network Configurator para establecer o cambiar la contrasefia del
controlador de la serie NE1A. Para obtener informacién sobre los
procedimientos para configurar la contrasefia mediante Network Configurator,
consulte 3-6 Proteccion de dispositivos mediante contrasefia en el Manual de
configuracion del sistema DeviceNet Safety (Cat. No. Z905).

Ambito del control de acceso

En las siguientes operaciones se requiere que el usuario introduzca una
contrasefa. El controlador de la serie NE1A no efectia las operaciones
siguientes a menos que coincida la contrasefa.

* Descarga de datos de configuracion

* Bloqueo o desbloqueo de la configuracion

¢ Ejecucién del servicio de reset del controlador de la serie NE1A
¢ Cambio del modo de operacion

* Cambio de la contrasefa

7-3-2 Contrasena perdida
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Pdngase en contacto si ha perdido la contrasefia y se ha configurado para los
dispositivos controladores de la serie NE1A.
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Modos de operacion del controlador de la serie NEI1A Seccion 8-1

8-1 Modos de operacién del controlador de la serie NE1A

8-1-1 Descripcion general de los modos de funcionamiento

Modo SELF-DIAGNOSTIC

Modo CONFIGURING

Modo IDLE

Modo RUN

Estado ABORT

Estado CRITICAL ERROR

182

El controlador de la serie NE1A admite los siguientes modos.

El controlador de la serie NE1A realiza autodiagnésticos internamente. Se
requiere para garantizar las funciones de seguridad.

El modo CONFIGURING existe mientras se espera la finalizacion de la
configuracién desde Network Configurator. El controlador de la serie NE1A
cambia al modo de configuracién cuando todavia no esta configurado tras
haber finalizado la inicializacién o cuando hay un error en los datos de
configuracion.

El modo IDLE existe mientras se espera al modo RUN después de que haya
finalizado la inicializacion.

Se admite el control no relacionado con la seguridad (comunicaciones de E/S
estandar, comunicaciones de mensajes, etc.).

Se admite el control de seguridad (programa de usuario, comunicaciones de
E/S de seguridad, control de actualizacién de E/S de seguridad) y el control
no relacionado con la seguridad (comunicaciones de E/S estandar,
comunicaciones de mensajes, etc.).

El controlador de la serie NE1A cambia al modo de anulacion si el interruptor
del controlador se cambia una vez realizada la configuracién. El controlador
detiene todas las funciones, excepto para las comunicaciones de mensajes, y
las pone en estado de seguridad.

Si las selecciones de interruptor del controlador se deben cambiar a
consecuencia de cambios del sistema de usuario, efectie un reset en el
controlador para que vuelva a los ajustes predeterminados. Consulte en la
Seccion 7 Otras funciones la funcién de reset.

El controlador de la serie NE1A cambia a este estado si se produce un error
critico.
El controlador detiene todas las funciones y las pone en estado de seguridad.
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8-1-2 Confirmacion del modo de funcionamiento

Confirmacion con el indicador MS

El usuario puede confirmar el modo de funcionamiento mediante el indicador
MS de la parte frontal del controlador de la serie NE1A.

Indicador MS (estado de médulo)

Use NODE ADR

Y Sy

L A

o[2[a]6] [8frofiz]1a
SAFETY NETWORK CONTROLL ER nm 7 nmm 15
L

Nombre de Color Estado Significado
indicador

MS Verde “CJ7  |Modo RUN

(estado de S Modo IDLE

modulo) S
Rojo 37 | Error critico

a4’ |Anular

Verde/ “La_ | Audiagndstico, en espera del ajuste TUNID o en espera de
rojo configuracion.
- - No se recibe alimentacion.

17 :ON —La” : Parpadeando gm : OFF

Confirmacion con el indicador del modo de funcionamiento

El usuario puede determinar si el modo de funcionamiento del controlador de
la serie NE1A es el modo RUN o no lo es comprobando el bit 6 (indicador de
modo de funcionamiento) del estado general de la Unidad.
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8-1-3 Funciones admitidas en cada modo de operacién

En la tabla siguiente se muestran las condiciones en cada modo del
controlador de la serie NE1A y las operaciones de Network Configurator
admitidas en cada modo.
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Modo de Funciones de seguridad Funciones Operaciones desde Network Configurator
funciona- estandar (Ver nota 1.)
miento —
5 (2]
3 3
c
v o a2 o g © g 5
o mo 53 o =. 00 3 3
Q &3 2 3 8 0 L] T =
o c o} mz S <] 95 ° =}
3 2s o O3 5 3 Sd - o N
o w8 2o 2 2 ] Q =Py @ ® 2
[-3 0 6 =m &+ o o c Qo » o 9,
© QS g0 e o s cw o o o
pt c9 oW 20 -3 o 3g - 3 3
@ 33 o5 83 ® oS 2.0 & 2
S 2o 26| So 3 = o2 2 3
=3 -X-% o= Q o 56 o 5
5] o %] o ® o 3 o
c Q D
& T
3 (7]
RUN Admi- | Admitida Actualizada | Admi- | Admitida | Admitida Admitida Admi- | Admitida | Admitida
tida tida (Ver nota tida
3) (Ver
nota
4.)
IDLE Dete- | Detenida Estado de |Admi- | Admitida | Agmitida Admitida Admi- | Admitida | Admitida
nida seguridad | tida (Ver nota tida
(Ver 3) (Ver
nota nota
2.) 4.)
CONFIG- Dete- | Detenida Estado de |Dete- |Admitida | Admitida No admitida | Admi- | Admitida | Admitida
URING nida seguridad nida tida
ABORT Dete- | Detenida Estado de |Dete- | Admitida | No admitida | No admitida | Admi- | Admitida | Admitida
nida seguridad | nida tida
(Ver
nota
4.)
CRITICAL |Dete- |Detenida Estado de |Dete- |Detenida | No admitida | No admitida | No No admi- | No admitida
ERROR nida seguridad | nida admi- |tida
tida
INITIALIZA- | Dete- | Detenida Estado de |Dete- |Detenida | No admitida | No admitida | No No admi- | No admitida
TION nida seguridad nida admi- |tida
tida
Nota (1) Es posible que se necesite una contrasena para las operaciones desde

Network Configurator.
Para obtener informacién detallada, consulte la seccién 7 Oftras
funciones.

(2) Cuando el modo de funcionamiento del controlador de la serie NE1A se
cambia de RUN a IDLE, los datos de entrada en el maestro dependen del
ajuste de retencion del area de E/S estandar. Para obtener informacion
detallada, consulte la seccion 4 Funciones de comunicaciones de
DeviceNet.

(3) Depende del ajuste de bloqueo de configuraciéon. Para obtener
informacion detallada, consulte la seccion 7 Otras funciones.

(4) Depende de los tipos de reset y del ajuste de bloqueo de configuracion.
Para obtener informacion detallada, consulte la seccién 7 Otras funciones.
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8-1-4 Ajuste de modo de funcionamiento al inicio

El usuario puede seleccionar el modo de funcionamiento del controlador de la
serie NE1A de los dos siguientes modos al inicio, tras la finalizacion normal
de la configuracion.

Modo de Descripcion
funcionamiento al
inicio
Modo normal El controlador de la serie NE1A se inicia en modo IDLE tras finalizar la

configuracion. Para cambiar al modo RUN, utilice Network Configurator para
cambiar el modo en cada inicio.

Modo de ejecucidon | Cuando se selecciona este modo y se llevan a cabo las operaciones siguientes,
automatica el controlador de la serie NE1A se inicia en modo RUN.

* Bloqueo de configuracion
e Interrupciones de alimentacion tras cambiar al modo RUN.

IMPORTANTE Cuando la alimentacion se interrumpe en el modo IDLE, el controlador de la
serie NE1A no se iniciard en modo RUN en el siguiente inicio aunque esté
seleccionado el modo de ejecucion automatica y la configuracion esté
bloqueada. Asegurese de poner en OFF la alimentacion en el modo RUN.

8-1-5 Cambios del modo de funcionamiento

Los modos de funcionamiento del controlador de la serie NE1A se pueden
cambiar utilizando el Network

Configurator.

Es posible que se necesite una contrasefia para cambiar el modo de
funcionamiento.

¢ Modo IDLE — modo RUN
¢ Modo RUN — modo IDLE

Configuracién
//"’— \s\\\\
- \\
//’ \\~
- <
/, \\
- \\
, . L. . AN
N Configuracién Cambio de modo \
! - ) S
\ 4 <4 :
N N
- \
{ CONFIGURING v
\ /'
\\\\ /T‘/
e N RN
\»\
Descarga realizada con normalidad. Cambio de modo
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8-2 Comportamiento para las interrupciones de alimentacion

8-2-1

Comportamiento en caida de tension

Baja tension de alimentacidn para los circuitos internos

Si la tensién de alimentacién para los circuitos internos baja hasta el 85% de
la tension nominal o es inferior, el controlador de la serie NE1A desconectara
las salidas.

Baja tensidon de alimentacion para los circuitos de E/S

Si la tension de alimentacion para la entrada baja hasta el 85% de la tension
nominal o0 menos cuando la tensién de alimentacién para el circuito interno es
normal, el controlador de la serie NE1A seguira funcionando pero dejara de
actualizar las entradas. De modo parecido, si la tensién de alimentacion para
la salida baja hasta el 85% de la tensién nominal o menor, el controlador
seguira funcionando pero dejara de actualizar las salidas.

La funcion de monitorizacién de alimentacion de E/S del controlador de la
serie NE1A se puede utilizar para monitorizar la tensién de alimentacién de
E/S para confirmar que es normal.

8-2-2 Recuperacion automatica tras caidas de tension

Tension de alimentacion para los circuitos internos

Si se recupera la alimentacion (hasta el 85% de la tensién nominal o superior)
debido a una fluctuacion de la tensién de alimentacion, puede suceder lo
siguiente:

1. El funcionamiento se reiniciara automaticamente o

2. Se producira un error critico, por lo que sera necesario desconectar y
conectar la alimentacion para reiniciar el funcionamiento.

Estas operaciones se producen porque el funcionamiento del controlador de
la serie NE1A se vuelve inestable y detecta un error de autodiagnéstico. La
operacion (1) se produce si la alimentacion del controlador de la serie NE1A
se detiene por completo debido a que la tensién de alimentacion es el 85%
de la tensidon nominal o inferior y la operacion (2) se produce si la
alimentacion fluctia sobre el limite de operacion inferior del circuito interno de
deteccidn de alimentacion/tension.

Tension de alimentacion para los circuitos de E/S
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La actualizacion de E/S se reinicia automaticamente cuando se recupera la
alimentacion (hasta el 85% de la tensién nominal o superior). También se
cancela el error de monitorizacion de alimentacion de E/S.
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En esta seccion se describe el rendimiento de las comunicaciones de E/S

remotas y el tiempo de respuesta de E/S locales del controlador de la serie
NE1A.

En los calculos mostrados aqui se supone que se cumplen las siguientes
condiciones:

e La configuracion es correcta.

e Se ha conectado la alimentaciéon, se ha terminado la funcién de

autodiagnostico del SNC y el controlador de la serie NE1A esta en modo
RUN.

¢ Se han afadido los esclavos de seguridad necesarios al sistema.
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9-2 Flujo operativo y tiempo de ciclo

A continuacion se describen las operaciones del controlador de la serie NE1A.

El controlador de la serie NE1A se inicializa a si mismo internamente cuando se
conecta la alimentacidon. A menos que haya errores, el controlador ejecuta cicli-
camente el procesamiento del sistema, el procesamiento de las comunicaciones
DeviceNet/USB, la actualizacion de E/S y el programa de usuario.

En el modo de controlador independiente, el controlador ejecuta ciclicamente
todos los procesos anteriores menos los de DeviceNet. El tiempo de ciclo
depende de la escala del programa de usuario y de la configuracion de las comu-
nicaciones de E/S remotas de DeviceNet.

Flujo del modo normal Flujo del modo de controlador independiente
l Encendido l Encendido
Inicializar Inicializar
=X =3 >
A

Tiempo
de ciclo

Nota

Nota

Procesamiento

Procesamiento >
del sistema

del sistema

!

Procesamiento
de comunicaciones

Procesamiento de

DeviceNet/USB comunicaciones USB
l Tiempo l
de ciclo
Actualizacién de E/S Actualizacion de E/S
Calculo de la Calculo de la
aplicacion aplicacion
de usuario de usuario
v —‘ . —‘

Se necesitan aproximadamente 6 s para terminar la inicializacion después de
que se haya conectado la alimentacion. El proceso de inicializacion incluye el
autodiagndstico necesario para que el controlador de la serie NE1A lleve a
cabo las funciones de seguridad.

El tiempo de ciclo se expresa mediante la siguiente formula.

Tiempo de ciclo del controlador = tiempo de procesamiento del sistema
+ tiempo de comunicaciones DeviceNet/USB o USB
+ Tiempo de actualizacion de E/S
+ tiempo de ejecucidn de la aplicacién de usuario

El tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A esta configurado
en incrementos de 1 ms segun la configuracion. El tiempo de ciclo se
puede comprobar desde Network Configurator.

Después de que el controlador de la serie NE1A haya comenzado la operacion,
se establecera la conexién DeviceNet y, a continuacion, se verificaran los
dispositivos para iniciar las comunicaciones de E/S de seguridad de DeviceNet.
Este proceso puede tardar hasta 2 s en terminarse segun la configuracién (es
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Nota

Nota

decir, el ajuste del numero de conexiones). La siguiente férmula ofrece el tiempo
desde que se ha completado el procesamiento para establecer la conexién
anterior hasta que los datos de E/S activados se envian y reciben mediante dicha
conexion.
(Tiempo de procesamiento después de establecer la conexion hasta que se
envian y reciben los datos de E/S de seguridad activados) =

Ajuste de EPI x 3 + tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A x 6

Después de que el controlador de la serie NE1A se inicialice, se afadira a la
red DeviceNet una vez que se haya confirmado que no hay direcciones
duplicadas en la red DeviceNet. Este proceso durara 2 s aproximadamente.
Este proceso no se completa antes de iniciar la operacion si el controlador de
la serie NE1A estd configurado para la ejecucion automatica al inicio (es
decir, ejecucidn automatica cunando se conecta la alimentacién). Este tiempo
también se debe tener en cuenta al considerar el tiempo hasta que los datos
de las comunicaciones de E/S de DeviceNet son validos.

El tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A se puede
comprobar en la pagina Mode/Cycle Time (Modo/tiempo de ciclo) de
la ventana de parametros de edicion de dispositivo.

Edit Device Parameters @

Safety Gonnections | Memary Infa. | Safety Slave I/0 | Slave IO | Local Output
Local Input/Test Qutput | Mode/Cycle Time | Error Mode | Maintenance | Logic

Automatic Execution Mode

ormal Mode (Meed execution command

() Automatic Execution Maode (Automatically execute after power-up)

MOTE
This parameter becomes effective when the device starts with power—up
after the download of this configuration.

DeviceMet Communication

(%) Enable {Normal Mode? () Dizable {Stand Alone Mode)

WA RMIMNG

If wou would lke to dizable the DeviceMet communication, you can configure
it from the USE connection only. If vou don't use the USE connection and
you zelect " DISABLE", the download of this configuration will fail

Cyele Time 10 Refresh Cvele Time
70 ms 35 m=

I

[ ok ][ #ebn |

El minimo seleccionado para EPI es el tiempo de ciclo del controlador de red
de seguridad o el tiempo de ciclo de los esclavos de seguridad (siempre 6
ms), el que sea mayor. Por lo tanto, el ajuste minimo para EPI se vera
afectado si el tiempo de ciclo del controlador de red de seguridad es mayor
que 6 ms.
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9-3 Tiempo de ciclo de actualizacién de E/S y tiempo de
reaccion de red

Los parametros de tiempo de ciclo de actualizacién de E/S y de tiempo de
reaccion de red son necesarios para evaluar la respuesta de E/S locales y el
rendimiento de las comunicaciones de E/S para el controlador de la serie NE1A.

Tiempo de ciclo de actualizacion de E/S

El tiempo de reaccién de E/S del controlador de la serie NE1A se utiliza al
calcular el tiempo de reaccidon de E/S locales. El tiempo de ciclo de
actualizacion de E/S se configura al valor éptimo para la configuracion de
entre los siguientes ajustes: 3,5, 4,0, 4,5, 5,0, 5,5, 6,0 6 6.5 ms. El tiempo de
ciclo de actualizacion de E/S se puede comprobar en Network Configurator.

El tiempo de ciclo de actualizacion de E/S del controlador de la serie NE1A se
puede comprobar en la pagina Mode/Cycle Time (Modo/tiempo de ciclo) de la
ventana de parametros de edicion de dispositivo.

Edit Device Parameters @

Safety Gonnections | Memary Info. | Safety Slave 1O | Slave 10 | Local Output
Local Iput/Test Qutput | Mode/Cycle Time | Error Mode | Maintenance | Logic

Automatic Execution Mode

mal Made (Heed execution command)

() Automatic Execution Maode (Automatically execute after power-up)

MOTE

This parameter becomes etfective when the device starts with power-up
atter the download of this configuration.

DeviceMet Communication
(%) Enable (Normal Made) () Dizable (Stand Alone Mode?

WARNING

I wou would like to disable the DeviceMet communication, vou can configure
it from the USE connection only. I vou don't use the USE connection and
vou select "DISABLE", the download of this configuration will fail.

Cycle Time 10 Refresh Cycle Time
0 me 38 ms

]

[ ok | [ Fetl |
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Tiempo de reaccion de red

El tiempo de reaccion de red del controlador de la serie NE1A se utiliza al
calcular el tiempo de reaccién de E/S remotas.

El tiempo de reaccion de red se puede comprobar en la pagina Safety
Connections (Conexiones de seguridad) de la ventana de parametro de

edicién de dispositivo.

x
local OUT | Local IMATest Output | Mode/CveleTime | Logic |
Safety Connections | Memory Info. I Safety Target LD I Slave IO

— Unregister Device List
# | Product Mame |
4 | - | W Auto allocation.
—Register Device List
Product Mame | EPL | Reaction Time | Tyvpe | Size I
@;’#ﬁﬂ""ﬁ'ﬁﬁl’ﬁﬁhoussL—1 e
ﬁSafety Input Aszembly 1 10 mz B0 ms In 1 Byte
ﬁSafety CQutput Aszembly 1 10 mz B0 ms Cut 1 Byte
Mew.. Edit.. Delete | Reeister/Unregisterd |

0K I AL




Tiempo de reaccion Seccion 9-4

9-4 Tiempo de reaccion

9-4-1 Conceptos del tiempo de reaccién

El tiempo de reaccion es el tiempo necesario para parar el funcionamiento de
la maquina en la peor situacion posible teniendo en cuenta la aparicion de
errores y fallos en la cadena de seguridad.

El tiempo de reaccidn se utiliza para calcular la distancia de seguridad.

El tiempo de reaccién se calcula para cada cadena de seguridad. A
continuacion se muestran algunas cadenas de seguridad tipicas.

1. entrada local - salida local

Sensor /final X
de carrerade |— NSerie NE1A |—  Actuador
seguridad

2. entrada remota - salida local

Sensor /final .
de carrerade |— Médulo d? BS | Red — Serie NETA |—  Actuador
seguridad de seguridad

3. Entrada local/salida remota

Sensor/final 5
de carrerade |— Serie NETA |— Red — l\godulo dngijS —  Actuador
seguridad € segurida

4. Entrada remota/salida remota

Sensor/final < Modulo de E/S
de carrera de |—{Modulo d? E/S Red — Serie NETA |— Red — do ulo ‘.gd d Actuador
seguridad de seguridad e seguridal

Nota  No se necesita tiempo de respuesta de E/S en el tiempo de reaccién cuando
el funcionamiento es normal. Con el tiempo de reaccion, el tiempo de
desconexion de salida se mantendra aunque haya errores o fallos en los
dispositivos o en la red.

9-4-2 Calculo del tiempo de reaccion

Elementos del tiempo de reaccion

A continuacion se indican los elementos del tiempo de reaccion para cada
cadena de seguridad.

1. Entrada local — salida local

Sensor/final de

carrera de Serie NE1A Actuador

seguridad

Tiempo de Tiempos de )

rea(:ci%n de reaccion de Tiempo de

sensor/final | entrada T g reacimog )

de carrera local/salida e actuado
local (A)

2. Entrada remota — salida local

Sensor/final . )
de carrera g""d“k) dg %/S Serie NE1A Actuador
de seguridad Seeolnce
Meolted Tiempo de Tiempo Tiempos do Tiempo de
sonsorffinal — reaccion de — de reaccion — re:ﬁg:’(;‘a € —  reaccién
de actuador
de carrera entrada (£) de red (G) remota/salida !
local (B)
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3. Entrada local - salida remota

Sensor/final

Serie NE1A Médulo de E/S Actuador
Lo i seguns
Tiempo de Tiempo de . ) )
reacci%n de reaccion de Tiempo q Tiempo Tiempo de
sensor/final entrada  — dereaccion — dereaccion — - reaccion
de carrera local/salida de red (G) de salida (F) de actuador
remota C (C)
4. Entrada remota - salida remota
Sensor/final < 5
de carrera Méodulo de E/S Serie NE1A Mddulo de E/S Actuador
de seguridad de seguridad de seguridad
X X Tiempos de .
Tlempo de Tiempo Tiempo reacc'?c’)n de Tiempo Tiempo Tiempo de
reaccidnde __ dereaccion _ - regccién— entrada  — de reaccion — dereaccion __  reaccion
sensor/final de entrada de red (G) remota/salida de red (G) de salida (F) de actuador
de carrera (E) remota (D)

Calculo del tiempo de reaccion

Elemento

Formula

A Tiempo de reaccion de entrada local/salida local
(ms) en NE1A-SCPUO1

= Tiempo de retardo a ON/OFF + ciclo de actualizacién de E/S
+ Tiempo de ciclo de NE1A-SCPUO1 x 2 + 2,5

B Tiempo de reaccién de entrada remota/salida local
(ms) en NE1A-SCPUO1

= Tiempo de ciclo del NE1A-SCPUO1 + 2,5

C Tiempo de reaccion de entrada local/salida remota
(ms) en NE1A-SCPUO1

= Tiempo de retardo a ON/OFF + ciclo de actualizacion de E/S
+ Tiempo de ciclo de NE1A-SCPUO1 x 2

D Tiempo de reaccién de entrada remota/salida

= Tiempo de ciclo del NE1A-SCPUO1

remota (ms) en NE1A-SCPUO1
E Tiempo de reaccion de entrada (ms) en terminal de

= Tiempo de retardo a ON/OFF + tiempo de reaccién de

E/S de seguridad entrada
F Tiempo de reaccién de salida (ms) en terminal de | = Tiempo de reaccién de salida
E/S de seguridad

G Tiempo de reaccion de red (ms)

= Resultado del célculo de Network Configurator

Nota  Si una salida de un bloque de funciones se realimenta en el lado de entrada

del mismo bloque de funciones, el tiempo de ciclo del controlador de la serie
NE1A se debe sumar al tiempo de reaccion para la cadena de seguridad.
Ejemplos de calculo de tiempo de reaccién
B Ejemplo 1: Entrada local — salida local

En el siguiente ejemplo se muestra el calculo del tiempo de reaccién desde
una entrada local a una salida local para la configuracion de NE1A-SCPUO1
mostrada en la ilustracion.

Configuracion de NE1A-SCPUO1:
* Programa: 1Y (2 entradas)
» Esclavos estandar: 2 conexiones
* Maestros de seguridad: Ninguno
¢ Esclavos de seguridad: Ninguno

Tiempo de ciclo =4 ms
Ciclo de actualizacién
de E/S=4ms

Interruptor NE1A-SCPUO1 Actuador

DeviceNet
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Los tiempos de ciclo leidos por Network Configurator seran los siguientes:
Tiempo de ciclo del controlador = 4 ms
Tiempo de ciclo de actualizacién de E/S =4 ms

El tiempo de ciclo de NE1A-SCPUO2 es de 6 ms y el tiempo de actualizacion
de E/S es de 6 ms.

El tiempo de reaccién se obtiene mediante la siguiente ecuacion:

Tiempo de reaccion (ms) = tiempo de reaccion de interruptor
+ Tiempo de reaccion de entrada local/salida local del NE1A-SCPUO1
+ Tiempo de reaccion del actuador = tiempo de reaccién del interruptor
+ Tiempo de retardo a ON/OFF (NE1A-SCPUO1) +4 +4x2 + 2,5
+ Tiempo de reaccion de actuador

= 14,5 + tiempo de retardo a ON/OFF (controlador de la serie NE1A)
+ tiempo de reaccidn del interruptor + tiempo de reaccién del actuador

Nota En el ejemplo 1 anterior se muestra la configuracion para reducir el tiempo de
reaccion en el controlador de la serie NE1A. La directriz para el tiempo de
reaccion minimo es de 15 ms para el NE1A-SCPUO1(-V1) y de 21 ms para el
NE1A-SCPUO2. El controlador no se puede utilizar cuando se necesita un
tiempo de reaccién menor que estos valores desde el controlador por parte
del sistema del usuario.

B Ejemplo 2: Entrada remota — salida local

En el siguiente ejemplo se muestra el calculo del tiempo de reaccién desde
una entrada remota a una salida local para la configuracién de NE1A-
SCPUO1 mostrada en la ilustracion.

Configuracion de NE1A-SCPUO1:

* Programa: 1 monitorizacién de puerta de seguridad, 1 reset, 1 E-STOP,
1 AND, 1 monitorizacion de dispositivo externo

* Esclavos estandar: 2 conexiones
* Maestro de seguridad: 1 conexion (EPI = 6 ms)
* Esclavos de seguridad: Ninguno

Tiempo de ciclo =6 ms
Ciclo de actualizacion
de E/S=6ms

NE1A-SCPUO1 ~ Actuador

DeviceNet

DST1-ID12SL-1

| Conexion de seguridad
Tiempo de reaccion de red = 24 ms

Interruptor

Los tiempos de ciclo leidos por Network Configurator seran los siguientes:
Tiempo de ciclo del NE1A-SCPUO1 = 6 ms
Tiempo de ciclo de actualizacién de E/S = 6 ms
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El tiempo de reaccién de red sera de 24 ms segun una conexién de
seguridad EPI de 6 ms. El tiempo de reaccién se obtiene mediante la
siguiente ecuacion:

Tiempo de reaccién (ms) = tiempo de reaccién de interruptor

+ Tiempo de reaccion de entrada de terminal de E/S de seguridad

+ tiempo de reaccién de red

+ tiempo de reaccion de entrada remota/salida local de NE1A-SCPUO1
+ Tiempo de reaccion de actuador

= Tiempo de reaccion del interruptor

+ Tiempo de retardo a ON/OFF (DST1-ID12SL-1) + 16,2

(= Tiempo de reaccion de entrada de DST1-ID12SL-1)

+24
+6+25
+ Tiempo de reaccion de actuador
= 48,7 + tiempo de retardo a ON/OFF (DST1-ID12SL-1) + tiempo de
reaccion de interruptor + tiempo de reaccién de actuador

H Ejemplo 3: entrada local - salida remota

En el siguiente ejemplo se muestra el calculo del tiempo de reaccién desde
una entrada local a una salida remota para la configuracion de nodo 1 y nodo
2 de NE1A-SCPUO1 mostrada en la ilustracion.

Configuracion de nodo 1 de NE1A-SCPUO1 (n® 1):

e Programa: 1 monitorizacion de puerta de seguridad, 1 reset, 1 E-STOP,
1 AND, 1 monitorizacion de dispositivo externo

* Esclavos esténdar: 2 conexiones

* Maestros de seguridad: Ninguno

* Esclavo de seguridad: 1 conexién (EPI =7 ms)
Configuracion de nodo 2 de NE1A-SCPUO1 (n® 2):

* Programa: 1 monitorizacién de puerta de seguridad, 1 reset, 1 E-STOP,
1 AND, 1 monitorizacion de dispositivo externo

* Esclavos estandar: 2 conexiones
* Maestros de seguridad: 3 conexiones (EPI = 7 ms)
* Esclavos de seguridad: Ninguno

Tiempo de ciclo = 6 ms Tiempo de ciclo =7 ms
Ciclo de actualizacion Ciclo de actualizacion
de E/S=6ms de E/S =3,5ms
Interruptor NE1A-SCPUO1 N° 1 NE1A-SCPUO1 N° 2 Actuador
............................ P>
DeviceNet

Conexioén de seguridad
Tiempo de reaccion de red = 28 ms

Los tiempos de ciclo del nodo 1 (n® 1) leidos por Network Configurator seran
los siguientes:

Tiempo de ciclo del NE1A-SCPUO1 = 6 ms
Tiempo de ciclo de actualizacién de E/S = 6 ms
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Los tiempos de ciclo del nodo 2 (n® 2) seran los siguientes:
Tiempo de ciclo del NE1A-SCPUO1 =7 ms
Tiempo de ciclo de actualizacién de E/S = 3.5 ms

El tiempo de reaccién de red sera de 28 ms segun una conexién de
seguridad EPI de 7 ms. El tiempo de reaccion se obtiene mediante la
siguiente ecuacion:

Tiempo de reaccion (ms) = tiempo de reaccion de interruptor
+ Tiempo de reaccion de entrada local/salida remota del NE1A-SCPUO1 n® 1
+ Tiempo de reaccién de red
+ Tiempo de reaccion de entrada remota/salida local del NE1A-SCPUOQ1 n® 2
+ Tiempo de reaccién de actuador
= Tiempo de reaccidn de interruptor
+ Tiempo de retardo a ON/OFF (NE1A-SCPUO1) + 6+ 6 x 2
+ 28
+7+25
+ Tiempo de reaccién de actuador
= 55,5 + tiempo de retardo a ON/OFF (NE1A-SCPUO01) + tiempo de
reaccion de interruptor + tiempo de reaccién de actuador

H Ejemplo 4: Entrada remota - salida remota

En el siguiente ejemplo se muestra el calculo del tiempo de reaccién desde
una entrada remota a una salida remota para la configuracion de NE1A-
SCPUO1 mostrada en la ilustracion.

Configuracion de nodo de NE1A-SCPUO1:
* Programa: 1 reset, 1 E-STOP, 1 monitorizacidn de dispositivo externo
» Esclavos estandar: 2 conexiones
* Maestros de seguridad: 3 conexiones (EPI = 6 ms)
¢ Esclavos de seguridad: Ninguno

Tiempo de ciclo = 6 ms
Ciclo de actualizacion

de E/S=6ms
NE1A-SCPUO1
Conexion de seguridad e Conexioén de seguridad
Tiempo de reaccion de red n® 1 =24 ms | Tiempo de reaccién de red n® 2 = 24 ms
Eli DeviceNet
~_ Har =z
DST1-ID12SL-1 DST1-MD16SL-1
4
Interruptor Actuador

Los tiempos de ciclo leidos por Network Configurator seran los siguientes:
Tiempo de ciclo del NE1A-SCPUO1 =6 ms
Tiempo de ciclo de actualizacién de E/S = 6 ms
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Los tiempos de reaccién de red n® 1 y n? 2 serdn de 24 ms cada uno, segun
una conexion de seguridad EPI de 6 ms. Los tiempos de reaccién se obtienen
mediante la siguiente ecuacion:

Tiempo de reaccién (ms) = tiempo de reaccién de interruptor
+ Tiempo de reaccién de entrada de terminal de E/S de seguridad
+ Tiempo de reaccién de red n® 1
+ Tiempo de reaccion de entrada remota/salida remota del NE1A-SCPUO1
+ Tiempo de reaccién de red n® 2
+ Tiempo de reaccién de salida de terminal de E/S de seguridad
+ Tiempo de reaccidn de actuador n® 2
= Tiempo de reaccion de interruptor
+ Tiempo de retardo a ON/OFF (DST1-ID12SL-1) + 16,2
(= Tiempo de reaccién de entrada de DST1-ID12SL-1)
+24
+6
+24
+ 6,2 (= Tiempo de reaccion de salida de DST1-MD16SL-1)
+ Tiempo de reaccién de actuador
= 76,4 + tiempo de retardo a ON/OFF (DST1-ID12SL-1) + tiempo de
reaccion de interruptor + tiempo de reaccién de actuador

9-4-3 Verificacion del tiempo de reaccion

Confirme siempre que el tiempo de reaccion calculado para cada cambio
cumple las especificaciones necesarias. Si el tiempo de reacciéon excede las
especificaciones necesarias, tenga en cuenta los siguientes aspectos y corrija
el diseno de la red para la que se cumplen los requisitos de tiempo de reaccién.

¢ El tiempo de reaccidon de red se puede abreviar reduciendo EPI. Sin
embargo, también se reduce la banda de red que se puede utilizar para
otras conexiones.

e ElI tiempo de ciclo del controlador de la serie NE1A se calcula
automaticamente segun el tamafo del programa, el numero de
conexiones y otros factores. El tiempo de ciclo se puede reducir
utilizando controladores de la serie NE1A independientes para cadenas
de seguridad que requieran tiempos de reaccién de alta velocidad.
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10-1 Categorias de errores

Errores no graves

Errores de anulacion

Error critico

Nota

Nota

Nota

200

Los errores del controlador de la serie NE1A se pueden dividir en las tres
categorias siguientes:

La parte donde se ha producido un error se para en cada terminal de
conexiones de E/S locales o de seguridad y pasa al estado de seguridad. No
obstante, el controlador sigue en modo RUN.

El controlador de la serie NE1A para por completo las funciones de seguridad
y las cambia al estado de seguridad cuando se produce este error. Para
activar la comprobacion del estado de error, se admiten las comunicaciones
de mensajes explicitos o las funciones parciales de Network Configurator.

Si se produce este error, el controlador de la serie NE1A para por completo
sus funciones.

Consulte en 10-5 Errores al descargar los errores de ajuste que se producen
durante la configuracion.

Consulte en 10-6 Errores en el reset los errores que se producen al hacer un
reset del controlador de la serie NE1A.

Consulte en 10-7 Errores al cambiar de modo los errores que se producen al
cambiar el modo de funcionamiento del controlador de la serie NE1A.
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10-2 Confirmacion del estado de error

Los detalles del error se pueden obtener de los siguientes dos elementos:

¢ Estado del indicador LED de la parte frontal del controlador de la serie
NE1A

¢ Lectura del historial de errores del controlador de la serie NE1A mediante
Network Configurator
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10-3 Estado del indicador/display y acciones correctivas para

los errores

Errores criticos

Indicadores/display Historial de errores
MS NS Display de Nombre Guardado Causa Acciones correctivas
siete en memoria
segmentos no volatil
= = OFF Ninguno No admitida |« Nivel de ruido mayor del | Apague y encienda la fuente de
OFF OFF previsto. alimentacion y compruebe el
* Fallo de hardware critico | funcionamiento.
Si el problema vuelve a aparecer, es
Rlosible que el controlador de la serie
E1A esté defectuoso.
¢ Compruebe si hay influencia del rui-
do y adopte las medidas correctivas
que sean necesarias.
S [ Izquierda: H | Fallo del Guardado lo | * Antes de la operacion, el |* Compruebe en el cableado externo
- Derecha: --- | Sistema maximo terminal de salida de si hay cortocircuito de la fuente de
En rojo OFF posible. seguridad o de prueba se | alimentacion en el terminal de salida.
cortocircuité a 24 Ve.c. |« Compruebe si hay influencia del
* Mas impacto de ruido ruido y adopte las medidas
del previsto. correctivas que sean necesarias.
¢ Fallo de hardware critico | ® Desconecte y conecte la alimenta-
cién y compruebe el funcionamiento.
* Si el problema vuelve a aparecer, es
posible que el controlador de la serie
NE1A esté defectuoso.

Errores de anulacion

Indicadores/display Historial de errores
MS NS Display de | Nombre Guardado Causa Acciones correctivas
siete en memoria
segmentos no volatil
> e E8 & Interruptor | Si La direccion de nodo y la | » Configure los interruptores
T — T Direccién de | Discrepan- velocidad de transmision correctamente.
Rojo inter- | Verde par- | hodo del ciaen la se han cambiado después | » Restablezca los datos de confi-
mitente | padeando o | grror configura- de la finalizacion normal guracion.
~- cion de la descarga de confi-
S guracion.
En verde
Errores no graves
Indicadores/display Historial de errores Causa Acciones correctivas
NS Display de E/S Nombre Guar-
siete seg- dado en
mentos memoria
no volatil

S FO« Direc- ID de MC duplicado | Ver nota 1. | Duplicacion de di- | Compruebe las direcciones de nodo

—~—~ | ci6n de nodo reccion de nodo | de los otros nodos.

Enrojo del error (se ha configura- | \iyelva a conectar la alimentacion
do la misma direc- | después de configurar de nuevo sin
cion de nodo que | duplicacion.
la de otro nodo).

7 F1. Direc- Bus desactivado Ver nota 1. | Bus desactivado | Compruebe los siguientes puntos y

—~—~ | cién de nodo (las comunicacio- | adopte acciones correctivas para

En rojo del error nes se han inte- | cada unoy, a continuacion, conecte
rrumpido debido a | la alimentacion.
errores de datos | « Asegurese de que la velocidad de
frecuentes). transmision es la misma para todos

los nodos.

* Asegurese de que las longitudes
de los cables (principal/bifurcacio-
nes) no son demasiado largas.

* Asegurese de que el cable no esta
desconectado o flojo.

* Asegurese de que la resistencia de
terminacion esté a ambos extre-
mos de la linea principal y sélo a
ambos extremos.

* Asegurese de que no hay un ruido
excesivo.
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consecuencia de un
error de comunica-
ciones de E/S de
seguridad

Indicadores/display Historial de errores Causa Acciones correctivas
NS Display de E/S Nombre Guar-
siete seg- dado en
mentos memoria
no volatil
> L9ss Agotado el tiempo Ver nota 1. | Agotado el tiempo | Compruebe los siguientes puntos:
~“7~ | Direccion de de conexion de E/S de conexionde |« Asegurese de que la velocidad de
Rojo inter-| nodo maes- estandar E/S estandar transmision es la misma para todos
mitente tro los nodos.
~_a | dA® Direc- Agotado el tiempo | Ver nota 1. | Agotado el tiempo | ° Qg?gg rczsge%e(q#ﬁcliasall%? J:gggg
~=“%~ | cién de nodo de conexién de E/S de conexién de nes) no son depmasigdo larqas
Rojo inter-| de esclavode de seguridad E/S de seguridad Aseql gas.
mitente destino * Asegurese de que el cable no esta
desconectado o flojo.
N> d5<¢ Direc- Dispositivo esclavo | Ver nota 1. | Ningun esclavo * Asegurese de que la resistencia de
—“=~ | cién de nodo inexistente terminacion esta a ambos extre-
Rojo inter-| de esclavode mos de la linea principal y sélo a
mitente destino ambos extremos.

* Asegurese de que no hay un ruido

excesivo.
> q&:g Direg- Fe_lllotdedestablec_i; Ver nota 1. Er_rortd% estableci- | Compruebe el dispositivo esclavo.
—~“®~ | cién de nodo miento de conexion miento de . i A iqu-
Rojo inter-| de esclavode de E/S de seguridad conexion de E/S rﬁésd%gurese de que esta configu
mitente destino de seguridad * Asegurese de que su estado de
funcionamiento es normal.
> d6< Direc- Dispositivo esclavo | Ver nota 1. | Dispositivo Verifique el dispositivo esclavo
—“=~ | cién de nodo no valido esclavo no valido | (seleccione Device - Parameters -
Rojo inter- deesclavode (error de verifica- | Compare [Dispositivo - Parametros -
mitente destino cién) Comparar]) y conecte un dispositivo
esclavo adecuado.
- E0O® Tension de PSde | Vernota 1. | Error de tension | Compruebe los siguientes puntos:
OFfF | Direccion de red baja de alimentacion |« Asegurese de que la tension de ali-
nodo del de red baja mentacién esté dentro del rango
error especificado.

* Asegurese de que ningun cable o

hilo estéan desconectados.
E2& Agotado tiempo de | Ver nota 1. | Agotado tiempo | Compruebe los siguientes puntos:
Direccion de espera de transmi- de espera de * Asegurese de que la velocidad de
nodo del sion transmision transmision es la misma para todos
error los nodos.

* Asegurese de que las longitudes
de los cables (principal/bifurcacio-
nes) no son demasiado largas.

* Asegurese de que el cable no esta
desconectado o flojo.

* Asegurese de que la resistencia de
terminacion esté a ambos extre-
mos de la linea principal y sélo a
ambos extremos.

* Asegurese de que no hay un ruido
excesivo.

N> i A0 La comunicacion de | Si Se ha agotado el | Compruebe los siguientes puntos:
-7~ | Direccién de E/S de seguridad | (Vernota | tiempo de espera |« Aseglrese de que la velocidad de
Rojo inter-  nodo del relevante se ha 2) de una conexion | transmision es la misma para todos

mitente error parado a conse- de E/S de seguri- | |os nodos.
cuencia de un error dad, interrum- * Aseglirese de que las longitudes
de DA cacones piendo la /g | de los cables (principal/bifurcacio-
de E/S de seguridad iy de E nes) no son demasiado largas.
relevante. « Aseguirese de que el cable no esta
N Al& Todas las comunica- | Si Se ha agotado el | desconectado o flojo.
~“%~ | Direccién de ciones de E/S de (Vernota | tiempo de espera | * Asegurese de que la resistencia de
Rojo inter-|  nodo del seguridadrelevantes | 2.) de una conexién terminacion estd a ambos extre-
mitente error se han parado a de E/S de seguri- | mos de la linea principal y sélo a

dad, interrum-
piendo la
conexion de E/S
relevante.

ambos extremos.
* Asegurese de que no hay un ruido
excesivo.
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Indicadores/display Historial de errores Causa Acciones correctivas
NS Display de E/S Nombre Guar-
siete seg- dado en
mentos memoria
no volatil
P1& Terminal | Fallo de sefal de Ver nota 1. | Error de cableado | Compruebe los siguientes puntos:
Direccién de O~ prueba externa en la externoenla |« Asegurese de que el hilo de sefial
nodo del -~~~ |entrada de seguri- entrada de seguri-| de entrada no esta haciendo con-
error encendido | dad dad. tacto con la fuente de alimentacion
en rojo (lado positivo).
Terminal * Asegurese de que el hilo de sefial
. empare- de entrada no tiene un error de tie-
jado (ajuste rra.
doble) * Asegurese de que el hilo de sefial
- de entrada no esta desconectado.
rojo intermi- * Aseglrese de que no hay un corto-
tente circuito entre los hilos de sefial de
entrada.
P1& Terminal de | Error de discrepan- | Ver nota 1. | Error de discre- * Asegurese de que no hay ningln
Direccién de | destino | cia en entrada de pancia entre 2 fallo en los dispositivos conectados.
nodo del (ajuste | seguridad entradas enla |+ Aseqguirese de que los valores del
error doble) entrada de seguri- | jusie de tiempo de discrepancia
JoN dad. son validos.
encendido Para realizar la recuperacion del
en rojo estado de error anterior, se necesi-
tan las siguientes condiciones.
P1& Terminal de | Fallo de entrada Ver nota 1. | Fallo de circuito Debe haber transcurrido el tiempo
Direccién de | destino |interna en la entrada internoenla | de error de entrada de retencion y la
nodo del enrojo | de seguridad entrada de seguri- | causa principal se debe haber elimi-
error O dad. nado.
C Las entradas del terminal de entra-
Terminal das de seguridad de destino deben
. 3mpa_1re-t ponerse en OFF.
1a gogg)s € Para cambiar el tiempo de discre-
N pancia, es necesario efectuar una
D nueva configuracion.
rojo intermi-
tente
P2& Ningun | Detectada sobre- Ver nota 1. | Se ha detectado | Compruebe si el hilo de sefal de
Direccién de | indicador | carga en la salida de sobrecarga en la | salida tiene un error de tierra o esta
nodo del LED prueba salida de prueba | sobrecargado.
error (si se ha configu-
rado un terminal
de salida de
prueba como una
salida de sefal
estandar).
P2& Ningun indi- | Detectado contacto | Ver nota 1. | Contacto pegado | Para los hilos compruebe si la fuente
Direcciéon de | cador LED | pegado en la salida en la salida de de alimentacion (lado positivo) esta
nodo del de prueba prueba (sise ha | en contacto con el hilo de sefial de
error configurado un salida. Una vez transcurrido el
terminal de salida |tiempo de error de entrada de reten-
de prueba como | cién, ponga en OFF la salida des-
una salida de pués de que se haya eliminado la
sefial estandar). | causa del error. Se producira un
reset del error. Si no hay ningun fallo
en los hilos, sustituya la unidad.
- P2& Ningun indi- | Detectada corriente | Ver nota 1. | Se ha detectado | Compruebe si la sefial de salida esta
Direccién de | cador LED | insuficiente al utili- la desconexion de | desconectada. Si no hay ningun
nodo del zar el indicador lumi- la luz indicadora | error, compruebe la luz indicadora.
error noso de exclusion en la salida de
prueba (si el ter-
minal T3 se ha
configurado como
la salida de sefal
del indicador lumi-
noso de exclu-
sién)
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Indicadores/display Historial de errores Causa Acciones correctivas
NS Display de E/S Nombre Guar-
siete seg- dado en
mentos memoria
no volatil
P3& Terminal de | Sobrecorriente Ver nota 1. | Sobrecorriente Compruebe los siguientes puntos:
Direccidon de destino det.ectada en Ia. det.ectada en Ia. . Asegl_]rese de que no hay sobreco-
nodo del NoX salida de seguridad salida de seguri- rriente para la salida.
error enc/:enc;i do dad. * Asegurese de que el hilo de sefial
en roio de salida no tiene un error de tierra.
| * Asegurese de que el hilo de sefal
] de salida no esta haciendo con-
Terminal tacto con la fuente de alimentacién
_ empare- (lado positivo).
jado (ajuste * Aseglirese de que no hay un corto-
doble) circuito entre los hilos de sefal de
:O: salida.
rojo intermi- . "
tente Para realizar la recuperacion de
- — estos errores, se necesitan las
P3& Terminal de | Cortocircuito detec- | Ver nota 1. | Se ha detectado | siguientes condiciones
i i6 destino | tado en la salida de un cortocircuito - .
Direccion de 0% | sequridad on lusalida de. | Debe haber transcurrido el tiempo
nodo del "O- cequniag de error de entrada de retencion y la
error encendido g : causa principal se debe haber elimi-
en rojo nado.
La sefal de salida de la aplicacién
Terminal de usuario para la salida de seguri-
ermina dad de destino debe estar en OFF.
empare-
jado (ajuste
doble)
BN
rojo intermi-
tente
P3& Terminal de | Detectado contacto | Ver nota 1. | Contacto pegado
Direccién de destino pegado en la salida en la salida de
nodo del o X de seguridad seguridad
error N
encendido
en rojo
Terminal
empare-
jado (ajuste
doble)
BN
rojo intermi-
tente
P3& Terminal de | Detectada conexion | Ver nota 1. | Se ha detectado
Direccién de destino cruzada en la salida un cortocircuito
nodo del NoX de seguridad entre los hilos de
error i sefial de salida en
encendido la salida de segu-
en rojo ridad
Terminal
_ empare-
jado %\ uste
doble)
BN
rojo intermi-
tente
P3& Terminal de | Infraccion de canal | Ver nota 1. | Error de datos de | Compruebe si los datos de salida del
Direccién de destino doble en salida de salida en salida programa (para dos salidas) del
nodo del (ajuste seguridad de seguridad modo de canal doble estan configu-
error doble) rados como canales equivalentes.
BON
encendido
en rojo
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Indicadores/display Historial de errores Causa Acciones correctivas
NS Display de E/S Nombre Guar-
siete seg- dado en
mentos memoria
no volatil
P4 o Tension de PS de Ver nota 1. | La alimentacion Compruebe los siguientes puntos:
Direccion de | Todas OFF | €ntrada baja de E/S (entrada) |« Aseguirese de que la tension de ali-
nodo del no esta conec- mentacion esté dentro del rango
error tada aunque se especificado.
(‘jt'“za un dte:jmlnal * Asegurese de que ninguin cable o
e entrada de hilo estan desconectados.
seguridad o de
salida de prueba.
P5® ) Telr)giég dePSde |Vernotal. Iaa El)rsn?nt?gic’;n
Direccion de salida baja e = sallga) no
nodo del | Tedas OFF esta conectada
error aunque se utiliza
un terminal de
salida de seguri-
dad.
Nota (1) No se guarda en controladores anteriores a la version 1.0, pero si en

controladores con la unidad de la version 1.0 o posterior.

(2) Estas funciones no se admiten en los controladores anteriores a la
version 1.0. La informacién de error se guarda en controladores con la
unidad de la version 1.0 o posterior.
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10-4 Historial de errores

El historial de errores almacena los errores que el controlador de la serie
NE1A detecta en su tiempo de funcionamiento total.

El historial de errores puede leerse desde Network Configurator.

10-4-1 Tabla de historial de errores

Tabla de historial de errores

Cuando se detecta un error en un controlador de la serie NE1A anterior a la
version 1.0, se almacena en la tabla de historial de errores en la memoria
RAM del controlador. El historial de errores contiene un registro por error y
puede guardar un maximo de 20 registros. Si la tabla del historial de errores
ya contiene 20 registros, se elimina el registro mas antiguo y se almacenan
los nuevos datos de error.
Cuando se detecta un error en un controlador de la serie NE1A con la unidad
de la version 1.0 o posterior, se almacena en la tabla de historial de errores
en la memoria RAM del controlador. El historial de errores contiene un
registro por error y puede guardar un maximo de 100 registros. Si la tabla del
historial de errores ya contiene 100 registros, se elimina el registro mas
antiguo y se almacenan los nuevos datos de error.
En la tabla del historial de errores se almacena la siguiente informacion:
¢ Informacion de estado cuando se ha producido un error
¢ El tiempo cuando se ha producido un error (el tiempo de funcionamiento
total del controlador de la serie NE1A)
¢ La direccion de nodo donde se ha producido el error o valor de respuesta
del error (cuando se envia un mensaje explicito)

Area de almacenamiento del historial de errores

La descripcién de un error se guarda como un historial de errores en la RAM
del controlador de la serie NE1A y, si el error es critico, también se guarda en
la memoria no volatil. El historial de errores almacenado en la memoria no
volatil se conserva aunque no se suministre alimentacion al controlador de la
serie NE1A o se reinicie. El historial de errores de la memoria no volatil se
copia en la RAM al comienzo del ciclo de alimentacion del controlador.

El historial de errores de la RAM se consulta al leer el historial de errores
desde Network Configurator. No obstante, al borrar el historial de errores se
borra de la RAM y de la memoria no volatil.

Lectura y borrado de la tabla del historial de errores

Nota

El historial de errores se puede mostrar en tiempo real mediante la funcién de
visualizacion del historial de errores de Network Configurator. Los datos del
historial de errores también se pueden guardar en el ordenador.

(1) El tiempo de funcionamiento total del controlador de la serie NE1A se
registra como el tiempo acumulado en incrementos de 6 minutos
mientras esta conectada la alimentacion del circuito interno. El tiempo de
operacion total se borra mediante un comando de reset de controlador
enviado al controlador de la serie NE1A para todas las variables, o sélo
las especificadas, y devolverles sus ajustes predeterminados.

(2) Cuando el historial de errores se lee de Network Configurator, la
direccion de nodo donde se ha producido el error o el valor de respuesta
de error se muestra como detalle de excepciéon ALARM especifico del
fabricante [7] Ox**.

(3) Cuando el historial de errores del controlador de la serie NE1A se lee de
Network Configurator, tanto el estado de error como la direccion de nodo
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donde se ha producido el error o el valor de respuesta de error se
muestran para cada registro del historial de errores.
Network Configurator lee los historiales de errores del controlador de la serie
NE1A tal como se muestra a continuacion.

El tiempo cuando se ha producido un error
(el tiempo de funcionamiento total)

Monitor, Dexice

Status | Safety Connection | Parameter | Error History

Description Time

G LALHWL T orges Lo 1 ag, o
[ O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7 ]: 0=00 1 days 10 how ]V\
& oystem Fallure U days & hours \

O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7 1: 0x00 0 davs 2 hours

O System Failure 0 davs 2 hours 1 regiStrO en el
O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7] =00 0 davs 2 hours historial de errores
O System Failure 0 davs 1 hours
O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7 1: 0x00 0 davs 1 hours
D System Failure 0 davs 1 hours
Manufacturer-specific ALARM eption detail [ 7 ]: 0x00 0 days 1
O System Failure 0 davs 1 hours
O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7 1: 0x00 0 davs 1 hours
@ System Failure 0 davs 1 hours
s Manufac{urer—speci{ic HLARM excepiion detail [ 7 ] (] i ciays 3 hours 3
< >
Update ] [\ Clear ] [ Save.. ]

Cloze

Informacién de estado cuando
e ha producido un error

Direccién de nodo de
un dispositivo de error
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10-4-2 Informacion detallada de errores

Me

nsaje

| Acciones correctivas

Fallos del sistema de controlador de la serie NE1A

Fallo del sistema

Fallo del sistema

Sustituya la unidad si el fallo del sistema se sigue produciendo
después de volver a conectar la fuente de alimentacion.

Configuracion no valida

Configuracion no valida

La configuracion es distinta de la original. Vuelva a configurar
después de la comprobacion.

Errores relacionados con la programacion légica

Error de estado de
bloque de funcién

Error de estado de bloque
de funcion

Se ha configurado una entrada de sefial incompatible como
condicion de entrada en los parametros seleccionados del bloque
de funcion. Compruebe las entradas introducidas en el bloque de
funcion o la I6gica de programa.

Errores de comunicacio

nes DeviceNet

Discrepancia en la
configuracion de
interruptores

Discrepancia en la
configuracion de
interruptores

Compruebe que la direccién de nodo sea la misma que la de la
ultima configuracién. De lo contrario, cambiela a la misma direccion
de nodo o vuelva a efectuar la configuracion. Si el error se repite,
sustituya la unidad.

ID de MC duplicado

Direccién de nodo
duplicada

Compruebe la direccion de nodo de los otros nodos.

Corrija la configuracion para que cada direccion de nodo se utilice
una sola vez y, a continuacion, desconecte y conecte la
alimentacion.

Tension de PS de red
baja

Error de tension de
alimentacion de red baja

Compruebe los siguientes puntos:

* Asegurese de que la tensidn de alimentacion esté dentro del
rango de especificaciones.

* Asegurese de que ningun cable o hilo estan desconectados.

Bus desactivado

Bus desactivado (las
comunicaciones se han
interrumpido por errores de
datos frecuentes).

Compruebe los siguientes puntos:

* Asegurese de que la velocidad de transmision es la misma para
todos los nodos.

* Asegurese de que las longitudes de los cables (de las lineas

Agotado tiempo de
espera de transmision

Agotado tiempo de espera
de transmision

principal/bifurcaciones) no son demasiado largas.
* Asegurese de que ningun cable o hilo estan desconectados o

Agotado el tiempo de
conexion de E/S
estandar

Agotado el tiempo de
conexién de E/S estandar

flojos.
* Asegurese de que la resistencia de terminacion esta a ambos
extremos de la linea principal y s6lo a ambos extremos.

La comunicacién de E/S
de seguridad relevante
se ha parado a
consecuencia de un
error de comunicaciones
de E/S de seguridad

La conexion de E/S de
seguridad correspondiente
se ha parado porque se ha
agotado el tiempo de
espera de la conexién de
E/S de seguridad.

* Asegurese de que no hay un ruido excesivo.
* Asegurese de que el esclavo esté conectado a la alimentacion
eléctrica.

Todas las
comunicaciones de E/S
de seguridad se han
parado a consecuencia
de un error de
comunicaciones de E/S
de seguridad

Todas las conexiones de
E/S de seguridad se han
parado porque se ha
agotado el tiempo de
espera de la conexién de
E/S de seguridad.

Agotado el tiempo de
conexion de E/S de

Agotado el tiempo de
conexion de E/S de

seguridad seguridad
Dispositivo esclavo Ningun esclavo
inexistente

Fallo de establecimiento
de conexién de E/S de
seguridad

Error de establecimiento de
conexion de E/S de
seguridad

Compruebe los siguientes puntos en el dispositivo esclavo:
* Asegurese de que esta configurado.
* Asegurese de que funciona de forma normal.

Dispositivo esclavo no
valido

Dispositivo esclavo no
autorizado (error de
verificacion)

Verifique el dispositivo esclavo (seleccione Device - Parameters -
Compare [Dispositivo - Parametros - Comparar]) y conecte un
dispositivo esclavo adecuado.

Error de transmisién EM
(ID de MAC duplicado)

No se puede transmitir
debido a una duplicacion
de direccién de nodo.

Consulte la seccién ID de MC duplicado.

Error de transmisién EM
(cabecera no valida)

No se puede transmitir
debido a un encabezado
no valido.

Compruebe los siguientes puntos:

¢ Direccién de nodo del mensaje de transmision
¢ ID de clase del mensaje de transmision

¢ ID de instancia del mensaje de transmision
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Mensaje

Acciones correctivas

Fallos del sistema de controlador de la serie NE1A

Error de transmisién EM
(Dispositivo offline)

No se puede transmitir
porque el dispositivo local
no estd en la red.

Error de transmisién EM
(error de ID de mensaje)

No se puede transmitir
debido a un error de ID de
mensaje.

Error de transmisiéon EM
(agotado el tiempo de
espera de respuesta)

No se puede transmitir
debido a que se ha
agotado el tiempo de
espera de respuesta.

Compruebe los siguientes puntos:

* Asegurese de que la velocidad de transmision es la misma para
todos los nodos.

* Asegurese de que las longitudes de los cables (de las lineas
principal/bifurcaciones) no son demasiado largas.

* Asegurese de que ningun cable o hilo estan desconectados o
flojos.

* Asegurese de que la resistencia de terminacion esta a ambos
extremos de la linea principal y sélo a ambos extremos.

* Asegurese de que no hay un ruido excesivo.

* Asegurese de que la tensién de la fuente de alimentacion de red
esté dentro del rango de especificaciones.

Error de transmisién EM
(Ausencia de dispositivo
de destino)

No se puede transmitir
porque el dispositivo de
destino no esta en la red.

Compruebe los siguientes puntos:

* Direccién del nodo de destino

¢ Direccién de nodo del mensaje de transmision

* Asegurese de que la tensidn de alimentacion del nodo de destino
esté dentro del rango de especificaciones.

* Asegurese de que la velocidad de transmision es la misma para
todos los nodos.

* Asegurese de que las longitudes de los cables (de las lineas
principal/bifurcaciones) no son demasiado largas.

* Asegurese de que ningun cable o hilo estan desconectados o
flojos.

» Asegurese de que la resistencia de terminacion esta a ambos
extremos de la linea principal y s6lo a ambos extremos.

* Asegurese de que no hay un ruido excesivo.

Error de transmision EM
(Bufer de destino lleno)

No se puede transmitir
porque el bufer de destino
estaba lleno.

Compruebe el tamafo de recepcion de mensajes en el nodo de
destino.

Error de transmision EM
(error de longitud de
comando)

No se puede transmitir
porque el comando es
mayor que la longitud
maxima.

Compruebe el tamafo de mensaje de respuesta del destino.
O compruebe que el tamafo de respuesta previsto en el mensaje
de solicitud es correcto.

Error de transmisién EM
(Nueva solicitud
recibida)

El mensaje se ha borrado
debido a que se ha recibido
la nueva solicitud.

No

Respuesta de error
recibida (UEM)

Recepcién de una
respuesta de error cuando
se utiliza la funcion de
mensajes explicitos de
usuario.

Compruebe que el servicio especificado o el tamafio de datos del
mensaje explicito de usuario coincide con las especificaciones de
objeto de destino.

Error relacionado con la

fuente de alimentacion de

E/S

Tensién de PS de
entrada baja

La alimentacion de E/S
(entrada) no esta
conectada.

Tensién de PS de salida
baja

La alimentacion de E/S
(salida) no esta conectada.

Compruebe los siguientes puntos:

* Asegurese de que la tensién de alimentacion esté dentro del
rango de especificaciones.

* Asegurese de que ningun cable o hilo estan desconectados.

Fallos relacionados con el terminal de entrada de seguridad
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Mensaje

Acciones correctivas

Fallos del sistema de controlador de la serie NE1A

Fallo de sefal de prueba
externa en la entrada de
seguridad

Fallo en el hilo externo en
la entrada de seguridad

Error de discrepancia en
entrada de seguridad

Error de discrepancia entre
dos entradas en la entrada
de seguridad

Compruebe los siguientes puntos:

* Asegurese de que el hilo de sefal de entrada no esta haciendo
contacto con la fuente de alimentacion (lado positivo).

* Asegurese de que el hilo de sefial de entrada no tiene un error de
tierra.

* Asegurese de que el hilo de sefal de entrada no esta
desconectado.

* Asegurese de que no hay un cortocircuito entre los hilos de sefal
de entrada.

* Asegurese de que no se ha producido ningun fallo en el
dispositivo conectado.

* Asegurese de que el valor seleccionado del tiempo de
discrepancia es valido.

Para realizar la recuperacion de estos fallos, se necesitan las
siguientes condiciones.

Debe haber transcurrido el tiempo de error de entrada de retencién
y la causa principal se debe haber eliminado.

Las entradas del terminal de entradas de seguridad de destino
deben ponerse en OFF.

Al cambiar el tiempo de discrepancia, es necesario efectuar una
nueva configuracion.

Fallo de entrada interna
en la entrada de
seguridad

Fallo de circuito interno en
la entrada de seguridad

Sustituya la unidad si el fallo del sistema se sigue produciendo
después de desconectar y conectar la fuente de alimentacion.

Fallos relacionados con

el terminal de salida de prueba

Detectada sobrecarga
en la salida de prueba

Se ha detectado una
sobrecarga en la salida de
prueba.

Compruebe si el hilo de senal de salida tiene un error de tierra o
esta sobrecargado.

Detectado contacto
pegado en la salida de
prueba

Contacto pegado en la
salida de prueba

Compruebe si la fuente de alimentacién (lado positivo) esta en
contacto con el hilo de senal de salida. Una vez transcurrido el
tiempo de error de entrada de retencion, ponga en OFF la salida
después de que se haya eliminado la causa del error. Si no hay
ningun fallo en los hilos, sustituya la unidad.

Detectada corriente
insuficiente al utilizar el
indicador luminoso de
exclusién

Se ha detectado un error
de limite inferior de
corriente en la salida de
prueba.

Compruebe si la sefal de salida esta desconectada.
Si no hay ningun fallo en los hilos, compruebe los indicadores.

Fallos relacionados con

el terminal de salida de seguridad

Sobrecorriente
detectada en la salida
de seguridad

Sobrecorriente detectada
en la salida de seguridad.

Cortocircuito detectado
en la salida de
seguridad

Se ha detectado un
cortocircuito en la salida de
seguridad.

Detectado contacto
pegado en la salida de
seguridad

Contacto pegado en la
salida de seguridad

Detectada conexion
cruzada en la salida de
seguridad

Se ha detectado un
cortocircuito entre los hilos
de sefnal de salida en la
salida de seguridad.

Compruebe los siguientes puntos:

* Asegurese de que no hay sobrecorriente para la salida.

* Asegurese de que el hilo de sefal de salida no tiene un error de
tierra.

* Asegurese de que el hilo de sefal de salida no esta haciendo
contacto con la fuente de alimentacion (lado positivo).

* Asegurese de que no hay un cortocircuito entre los hilos de sefal
de salida.

Para realizar la recuperacion de estos fallos, se necesitan las
siguientes condiciones.

Debe haber transcurrido el tiempo de error de salida de retencién y
la causa principal se debe haber eliminado.

La sefal de salida de la aplicaciéon de usuario para la salida de
seguridad de destino debe estar en OFF.

Infraccién de canal
doble en salida de

seguridad

Error de datos de salida en
salida de seguridad

Compruebe si los datos de las dos salidas del modo de canal doble
estan configurados como canales equivalentes.
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10-5 Errores al descargar
10-5-1 Esquema

Un controlador de la serie NE1A u otro dispositivo de seguridad pueden
devolver un error al descargar los datos de configuracion en ellos. La causa
del error se puede determinar a partir de la informacién de errores mostrada

en Network Configurator.

10-5-2 Mensajes de error y soluciones

Mensaje mostrado en Network
Configurator

Solucion

Cannot be executed in the current mode
(No se puede ejecutar en el modo actual).

Se ha producido un error grave (anulacién) (el indicador MS parpadea en rojo).
Configure los interruptores correctamente o ejecute un reset (fuera de reset) para
borrar los datos de configuracion.

The device is locked (El dispositivo esta
bloqueado).

Los datos configuracion estan bloqueados. (El indicador LOCK esta encendido de
color rojo.) Libere el bloqueo.

The TUNID is different (El ajuste TUNID
es diferente).

El dispositivo espera un ajuste TUNID después de un reset (el indicador NS esta
parpadeando en verde/rojo) o el ajuste TUNID de Network Configurator es distinto del
dispositivo al descargar. Utilice los siguientes pasos para comprobar el ajuste.

1. Restablezca los ajustes predeterminados del dispositivo y, a continuacion, vuelva a
descargar los parametros. No obstante, el nimero de red puede ser distinto de los
demas dispositivos. Si el display de 7 segmentos del controlador muestra “d6”
(aparece el mensaje Safety I/O Connection Establishment Failure [Fallo de
establecimiento de conexién de E/S de seguridad] en la pagina de ficha Error History
[Historial de errores] en la ventana de dispositivo de monitorizacion de Network
Configurator) después de que haya cambiado el modo de operacion, utilice los pasos
(2) 6 (3) para corregir el error.

2. Seleccione Network — Upload (Red - Cargar) en Network Configurator. Unifique los
numeros de red y realice un reset de todos los dispositivos a los valores
predeterminados. Después del reset, vuelva a descargar los parametros en todos los
dispositivos.

3. Seleccione Network — Property (Red - Propiedad) para mostrar el cuadro de didlogo
de propiedades de red en Network Configurator y, a continuacién, haga clic en el
boton Get from Network (Obtener de la red) en el campo Network Number (Numero
de red). Si hay varios nimeros de red, seleccione uno de estos nimeros para
unificarlos todos a dicho nimero de red.

Privilege violation (Infracciéon de
privilegio).

1. La contrasefa que se esta utilizando no tiene el derecho de cambiar la configuracion.
Compruebe si la contrasefia es correcta.

2. Se ha intentado establecer el modo independiente a través de una conexion
DeviceNet. Conecte el Network Configurator mediante el conector USB y vuelva a
descargar la configuracion.
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Mensaje mostrado en Network
Configurator

Solucion

An error was found during parameter
check (Se ha encontrado un error durante
la comprobacién de parametros).

1. Existe una alineacién incorrecta entre los parametros de configuracion. Compruebe

los siguientes elementos y cambie los parametros.

* Los parametros de tiempo (por ejemplo, el tiempo de discrepancia) establecidos para
los bloques de funcidn en los ajustes del controlador de la serie NE1A son menores
que los tiempo de ciclo del controlador.

* El ajuste EPI de conexién de seguridad es menor que el tiempo de ciclo.

* El modo de canal de entrada de seguridad esta configurado en Utilizado con impulso
de prueba pero la fuente de prueba no se ha configurado.

* Una de las entradas de seguridad en un ajuste de canal doble esta configurada como
entrada estandar y la otra tiene un ajuste distinto.

* Una de las entradas de seguridad en un ajuste de canal doble esta configurada en No
se utiliza y la otra tiene un ajuste distinto.

* Una de las salidas de seguridad en un ajuste de canal doble esta configurada en No
se utiliza y la otra tiene un ajuste distinto.

* El numero maximo de IDs de conexion para un maestro de seguridad (12) se ha
superado en la configuracién de E/S de seguridad. Cambie la asignacién de ID en
Edit Safety Connection — Expansion Connection Setting (Editar conexion de
seguridad - Ajuste de conexién de expansion) a “Check Produced IDs in the Safety
Slave” (Comprobar IDs producidos en el esclavo de seguridad) en el ajuste Safety I/0O
Connection (Safety Input Assembly) (Conexién de E/S de seguridad [Grupo de
entradas de seguridad]) correspondiente y, a continuacion, vuelva a descargar los
parametros de dispositivo en el maestro de seguridad.

2. El programa se puede haber creado con una versién de Network Configurator
anterior a la 1.5[]. Las comprobaciones de las funciones de seguridad se han
mejorado en la version 1.5, por lo que los programas creados en una version
anterior no se pueden descargar tal cual. Realice el siguiente procedimiento para
convertir el programa y, a continuacion, vuelva a descargarlo.

a. Haga clic en el botdn Edit (Editar) de la pagina de ficha Logic (Légica) de la
ventana de edicion de parametros de dispositivo del controlador de la serie
NE1A para abrir el editor l6gico.

b.  Seleccione Edit — Find Function Blocks with Open Connections (Editar -
Buscar blogues de funciones con conexiones abiertas) para comprobar si
todas las E/S de bloque de funcion estan conectadas. Para obtener
informacion sobre las conexiones de bloque de funcion abiertas, consulte 6-
3-10 Precauciones al cambiar de la version 1.3°1 a la 1.5[] en el Manual de
configuracion del sistema DeviceNet Safety (Z905) para obtener informacion
detallada.

c. Seleccione File — Apply (Archivo - Aplicar) para guardar el programa légico
y, a continuacion, cierre el editor Idgico.

d. Vuelva a la ventana de edicién de parametros de dispositivo del controlador
de la serie NE1A y haga clic en el boton OK.

3. Es posible que el hardware no funcione correctamente. Desconecte y conecte la
alimentacion del controlador de la serie NE1A y ejecute el autodiagndstico. Si el
indicador MS esta encendido de color rojo, sustituya el hardware.

The data used by the logic program is not
aligned with other data (Los datos
utilizados por el programa légico no estan
alineados con otros datos).

La configuracion de red ha cambiado, lo que da como resultado una alineacién
incorrecta entre los datos del programa Idgico y los demas datos. Inicie el editor légico,
compruebe las ubicaciones de E/S cambiadas y vuelva a realizar los ajustes.

Could not access the device (No se puede
acceder al dispositivo).

El dispositivo esta esperando un ajuste TUNID (el indicador NS esta parpadeando de
color verde/rojo) después de que se haya ejecutado el reset desde otro nodo durante la
descarga. Configure el ajuste TUNID y vuelva a realizar la descarga.

Consulte 3-4-2 Ndmeros de red en el Manual de configuracion del sistema de
DeviceNet Safety (Z905) para obtener informacion sobre los ajustes TUNID.
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Mensaje mostrado en Network
Configurator

Solucion

Could not open connection (No se puede
abrir la conexién).

—_

. No se ha podido establecer una conexion con el dispositivo al descargar en él a
través de DeviceNet. Compruebe que el dispositivo tiene conectada la alimentacion
y vuelva a realizar la descarga.

2. Los recursos de conexion disponibles para el dispositivo se estan utilizando para
establecer conexiones de E/S de seguridad con el maestro de seguridad, por lo que
no se puede establecer una conexion con Network Configurator. Cambie el modo de
operacion del maestro de seguridad en el que estan registradas las conexiones de
seguridad al modo IDLE.

3. Sino se aplica ninguna de las causas anteriores, el ruido u otros factores pueden
hacer que las comunicaciones sean inestables. Compruebe los siguientes aspectos:

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

* ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

* ;El cable esta desconectado o suelto?

¢ ;La resistencia de terminacion solo esta en ambos extremos de la linea principal?

Message could not be sent (No se puede
enviar el mensaje).

Se ha descargado a través de USB en el dispositivo pero no se ha podido conectar con
el dispositivo. Compruebe que el dispositivo tiene conectada la alimentacion y vuelva a
realizar la descarga.

Connection failed (Fallo de conexién).

Se ha intentado configurar un dispositivo en la red DeviceNet mediante el puerto USB
del controlador de la serie NE1A, pero ha fallado la conexién. Compruebe que el
dispositivo tiene conectada la alimentacién y vuelva a realizar la descarga.

Si no se aplica la causa anterior, el ruido u otros factores pueden hacer que las
comunicaciones sean inestables. Compruebe los siguientes aspectos:

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

* ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

* ;El cable esta desconectado o suelto?

¢ ;La resistencia de terminacion solo estda en ambos extremos de la linea principal?

* ;Hay un ruido excesivo?

Program incomplete. Start Logic Editor
and check program (Programa
incompleto. Inicie el editor légico y
compruebe el programa).

Hay entradas o salidas abiertas en un bloque de funcién utilizado en el programa

l6gico.

Haga clic en el boton Edit (Editar) de la pagina de ficha Logic (Légica) para abrir el

editor ldgico y llevar a cabo las siguientes acciones.

* Conecte las entradas o salidas abiertas.

* Cambie el numero de ajuste de E/S del bloque de funcién para borrar la entrada o
salida abierta.

Los bloques de funcién con entradas o salidas abiertas se pueden buscar con Edit —

Find Function Blocks with Open Connections (Editar - Buscar bloques de funciones

con conexiones abiertas). Consulte Busqueda de bloques de funcion con conexiones

abiertas en 6-3-3 Programacion con bloques de funciony 6-3-10 Precauciones al

cambiar de la version 1.3 a la 1.501 en el Manual de configuracion del sistema

DeviceNet Safety (Z905) para obtener informacién detallada.
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10-6 Errores en el reset
10-6-1 Esquema

El controlador de la serie NE1A puede devolver una respuesta de error al
realizar el reset.

Los mensajes mostrados en Network Configurator se pueden utilizar para
identificar y corregir el error.

10-6-2 Mensajes de error y soluciones

Mensaje mostrado en Network
Configurator

Medidas de prevencion

Cannot execute in the current mode
(No se puede ejecutar en el modo
actual).

El reset especificado no se ha podido ejecutar en el estado actual del
dispositivo. Consulte 7-2-2 Tipo de reset y estado del controlador de la serie
NE1A y cambie el modo de operacién o el estado de bloqueo de
configuracién del controlador. A continuacion, vuelva a ejecutar el reset.

The device has a different TUNID.
The device TUNID will be used to
reset.

Is that OK? (EI dispositivo tiene un
TUNID distinto. Se utilizara el
TUNID de dispositivo para el reset.
¢ Es correcto?

El ajuste TUNID guardado en el dispositivo y el ajuste TUNID especificado
en Network Configurator no coinciden. Compruebe que la direccion de nodo
del dispositivo coincide y ejecute el reset si es correcto utilizar el ajuste
TUNID del dispositivo.

Access error (Error de acceso)

La contrasefa utilizada no proporciona autoridad para cambiar
configuraciones. Compruebe que se utiliza la contrasefia correcta.

The device cannot be accessed or
the device type or password is
different (No se puede acceder al
dispositivo o el tipo de dispositivo o
la contrasefia son diferentes).

1. Se acaba de realizar un reset en el dispositivo o se desconectado y
conectado la alimentacion y el dispositivo no esta preparado para las
comunicaciones (es decir, no esta online con el indicador NS
parpadeando o encendido en verde). Compruebe que el dispositivo esta
preparado para las comunicaciones y, a continuacion, efectue el reset.

2. Es posible que el dispositivo especificado para reset no admita dicho
servicio. Compruebe que la direcciéon de nodo del dispositivo es correcta.

3. Los datos configuracién estan bloqueados. (El indicador LOCK esta
encendido.) Quite el bloqueo y, a continuacion, ejecute el reset
especificado.

4. El dispositivo esta efectuadno comunicaciones de E/S de seguridad y, por
consiguiente, no puede ejecutar el reset especificado. Cambie el modo de
operacion del maestro de seguridad relevante al modo IDLE. A
continuacion, ejecute el reset especificado.

Connection failed (Fallo de
conexion).

Se ha intentado realizar el reset en un dispositivo en la red DeviceNet
mediante el puerto USB del controlador de la serie NE1A, pero ha fallado la
conexion. Compruebe que el dispositivo tiene conectada la alimentacion y
vuelva a realizar el reset.

Si no se aplica la causa anterior, el ruido u otros factores pueden hacer que

las comunicaciones sean inestables. Compruebe los siguientes aspectos:

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmisién?

¢ ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacién) es correcta?

¢ ; El cable esta desconectado o suelto?

¢ ; La resistencia de terminacién sélo esta en ambos extremos de la linea
principal?

* ;Hay un ruido excesivo?
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10-7 Errores al cambiar de modo

10-7-1 Esquema

El NE1A devolver una respuesta de error cuando se cambia su modo de
funcionamiento. Los mensajes mostrados en Network Configurator se
pueden utilizar para identificar y corregir el error.

10-7-2 Mensajes de error y soluciones

Mensaje mostrado en Network
Configurator

Medidas de prevencion

Cannot be executed in the current
mode (No se puede ejecutar en el
modo actual).

1. El dispositivo no se ha configurado (modo de configuracion). Descargue los
parametros de dispositivo.

2. Se ha producido un error grave (anulacion). Configure los interruptores
correctamente o ejecute un reset (fuera de reset) para borrar los datos de
configuracién. Una vez borrados los datos de configuracion, vuelva a
descargar los parametros de dispositivo.

Already set to the specified mode (Ya
esta configurado en el modo
especificado).

El dispositivo ya esta en el modo de funcionamiento especificado.

The device has a different TUNID.

El ajuste TUNID guardado en el dispositivo y el ajuste TUNID especificado en
Network Configurator no coinciden. Compruebe que coincide la direccion de
nodo del dispositivo. Si coincide, significa que el nimero de red del
dispositivo y el numero de red en el Network Configurator no coinciden.
Seleccione Network — Upload (Red - Cargar) en Network Configurator para
que coincidan los numeros de red.

Access error (Error de acceso)

La contrasefia utilizada no proporciona autoridad para cambiar el modo de
funcionamiento. Compruebe que se utiliza la contrasefa correcta.

The device cannot be accessed or
the device type or password is
different (No se puede acceder al
dispositivo o el tipo de dispositivo o la
contrasefa son diferentes).

1. Se acaba de realizar un reset en el dispositivo o se desconectado y
conectado la alimentacion y el dispositivo no esta preparado para las
comunicaciones (es decir, no esta online con el indicador NS parpadeando
o encendido en verde). Compruebe que el dispositivo esta preparado para
las comunicaciones y, a continuacion, efectue el reset.

2. Es posible que el dispositivo para el que se ha solicitado el cambio de modo
de funcionamiento no admita dicho servicio. Compruebe que la direccion
de nodo del dispositivo es correcta.

Connection failed (Fallo de conexion).

Se ha intentado cambiar el modo de funcionamiento de un dispositivo en la
red DeviceNet mediante el puerto USB del controlador de la serie NE1A,
pero ha fallado la conexién. Compruebe que el dispositivo tiene conectada la
alimentacion y vuelva a realizar el reset.

Si no se aplica la causa anterior, el ruido u otros factores pueden hacer que
las comunicaciones sean inestables. Compruebe los siguientes aspectos:

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

¢ ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

¢ ; El cable esta desconectado o suelto?

¢ ; La resistencia de terminacion solo esta en ambos extremos de la linea
principal?

* ;Hay un ruido excesivo?
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10-8 Tablas de estado de conexion

10-8-1 Esquema

Si se produce un error cuando el controlador de la serie NE1A intenta
establecer una conexién de seguridad con un terminal de E/S de seguridad
de la serie DST1 o un controlador de la serie NE1A configurado como
esclavo, el display de 7 segmentos mostrara el cédigo de error “d6” ¢ “d5”.

Compruebe el cédigo de estado (cddigo de error) mostrado en la pagina de
ficha Safety Connection (Conexién de seguridad) en la ventana Device
Monitor (Monitorizacién de dispositivo) y adopte la medida preventiva
correspondiente.
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10-8-2 Estado de conexion para la serie DST1

Estado

Solucion

00:0001

Comunicaciones normales

El estado de conexién de E/S de seguridad es normal.

01:0001

Agotado el tiempo de
conexion de E/S de
seguridad

Se ha agotado el tiempo de espera de la conexion de E/S de seguridad.

Compruebe los siguientes aspectos:

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

* ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

* ;El cable esta desconectado o suelto?

* ; La resistencia de terminacion solo esta en ambos extremos de la linea
principal?

* ;Hay un ruido excesivo?

¢ ;La asignacion del ancho de banda de la red es adecuada?

01:0105

Error de propietario de
configuracion

El esclavo de seguridad se ha configurado desde una herramienta de
configuracion o maestro de seguridad en una direccion de nodo distinta de
la ultima vez. Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes
predeterminados y vuelva a descargar los parametros de dispositivo.
Consulte 5-1-2 Configuracion de los pardmetros de conexion de seguridad
en el Manual de configuracion del sistema de DeviceNet Safety (Z905) para
obtener informacion sobre los propietarios de configuracion.

01:0106

Error de propietario de
conexion de salida

El esclavo de seguridad ha establecido conexiones de E/S de seguridad de
salida con un maestro de seguridad en una direccion de nodo distinta de la
ultima vez.

Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y
vuelva a descargar los parametros de dispositivo.

Consulte 5-1-2 Configuracion de los pardmetros de conexion de seguridad en
el Manual de configuracion del sistema de DeviceNet Safety (Z905) para
obtener informacién sobre los propietarios de conexion de salida.

01:0110

Dispositivo no configurado

El esclavo de seguridad no se ha configurado. Descargue los parametros
de dispositivo en el esclavo de seguridad.

01:0113

Error de nimero de
conexiones

El ajuste para el nimero de conexiones de E/S de seguridad supera el
limite superior admitido por el esclavo de seguridad. Ajuste el valor de
conexion de seguridad para el maestro de seguridad relevante.

01:0114

Error de ID de proveedor o
de cddigo de programa

No coinciden los datos de dispositivo (ID de proveedor o cédigo de
producto) del dispositivo en el configurador y el dispositivo utilizado en el
sistema real.

« Utilice la verificacion de esclavos de seguridad (Device — Parameter —
Verify [Dispositivo - Parametro - Verificar]) para comprobar que coinciden
el dispositivo del sistema y el dispositivo registrado en el maestro de
seguridad.

* Si coinciden, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las
conexiones registradas en el maestro de seguridad.

01:0115

Error de tipo de dispositivo

No coinciden los datos de dispositivo (tipo de dispositivo) del dispositivo en

el configurador y el dispositivo utilizado en el sistema real.

« Utilice la verificacion de esclavos de seguridad (Device — Parameter —
Verify [Dispositivo - Parametro - Verificar]) para comprobar que coinciden
el dispositivo del sistema y el dispositivo registrado en el maestro de
seguridad.

* Si coinciden, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las
conexiones registradas en el maestro de seguridad.

01:0116

Error de revisién

No coinciden los datos de dispositivo (revision) del dispositivo en el

configurador y el dispositivo utilizado en el sistema real.

» Utilice la verificacion de esclavos de seguridad (Device — Parameter —
Verify [Dispositivo - Parametro - Verificar]) para comprobar que coinciden
el dispositivo del sistema y el dispositivo registrado en el maestro de
seguridad.

* Si coinciden, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las
conexiones registradas en el maestro de seguridad.
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Estado

Solucién

01:0117

Error de trayectoria de
conexion

1. Se han configurado dos 0 mas conexiones de E/S de seguridad de salida
para el esclavo de seguridad.

* Cambie el ajuste de conexidn de seguridad del maestro de seguridad de
modo que soélo haya una conexidn. A continuacion, restablezca el esclavo
de seguridad a los ajustes predeterminados y vuelva a descargar los
parametros de dispositivo en el esclavo de seguridad.

2. Se ha utilizado el mismo numero de grupo de salida de un esclavo de
seguridad tanto para un maestro de seguridad como para un maestro
estandar.

* Los numeros de grupos de entradas pueden estar duplicados, pero no los
numeros de grupos de salidas. Compruebe el ajuste de conexion de seguri-
dad para el maestro de seguridad y el maestro estandar y, a continuacion,
devuelva el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y vuelva a
descargar los parametros de dispositivo en el esclavo de seguridad.

* Si el error permanece aunque se haya realizado la medida preventiva,
borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las conexiones
registradas en el maestro de seguridad.

01:031E

Error de nimero de
conexiones

El ajuste para el numero de conexiones de E/S de seguridad supera el limite
superior admitido por el esclavo de seguridad. Ajuste el valor de conexion de
seguridad para el maestro de seguridad relevante. En concreto, compruebe
que no haya mas de 15 maestros de seguridad configurados para cada
conexion de multidifusiéon, con un maximo total de 30.

01:031F

Error de recurso de ID de
conexion

Se ha superado el numero maximo de IDs de conexién para un maestro de
seguridad (12).

Cambie la asignacion de ID en Edit Safety Connection — Expansion
Connection Setting (Editar conexion de seguridad - Ajuste de conexion de
expansion) a “Check Produced IDs in the Safety Slave” (Comprobar IDs
producidos en el esclavo de seguridad) en el ajuste Safety I/0O Connection
(Safety Input Assembly) (Conexion de E/S de seguridad [Grupo de entradas de
seguridad]) correspondiente y, a continuacion, vuelva a descargar los
parametros de dispositivo en el maestro de seguridad.

01:07FF

Esclavo de seguridad
inexistente

Es posible que el esclavo de seguridad no se haya afadido correctamente a la

red. Compruebe que el esclavo de seguridad correspondiente esta online (es

decir, el indicador NS parpadea en verde o esta encendido en verde). Si el

esclavo de seguridad no esta online, compruebe los siguientes elementos.

* . Es correcta la direccion de nodo del esclavo de seguridad?

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

* ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

¢ ; El cable esta desconectado o suelto?

¢ ; La resistencia de terminacion solo esta en ambos extremos de la linea
principal?

* ;Hay un ruido excesivo?

01:080C

Discrepancia en la firma
de seguridad

La firma de seguridad del esclavo de seguridad monitorizada por el maestro de

seguridad no coincide con la firma de seguridad del propio esclavo de seguri-

dad.

* Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y, a
continuacion, vuelva a descargar los parametros de dispositivo.

* Si la solucion anterior no funciona, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el
registro de las conexiones registradas en el maestro de seguridad.

01:080E

Discrepancia de TUNID

El ajuste TUNID del esclavo de seguridad monitorizada por el maestro de

seguridad no coincide con el ajuste TUNID del propio esclavo de seguridad.

* Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y, a
continuacion, descargue los parametros de dispositivo correctos.

* Si la solucion anterior no funciona, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el
registro de las conexiones registradas en el maestro de seguridad.

Consulte 3-4-2 Numeros de red en el Manual de configuracion del sistema de

DeviceNet Safety (Z905) para obtener informacion sobre los ajustes TUNID.

01:080F

No es posible la
configuracion de
seguridad

La configuracion del esclavo de seguridad esta bloqueada y se ha seleccio-
nado Configure the target device (Configurar el dispositivo de destino) para
el ajuste de tipo abierto para la conexiéon del maestro de seguridad.

e Libere el bloqueo de configuracion en el esclavo de seguridad para
configurarlo desde el maestro de seguridad.

* Para configurar el esclavo de seguridad desde una herramienta de confi-
guracion, establezca la conexiéon del maestro de seguridad en Check the
safety signature (Comprobar la firma de seguridad) en Open Type (Tipo
abierto). A continuacion, restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes
predeterminados y vuelva a descargar los parametros de dispositivo en el
esclavo de seguridad.
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10-8-3 Estado de conexidén para el controlador de la serie NE1A (funcién
de esclavo de seguridad)

Estado

Medidas de prevencion

00:0001

Comunicaciones normales

El estado de conexion de E/S de seguridad es normal.

01:0001

Agotado el tiempo de
conexion de E/S de
seguridad

Se ha agotado el tiempo de espera de la conexién de E/S de seguridad.
Compruebe los siguientes aspectos:

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

¢ ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

¢ ; El cable esta desconectado o suelto?

* ; La resistencia de terminacion solo esta en ambos extremos de la linea
principal?

* . Hay un ruido excesivo?

* ;La asignacion del ancho de banda de la red es adecuada?

01:0106

Error de propietario de
conexién de salida

El esclavo de seguridad ha establecido anteriormente una conexion de E/S
de seguridad de salida con un maestro de seguridad en una direccién de
nodo distinta.

Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y, a
continuacion, vuelva a descargar los parametros de dispositivo.

Consulte 5-1-2 Configuracion de los pardmetros de conexion de seguridad

en el Manual de configuracion del sistema de DeviceNet Safety (Z905) para
obtener informacién sobre los propietarios de conexion de salida.

01:0109

Error de tamafo de datos

El tamafio de E/S del esclavo de seguridad configurado para el esclavo de
seguridad de la serie NE1A y el tamano configurado en el ajuste de conexion
de seguridad del maestro de seguridad no coinciden. Es posible que el ajuste
de E/S del esclavo de seguridad haya cambiado, por consiguiente, borre y, a
continuacion, vuelva a efectuar el registro de las conexiones registradas en el
maestro de seguridad.

01:0110

Dispositivo no configurado

El esclavo de seguridad no se ha configurado. Descargue los parametros
de dispositivo en el esclavo de seguridad.

01:0111

Error EPI

El EPI configurado en el ajuste de conexién de seguridad del maestro de se-
guridad es menor que el tiempo de ciclo del esclavo de seguridad. El EPI
debe ser mayor que los tiempos de ciclo del maestro de seguridad y el escla-
vo de seguridad. Compruebe el ajuste de conexion de seguridad del maestro
de seguridad.

01:0113

Error de nimero de
conexiones

El ajuste supera el nimero maximo de conexiones de E/S de seguridad
admitido por el esclavo de seguridad. Compruebe los ajustes de conexion
de seguridad relevantes del maestro de seguridad.

01:0114

Error de ID de proveedor o
de cddigo de producto

No coinciden los datos de dispositivo (ID de proveedor o cddigo de producto)

del dispositivo en el configurador y el dispositivo utilizado en el sistema real.

* Utilice la verificacion de esclavos de seguridad (Device — Parameter — Veri-
fy [Dispositivo - Parametro - Verificar]) para comprobar que coinciden el dis-
positivo del sistema y el dispositivo registrado en el maestro de seguridad.

* Si coinciden, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las
conexiones registradas en el maestro de seguridad.

01:0115

Error de tipo de dispositivo

No coinciden los datos de dispositivo (tipo de dispositivo) del dispositivo

en el configurador y el dispositivo utilizado en el sistema real.

* Utilice la verificacion de esclavos de seguridad (Device — Parameter — Veri-
fy [Dispositivo - Parametro - Verificar]) para comprobar que coinciden el dis-
positivo del sistema y el dispositivo registrado en el maestro de seguridad.

* Si coinciden, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las
conexiones registradas en el maestro de seguridad.

01:0116

Error de revision de
firmware

No coinciden los datos de dispositivo (revision de firmware) del dispositivo

en el configurador y el dispositivo utilizado en el sistema real.

* Utilice la verificacion de esclavos de seguridad (Device — Parameter — Veri-
fy [Dispositivo - Parametro - Verificar]) para comprobar que coinciden el dis-
positivo del sistema y el dispositivo registrado en el maestro de seguridad.

* Si coinciden, borre y, a continuacion, vuelva a realizar el registro de las
conexiones registradas en el maestro de seguridad.
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Estado

Medidas de prevencion

01:0117

Error de trayectoria de
conexion

Se han configurado dos o0 mas conexiones de E/S de seguridad de uno a
uno o una conexion de E/S de seguridad de multidifusién con un EPI
diferente para una E/S de esclavo de seguridad.

* Para compartir la E/S de esclavo de seguridad en un esclavo de
seguridad con varios maestros de seguridad, convierta el EPI en el
mismo para todos y configure el tipo de conexion en multidifusion.

* Los esclavos de seguridad de la serie NE1A no pueden tener varias
conexiones de E/S de seguridad de uno a uno para cada E/S de esclavo
de seguridad. Configure varias trayectorias de conexion para la E/S del
esclavo de seguridad de la serie NE1A.

* Si la conexion no se restaura con la solucién anterior, borre y, a
continuacion, vuelva a realizar el registro de las conexiones registradas
en el maestro de seguridad.

01:031E

Error de nimero de
conexiones

El ajuste para el numero de conexiones de E/S de seguridad supera el limite
superior admitido por el esclavo de seguridad. Ajuste el valor de conexién de
seguridad para el maestro de seguridad relevante. En concreto, compruebe
que no haya mas de 15 maestros de seguridad configurados para cada
conexion de multidifusion, con un maximo total de 60.

01:031F

Error de recurso de ID de
conexion

Se ha superado el nimero maximo de IDs de conexién para un maestro
de seguridad (12).

Cambie la asignacion de ID en Edit Safety Connection — Expansion
Connection Setting (Editar conexion de seguridad - Ajuste de conexion de
expansion) a “Check Produced IDs in the Safety Slave” (Comprobar IDs
producidos en el esclavo de seguridad) en el ajuste Safety I/0O Connection
(Safety Input Assembly) (Conexién de E/S de seguridad [Grupo de entradas
de seguridad]) correspondiente y, a continuacién, vuelva a descargar los
parametros de dispositivo en el maestro de seguridad.

01:07FF

Esclavo de seguridad
inexistente

Es posible que el esclavo de seguridad no se haya afadido correctamente a

la red. Compruebe que el esclavo de seguridad correspondiente esté online

(es decir, el indicador NS parpadea en verde o esta encendido en verde). Si

el esclavo de seguridad no esta online, compruebe los siguientes elementos.

¢ . Es correcta la direccion de nodo del esclavo de seguridad?

¢ ; Todos los nodos tienen la misma velocidad de transmision?

¢ ;La longitud de cable (lineas de enlace y derivacion) es correcta?

¢ ; El cable esta desconectado o suelto?

* ; La resistencia de terminacion solo esta en ambos extremos de la linea
principal?

* ;Hay un ruido excesivo?

01:080C

Discrepancia en la firma
de seguridad

La firma de seguridad del esclavo de seguridad monitorizada por el maestro
de seguridad no coincide con la firma de seguridad del propio esclavo de
seguridad.

* Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y, a
continuacion, vuelva a descargar los parametros de dispositivo.

* Si la solucién anterior no funciona, borre y, a continuacion, vuelva a realizar
el registro de las conexiones registradas en el maestro de seguridad.

01:080E

Discrepancia de TUNID

El ajuste TUNID del esclavo de seguridad monitorizada por el maestro de
seguridad no coincide con el ajuste TUNID del propio esclavo de seguridad.

* Restablezca el esclavo de seguridad a los ajustes predeterminados y, a
continuacion, descargue los parametros de dispositivo correctos.

* Si la solucion anterior no funciona, borre y, a continuacion, vuelva a
realizar el registro de las conexiones registradas en el maestro de
seguridad.

Consulte 3-4-2 Numeros de red en el Manual de configuracion del sistema
de DeviceNet Safety (Z905) para obtener informacion sobre los ajustes
TUNID.

D0:0001

Modo IDLE

El maestro de seguridad de la serie NE1A estd en modo IDLE, por lo que
no se han establecido las conexiones de E/S de seguridad.

Cambie el modo de operacion del maestro de seguridad de la serie NE1A
al modo RUN.

221



Tablas de estado de conexion Seccion 10-8

222



SECCION 11
Mantenimiento e inspeccion

T1-1 INSPECCION . .« . vt ettt e e e e e e e e e e e e e e e 224
11-2 Sustitucion del controladorde laserie NE1A . . ... ... . .. ... 225

223



Inspeccion Seccién 11-1

11-1 Inspeccidn
Para utilizar las funciones de un controlador de la serie NE1A en condiciones
Optimas, se debe llevar a cabo una inspeccion diaria o periédica.

e Compruebe que el controlador de la serie NE1A se utiliza dentro del
rango de especificaciones.

e Compruebe que las condiciones de instalacion y el cableado del
controlador de la serie NE1A son correctos.

» Diagnostique las funciones de seguridad para mantener un nivel de
fiabilidad de operacion en las funciones de seguridad.
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11-2 Sustitucion del controlador de la serie NE1A

Tenga en cuenta los siguientes puntos cuando busque un defecto y sustituya
el controlador de la serie NE1A:

* No desmonte, repare ni modifique el controlador de la serie NE1A.
Hacerlo puede ser peligroso porque se perderian las funciones de
seguridad originales.

* Sustituya la unidad en condiciones donde se garantice la seguridad.

* Para evitar las descargas eléctricas o un rendimiento imprevisto del
NE1A-SCPUO1, lleve a cabo la sustitucion después de desconectar la
alimentacion.

* Compruebe que no haya errores en la unidad nueva después de la
sustitucion.

¢ Cuando devuelva la unidad defectuosa para su reparacion, adjunte una
hoja de papel a la unidad donde se describa el defecto con los maximos
detalles posibles. Envie la unidad a la sucursal u oficina de ventas de
OMRON indicada en la parte posterior de este manual de operacion.

/\ ADVERTENCIA

La supresion de la funcion de seguridad puede provocar lesiones graves.
Para reiniciar el funcionamiento después de sustituir el controlador de la serie
NE1A, restablezca toda la informacion de configuracion necesaria, como el
programa de usuario. Compruebe que las funciones de seguridad actian
correctamente antes de iniciar el funcionamiento real.
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Apéndice A

Apéndice 1: Ejemplos de aplicaciéon y configuracion

A-1-1  Aplicacion de parada de emergencia: modo de canal doble con reset
manual

Diagrama de cableado
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E1 y E2: Fuentes de alimentacion de 24 Vc.c.
S1: Pulsadores de parada de emergencia
S2: Interruptor de rearme

KM1 y KM2: Contactores

Nota (1) Conecte una fuente de alimentacién de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO (terminales de
alimentacion para circuitos internos).

(2) En este ejemplo se muestra la disposicidon de terminales del controlador NE1A-SCPUO01(-V1).
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Diagrama de operacion

Pulsador de parada de emergencia Pulsador de parada de emergencia

(ESTOP) presionado. presionado.
! ' |4 'S
ESTOP [~ I i
11-12 | I |
ESTOP | I I
21-22 | -] g/lséos de -] gﬂséos d(:
ms m
Reset | I_ | | I_l
| I | |
KM1 | |
| |
KM2 | |
| I
Realimen-
tacion l I I I I | I |_
EDM | i e I =
|naCtIVO a TEDM TEDM TEDM
RUN

Ejemplo de programacion

[#00]:002) [5] EDM Feedback

[#001:00) [5] 52 Feset

[2]

RESET
[#00]:(00) [S] 51 ESTOR 1112

[#00]:(01 1 [S] 51 ESTORP 21 -2
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Ejemplo de ajuste de entrada local y salida de prueba

Edit Device Parameters @

@02  EDM Feedback

Safety Connections Memary Info. Safety Slave L0 Slave L0
Local Cutput Local Input/ Test Qutput Mode ACyvele Time Logic
Errar Latch Time
I 3 me (0-65630 ms default: 1000 ms )

General | Onioff Delay/Discrepancy Time | Test Output

Mo. Mame Mode Test Source i
@ 00 51 ESTOP 1112 Test pulze from test out  Test OutputD

@ 0 51 ESTOP 21-22 Test pulze from test out  Test Output]

Test pulze from test out  Test Output?

o 03 52 Reset Test pulze from test out  Test Output3

@04 ot Uzed Mot Usged

@05 Mot Uzed Mot Uszed

@ 05 Mot Uzed Mot Uszed

07 Mot Uzed Mot Uzed

i 08 Mot Uzed Mot Uzed w
< »

OF. Cancel

Ejemplo de ajuste de salida local

Edit Device Parameters @

Safety Connections

Error Latch Time

Memary Info. Safety Slave IO Slave IO

Local Output Local Ihputs/ Test Qutput Mode/Cycle Time Logic

1000 2| me (0- 65530 ms default: 1000 ms
General
Mo, Hame Mode
@00 kM Safety Pulze Test
@0 kM2 Safety Pulse Test
@0z Mot Uzed
@0z Mot Used
@ 04 Not Uszed
@05 Mot Used
@| 0 Not Uszed
@07 Mot Used

o] 4 ] [ Cance|
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A-1-2 Aplicacion de puerta de seguridad: Canal doble finales de carrera
con reset automatico

Ejemplo de cableado

: [ 1des

Y ([ o066

O _____________ g 32 KM2-NC

AR
g0 T
clckele

E2 T |

KM1-NC

® ®
® ®
@ ®
® ©

@

®
®|®

@&

E1 E1y E2: Fuentes de alimentacion de 24 Vc.c.

4 S1: Final de carrera:

) S2: Final de carrera (Contacto normalmente abierto)
KM1 y KM2: Contactores

Nota (1) Conecte una fuente de alimentacion de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO (terminales de
alimentacion para circuitos internos).

(2) En este ejemplo se muestra la disposicidon de terminales del controlador NE1A-SCPUO1(-V1).

Diagrama de operacion

Puerta de seguridad abierta. Puerta de seguridad cerrada.

rz g

S1

S2

KM1

KM2

Realimen- | I | I | I
tacion —>H<—- —>'—|<— o B

EDM

Inactivo a Run Tepwm Teom Tepm

230



Apéndice A

Ejemplo de programacion

8CEH00) 5] M Fastback

ll-]: A 121
g v

[#00H000 [5] 51 Limit Switch  B———8 re———— Yy

b Bk 5]

P Lsismionisioe

[woclon 3 [5151 Umit Switch  l————>lha b b

Ejemplo de ajuste de entrada local v salida de prueba

Edit Device Parameters @
Safety Gonnections Memoary Info. Safety Slave [/0 Slave [F0
Lozal Qutput Local Input/Test Output tode/CGyele Time Logic

Errar Latch Time

10000 2| e (0- 65530 me default: 1000 ms )

General | OnOff Delay/Discrepancy Time | Test Output

Mo. Mame Mode Test Source =
@ 00 51 Limit Switch  Test pulze from test out  Test Outputd
@ 01 52 Limit Switch  Test pulze from test out  Test Output]
@02 EDM Feedback Test pulze from test out Test Output2

@ 03 Mot Uszed Mot Uzed
@ 04 Mot Used Mot Uszed
- X3} Mot Lized Mot Used
@ 05 Mot Lzed Mot Uzed
@ 07 Mot Uszed Mot Uzed
@ 08 Mot Lized Mot Used
@ 09 Mot Used Mot Uszed w

[ oK | [ Feutl |
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Ejemplo de ajuste de salida local

Edit Device Parameters E]

Safety Connections Memary Info. Safety Slave [0 Slave LD
Local Qutput Local Thput/ Test Output ModeCyele Time Logic

Errar Latch Time

1000 2 me (0 - 65530 me default: 1000 ms )

General
Mo MName tode

@00 Kh1 Safety Pulze Test
@ KMz Safety Pulze Test
@02 Mat Used

@03 Mot Lised

@04 Mat Uzed

@05 Mot Uzed

@ 05 Mot Uzed

@07 Mot Llsed

o] 4 ] [ Cancel
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A-1-3 Aplicacion de puerta de seguridad: Finales de carrera para
puertas de canal doble con reset automatico e interruptor de
parada de emergencia de canal doble con reset manual

Ejemplo de cableado

E1 y E2: Fuente de alimentacion de 24 Vc.c.

S1: Pulsadores de parada de emergencia
Abrir T S2: Interruptor de rearme
S5 S3y S5: final de carrera
TRt | © S4 y S6: Final de carrera
g KM1, KM2, KM3, y KM4: Contactores
o ss
A1k | @ R
X
..... P,
KM1 ﬁ
St
Qg 7;1 1 ! KM2
B = @ ,
12[22 / @ @ @ KM3-NC
KM1-NC

@@ OB |aone ™ L

Nota (1) Conecte una fuente de alimentaciéon de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO (terminales de
alimentacion para circuitos internos).

(2) En este ejemplo se muestra la disposicion de terminales del controlador NE1A-SCPUO1(-V1).

Diagrama de operacion

Pulsador de parada de emergencia (ESTOP) presionado.

| 350 ms min. A
ESTOP
e X I

Puerta de seguridad abierta__ pyerta de seguridad abierta

|
RESET I |
s2 | VAN \ |
Final de carrera ‘ \ \
de carrera S3 | I | \
Final de carrera \I | \ \

S4 ]
Final de carrera
de carrera S5 I

Final de carrera
S6 |

1 N
KM1,2 | | | | |

s -

T T
— ] I #'—[ | [
Realimen- . . ] } |
tacion | T . I I 7t
EDM |  Teom | Teom | Tepm | X | Teom
kMaa | | | | |
hl_l_! : : | #l_' |
. | |
Realimen- " T -
g Tt | I e e o —t—
E‘S"Sl” I . Teom | | X Teom Teom X Teom

Inactivo a RUN  Teom: Tiempo de realimentacion EDM
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Ejemplo de programacion

- |
m&—‘ o
at™
; il
—= [ — |
Ol 51 E et 4 P =
I 1 5] Exdert 2
T
1
oy
IO Dot | ;
| O[] Dt *—I
==
' |
SN A Petnnsi et W
L =
1
=
-k b
[ui o) ) D=1 *—
1 BV 6] Do b—
=

Edit Device Paramelirs
Sasfety Cormections | Memory Infe | Safety Slave 1O | Slave 10
Local Qutpul Local nput/Test Qutpt | Mode/Cycle Time | Leeic

Errat Latzh Time
W5 e (0 - 65530 me datault - 1000 s )

Gereral | DrOfF Dielay/Discrepancy Tims | Test Output |

|

Ho | Hame | Mode | TostSowce | =
Estopl=1 Test pulse fram lestout | Tes! OutputD
@ 0ile] Estooi-2 Teat pulss from fesh ot Tesd Cutput]
@2 Rezeisw Tesi palze from fest oul Test Cutput
@ Mot Uged Mot Lsed
@ Mle] Doorswni-1 Teat pulse frow testout  Test Cutpusd
@ 08e]  DenrSen -2 Tewt puile= from 1 oul Tazt Outputi —
@ 06ke] DowSWE-1 Tesl pilss from test oul Test Cutpuid
@ 07e] DoorSwe-2 Tost pulis from test ot Test Cutput]
@ e FeechbackkMIT  Tast pailea from tesh oul Test Cutputs
@ 0o FeeckbackkMis  Tegl pulss from fest oul Tast Oulputs :J
Edit.
[ ox ]| ceca |
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Ejemplo de ajuste de salida local

Edit Device Paramelars x|
Safety Cormections | Memory Infe | Salety Slave 10 | Slave D |
Local Cutput | Local Tnput/Test Outgt | Mode/Cucle Time | Leeic |
Error Lateh Time

00 e (0- 65530 me dataitt - 1000 ms )

Laereal |
Ho | Hame | Mods |
@
@m kM2 Gabety Pulse Test
@ 40 ] Sabety Pulze Test
@0l [ Talety Pulge Test
@ 4 Net LUized
@ 08 Mt Ulad
@ 06 Mol Uked
@ Mot Used

Edit.

T

235



Apéndice A

A-1-4 Barrera oOptica de seguridad: Barrera 6ptica de seguridad de
canal doble con reset manual e interruptor de parada de
emergencia de canal doble con reset manual

Ejemplo de cableado

Emisor Receptor

F3W9-JCCIA-D

F39-JCLIA-L
\

positivo exterr 0j0)
Proteccion

Proteccion
+24 V (marrén)
0V (azul)

de dis}

Salida de seguridad 2

blanco)

‘ N
® ©®© @ ® i
O— @O sﬁﬁ
©
NE1A-SCPUO1(-V1)

E1y E2: Fuente de alimentacién de 24 Vc.c.
S1: Conmutador de reset
S2: Conmutador de reset

S3: Pulsadores de parada de emergencia
KM1 y KM2: Contactores
Nota (1) Conecte una fuente de alimentacion de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO (terminales de

alimentacion para circuitos internos).
(2) En este ejemplo se muestra la disposicion de terminales del controlador NE1A-SCPUO1(-V1).
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Diagrama de operacion

Pulsador de parada de emergencia (E%TOP) presionado.

| | 350 ms min. : /350 ms min. &I
1 Il |
ESTOP 7 |
5 K ¥ |
RESET

1
|
s2 |
|

O
]

Barrera ‘l
dptica de | |
seguridad I |
KM1,2 l | | ‘
Realimen- —[ | /_I_”
tacién }

EDM | —>|—|<—_.|_|<_

' Teowm ! Teom

Inactivo a RUN  Teom: Tiempo de realimentacion

Ejemplo de programacion

ek (5] Bk Fesdback *
e 14
i L
1]
g -
fecbine ) [5] Fsesd * g i 15 e
3 B — -k

' 1)
e ] Eetont . I_. 1 -'JJ i

(00408 3 5] Ebend *— |
b (5] o P |_-h'| ] |:
RO 5] BT *_| -J

T
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Ejemplo de ajuste de entrada local y salida de prueba

Edit Dervice Parametens . A

Salety Conrmctions | Masory bl | Satery Sl D0 | Sleve o |
Lacal Dutput Local bpurt/Tost Oulzndt | Mode/Tncle Time | Logic |

Ervor Latch Time
[T B o (0-am ettt - 1000 ms §

Geraral | niiff Delay fDézcrapancy Tims | Test Qutout |

Mo | Hame | Mode | Test Source Ja
@ 0] Esiopl Teed pulse from . Test Outpurd
@01fe) Estep2 Test pulse fram . Test Output

@0 Rezet Test pulse drem - Tesd Cunputd

@0 Mot Used Pt Lkead

@M S0 e Ueed az standar. Mot Uned

@ EDM Fasdhack Tt pulss fibm Tt Curipastd =
@ ilel 5100 Used ap salety L Mot Uked

@ 07e] 5L Used ae safety L. Mot Uked

o R Hot Lsed Mol Lke=d

@ Mol Used ot Lsed =

Edi

(|8 I Cancel

Ejemplo de ajuste de salida local

[F Te-ice PurandiRE k.
Balety Connections | Memory iz | Sefety Slave D I Sleere LA
Local Qutpt | Losal out Teat Cumpat | Mode/Ciicle Time | Logie
Errae Latch Time

15&5— g § 0=~ 6EEE0 e detault 1000 me )

Cimrmral |
Mo, | tams [ Foge |
@ Do L Eafety Puloe Tect
@ K2 Satety Pube Test
02 Hat Uzed
@ Mat Uised
i |
@05
@ s
@0 Mat Lised

Edit

| [ Flir
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A-1-5 Alfombra de seguridad: Alfombra de seguridad de canal doble
con reset manual e interruptor de parada de emergencia de canal
doble con reset manual

Ejemplo de cableado

Negro
Shooe|  paneo h E1y E2: Fuente de alimentacién de 24 Vc.c.
l S1: Conmutador de reset
g AL L e o4 S2: Pulsadores de parada de emergencia
, ) | | | [ ] T7 1 KM1 y KM2: Contactores
.Iﬂlul' o | Pt supply Capird Ciroult L
2 LTI 1o
i o |. o F{-éaane a.utor.nético )
L -
egro

2 sﬂiJM@@ ORUACRC 7 AR
SN 9080 0086 | (.
f@é @ nc
@ &

e

-
—@

&)

@

L
Nota (1) Conecte una fuente de alimentacion de 24 Vc.c. a los terminales VO y GO (terminales de
alimentacion para circuitos internos).
(2) En este ejemplo se muestra la disposicion de terminales del controlador NE1A-SCPUO1(-V1).

Diagrama de operacion

Pulsador de parada de emergencia\(ESTOP) presionado.

| | | |
| | , | 350 ms min. |
,350 ms min. . |

ggTOP : ‘. AV ‘i
RESET I Dl| D’
s1 I

MAT

KM1,2 l

I
I I
Realimen- : , |
taci6 i
A e
LU L Teom [Teou
Inactivo a RUN Teom: Tiempo de realimentacion EDM

239



Apéndice A

Ejemplo de programacion

1BCOUIEACH] Ot Fawt ‘

oS 2] Rt [} &"
T

ok | Btops z "
[ -
o
(OO0 ) 15] Eatnd

Exe

I (5] bt *—| A_':’ I:I'_.

[ (5] w2

Ejemplo de ajuste de entrada local y salida de prueba

11 Device Pararetars___ E
Safety Conmectionz | Memoey bie | Sslety Slve VD | Sawe 1D |
Lescal Cutput Local gt/ Test Culpat | ModedCycle Time | Lewi |
Ervor Latch Time

MRS e (0- 6mm90 ms detauht - 1000 s )
Gergeal IM" Delay Dezcrepancy Tims l Teat Oupet |
Wa__ [ Mams | M= | Test Source [«
@ mfe]l Esaal Test pulse from . Test Oufput
@ Me] Eztanl Test pulse from .. Test Outpud]
I i Fecet Test pulze from Test Curput?
- Rk EDM Fandback Tagt palss fioin Teal Outpiadd
@ Ml M Tezt pulse from _ Teat Output
o (Be]  Mat? Test pulss from Test Curpud]
@ Mot Uged Hat Ussd
@ Met Used Hot Usaed
[ RG] Mol Lizsd Mt Lle=d
L Q] Mot Used Hat Us=d -

Edit.
oF | Carcel
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Ejemplo de ajuste de salida local

Edit Davics Baraniiel |
Salety Corrmctons I Mamor g | Sataty Tave D | Slava 150 I
Locad Cufput | Leesd Frout/Tagt Cufpur | ModeiCicle Tees | Lk |
Erroe Latch Time

B . (o-mee detih 000 med

Mall
Ho., | Mame |
i@ Do K M1
@M kM
@0z
@0
i 04
>0
a0
@

Edit

[ | |
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Apéndice 2: Valores calculados de PFD y PFH

En las tablas siguientes se indican los valores calculados de PFD y PFH para el controlador de la serie NE1A.
Estos valores deben calcularse para todos los dispositivos del sistema, con el objeto de ajustarse al SIL
requerido para la aplicacién.

A-2-1 Valores calculados de PFD

Modelo Intervalo de prueba (afos) PFD

NE1A-SCPUO01(-V1) 0.25 4.68E-07
0.5 9.32E-07

1 1.86E-06

2 3.72E-06

NE1A-SCPUO02 0.25 5.90E-07
0.5 1.17E-07

1 2.34E-06

2 4.68E-06

A-2-2 Valores calculados de PFH

Modelo PFH
NE1A-SCPU01(-V1) 4.25E-10
NE1A-SCPU02 5.39E-10
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Apéndice 3: Mensajes explicitos de DeviceNet

Los parametros de NE1A especificados por el usuario se pueden leer y escribir enviando mensajes explicitos
de DeviceNet al controlador de la serie NE1A. El controlador de la serie NE1A procesara los mensajes
recibidos y devolvera respuestas. En este apéndice se describen los mensajes que admite el controlador de la
serie NE1A.

A-3-1 Mensajes explicitos: NE1A-SCPU01-V1
Lectura de estado general: NE1A-SCPU01-V1

Mensaje explicito | Servicio Funcion Comando Respuesta
Cddigo | Cate- ID de ID de Tamafio
de ser- | goria | instan- atributo de datos
vicio ID cia
Leer estado general | Lectura | Lee el estado general de la uni- | OE 39 01 hexa- | 6E hexade- |--- 1 byte
de unidad dad. hexade- | hexa- |decimal |cimal
cimal deci-
mal

Lectura del area de E/S: NE1A-SCPUO01-V1

Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Codi- | Cate- ID de ID de atri- | Tamano
gode | goria | instan- buto de datos
servi- ID cia

cio
Leer area de E/S Lectura | Lee los datos de E/S de la uni- | OE 306 01, 02, Primery | Datos de lectura
dad. hexade- | hexa- |05 ¢ 06 segundo
cimal deci- | hexade- byte

Rango de especificacion de ID mal | cimal direccion
de instancia: ggg:s—
Ent_rada local =_01 miento:
Salida local/salida de prueba = 0000 a
02

01FF
Entrada de seguridad = 05 hexadeci-
Salida de seguridad = 06 mal

(0a511),
Rango de especificacion de di- Tercery
reccion: cuarto
Entrada local: 0 6 1 byte o
Salida local/salida de prueba: 0 Ejamano
61 e lectu-
Entradas de seguridad: 0 a 511 E)%O1 a
Salida de seguridad: 0 a 511 0100

hexadeci-

mal

(1 a256)
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Configuracién y monitorizacion de terminales de entrada de seguridad: Entradas (NE1A-SCPU01-V1)

Mensaje Servicio Funcién Comando Respuesta
explicito Cédigo | Cate- | IDde | IDde | Tamaio de da-
de ser- | goria | instan- | atribu- tos
vicio ID cia to
Modo de monitoriza- | Lectura Lee el modo de monitorizacién | OE 3D 01a10 |65 - 1 byte
cién de informacion de la informacion de manteni- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Modo de
de mantenimiento de miento de la entrada (1 a 16) cimal deci- | cimal cimal tiempo total en ON
madulo especificado por el ID de instan- mal 01 hexadecimal: Modo de
cla. contador de operaciones de
contacto
Escribir | Escribe el modo de monitoriza- | 10 3D 01a10 |65 1 byte -
cién de la informacion de man- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- | oo hexadecimal:
tenimiento de la entrada (1 a 16) | cimal deci- | cimal cimal Modo de tiempo
especificado por el ID de instan- mal total en ON
ca. 01 hexadecimal:
Modo de conta-
dor de operacio-
nes de contacto
VS para tiempo total | Lectura Lee el valor seleccionado de OE 3D 01a10 |68 --- 4 bytes
en ON o contador de tiempo total en ON (unidad: hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
operaciones de con- segundos) o contador de opera- | cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
tacto de la entrada ciones de contacto (unidad: mal (0 a 4.294.967.295)
operaciones) para la entrada (1
a 16) especificada por el ID de
instancia.
Escribir Escribe el valor seleccionado de | 10 3D 01a10 |68 4 bytes ---
tiempo total en ON (unidad: hexade- | hexa- | hexade- | hexade- | 0000 0000 a
segundos) o contador de opera- | cimal deci- | cimal cimal FFFF FFFF
ciones de contacto (unidad: mal hexadecimal
operaciones) para la entrada (1 ©0a
a 16) especificada por el ID de
instancia. 4,294,967,295)
Leer tiempo total en | Lectura Lee el tiempo total en ON (uni- | OE 3D 01a10 |66 --- 4 bytes
ON o de contador de dad: segundos) o contador de | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
operaciones operaciones de contacto (uni- | cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
de contacto de la dad: operaciones) para la mal (0 a 4.294.967.295)
entrada entrada (1 a 16) especificada
por el ID de instancia.
Reset de tiempo Reset Restablece a 0 el tiempo total 05 3D 01a10 |66 - -
total en ON o de en ON (unidad: segundos) o hexade- | hexa- | hexade- | hexade-
contador de opera- contador de operaciones de cimal deci- | cimal cimal
ciones de contacto contacto (unidad: operaciones) mal
de la entrada para la entrada (1 a 16) especifi-
cada por el ID de instancia.
Leer estado de Lectura | Lee el estado de monitorizacion | OE 3D 01a10 |67 ? 1 byte
monitorizacion del del tiempo total en ON o el con- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: en rango
tiempo total en ON o tador de operaciones de con- cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: f d
de contador de tacto de la entrada (1 a 16) mal exacecimal: ugr? ‘f d
operaciones de con- especificada por el ID de instan- rang§t> (por encima del valor de
tacto de la entrada cia. monitorizacion)
Leer indicador nor- | Lectura Lee el estado del indicador nor- | OE 3D 01a10 |04 ? 1 byte
mal de entrada de mal del nimero (1 a 16) especi- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
seguridad ficado por el ID de instancia. cimal dme;:ll- cimal cimal 01 hexadecimal: Normal
Leer la causa de Lectura Lee la causa por la que el indi- | OE 3D 01a10 |6E --- 1 byte
informacion de error cador normal del nimero (1 a | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay error
de la entrada de 16) especificado por el ID de cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: Confi
seguridad instancia se ha puesto en OFF mal p %)éavg%ga - Lonnigura-
error).
¢ ) 02 hexadecimal: Error de
sefial de prueba
03 hexadecimal: Error de cir-
cuito interno
04 hexadecimal: Error de dis-
crepancia
05 hexadecimal: Error en el
otro canal de los canales
dobles
Leer indicadores Lectura | Lee el estado de AND légico del | OE 3E 01 05 - 1 byte
AND de normal de indicador normal para todas las | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
entrada de seguri- entradas, de 1 a 16. cimal deci- cimal cimal 01 hexadecimal: Tod |
dad mal exadecimal: Todo norma
Leer ORde estado | Lectura | Lee el OR légico del estado de | OE 3E 01 72 - 1 byte
de monitorizacién de monitorizacion del tiempo total | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Todo en
tiempos totales en en ON o el contador de opera- | cimal deci- | cimal cimal rango
ON o de contadores ciones de contacto de todas las mal 01 hexadecimal: Entrad
de operaciones de entradas, de 1 a 16. fuerae)c(iae ;ﬂg]oa(b opéﬁciar‘na
gﬂ?::g;o dela del valor de monitorizacién)
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Configuraciéon y monitorizacion de terminales de salida de seguridad: Salidas (NE1A-SCPUO01-V1)

Mensaje Servi- Funcién Comando Respuesta
explicito clo Codigo | Cate- | IDde | IDde | Tamafio de da-
de ser- | goria | instan- | atribu- tos
vicio D cia to
Modo de monitoriza- | Lectura | Lee el modo de monitorizacién | OE 3B 01a08 |65 --- 1 byte
cién de informacion de la informacion de manteni- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Modo de tiem-
de mantenimiento miento de la salida (1 a 8) espe- | cimal deci- | cimal cimal po total en ON
de médulo cificada por el ID de instancia. mal 01 hexadecimal: Modo de con-
tador de operaciones de contac-
to
Escribir | Escribe el modo de monitoriza- | 10 3B 01a08 |65 1 byte ---
cién de la informacion de man- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- | oo hexadecimal:
tenimiento de la salida (1 a 8) cimal deci- | cimal cimal Modo de tiempo
especificada por el ID de instan- mal total en ON
ca. 01 hexadecimal:
Modo de conta-
dor de operacio-
nes de contacto
VS para tiempo total | Lectura | Lee el valor seleccionado de OE 3B 01a08 |68 --- 4 bytes
en ON o contador de tiempo total en ON (unidad: se- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF hexa-
operaciones de con- gundos) o contador de opera- | cimal deci- | cimal cimal decimal (0 a 4.294.967.295)
tacto de la salida ciones de contacto (unidad: mal
operaciones) para la entrada (1
a 8) especificada por el ID de
instancia.
Escribir | Escribe el valor seleccionado de | 10 3B 01a08 |68 4 bytes -
tiempo total en ON (unidad: se- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- | 0o00 0000 a
gundos) o contador de opera- | cimal deci- | cimal cimal FFFF FFFF
ciones de contacto (unidad: mal hexadecimal
op)ge)racione_fs) pgra la eTtIrlsa%a (1 ©Oa
a 8) especificada por el e
instancia. 4.294.967.295)
Leer el tiempo total | Lectura | Lee el tiempo total en ON (uni- | OE 3B 01a08 |66 --- 4 bytes
en ON o de contador dad: segundos) o contador de | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF hexa-
de operaciones de operaciones de contacto (uni- | cimal deci- | cimal cimal decimal (0 a 4.294.967.295)
contacto de la salida dad: operaciones) para la entra- mal
da (1 a 8) especificada por el ID
de instancia.
Reset de tiempo to- | Reset Restablece a 0 el tiempo total 05 3B 01a08 |66
tal en ON o de con- en ON (unidad: segundos) o hexade- | hexa- | hexade- | hexade-
tador de contador de operaciones de cimal deci- | cimal cimal
operaciones de con- contacto (unidad: operaciones) mal
tacto de la salida para la salida (1 a 8) especifica-
da por el ID de instancia.
Leer estado de mo- | Lectura | Lee el estado de monitorizacion | OE 3B 01a08 |67 --- 1 byte
nitorizacion del tiem- del tiempo total en ON o el con- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: En rango
po total en ON o de tador de operaciones de contac- | cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: f d
contador de opera- to de la salida (1 a 8 mal exag ecugal. ulera y € rango
ciones de contacto especificada por el ID de instan- (por encima del valor de monito-
de la salida cia. rizacion)
Leer indicador nor- | Lectura | Lee el estado del indicador nor- | OE 3B 01a08 |05 --- 1 byte
mal de salida de se- mal del nimero (1 a 8) especifi- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
guridad cado por el ID de instancia. cimal deci- | cimal cimal -
mal 01 hexadecimal: Normal
Leer Lectura | Lee la causa por la que el OE 3B 01a08 |6E - 1 byte
causa de error de la indicador normal del nimero (1 | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay error
salida de seguridad a 8) especificado por el ID de cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal- Confi -
instancia se ha puesto en OFF mal ‘?l’.‘g ecimal: Lontiguracion
(error). no valida y
02 hexadecimal: Deteccion de
sobrecorriente
03 hexadecimal: Deteccion de
cortocircuito
04 hexadecimal: Error constante
alto
05 hexadecimal: Error en el otro
canal de los canales dobles
06 hexadecimal: Error de circui-
to de relé interno
07 hexadecimal: Error de relé
08 hexadecimal: Error de datos
entre las salidas de canal doble
09 hexadecimal: Deteccion de
cortocircuito entre hilos
Leer AND de salida | Lectura | Lee el AND ldgico de todas las | OE 3C 01 05 - 1 byte
de seguridad a salidas, de 1 a 8. hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
Ilndicadores norma- cimal g.,e;i'- cimal | cimal 01 hexadecimal: Todo normal
es
Leer OR de estado | Lectura | Lee el OR logico del estado de | OE 3C 01 72 1 byte
de monitorizacién de monitorizacion del tiempo total | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Todo en rango
tiempos totales en en ON o el contador de opera- | cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: Salida f p
ON o de contadores ciones de contacto de todas las mal exadecimar. %‘ Ia Ll‘er% e
de operaciones de salidas, de 1a 8. rango (por encima del valor de
contacto de la salida monitorizacion)
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Monitorizacion de terminales de salida de prueba: NE1A-SCPU01-V1

Mensaje Servicio Funcién Comando Respuesta
explicito Cédigo | Cate- | IDde | IDde | Tamario de
de ser- | goria | instan- | atributo datos
vicio D cia
Modo de monitoriza- | Lectura Lee el modo de supervisiéondela | OE 307 01a04 |83 1 byte
cién de informacion informacion de mantenimiento | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Modo de
de mantenimiento de de la salida de prueba (1 a 4) es- | cimal deci- | cimal cimal tiempo total en ON
modulo pecificada por el ID de instancia. mal 01 hexadecimal: Modo de
contador de operaciones
de contacto
Escribir Escribe el modo de supervisiéon | 10 hexa- | 307 01a04 |83 1 byte
de la informacion de manteni- decimal | hexa- |hexade- | hexade- | 0p hexadecimal:
miento de la salida de prueba (1 deci- | cimal cimal Modo de tiempo
a 4) especificada por el ID de mal total en ON
instancia. 01 hexadecimal:
Modo de conta-
dor de operacio-
nes de contacto
VS para tiempo total | Lectura Lee el valor seleccionado de OE 307 01a04 |86 4 bytes
en ON o contador de tiempo total en ON (unidad: se- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FEFF FEFE
operaciones de con- gundos) o contador de operacio- | cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
tacto de la salida de nes de contacto (unidad: mal (0 a 4,294,967,295)
prueba operaciones) para la entrada (1 a R
4) especificada por el ID de ins-
tancia.
Escribir Escribe el valor seleccionado de | 10 hexa- | 307 01a04 |86 4 bytes
tiempo total en ON (unidad: se- | decimal | hexa- |hexade- | hexade- | ooo0 0000 a
gundos) o contador de operacio- deci- | cimal cimal EFFF EFEF
nes de contacto (unidad: mal hexadecimal
operaciones) para la entrada (1 a (Oa
4 4,294,967,295
especificada por el ID de instan- 1294,967,298)
cia.
Leer el tiempo total | Lectura Lee el tiempo total en ON (uni- | OE 307 01a04 |84 4 bytes
en ON o de contador dad: segundos) o contador de hexade- | hexa- |hexade- | hexade- 0000 0000 a FEFF FEFE
de operaciones de operaciones de contacto (uni- cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
contacto de la salida dad: operaciones) para la entra- mal (0 2 4,294,967,295)
de prueba da (1 a 16) especificada por el ID R
de instancia.
Reset del tiempo to- | Reset Restablece a 0 el tiempo total en | 05 hexa- | 307 01a04 |84
tal en ON o de conta- ON (unidad: segundos) o conta- | decimal | hexa- | hexade- | hexade-
dor de operaciones dor deci- | cimal cimal
de contacto de la sa- de operaciones de contacto (uni- mal
lida de prueba dad: operaciones) para la salida
de prueba (1 a 4) especificada
por el ID de instancia.
Leer estado de moni- | Lectura Lee el estado de monitorizacién | OE 307 01a04 |85 1 byte
torizacion del tiempo del tiempo total en ON o el con- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: En rango
total en ON o de con- tador de operaciones de contac- | cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: f d
tador de operaciones to de la salida de prueba (1 a 4) mal exadecimal. ugra} e
de contacto de la sa- especificada por el ID de instan- lrango (POF.fn‘?'ma aelva-
lida de prueba cia. or de monitorizacion)
Leer indicador de se- | Lectura Lee el estado del indicador nor- | OE 307 01a04 |68 1 byte
guridad de salida de mal de la salida de prueba (1 a | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Normal
prueba 4 cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: E
especificada por el ID de instan- mal exadecimal: Error
cia.
Leer causa de infor- | Lectura Lee la causa por la que el indica- | OE 307 01a04 |76 1 byte
macion de error de la dor normal de la salida de prue- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay
salida de prueba ba (1 a 4) especificada por el ID | cimal deci- | cimal cimal error
de instancia se ha mal N .
puesto en OFF (error). ?;C%%Xﬁgfl‘g%i' Configu
02 hexadecimal: Detec-
cion de sobrecorriente
05 hexadecimal: Error
constante alto
06 hexadecimal: Detec-
cién de corriente insufi-
ciente
Leer OR de indicado- | Lectura Lee el estado de OR légico del | OE 308 01 hexa- | 69 1 byte
res de seguridad de indicador normal para todas las | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Todo nor-
salida de prueba salidas de prueba, de 1 a 4. cimal deci- cimal mal
mal 01 hexadecimal: Error
Leer OR de estado | Lectura Lee el OR légico del estado de | OE 308 01 hexa- | 72 1 byte
de monitorizacién de monitorizacion del tiempo total | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Todo en
tiempos totales en en ON o el contador de opera- | cimal deci- cimal rango
ON o de contadores ciones de contacto de todas las mal ek
de operaciones de salidas de prueba, de 1 a 4. g:ugeb);(aafﬂzea?;ngiﬂ'rg%g?go?
ggntacto de la salida encima del valor de moni-
prueba A
torizacion)
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A-3-2 Mensajes explicitos: NE1A-SCPU02
Lectura de estado general: NE1A-SCPU02

Mensaje Servicio Funcién Comando Respuesta
explicito Cddigo | Cate- | IDde IDde | Tamaio de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Leer estado general | Lectura | Lee el estado general de la OE 39 01 6E 1 byte
de unidad unidad. hexade |hexad |hexade |[hexade
cimal ecimal | cimal cimal

Lectura del area de E/S: NE1A-SCPU02

Mensaje Servicio Funcién Comando Respuesta
explicito Codigo | Cate- | IDde ID de | Tamano de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Leer area de E/S Lectura | Lee los datos de E/S de la uni- 4B 306 01,02, |-- Primer y segun- | Datos de lectura
dad. hexade- | hexa- |05y 06 do byte, direc-
cimal deci- | hexade- cién de
e mal cimal desplazamiento:
Rango de especificacion de ID
de instancia: gOOOda 01 FIT
Entrada local = 01 (g);asﬂ:)lma
Salida local/salida de prueba = Tercery (;uarto
byte, tamafo de
Entrada de seguridad = 05 lectura:
Salida de seguridad = 06 0001 a 0100
hexadecimal
Rango de especificacion de di- (1a256)
reccion:
Entrada local: 0 a 4
Salida local/salida de prueba:
061
Entradas de seguridad: 0 a 511
Salida de seguridad: 0 a 511
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Configuracidon y monitorizacion de terminales de entrada de seguridad: Entradas (NE1A-SCPU02)

Mensaje Servicio Funcién Comando Respuesta
explicito Cédigo | Cate- | IDde | IDde | Tamafio de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Modo de monitoriza- | Lectura Lee el modo de monitorizaciéon | OE 3D 01a28 |65 1 byte
cién de informacion de la informacién de manteni- hexade- | hexa- |hexade- |hexade- 00 hexadecimal: Modo de
de mantenimiento de miento de la entrada (1 a 40) es- | cimal deci- | cimal cimal tiempo total en ON
madulo pecificado por el ID de instancia. mal 01 hexadecimal: Modo de
contador de operaciones
de contacto
Escribir Escribe el modo de monitoriza- | 10 hexa- | 3D 01a28 |65 1 byte
cién de la informacion de mante- | decimal | hexa- | hexade- | hexade- | 0o hexadecimal:
nimiento de la entrada (1 a 40) deci- | cimal cimal Modo de tiempo
especificado por el ID de instan- mal total en ON
cia. .
01 hexadecimal:
Modo de conta-
dor de operacio-
nes de contacto
VS para tiempo total | Lectura Lee el valor seleccionado de OE 3D 01a28 |68 4 bytes
en ON o contador de tiempo total en ON (unidad: se- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
operaciones de con- gundos) o contador de operacio- | cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
tacto de la entrada nes de contacto (unidad: mal (0 a 4,294,967,295)
operaciones) para la entrada (1 e
a 40) especificada por el ID de
instancia.
Escribir Escribe el valor seleccionado de | 10 hexa- | 3D 01a28 |68 4 bytes
tiempo total en ON (unidad: se- | decimal | hexa- | hexade- | hexade- | 0000 0000 a
gundos) o contador de operacio- deci- | cimal cimal FFFF FFFF
nes de contacto (unidad: mal hexadecimal
operaciones) para la entrada (1 O0a
a 40) especificada por el ID de 4,294,967,295)
instancia. e
Leer tiempo total en | Lectura Lee el tiempo total en ON (uni- | OE 3D 01a28 |66 4 bytes
ON o de contador de dad: segundos) o contador de hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
operaciones de con- operaciones de contacto (uni- cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
tacto de la entrada dad: operaciones) para la entra- mal (0 a 4,294,967,295)
da (1 a 40) especificada por el ID =
de instancia.
Reset de tiempo total | Reset Restablece a 0 el tiempo total en | 05 hexa- | 3D 01a28 |66
en ON o de contador ON (unidad: segundos) o conta- | decimal | hexa- |hexade- | hexade-
de operaciones de dor de operaciones de contacto deci- | cimal cimal
contacto de la entra- (unidad: operaciones) para la mal
da entrada (1 a 40) especificada
por el ID de instancia.
Leer estado de moni- | Lectura Lee el estado de monitorizacion | OE 3D 01a28 |67 1 byte
torizacion del tiempo del tiempo total en ON o el con- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: En rango
total en ON o de con- tador de operaciones de contac- | cimal deci- cimal cimal 01 hexadecimal: f d
tador de operaciones to de la entrada (1 a 40) mal exadecimal. ugre; e
de contacto de la en- especificada por el ID de instan- ;' ango (por'?n(;lmq delva-
trada dia. or de monitorizacion)
Leer estado normal | Lectura Lee el estado del indicador nor- | OE 3D 01a28 |04 1 byte
de entrada de seguri- mal del nimero (1 a 40) especifi- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
dad cado por el ID de instancia. cimal dmea(l:ll- cimal cimal 01 hexadecimal: Normal
Leer la causa de in- | Lectura Lee la causa por la que el esta- | OE 3D 01a28 |6E 1 byte
formacion de error do normal del nimero (1 a40) | hexade- | hexa- |hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay
de la entrada de se- especificado por el ID de instan- | cimal deci- | cimal cimal error
guridad cia se ha puesto en OFF (error). mal 01 hexadecimal: Configura-
cién no valida
02 hexadecimal: Error de
sefial de prueba
03 hexadecimal: Error de
circuito interno
04 hexadecimal: Error de
discrepancia
05 hexadecimal: Erroren el
otro canal de los canales
dobles
Leer indicadores Lectura Lee el estado de AND lé6gico del | OE 3E 01 hexa- | 05 1 byte
AND de normal de indicador normal para todas las | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Error
entrada de seguridad entradas, de 1 a 40. cimal deci- cimal 01 hexadecimal: Tod
mal ott exadecimal: Todo nor-
Leer OR de estado | Lectura Lee el OR légico del estado de | OE 3E 01 hexa- | 72 1 byte
de monitorizacion de monitorizacion del tiempo total | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Todo en
tiempos totales en en ON o el contador de opera- | cimal deci- cimal rango
ON o de contadores ciones de contacto de todas las mal .
de operaciones de entradas, de 1 a 40. ?Jep:ézdrgﬂggazbgpgggi?na
ggntacto dela entra- del valor de monitorizacion)
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Configuracidon y monitorizacion de terminales de salida de seguridad: Salidas (NE1A-SCPU02)

Mensaje Servicio Funcién Comando Respuesta
explicito Cédigo | Cate- | IDde | IDde | Tamaiio de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Modo de monitoriza- | Lectura Lee el modo de monitorizaciéon | OE 3B 01a08 |65 1 byte
cion de informacion de la informacién de manteni- hexade- | hexa- |hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Modo de
de mantenimiento de miento de la salida (1 a 8) espe- | cimal deci- | cimal cimal tiempo total en ON
mddulo cificada por el ID de instancia. mal 01 hexadecimal: Modo de
contador de operaciones
de contacto
Escribir Escribe el modo de monitoriza- | 10 hexa- | 3B 01a08 |65 1 byte
cion de la informacion de mante- | decimal | hexa- | hexade- | hexade- | oo hexadecimal:
nimiento de la salida (1 a 8) deci- | cimal cimal Modo de tiempo
especificada por el ID de instan- mal total en ON
cia. !
01 hexadecimal:
Modo de conta-
dor de operacio-
nes de contacto
VS para tiempo total | Lectura Lee el valor seleccionado de OE 3B 01a08 |68 4 bytes
en ON o contador de tiempo total en ON (unidad: se- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
operaciones de con- gundos) o contador de operacio- | cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
tacto de la salida nes de contacto (unidad: mal (0 a 4,294,967,295)
o) eraciones)J)ara la salida (1 a e
8§)e$pecifica a por el ID de ins-
tancia.
Escribir | Lee el valor seleccionado de 10 hexa- | 3B 01a08 |68 4 bytes
tiempo total en ON (unidad: se- | decimal | hexa- | hexade- | hexade- | 0000 0000 a
gundos) o contador de operacio- deci- | cimal cimal FFFF FFFF
nes de contacto (unidad: opera- mal hexadecimal
ciones) para la salida (1 a 8) es- (0a
pecificada por el ID de instancia. 4,294,967,295)
Leer el tiempo total Lectura Lee el tiempo total en ON (uni- | OE 3B 01a08 |66 4 bytes
en ON o de contador dad: segundos) o contador de hexade- | hexa- |hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
de operaciones de operaciones de contacto (uni- cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
contacto de la salida dad: operaciones) para la salida mal (0 a 4,294,967,295)
(1 a 8) especificada por el ID de e
instancia.
Reset de tiempo total | Reset Restablece a 0 el tiempo total en | 05 hexa- | 3B 01a08 |66
en ON o de contador ON (unidad: segundos) o conta- | decimal | hexa- | hexade- | hexade-
de operaciones de dor de operaciones de contacto deci- | cimal cimal
contacto de la salida (unidad: operaciones) para la mal
salida (1 a 8) especificada por el
ID de instancia.
Leer estado de moni- | Lectura | Lee el estado de monitorizaciéon | OE 3B 01a08 |67 1 byte
torizacion del tiempo del tiempo total en ON o el con- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: En rango
total en ON o de con- tador de operaciones de contac- | cimal deci- cimal cimal 01 hexadecimal: f d
tador de operaciones to del numero (1 a 8%) mal exadecimal. Ug’al e
de contacto de la sa- especificado por el ID de instan- Ir angdo (por encima del va-
lida cia. lor de monitorizacion)
Leer indicador nor- Lectura Lee el estado del indicador nor- | OE 3B 01a08 |05 1 byte
mal de salida de se- mal del nimero (1 a 8) especifi- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
guridad cado por el ID de instancia. cimal deci- | cimal cimal hexadecimal: N |
mal 01 hexadecimal: Normal
Leer causa de error | Lectura Lee la causa por la que el esta- | OE 3B 01a08 |6E 1 byte
de la salida de segu- do normal del nimero (1 a 8) es- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay
ridad pecificado por el ID de instancia | cimal deci- | cimal cimal error
se ha puesto en OFF (error). mal 01 hexadecimal: Configura-
cién no valida
02 hexadecimal: Deteccion
de sobrecorriente
03 hexadecimal: Deteccion
de cortocircuitos
04 hexadecimal: Error
constante alto
05 hexadecimal: Error en el
otro canal de los canales
dobles
06 hexadecimal: Error de
circuito de relé interno
07 hexadecimal: Error de
relé
08 hexadecimal: Error de
datos entre las salidas de
canal doble
09 hexadecimal: Deteccion
de cortocircuito entre hilos
Leer indicadores Lectura Lee el estado de AND l6gico del | OE 3C 01 hexa- | 05 1 byte
AND de normal de indicador normal para todas las | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Error
salida de seguridad salidas, de 1a 8. cimal g}e;:lr cimal 01 hexadecimal: Todo nor-
mal
Leer OR de estado | Lectura Lee el OR Iogico del estado de | OE 3C 01 hexa- | 72 1 byte
de monitorizacion de monitorizacion del tiempo total | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Todo en
tiempos totales en en ON o el contador de opera- | cimal deci- cimal rango
ON o de contadores ciones de contacto de todas las mal 01 hexadecimal: Salida f
de operaciones de salidas, de 1a 8. o d:;(:nggl(rggr'en% ilmaa 35[
contacto de la salida valor de monitorizacion)
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Monitorizacion de terminales de salida de prueba: NE1A-SCPU02

Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Cddigo | Cate- | IDde IDde | Tamafo de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Modo de monitoriza- | Lectura Lee el modo de supervisién de la | OE 307 01a08 |83 1 byte
cién de informacion informacién de mantenimiento | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Modo de
de mantenimiento de de la salida de prueba (1 a 8) es- | cimal deci- | cimal cimal tiempo total en ON
médulo pecificada por el ID de instancia. mal 01 hexadecimal: Modo de
contador de operaciones
de contacto
Escribir Escribe el modo de supervision | 10 hexa- | 307 01a08 |83 1 byte
de la informacién de manteni- decimal | hexa- |hexade- | hexade- | 9o hexadecimal:
miento de la salida de prueba (1 deci- | cimal cimal Modo de tiempo
a 8) especificada por el ID de mal total en ON
instancia. 01 hexadecimal:
Modo de conta-
dor de operacio-
nes de contacto
VS para tiempo total | Lectura Lee el valor seleccionado de OE 307 01a08 |86 4 bytes
en ON o contador de tiempo total en ON (unidad: se- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
operaciones de con- gundos) o contador de operacio- | cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
tacto de la salida de nes de contacto (unidad: mal (0 a 4,294,967,295)
prueba operaciones) para la salida de e
prueba (1 a 8) especificada por
el ID de instancia.
Escribir Escribe el valor seleccionado de | 10 hexa- | 307 01a08 |86 4 bytes
tiempo total en ON (unidad: se- | decimal | hexa- | hexade- | hexade- | 9000 0000 a
gundos) o contador de operacio- deci- | cimal cimal FFFF FFFF
nes de contacto (unidad: mal hexadecimal
operaciones) para la salida de ©a
prueba (1 a 8) especificada por
el ID de instancia. 4,294,967,295)
Leer VS para tiempo | Lectura Lee el tiempo total en ON (uni- | OE 307 01a08 |84 4 bytes
total en ON o conta- dad: segundos) o contador de hexade- | hexa- |hexade- | hexade- 0000 0000 a FFFF FFFF
dor de operaciones operaciones de contacto (uni- cimal deci- | cimal cimal hexadecimal
de contacto de la sa- dad: operaciones) para la salida mal (0 a 4,294,967,295)
lida de prueba de prueba (1 a 8) especificada e
por el ID de instancia.
Reset de VS para Reset Restablece a 0 el tiempo total en | 05 hexa- | 307 01a08 |84
tiempo total en ON o ON (unidad: segundos) o conta- | decimal | hexa- |hexade- | hexade-
contador de opera- dor deci- | cimal cimal
ciones de contacto de operaciones de contacto (uni- mal
de la salida de prue- dad: operaciones) para la salida
ba de prueba (1 a 8) especificada
por el ID de instancia.
Leer estado de moni- | Lectura Lee el estado de monitorizacién | OE 307 01a08 |85 1 byte
torizacion del tiempo total en ON o el con- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: En rango
del tiempo total en tador de operaciones de contac- | cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: Fi d
ON o de contador de to de la salida de prueba (1 a 8) mal exadecimal: L:jerla ©
operaciones de con- especificada por el ID de instan- lrango (POF.fHG'ma!, el va-
tacto de la salida de cia. or de monitorizacion)
prueba
Leer indicador nor- Lectura Lee el estado del indicador nor- | OE 307 01a08 |68 1 byte
mal de salida de mal de la salida de prueba (1 a | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Normal
prueba 8) especificada por el ID de ins- | cimal deci- | cimal cimal 01 hexadecimal: E
tancia. mal exadecimal: Error
Leer causa de infor- | Lectura Lee la causa por la que el indica- | OE 307 01a08 |76 1 byte
macién de error de la dor normal de la salida de prue- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay
salida de prueba ba (1 a 8) especificada por el ID | cimal deci- | cimal cimal error
de instancia se ha mal L )
puesto en OFF (error). ?;c%ixﬁg%‘gﬂg' Configu
02 hexadecimal: Detec-
cién de sobrecorriente
05 hexadecimal: Error
constante alto
06 hexadecimal: Detec-
cion de corriente insufi-
ciente
Leer OR de indicado- | Lectura Lee el estado de indicador nor- | OE 308 01 hexa- | 69 1 byte
res normales de sali- mal para todas las salidas de hexade- | hexa- |decimal | hexade- 00 hexadecimal: Todo nor-
da de prueba prueba, de 1 a 8. cimal deci- cimal mal
mal 01 hexadecimal: Error
Leer OR de Lectura Lee el OR légico del estado de | OE 308 01 hexa- | 72 1 byte
estado de monitori- monitorizacion del tiempo total | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Todo en
zacion de tiempos en ON o el contador de opera- | cimal deci- cimal rango
totales en ON o de ciones de contacto de todas las mal 01 hexadecimal: Salida d
contadores de ope- salidas de prueba, de 1 a 8. exa ecmk])a P al g e
raciones de contacto prueba fuera e
de la salida de prue- aaerl]%gls:;proéeerr]r?cl)nr:i
ba torizacion)
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A-3-3 Mensajes explicitos: NE1A-SCPUO01

Lectura de estado general: NE1A-SCPUO01

Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Cédigo | Cate- | IDde IDde | Tamaio de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Leer estado general | Lectura | Lee el estado general de la uni- | OE 39 01 6E 1 byte
de unidad dad. hexade- | hexa- | hexade- | hexade-
cimal deci- | cimal cimal
mal
Lectura del area de E/S: NE1A-SCPUO1
Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Cédi- | Cate- | ID de ID de | Tamanio de da-
gode | goria | instan- | atribu- tos
servi- ID cia to
cio
Leer area de E/S Lectura | Lee los datos de E/S de la uni- | 4B 306 01,02, |-- Primer y segun- | Datos de lectura
dad. hexade- | hexa- |05y 06 do byte, direc-
cimal deci- | hexade- cionde
Rango de especificacion de ID mal cimal gggglgznglgmo.
de instancia: hexadecima
Entrada local = 01 (0a511),

Salida local/salida de prueba =
02

Entrada de seguridad = 05

Tercer y cuarto
byte, tamafio de
lectura:

Aju

Salida de seguridad = 06 0001 a 0100
hexadecimal
1a2
Rango de especificacion de di- (12256)
reccion:
Entrada local: 0 6 1
Salida local/salida de prueba:
061
Entradas de seguridad: 0 a 511
Salida de seguridad: 0 a 511
stes y monitores de terminal de entrada de seguridad: Entrada (NE1A-SCPUO01)
Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Cédigo | Cate- | IDde IDde | Tamaio de da-
de ser- | goria | instan- | atributo tos
vicio ID cia
Leer indicador nor- Lectura Lee el estado del indicador nor- | OE 3D 01al10 |04 1 byte
mal de entrada de mal del nimero (1 a 16) especifi- | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: Error
seguridad cado por el ID de instancia. cimal dme;:ll- cimal cimal 01 hexadecimal: Normal
Leer la causa de in- | Lectura Lee la causa por la que el indica- | OE 3D 01a10 |6E 1 byte
formacion de error dor normal del nimero (1 a 16) | hexade- | hexa- | hexade- | hexade- 00 hexadecimal: No hay
de la entrada de se- especificado por el ID de instan- | cimal deci- | cimal cimal error
guridad cia se ha puesto en OFF (error). mal 01 hexadecimal: Configu-
racién no valida
02 hexadecimal: Error de
sefial de prueba
03 hexadecimal: Error de
circuito interno
04 hexadecimal: Error de
discrepancia
05 hexadecimal: Error en
el otro canal de los cana-
les dobles
Leer indicadores Lectura Lee el estado de AND légico del | OE 3E 01 hexa- | 05 1 byte
AND de normal de indicador normal para todas las | hexade- | hexa- | decimal | hexade- 00 hexadecimal: Error
entrada de seguridad entradas, de 1 a 16. cimal deci- cimal 01 hexadecimal: Tod
mal exadecimal: Todo

normal
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Configuracidon y monitorizacion de terminales de salida de seguridad: Salidas (NE1A-SCPUO1)

Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Codi- | Cate- | IDde | IDde | Tamaio de da-
gode | goria | instan- | atribu- tos
servi- ID cia to
cio
Leer indicador Lectura | Lee el estado del indicador OE 3B 01a08 |05 --- 1 byte
normal de salida de normal del nimero (1 a 8) es- | hexade- | hexa- | hexade- | hexa- 00 hexadecimal: Error
seguridad pecificado por el ID de instan- | cimal deci- | cimal deci- 01 hexadecimal: N |
cia. mal mal exadecimal: Normal
Leer Lectura | Lee la causa por la que el indi- | OE 3B 01a08 | 6E --- 1 byte
causa de error de la cador normal del nimero (1 a | hexade- | hexa- | hexade- | hexa- 00 hexadecimal: No hay error
salida de seguridad 8) especificado por el ID de cimal deci- | cimal deci- 01 hexadecimal: Confi -
instancia se ha puesto en OFF. mal mal exadecimal: Lonfiguracion
no valida
02 hexadecimal: Deteccién de
sobrecorriente
03 hexadecimal: Deteccién de
cortocircuitos
04 hexadecimal: Error constante
alto
05 hexadecimal: Error en el otro
canal de los canales dobles
06 hexadecimal: Error de circuito
de relé interno
07 hexadecimal: Error de relé
08 hexadecimal: Error de datos
entre las salidas de canal doble
09 hexadecimal: Deteccién de
cortocircuito entre hilos
Leer indicadores Lectura | Lee el estado de AND légico | OE 3C 01 05 1 byte
AND de normal de del indicador normal para to- | hexade- | hexa- | hexade- | hexa- 00 hexadecimal: Error
salida de seguridad das las salidas, de 1 a 8. cimal deci- | cimal deci- o1h -
mal mal exadecimal: Todo normal
Monitorizacion de terminales de salida de prueba: NE1A-SCPUO1
Mensaje explicito | Servicio Funcién Comando Respuesta
Cddi- | Cate- | IDde ID de | Tamaiio de da-
gode | goria | instan- | atribu- tos
servi- ID cia to
cio
Leer indicador nor- | Lectura | Lee el estado del indicador OE 307 01a04 | 68 - 1 byte
mal de salida de normal de la salida de prueba | hexade- | hexa- | hexade- | hexa- 00 hexadecimal: Normal
prueba (1 a 4) especificada por el ID | cimal deci- | cimal deci- 01 hexadecimal: E
de instancia. mal mal exadecimal: rror
Leer causa de infor- | Lectura | Lee la causa por la que el indi- | OE 307 01a04 | 76 --- 1 byte
macion de error de cador normal de la salidade | hexade- | hexa- | hexade- | hexa- 00 hexadecimal: No hay error
la salida de prueba prueba (1 a 4) especificada cimal deci- | cimal deci- 01 hexadecimal: Confi -
por el ID de instancia se ha mal mal ?I)'(g ecimal: Lontiguracion
puesto en OFF (error). novaiida )
02 hexadecimal: Deteccién de
sobrecorriente
05 hexadecimal: Error constante
alto
06 hexadecimal: Deteccién de
corriente insuficiente
Leer OR de indica- | Lectura | Lee el estado de OR légico del | OE 308 01 69 1 byte
dores normales de indicador normal para todas hexade- | hexa- | hexade- | hexa- 00 hexadecimal: Todo normal
salida de prueba las salidas, de 1 a 4. cimal deci- | cimal deci- 01h -
mal mal exadecimal: Error
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Glosario

Término

Definicion

bus OFF

Estado que se produce cuando la tasa de errores es muy elevada en un cable
de comunicaciones.

Se detecta un error cuando el contador de errores interno supera un
determinado valor umbral.

(El contador de errores interno se borra cuando se inicia o reinicia el maestro
y disminuye cuando se recibe una trama normal.)

cadena de seguridad

Cadena ldgica para actualizar una funcién de seguridad, que consta del
dispositivo de entrada (sensor), el dispositivo de control (incluido un
dispositivo de E/S remotas) y el dispositivo de salida (actuador).

canal doble Uso de dos entradas o salidas como la entrada o la salida para obtener
redundancia.
canal Unico Uso de una sola entrada o salida como la entrada o la salida.

Complementario de canal doble

Ajuste para evaluar que los dos estados légicos son complementarios.

conexion

Ruta de comunicaciones Idgica que se utiliza para establecer la comunicacion
entre dispositivos.

conexion de multidifusion

Comunicaciones de E/S de seguridad en una configuraciéon 1:n (n =1 a 15).

conexion de uno a uno

Comunicaciones de E/S de seguridad con una configuracién 1:1.

configuracion

Los ajustes de un dispositivo y una red.

controlador de seguridad (PLC de
seguridad)

Controlador con una elevada fiabilidad que se utiliza para el control de
seguridad.

datos de seguridad

Datos muy fiables, con el riesgo reducido a un nivel admisible.

DeviceNet Safety

Una red de seguridad que incorpora un protocolo de seguridad DeviceNet
para satisfacer los requisitos de hasta el Nivel integral de seguridad (SIL) 3
especificado por la norma IEC61508, y de hasta la Categoria 4 segun la
norma EN954-1.

EPI

Intervalo de comunicaciones de datos de seguridad entre el maestro de
seguridad y el esclavo de seguridad.

Equivalente a canal doble

Ajuste para evaluar que los dos estados légicos son equivalentes.

Estandar

Dispositivo o funcion de dispositivo al que no se aplican medidas de
seguridad.

firma de seguridad

Certificado de los datos de configuracion emitidos a un dispositivo desde
Network Configurator. El dispositivo verifica que los datos de configuracion
son correctos mediante la firma de seguridad.

grupo

Datos internos de un dispositivo recopilados como un grupo para el acceso
externo.

impulso de prueba

Sefial empleada para detectar el cableado externo que esta en contacto con la
fuente de alimentacion (lado positivo) o cortocircuitos entre lineas de sefal.

PFD

Acrénimo de "Probability of Failure on Demand" (probabilidad de fallo a
peticion)

Muestra la tasa de fallo media para una peticiéon de sistema o de dispositivo.
Se utiliza para calcular SIL (Safety Integrity Level, nivel de integridad de
seguridad) de un sistema de seguridad.

PFH

Acronimo de "Probability of Failure per Hour" (probabilidad de fallos por hora).
Muestra la tasa de fallo por hora de un sistema o dispositivo. Se utiliza para
calcular SIL (Safety Integrity Level, nivel de integridad de seguridad) de un
sistema de seguridad.

Presencia de fallo

Varios bloques de funcion tienen la presencia de fallo como una salida
opcional. Se trata de una salida de error que indica que el bloque de funcién
aplicable ha detectado un error I6gico interno o un error de temporizacion de
datos de entrada.

protocolo de seguridad

Jerarquia de comunicaciones afadida para actualizar comunicaciones de
fiabilidad elevada.

tiempo de discrepancia

El periodo de tiempo desde un cambio en una de las dos entradas hasta que
cambia la otra entrada.
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Término

Definicion

tiempo de retencion de error

Periodo de tiempo para retener un estado de error (datos de control, datos de
estado e indicaciones LED).

tipo abierto

El método abierto para la conexiéon de seguridad. En los ajustes de una
conexion al maestro de seguridad se selecciona uno de los tres tipos.
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comunicaciones de E/S de seguridad, 3, 70
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ajuste de modo de canal doble, 99, 103 conexién de multidifusion, 71
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Ajuste EPI (intervalo de paquete de datos previsto), 70 configuracion del modo, 103
2

ajustes de conexion de E/S, 70 configuracion del sistema, 8

ajustes de tamafio de entrada y salida, 115

AND, 111, 117

configuracion del tipo de entrada, 112

Contador, 173

anular, 22 contador de operacion de contacto, 91

area de almacenamiento del historial de errores, 207 contrasefia, 180

area de E/S remotas, 57 contrasefia perdida, 180

atributos de areas de E/S remotas, 58 control accionado a dos manos, 145

control de acceso, 180

B controlador accionado a dos manos, 111
controlador de red de seguridad, 2

bloqueo de configuracion, 178 controlador independiente, 54

bloques de funciones, 111112 creacion de un mensaje de envio, 86

bloques de funciones admitidos, 111

D

datos de no seguridad, 66, 77
datos de seguridad, 64—66, 72

C

cableado de los dispositivos de entrada, 41
cableado de los dispositivos de salida, 43
cadena de seguridad, 193, 198

deteccion automatica de velocidad de transmision, 53
direccion de nodo duplicada, 23

calculo del tiempo de reaccion, 194 display de siete segmentos, 22
cambios del modo de funcionamiento, 185
canal doble, 103

canal unico, 99, 103, 112

dos entradas evaluadas, 99

capacidad de programa, 110 E

Comentarios de E/S, 90 E/S de esclavo. 79—80
2

COMM, 21

E/S de esclavo de seguridad, 83

Comparador, 126 E/S de seguridad locales, 3

complementario de canal doble, 99, 112 edicion de bloques de funciones, 112
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en espera del ajuste TUNID, 183

enrutamiento, 111, 153

entrada de seguridad, 98

entradas locales, 85

equivalente a canal doble, 99—100, 112

equivalente a canal doble (2 pares), 112

error de discrepancia, 100—101

error de duplicacion de direccion de nodo, 52

error detectado durante el autodiagnostico, 101, 104
errores criticos, 200, 202

errores de anulacion, 200, 202

errores no graves, 200, 202

esclavo de seguridad, 69, 76

esclavo estandar, 79

especificaciones de comunicaciones de DeviceNet, 29
esquema de la programacion, 108

Estado ABORT, 182

Estado CRITICAL ERROR, 182

estado de anulacion, 55

estado de bloqueo de configuracion, 21

estado de comunicaciones USB, 21

Estado de entrada local, 21, 64—65, 76—77, 80—81
estado de modulo, 21, 55

estado de red, 21, 55

Estado de salida de prueba/indicador luminoso de exclusion,
66, 76—77, 80—81

Estado de salida local, 21, 65, 76—77, 80—81
estado general, 76—77, 80—S81

etiquetas de E/S, 57, 77, 80, 90, 99, 104
etiquetas de entrada, 109

etiquetas de salida, 109

exclusion (muting), 154

EXNOR, 111

EXOR, 111

F

firma de seguridad, 71

funciones logicas, 108, 111

G

Generador de impulsos, 172

glosario, 253

H

historial de errores, 202

INOal5, 21

INOa39,21

Indicadores LED, 21

inspeccion, 224

Interruptor de activacion, 170

interruptor de modo de usuario, 111, 150
interruptor de velocidad de transmision, 23

interruptores de direccion de nodo, 23

L

lectura y borrado de la tabla del historial de errores, 207
LED LOCK, 178
legislaciones y reglamentos, xvii

LOCK, 21

M

maestro de seguridad, 69

Modo CONFIGURING, 182

modo de canal de entrada, 98

modo de canal de salida, 103

modo de controlador independiente, 3

modo de operacion, 182

modo de salida de prueba, 102

Modo IDLE, 182

Modo RUN, 182

Modo SELF-DIAGNOSTIC, 182
monitorizacion de barreras opticas, 111, 137
monitorizacion de dispositivo externo, 111, 152
Monitorizacion de entrada local, 66
monitorizacion de la alimentacion de E/S, 91
monitorizacion de puerta de seguridad, 111, 139

monitorizacion de pulsador de parada de emergencia, 111,
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nomenclatura, 18

NOR exclusiva, 111, 124
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NOT, 111, 117

NS, 21, 55
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OR, 111, 121
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P

precauciones de seguridad, xix
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pruebas de funcion, 115

R

rearranque, 111, 132

reset, 111, 129, 179

reset de errores, 101, 105
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Historico de revisiones

En las esquinas inferiores izquierdas de la parte inferior de la portada y contraportada de este manual aparece
un cédigo de revisién de manual como sufijo del nimero de catalogo.

Cat. No. Z906-ES2-03

Cddigo de revision

En la siguiente tabla se describen los cambios realizados en el manual en cada revisidon. Los nimeros de
pagina hacen referencia a la version anterior.
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Fecha
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01

Abril

de 2005

Presentacion original

02

Abril

de 2006

Pagina 16: Modificacion de reglamentos y normas.
Pagina 34: Modificacion de la informacién del display de siete segmentos.

Pagina 38: Adicion de informacion sobre las especificaciones de comunicaciones
de DeviceNet.

Pagina 59: Adicidn de informacién sobre el ajuste de direccidon de nodo.
Pagina 60: Adicion de informacion sobre el ajuste de velocidad de transferencia.
Pagina 63: Modificacion de la informacién del display de siete segmentos.

Paginas 64 a 67: Adicion de informacién sobre la configuracion de datos de area de
E/S remotas.

Pagina 80: Adicion de informacion sobre la transmisién de mensajes explicitos.

Paginas 88 y 92: Adicion de informacién sobre el ajuste de tiempo de retencién de
error.

Pagina 103: Cambio de la informacién sobre el ajuste de nimero de entradas y
salidas.

Pagina 103: Cambio de la informacion sobre el ajuste de puntos de salida.
Paginas 114 y 116: Cambio de los encabezados.

Paginas 113, 118, 121, 124 y 128: Cambio de la informacién sobre el ajuste de
salida opcional.

Paginas 126 y 134: Adicion de informacion sobre el tratamiento y reset de errores.

Paginas 154 a 157: Adicion de informacion sobre el célculo de los tiempos de
reaccion.

Pagina 161: Adicion de informacién sobre el estado de indicador.
Pagina 166: Adicion de informacion sobre la tabla del historial de errores.
Pagina 167: Adicion de informacion a los detalles de informacion de error.

Paginas 169 a 172: Cambio y adicién de informacién sobre las correcciones en
respuesta a mensajes del display.

Paginas 173 a 176: Adicion de informacion sobre las tablas de estado de conexion.
Pagina 184: Cambios y adiciones en el glosario.

03

Septi
2006

embre de

Adicién de informacién que describe las funciones afiadidas a los controladores
NE1A-SCPUO01-V1y NE1A-SCPUO2 de la version 1.0.
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