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Nota

Los productos OMRON se fabrican para su uso conforme a procedimientos adecuados, por un
operario cualificado, y sélo para el fin descrito en este manual.

Las convenciones que aparecen a continuacion se utilizan para indicar y clasificar las precauciones
indicadas en el presente manual. Preste atencidon siempre a la informacién que aparece en ellas.
Su incumplimiento podria conllevar lesiones fisicas o dafios materiales.

Indica una situacion inminentemente peligrosa que, de no evitarse, puede
& A\Y 3331 3\ (e ocasionar lesiones fisicas graves o la muerte. Ademas, pueden producirse
importantes dafios materiales.

Indica una situacién de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar
& AT S0 3\ [e1). W [esiones fisicas o dafios materiales menores, o bien lesiones graves o mortales.
Ademas, pueden producirse importantes dafios materiales.

Indica acciones requeridas.

Indica acciones prohibidas.

A PRECAUCION Ind_lca une’\ _S|tua0|on Sje pellgro_ potencial que, de no evitarse, puede ocasionar
lesiones fisicas o dafios materiales menores.

Referencias de productos OMRON

Todos los productos OMRON aparecen en mayusculas en este manual. La palabra “Unidad”
(en singular o en plural) también aparece en mayusculas cuando hace referencia a un producto
OMRON, independientemente de si se indica o no en el nombre especifico del producto.

La abreviatura “PLC” significa Controlador légico programable. No obstante, en las pantallas
de algunos dispositivos de programacion se utiliza “PC”.

Ayudas visuales

En la columna izquierda del manual aparecen los siguientes encabezados para ayudar en la localizacion
de los diferentes tipos de informacion.

IMPORTANTE: Indica informacién importante acerca de qué hacer o no hacer para prevenir fallos
de operacion, mal funcionamiento o efectos no deseados en el rendimiento del producto.

Nota: Indica informacion de interés especial para un eficaz y adecuado funcionamiento
del producto.

1,2,3... Ofrece listas de diferentes clases, como por ejemplo, procedimientos, listas
de comprobacion, etc.

Marcas comerciales y copyrights
DeviceNet y DeviceNet Safety son marcas registradas de la Open DeviceNet Vendors Association.

Los demas nombres de productos y de empresas citados en el presente manual son marcas
comerciales o registradas de sus respectivos titulares.

El copyright de los médulos de E/S de seguridad DeviceNet de la serie DST1 es propiedad
de OMRON Corporation.

© OMRON, 2005

Reservados todos los derechos. Se prohibe la reproduccion, almacenamiento en sistemas de recuperacién
o transmision total o parcial, por cualquier forma o medio (mecanico, electronico, fotocopiado, grabacion
u otros) sin la previa autorizacion por escrito de OMRON.

No se asume responsabilidad alguna con respecto al uso de la informacion contenida en el presente
manual. Asimismo, dado que OMRON mantiene una politica de constante mejora de sus productos de
alta calidad, la informacién contenida en el presente manual esta sujeta a modificaciones sin previo aviso.
En la preparacion de este manual se han adoptado todas las precauciones posibles. No obstante, OMRON
no se hace responsable de ningun error u omisiéon. Tampoco se hace responsable de los posibles dafios
resultantes del uso de la informacion contenida en esta publicacion.







Acerca de este manual

Este manual describe la instalacion y operacion de los médulos de seguridad de E/S de la serie DST1
(a los que se refiere con DST1 en este manual).

Lea este manual detenidamente y asegurese de comprender la informacion contenida en él antes de
manejar el o instalar los DST1. Asegurese de leer las precauciones facilitadas en la siguiente seccion.
Los siguientes manuales proporcionan informacion sobre DeviceNet y DeviceNet Safety.

Manual Productos Contents N°. de cat
Seguridad de DeviceNet Serie DST1 Informacion sobre los médulos de |Z904
Manual de operacion de los médulos | Mddulos de E/S E/S de seguridad de la serie DST1

de E/S de seguridad de la serie de seguridad
DST1 (el presente manual)

Seguridad de DeviceNet WS02-CFSC1-E Informacion sobre la utilizacién |Z905
Manual de configuracion del sistema de Network Configurator
Manual de operacion de DeviceNet| Describe la configuracion de la red y los modos de W267

conexion de una red DeviceNet. Ademas, presenta

informacidn sobre métodos de conexién, especificaciones
y alimentacion eléctrica de los sistemas de comunicaciones
de los dispositivos de conexiéon, como cables y conectores.

/\\ ADVERTENCIA

Si no se lee y comprende la informacién proporcionada en este manual, se pueden producir lesiones fisicas
o la muerte, asi como dafos en el producto o fallos del mismo. Lea cada seccién por completo y asegurese de
que comprende la informacion proporcionada en la seccion y en las secciones relacionadas antes de intentar
ninguno de los procedimientos u operaciones descritos.

Lea detenidamente el contenido de este manual

Lea detenidamente el contenido de este documento antes de utilizar el producto. Consulte a su
representante de OMRON si tiene alguna duda o comentario que hacer.

Garantia y limitaciones de responsabilidad

GARANTIA

La tnica garantia de OMRON es que el producto no presenta defectos de materiales ni de mano de obra durante
un periodo de un afio (u otro periodo si se especifica) a partir de la fecha de venta por parte de OMRON.
OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA NI ASUME COMPROMISO ALGUNO, EXPLICITA

O IMPLICITAMENTE, RELACIONADOS CON LA AUSENCIA DE INFRACCION, COMERCIABILIDAD

O IDONEIDAD PARA UN DETERMINADO FIN DE LOS PRODUCTOS. TODO COMPRADOR

O USUARIO ASUME QUE ES EL, EXCLUSIVAMENTE, QUIEN HA DETERMINADO LA IDONEIDAD

DE LOS PRODUCTOS PARA LAS NECESIDADES DEL USO PREVISTO. OMRON DECLINA TODAS
LAS DEMAS GARANTIAS, EXPLICITAS O IMPLICITAS.

LIMITACIONES DE RESPONSABILIDAD

OMRON NO SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSIGUIENTE,
LUCRO CESANTE O PERDIDA COMERCIAL RELACIONADOS DE CUALQUIER MODO CON LOS
PRODUCTOS, INDEPENDIENTEMENTE DE S| DICHA RECLAMACION TIENE SU ORIGEN EN
CONTRATOS, GARANTIAS, NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

En ningun caso la responsabilidad de OMRON por cualquier acto superara el precio individual del producto
por el que se determine dicha responsabilidad.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA OMRON SERA RESPONSABLE POR GARANTIAS,
REPARACIONES O RECLAMACIONES DE OTRA iNDOLE EN RELACION CON LOS PRODUCTOS,
A MENOS QUE EL ANALISIS DE OMRON CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS SE HAN MANEJADO,
ALMACENADO, INSTALADO Y MANTENIDO DE FORMA CORRECTA Y QUE NO HAN ESTADO
EXPUESTOS A CONTAMINACION, USO ABUSIVO, USO INCORRECTO O MODIFICACION

O REPARACION INADECUADAS.




Consideraciones de aplicacion

IDONEIDAD DE USO

OMRON no seré responsable del cumplimiento de ninguna norma, cddigo o reglamento vigentes para
la combinacién de productos en la aplicaciéon o uso que haga el cliente de los mismos.

A peticion del cliente, OMRON aportara la documentacién de homologacion pertinente de terceros,
que identifique los valores nominales y limitaciones de uso aplicables a los productos. Por si misma,
esta informacion no es suficiente para determinar exhaustivamente la idoneidad de los productos en
combinacidn con el producto final, maquina, sistema u otra aplicacién o utilizacién.

A continuacion presentamos ejemplos de algunas aplicaciones a las que debera prestarse una atencion
especial. No pretende ser una lista exhaustiva de todos los posibles usos de los productos, ni tiene por
objeto manifestar que los usos indicados pueden ser iddneos para los productos.

e Utilizacion en exteriores, aplicaciones que impliquen posibles contaminaciones quimicas o interferencias
eléctricas, asi como las condiciones y aplicaciones no descritas en el presente manual.

e Sistemas de control de energia nuclear, sistemas de combustion, sistemas ferroviarios, sistemas de
aviacion, equipos médicos, maquinas de atracciones, vehiculos, equipos de seguridad e instalaciones
sujetas a normativas industriales o gubernamentales independientes.

e  Sistemas, maquinas y equipos que pudieran suponer un riesgo de dafios fisicos o materiales.
Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a este producto.

NUNCA UTILICE LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES
PARA LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO
EN SU TOTALIDAD PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS PRODUCTOS
DE OMRON TIENEN LA CLASIFICACION Y HAN SIDO INSTALADOS PARA EL USO PREVISTO
EN EL EQUIPO O SISTEMA GLOBAL.

PRODUCTOS PROGRAMABLES

OMRON no sera responsable de la programacién que un usuario realice de un producto programable,
como tampoco de ninguna consecuencia de ello.

Limitaciones de responsabilidad

CAMBIO DE LAS ESPECIFICACIONES

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por motivos
de mejora y de otro tipo.

Tenemos por norma cambiar los numeros de modelo en caso de cambio de los valores nominales,
funciones o caracteristicas, asi como cuando realizamos modificaciones estructurales significativas.

No obstante, algunas especificaciones del producto pueden ser cambiadas sin previo aviso. En caso

de duda, si lo desea podemos asignar nimeros de modelo especiales para resolver o incluir
especificaciones esenciales para determinada aplicacion. Consulte siempre a su representante de
OMRON para confirmar las especificaciones reales del producto adquirido.

DIMENSIONES Y PESOS

Las dimensiones y pesos son nominales, y no deben utilizarse para actividades de fabricacion, aunque
se indiquen las tolerancias.

DATOS DE RENDIMIENTO

Los datos de rendimiento se incluyen en este manual exclusivamente a titulo informativo para que el usuario
pueda determinar su idoneidad, y no constituyen de modo alguno una garantia. Pueden representar los
resultados de las condiciones de ensayo de OMRON y los usuarios deben correlacionarlos con sus requisitos
de aplicacion efectivos. El rendimiento real esta sujeto a lo expuesto en Garantia y limitaciones de
responsabilidad de OMRON.

ERRORES Y OMISIONES

La informacién contenida en el presente manual ha sido cuidadosamente revisada y consideramos
que es exacta. No obstante, no asumimos responsabilidad alguna por errores u omisiones tipograficos,
de redaccion o de correccion.




Precauciones

1

Perfil de usuario

Este manual esta dirigido al siguiente personal, que debe tener conocimientos de sistemas eléctricos

(ingeniero eléctrico o equivalente).

e Personal encargado de la instalacion de sistemas de seguridad e instalaciones FA en plantas
de produccion.

* Personal encargado del disefio de sistemas FA y de seguridad.

e Personal encargado de la gestion de sistemas FA.

* Personal que cualificacion, autoridad y obligacion para garantizar la seguridad durante cada una de las
siguientes fases de produccion: disefio mecanico, instalaciéon, operacién, mantenimiento y eliminacion.

Precauciones generales

El usuario debe utilizar el producto con arreglo a las especificaciones de rendimiento descritas en los
manuales de funcionamiento.

Consulte al representante local de OMRON antes de utilizar el producto en alguna situacion no contemplada
en este manual o de emplearlo en sistemas de control nuclear, sistemas ferroviarios, sistemas de aviacion,
vehiculos, sistemas de combustién, equipos médicos, maquinas recreativas, equipos de seguridad y otros
sistemas, asi como en maquinas o equipos que pudieran provocar serios dafnos personales o materiales
en caso de ser utilizados incorrectamente.

Asegurese de que la potencia y las caracteristicas de rendimiento del producto son suficientes para

los sistemas, las maquinas y el equipo en cuestion, asi como de incorporar a los sistemas, las maquinas
y el equipo mecanismos de seguridad dobles.

Este manual contiene informacion relativa a la programacion y funcionamiento de la Unidad. Asegurese de
leerlo antes de intentar utilizar la Unidad y téngalo siempre a mano para consultarlo durante su funcionamiento.

/\ Advertencia

Es de vital importancia que tanto el PLC como todas las Unidades PLC se utilicen con los fines para los que
han sido disefiados y en las condiciones especificadas, en especial en aquellas aplicaciones que puedan
poner en peligro, directa o indirectamente, vidas humanas. Antes de utilizar un sistema PLC en las
aplicaciones previamente mencionadas, debe consultar al representante de OMRON.




/\ ADVERTENCIA

Este es el manual de operacién de los médulos de seguridad de E/S de la serie DST1. Tenga en cuenta
la siguiente informacion para la construccion del sistema con el fin de garantizar que los componentes
relacionados con la seguridad se configuran de tal manera que permiten que las funciones del sistema
operen correctamente.

Evaluacion de riesgos

El uso correcto de los dispositivos de seguridad descritos en este manual de operacion en lo relacionado con
las condiciones de instalacion y el rendimiento mecanico y de sus funciones es un requisito previo para su
utilizaciéon. Cuando seleccione o utilice este dispositivo de seguridad debe llevarse a cabo una evaluacion de
riesgos con el fin de identificar los factores potenciales de peligro propios del equipamiento o las instalaciones
en las que se aplicara este dispositivo durante la fase de desarrollo del equipamiento o las instalaciones.
Deben seleccionarse dispositivos de seguridad adecuados basandose en un sistema de evaluacion de riesgos
suficiente. Un sistema de evaluacion de riesgos insuficiente puede conllevar la seleccion de dispositivos de
seguridad no adecuados.

* Normas internacionales de referencia tipicas: 1ISO 14121, Seguridad de maquinas — Principios
de evaluacion de riesgos

Medidas de seguridad

Cuando se utilice este dispositivo de seguridad para construir sistemas que contengan componentes
relacionados con la seguridad del equipamiento o las instalaciones, el sistema debe designarse comprendiendo
y cumpliendo completamente las normas internacionales, como las que se relacionan a continuacion, y aquellas
que afecten a las industrias en cuestion.

* Normas internacionales de referencia tipicas: ISO/DIS 12100, Seguridad de Maquinas — Conceptos
basicos y principios generales de disefio; IEC 61508, Seguridad Funcional de Sistemas
Eléctricos/Electronicos/Electrénicos Programables relacionados a la Seguridad

Papel del dispositivo de seguridad

Este dispositivo de seguridad esta equipado con funciones y mecanismos de seguridad tal y como se estipula

en las normas relevantes, pero deben utilizarse disefios adecuados para permitir que estas funciones

y mecanismos operen correctamente dentro de las construcciones de sistemas que contengan componentes

relacionados con la seguridad. Construya sistemas que posibiliten que estas funciones y mecanismos

funcionen correctamente basandose en una comprensiéon completa de su modo de operacion.

¢ Normas internacionales de referencia tipicas: 1ISO 14119, Seguridad de maquinas — dispositivos
de interbloqueo asociados con protectores — Principio de disefio y seleccion

Instalacion del dispositivo de seguridad

La construccion e instalacion de sistemas que contengan componentes relacionados con la seguridad del

equipamiento o las instalaciones debe ser llevada a cabo por técnicos que hayan recibido una formacién

adecuada.

¢ Normas internacionales de referencia tipicas: 1ISO/DIS 12100, Seguridad de Maquinas — Conceptos
basicos y principios generales de disefio; IEC 61508, Seguridad Funcional de Sistemas
Eléctricos/Electrénicos/Electrénicos Programables relacionados a la Seguridad

Cumplimiento de las leyes y regulaciones

Este dispositivo de seguridad cumple con las regulaciones y normas relevantes, pero no obstante, asegurese

de que se utiliza de acuerdo a las regulaciones y normas locales relativas al equipamiento o instalaciones en

las que se aplica.

¢ Normas internacionales de referencia tipicas: IEC 60204, Seguridad de maquinas — Equipamiento
eléctrico de maquinas

Observacion de las precauciones para el uso

Cuando ponga en servicio el dispositivo de seguridad seleccionado, tenga en cuenta las especificaciones
y precauciones contenidas es este manual y aquellas indicadas en el manual de instrucciones del producto.
La utilizacion del producto de forma que no cumpla estas especificaciones y precauciones conllevara fallos
de funcionamiento inesperados en el equipamiento o dispositivos y dafos resultantes de estos fallos debido
a la insuficiencia de las funciones de operacidn de los componentes relacionados con la seguridad.

Cambio de ubicacidon o transferencia de dispositivos o equipamiento

Cuando se cambie la ubicacion de los dispositivos o equipamientos asegurese de incluir este manual de

operacion para que la persona que los reciba sea capaz de operarlos correctamente.

¢ Normas internacionales de referencia tipicas: ISO/DIS 12100, Seguridad de Maquinas — Conceptos
basicos y principios generales de disefio; IEC 61508, Seguridad Funcional de Sistemas
Eléctricos/Electrénicos/Electrénicos Programables relacionados a la Seguridad




Precauciones de seguridad

/\ ADVERTENCIA

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar serias lesiones. No utilice las
salidas de prueba del DST1 como salidas de seguridad.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar serias lesiones. No utilice datos
de E/S estandar ni datos de mensaje explicito de DeviceNet como datos de seguridad.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar serias lesiones. No utilice los
LEDs del DST1 para operaciones de seguridad.

La averia de las salidas de seguridad puede provocar serias lesiones. No conecte cargas
que excedan del valor nominal de las salidas de seguridad.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar serias lesiones. Cablee el
DST1 de tal manera que la linea de 24 Vc.c. NO entre en contacto con las salidas de seguridad
accidentalmente o de forma no intencionada.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar serias lesiones. Ponga a tierra la
linea de OV de la fuente de alimentacion para los dispositivos de salida externa de tal manera que
los disposititvos no se conecten (ON) cuando se ponga a tierra la linea de salida de seguridad.

Para el modelo DST1-MRDO08SL-1 aplique solamente una fase de la linea de c.a. a la salida

de relés
L1 L2 L3 N L1 L2 L3 N

DST1- DST1-
MRDO8SL-1 MRDO8SL-1

=)
O

Correcto Incorrecto

e

NG N

N

e O €000V

Para el modelo DST1-MRDO08SL-1 inserte un fusible de 3,15 A o menos en cada terminal
de salida para impedir que los contactos de salida de seguridad se suelden.

Confirme la seleccion del fusible con el fabricante de éste para asegurarse de la fiabilidad
de las caracteristicas de la carga conectada.

La supresion de las funciones de seguridad puede provocar serias lesiones. Utilice los
dispositivos adecuados en funcién de los requisitos expuestos en la siguiente tabla.

0

Dispositivos de control |Requisitos

Interruptores limitadores | Microcargas de 5 mA a 24 Vc.c.

Pulsadores de parada Utilice interruptores homologados con mecanismo de apertura directa
de emergencia compatibles con las normas IEC/EN 60947-5-1.
Finales de carrera de Utilice interruptores homologados con mecanismo de apertura directa

interbloqueo de puertas compatibles con las normas IEC/EN 60947-5-1 y capaces de conmutar

contactos capaces de conmutar microcargas de 4 mA a 24 Vc.c.

Sensor de seguridad Utilice sensores homologados compatibles con las normas, reglamentos

y normas vigentes en el pais en el que vaya a utilizarlos.
Relés con contactos Utilice dispositivos homologados con contactos de guia forzada compatibles
de guia forzada con la norma EN 50205. Para retroalimentacion, utilice dispositivos con

capaces de conmutar microcargas de 5 mA a 24 Vc.c.

Contactor Utilice relés homologados con contactos de guia forzada compatibles con
la norma EN 50205. Para retroalimentacion, utilice dispositivos con contactos

requisitos de la categoria de seguridad.

Otros dispositivos Evalue si los dispositivos utilizados son adecuados para satisfacer los




Precauciones para una utilizacién segura

Manipule el producto con cuidado

No deje caer el DST1 al suelo ni lo someta a vibraciones excesivas ni a golpes mecanicos. EI DST1 podria
danarse y no funcionar correctamente.

Entorno de instalacion y almacenamiento
No utilice ni almacene el DST1 en ninguna de las siguientes ubicaciones.
e Lugares expuestos a la luz solar directa.

¢ Posiciones expuestas a temperaturas o condiciones de humedad inferiores o superiores a las
indicadas en las especificaciones.

¢ Lugares expuestos a condensacion como resultado de cambios drasticos de temperatura.
¢ Lugares con gran cantidad de polvo (especialmente polvo de hierro) o de sales.

e Lugares con altas cantidades de polvo (especialmente polvo de hierro) o sal.

* Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos.

* Lugares expuestos a golpes o vibraciones.

Si los sistemas van a instalarse en los siguientes lugares, adopte las medidas de prevencion adecuadas
y suficientes. La no adopcion de medidas adecuadas y suficientes puede resultar en fallos de funcionamiento.

¢ Posiciones expuestas a electricidad estatica u otras formas de ruido.
¢ Lugares expuestos a fuertes campos electromagnéticos.

e Posiciones con posibilidad de quedar expuestas a radioactividad.

e Lugares proximos a fuentes de alimentacion eléctrica.

Instalacion/Montaje

* Monte el DST1 dentro de una carcasa con grado de proteccion IP54 (o superior), segun la norma
IEC/EN 60529.

e Use carriles DIN (TH35-7.5 segun IEC60715) para colocar el DST1 en la placa de control.

* Monte el DST1 en los carriles DIN con soportes (TYPE PFP-M, no incluidos con el producto) para que
no se suelte de los carriles debido a vibraciones, etc.

* Debe dejase un espacio alrededor de las superficies superior e inferior del DST1 de al menos 50 mm
para permitair su ventilacion y cableado.

Instalacion/Cableado
e Use el siguiente cable para cablear dispositivos externos de E/S al DST1.

Cable rigido 02~25mm?° AWG 24 ~ 12
Cable estandar (flexible)|[0,34 ~ 1,5 mm® AWG 22 ~ 16

El cable estandar debe dotarse de terminales de barras cubiertos con
aislamiento (tipo compatible con la norma DIN46228-4) en sus extremos
antes de utilizarlo para la conexién.

e Antes de proceder al cableado del DST1, desconéctelo de la fuente de alimentacion. Los dispositivos
conectados al DST1 pueden ponerse en funcionamiento de manera imprevista.

e Aplique las tensiones especificadas correctas a las entradas del DST1. La aplicaciéon de una tension de
c.c. inapropiada o de cualquier tension de c.a. causara fallos de funcionamiento en el DST1.

e Asegurese de separar el cable de comunicaciones y el cable de E/S de las lineas de corriente/alta tension.
e Al conectar los conectores a las tomas del DST1 tenga cuidado de no pillarse los dedos.
* Apriete los tornillos de los conectores de DeviceNet y de E/S correctamente (0,25 — 0,3 Nm).

e Un cableado incorrecto puede provocar la anulaciéon de las funciones de seguridad. Cablee
correctamente los conductores y verifique el funcionamiento del DST1 antes de poner en servicio el
sistema al que vaya a incorporar el DST1.

* Una vez haya completado el cableado asegurese de retirar la etiqueta para prevencion de corte del
cable del DST1 para permitir la disipacion del calor y una ventilaciéon adecuada.

Seleccion de la fuente de alimentacion
Utilice una fuente de alimentacion que satisfaga los siguientes requerimientos.

e Los circuitos secundarios de la fuente de alimentaciéon de c.c. debe estar aislados de su circuito
primario mediante aislamiento doble o reforzado.

e La fuente de alimentacion de c.c. debe cumplir los requisitos de los circuitos de clase 2 o de los
circuitos de tension/corriente limitada especificados en la norma UL 508.

* 20 ms 0 mas para temporizacién de retencién de salida.
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Inspecciones y mantenimiento periédicos

¢ Antes de sustituir el DST1, desconéctelo de la fuente de alimentacion. Los dispositivos conectados
al DST1 pueden ponerse en funcionamiento de manera imprevista.

* No desmonte, repare ni modifique el DST1. De lo contrario, pueden anularse sus funciones
de seguridad.

Eliminacion
¢ Tenga cuidado de no lesionarse cuando desmonte el DST1.

Precauciones adicionales segun UL 1604

DST1-ID12SL-1 y DST1-MD16SL-1 son adecuados para su utilizacion en ubicaciones Unicamente
de acuerdo a la Clase |, Div. 2, Grupos A, B, C, D o no peligrosas.

ADVERTENCIA — Peligro de explosion — La sustitucion de componentes puede afectar a la adecuacion
ala Clase I, Div. 2.

ADVERTENCIA — Peligro de explosiéon — No desconecte el equipamiento a menos que se haya
desconectado previamente la fuente de alimentacion o se esté seguro de que la zona no sea peligrosa.

Regulaciones y Normas

Los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 han sido homologados como sigue
por TUV Rheinland:
1. Normas europeas

e EN954-1/12.96

e EN60204-1/12.97

e EN61000-6-2/10.01

e EN61000-6-4/10.01

e EN418/1992

2. Normas internacionales
e |EC 61508 parte 1-7/12.98-05.00
e |EC61131-2/02.03
3. Normativas EE.UU.
e NFPA 79-2002
e ANSI RIA15.06-1999
e ANSIB11.19-2003

El DST1 ha sido certificado como sigue por el Underwriter's Laboratory:
Listas de normas de seguridad en EE.UU y Canada

e UL1998
* NFPA79
e UL508

e CSA22.2No14
e UL 1604 (para el modelo DST1-ID12SL-1 y el modelo DST1-MD16SL-1)
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1-1 Descripcion general
1-1-1 Acerca de los moédulos de E/S de seguridad de la serie DST1
Los modulos de E/S de seguridad de la serie DST1 soportan el protocolo de seguridad de DeviceNet
e incorporan las diversas funciones de un sistema de seguridad. Los modulos de E/S de seguridad
de la serie DST1 permiten al usuario estructurar un sistema de red y de control de seguridad que
satisface los requisitos del Nivel 3 (SIL) de Integridad de seguridad definido en la norma IEC 61508
(Seguridad funcional de sistemas electrénicos, eléctricos y programables de seguridad), asi como los
de la Categoria de seguridad 4 de la norma EN 954-1.
Los datos de E/S de seguridad de los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 se transmiten
mediante comunicaciones de E/S de seguridad de acuerdo al protocolo DeviceNet, y el procesamiento
de los datos se realiza en el Safety Network Controller (NE1A-SCPUO1). Por lo tanto, el estado de los datos
de E/S de seguridad puede monitorizarse en un PLC estandar conectado a una red DeviceNet utilizando
comunicaciones de E/S estandar o comunicaciones de mensaje explicito complementario de canal doble.
Network Configurator pLC
Safety Network Controller Maestra de
i — Red DeviceNet — DeviceNet
| S— | B
Méddulos de E/S de Médulos de E/S de
seguridad de la serie DST1 seguridad de la serie DST1
| E— — | i s—
| E— — O
r A Y
17T ] T T ]
Bot6n de parada ri I } m 55000 E =
de emergencia Interrupor Relé de Contactor
Final de carrera  accionado  Final Interruptor seguridad Valvula
e e Segudag % e
de seguridad
Barrera 6ptica de seguridad
1-1-2 Caracteristicas de los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1
Entradas de seguridad
¢ Pueden conectarse dispositivos con salidas de semiconductor como barreras dpticas asi como
dispositivos con salida de contacto como interruptores de parada de emergencia.
e Pueden detectarse fallos en el cableado externo.
e Pueden configurarse retardos de entrada (retardos a ON y retardos a OFF).
¢ Pueden configurarse pares de entradas locales relacionadas en el modo de canal doble con el fin
de cumplir con las normas de la Categoria 4.
Cuando se configura el modo de doble canal, pueden evaluarse los patrones de datos de entrada
y el tiempo de discrepancia entre las sefales de entrada.
Salidas de prueba
e Hay disponibles 4 salidas de prueba independientes.
e  Puede detectarse un indicador luminoso externo desconectado. (Puede configurarse sélo para el terminal 3.)
e Las salidas de prueba pueden usarse como terminales de alimentacion para dispositivos como por
ejemplo sensores.
* Las salidas de prueba pueden configurarse como terminales de salida estandar para utilizarlas como
salidas de monitorizacion.
Salidas de seguridad
Salidas de estado sélido
* Pueden configurarse pares de salidas locales relacionadas en el modo de canal doble con el fin
de cumplir con las normas de la Categoria 4.
¢ Cuando se configura el modo de canal doble pueden evaluarse los patrones de datos de salida.
e La corriente nominal de salida es de 0,5 A max. por salida.
18 Seccion 1: Informacion general



Salidas de relé

e Pueden configurarse pares de terminales de salida relacionados en el modo de canal doble con el fin
de cumplir con las normas de la Categoria 4.

e Cuando se configura el modo de canal doble pueden evaluarse los patrones de datos de salida.
e La corriente nominal de salida es de 2 A max. por salida.
* Los relés de seguridad pueden sustituirse.

Comunicaciones DeviceNet Safety

Como esclavos de seguridad, los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 pueden llevar a cabo
comunicaciones de E/S de seguridad con hasta cuatro conexiones.

Comunicaciones estandar DeviceNet

Como esclavos estandar, los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 pueden llevar a cabo
comunicaciones de E/S estandar con un maestro con hasta dos conexiones.

Arranque del sistema y apoyo para recuperacion de error

¢ Puede comprobarse la informacion de error utilizando la funcion de registro de error o los indicadores
de la parte frontal de los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1.

* Los datos de E/S de los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 y la informacion de estado
interno pueden monitorizarse desde un PLC estandar asignando la informacién en el maestro estandar.
De igual manera puede monitorizarse la informacion desde un PLC de seguridad asignando la
informacioén en el maestro de seguridad.

Control de acceso mediante contraseia

Los datos de configuracién de los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 estan protegidos por una

contrasefia.

Conexidn/desconexion del conector de E/S

* El conector de E/S puede conectarse y desconectarse.

e La estructura del conector de E/S impide una conexion incorrecta.

Cableado de la caja de fijacion de cables

Los cables pueden conectarse sin necesidad de tornillos de terminal.

Funciones de mantenimiento

Los mdédulos de E/S de seguridad de la serie DST1 estan equipados con funciones de mantenimiento, como
contador de operacion de contacto, monitor de tiempo acumulado en ON, y monitor de tiempo de operacion.

1-1 Descripcion general 19



1-2 Modelos estandar
La siguente tabla muestra los tres modelos de mddulos de E/S de seguridad de la serie DST1 que estan
disponibles: médulos de entrada de seguridad, médulos de E/S de seguridad con salida de estado sélido
y médulos de E/S de seguridad con salida de relé
Modelo Nombre Capacidad de E/S
Entradas de |Salidas Salidas de seguridad
seguridad |de prueba [gjidas de Salidas
estado sélido |de relé
DST1-ID12SL-1 Maodulo de entrada de 12 entradas |4 salidas’ - -
seguridad
DST1-MD16SL-1 Mddulo de E/S de seguridad |8 entradas |4 salidas’ 8 salidas -
con salidas de estado sdlido
DST1-MRDO8SL-1  |Mddulo de E/S de seguridad |4 entradas |4 salidas’ - 4 salidas
con salidas de relé
1 Cada salida de prueba puede configurarse para funcionar como salida de prueba o salida estandar.
Las salidas de prueba se utilizan conjuntamente con una entrada de seguridad. Los cables rotos
de un indicador externo pueden detectarse solo en el terminal T3.
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1-3
1-3-1

Funciones

Moédulos de E/S de seguridad de la serie DST1

Elemento

Descripcion

Funciones de
autodiagnéstico

El autodiagndstico se ejecuta al conectar la alimentacion, y periddicamente durante
el funcionamiento. Al producirse un error, sera considerado error grave. El indicador
MS se iluminara en rojo y todas las salidas de seguridad y salidas de datos a la red
se desconectaran (OFF).

Control de Una vez descargados y verificados, los datos de comprobacion de los mddulos de E/S
accesomediante |de seguridad de la serie DST1 pueden protegerse mediante una contrasefa.
contrasefa

Deteccion Los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 estan configurados para detectar
automatica de  |automaticamente la velocidad de transmision de la red.

velocidad de

transmision

Contenido de las
comunicaciones
de E/S remotas

Datos de E/S
para control

Entradas de seguridad

El estado ON/OFF de
cada terminal de entrada
de seguridad

DST1 —
Maestro de seguridad
DeviceNet

Salidas de seguridad

El estado ON/OFF de
cada terminal de salida
de seguridad

Mestro de seguridad —
DST1

Salidas estandar

El estado ON/OFF de cada
terminal de salida de prueba
(TOaTy)

Maestra de DeviceNet
0 maestro

de seguridad —

DST1

Monitores
de salida

Monitorizacién de
salida de seguridad

El estado ON/OFF real de
cada salida de seguridad

Datos de
estado

Estado individual de
entrada de seguridad

Indicador normal de cada
entrada de seguridad

Estado combinado de
entrada de seguridad

Indicador normal comun en
ON cuando todas las entradas
de seguridad son normales

Estado individual de
salida de seguridad

Indicador normal de cada
salida de seguridad

Estado combinado de
salida de seguridad

Indicador normal comun en
ON cuando todas las salidas
de seguridad son normales

Estado individual de
salida de prueba

Indicador normal de cada
salida de prueba

Estado del
indicador luminoso de
exclusion (muting)

Indicador normal de salida de
prueba del terminal T3
cuando esta configurada
como salida de exclusién

DST1 —»
Maestro de seguridad
DeviceNet

Datos de
estado
general

Indican el estado general de los médulos de
E/S de seguridad de la serie DST1 mediante los
siguientes 8 indicadores.

Bit 0: Indicador de estado de alimentacion de entrada

de seguridad

Bit 1: Indicador de estado de alimentacién de salida

de seguridad

Bit 2: Indicador de caida de tensién de la red
Bit 3: Indicador de mantenimiento de la unidad

Bit 4: (Reservado)

Bit 5: Indicador combinado de estado de puerto de E/S

Bit 6: Indicador de tiempo de operacion excedido
Bit 7: Indicador de mantenimiento de componente

conectado

Master DeviceNet —
DST1

N° de
conexiones

E/S de
seguridad

4 (monodifusion y multidifusion) (Ver nota.)

E/S estandar

2 (sondeo, bit estroboscdpica, COS vy ciclica)

IMPORTANTE: Mediante la conexién multidifusion pueden establecerse comunicaciones con hasta
15 controladores de seguridad por conexidn. No obstante, si se utilizan cuatro conexiones,
los mddulos de E/S de seguridad de la serie DST1 podra comunicarse sélo con un total
de 30 controladores de seguridad.

1-3 Funciones
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Elemento

Descripcion
Asignacion DST1-ID12 Para las comunicaciones de E/S remotas, el usuario puede seleccionary asignar
de patrones de |S[-1 los siguientes datos de E/S, de los que, combinados, existen 15 modelos:

comunicaciones
de E/S remotas

* Datos de E/S para control

* Datos de estado

e Datos de estado general

Consulte la 3-2 Asignaciones de E/S remotas (pagina 44).

DST1-MD16
SL-1

Para las comunicaciones de E/S remotas, el usuario puede seleccionary asignar
los siguientes datos de E/S, de los que, combinados, existen 16 modelos:

e Datos de E/S para control

* Datos de estado

* Datos de estado general

*  Monitorizacion de salida

Consulte la 3-2 Asignaciones de E/S remotas (pagina 44).

DST1-
MRDO08SL-1

Para las comunicaciones de E/S remotas, el usuario puede seleccionary asignar
los siguientes datos de E/S, de los que, combinados, existen 16 modelos:

e Datos de E/S para control

* Datos de estado

* Datos de estado general

*  Monitorizacion de salida

Consulte la 3-2 Asignaciones de E/S remotas (pagina 44).

Funciones Monitorizacion |En DST1 pueden registrarse los valores actual, minimo y pico de la tensién
de esclavo de tension de |de alimentacion de la red. Puede configurarse una tensién de monitorizacion
inteligente alimentacion |(predeterminada: 11 V) en DST1. De esta manera, cuando la tension de la red
de la red caiga por debajo del valor especificado, se activara (ON) el indicador de caida
de tensién de alimentacion de la red de los datos de mantenimiento.
Monitorizacion |Es posible calcular y registrar el tiempo total en ON (unidad: 0,1 hora)
de tiempo de |de la alimentacion de circuitos internos de DST1. En DST1 puede configurarse
conduccion de |un valor de monitorizacion y el indicador de mantenimiento de la unidad
la unidad de los datos de estado general se activara (ON) cuando el tiempo total alcance
el valor de monitorizacion configurado.
Nombre de El usuario puede asignar y registrar un nombre o comentario para cada
unidad terminal DST1 (hasta un maximo de 32 caracteres).
Estos nombres/comentarios de terminal pueden leerse y escribirse.
Comentarios |El usuario puede asignar un nombre a cada contacto de E/S de DST1
de E/S (hasta un maximo de 32 caracteres cada uno) y registrarlos en DST1. Puede
comprobarse cada contacto de E/S del dispositivo conectado, lo que permite
identificar dispositivos defectuosos durante el mantenimiento remoto.
Ultimafechade |[En DST1 puede escribirse la fecha en la que se realiz6 el ultimo
mantenimiento |mantenimiento. Esto facilita la evaluacién del tiempo que falta hasta el proximo
mantenimiento.
Monitor de Esta funcion se utiliza para detectar si la alimentacién de E/S esta
estado de 0 no conectada. Al desconectar (OFF) la alimentacion de E/S, el indicador de
alimentacion |estado de alimentacion de entrada de seguridad o el indicador de alimentacion
de E/S de salida de seguridad de los datos de estado general se activara (ON).
Contadores Los contadores de operacion de contacto se utilizan para contar el numero
de operacion |de veces que cada contacto de entrada o de salida pasa de OFF a ON
de contacto  |(resolucién maxima de 50 Hz) y registra los totales en DST1.
Supervisiéon de [En DST1 puede calcularse y registrarse el tiempo total en modo ON de cada
tiempo total en |contacto de E/S (unidad: s). Pueden configurarse valores de monitorizacion en
modo ON el DST1. Asi, al alcanzarse el nimero de operaciones especificado, se activara
(ON) el indicador de mantenimiento de componente conectado en los datos
de estado general.
Monitor La monitorizacion del tiempo de operacion puede medir el tiempo transcurrido
de tiempo desde el momento en que un contacto de salida se activa (ON) hasta
de operacion |el momento en que se activa (ON) un contacto de entrada (unidad: ms),
y esta informacién puede registrarse en DST1.
Historial de DST1 registra la informacién de estado de error de los Ultimos diez errores. Para leer el historial
errores de errores puede utilizarse Network Configurator.

22
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1-3-2

Entradas de seguridad

Elemento

Descripcion

Modo de canal de
entrada

Para cada entrada podra seleccionarse cualquiera de los cuatro modos siguientes, en funcién
del dispositivo de entrada externo.

prueba desde la
salida de prueba

No se utiliza La entrada de seguridad no se utiliza.
(No hay conectado un dispositivo de entrada externo.)
Impulso de Especifica la conexién de un dispositivo con una salida de contacto

en combinacién con una salida de prueba. Cuando se selecciona este
modo, seleccione la salida de prueba a utilizar para la fuente de prueba
y posteriormente configure el modo de salida de prueba como Salida
de prueba de impulso. Cuando se realicen estas configuraciones
pueden detectarse contactos entre la linea de sefial de entrada y la
fuente de alimentacion (positivo) y cortocircuitos con otras lineas

de sefal de entrada.

Se utiliza
como entrada
de seguridad

Especifica la conexién de un dispositivo de seguridad con una salida
de estado sdélido, como por ejemplo una barrera de seguridad.

Se utiliza como
entrada estandar

Especifica la conexién de un dispositivo estandar
(por ejemplo, un dispositivo que no sea de seguridad).

Modo de canal
doble

Es posible evaluar la coherencia entre sefales de dos canales. Se puede seleccionar
cualquiera de las siguientes configuraciones. El tiempo de discrepancia se ajusta al mismo

tiempo.

Canal unico Especifica la utilizacion del modo de canal Unico. Si se selecciona canal
unico, la entrada de seguridad que se emparejara para el parametro de
canal dual también se configurara en el modo de canal unico.

Equivalente Especifica la utilizacién del modo equivalente a canal doble con una

a canal doble entrada de seguridad emparejada.

Complementario |Especifica la utilizacion del modo complementario a canal doble con

de canal doble  |una entrada de seguridad emparejada.

Tiempo de
discrepancia

Este ajuste se utiliza para monitorizar el tiempo de discrepancia en
la l6gica entre dos canales configurados como dobles equivalentes
0 dobles complementarios.

Retardos de
entrada

Retardo a ON

Una senal de entrada es tratada como OFF durante el tiempo

de retardo a ON configurado (0 a 126 ms, en incrementos de 6 ms)
después del flanco ascendente del contacto de entrada. La entrada se
pondra en ON sdlo si el contacto de entrada se mantiene en ON una
vez transcurrido el tiempo de retardo a ON. Esto ayuda a impedir las
vibraciones de los contactos de entrada.

Retardo a OFF

Una sefial de entrada es tratada como ON durante el tiempo de retardo
a OFF configurado (0 a 126 ms, en incrementos de 6 ms) después del
flanco descendente del contacto de entrada. La entrada se pondra en
OFF sdlo si el contacto de entrada se mantiene en OFF una vez
transcurrido el tiempo de retardo a OFF. Esto ayuda a impedir las
vibraciones de los contactos de entrada.

Tiempo de
retencion de error
de entrada

El estado OFF se mantendra como minimo durante el tiempo de retencién de error de
entrada (0 a 65.530 ms, en incrementos de 10 ms) cuando la entrada de seguridad individual

pasa a OFF.

1-3 Funciones
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1-3-3 Salidas de prueba
Elemento Descripcion
Modo de salida |Podra seleccionarse cualquiera de los cinco modos siguientes, en funcion del dispositivo
de prueba de entrada externo.

No se utiliza La salida de prueba correspondiente no se utiliza.

Salida estandar Especifica la conexion a la entrada para un indicador luminoso de

exclusion (muting) o PLC. Se utiliza como salida de monitorizacion.

Salida de impulso |Especifica la conexién de un dispositivo con una salida de contacto

de prueba en combinacién con la entrada de seguridad.

Salida de Especifica la conexion al terminal de alimentacion de un sensor

alimentacién de seguridad. Se pone en salida la tensiéon suministrada desde la

salida de prueba a la alimentacion de E/S (V, G).

Salida de indicador | Especifica una salida de indicador luminoso de exclusion.

luminoso de Cuando la salida esta en ON puede detectarse la desconexion del

exclusion (muting) |indicador luminoso de exclusién.

(sd6lo terminal T3)

Estado de salida |Configura el estado de la salida de prueba cuando se produce un error de comunicaciones.
tras error de Este parametro se habilita cuando el modo de canal de salida de prueba se configura como
comunicaciones |salida estandar o salida de indicador luminoso de exclusién (muting).
Deteccion de Compatible.
cortocircuito
Deteccion de Compatible.
cable roto de Esta configuracién es valida cuando el modo de salida de prueba se configura como salida
indicador externo |de indicador luminoso de exclusion (muting).

1-3-4 Salidas de seguridad
Elemento Descripcion
Modo de canal de | Podra seleccionarse cualquiera de los tres modos siguientes, en funcién del dispositivo de
salida entrada externo.

No se utiliza La salida de seguridad no se utiliza.

(No hay conectado un dispositivo de salida externo).

Seguridad Especifica no salida de pulso de prueba cuando la salida esta en ON.
Pueden detectarse contactos entre la linea de sefial de salida
y la alimentacion (positivo) cuando la salida esta en OFF vy fallos
de conexion a tierra.

Prueba de Pone en salida el impulso de prueba cuando la salida esta en ON.

impulsos de Pueden detectarse contactos entre la linea de sefial de salida y

seguridad alimentacion, y cortocircuitos con otras lineas de sefal de salida.

Modo de canal Es posible evaluar la coherencia entre sefiales de dos canales. Se puede seleccionar
doble cualquiera de las siguientes configuraciones.

Canal unico Especifica la utilizacién del modo de canal Unico. Cuando se configura
canal unico la salida de seguridad que se emparejaria para el parametro
de canal doble también se configura en el modo de canal unico.

Canal doble Especifica la utilizacion del modo de canal doble. Cuando ambas
salidas de seguridad a emparejar son normales las salidas pueden
ponerse en ON.

Tiempo de El estado OFF se mantendra como minimo durante el tiempo de retencién de error de
retencion de error |salida (0 a 65.530 ms, en incrementos de 10 ms) cuando la salida de seguridad individual
de salida pasa a OFF.
Deteccion de Compatible.
cortocircuito
Deteccion de Compatible.
sobrecorriente
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1-4
1-4-1

Descripcion de las funciones de seguridad
Modulos de E/S de seguridad de la serie DST1

Estado seguro

El siguiente estado es considerado como seguro por los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1.
e Salidas de seguridad: OFF
e Datos de salida a red: OFF

> Salidas a red: OFF

DeviceNet
Estado
seguro 4 A
H—/ Entradas
Salidas: OFF

Asi, los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 deben utilizarse en aplicaciones en las que entre en
estado seguro cuando las salidas de seguridad se ponen en OFF y los datos de salida a la red se ponen en OFF.
Funciones de autodiagnoéstico

El autodiagndstico se ejecuta al conectar la alimentacion, y periédicamente durante el funcionamiento.

Al producirse un error, sera considerado error grave. El indicador MS se iluminara en rojo y todas las salidas
de seguridad y salidas de datos a la red se desconectaran (OFF).

Control de acceso mediante contraseiia

Una vez descargados y verificados, los datos de comprobacién de los médulos de E/S de seguridad

de la serie DST1 pueden protegerse mediante una contrasefa.

Network Configurator

Configuracién de contrasefia

Red DeviceNet

\ Datos de configuracion
\ descargados.

Madulo de E/S de \
seguridad de DST1 y Y

|:| Datosde =~y
configuracién

Nota: Consulte en el Manual de configuracion del sistema (Z905) la configuracion de contrasenas.
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1-4

2

Entradas de seguridad
Impulso de prueba desde la salida de prueba

Las salidas de prueba se utilizan conjuntamente con una entrada de seguridad. Especifique el terminal de salida
de prueba correspondiente para utilizarlo como origen de la prueba. El terminal de salida de prueba se utiliza
como fuente de alimentacion para conectar un dispositivo de entrada externo al terminal de entrada de seguridad.
Ejemplo: DST1-ID12S-1
En este caso se utilizan conjuntamente INO y TO

lviv]o]lt1]2]s]lals]e]|7]

lelléd lolmi{rolTi]Tol 11|70 T1]

Salida de 24 Vc.c. con impulso

Terminal de de prueba

entrada de

seguridad Contacto externo
—t

24V

El terminal de salida de prueba emite un impulso de prueba para diagnosticar el circuito interno cuando
el contacto de entrada externo se pone en ON. Utilizando esta funcion es posible detectar cortocircuitos

entre las lineas de sefales de entrada y la alimentacion eléctrica (lado positivo), asi como cortocircuitos
entre las lineas de sefales de entrada.

Ll [
i

g

7— Contacto externo
\

INO |e e ™\ Cortocircuito entre la linea de sefal
1 de entrada y la fuente de alimentacion
\ (lado positivo)

H

\
)
1
1
1)
T1 C
]
]
]
1
]
1
1
1

7— Contacto externo

\ Cortocircuito entre lineas de sefial
de entrada
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Si se detecta algun error, los datos de entrada de seguridad y el estado de entrada de seguridad individual
se pondran en OFF.

* Normal
24V
TO
oV
ON
Dispositivo externo
OFF
ON
INO
OFF
ON
Entrada de
seguridad 0 OFE
Datos de
E/S remotas
Estado de ON
entrada de

seguridad 0 OFF

* Error
24V
TO
oV
ON
Dispositivo externo
OFF
ON
INO
OFF
ON Error
Entrada de
seguridad 0
OFF —
Datos de
E/S remotas
Estado de ON
seguridad 0 OFF

Configuracion de modo de canal doble y de tiempo de discrepancia

Es posible evaluar la coherencia entre sefiales de dos canales. Se puede seleccionar cualquiera de

las siguientes configuraciones. Esta funcién monitoriza el tiempo durante el cual existe una discrepancia
I6gica entre los dos canales configurados como dobles. Si la duracion de la discrepancia excede del tiempo
de discrepancia configurado (0 a 65.530 ms, en incrementos de 10 ms), los datos de entrada de seguridad
y el estado individual de la entrada de seguridad se pondran en OFF en ambas entradas.

IMPORTANTE: La funcion de canal doble se utiliza con 2 entradas consecutivas que se inician a partir
de numeros de entrada pares: entradas O y 1, entradas 2 y 3, entradas 4 y 5, etc.
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La siguiente tabla muestra la relacion entre la entrada de terminal y los datos de E/S remotos.

Modo de canal |Terminales de entrada Datos de E/S remotas Significado de
doble los datos

INO IN1 Entrada de Entrada de

seguridad 0 seguridad 1

Equivalente 0 0 0 0 OFF
acanaldoble o 1 0 0 OFF

1 0 0 0 OFF

1 1 1 1 ON
Complementario |0 0 0 1 OFF
de canal doble |g 1 0 1 OFF

1 0 1 0 ON

1 1 0 1 OFF

Canales dobles, equivalente

El estado es considerado normal cuando ambos canales estan en ON o en OFF. Si un canal esta en ON
y el otro en OFF, sera considerado un error y los datos de entrada de seguridad y el estado individual
de la entrada de seguridad se pondran en OFF en ambas entradas.

* Normal

Datos de
E/S remotas

INO

IN1

_ Entrada de
seguridad 0

Entrada de
seguridad 1

Estado de

L entradas de
seguridad Oy 1

* Error

Datos de
E/S remotas

INO

IN1

__Entrada de
seguridad 0

Entrada de
seguridad 1

Estado de
L entradas de
seguridad O y 1

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

, Tiempo de discrepancia,

I

, Tiempo de discrepancia,

Error

28
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Canales dobles, complementario

El estado es considerado normal cuando un canal estda en ON y el otro en OFF. Cuando ambos canales
estan en ON o en OFF, se considera error y los datos de entrada de seguridad y el estado individual

de entrada de seguridad se pondran en OFF en ambas entradas.

* Normal

INO

IN1

__ Entrada de
seguridad 0

Datos de Entrada de
E/S remotas | seguridad 1

Estado de
L entradas de
seguridad O y 1

* Error

INO

IN1

__ Entrada de
seguridad 0

Datos de Entrada de
E/S remotas | seguridad 1

Estado de
- entradas de
seguridad O y 1

Recuperacion de error

ON

OFF

ON

OFF

, Tiempo de discrepancia,

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON
OFF

, Tiempo de discrepancia,

ON

OFF

ON

il

Error

OFF

ON

OFF

Todas las condiciones siguientes son necesarias para recuperarse de un error que haya tenido lugar en una

entrada de seguridad.
e La causa del error debe eliminarse.

e Eltiempo de retencién de error debe haber transcurrido.

¢ La sefal de entrada debe volver a un estado inactivo y no debe haber condicién de error detectada.

(p.€j., pulsando el boton de paro de emergencia o abriendo una puerta)

1-4 Descripcién de las funciones de seguridad
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Retardos de entrada

Retardo a ON

Una sefal de entrada es tratada como OFF durante el tiempo de retardo a ON configurado (0 a 126 ms,
en incrementos de 6 ms) después del flanco ascendente del contacto de entrada. La entrada se pondra
en ON sélo si el contacto de entrada se mantiene en ON una vez transcurrido el tiempo de retardo a ON.
Esto ayuda a impedir las vibraciones de los contactos de entrada.

ON
OFF

| ]
] ]
1 1
1 1
| |
ON |
Entrada de datos |
de E/S remotas '
de seguridad OFF : H
| i
1 - —h’
I

Retardo a ON

Retardo a OFF

Una sefal de entrada es tratada como ON durante el tiempo de retardo a OFF configurado (0 a 126 ms,
en incrementos de 6 ms) después del flanco descendente del contacto de entrada. La entrada se pondra
en OFF sélo si el contacto de entrada se mantiene en OFF una vez transcurrido el tiempo de retardo a OFF.
Esto ayuda a impedir las vibraciones de los contactos de entrada.

ON
IN

OFF

ON
Entrada de datos
de E/S remotas
de seguridad OFF

Retardo a OFF

E

J

1-4-3 Salidas de seguridad
Salida de seguridad con impulso de prueba
Cuando la salida esta en ON, el impulso de prueba se pone en OFF durante 470 ms, en un ciclo de 648 ms.
Con esta funcién pueden detectarse cortocircuitos entre lineas de sefial de salida y la fuente de alimentacién
(lado positivo), asi como cortocircuitos entre lineas de sefal de salida. Si se detecta algun error, los datos
de salida de seguridad y el estado individual de salida de seguridad se pondran en OFF.
IMPORTANTE: Para evitar que el impulso de prueba produzca desperfectos en el dispositivo conectado,
preste especial atencion al tiempo de respuesta de entrada del dispositivo.
ON
OFF
—>
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Configuracion de canal doble
Cuando ambos canales son normales, las salidas pueden ponerse en ON.

El estado es considerado normal cuando ambos canales estan en situacion normal. Si se detecta algun
error en un canal, los datos de salida de seguridad y el estado individual de salida de seguridad se pondran
en OFF en ambos canales.

* Normal
ON
ouTo
OFF
ON
OUTA
OFF
ON
Datos de Estado de salidas
E/S remotas | de seguridad Oy 1
OFF
* Error

ON
ouTo

OFF

ON
OUTA

OFF

Error
ON

Datos de Estado de salidas
E/S remotas |;ie seguridad 0 y 1 OFF -

Recuperacion de error

Todas las condiciones siguientes son necesarias para recuperarse de un error que haya tenido lugar en una
salida de seguridad.

e La causa del error debe eliminarse.
e Eltiempo de retencién de error debe haber transcurrido.

e Las sefales de salida a las etiquetas de E/S desde la aplicacién del usuario que corresponden
a la salida de seguridad deben volverse inactivas.

1-4-4 Tiempo de reaccion de entrada

El retardo de entrada es el periodo transcurrido desde el momento en que la sefial de entrada cambia hasta
que se envia a la red el nuevo estado de sefal.

Tiempo max. de reaccion de entrada: 16,2 ms + valor configurado como retardo a ON/OFF
Nota: Consulte en el Manual de configuracion del sistema (Z905) el tiempo de reaccion del sistema.

1-4-5 Tiempo de reaccion de salida

El retardo de salida es el periodo transcurrido desde el momento en que se recibe una sefial de red hasta
que cambia el estado del terminal de salida.

Tiempo max. de reaccion de salida: 6,2 ms + 20 ms (tiempo de respuesta de relé, s6lo DST1-MRD08SL-1)

Nota: Consulte en el Manual de configuracion del sistema (Z905) el tiempo de reaccion del sistema.
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1-4-6

Datos de estado de E/S

Ademas de los datos de E/S, los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 incluyen datos de estado
para verificar los circuitos de E/S. Los datos de estado incluyen los siguientes, que pueden utilizarse para
las comunicaciones de E/S remotas.

* Indicadores normales (en ON si no hay errores en el circuito interno y en el cableado externo)
* Unindicador AND de los indicadores normales
*  Monitorizacion de salida (estado ON/OFF real de la salida)

Indicadores normales

Los indicadores normales indican si cada entrada de seguridad, salida de seguridad o salida de prueba
es o no normal (estado normal: ON, estado de error: OFF).

Monitorizacion de salida

La monitorizacién de salida indica el estado ON/OFF real de las salidas de seguridad.

32
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2-1

Procedimiento general

A continuacion encontrara el procedimiento general para la utilizacién de los modulos de E/S de seguridad
de la serie DST1. Consulte la estructura y la topologia de la red en el Manual de operacion de DeviceNet
(N° cat. W267).

Instale los médulos de E/S de seguridad
de la serie DST1 en el panel de control.

\:
|Conecte la alimentacion y los cables de E/S.]
\
|Conecte los conectores de comunicaciones.|
{
[Configure la direccién de nodo. |
\:
Configure el sistema. Realice las configuraciones de los

médulos de E/S de seguridad de la serie DST1.
Consulte la Seccion 3: Configuracion (pagina 39).

La velocidad de transmision de todo el sistema estara determinada por la velocidad de transmisién
de la Unidad maestra. No es necesario configurar la tasa de transferencia para cada uno de los médulos
de E/S de seguridad de la serie DST1.

Interruptores de direccién de nodo Indicadores
Consulte la 2-5 Direccion de nodo Consulte la 4-2 Indicadores
(pagina 37). (pagina 55).

Conector de comunicaciones —
Consulte la 2-4 Conexion del
conector de comunicaciones
(pagina 37).

Bloques de terminales

Consulte la 2-3 Conexion de la
alimentacion de E/S y del cable de E/S
(pagina 36).
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2

2 Instalacion

Utilice el carril DIN (35 mm de ancho) para instalar los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1
en el panel de control.

Canaletas de cableado

Tope
(PFP- M)

50 mm min.

Carril DIN de 35 mm

Tope
(PFP- M)

Canaletas de cableado

Nota:

IMPORTANTE:

Consulte las dimensiones en las descripciones de cada uno de los modelos de DST1
(Seccion 5: Serie DST1 (pagina 57)).

Utilice el DST1 en un entorno que se ajuste a las especificaciones generales.

Utilice el DST1 en un alojamiento con categoria de proteccién IP54 (IEC 60529)
como minimo.

Utilice el carril DIN (35 mm de ancho) para montar el DST1 en el panel de control.
Utilice siempre un tope final en cada extremo del DST1 para inmovilizarlo.

Deje un minimo de 50 mm por encima y por debajo del DST1 para permitir su
ventilacion.

2-2 Instalacion
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2-3 Conexion de la alimentacion de E/S y del cable de E/S
La siguiente tabla muestra los cables que deben utilizarse para el conector de E/S
(utilizando los terminales de crimpar recomendados).
Cable rigido 0,2a2,5mm? (AWG 24 a AWG 12)
Cables trenzados |0,34 a 1,5 mm2 (AWG 22 a AWG 16)
Nota: Consulte la disposicion de terminales del bloque de terminales y el cableado de las E/S externas
en las descripciones de cada uno de los modelos del DST1 (Seccion 5: Serie DST1 (pagina 57)).
Materiales y herramientas recomendados
Férulas con fundas aislantes de plastico
Utilice las férulas con fundas aislantes de plastico compatibles con la norma DIN 46228-4. Las férulas
de aspecto similar pero incompatibles con esta norma pueden no ser adecuadas para los bloques
de mdédulos de E/S de seguridad de la serie DST1. (Las dimensiones de cables que a continuacion
se indican son aproximadas. Deben confirmarse antes de aplicarlas.)
Nota: Utilice cables del mismo diametro para cada férula de dos hilos que utilice.
Especificaciones de referencia (especificaciones del producto facilitadas por Phoenix Contact)
Modelo de Dimensiones del cable|Especificaciones de la férula
férula Seccion del | AWG Longitud del |Longitud [Longitud |Didmetro |Diametro §
conductor aislamiento |total L1 |de laparte |interiordel|interior de | ©
(mm?) pelado (mm)|(mm) metélica |conductor |la funda de | 2
L2 (mm) (D1(mm) |aislamiento| £
D2 (mm) a
o Al 0,34-8TQ |0,34 22 10 12,5 8 0,8 2,0 *1
Z |Al 0,5-8WH |0,5 20 10 14 8 1,1 25
; Al 0,75-8GY |0,75 18 10 14 8 1,3 2,8
S |AI1,0-8RD 1,0 18 10 14 8 1,5 3,0
Al1,5-8BK |1,5 16 10 14 8 1,8 3,4
Al-TWIN 2x0,5 - 10 15 8 1,5 2,5/4,7 *2
8|2x0,5-8WH
g AI-TWIN 2x0,75 |- 10 15 8 1,8 2,8/5,0
© |2 x0,75-8GY
& [AIFTWIN 2x1 - 10 15 8 2,05 3,4/5,4
2 x1-8RD
*1 para un cable *2 para dos cables
| Dia. D2 | Dia. D2
Funda aislante | Funda aislante |
A \ Y \
A A
9 9
A 4 A, A A,
Dia. D1 Dia. D1
Herramienta de crimpar férulas
Fabricante Modelo
Phoenix Contact CRIMPFOX UD6
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IMPORTANTE: ¢ Utilice férulas al conectar cables.

¢ Los conectores de E/S son desmontables. Apriete los tornillos de conector de E/S con
un par de 0,25 a 0,3 Nm.

¢ El conector de E/S tiene una estructura que ayuda a evitar el cableado incorrecto.
Realice las conexiones en los lugares especificados correspondientes a los numeros
de terminales.

¢ No quite la etiqueta del DST1 antes de realizar el cableado.

¢ Retirela siempre después de concluir el cableado para permitir una adecuada dispersion
térmica.

2-4 Conexion del conector de comunicaciones

El conector de comunicaciones tiene pegatinas de colores que coincide con los colores de las lineas
que deben insertarse. Al cablear los conectores, compruebe que los colores de las lineas y de las pegatinas
coincidan. Los colores son los siguientes:

Color Senal

Rojo Cable de alimentacion positivo (V+)

Blanco Secciodn superior de los datos de comunicaciones (CAN_H)
- Apantallado

Azul Seccidn inferior de los datos de comunicaciones (CAN_L)
Negro Cable de alimentacion negativo (V-)

Consulte informacion detallada sobre las especificaciones y cableado de las comunicaciones en el Manual
de servicio de DeviceNet (N° cat. W267).

IMPORTANTE: ¢ Al conectar el conector de comunicaciones al DST1, ajuste sus tornillos aplicando
un par de apriete de 0,25 a 0,3 Nm.
¢ Para la alimentacion eléctrica de las comunicaciones se recomiendan las fuentes
de alimentacion OMRON S8[1[1.

Nota: La alimentacion interna de los modulos de E/S de seguridad de la serie DST1 procede
de la fuente de alimentacién de comunicaciones (V+, V-).

2-5 Direccion de nodo

Configure la direccién de nodo utilizando los dos interruptores rotativos del panel delantero de los médulos
de E/S de seguridad de la serie DST1. La configuracién predeterminada es 63. Ajuste el digito de decenas
de la direccién de nodo (decimal) con el interruptor rotativo izquierdo, y el de las unidades con el interruptor
rotativo derecho. Puede configurarse cualquier valor entre 00 y 63.

|—Dl’gito de unidades de la direccion de nodo

Digito de decenas de la direcciéon de nodo
Si se especifica una direccién de nodo entre 64 y 99, ésta podra configurarse desde Network Configurator.

IMPORTANTE: * Utilice un destornillador pequefio de punta plana para ajustar los interruptores rotativos,
teniendo cuidado de no danarlos.
¢ La direccion de nodo debera configurarse cuando la alimentacion eléctrica de las
comunicaciones esté desconectada.
¢ No cambie los interruptores rotativos mientras la alimentacion esté en ON. Los mddulos
de E/S de seguridad de la serie DST1 detectaran esto como un cambio en la configuracion
y conmutaran a estado de fallo.

¢ Utilice un destornillador pequefio de punta plana para ajustar los interruptores rotativos,
teniendo cuidado de no dafiarlos.

2-6 Configuracion

Configure los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 con ayuda de Network Configurator. Consulte
Seccion 3: Configuracion (pagina 39) para obtener informacién mas detallada sobre las configuraciones.
Consulte los procedimientos de operacion en el Manual de configuracion del sistema para Network Configurator.
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3-1 Configuracion de los parametros de E/S
Los modulos de E/S de seguridad de la serie DST1 tienen cinco grupos de parametros: General (Generales),
Safety Input (Entradas de seguridad), Test Output (Salidas de prueba), Safety Output (Salidas de seguridad)
y Operating Time (Tiempo de operacion).
En las siguientes tablas las opciones de configuracion de cada grupo de parametros. Todos los parametros
se configuran utilizando Network Configurator.
Nota: Los parametros directamente relacionados con la seguridad estdn marcados con eses (s)
en la columna izquierda.
3-1-1 Parametros Generales (Generales)
Nombre del parametro|Valor Descripcion Valor
predeterminado
S |Tiempo de retencion |0 a 65.530 ms Este parametro es comun a todas las salidas | 1.000 ms
de errores de salida |(en incrementos  |de seguridad. Ajusta el tiempo de retencion
de seguridad de 10 ms) del estado de error cuando se produce un
error en estas salidas. Incluso cuando se
haya eliminado la causa del error el estado
de error permanecera retenido durante
el tiempo configurado en este parametro.
S |Tiempo de retencién |0 a 65.530 ms Este parametro es comun a todas las 1.000 ms
deerroresde entrada | (en incrementos  |entradas de seguridad y salidas de prueba.
de seguridad de 10 ms) Ajusta el tiempo de retencién del estado de
error cuando se produce un error en estas
entradas/salidas. Incluso cuando se haya
eliminado la causa del error el estado de
error permanecera retenido durante
el tiempo configurado en este parametro.
Estado de reposo de |Borrar OFF Este parametro es comun a todas las Borrar OFF
salida de prueba Datos de salidas de prueba para las que el modo de
mantenimiento canal de salida de prueba esté configurado
de salida como salida estandar. Configura el estado
de salida de la salida de prueba cuando
se reciben datos de reposo.
Nombre de unidad |32 caracteres max.|Este parametro configura un nombre Ninguno
seleccionado por el usuario para los
médulos de E/S de seguridad de la serie
DST1. El nombre configurado se guarda
en los modulos de E/S de seguridad
de la serie DST1 y se visualiza
en la configuracion de la red.
Umbral de tensiéon |8,0 a 30,0 V Este parametro configura el umbral 11V
de alimentacion de tension de alimentacion de la red.
de la red Cuando la tension cae por debajo de
la tensién configurada como umbral el bit
correspondiente del estado general
se pone en ON.
Umbral de horas 0 a429.496.729 |Este parametro configura el umbral 0 horas
de funcionamiento |horas para las horas de funcionamiento de la
unidad. Cuando las horas de operacion
sobrepasan el umbral configurado el
bit correspondiente del estado general
se pone en ON.
Ultima fecha de 1972/01/01 Este parametro guarda los datos de 1972/01/01
mantenimiento a 2038/01/19 mantenimiento de los médulos de E/S
de seguridad de la serie DST1.
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3-1-2

Parametros de Safety Input (Entradas de seguridad)

Nombre del parametro

Valor

Descripcion

Valor
predeterminado

S |Retardo a OFF/ON |0 a 126 ms Establece el tiempo de retardo a OFF/ON. [0 ms
(en incrementos
de 6 ms)

S |Retardo a OFF/ON [0 a 126 ms Establece el tiempo de retardo a ON/OFF. |0 ms
(en incrementos
de 6 ms)

S [Modo de canal No se utiliza La entrada de seguridad no se utiliza. No se utiliza
de la entrada de (No hay conectado un dispositivo de
seguridad entrada externo.)

Impulso de Especifica la conexién de un dispositivo
prueba desde la |con una salida de contacto en combinacion
salida de prueba |con una salida de prueba. Cuando se
selecciona este modo, seleccione la salida
de prueba a utilizar para la fuente de
prueba y posteriormente configure el modo
de salida de prueba como salida de impulso
de prueba. Cuando se hayan realizado
estas configuraciones, pueden detectarse
el contacto entre la linea de sefal de
entrada y la alimentacion (positivo)
y cortocircuitos con otras lineas de sefal.
Se utiliza Especifica la conexion de un dispositivo de
como entrada seguridad con una salida de semiconductor,
de seguridad como por ejemplo una barrera de luz.
Se utiliza como Especifica la conexién de un dispositivo
entrada estandar |estandar (por ejemplo, un dispositivo que
no sea de seguridad).

S |Fuente de prueba |No se utiliza Si el modo de canal de una entrada de No se utiliza
de la entrada de Salida de prueba 0]seguridad se configura como impulso de
seguridad Salida de prueba 1|Prueba desde la salida de prueba, la salida

Salida de prueba 2 de prL_Jebg se selecciona para utlllzar§e en
Salida de orueba 3 complnamon con la entrada de segu_rldad.

P Configure el modo de canal de la salida de
prueba seleccionada aqui como salida de
impulso de prueba.

S |Modo de entrada Canal unico Especifica la utilizacion del modo de canal |Equivalente
de seguridad de unico. Cuando se configura canal unico la |a canal doble
canal doble entrada de seguridad que se emparejaria

para el parametro de canal doble también
se configura en el modo de canal unico.
Equivalente Especifica la utilizacion del modo
a canal doble equivalente a canal doble con una entrada
de seguridad emparejada.
Canal doble Especifica la utilizacién del modo
Complementario |complementario a canal doble con una
entrada de seguridad emparejada.

S |Tiempo de 0 a65.530 ms Configura el tiempo para monitorizar la 0Oms
discrepancia de (enincrementos  |discrepancia ldgica en la I6gica de entrada
entrada de seguridad |de 10 ms) de canal doble.

de canal doble

Comentarios de E/S |32 caracteres max.|Configura un comentario de E/S para la Ninguno
entrada de seguridad. El comentario de E/S
configurado aqui se utiliza como la etiqueta
de E/S en el editor Igico.

Seleccion de Tiempo Configura el modo de operacion para el Tiempo

modo de contador [Contaje contador de mantenimiento.

de mantenimiento

Umbral de contador |0 a 4.294.967.295 |Configura el valor de umbral para el 0

de mantenimiento

horas

contador de mantenimiento.

IMPORTANTE: Cuando el modo de canal de entrada de seguridad se configura como impulso de prueba desde

salida de prueba especifique la salida de prueba a utilizar para la fuente de prueba y configure
el modo de canal de salida de prueba de la salida de prueba como salida de impulso de prueba.

3-1 Configuracion de los parametros de E/S
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3-1-3 Parametros de salida de prueba

Nombre del parametro|Valor Descripcion Valor

predeterminado

S [Modo de salida de |No se utiliza La salida de prueba correspondiente No se utiliza
prueba no se utiliza.

Salida estandar Especifica la conexién a la entrada
para un indicador luminoso de exclusion
(muting) o PLC. Se utiliza como salida
de monitorizacion.
Salida de pulso Especifica la conexion de un dispositivo
de prueba con una salida de contacto en combinacion
con la entrada de seguridad.
Salida de Especifica la conexién al terminal de
alimentacion alimentacion de un sensor de seguridad.
La tension suministrada desde la salida
de prueba a la alimentacién de E/S (V, G)
se pone en salida.
Salida de indicador | Especifica una salida de indicador luminoso
luminoso de de exclusion. Cuando la salida esta en ON
exclusién (muting) |puede detectarse la desconexion del
(sélo terminal T3) |indicador luminoso de exclusion.
Accién de fallo Borrar OFF Configura el estado de la salida de Borrar OFF
Retener dltimos prueba cuando se produce un error de
datos comunicaciones. Este parametro se habilita
cuando el modo de canal de salida de prueba
se configura como salida estandar o salida de
indicador luminoso de exclusion (muting).
Comentario de E/S |32 caracteres max.|Configura un comentario de E/S para Ninguno
la salida de prueba. El comentario de E/S
configurado aqui se utiliza como la etiqueta
de E/S en el editor légico.
Seleccion de modo | Tiempo Configura el modo de operacién para el Tiempo
de contador de Contaje contador de mantenimiento.
mantenimiento
Umbral de contador |0 a 4.294.967.295 |Configura el valor de umbral para el 0
de mantenimiento  |horas contador de mantenimiento.
3-14 Parametros de Safety Output (Salida de seguridad)

Nombre del parametro|Valor Descripcion Valor

predeterminado

S |Modo de canal de la |No se utiliza La salida de seguridad no se utiliza. No se utiliza
salida de seguridad (No hay conectado un dispositivo

de salida externo.)
Seguridad Especifica no poner en salida el pulso
de prueba cuando la salida esta en ON.
Pueden detectarse contactos entre la
linea de senal de salida y la alimentacion
(positivo) cuando la salida estd en OFF
y fallos de conexion a tierra.
Prueba de pulso Pone en salida el pulso de prueba cuando
de seguridad la salida esta en ON. Pueden detectarse
(Puede configurarse |contactos entre la linea de sefal de salida
s6lo en el modelo |y alimentacion, y cortocircuitos con otras
DST1-MD16SL-1). |lineas de sefal de salida.

S [Modo de salida Canal tnico Especifica la utilizacion del modo de canal [Canal
de seguridad de unico. Cuando se configura canal unico la |doble
canal doble salida de seguridad que se emparejaria

para el parametro de canal doble también
se configura en el modo de canal Unico.
Canal doble Especifica la utilizacién del modo de canal
doble. Cuando ambas salidas de seguridad
a emparejar son normales las salidas
pueden ponerse en ON.
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3-1-5

Nombre del parametro

Valor

Descripcion

Valor
predeterminado

Comentario de E/S

32 caracteres max.

Configura un comentario de E/S para

la salida de seguridad. El comentario

de E/S configurado aqui se utiliza como la
etiqueta de E/S en el editor ldgico.

Ninguno

Seleccion de Tiempo Configura el modo de operacion para Tiempo
modo de contador [Contaje el contador de mantenimiento.
de mantenimiento
Umbral de contador |0 a 4.294.967.295 |Configura el valor de umbral para 0
de mantenimiento |horas el contador de mantenimiento.
Parametros de Operation Time (Tiempo de operacion)
Nombre del parametro|Valor Descripcion Valor

predeterminado

Nombre del 32 caracteres max.|Configura un comentario para el tiempo Ninguno
equipamiento de operacion a monitorizar.

Umbral 0 a65.535 ms Configura el valor de umbral para el tiempo |0 ms
Tiempo de (en incrementos  |de operacion.

respuesta de 1ms)

3-1 Configuracion de los parametros de E/S
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3-2 Asignaciones de E/S remotas
3-2-1 Asignaciones de E/S
Los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 almacenan internamente datos de E/S.
Las rutas de conexién pueden configurarse utilizando Network Configurator para asignar los datos
de E/S de la Unidad maestra. Asegurese de configurar las rutas de conexion pertinentes.
3-2-2 Datos de E/S
Los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 almacenan los siguientes datos.
*  SAFE: El controlador puede utilizar esta informacién en funciones relacionadas con la seguridad.
¢ NON-SAFE: Informacién adicional que no debe utilizarse para funciones de seguridad.
Datos Descripcion
Datos de |Datos de entrada de |Indica el estado ON/OFF de cada terminal de entrada.
entrada |seguridad e ON:1
SAFE « OFF:0
Estado combinado de [Un AND del estado de todos los terminales de entrada.
entrada de seguridad|e  Todos los terminales normales: 1
SAFE *  Se ha detectado un error en uno o mas terminales de entrada: 0
Estado individual de |Indica el estado de cada terminal de entrada.
entrada de seguridad|e  Normal: 1
SAFE e Error: 0
Estado combinado de [Un AND del estado de todos los terminales de salida.
salida de seguridad |  Todos los terminales normales: 1
SAFE e  Se ha detectado un error en uno o mas terminales de salida: 0
Estado individual de |Indica el estado de cada terminal de salida.
salida de seguridad |¢ Normal: 1
SAFE e Error: 0
Estado de salida del |[Indica el estado cuando el terminal T3 esta configurado como salida
indicador luminoso  |de indicador luminoso de exclusion.
de exclusiéon (muting)|e  Normal: 1
SAFE e Error:0
Salida de seguridad |[Monitoriza las salidas de los modulos de salida de seguridad.
Monitor e ON:1
NON-SAFE e OFF:0
Estado individual de |Indica el estado de cada uno de los terminales de salida de prueba.
salida de prueba e  Normal: 1
NON-SAFE e Error: 0
Datos de estado Bit O{Indicador de estado de alimentacion de entrada de seguridad
general 0: Alimentacién de entrada ON
NON-SAFE 1: Alimentacion de entrada OFF
Bit 1|Indicador de estado de alimentacion de salida de seguridad
0: Alimentacién de salida ON
1: Alimentacion de salida OFF
Bit 2{Indicador de caida de tension de la red
0: Normal (mayor que el valor de monitorizacién especificado)
1: Error (igual o menor que el valor de monitorizacién especificado)
Bit 3| Indicador de mantenimiento de la unidad
0: Dentro del rango
(menor que el valor de monitorizacion especificado)
1: Por encima del rango
(igual o mayor que el valor de monitorizacion especificado)
Bit 4| Reservado
Bit 5| Indicador combinado de estado de puerto de E/S
0: Normal (todos los puntos de E/S normales)
1: Error (uno o mas errores en punto(s) de E/S)
Bit 6| Indicador de tiempo de operacion excedido
0: Dentro del rango (todos los valores de E/S menores que el valor
de monitorizacion especificado)
1: Por encima del rango (uno o mas valores iguales o mayores que
el valor especificado)
Bit 7|Indicador de mantenimiento de componente conectado
0: Dentro del rango (todos los puntos de E/S menores que el valor
de monitorizacién especificado)
1: Por encima del rango (uno o mas puntos de E/S iguales o mayores
que el valor de monitorizacion especificado)
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Datos Descripcion

Datos de |Datos de salida

Controla la salida de seguridad.

e OFF:0

salida de seguridad e ON:1
SAFE e OFF:0
Datos de salida
estandar configurado como salida estandar.
NON-SAFE e ON:1

Controla la salida de prueba cuando el modo de salida de prueba esta

3-2-3 Datos de E/S soportados por cada modelo

Las siguientes tablas muestran los datos de E/S admitidos por cada modelo de modulos de E/S de seguridad

de la serie DST1.

Consulte la disposicion de los datos en 3-2-4 Datos de grupos de E/S (pagina 47).
Entre los datos de E/S, las conexiones de seguridad de hasta cuatro elementos (incluyendo una salida)

pueden asignarse a la Unidad maestra. Las conexiones estandar de hasta cuatro elementos pueden

asignarse a la Unidad maestra.

IMPORTANTE: Mediante la conexidon multidifusion pueden establecerse comunicaciones con hasta
15 controladores de seguridad por conexidon. No obstante, si se utilizan cuatro conexiones,
s6lo un total de 30 controladores de seguridad pueden comunicar con los médulos de E/S

de seguridad de la serie DST1.

DST1-ID12SL-1
Los datos de E/S predeterminados son los siguientes:

Conexion de seguridad: Grupo de entrada de seguridad 1 (instancia n°® 20C)
Conexion estandar. Grupo de entrada de seguridad 6 (instancia n° 312)

Configuracion de Network Entradas Salidas
o -
k| Configurator s 5|e - s <l :5 .
= ko]
5 |5 cSlcsSBE8385 B 8
> |8 © AR A =l he
b IS K SeSz2Bel@=2|e X 5122s5 |s
o S |EoclEclESfscf®SBa led=S|52 2
s |2 S EglcojcEnocnEIEE TR =25|2|8 |8
= = & °Z8|locjoTleT|eT (o o o P8 2g|0 |@
\O \O moos'cm'cm'cm'um'chgo__mm_c QE
2 e E2C 30C8|0oC|(0oC|loB|lod 2|6° |07 |0 =
3 ® Slo P cElcElCcElCcElCeE|eclcs|CS 0ln 2
w 0 ool |sSsSs3s3cs=Ec|sT(sl@ oo
S |9 L oBo BB neBWEE ST S EE SR
o o Zc0odcjWojdowWouou2ESoueWnnno
X X Grupo de entrada de seguridad 1/20C |x
X X Grupo de entrada de seguridad 2| 224 |x X
X X Grupo de entrada de seguridad 3|22C |x X
X X Grupo de entrada de seguridad 4/310 |x X X
X X Grupo de entrada de seguridad 5/ 311 |x X X
X X Grupo de entrada de seguridad 6312 |x X X X
X X Grupo de salida estandar 21 X
X Grupo de estado general 300 X
X Grupo de estado de salidade {340 X X
prueba con estado general
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DST1-MD16SL-1
Los datos de E/S predeterminados son los siguientes:

Conexiones de seguridad: Grupo de entrada de seguridad 1 (instancia n° 204) y grupo de salida
de seguridad 1 (instancia n° 234)

Conexion estandar: Grupo de entrada de seguridad 5 (instancia n°® 323)

Configuracion de Network
Configurator

Entradas

Salidas

de seguridad

Estado combinado de
entrada de seguridad

Estado individual de

entrada de seguridad
Estado de salida de

seguridad combinada
Estado de salida de

seguridad individual

Estado de indicador

luminoso de exclusion

(muting)

Monitores de
salida de seguridad
Estado de salida de
prueba individual
Estado general
Datos de salida

de seguridad

Datos de salida
estandar

Grupo de entrada de seguridad 1

no[N° de instancia

o

&|de grupo

Grupo de entrada de seguridad 2

32

o

x

x

Grupo de entrada de seguridad 3

321

x

x

Grupo de entrada de seguridad 4

322

x

x

x

Grupo de entrada de seguridad 5

323

x| x|x|x|x|Datos de entrada

X[ X[ X]|X

x| x| x|x|x]|x[Conexion estandar

Grupo de salida estandar

21

Grupo de salida de seguridad 1

234

x[x[=[x[x[=[x[>[Conexién de seguridad

Grupo de salida de seguridad 2

351

x

Grupo de estado general

300

Monitorizacion de salida/estado
de salida de prueba con grupo de

estado general

341

DST1-MRDO08SL-1
Los datos de E/S predeterminados son los siguientes:

Conexiones de seguridad: Grupo de entrada de seguridad 1 (instancia n° 203) y grupo de salida
de seguridad 1 (instancia n°® 234)

Conexion estandar: Grupo de entrada de seguridad 5 (instancia n°® 333)

Configuracion de Network
Configurator

Entradas

Salidas

de seguridad

Estado de entrada de
seguridad combinada
Estado de entrada de

seguridad individual

Estado de salida de

seguridad combinada
Estado de salida de

seguridad individual

Estado de indicador

luminoso de exclusion

(muting)

Monitores de

salida de seguridad
Estado de salida

de prueba individual
Estado general
Datos de salida

de seguridad

Datos de salida
estandar

Grupo de entrada de seguridad 1

no[N° de instancia

(=]

@|de grupo

Grupo de entrada de seguridad 2

33

o

x

x

Grupo de entrada de seguridad 3

331

x

x

Grupo de entrada de seguridad 4

332

x

x

x

Grupo de entrada de seguridad 5

333

x| Xx|x|x|x|Datos de entrada

X| X[ X|X

x| x| x|x|x|x[Conexion estandar

Grupo de salida estandar

21

Grupo de salida de seguridad 1

233

x[x|x|x|x|x]|x]>|Conexion de seguridad

Grupo de salida de seguridad 2

350

x

Grupo de estado general

300

Monitorizacion de salida/estado
de salida de prueba con grupo de

342

estado general

46
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3-2-4 Datos de grupos de E/S

Datos de entrada
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
203 0 Reservado Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad
Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 2 |Entrada 0
Médulo aplicable: DST1-MRDO08SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
204 0 Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 {Entrada O
Mddulo aplicable: DST1-MD16SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
20C 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 [Entrada O
1 Reservado Entrada |Entrada |Entrada |Entrada
de seguri-|de seguri- |de seguri-|de seguri-
dad 11 dad 10 |dad 9 dad 8
Mddulo aplicable: DST1-ID12SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
224 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 {Entrada O
1 Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de | Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de
entrada 7 |entrada 6 |entrada 5 |entrada 4 |entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada 0
Médulo aplicable: DST1-ID12SL-1
Instancia |Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
22C 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 [Entrada O
1 Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Entrada 11|Entrada 10| Entrada 9 | Entrada 8
entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada 0
2 Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de |Estado de | Estado de | Estado de |Entrada 6 |Estado de | Estado de
entrada 11|entrada 10|entrada 9 |entrada 8 |entrada 7 |Estado entrada 5 |entrada 4
Mddulo aplicable: DST1-ID12SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
300 0 Estado general
Médulo aplicable: DST1-ID12SL-1, DST1-MD16SL-1, DST1-MRDO08SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
310 0 Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 {Entrada O
1 Estado de | Seguridad| Reservado Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
indicador |In Estado Entrada 11|Entrada 10| Entrada 9 |Entrada 8
luminoso
de exclu-
sién

Médulo aplicable: DST1-ID12SL-1

3-2 Asignaciones de E/S remotas
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Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
311 0 Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 [Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada 0
1 Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de | Estado de|Estado de [Entrada 11| Entrada 10| Entrada 9 |Entrada 8
entrada 3 |entrada 2 | entrada 1 [entrada O
2 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de
entrada 11|entrada 10|entrada 9 |entrada 8 |entrada 7 |entrada 6 |entrada 5 |entrada 4
3 Estado de | Reservado
indicador
luminoso
de exclu-
sion
Médulo aplicable: DST1-ID12SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
312 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 [Entrada O
1 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de | Estado de | Estado de [Entrada 11| Entrada 10| Entrada 9 |Entrada 8
entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada O
2 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de | Estado de |Estado de | Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Estado de
entrada 11|entrada 10|entrada 9 |entrada 8 |entrada 7 |entrada 6 |entrada 5 |entrada 4
3 Estado de | Reservado Test Test Test Test
indicador Estado de |Estado de |Estado de [Estado de
luminoso salida3 |salida2 |salida1 |[salidaO
de exclu-
sion
Maodulo aplicable: DST1-ID12SL-1
Instancia | Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
320 0 Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 [Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada 0
1 Estado de | Seguridad|Estado de | Reservado
indicador |Estado In |salida de
luminoso seguridad
de exclu-
sion
Méddulo aplicable: DST1-MD16SL-1
Instancia | Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
321 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 [Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada 0
1 Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Estado de | Estado de |Estado de | Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Estado de
entrada 7 |entrada 6 |entrada 5 |entrada 4 |entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada 0
2 Estado Estado Estado Estado Estado Estado Estado Estado
de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida
de seguri- |de seguri- [de seguri-|de seguri- |de seguri- |de seguri- |de seguri- |de seguri-
dad 7 dad 6 dad 5 dad 4 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0
3 Estado de |Reservado
indicador
luminoso
de exclu-
sion

Modulo aplicable: DST1-MD16SL-1
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Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

(hex)

322 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 [Entrada O

1 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de
entrada 7 |entrada 6 |entrada 5 |entrada 4 |entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada O

2 Estado Estado Estado Estado Estado Estado Estado Estado
de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida
de seguri-|de seguri- |de seguri- |de seguri-|de seguri- |de seguri- |de seguri-|de seguri-
dad 7 dad 6 dad 5 dad 4 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0

3 Monitori- |Monitori- |Monitori- [Monitori- [Monitori- [Monitori- |Monitori- |Monitori-
zacion zacion zacion zacion zacion zacion zacion zacion
de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida
de seguri-|de seguri- |de seguri-|de seguri- |de seguri-|de seguri- |de seguri-|de seguri-
dad 7 dad 6 dad 5 dad 4 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0

4 Estado de |Reservado
indicador
luminoso
de exclu-
sion

Mdédulo aplicable: DST1-MD16SL-1

Instancia | Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

(hex)

323 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad
Entrada 7 |Entrada 6 |Entrada 5 |Entrada 4 |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada 0

1 Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de |Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de | Estado de
entrada 7 |entrada 6 |entrada 5 |entrada 4 |entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada 0

2 Estado Estado Estado Estado Estado Estado Estado Estado
de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida
de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-
dad 7 dad 6 dad 5 dad 4 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0

3 Monitori- |Monitori- |Monitori- [Monitori- [Monitori- |Monitori- |Monitori- |Monitori-
zacion zacion zacion zacion zacion zacion zacion zacion
de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida |de salida
de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-
dad 7 dad 6 dad 5 dad 4 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0

4 Estado de |Reservado Test Test Test Test
indicador Estado de |Estado de | Estado de |Estado de
luminoso salida3 |salida2 |salida1 |salidaO
de exclu-
sion

Médulo aplicable: DST1-MD16SL-1

Instancia |Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

(hex)

330 0 Estado de | Seguridad|Estado de | Reservado|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
indicador |In salida de Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada 0
luminoso |Estado |seguridad
de exclu- Estado
sion

Mddulo aplicable: DST1-MRDO8SL-1

Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

(hex)

331 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de |Estado de | Estado de [Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 [Entrada 0
entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada 0

1 Estado de |Reservado Estado Estado Estado Estado
indicador de salida |de salida |de salida |de salida
luminoso de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-
de exclu- dad 3 dad 2 dad 1 dad 0
sion

Mddulo aplicable: DST1-MRDO0O8SL-1

3-2 Asignaciones de E/S remotas
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Instancia | Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
332 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Estado de |Estado de | Estado de | Estado de |Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada 0
entrada 3 |entrada 2 |entrada 1 |entrada 0
1 Monitori- |Monitori- |Salida Monitori- |Monitori- [Monitori- |Monitori- |Monitori-
zacion zacion de seguri |zacién zacion zacion zacion zacion
de salida |de salida |dad 1 de salida |de salida |de salida |de salida |de salida
de sequri-|de seguri-|Monitor |de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-
dad 3 dad 2 dad 0 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0
2 Estado de |Reservado
indicador
luminoso
de exclu-
sién
Mdodulo aplicable: DST1-MRDO0O8SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
333 0 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 |Entrada O [Entrada 3 |Entrada 2 |Entrada 1 [Entrada O
Estado Estado Estado Estado
1 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Salida3 |Salida2 |Salida1 |Salida0 |Salida3 |[Salida2 |Salida1 |[Salida0
Monitor |Monitor [Monitor |Monitor |Estado Estado Estado Estado
2 Exclusion |Reservado Test Test Test Test
(muting) Salida3 |Salida2 |(Salida1 |Salida0
Estadode Estado |Estado |Estado |Estado
indicador
luminoso
Méddulo aplicable: DST1-MRDO08SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
340 0 Estado general
1 Reservado Test Test Test Test
Salida 3 |Salida2 |Salida1 |Salida0
Estado |Estado |Estado |Estado
Maodulo aplicable: DST1-ID12SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
341 0 Estado general
1 Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad
Salida7 |Salida6 |Salida5 |Salida4 |[Salida3 |Salida2 |Salida1 |[Salida0
Monitor |Monitor [Monitor |Monitor [Monitor |Monitor |Monitor |Monitor
2 Reservado Test Test Test Test
Salida3 |Salida2 (Salida1 |Salida0
Estado Estado Estado Estado
Médulo aplicable: DST1-MD16SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
342 0 Estado general
1 Test Test Test Test Seguridad|Seguridad|Seguridad| Seguridad
Salida3 |Salida2 |Salida1 |Salida0 |Salida3 |[Salida2 |Salida1 |[Salida0
Estado Estado Estado Estado Monitor |Monitor [Monitor |Monitor

Mddulo aplicable: DST1-MRDO08SL-1
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Datos de salida
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
21 0 Reservado Estandar |Estandar |Estandar |Estandar
Salida3 |Salida2 |Salida1 |[Salida0
Mdodulo aplicable: DST1-ID12SL-1, DST1-MD16SL-1, DST1-MRDO8SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
233 0 Reservado Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad
Salida3 |Salida2 |Salida1 |Salida0
Méodulo aplicable: DST1-MRDO08SL-1
Instancia|Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
234 0 Salida Salida Salida Salida Salida Salida Salida Salida
de seguri-|de seqguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-|de seguri-
dad 7 dad 6 dad 5 dad 4 dad 3 dad 2 dad 1 dad 0
Méodulo aplicable: DST1-MD16SL-1
Instancia |Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
350 0 Estandar |Estandar |Estandar |Estandar |Seguridad|Seguridad|Seguridad|Seguridad
Salida3 |Salida2 |Salida1 |Salida0 |Salida3 |Salida2 |[Salida1 |Salida0
Médulo aplicable: DST1-MRDO8SL-1
Instancia | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
(hex)
351 0 Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad|Seguridad| Seguridad| Seguridad| Seguridad
Salida7 |Salida6 |Salida5 |Salida4 |Salida3 |Salida2 |[Salida1 |Salida0
1 Reservado Estandar |Estandar |Estandar |Estandar
Salida3 |Salida2 |Salida1 ([Salida0

Mddulo aplicable: DST1-MD16SL-1

3-2 Asignaciones de E/S remotas
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4-1

Especificaciones

4-1-1 Especificaciones comunes
Elemento Especificaciones
Tensién de alimentacion de las 11 a 25 Vc.c. (desde el conector de comunicaciones)
comunicaciones
Tension de alimentacion de E/S 20,4 a 26,4 Vc.c. (24 Vc.c., —15% a +10%)
Compatibilidad electromagnética (CEM) |De conformidad con la norma IEC61131-2.
Resistencia a vibraciones 10 a 57 Hz: 0,35 mm
57 a 150 Hz: 50 m/s?
Resistencia a golpes 150 m/s? durante 11 ms
DST1-MRDO08SL-1: 100 m/s2 durante 11ms
Temperatura de servicio -10 a 55°C
Humedad relativa 10% a 95% (sin condensacion)
DST1-MRDO08SL-1: 10% a 85% (sin condensacion)
Entorno de servicio Sin gases corrosivos
Temperatura de almacenamiento de —40 hasta 70°C
Accesorio En carril DIN de 35 mm
Grado de proteccion IP20
Categoria de sobretension I
4-1-2 Consumo y pesos
Modelo Consumo de comunicaciones Peso
DST1-ID12SL-1 100 mA a 24 Vc.c. 4209
DST1-MD16SL-1 110 mA a 24 Vc.c. 420 g
DST1-MRDO8SL-1 100 mA a 24 Vc.c. 600 g
4-1-3 Especificaciones de comunicaciones de DeviceNet
Elemento Especificaciones
Protocolo de Compatible con DeviceNet y DeviceNet Safety
comunicaciones
Topologia Combinacién de conexiones multipunto y bifurcaciéon en T
(para lineas principales o de derivaciones)
Velocidad de transmisién  [125 kbps, 250 kbps 6 500 kbps
Soportes de Cable especial de 5 hilos
comunicaciones (2 lineas de senfal, 2 lineas de alimentacion, 1 linea apantallada)
Distancias de Velocidad de Longitud de red  |Longitud de la linea | Longitud total lineas
comunicaciones transmision de derivacién de derivacién
500 kbps 100 m max 6 m max. 39 m max.
(100 m max)
250 kbps 250 m max 6 m max. 78 m max.
(100 m max)
125 kbps 500 m max 6 m max. 156 m max.
(100 m max)
Los valores entre paréntesis son las longitudes cuando se utilizan cables
delgados.
Alimentacion eléctricade |11 a 25 Vc.c.
las comunicaciones
Numero maximo de nodos |64 nodos (incluyendo Configurator cuando se utiliza)
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4-2 Indicadores
4-2-1 Indicadores MS/NS
Esta seccion describe los significados de los indicadores MS y NS para los médulos
de E/S de seguridad de la serie DST1.
El indicador MS (Estado de médulo) muestra el estado de un nodo de la red.
El indicador NS (Estado de red) muestra el estado de toda la red.
Los indicadores MS y NS pueden iluminarse en rojo o verde, y pueden estar encendidos,
parpadeando o apagados.
La siguiente tabla presenta los significados indicados por la combinacion de sus colores y estados.
Indicadores |Color Estado |[Significado
MS Verde >~ |Estado operativo normal
4~ |Esperando comunicaciones seguras desde el maestro de seguridad
Rojo 37 |Fallo del sistema
~a~ |Fallo menor (Configuracion incorrecta de interruptores, etc.)
Verde/rojo __ |EIDST1 esta ejecutando el proceso de inicializacién, o bien esta
S esperando configuracion.
- = No se suministra alimentacion
NS Verde >~ |Se ha establecido la conexién online.
4~ |No se ha establecido la conexion online.
Rojo ~~ |No es posible la comunicacion.
~a_ |Error de comunicacion de E/S
- = No en linea/sin alimentacién
~r17 : Encendido "4’ : Parpadeando mm : Apagado
4-2-2 Indicador de bloqueo de configuracion
El indicador LOCK indica que los datos de configuracion han sido bloqueados.
Indicadores |Color Estado |[Significado
LOCK Amarillo 7 |LOCK se ha completado con una configuracién vélida.
~a~ |LOCK no se ha completado con una configuracién valida.
- No se ha realizado la configuracion.
~J7 : lluminado 4’ : Parpadeando mm : Apagado
4-2-3 Indicadores IN PWR/OUT PWR

Los indicadores IN PWR y OUT PWR indican el estado de la alimentacién de E/S de los mddulos de E/S de
seguridad de la serie DST1.

Indicadores LED |Color Estado |[Significado
IN PWR Verde ~7  |Estado normal de la alimentacién de entrada
= No se recibe alimentacion de entrada.
OUT PWR Verde 3~ |Estado normal de la alimentacion de salida
No se recibe alimentacién de salida. La alimentacion de salida
- excede del limite superior/inferior del rango de alimentacion.

~r17 : lluminado 4’ : Parpadeando mm : Apagado
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4-2-4 Indicadores de E/S

Los indicadores de E/S muestran los estados ON/OFF y de error de las E/S.

Nota: Los indicadores no se iluminan mientras se configuran los mddulos de E/S de seguridad
de la serie DST1.

Nombre Color Estado |[Significado
INO hasta INn Amarillo 37 |Entrada de seguridad ON.
(Ver nota.) m Entrada de seguridad OFF.
Rojo Error detectado en los circuitos de entrada. Ha ocurrido un

error de discrepancia en el circuito configurado para el modo
de canal doble.

_ | Error detectado en el otro circuito de entrada configurado para
~ |el modo de canal doble (sin error en este circuito)

(Ver nota.) Salida de seguridad OFF.

L

OUTO hasta OUTn |Amarillo 37 |Salida de seguridad ON.
-
=

Rojo 17 | Error detectado en los circuitos de salida.

___ |Error detectado en el otro circuito de salida configurado para
~ |el modo de canal doble (sin error en este circuito)

~37 : lluminado "4’ : Parpadeando mm : Apagado

Nota: “n” indica el nimero de terminal.
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5-1-1

5-1-2

5-1-3

Moédulo de entrada de seguridad

Especificaciones de entrada de seguridad
La siguiente tabla presenta las especificaciones de entradas de seguridad del DST1-ID12SL-1.

Elemento

Especificaciones

Tipo de entrada

Entrada PNP

Tension en ON 11 Ve.c. min.
Tension en OFF 5 Vc.c. max.
Corriente en OFF 1 mA max.
Corriente de entrada 6 mA

Especificaciones de salidas de prueba
La siguiente tabla presenta las especificaciones de salidas de prueba del DST1-ID12SL-1.

Elemento Especificaciones
Tipo de salida Salida PNP
Corriente nominal de salida 0,7A

Tension residual 1,2 V max.
Corriente de fuga 0,1 mA max.

Nomenclatura

La siguiente ilustracion muestra los nombres de los componentes del DST1-ID12SL-1.

Interruptores de direccion de nodo

Indicadores LED
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Bloques de terminales

*  Consulte informacion sobre los indicadores LED en 4-2 Indicadores (pagina 55).

e Consulte la 2-4 Conexion del conector de comunicaciones (pagina 37) para obtener informacién sobre
el conector de comunicaciones DeviceNet.

e Consulte informacion sobre los bloques de terminales en 5-1-4 Circuitos internos y disposicion de

terminales (pagina 59).
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5-1-4 Circuitos internos y disposicion de terminales
La siguiente ilustracién muestra los circuitos internos del DST1-ID12SL-1.

Convertidor
C.C.-C.C.
(no aislado)
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La siguiente tabla muestra la disposicion de terminales de los bloques de terminales del DST1-ID12SL-1.

Terminales Nombres Funciones
1,2 V Terminales de alimentacidon de los dispositivos de entrada y salidas de
11,12 G prueba. (24 Vc.c.)
35a40 G Terminales comunes
Los terminales 11, 12 y 35 hasta 40 estan conectados internamente.
3ai0 INO a IN11 Terminales de entradas de seguridad
21az24
13a20 TOaT3 Terminales de salidas de prueba
25a30
31a34

5-1 Médulo de entrada de seguridad
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Circuito de
alimentacién de E/S

Circuito de salida de prueba
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Circuito S —_— Circuito de entrada de seguridad
interno

’ (O) lINO ... IN11

5-1-5 Dimensiones
Las siguientes figuras muestran las dimensiones del DST1-ID12SL-1 (unidad: mm).

(68,15)
65
355
42,75

170 | 714 ﬂ

60 Seccidén 5: Serie DST1



5-2 Maédulo de E/S de seguridad con salidas de estado sélido

5-2-1 Especificaciones de entradas de seguridad
La siguiente tabla presenta las especificaciones de entradas de seguridad del DST1-MD16SL-1.
Elemento Especificaciones
Tipo de entrada Entrada PNP
Tensién en ON 11 Vc.c. min.
Tensién en OFF 5 Vc.c. max.
Corriente en OFF 1 mA max.
Corriente de entrada 6 mA
5-2-2 Especificaciones de salidas de prueba
La siguiente tabla presenta las especificaciones de salidas de prueba del DST1-MD16SL-1.
Elemento Especificaciones
Tipo de salida Salida PNP
Corriente nominal de salida 0,7A
Tension residual 1,2 V méx.
Corriente de fuga 0,1 mA max.
5-2-3 Especificaciones de salidas de seguridad para salidas de estado sélido

La siguiente tabla contiene las especificaciones de salida de seguridad para las salidas de estado sdlido
del DST1-MD16SL-1.

Elemento Especificaciones
Tipo de salida Salida PNP
Corriente nominal de salida 0,5A

Tension residual 1,2 V max.
Corriente de fuga 0,1 mA max.

IMPORTANTE: En caso de que una salida de seguridad se configure como prueba de impulso de
seguridad, mientras la salida esté en estado ON la secuencia de sefales mostrada
a continuacioén se pone en salida de forma continua para habilitar el diagndstico. Confirme
los tiempos de respuesta de los dispositivos conectados a las salidas de seguridad para que
no se produzca un desperfecto en los dispositivos debido al impulso de OFF.

l | 648 ms
I 1 tipico

ON

OFF

470 us
tipico

5-2-4 Nomenclatura
La siguiente ilustracién muestra los nombres de los componentes del DST1-MD16SL-1.
Interruptores de direccion de nodo Indicadores LED
mmn D5T1MD185L1 )
SAFETY VO TEAMINAL
l:.:ﬁ_‘.:: ."‘|WWG1ZSJBIT: 0w:lﬂu’|l‘l‘|!xl!l?
S BEoARaa oA aA]
= 21]z2z2|23]24[28]26]27]28]z8]a0]
'Il 1% 31 1F 3 IF 7
Conector de —- [ £Q Sooooo00000
comunicaciones | |d [
DeviceNet o [0
| [
Ol

Bloques de terminales

e  Consulte informacion sobre los indicadores LED en 4-2 Indicadores (pagina 55).
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e Consulte la 2-4 Conexion del conector de comunicaciones (pagina 37) para obtener informacién sobre
el conector de comunicaciones DeviceNet.

e Consulte informacion sobre los bloques de terminales en 5-2-5 Circuitos internos y disposicion de
terminales (pagina 62)

5-2-5 Circuitos internos y disposicion de terminales
La siguiente ilustracion muestra los circuitos internos del DST1-MD16SL-1.
Convertidor
c.c.-C.c.
— (no aislado)
)
C:N Circuitos internos
Capa fisica
de DeviceNet
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S T s
v0) -- (0 v
Circuito de - Circuitos Circuito de - :
agg‘g::ra;égn CerU|tZse§§rit(ejr:(;ada de depsri"edl;de alme:;ﬁgfn Clrcu:ggduiizzl(ljda de
1 ] 2 3 4 1 ) 6, 1 1 8 1 9 1 1 1 21 ] 2. 2, 2 2!
5 7 2 27, 2 2 3
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; 1 T ! 1 | | | I T T 1 T 1 T T. hi ].
OO OO O E
La siguiente tabla muestra la disposicion de terminales de los bloques de terminales del DST1-MD16SL-1.
Terminales Nombres Funciones
1,2 VO Terminales de alimentacion de los dispositivos de entrada y salidas
11,12 GO de prueba. (24 Vc.c.)
3a10 INO a IN7 Terminales para entradas de seguridad
13a20 TOaT3 Terminales para salidas de prueba
21,22 VA Terminales de alimentacion de los dispositivos de salida. (24 Vc.c.)
31,32 G1
23a30 OUT0 a OUT7 |Terminales de salida de seguridad
33a40 G1 Terminales comunes. Los terminales del 31 al 40 estan conectados
internamente.
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IMPORTANTE: El terminal de alimentacién V1 de las salidas estda monitorizado internamente. La tensién

5-2-6

Dimensiones

Las siguientes figuras muestran las dimensiones del DST1-MD16SL-1 (unidad: mm).

(68,15)

170

debe encontrarse dentro del intervalo especificado (20,4 a 26,4 Vc.c.). De lo contrario,
puede no llegar hasta los circuitos de salida.

35,5
42,75

71,4
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5-3 Moédulo de E/S de seguridad con salidas de relé
5-3-1 Especificaciones de entradas de seguridad
La siguiente tabla presenta las especificaciones de entradas de seguridad del DST1-MRDO0O8SL-1.
Elemento Especificaciones
Tipo de entrada Entrada PNP
Tension en ON 11 Vc.c. min.
Tension en OFF 5 Vc.c. max.
Corriente en OFF 1 mA max.
Corriente de entrada 6 mA
5-3-2 Especificaciones de salidas de prueba
La siguiente tabla presenta las especificaciones de salidas de prueba del DST1-MRDO8SL-1.
Elemento Especificaciones
Tipo de salida Salida PNP
Corriente nominal de salida 0,7A
Tensién residual 1,2 V max.
Corriente de fuga 0,1 mA max.
5-3-3 Especificaciones de salidas de seguridad para salidas de relé
La siguiente tabla presenta las especificaciones de la salida de seguridad del DST1-MRDO8SL-1.
Elemento |Especificaciones
Relés G7SA-2A2B
EN50205 Class A
Carga minima aplicable 1mAabVc.c.
Carga nominal para una carga resistiva |240 Vc.a.:2 A
30 Ve.c:2A
Carga nominal para una carga inductiva |2 A a 240 Vc.a. (cos 9=0,3)
1Aa24Vce.c.
Vida util Vida util mecanica |[minimo 5.000.000 operaciones
(a aprox. 7.200 operaciones/h)
Vida util eléctrica minimo 100.000 operaciones
(a la carga nominal y aprox. 1.800 operaciones/h)
5-3-4 Nomenclatura
La siguiente ilustracion muestra los nombres de los componentes del DST1-MRDO08SL-1.
Interruptores de direccién de nodo Indicadores LED Relés de seguridad
;Wl_‘:d
HGDE ADA
OmRCH
DST1-MRDOBSL-1
BAFETY VO TEAMNAL
20/DC
w e e
Conectorde —
comunicaciones
DeviceNet
Bloques de terminales
* Consulte informacion sobre los indicadores LED en 4-2 Indicadores (pagina 55).
e Consulte la 2-4 Conexion del conector de comunicaciones (pagina 37) para obtener informacién sobre
el conector de comunicaciones DeviceNet.
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e Consulte informacidon sobre los bloques de terminales en 5-3-5 Circuitos internos y disposicion de
terminales (pagina 65)

5-3-5 Circuitos internos y disposicion de terminales
La siguiente ilustracion muestra los circuitos internos del DST1-MRDO0O8SL-1.
Convertidor
c.c.-c.c.
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La siguiente tabla muestra la disposicidn de terminales de los bloques de terminales del DST1-MRD08SL-1.

Terminales [Nombres Funciones
1,2 Vo Terminales de alimentacion de los dispositivos de entrada, salidas de
11,12 GO prueba y de la monitorizacion de realimentacion de relés internos. (24 Vc.c.)
17 a20 GO Terminales comunes. Los terminales 11, 12y 17 hasta 20 estan conectados
internamente.
3a6 INO a IN3 Terminales de entradas de seguridad
7a10 TOaT3 Terminales de salidas estandar/de prueba
13a16
21, 22 VA1 Terminales de alimentacion para el accionamiento de relés internos.
31,32 G1 (24 Ve.c)
23a30 OUT0 a OUT3 |Terminales de salida de seguridad
33240 CoacC3 Las salidas de terminales 23/33 (OUTO0) y 24/34 (OUTO0e) son las mismas.
OUTOe a OUT3e|Las salidas de terminales 25/35 (OUT1) y 26/36 (OUT1e) son las mismas.
COe a C3e Las salidas de terminales 27/37 (OUT2) y 28/38 (OUT2e) son las mismas.
Las salidas de terminales 29/39 (OUT3) y 30/40 (OUT3e) son las mismas.

5-3 Mddulo de E/S de seguridad con salidas de relé
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- © @
Circuito de salida de prueba
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/\ ADVERTENCIA

Para el modelo DST1-MRDO8SL-1 aplique solamente una fase de la linea de c.a. a la salida
de relés
L1 L2 L3 N L1 L2 L3 N

DST1- DST1-
MRDO8SL-1 MRDO8SL-1

— —

7¥‘
=)
Correcto ®

Incorrecto

Para el modelo DST1-MRDO08SL-1 inserte un fusible de 3,15 A o menos en cada terminal de

salida para impedir que los contactos de salida de seguridad se suelden. Confirme la seleccion

del fusible con el fabricante de éste para asegurarse de la fiabilidad de las caracteristicas de la 0
carga conectada.

IMPORTANTE: ¢ Conecte la alimentacion a VO y V1. Los estados de los contactos de relés estan
monitorizados internamente desde la alimentacién de VO.
¢ El terminal de alimentacion V1 de las salidas esta monitorizado internamente. La tensién
debe encontrarse dentro del intervalo especificado (20,4 a 26,4 Vc.c.). De lo contrario,
puede no llegar hasta los circuitos de salida.

Seccidén 5: Serie DST1



5-3-6

Dimensiones

Las siguientes figuras muestran las dimensiones del DST1-MRDO8SL-1 (unidad: mm).

[

(94,7)
90

170

83,2
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Indicadores y procesamiento de errores

MS NS LOCK (l/0 PWR|E/S Descripcion Probable causa
Verde |Rojo |Verde |Rojo |AmarillojVerde |Amarillo| Rojo y soluci6n
- - - - Comunicaciones de E/S
o o S de seguridad en curso
e Bl e L D (estado normal)
L
- - - - Comunicaciones de E/S
- - PR estandar o mensaje de
| W [ comunicaciones en curso
Cral (estado normal)
- - - EI DST1 esta ejecutando
N el proceso de inicializacién,
P I - - o bien a la espera de
Sl configuracion
- - - - - - En espera de una conexién
L L - de seguridad o estandar
- - - - Agotado el tiempo de Compruebe lo siguiente
espera de comunicaciones |y, a continuacion, reinicie
el DST1. 4 Las longitudes
de cables (lineas de enlace
y derivacién) son correctas?
- - ¢ Estan los cables rotos
Sl - - - o se han aflojado? ¢ Estan
conectadas las resistencias
de terminacion a ambos
extremos sélo de la linea
de enlace? 4 Es excesiva la
interferencia de ruidos?
- - - - Estado de bus OFF Compruebe lo siguiente
(las comunicaciones se y, a continuacion, reinicie
han interrumpido debido |el DST1. ;Las longitudes
a errores de datos de cables (lineas de enlace
consecutivos) y derivacién) son correctas?
¢ Estan los cables rotos
o se han aflojado? ;Estan
conectadas las resistencias
| mm m | de terminacién a ambos
extremos solo de la linea
de enlace? 4 Es excesiva la
interferencia de ruidos?
Direccién de nodo Resetee el DST1 de
duplicada modo que su direccién
de nodo sea exclusiva
y, a continuacion, reinicie
DST1.
- - - - En espera de finalizacién |Resetee el DST1 de
de comprobacién de modo que su direccién
| mm - - duplicidad de direccién de |de nodo sea exclusiva
nodo en la Unidad maestra|y, a continuacion, reinicie
DST1.
- - - - Configuracioén incorrecta | Compruebe la direccion de
- - del interruptor nodo y reinicie el DST1.
| g |
-
- - Fallo del sistema Sustituya el DST1.
m | 7| m | | | |
- - - - - No se recibe alimentacion |Compruebe los siguientes
de entrada/salida aspectos: ¢ Estan rotos los
m m - cables? 4 La tension de

alimentacion esta dentro
de las especificaciones?

~

~17 : lluminado "4~ : Parpadeando mm : Apagado
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6-2-1

MS NS LOCK |1/0 PWR(E/S Descripcion Probable causa
Verde [Rojo (Verde |Rojo |Amarillo|Verde |Amarillo| Rojo y solucion
- - - - - Se ha producido un Compruebe los siguientes
error en un circuito de aspectos: ¢, Se ha producido
entrada/salida un error de puesta a tierra
en la linea de sefal?
¢ Esta interrumpida la linea
de sefal? ;Existe algun
ol | m | SOl problema en el dispositivo
conectado? ¢La fuente de
alimentacion (lado positivo)
estd en contacto conlalinea
de sefial? ;Se ha producido
un cortocircuito en la linea
de sefal?
- - - - - Si estan configurados
- ____ |canales dobles: Se ha
N - producido un error en el
otro canal

~r17 : lluminado ~a” : Parpadeando mm : Apagado

Deteccion y correccion de errores
Los errores de E/S pueden leerse desde el estado de entrada de seguridad, estado de salida de prueba
y estado de salida de seguridad.
Datos de entrada cuando las E/S son normales: ON (1)
Datos de estado cuando se ha producido un error de E/S: OFF (0)
Los detalles de error pueden leerse utilizando mensajes explicitos y Network Configurator.

Nota:

En el caso de configuracion de tiempo de retencién de errores de E/S, el estado OFF se

mantendra durante, como minimo, el tiempo de retencion de errores (de 0 a 65.530 ms, en
incrementos de 10 ms) cuando el estado de entrada de seguridad individual se pone en OFF.

Errores de entradas de seguridad

Codigo

Error

Motivo probable

Medida preventiva

01 hexadecimal

Configuracion no
valida

La configuracién no es valida.

Configure correctamente el
DSTA1.

02 hexadecimal

Fallo de sefial de
prueba externa

1) La fuente de alimentacion
(lado positivo) esta en
contacto con la linea de
sefal de entrada.

2) Cortocircuito entre lineas
de sefal de entrada.

3) Problemas en el
dispositivo conectado.

1) 2) Compruebe el cableado.
3) Sustituya el dispositivo
conectado.

03 hexadecimal

Fallo de entrada
interna

Problemas en los circuitos
internos

Sustituya el DST1.

04 hexadecimal

Error de
discrepancia

1) Problema de puesta
a tierra o rotura en una
linea de senal de entrada.

2) Problemas en el
dispositivo conectado.

1) Compruebe el cableado.
2) Sustituya el dispositivo
conectado.

05 hexadecimal

Error en la otra
entrada de canal
doble

Se han configurado canales
dobles y se ha producido un error
en el otro canal.

Corrija el error en el otro canal.

6-2 Deteccion y correccion de errores
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Mensaje explicito para la lectura del motivo del error

Mensaje |Lectura/ [Funcion Comando Respuesta
explicito |escritura Cadigode |Categoria |ID de ID de Tamafo
servicio |ID instancia |atributo |de datos
Lecturade|Lectura |Lee la causa por |OE hexa- [3D hexa- [01a0C |6E hexa- |- 0:No hay error
la causa la que elindicador |[decimal  |decimal |hexadeci- |decimal 01 hexadecimal:
deerrorde normal (1 a 12) mal Configuracion
entradade especificado por no valida
seguridad el IE de instancia 02 hexadecimal:
se ha puesto en Indicador de
OFF. (Ver nota.) prueba fallo de
sefal
03 hexadecimal:
Fallo de entrada
interna
04 hexadecimal:
Error de
discrepancia
05hexadecimal:
Error en la otra
entrada de
canal doble
Nota: Los nuimeros de instancia de las entradas de seguridad de 0 a 11 son 1 a 12 (01 a 0C hex),
respectivamente.
6-2-2 Errores de salida de prueba
Codigo Error Motivo probable Medida preventiva
01 hexadecimal |Configuracion no La configuracion no es valida. Configure correctamente el DST1.
valida
02 hexadecimal |Sobrecarga 1) Problema de puesta a tierra | 1) Compruebe el cableado.
detectada o cortocircuito en una linea |2) Sustituya el dispositivo
de sefial de salida. conectado.
2) Problemas en el dispositivo
conectado.
05 hexadecimal |Detectado contacto |1) La fuente de alimentacion |1) Compruebe el cableado.
pegado (lado positivo) esta en 2) Sustituya el DST1.
contacto con la linea
de sefial de salida.
2) Problemas en los circuitos
internos.
06 hexadecimal |Detectada corriente |Problemas en el dispositivo Sustituya el dispositivo conectado.
insuficiente usando |conectado.
indicador luminoso
de exclusion
Mensaje explicito para la lectura del motivo del error
Mensaje |Lectura/ [Funcion Comando Respuesta
explicito |escritura Cédigode|ID de ID de ID de Volumen
servicio |categoria |instancia |atributo |de datos
Lecturade|Lectura |Lee la causa por |OE hexa- |09 hexa- |01a04 |76 hexa- |- 0 = No hay error
la causa la que el indicador |decimal |decimal |hexadeci- |decimal 01 hexadecimal:
deerrorde normal (1 a 4) mal Configuracion
la salida especificado por no valida
de prueba el IE de instancia 02 hexadecimal:
se ha puesto en
OFF. (Ver nota.) gggcet:gga
05 hexadecimal:
Detectado
contacto pegado
06 hexadecimal:
Detectada co-
rriente insufi-
ciente utilizando
indicador lumi-
noso de exclu-
sion
Nota: Los numeros de instancia de las salidas de prueba 0 a 3 son 1 a 4 (01 a 04 hex),
respectivamente.
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6-2-3

Errores de salidas de seguridad

Codigo

Error

Motivo probable

Medida preventiva

01 hexadecimal

Configuracion no
valida

La configuracion no es valida.

Configure correctamente el DST1.

02 hexadecimal |Detectada Problemas en el dispositivo Sustituya el dispositivo conectado.
sobrecorriente conectado.

03 hexadecimal |Cortocircuito Problema de puesta a tierra en la |Compruebe el cableado.
detectado linea de sefal de salida.

04 hexadecimal

Detectado contacto
pegado

1) La fuente de alimentacion
(lado positivo) esta en
contacto con la linea de
sefal de salida.

2) Problemas en los circuitos
internos.

1) Compruebe el cableado.
2) Sustituya el DST1.

05 hexadecimal

Error en la otra salida
de canal doble

Se han configurado canales
dobles y se ha producido un error
en el otro canal.

Corrija el error en el otro canal.

06 hexadecimal

Error de circuito
relevante para relé
interno

Problemas en los circuitos internos
(s6lo MRD).

Sustituya el DST1.

07 hexadecimal

Fallo de relé

Problemas en el relé (s6lo MRD).

Sustituya el relé.

08 hexadecimal

Violacién de canal
doble

Configuracion incorrecta de los
datos de salida.

Compruebe el programa.

09 hexadecimal

Detectada conexion
cruzada

Cortocircuito entre lineas de sefal
de salida.

Compruebe el cableado.

Mensaje explicito para la lectura del motivo del error

Mensaje
explicito

Lectura/
escritura

Funcion

Comando

Respuesta

ID de
instancia

Codigode|ID de
servicio |categoria

ID de
atributo

Volumen
de datos

Lectura de
lacausade
error de la
salida de
seguridad

Lectura

Lee la causa por
la que el indicador
normal (1 a 8)
especificado por
el ID de instancia
se ha puesto en
OFF. (Ver nota.)

OE hexa- |3B hexa-
decimal |decimal

01a08
hexadeci-
mal

6E hexa- |-
decimal

0:No hay error
01 hexadecimal:
Configuracion
no valida

02 hexadecimal:
Sobrecorriente
detectada

03 hexadecimal:
Cortocircuito
detectado

04 Detectado
contacto pegado
05 hexadecimal:
Error en la otra
salida de canal
doble

06 hexadecimal:
Error de circuito
relevante derelé
interno

07 hexadecimal:
Fallo de relé

08 hexadecimal:
Violacién de
canal doble

09 hexadecimal:
Detectada
conexion cruzada

Nota:

Los numeros de instancia de las salidas de seguridad 0 a 7 son 1 a 8 (01 a 08 hex),

respectivamente.

6-2 Deteccion y correccion de errores

73



6-3 Historial de errores

Los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 almacenan internamente hasta 10 registros de historial

de errores. El historial se actualiza cada vez que se produce un error. Si hay mas de diez registros,

se borrara el mas antiguo. El historial de errores puede leerse utilizando Network Configurator.

Mensaje Medida preventiva

Fallo del sistema Sustituya el DST1.

Configuracion no valida Configure correctamente el DST1.

Discrepancia en la configuracién Compruebe que la direccién de nodo sea la misma utilizada para la

de interruptores configuracion anterior. Si no lo es, configure la direcciéon de nodo igual
que la de la configuracién anterior, o bien vuelva a configurar el DST1.
Si son las mismas, sustituya el DST1.

Duplicidad de ID de MAC Compruebe las direcciones de nodo de los otros nodos. Una vez
configuradas las direcciones de nodo para eliminar la duplicidad de
direcciones, vuelva a conectar el DST1.

Agotado tiempo de espera Compruebe los siguientes aspectos:

de transmision . ¢Las longitudes de cables (lineas de enlace y derivacion)

Bus OFF son correctas?

Agotado el tiempo de espera - ¢ Estan los cables rotos o se han aflojado?

de conexion de E/S estandar - ¢ Estan conectadas las resistencias de terminacién a ambos

Agotado el tiempo de conexion extremos solo de la linea de enlace?

de E/S de seguridad - ¢ Es excesiva la interferencia de ruidos?

Detectado contacto pegado Compruebe para ver si la fuente de alimentacion (lado de positivo) esta

en la salida de seguridad en contacto con la linea de sefal de salida.
Si el cableado es correcto, sustituya el DST1.

Detectada sobrecarga en la salida |Compruebe el cableado para ver si se ha producido un problema

de prueba de puesta a tierra en la linea de sefal de salida.

Se detecta corriente insuficiente Compruebe el cableado para ver si la linea de sefal de salida esta rota.

usando indicador luminoso Si el cableado es correcto, sustituya el indicador luminoso de exclusion.

de exclusion (muting)

Error de discrepancia en entrada Compruebe los siguientes aspectos:

de seguridad - ¢Se ha producido un error de puesta a tierra en la linea de sefial

de entrada?

- ¢ Esta interrumpida la linea de sefal de entrada?

- ¢ Existe algun problema en el dispositivo conectado?

- Asegurese de que los valores de configuracion del tiempo
de discrepancia son correctos.

Error de entrada interno Compruebe los siguientes aspectos:

en la entrada de seguridad - ¢ Es excesiva la interferencia de ruidos?

Error de sefal de prueba externa  |Compruebe los siguientes aspectos:

en la entrada de seguridad - ¢La fuente de alimentacién (lado positivo) esta en contacto con la

linea de sefal de entrada?

- ¢,Se ha producido un cortocircuito a tierra en la linea de sefal
de entrada?

- ¢ Existe algun problema en el dispositivo conectado?

Detectada conexidn cruzada en la |Compruebe si la linea de sefal de salida esta en contacto con otra linea

salida de seguridad de sefal de salida.

Error de datos de salida en salida de | Compruebe el programa para ver si los datos de salida de los canales

seguridad dobles son los mismos.

Detectado contacto pegado Compruebe si la fuente de alimentacion (lado positivo) esta en contacto

en la salida de prueba con las lineas de sefal de salida. Si el cableado es correcto, sustituya
el DST1.

Cortocircuito detectado en la salida | Compruebe el cableado para ver si se ha producido un problema

de seguridad de puesta a tierra en la linea de sefial de salida.

Sobrecorriente detectada Compruebe si hay problemas en el dispositivo conectado.

en la salida de seguridad

Error de circuito del relé interno Compruebe los siguientes aspectos:

relevante - ¢ Es excesiva la interferencia de ruidos?

Error de relé Sustituya el relé. de seguridad.

El tiempo total en ON -

o el contador de operaciones

de contacto han excedido el umbral

Excedido umbral de tiempo -

de operacion
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Mensaje

Medida preventiva

Excedido umbral de tiempo
de conduccién de la unidad

Tension de alimentacion de red
por debajo del umbral

Tension de alimentacion
de salida baja

Tension de alimentacion
de entrada baja

Compruebe los siguientes aspectos:

¢ Estan rotos los cables?
¢ La tension de alimentacion esta dentro de las especificaciones?

6-4 Mantenimiento

Esta seccion explica las tareas de limpieza e inspeccion de rutina recomendadas como mantenimiento
periodico. También se explican los métodos de manipulacion al sustituir los modulos de E/S de seguridad

de la serie DST1.

6-4-1 Limpieza

Limpie periddicamente los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 tal y como se describe
a continuacion para mantener la red en condiciones de funcionamiento 6ptimas.
e Limpie los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1 con un pafo seco y suave.
e Sino es posible quitar el polvo o las impurezas con un pano seco, humedézcalo con un limpiador
neutro (2%) y paselo por los moédulos de E/S de seguridad de la serie DST1.
e Pueden quedar manchas de goma, vinilo o cinta en los mddulos de E/S de seguridad de la serie
DST1 si no se limpian durante mucho tiempo. Elimine estas manchas durante la limpieza.

Nota: Nunca utilice sustancias como disolvente de pintura, benceno o quimicas para limpiar los
maodulos de E/S de seguridad de la serie DST1. Estas sustancias pueden dafar la superficie
de los médulos de E/S de seguridad de la serie DST1.

6-4-2 Inspeccion

Inspeccione periddicamente el sistema para mantenerlo en condiciones de funcionamiento 6ptimas.
En general, inspeccione el sistema una vez cada 6 a 12 meses, aunque debera aumentar la periodicidad si
se lo utiliza en un entorno humedo, de altas temperaturas o con mucho polvo.

Equipos de inspeccion

Antes de proceder a inspeccionar el sistema, prepare los siguientes equipos.

Equipos necesarios para la inspeccion periddica

e Destornillador Phillips
e Destornillador de cabeza plana

e Destornillador para conectar los conectores de comunicaciones
* Medidor de corriente (o voltimetro digital)

e Alcohol industrial y pafio limpio

Pueden ser necesarios otros equipos

¢ Un sincroscopio
* Un osciloscopio
e Untermdémetro o higrdmetro

6-4 Mantenimiento
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6-4-3

Procedimiento de inspeccion
Compruebe los elementos indicados en la siguiente tabla, y corrija cualquier situacion que esté por debajo
de la norma.

Elemento Descripcion Estandar Equipo
a inspeccionar
Condiciones ¢ Son las temperaturas Consulte las especificaciones | Termémetro
ambientales ambiental y del panel correctas?|de cada modelo DST1.
¢ Son las humedades ambiental | Consulte las especificaciones |Higrémetro
y del panel correctas? de cada modelo DST1.
¢Se han acumulado polvo No debe haber polvo ni Inspeccion visual
0 impurezas? impurezas
Condiciones ¢ Esta firmemente instalado No deben estar flojos Destornillador Phillips
de instalacion el DST1?
¢ Estan los conectores de los No deben estar flojos Destornillador de cabeza
cables de comunicaciones plana
completamente introducidos?
¢ Estan firmemente ajustados los |No deben estar flojos Destornillador de cabeza
tornillos del cableado externo? plana
¢ Presentan dafos los cables de [No deben presentar dafios Inspeccidn visual
conexion? externos
Operacion del ¢ El contacto del relé de No debe haber contactos Inspeccion visual
relé de seguridad |seguridad pasa al estado OFF? |soldados

IMPORTANTE: ¢ Elintervalo de mantenimiento de los contactos de relés no debe exceder de un periodo
de 6 meses para cumplir lo especificado con la Categoria de seguridad 4 de la norma EN954-1.

e Al sustituir los relés de seguridad, utilice el G7SA-2A2B.

Sustitucion del DST1

La red consta de la Unidad DeviceNet (maestra) y de los terminales DST1. Cuando se produce

un desperfecto en un DST1, ello afecta a toda la red. Por ello, un DST1 defectuoso debe repararse

o sustituirse a la mayor brevedad. Recomendamos tener terminales DST1 de repuesto para restablecer
el funcionamiento de la red lo antes posible.

Precauciones al sustituir el DST1
Al sustituir un DST1 defectuoso, tenga en cuenta las siguientes precauciones.
Una vez realizada la sustitucién, compruebe que no haya errores en el nuevo DST1.

Al devolver un DST1 para su reparacion, adjunte una descripcion detallada del problema y devuélvalo al
representante OMRON.
Si hay un contacto defectuoso, intente limpiarlo con un pafo limpio y sin pelusa humedecido con alcohol.

Configuracion después de la sustitucion de un DST1

Tras sustituir un DST1, configure los interruptores y los datos de configuracion del nuevo igual que los del
antiguo DST1.

/\ ADVERTENCIA

Las funciones de seguridad pueden verse negativamente afectadas y existe el riesgo de
sufrir lesiones de gravedad. Cuando sustituya un dispositivo configure el nuevo dispositivo 0
adecuadamente y asegurese de que opera correctamente.
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7-1 Cableado y configuraciéon
La siguiente tabla presenta los métodos de conexion de los dispositivos de entrada y su configuracion.
Dispositivo |Diagrama esquematico Configuracion
conectado
Interruptor  |Conecte el interruptor entre INO y TO. Entrada de seguridad utilizada como“entrada
de reset de canal Unico” sin salida de prueba.
Salida de prueba utilizada como salida
‘ de alimentacion.
Conecte el interruptor entre 24 Vc.c. e INO. |Entrada de seguridad utilizada como “entrada
de canal unico” sin salida de prueba.
il
Monitor Conecte los interruptores entre INO y TO, Entradas de seguridad utilizadas como
de puerta yentre IN1y T1. “entrada de canal doble” con salida
Interruptor de prueba. Salidas de prueba utilizadas
de parada de como “salida de impulso de prueba”.
emergencia
Entradas de seguridad utilizadas como
“entrada de canal doble” con salida
de prueba. Salida de prueba utilizadas como
“salida de impulso de prueba”.
Conecte los interruptores entre 24 Vc.c. Entradas de seguridad utilizadas como
e INO, IN1. “entrada de canal doble” sin salida de prueba.
Barrera Conecte OSSD1 y OSSD2 a INO e IN1, Entradas de seguridad utilizadas como
Optica respectivamente. “entrada de canal doble” sin salida de prueba.
de seguridad
2 3
g g
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7-2 Ejemplos de cableado de cada aplicaciéon

7-2-1 Entradas de canal doble de interruptor de parada de emergencia con reset
manual
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-ID12SL-1.
Cableado
% @ @ @ E1: Alimentacion de 24 Vc.c. (S8LILJ)
S1: Interruptor de parada de
(111 (16 - .
G TO T T G
\T) ) W, &)/ emergencia (A165E 6 A22E)_ _
(mecanismo de apertura positiva)
S2: Interruptor de reset
E1 }>

21

il

12 22 s2

Configuracion

Grupo de parametros [Nombre del parametro Valor
Entrada de 0008 |Modo de canal de la entrada de seguridad 0 Impulso de prueba desde
seguridad 0 la salida de prueba

0009 |Origen de prueba de la entrada de seguridad 0 Salida de prueba 0
0054 [Modo 0/1 de la entrada de seguridad de canal doble|Equivalente a canal doble

0055 |Tiempo de discrepancia 0/1 de la entrada de 100 x 10 ms
seguridad de canal doble
Entrada de 0012 |Modo de canal de la entrada de seguridad 1 Impulso de prueba desde
seguridad 1 la salida de prueba
0013 |Origen de prueba de la entrada de seguridad 1 Salida de prueba 1
Entrada de 0052 |Modo de canal de la entrada de seguridad 11 Se utiliza como entrada
seguridad 11 estandar

0053 |Origen de prueba de la entrada de seguridad 11 No se utiliza
0064 [Modo 10/11 de la entrada de seguridad de canal doble| Canal unico

Salida de prueba 0{0001 |Modo de salida de prueba 0 Salida de impulso de prueba
Salida de prueba 1{0002 [Modo de salida de prueba 1 Salida de impulso de prueba
Salida de prueba 2|0003 |Modo de salida de prueba 2 Salida de alimentacion
7-2-2 Entrada de interruptor accionado a dos manos
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-ID12SL-1.
Cableado
@ @ @ E1: Alimentacion de 24 Vc.c. (S81)
S11,512: Interruptores accionados
N LY TN LY a dos manos
G TO T TO T1
\f N N \ﬁ
2 an an
s N (-
Si1 S12
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Configuracion

Grupo de parametros| Nombre del parametro Valor
Entrada de 0008 [Modo de canal de la entrada de seguridad 0 Impulso de prueba desde
seguridad 0 la salida de prueba
0009 |Origen de prueba de la entrada de seguridad 0 Salida de prueba 0
0054 [Modo 0/1 de la entrada de seguridad de canal doble |Complementario de canal doble
0055 |[Tiempo de discrepancia 0/1 de la entrada de 100 x 10 ms
seguridad de canal doble
Entrada de 0012 |Modo de canal de la entrada de seguridad 1 Impulso de prueba desde
seguridad 1 la salida de prueba
0013 |Origen de prueba de la entrada de seguridad 1 Salida de prueba 0
Entrada de 0016 |Modo de canal de la entrada de seguridad 2 Impulso de prueba desde
seguridad 2 la salida de prueba
0017 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 2 Salida de prueba 1
0056 |Modo 2/3 de la entrada de seguridad de canal doble |Complementario de canal doble
0057 |Tiempo de discrepancia 2/3 de la entrada de 100 x 10 ms
seguridad de canal doble
Entrada de 0020 [Modo de canal de la entrada de seguridad 3 Impulso de prueba desde
seguridad 3 la salida de prueba

0021

Origen de prueba de la entrada de seguridad 3

Salida de prueba 1

Salida de prueba 0

0001

Modo de salida de prueba 0

Salida de impulso de prueba

Salida de prueba 1

0002

Modo de salida de prueba 1

Salida de impulso de prueba

7-2-3 Entrada de interruptor de modo de usuario
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-ID12SL-1.
Cableado
E1: Alimentacion
de 24 Vc.c. (S8[1)
S1: Interruptor de modo
de usuario

Configuracion
Grupo de parametros] Nombre del parametro Valor
Entrada de 0008 [Modo de canal de la entrada de seguridad 0 Impulso de prueba desde
seguridad 0 la salida de prueba

0009 [Origen de prueba de la entrada de seguridad O Salida de prueba 0

0054 [Modo 0/1 de la entrada de seguridad de canal doble|Canal unico
Entrada de 0012 [Modo de canal de la entrada de seguridad 1 Impulso de prueba desde
seguridad 1 la salida de prueba

0013 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 1 Salida de prueba 0
Entrada de 0016 [Modo de canal de la entrada de seguridad 2 Impulso de prueba desde
seguridad 2 la salida de prueba

0017 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 2 Salida de prueba 0

0056 [Modo 2/3 de la entrada de seguridad de canal doble|Canal unico
Entrada de 0020 [Modo de canal de la entrada de seguridad 3 Impulso de prueba desde
seguridad 3 la salida de prueba

0021 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 3 Salida de prueba 0
Entrada de 0024 [Modo de canal de la entrada de seguridad 4 Impulso de prueba desde
seguridad 4 la salida de prueba

0025 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 4 Salida de prueba 0

0058 [Modo 4/5 de la entrada de seguridad de canal doble|Canal tnico
Entrada de 0028 [Modo de canal de la entrada de seguridad 5 Impulso de prueba desde
seguridad 5 la salida de prueba

0029 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 5 Salida de prueba 0
Entrada de 0032 [Modo de canal de la entrada de seguridad 6 Impulso de prueba desde
seguridad 6 la salida de prueba

0033 [Origen de prueba de la entrada de seguridad 6 Salida de prueba 0

0060 [Modo 6/7 de la entrada de seguridad de canal doble|Canal unico
Entrada de 0036 [Modo de canal de la entrada de seguridad 7 Impulso de prueba desde
seguridad 7 la salida de prueba

0037 |Origen de prueba de la entrada de seguridad 7 Salida de prueba 0
Salida de prueba 00001 [Modo de salida de prueba 0 Salida de impulso de prueba
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7-2-4

7-2-5

Salida de indicador luminoso de exclusiéon (muting)
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-ID12SL-1.

Cableado

@

Configuracion

o)
N

Q)

L1

E1: Alimentacién de 24 Vc.c. (S8[J)
L1: Indicador luminoso de exclusién
(muting) externo

Grupo de parametros

Nombre del parametro

Valor

Salida de prueba 3

0004 [Modo de salida de prueba 3

Salida de indicador luminoso
de exclusion

Entradas de canal doble de final de carrera y reset manual
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-ID12SL-1.

Cableado

G (7o)

@

@
—~

E1
[ 11
1 ©
T S1
12

ole

@

T

Configuracion

23
s3
82 | 54

E1: Alimentacion de 24 Vc.c. (S8LILJ)

S1: Final de carrera de seguridad
(D4D 6 D4B) (mecanismo de
apertura positivo)

S2: Final de carrera

S3: Interruptor de reset

Grupo de parametros| Nombre del| Valor

parametro
Entrada de 0008 Modo de canal de la entrada de seguridad 0 Impulso de prueba desde
seguridad O la salida de prueba

0009 Origen de prueba de la entrada de seguridad 0 |Salida de prueba 0

0054 Modo 0/1 de la entrada de seguridad de canal doble| Equivalente a canal doble

0055 Tiempo de discrepancia 0/1 de la entrada de 100 x 10 ms

seguridad de canal doble

Entrada de 0012 Modo de canal de la entrada de seguridad 1 Impulso de prueba desde
seguridad 1 la salida de prueba

0013 Origen de prueba de la entrada de seguridad 1 |Salida de prueba 1
Entrada de 0052 Modo de canal de la entrada de seguridad 11 |Se utiliza como entrada estandar|
seguridad 11 0053 Origen de prueba de la entrada de seguridad 11|No se utiliza

0064 Modo 10/11 de la entrada de seguridad de canal doble| Canal unico
Salida de prueba 0{0001 Modo de salida de prueba 0 Salida de impulso de prueba
Salida de prueba 1/0002 Modo de salida de prueba 1 Salida de impulso de prueba
Salida de prueba 2/0003 Modo de salida de prueba 2 Salida de alimentacion

7-2 Ejemplos de cableado de cada aplicacion
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7-2-6 Entrada de barrera éptica de seguridad
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-ID12SL-1.
Cableado
@ @ @ E1: Alimentacién de 24 Vc.c. (S810J)
F3SN-A: Barrera optica de seguridad
G (10} (71) (a)
N AN N
i
GND
a8
EBE 2 3
<:I
<:I
Q:I
<):I
F3SN-A
Receptor Emisor
Configuracion
Grupo de Nombre del |Valor
parametros parametro
Entrada de 0008 Modo de canal de la entrada de seguridad O |Se utiliza como entrada
seguridad 0 de seguridad
0009 Origen de prueba de la entrada de seguridad O|No se utiliza
0054 Modo 0/1 de la entrada de seguridad de canal Equivalente a canal doble
doble
0055 Tiempo de discrepancia 0/1 de la entrada de {100 x 10 ms
seguridad de canal doble
Entrada de 0012 Modo de canal de la entrada de seguridad 1 |Se utiliza como entrada
seguridad 1 de seguridad
0013 Origen de prueba de la entrada de seguridad 1{No se utiliza
Salida de prueba 2/0003 Modo de salida de prueba 2 Salida de alimentacion
82 Seccion 7: Ejemplos de cableado



7-2-7 Salidas de estado solido para modo de canal doble

A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-MD16SL-1.

Cableado

Configuracion

E1: Alimentacion de 24 Vc.c. (S8[]0J)

L1, L2: Cargas

Grupo de parametros| Nombre del parametro Valor
Salida de 0006 Modo de canal de la salida de seguridad O Prueba de impulsos
seguridad 0 de seguridad

0014 Modo 0/1 de la salida de seguridad de canal doble |Canal doble
Salida de 0007 Modo de canal de la salida de seguridad 1 Prueba de impulsos
seguridad 1 de seguridad

7-2 Ejemplos de cableado de cada aplicacion
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7-2-8 Salidas de relé con modo de canal doble y entrada EDM
A continuacion puede verse el ejemplo del cableado y configuracion utilizando el DST1-MRDO8SL-1.

Cableado
GO
KM2
% 2
E1 E2 :
= 1

% KM1

olo

GND

R
¢
%

KM2

E1, E2: Alimentacion de 24 Vc.c. (S8[J)
KM1, KM2: Contactores magnéticos

M: Motor trifasico

F1, F2: Fusibles

Configuracion

Grupo de parametros| Nombre del parametro Valor
Entrada de 0015 Modo de canal de la entrada de seguridad 0 Impulso de prueba desde la
seguridad O salida de prueba

0016 Origen de prueba de la entrada de seguridad 0 |Salida de prueba 0
0029 Modo 0/1 de la entrada de seguridad de canal doble|Canal unico

Salida de prueba 0/0001 Modo de salida de prueba 0 Salida de impulso de prueba
Salida de 0006 Modo de canal de la salida de seguridad 0 Utilizado
seguridad 0 0010 Modo 0/1 de la salida de seguridad de canal Canal doble
doble
Salida de 0007 Modo de canal de la salida de seguridad 1 Utilizado
seguridad 1

84 Seccion 7: Ejemplos de cableado




Apéndices

Mensajes explicitos de DeviceNet . . . . . . . .. .. .. . .. i 87

Valores calculadosde PFDyPFH . . . . . ... ... .. .. ... 97

85



86



A Mensajes explicitos de DeviceNet
Los mensajes explicitos de DeviceNet enviados desde la Unidad maestra a los mdédulos de E/S de seguridad
de la serie DST1 pueden utilizarse para la lectura o escritura de cualquier parametro de los médulos de E/S
de seguridad de la serie DST1 especificado. Los mddulos de E/S de seguridad de la serie DST1 procesa los
comandos enviados desde la Unidad maestra y, a continuacién, devuelve respuestas.
A-1 Formato basico de los mensajes explicitos
A continuacion se expone el formato basico de cada comando y respuesta.
Bloque del comando
Direccion de nodo Cédigode |ID de ID de ID de Datos
de destino servicio categoria instancia atributo
Direccion de nodo de destino
La direccion de nodo de la unidad que esta enviando el mensaje explicito se especifica con un byte hexadecimal.
Cadigo de servicio, ID de categoria, ID de instancia e ID de atributo
Los parametros utilizados para especificar el comando, el objeto de procesamiento y el contenido del proceso.
Nota: El nimero de bytes asignado para ID de categoria, ID de instancia e ID de atributo dependera de
la Unidad maestra. Si se envia desde una Unidad maestra DeviceNet de Omron, las ID de categoria
y de instancia son de 2 bytes (4 digitos) cada una, y la ID de atributo es de 1 byte (2 digitos).
Datos
No se requieren datos cuando se utiliza un comando de lectura.
Bloque de la respuesta
Bloque de respuesta normal
Numero de bytes recibidos Direccion de nodo Cddigo de servicio Datos
de origen
Bloque de respuesta de error
Numero de bytes recibidos Direccion de nodo Cddigo de servicio Cddigo de error
0004 hexadecimal (fijo) de origen
Numero de bytes recibidos
El numero de bytes recibidos desde la direccion de nodo de origen se recibe en formato hexadecimal. Si se
devuelve una respuesta de error a un mensaje explicito, el nimero de bytes sera siempre 0004 hexadecimal.
Direccidén de nodo de origen
La direccién de nodo desde la que se envié el comando se devuelve en formato hexadecimal.
Codigo de servicio
En el caso de finalizaciones normales, el codigo de servicio especificado en el comando con el bit mas a la
izquierda activado (ON) se guardara tal y como se indica en la siguiente tabla.
Funcion Codigo de servicio de comando |Cédigo de servicio de respuesta
Datos de lectura 10 hexadecimal 90 hexadecimal
Datos de escritura OE hexadecimal 8E hexadecimal
Reset 05 hexadecimal 85 hexadecimal
Guardar 16 hexadecimal 96 hexadecimal
Cuando se recibe una respuesta de error a un mensaje explicito, el valor sera siempre 94 hexadecimal.
Datos
Los datos de lectura se incluiran so6lo cuando se ejecute un comando de lectura.
Cadigo de error
El cédigo de error del mensaje explicito. Consulte informacion detallada en la lista de codigos de error
de la siguiente tabla.
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Cadigos de error

Codigo Nombre de error Causa
08FF Servicio incompatible El cédigo de servicio es incorrecto.
09FF Valor de atributo no valido El valor de atributo especificado es incompatible.
Los datos escritos estaban fuera del intervalo valido.
16FF El objeto no existe El ID de instancia especificado es incompatible.
15FF Demasiados datos Los datos son mas voluminosos que el tamafo
especificado.
13FF Datos insuficientes El volumen de datos es inferior que el tamafio
especificado.
OCFF Conflicto de estado de objeto |El comando especificado no ha podido ejecutarse
debido a un error interno.
20FF Parametro no valido Los datos del comando de la operacidn especificada son
incompatibles.
OEFF Atributo no configurable Se ha ejecutado un ID de atributo sélo compatible con
lectura para un codigo de servicio de escritura.
10FF Conflicto de estado de El comando especificado no ha podido ejecutarse
dispositivo debido a un error interno.
14FF Atributo incompatible El valor de atributo especificado es incompatible.
19FF Fallo de operacion de No es posible guardar los datos en la memoria.
almacenamiento
2AFF Fallo general de servidor s6lo |El comando o atributo especificados son incompatibles,
de Grupo 2. o bien no se ha configurado el atributo.

A-2 Mensajes explicitos
Lectura de estado general
Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo
Estado general, | Lectura |Lee los indicadores de | OE hexa- |95 hexa- |01 hexa- |65 hexa- 1 byte
lectura estado del esclavo decimal |decimal |decimal |decimal
especificado (8 bits)
Configuracion y supervision del tiempo de conduccion de la unidad
Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cédigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo
Valor de Lectura |Lee el valor OE hexa- |95 hexa- |01 hexa- |73 hexa- 4 bytes 0000 0000
configuracion configurado de tiempo | decimal |decimal |decimal |decimal a FFFF FFFF hex
de de conduccioén de la (0 24.294.967.295)
mantenimiento unidad (unidad: 0,1 h).
de launidad  |Escritura| Escribe el valor 10 hexa- |95 hexa- |01 hexa- |73 hexa- |4 bytes 0000 0000
configurado de tiempo | decimal |decimal |decimal |decimal |a FFFF FFFF hex
de conduccion de la (02 4.294.967.295)
unidad (unidad: 0,1 h).
Valor actual de |Lectura |Lee el valor actual OE hexa- |95 hexa- |01 hexa- |71 hexa- 4 bytes 0000 0000
mantenimiento configurado de tiempo | decimal [decimal |decimal |decimal a FFFF FFFF hex
de la unidad de conduccioén de la (0 a4.294.967.295)
unidad (unidad: 0,1 h).
Indicador de  |Lectura |Lee el estado de OE hexa- |95 hexa- |01 hexa- |72 hexa- 1 byte
mantenimiento monitorizacion del decimal |decimal |decimal |decimal 00 hexadecimal:
de la unidad tiempo de conduccién dentro del intervalo
de la unidad. 01 hexadecimal: por
encima del intervalo
(por encima del valor
de supervision)
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Configuracion y supervision de una entrada de seguridad

contador de
operaciones de
contacto de la
entrada

de operaciones

de contacto

(unidad: operaciones)
de la entrada de
tiempo (1 a 32)
especificada por el ID
de instancia.

Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo

Modo de Lectura |Lee el modo OE hexa- |3D hexa- [01a0C |65 hexa- 1 byte
supervision de de supervisién decimal |decimal |hexade- [decimal 00 hexadecimal:
informacién de de la informacién cimal tiempo total en
mantenimiento de mantenimiento modo ON
de maédulo de la entrada (1 a 12) 01 hexadecimal:

especificado por modo de contador de

el ID de instancia. operaciones de

contacto
Escritura| Escribe el modo de |10 hexa- |3D hexa- |01 a0C |65 hexa- |1 byte 00 hex:

supervision de la decimal |decimal |hexade- |decimal |Tiempo total en

informacién de cimal ON modo 01 hex:

mantenimiento de la modo de contador

entrada (1a12) de operaciones de

especificado por el contacto

ID de instancia.
Valor de Lectura |Lee el valor OE hexa- |3D hexa- [01a0C |68 hexa- 4 bytes 0000 0000
configuracion configurado de tiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal a FFFF FFFF hex
de tiempo total total en ON (unidad: s) cimal (024.294.967.295)
en ON o de 0 el nimero
contador de de operaciones
operaciones de de contacto
contacto de la (unidad: operaciones)
entrada de la entrada (12 12)

especificada por

el ID de instancia.

Escritura| Escribe el valor 10 hexa- [3D hexa- |01 a0C |68 hexa- |4 bytes 0000 0000

configurado de tiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal |a FFFF FFFF hex

total en ON (unidad: s) cimal (02 4.294.967.295)

0 el nimero

de operaciones

de contacto

(unidad: operaciones)

de la entrada (1 a 12)

especificada por

el ID de instancia.
Lectura de Lectura |Lee el valor OE hexa- |3D hexa- |01 a0C |66 hexa- 4 bytes 0000 0000
tiempo total en configurado de tiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal a FFFF FFFF hex
ONode total en ON (unidad: s) cimal (0 a4.294.967.295)
contador de 0 el numero
operaciones de de operaciones
contacto de la de contacto
entrada (unidad: operaciones)

de la entrada (1 a 12)

especificada por

el ID de instancia.
Reset de Reset |Restablece el tiempo |05 hexa- |3D hexa- |01 a0C |66 hexa-
tiempo total en total en ON decimal |decimal |hexade- [decimal
ONode 0 el nimero cimal
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Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo

Lectura del Lectura |Lee el valor OE hexa- | 3D hexa- {01 a0C |67 hexa- 1 byte
estado de configurado de tiempo | decimal [decimal |hexade- |decimal 00 hexadecimal:
supervision del total en ON (unidad: s) cimal dentro del intervalo
tiempo total en 0 el niumero 01 hexadecimal: por
ONode de operaciones encima del intervalo
contador de de contacto (por encima del valor
operaciones de (unidad: operaciones) de supervision)
contacto de la de la entrada (12 12)
entrada especificada por

el ID de instancia.
Lecturadela |Lectura |Lee la causa por OE hexa- |3D hexa- [01a0C |6E hexa- 0: No hay error
causa de error la que el indicador decimal |decimal |hexade- |decimal 01 hexadecimal:
de laentrada de normal (1 a 12) cimal Configuracion
seguridad especificado por el ID no vélida

de instancia se ha
puesto en OFF.

02 hexadecimal:
Fallo de sefial de
prueba externa
03 hexadecimal:
Fallo de entrada
interna

04 hexadecimal:
Error de
discrepancia 05 hex:
Error en la otra
entrada de canal
doble

Configuracion y supervision del punto de salida de seguridad

Mensaje
explicito

Lectura/
escritura

Funcion

Comando

Cadigo de
servicio

ID de
categoria

ID de
instancia

ID de
atributo

Volumen de datos

Respuesta

Lectura del
modo de
supervision de
informacién de
mantenimiento
del mddulo

Lectura

Lee el modo

de supervisién

de la informacion
de mantenimiento
de la salida (1 a 8)
especificado por
el ID de instancia.

OE hexa-
decimal

3B hexa-
decimal

01a08
hexade-
cimal

65 hexa-
decimal

1 byte

00 hexadecimal:
Modo tiempo total
en ON

01 hexadecimal:
modo contador
de operaciones
de contacto

Escritura

Escribe el modo
de supervision

de la informacion
de mantenimiento
de la salida (1 a 8)
especificado por
el ID de instancia.

10 hexa-
decimal

3B hexa-
decimal

01a08
hexade-
cimal

65 hexa-
decimal

1 byte 00 hex:
Modo tiempo total
en ON 01 hex:
Modo de contador
de operaciones de
contacto

Valor de
configuracion
de tiempo total
en ON o de
operaciones
de contacto de
la salida

Lectura

Lee el valor
configurado de tiempo
total en ON (unidad: s)
0 el numero

de operaciones

de contacto

(unidad: operaciones)
de la salida (1 a 8)
especificada por

el ID de instancia.

OE hexa-
decimal

3B hexa-
decimal

01a08
hexade-
cimal

68 hexa-
decimal

4 bytes 0000 0000
a FFFF FFFF hex
(0 a 4.204.967.295)

Escritura

Escribe el valor
configurado de tiempo
totalen ON (unidad: s)
0 el niumero

de operaciones

de contacto

(unidad: operaciones)
de la salida (1 a 8)
especificada por

el ID de instancia.

10 hexa-
decimal

3B hexa-
decimal

01a08
hexade-
cimal

68 hexa-
decimal

4 bytes 0000 0000
a FFFF FFFF hex
(0 a4.294.967.295)
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Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo

Lectura de Lectura |Lee el valor OE hexa- |3B hexa- |01 a08 |66 hexa- 4 bytes 0000 0000
tiempo total en configurado de tiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal a FFFF FFFF hex
ONode total en ON (unidad: s) cimal (0 24.294.967.295)
contador de 0 el nimero
operaciones de de operaciones
contacto de la de contacto
salida (unidad: operaciones)

de la salida (1 a 8)

especificada por

el ID de instancia.
Reset de Reset |Resetea el tiempo 05 hexa- |3B hexa- |01 a 08 |66 hexa-
tiempo total en total en ON decimal |decimal |hexade- [decimal
ONode 0 el nimero cimal
contador de de operaciones
operaciones de de contacto para la
contacto de la salida de tiempo
salida (1 a 8) especificada

por ID de instancia.
Lectura del Lectura |Lee valor configurado |OE hexa- |3B hexa- {01 a 08 |67 hexa- 1 byte
estado de como tiempo total decimal |decimal |hexade- [decimal 00 hex: dentro del
supervision del en ON o numero cimal intervalo
tiempo total en de operaciones 01 hex: por encima
ONode de contacto del intervalo (por
contador de de la salida (1 a 8) encima del valor de
operaciones de especificado por el ID supervision)
contacto de la de instancia.
salida
Lecturadela |Lectura |Lee la causa por OE hexa- |3B hexa- [01a 08 |6E hexa- 0: No hay error
causa de error la que el indicador decimal |decimal |hexade- |decimal 01 hexadecimal:
de la salida de normal (1 a 8) cimal Configuracién no

seguridad

especificado por
el ID de instancia
se ha puesto en OFF.

vélida

02 hexadecimal:
Sobrecorriente
detectada

03 hexadecimal:
Cortocircuito
detectado

04 hexadecimal:
Detectado contacto
pegado

05 hexadecimal:
Error en la otra
salida de canal doble
06 hexadecimal:
Error de circuito
relevante

de relé interno

07 hexadecimal:
Fallo de relé

08 hexadecimal:
Violacién de

canal doble09
hexadecimal:
Detectada conexién
cruzada
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Configuracion y supervision del punto de salida de prueba

Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo

Lectura del Lectura |Lee el modo OE hexa- |09 hexa- |01 a 04 |65 hexa- 1 byte
modo de de supervisién decimal |decimal |hexade- |decimal 00 hexadecimal:
supervision de de la informacién cimal Modo de tiempo total
informacion de de mantenimiento en ON
mantenimiento de la salida (1 a 4) 01 hexadecimal:
de médulo especificado por Modo de contador de

el ID de instancia. operaciones de

contacto
Escritura| Escribe el modo 10 hexa- [09 hexa- |01 a 04 |65 hexa- |1 byte 00 hex: -

de supervision decimal |decimal |hexade- |decimal |Modo de tiempo

de la informacion cimal total en ON

de mantenimiento 01 hex: Modo de

de la salida (1 a 4) contador de

especificado por operaciones de

el ID de instancia. contacto
Valor de Lectura |Lee el valor OE hexa- |09 hexa- |01 a 04 |68 hexa- 4 bytes 0000 0000
configuracion configurado de tiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal a FFFF FFFF hex
de tiempo total totalen ON (unidad: s) cimal (024.294.967.295)
en ON o de 0 el nimero
operaciones de operaciones
contacto de la de contacto
salida (unidad: operaciones)

de la salida (1 a 4)

especificada por

el ID de instancia.

Escritura| Escribe el valor 10 hexa- {09 hexa- |01 a 04 |68 hexa- |4 bytes 0000 0000 |-

configurado de tiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal |a FFFF FFFF hex

totalen ON (unidad: s) cimal (02 4.294.967.295)

o0 el numero

de operaciones

de contacto

(unidad: operaciones)

de la salida (1 a 4)

especificada por

el ID de instancia.
Lectura de Lectura |Lee el valor OE hexa- |09 hexa- {01 a04 |66 hexa- 4 bytes 0000 0000
tiempo total en configurado de tiempo | decimal |[decimal |hexade- |decimal a FFFF FFFF hex
ONode totalen ON (unidad: s) cimal (0 24.294.967.295)
contador de 0 el numero
operaciones de de operaciones
contacto de la de contacto
salida (unidad: operaciones)

de la salida (1 a 4)

especificada por

el ID de instancia.
Reset de Reset |Resetea el tiempo 05 hexa- |09 hexa- {01 a 04 (66 hexa-
tiempo total en total en ON decimal |decimal |hexade- |decimal
ONode 0 el numero cimal
contador de de operaciones
operaciones de de contacto para la
contacto de la salida de tiempo
salida (1 a 4) especificada

por el ID de instancia.
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Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo
Lectura del Lectura [Lee el valor OE hexa- |09 hexa- {01 a 04 |67 hexa- 1 byte
estado de configurado como decimal |decimal |hexade- |decimal 00 hexadecimal:
supervision de tiempo total en ON cimal dentro del intervalo
salida para el 0 numero 01 hexadecimal: por
tiempo total en de operaciones encima del intervalo
ONode de contacto (porencima del valor
contador de (unidad: operaciones) de supervisién)
operaciones de de la salida (1 a 4)
contacto de la especificada por el
salida ID de instancia.
Lecturadela |Lectura |Lee la causa por OE hexa- |09 hexa- |01 a 04 |76 hexa- 0 = No hay error
causa de error la que el indicador decimal |decimal |hexade- |decimal 01 hexadecimal:
de la salida de normal (1 a 8) cimal Configuracion no
seguridad especificado por valida
el ID de instancia se 02 hexadecimal:
ha puesto en OFF. Sobrecarga
detectada
05 hexadecimal:
Detectado contacto
pegado
06 hexadecimal:
Detectada corriente
insuficiente para
indicador luminoso
de exclusion
Configuracion y supervision del tiempo de operacién
Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo
Configuracién |Lectura |Lee el valor de OE hexa- |97 hexa- [01a 10 |67 hexa- 2 bytes
del valor de supervision deltiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal 0000 a FFFF hex
supervision del (unidad: ms) a contar cimal (0 a 65535)
tiempo de desde el momento en
operacion que la salida (1 a 8)
especificada por el
ID de instancia
se pone en ON hasta
el momento en que
la entrada
correspondiente
se pone en ON.
Escritura| Escribe el valor de 10 hexa- |97 hexa- (01 a 10 |67 hexa- |2 bytes
supervision deltiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal |0000 a FFFF hex
(unidad: ms) a contar cimal (0 a 65535)

desde el momento en
que la salida (1 a 8)
especificada por

el ID de instancia

se pone en ON hasta
el momento en que
la entrada
correspondiente

se pone en ON.
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Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo

Valor actual de |Lectura |Lee el valor actual del | OE hexa- |97 hexa- {01 a 10 |65 hexa- 2 bytes
supervision del tiempo (unidad: ms) |decimal |decimal |hexade- |decimal 0000 a FFFF hex
tiempo de a contar desde cimal (0 a 65535)
operacién el momento en que

la salida (1 a 8)

especificada por

el ID de instancia

se pone en ON hasta

el momento en que

la entrada

correspondiente

se pone en ON.
Supervision del | Lectura |Lee el estado de OE hexa- |97 hexa- [01a10 |66 hexa- 1 byte
valor de estado supervision deltiempo |decimal |decimal |hexade- |decimal 00 hexadecimal:
para la lectura (unidad: ms) a contar cimal dentro del intervalo

de supervisién
del tiempo de
operacion

desde el momento en
que la salida (1 a 8)
especificada por

el ID de instancia

se pone en ON hasta
el momento en que
la entrada
correspondiente se
pone en ON.

01 hexadecimal: por
encima del intervalo
(por encima del valor
de supervision)

Configuracion de retencion/borrado de errores de comunicaciones (salida de prueba)

Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cédigo de]ID de ID de IDde  |Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo

Configuracién |Lectura |Lee sise ha OE hexa- |09 hexa- {01 a 04 |05 hexa- 1 byte
del estado especificado retener |decimal [decimal |hexade- |decimal 00 hexadecimal:
de salida o borrar como estado cimal Borrar
(retencion de salida después 01 hexadecimal:
o0 borrado) de producirse unerror Retener
tras producirse de comunicaciones
un error de en la salida (1 a 32)
comunicaciones especificada por el

ID de instancia.

La configuracion

puede leerse en un

numero especificado

de puntos.
Configuracién | Escritura | Configura el estado |10 hexa- |09 hexa- |01 a 04 |05 hexa- |1 byte
del estado de la salida como decimal |decimal |hexade- |decimal |00 hexadecimal:
de salida retener o como cimal Borrar
(retencion borrar después de 01 hexadecimal:
o0 borrado) tras producirse un error Retener

producirse un
error de
comunicaciones

de comunicaciones
en la salida (1 a 32)
especificada por el
ID de instancia.

La configuracion
puede leerse en un
numero especificado
de puntos.

Nota: La configuracion predeterminada es que todas las salidas se borraran (0).
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Escritura de la informacion de mantenimiento

Mensaje Lectura/ | Funcion Comando Respuesta
explicito escritura Cadigo de|ID de ID de ID de Volumen de datos
servicio |categoria |instancia |atributo
Guardar Guardar|Registra el contador |16 hexa- |95 hexa- |01 hexa-
contador de de mantenimiento en |decimal |decimal |decimal
mantenimiento la memoria del
esclavo
A-3 Uso de los mensajes explicitos

El siguiente ejemplo muestra como utilizar mensajes explicitos con los médulos de E/S de seguridad

de la serie DST1 empleando una unidad (Maestra) DeviceNet CS1W-DRM21.
Ejemplo: Lectura del estado de supervisién del tiempo de operacion

Condiciones del ejemplo
Direccion de nodo de la unidad DeviceNet: 05

Numero de unidad:

0

Direccién de unidad: FE hexadecimal (6 10 hexadecimal)
Direccién de nodo de DST1: 11

Unidad DeviceNet

Programa de diagrama de relés

l— CMND Envia mensaje explicito
S

« [CMNDSDC]
S: D01000

DST1

f

!

Entrada 1 Entrada 2

%(_J

Error de discrepancia

ON
Entrada 1

OFF

ON
Entrada 2

OFF

Red DeviceNet

I e

Tiempo de discrepancia |

Error

Indicador  ON
de entrada
normal OFF

Detalles del comando

D (primer canal de respuesta): D02000

C: D00000
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Contenido de S

Direccion Contents Significado

D01000 2801 hexadecimal |Cédigo de comando

D01001 OBOE hexadecimal |Direccion de nodo de DST1: 11
Cédigo de servicio: OE hexadecimal

D01002 003D hexadecimal |ID de categoria: 003D hexadecimal

D01003 0001 hexadecimal |(ID de instancia: 0001 hexadecimal

D01004 6E** hexadecimal |ID de atributo: 6E[ ] hexadecimal

(especifique cualquier valor para los cuadros en blanco.)

Contenido de C

Direccion Contents Significado

D00000 0009 hexadecimal |[Numero de bytes de los datos del comando

DO00001 0009 hexadecimal [Numero de bytes de los datos de la respuesta

D00002 0000 hexadecimal |Direccion de red de la unidad DeviceNet de destino: 0

DO00003 O5FE hexadecimal |Direccién de nodo de la unidad DeviceNet de destino: 5
Direccion de la unidad DeviceNet de destino: FE hexadecimal
(6 10 hexadecimal)

D00004 0000 hexadecimal |Respuesta requerida
N° de puerto de comunicaciones: 0
Numero de reintentos: 0

D00005 003C hexadecimal |Tiempo de supervision de respuesta: 6 s

Respuesta

Contenido de D

Direccion Contents Significado

D02000 2801 hexadecimal

D02001 0000 hexadecimal

D02002 0003 hexadecimal

D02003 0B8E hexadecimal |Direccion del nodo de origen de la respuesta: 11 (0B hexadecimal)
Finalizacién normal: 8E hexadecimal

D02004 0400 hexadecimal |Causa de la informacion de error de la entrada de seguridad:
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Valores calculados de PFD y PFH

Los valores calculados de PFD y de PFH de los mddulos de E/S de seguridad de la serie DST1 se indican
en las siguientes tablas. Estos valores deben calcularse para todos los dispositivos del sistema, con el objeto
de ajustarse al nivel de SIL requerido para la aplicacion.

B-1 Valores calculados de PFD
Modelo Intervalo de prueba (anos) PFD
DST1-ID12SL-1 0,25 9,58E-07
0,5 1,92E-06
1 3,83E-06
2 7,66E-06
DST1-MD16SL-1 0,25 1,21E-06
0,5 2,41E-06
1 4,82E-06
2 9,64E-06
DST1-MRDO08SL-1 0,25 5,81E-06
0,5 1,18E-05
IMPORTANTE: Elintervalo de prueba del modelo DST1-MRDO08SL-1 no debera exceder de 0,5 afos
porque el intervalo de mantenimiento de los contactos de relés no debe exceder de un
periodo de 6 meses para satisfacer los requisitos de seguridad de la categoria 4 de la
norma EN 954-1.
B-2 Valores calculados de PFH
Modelo PFH
DST1-ID12SL-1 8,75E-10
DST1-MD16SL-1 1,11E-09
DST1-MRDO8SL-1 5,24E-09
B-1 Valores calculados de PFD 97
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Glosario

Término

Descripcion

Busoff

Estado que se produce cuando la tasa de error es extremadamente alta
en un cable de comunicaciones. Se detecta un error cuando el contador
de error interno excede un determinado valor umbral. (El contador de
error interno se borra cuando el maestro se inicia o reinicia).

Cadena de seguridad

La cadena légica para actualizar una funcién de seguridad, que consiste
en el dispositivo de entrada (sensor), el dispositivo de control (incluido un
dispositivo remoto de E/S) y el dispositivo de salida (actuador).

Canal doble

La utilizacion de dos entradas como entrada o salida para redundancia.

Canal Unico

Se utiliza solamente una entrada o salida como entrada o salida.

Certificado de seguridad

Un certificado de los datos de configuracién entregados a un dispositivo
desde Network Configurator. El dispositivo verifica que los datos de
configuracion son correctos mediante el certificado de seguridad.

Complementario de canal doble

Configuracion para evaluar que dos estados l6gicos son
complementarios.

conexion

Una ruta de comunicaciones légica utilizada para las comunicaciones
entre dispositivos.

Conexion multi-cast

Comunicaciones de E/S de seguridad en una configuracién 1:n (n=1a 15).

Conexidn single-cast

Comunicaciones de seguridad de E/S en una configuracion 1:1.

Configuracion

Las configuraciones para un dispositivo y una red.

Datos de reposo

Datos enviados cuando la aplicacion original esta en un estado no
ejecutable.

Datos de seguridad

Datos con una alta fiabilidad.

EPI

El intervalo de comunicaciones de datos de seguridad entre el maestro
de seguridad y el esclavo de seguridad.

Equivalente a canal doble

Configuracién para evaluar que dos estados Idgicos son equivalentes.

Estandar

Un dispositivo o funcién de un dispositivo a la que no se aplican
medidas de seguridad.

Impulso de prueba

Una senal utilizada para detectar cableado externo que entra en contacto
con la alimentacion (positivo) o cortocircuitos entre lineas de sefal.

Mdédulo

Datos internos de un dispositivo reunidos como un grupo para ser
accesibles externamente.

Protocolo de seguridad

La jerarquia de comunicaciones afiadida para actualizar unas
comunicaciones de alta fiabilidad.

Safety Controller
(PLC de seguridad)

Un controlador de alta fiabilidad utilizado para el control de seguridad.

Seguridad de DeviceNet

Una red de seguridad que afiade un protocolo de seguridad a DeviceNet
para cumplir con IEC61508 SIL3, EN954-1 Categoria de seguridad 4.

Tiempo de discrepancia

El periodo de tiempo desde un cambio en una de las dos entradas
hasta que la otra entrada cambia.

Tiempo de retencion de error

El periodo de tiempo que se retiene un estado de error (datos de
control, datos de estado e indicaciones LED).

Tipo abierto El método abierto para conexion segura. Uno de estos tres tipos se
seleccionan en las configuraciones de una conexion con el maestro de
seguridad.

TUNID ElI UNID del nodo local. Normalmente el TUNID se configura desde
Network Configurator.

UNID Un identificador para especificar un dispositivo en todos los dominios

de la red. Se utilizan valores que combinan la direccién de red y la
direccion de nodo.
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Historico de revisiones

En la parte inferior izquierda de la portada y contraportada de este manual aparece un cédigo de revisiéon de manual como
sufijo del niumero de catalogo.

Cat. No. | Z904-ES2-01

A

Cddigo de revision

En la siguiente tabla se describen los cambios realizados en el manual en cada revision. Los numeros de pagina hacen
referencia a la version anterior.

Revision

Fecha

Modificaciones

01

Abril 2005

Primera edicion
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