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1. ;Qué es CX-One?

CX-One es un paquete de herramientas integradas FA que incorpora software de programacion para los
PLCs de OMRON y otros componentes.

Para construir un sistema FA basado principalmente en PLC, tradicionalmente era necesario adquirir e
instalar software de programacion individual compatible con cada unidad, iniciar el software
independientemente y, a continuacién, conectarse al PLC y a los componentes individuales.

La instalacion de este paquete de herramientas integradas FA "CX-One" en un ordenador personal
permite el funcionamiento integrado, desde la configuracion de las unidades de CPU y unidades de E/S
especiales (SIOU) y componentes de OMRON hasta la preparacion/monitorizacién de la red y mejorar la
eficacia de la preparacion del sistema de PLC.

2. Caracteristicas de CX-One

@® CX-One permite la gestion integrada de software de programacion para PLC/componentes de OMRON.

¢ La instalacién en un solo ordenador personal permite a un usuario gestionar el software de
programacion de los productos de OMRON.

® Solo se necesita una clave de licencia para instalar todo el software de programacion.

o Permite la gestién integrada de una ubicacion para guardar los archivos creados por el software de
programacion.

@ El software de programacion dedicado para unidades de bus de CPU y unidades de E/S especiales se
puede iniciar en la tabla de E/S.

o El software de programacién dedicado correspondiente se puede iniciar automaticamente si se
especifica una unidad registrada en la tabla de E/S (tabla de configuracién de unidades adjunta a
un PLC). Ademas, la informacion de configuracién, como el modelo de PLC, se puede pasar al
software de programacién dedicado al inicio, lo que permite una conmutacién mas sencilla entre
software de programacion.

@ Estan disponibles las siguientes funciones mediante la introduccién del archivo de informacién de ID
(CPS) para los componentes de OMRON.
¢ Configuracion de unidades de bus de CPU y unidades de E/S especiales sin configuracion manual
y reconocimiento de direcciones.
(Los nombres de parametros y de elementos de seleccién también disponibles como rango de
configuracion se muestran automaticamente)
o La configuracién de las unidades de bus de CPU vy las unidades de E/S especiales en un ordenador
y los datos en el PLC real (CPU) se pueden verificar online y los datos de elementos no
coincidentes y de lectura se muestran graficamente.
¢ La configuracién de unidad se muestra en la tabla de E/S segun el modelo de unidad.
o El tipo de dispositivo de la red se puede comprobar por su modelo de unidad, lo que permite una
verificacion exacta de la configuracién de la red.

¢ Qué es CPS?

CPS (hoja de componente y perfil de red) es informacién de definicién de las unidades/componentes de la serie
CS/CJ en CX-One.

Se proporciona como un archivo CPS (archivo de formato XML).

CX-One reconoce la unidad de la serie CS/CJ por la informacion de este archivo CPS. La configuracion de las
unidades de bus de CPU y unidades de E/S especiales se crea segun este archivo CPS.




3. Lista de comprobacion de componentes de CX-One

CX-One consta de los siguientes elementos. Compruebe si estan incluidos en el paquete.
® Componentes de CX-One

Disco de instalacion (CD-ROM) 3 discos
Guia de introduccién de CX-One (este documento, n° R135) Documento impreso y
Guia de introduccion a CX-Programmer (n° R132) datos PDF en CD-ROM

Guia de introduccién a CX-Designer (n° V089)
Guia de introduccion a bloques de funcién (n° R133)

Manual de configuracién de CX-One (n° W444) Datos PDF en CD-ROM
Manual de funcionamiento de CX-Programmer (n° W446) (solo se enumeran los
Manual de funcionamiento de CX-Programmer, bloque de funcion (n° W447) manuales principales)
Manual de funcionamiento de CX-Integrator (n°® W445)

Manual de funcionamiento de CX-Simulator (n° W366)

Manual del usuario de CX-Designer (n° VV088)

Manual de funcionamiento de CX-Motion-NCF (n° W436)

Manual de funcionamiento de CX-Motion-MCH (n° W448)

Manual de funcionamiento de CX-Position (n°® W433)

Manual de funcionamiento de CX-Drive (n°® W453)

Manual de funcionamiento de CX-Protocol (n° W344)

Manual de funcionamiento de la herramienta CX-Process (n° W372)
Manual de funcionamiento de CX-Profibus (n°® W0O5E)

Manual de funcionamiento de Face Plate Auto-Builder para NS (n° W418)
Manual de referencia de la biblioteca de FB de OMRON (n° W442)
Manual de referencia de la biblioteca de Smart Active Parts (*)

Manual de operacién de CX-Thermo Solo ayuda en pantalla

Contrato de licencia de software/tarjeta de registro de usuario 1

* Se proporcionan manuales en PDF para cada unidad.

cxX- /.;“ gy iyl v ST U;cr Registration Ca.ru
FA Integrated Tool Package Software License Agreement
CX-One Introduction Guide
3
ity i
| =
| /
II
The license number is Model number, license number,
printed on the cover. and number of licenses are
printed on the card.
@ Lista de software de CX-One
Producto Modelo Herramienta de periférico instalable Datos incluidos
CX-One CXONE-ALO1C-E - CX-Programmer Ver.6 - FB de OMRON
(para 1 licencia) - CX-Integrator Ver.1 - Smart Active Parts (SAP)
CXONE-ALO3C- E - CX-Simulator Ver.1 -CPS
(para 3 licencias) - CX-Designer Ver.1 - Manual (PDF)
CXONE-AL10C- E - CX-Motion Ver.2
(para 10 licencias) - CX-Motion-NCF Ver.1
- CX-Motion-MCH Ver.1
- CX-Position Ver.2
- CX-Drive Ver.1
- CX-Protocol Ver.1
- Herramienta CX-Process Ver.5
- CX-Profibus Ver.1
- Face plate Auto-Builder para NS Ver.2
- CX-Thermo Ver.2
- CX-FLnet Ver.1
- Utilidad Switch Box Ver.1




4. Procedimiento de instalacion de CX-One

Antes de instalar CX-One, debe:

e Cerrar todos los programas de Windows.

¢ Desinstalar las versiones anteriores del software de programacion (como CX-
Programmer) si estan instaladas.

e Lainstalacion dura de 10 a 40 minutos segun el ordenador personal. (10 minutos para
un ordenador personal con CPU: Celeron a 2,2 GHz, memoria principal: 512 MB y
unidad de CD-ROM: 48x)

e Para cambiar/modificar/eliminar CX-One después de la instalacion, consulte el manual
en PDF “Manual de configuracién de CX-One”, capitulo 2 “Instalacion y desinstalacion”.

Instalacion de CX-One

Inserte el disco 1 de instalacion de CX-One (CD-ROM) en la unidad correspondiente de CD-
ROM del ordenador personal. Se muestra el cuadro de dialogo [Elegir idioma de instalacion].
De forma predeterminada, se selecciona automaticamente el idioma del sistema operativo
instalado en el ordenador personal.

Compruebe que el idioma sea el adecuado y, a continuacién, haga clic en el boton [Aceptar].

Elegir idioma de instalacion x|

g Seleccionar uno de los idiomas siguientes para la instalacidn.
¥

s protected by U.S. and
scribed in the About box.

Desinstale la version anterior de las herramientas como PLC Tools (configuracion del
sistema de PLC y tabla de E/S), CX-Server y CX-Programmer si se han instalado.

Confirm uninstallation Cx-server is already installed on your computer x|
CH-Pragrammer is already installzd on your computer, An older wersion of CX-Server Wer 2,2.1.25 has been Found.
Ta cantinue the installation of CX-Server Yer 2.3.0.13, the older version must be uninstalled,
Do you wish ko uninstall Cx-Programmer ? Would you like to uninstall?

Click [OK] ko start the uninstaller.

Click [OK] to continue or [Cancel] ko abart the installation of C¥-One.
If you do not want ko uninstall, click [Cancel].

Haga siempre
clic en [Aceptar]

Cancel

Desinstalacion de CX-Programmer Desinstalacion de CX-Server



Se inicia al asistente de instalacion de CX-One.
C5-0ne - nstallsield Wicard ]

Bienvenido a InstallShield Wizard de CX-One

InztallShield[r) Wizard instalard CX-One en su equipo. Para
continuar, haga clic en Siguiente.

Haga clic en

[Siguiente] ............................... > e |

Se muestra el cuadro de dialogo [Contrato de licencia].

Lea el contrato de licencia de software detenidamente. Si esta de acuerdo con todos los
elementos, seleccione el botén de opcidn [Acepto los términos del acuerdo de licencia] y
haga clic en el botén [Siguiente].

CX-One - InstallShield Wizard o

Contrato de licencia

Lea cuidadozamente el acuerda de licencia siguiente.

IMPORTANTE iI
4 inztalar este paquete de Software, acepta los limites definidos por este Contrata de
Licencia de Software. Si no estd de acuerdo, por favor devuelva el paguete de software
adjunto ["Software''] sin instalar & su proveedor,

Mo e suministrard el servicio de garantia establecido en el punto 7 del Contrato de
Licencia de Software v cualguier informacion sobre el Software v zus revisiones, a menos
que se registre coma usuario del Software mediante la tareta de registra adjunta.

Por favar, rellene la tarjeta y enviela a OMROM,

Seleccione el boton L
de opci()n eeeoeol ™ Acentolos minos del acuerdo de licencia Ipritnir |

& No acepto los Wéminoz del acuerdo de licencia
IrrstalShisld

. e
Hagacllcen 0000000000000 00000000000000000 0 & disies @ Cancelar |

[Siguiente]

Se muestra el cuadro de dialogo [Informacién del usuario].

CX-One - InstallShield Wizard

Informacion del usuario

Escriba la informacion del usuario.

Eseriba su nombre, el nombre de su organizacion y el ndmera de licencia v, a continuacion,
haga clic en [Siguiente].

Introduzca [Usuario], L;;:EN
[Organizacion], [Licencia] e

(numero de serie de CX- Blognsco
One) IUMHDN

Licencia

. Install&hisld
Haga clic en

[Siguiente]

Cancelar




Seleccione una carpeta
de instalacion y, a
continuacion, haga clic
en [Siguiente]

Seleccione el boton de
opcién [Completa]

Haga clic en
[Siguiente]

Lea el mensaje y haga
clic en [Siguiente]

Haga clic en [Instalar]

Haga clic en [Finalizar]

Se muestran los cuadros de dialogo [Seleccion de la carpeta de instalacion] y [Tipo de instalacion].

C%-0One - InstallShield Wizard 1 x|
Tipo de instalacidn ‘ /
Seleccione el ipo de instalacidn que desea realizar. k.. . . .
“- Si elige [Personalizada],
Seleccione un tipo de instalacidn. puede SeleCCIonar e
instalar individualmente el
R, © © ' Completa Az
; software de programacion
@ Se instalaran todas las aplicaciones de C5-One.
desde el CD-ROM.
.
" Personalizada .
.
@ Seleccions qué aplicacion desea instalar. :
reard x|
entes : ‘ Y
. =
entes que desea que el programa de : .-
. ‘
Iristal|Shield »
= que desea instalar y desactive loz que n®dezea instalar
B © ° < Ahias Siguiente » I Cancelar *
Descripcion
-
] CIntegrator Software de aplicacion para
| creal y verificar programas de
g ges.'g”e' unidades CPU SYSMAC de las
(] -Position series C5/C), Cy CyM1/CY
[ C-Motion
|| C¥-Mation - MCF
o] B Driver
Principal de Cx-Motion-MCH.
[ Cr-Process
- Face Plate &utoBuilder para N5 ﬂ

1.74 GB de espacio necesario en la unidad C
961 GB de espacio dizporible en la unidad C
[ rrstallShield

©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000an/p0 " Eee |

Se muestran los cuadros de dialogo [Seleccion de carpeta de programal), [Elegir ubicacion de
destino de Libreria de FB de OMRON], [Seleccionar carpeta de programa] y [Preparado para
instalar el programal.

CX-One - InstallShield Wizard 1

Preparado para instalar el programa

Inserte los discos 2 y 3 de CX-
One vy, a continuacién, haga clic
en el botén [Aceptar].

)
1

o

Para revizar la configuracidn de la instalacidn o realizar algin cambio, haga clic en Alrds. Para
salir del asistente, haga clic en Cancelar.

El asistente estd preparado para iniciar |3 instalacion.

Haga clic en Instalar para iniciar la instalacian,

x

Insette el disco Disco 2 de CX-Cne,

|

@ Please insert the disk: C¢-One Disk3

Cancel |

IstallShield

7~ N
eeccccccccccccccccccccccccscehims | Instalr [) Cancelr

[X-0One - InstallShield Wizard

e

Se inicia la instalacion de CX-One.

InstallShield Wizard completo

El programa de instalacidn ha finalizada la instalacidn de
Cx-0re en el equipo.

Se muestra un cuadro de didlogo
(derecha).

Haga clic en el boton [Finalizar]
para finalizar el asistente de
instalacion.

La instalacion ha terminado.

(Si es necesario reiniciar el
ordenador personal, aparecera un
cuadro de didlogo de confirmacién

00000000000 0900Q000000000000000000000000000000000000000000000000000006 s
de 0.

| o

¥ Abiir archivo Léame

¥ Registra orline

reinic

‘ Finalizar I' Caricelar
N

—




Si el ordenador personal en el que se ha instalado el software dispone de una conexion a
Internet, puede realizar el registro de usuario online.

Después de haber concluido la instalacion, se muestra cuadro de dialogo [Registro online].

Online Registration

Si hace clic en el boton [Registrar], el explorador Web se conecta al “sitio Web de CX-One de
Omron”.(*1) (*2)

*1: Si hace clic en el botén [Salir] para cancelar el registro online, el cuadro de didlogo [Registro
online] se muestra cada vez que se inicia el software de programacion CX-One.

*2: Si no dispone de una conexion a Internet o no desea registrarse online, rellene y envie la
tarjeta de registro de usuario que se incluye con el producto.
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Ejemplo de construccion de un sistema de PLC mediante CX-One

Flujo de trabajo de este capitulo

En este capitulo se describe un ejemplo de construccion de un sistema de PLC, desde el disefo, depuracion
online en la maquina real y preparacion/ configuracion in situ, tal como se muestra a continuacion.
CX-Programmer se utiliza para la creacién de programa de diagrama de relés y la configuracién () de las
unidades de bus de CPU y las unidades de E/S especiales (SIOU), mientras que CX-Designer se utiliza para
la generacion de pantalla de terminal programable. Ademas, se utiliza un software de simulacion, CX-
Simulator, como ejemplo de depuracion.

4 Configuraciéon ~ Comprobacién
Inicio de CX- Creaqon d?, & de unidades de las . Depuracion Guardar
configuracion . . Programacion .
Programmer de | dad de bus de asignaciones offline proyecto
CLapnes CPU/SIOU de E/S
Disefio Depuracion online de la maquina Preparacion/ configuracion in situ
-7 N ’
--" ] ’
P ] \ ’
Conexién Transferencia  Depuracion Modificaciéon Ca’T‘b'° e
Lectura de : parametros
online auna de de
T [P aPLC maquina programas rogramas il
9 prog unidad
Nombre de unidad Modelo Especificaciones
Unidad de
alimentacion CJIW-PA202
CPU CJ1M-CPU13 640 puntos, 20 Kpasos
Configuracién del sistema Unidad de entrada de | 11y ipp1 4
CJIW-AD081-V1 Unidad de salida CJIW-0C211

CX-One CJ1W-0C211

N° unidad= 21

CJ1W-NCF71
(CJTW-MCHT71)

Cable de conexion
CS1W-CN226 (2m)

N° unidad= 2 hex.

CJ1W-DRM21

PLCA1
PLC de la seri¢ CJ 2J1
T

1"

|0
gl

5 (i)

N° unidad= 0 hex.
Direccién de nodo= 01

— —— CJ1W-SCU41-V1

N° unidad= 3 hex.

= TN CJTW-CLK21-VA

CJ1W-ID211

4 ~20mA

Cable de conexion
XW22Z-200T (2m)

Vi

PT serie NS
NS8-TV00B-V1
Versioén del sistema 6.0 6 posterior

sensor

Servocontrolador
R88D-WNO1L-ML2

N° unidad= 1 hex.
Direccién de nodo= 01
Resistencia de terminacién
Configuracion = ON

transistor

Unidad de entrada
analdgica

CJ1W-AD081-V1

4 entradas analdgicas (cada
punto se puede seleccionar
entre 1~5V, 0~5V, 0~10V, -
10~10 V, 4~20 mA)

Unidad de control de
posicion

Unidad Motion
Controller

CJ1W-NCFT71
CJ1W-MCH71

Control maximo: 16 ejes
Control maximo: 30 ejes

Unidad maestra
DeviceNet

CJ1W-DRM21

Unidad Controller Link

CJ1W-CLK21

Unidad de
comunicaciones serie

CJ1W-SCU41-V1

Servocontrolador

R88D-WNO1L-ML2

PT serie NS

NS8-TVO00B-V1

TFT de 8 pulg.

A continuacion se ofrece un ejemplo de un sistema que tiene
la CPU CJ1M con unidad de E/S basica asi como una unidad

de entrada analdgica y una unidad NCF para realizar las

siguientes funciones:

Entrada de 4~20 mA desde un sensor
Configurar un servocontrolador conectado a la unidad NFC.




Creacion de la Comprobacion

Configuracion

. ~ Inicio de CX- ) v ) . v Depuracién Guardar
configuracion de bus de asignaciones Programacion .
Dlseno Programmer de la unidad CPU/SIOU de E/S offline un proyecto

Inicio de CX-Programmer

En el menu [Inicio], seleccione [Programas] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Programmer] >
[CX-Programmer] para iniciar CX-Programmer. (O seleccione [Todos los programas] >
[OMRON] > [CX-One] > [CX-Programmer] > [CX-Programmer])

Co
(D@ R BRI AL P [ALER L (SRS EEEE LG

Inicio de CX-Programmer

Al SrmEnl snrwl —coTIRELR [GAFENHTERN
SRERTg| A" ¥ [ IEEEE

e

ey

Creacion de un Haga clic en este boton para crear un nuevo proyecto de CX-Programmer.
nuevo proyecto

Archivio  Wer

Haga clic en g ’ E

|
: Se puede iniciar software de programacion dedicado
Ej para cada unidad y las configuraciones de
comunicaciones se pueden obtener de CX-
Programmer. No se tiene que configurar las
comunicaciones con software de programacion
dedicado si se configuran aqui.
5' Configuracion del tipo de dispositive [E31G-H] 3|
Mombre de Dispositivo General |
’7 N ‘ Tipa de CPL
- I  Tipo de Disposili\mwA ’7 l@ ‘
Haga CIIC en y B © ° ik PCS'IGH' eecccccccce j Configurar. Tamafio total del &rea deMna
seleccione el modelo e . ( WEER e o [ sl
de PLC Era Bl Meroiod
. Toolb | Configurar... emoiia ds sxpa
R .°. ’V 32k 1 Bq'k] - ™ Sdlolectura ‘
r Comentaria =
O = Memaria de®archiva
.-' J ’7 Nlngmo = Sela lectine ‘
.0. = Tegiorizador/Feloj
@ = | ’7.?' Istelerio ‘
.
@ Aceptar I Gahcelar | Ayuda | ..’ Predeterminado
O. Ll e
o Haga clic con el boton izquierdo  .° ( Cancela Apads

Settings... | o
Haga clic en jy seleccione el tipo de CPU.

Seleccione un modelo de PLC de entre los siguientes para utilizar Haga clic en [Aceptar] y
bloques de funcion. CS1G-H, CS1H-H, CJ1G-H, CJ1H-H, CJ1M determine el tipo de CPU.




Inicio de CX-
Programmer

Disefno

Haga doble clic en
[Configurar tabla de E/S
y unidad]

Clic con el botén
secundario del
ratén

Seleccione [Agregar
unidad]

Haga clic en el
simbolo + en E/S
analdgica

Guardar
un proyecto

Comprobacion
asignaciones
de E/S

Depuracién
offline

Configuracion
de bus de
CPU/SIOU

Creacion de Ia
configuracion
de la unidad

Programacion

Creacién de la configuracion de la unidad

Al seleccionar [Opciones] > [Consumo (mA)] en el
menu, puede consultar el ancho y el consumo
después de la configuracion de la unidad PLC.
(La indicacion de ancho sélo esta disponible para

Inicie la funcion de configuracion
de tabla de E/S/unidad

E% NueyvaRroyecto

=0 HuevoPLCH[CI1GH] Offne SEliNG Gl :
% Simbolos 7| Tabla de E/5 del PLC - NuevoPLC 8 .
g 1 ':I:II'IﬁI;]I urar tahla IjE! E,|I'_:I ¥l Jl'liljalj Archivo Edicar Ver Opeiones  Ayuda :
i8] Configuracion B S[al+| i[=le] 27 Bl2)|s| :
t - H .
{Q Memaria T {y Tarjetainterna :
= y . -8, [0000] Basti ¥ ancha [LI1M-CPULT] i x|
El % ngn Haga.doble clicen [l]l]l]l]]n:s I: By idaide Coramo(nd]  Conama botl W) m sacho ()
EI@ N [Configurar tabla de EELL s1 Y
i [cowenamn =] [~ o | | 3 o W
% E/S y unidad]. oy e i i o
-l Secridn]
- [g D
- TF Bloques de Funcidn
L]

Haga clic con el boton derecho en Hueco vacio, seleccione [Agregar unidad] y determine el
tipo de CPU. A continuacion, seleccione [E/S analdgica de uso general] en la ventana de

seleccion de unidad.

Seleccionar unidad i

Unidad

-- Adaptadar de comunicaciones
- Control de posicitn

1 ontrolador de temperatura
o & Dispositivo genérico

EJ5 analdgica de uso general
EJ5 bésicas

Motion Controller

Sensar

=10lx]

T | Tabla de E/S del PLC - NuevoPLE1
Archivo Editar Yer Cpciones  Awyuda

Bl sl b=lel S| 7| w2 L)

7 COim-cru13

-dgy Tarjeta interna

y; [0000] Bastidor principal
ﬂ 00 [0000] Hueco vacio

| Hueco vacio

;% 01 [0000

Cambiar | Confitmar unidades
Cambiat-Unidad Ko
Comentatio deiunidad
BUS maestro SYSMAC

]
-5 04 [0000]
-4 05 [0000]
-4 08 [0000]
-4 07 [0000]
-5 03 [0000]
-5 03 [0000]
&y, [00DOTHRSE °

Configuraqm’d.e uridad

SR Parémetas
Catgar patametos

*

Especificaciones

Iniciar aplicacidn especial

Ghri
ChrlHC

Carkar
Copiar

Cancelar

Acepkar I




Inicio de CX-
Programmer

Disefio

Haga clic

N
(o]'s |............................ =

Haga clic

OK | cecccccsssccccccsssssssssssssnse

Creacion de Ia
configuracion
de la unidad

Comprobacion
asignaciones
de E/S

Configuracion
de bus de
CPU/SIOU

Seleccionar tipo de unidad.

Seleccionar unidad x|

Programacion

Unidad

Adaptador de comunicaciones
Control de posicidn
Controlador de temperatura
Dispositiva genérico

[=]-Ef5 analdgica de uso general

EERTTIr Y-V ERRTY Lo zob i

| v

- CIW-DANZ 1 {Analog Output Unit 2 poinks)

- CI1W-DAD41{Analog Oukput Unit 4 poinks)

- CIW-DA0ECIAnalog Oukput Unit 8 poinks/current)

- CIW-DanEv(Analog Output Unit § pointsfvoltage)

- CIUW-MAD42{Analog IfO Unit Input: 4 poinks] Output: 2
- CIIW-PDC15(Isolated-type Direct Current Input Unit)

- CIW-PTS15(Is0lated-tvpe Thermocouple Input Unit)

- CI1W-PTS16{Is0lated-type Resistance Thermometer Inp
- CIW-PTS51{Isolated-type Thermocouple Inpuk Unit)

- C11W-PTS52(Isolated-type Resistance Thermometer Inf o

Especificaciones

Cancelar |

=

Seleccionar unidad y nimero.

Agregar unidad ﬂ

Mombre de launidad: Analog Input Unit & points

Tipo de unidad: CI1W-AD051
; s =
[ Mdrmero de unidad: | 21 =
rango de entrada 0 - 95
Camentario:

Introducir nimero de unidad.

Cancelar |

Aceptar

Depuracién
offline

Guardar
un proyecto
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La unidad analégica esta registrada en la tabla de E/S tal como se muestra a continuacion.
Configure el siguiente parametro de la unidad analégica.

=10l x|

T i Tabla de E/S del PLC - NuevoPLC1
Archivo  Editar  ¥er Opcones  Ayuda

| Sllalw=] & |ea|@] o5|2e] Bl Fle]s] o |
-¢

T CI1G-CPU42H
Tarjeta interna
=43 [0000] Bastidor principal

. 7 00 [0000] Hueco vacio
Haga doble clic en la N
unidad analégica.

alog Input Unit &

04 [0000] Hueco vacio
05 [0000] Hueco vacio
06 [0000] Husco vacio
07 [0000] Hueco vacio
08 [0000] Hueco vacio
09 [0000] Hueco vacio
000] Bastidor 01
000] Bastidor 02

[

R
e

lCiiG-cPu4zH  |OFfline o

-

Se muestra el cuadro de dialogo de la pantalla de configuracion de unidad analégica.

zl
‘ Funcién de configuracion de unidades de bus

de CPU y unidades de E/S especiales

Grupa de pardmetros mostrade:

T T - Tradicionalmente, las configuraciones iniciales
ok T e Do de la unidad de bus de CPU y unidad de E/S
e especiales se efectuaban consultando la
e documentacion para calcular la direccién DM a
e e partir del nimero de unidad e introduciendo un
i e numero hexadecimal. Ahora se puede
s i e seleccionar en el menu desplegable de la tabla
—— e L de E/S de CX-Programmer.
Al | Las operaciones de configuracion, transferencia
y verificacion estan disponibles desde la
g i pantalla integrada de ajgstes lde palrémetro, tal
) e sl como se muestra a continuacion, sin reconocer

e — direcciones (esta .funC|on lutlllza la funcion CPS
de CX-One descrita anteriormente).

Configuracién de unidades de bus de CPU y de E/S especiales

Por ejemplo, especifique el rango y la designacién de numero de entrada.
Configuracién de x
parametros de Ia Grupo de parémetros mostrada: |l parameters - ‘

unidad
Elementa Unidad -
Input? Input signal use setting Enakle Seleccione [Enable] (Actlvar) para la
Input2 Input signal use sefting . e o
Input3 Input signal use sefting Disahle deSIQnaCK)n de uso de Ia entrada n 1
Inputd Input signal use sefting Disable -
Inputd Input gignal use setting Digahle
Inputf Input signal use sefting Disahle
Input? Input signal use sefting Disable
Input® Input signal use sefting
Inputt Input range seting 1-6V/4-20mA f Seleccione [1~5V/4~20mA] para la
Input2 Input range setting o . .,
Input3 Inpu range sefing CEL configuracion de rango de la entrada n° 1.
Inputd Input range setting +- 10V
Inputd Input range setting 10V
Inputé Input range setting +-1 0V j
- | <PredeterminadoMean value processing. 4 |

for 2 buffers

<Direccidn>022106

<TiposLista

Trerefert [ unided P ||| Trsfert 8 b o inided | Goperer | Fender |

Cofras predornivadcs %—-{ Haga clic en el boton [Aceptar].
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Unidad NCF y servocontrolador conectado a la configuracién
de launidad NCF

Al igual que el registro de la unidad analogica, registre la unidad NCF (CJ1W-NCF71).
La unidad NCF se encuentra en una unidad de control de posicion.
A continuacion, inicie CX-Motion-NCF con [Iniciar con configuraciones heredadas].

Al abrir un archivo de proyecto almacenado después de iniciar la herramienta dedicada,
seleccione [Iniciar sélo]. Si se selecciona [Iniciar con configuraciones heredadas], se
crea un nuevo proyecto.

Haga CliC con el bOtén Tabla de £/5 del PLE - SuevoPLCL =10 x| | Untitled - CX-Motion-NCF [_ O]
derecho en la unidad NCF i (o ) Elo Vo PLC Lnk oy
B SRl b|wle] @2 o] o] B DEE|a@| 6 &
CIEIEETE] e
@ X ?s[":"m"‘:['!m i [ < 02 (Position Cnntrnlunit)(c]lw-NCF?l)[Nncnmmanti>
T 00 [0000] Husc vado T —
Seleccione [Iniciar E Giiacioconwaces et Uk 8 ponts) {Sc.pocdn - IXUrKed : 21) (5abda: 1, Entrada: 3} o
apl|Ca.C|0n amlm Carmtion [ Cordemar unidades ".
especial] 3 K et 3
T 0000 g8 maestrp SYSMAC . .
T o (nc .
o agy [ODDOJE  Configrackn de unided °
Guardar parSratros [
Haga clic en [Iniciar SoRbERE o
. . .
con conﬂguramones N
heredadas] .
Press [Fi]to ms;ay help. Iz
CHMPULE  offies 4 ° .
. Se muestra con la unidad NCF registrada.
. Registre un servocontrolador.
Haga doble clic en la [ Untitled - CX-Motion-NCF =] B3
unidad NCF Fle Wiew PLC Unit Help

bW A8 g6

% PLC[C] Series PLC] OFfline |# CI1W-NCF71 Axis Map

@ L .,ag Edit Onlne  Help
@ . ) 2= 3
Haga clic ﬂ_l °

Haga doble clic en la
unidad NCF. Haga clic s"E‘Jf_l |

Press [F1] to display help. ’7 v

New Driver

— Diriver hame
INew DCrriver 01

Seleccione la serie W de

| OMRON W 5 eries with Commurication |F - | OMRO.N (c_on funcién de
e — | comunicaciones).

r— Diriver model

[RE8DWNDILMLZ = | lommieiiuomiotommmne Seleccione R88D-WNO1L-ML2.
—diz Mo,

IA:-cis u| 'I

— Commett

‘ o
Haga clic
....... Cancel |

— Serie
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Edite los pardmetros de la unidad NCF.

Edit Unit Parameters

18 C31W-NCF71 Axis Map
Haga doble clic en la 5o B ol [ = DnPama | Moo Avea Sating

unidad NCF il |i|)(| j,Mlt’mlIMlﬁl & Memors Area Sett | s Dperating Memory Area Designation
E i) o g

Communications rea [PLC to NC Urit]

- s Setling -
i s O1 iy,
Input Memoty Aea (NG Unitto PLT]
=] [s /—:'/1

- CID area: CIOO000 to CIOBT43 WH arey W00 to w511
- HF srea HODDto HET1 AR area: 00 to ASE3
Haga doble clic en la DM arear DODDON to D3Z7E7

EM arear E7_ 00000 to E7_32757 [7=EM Bk No.]

unidad NCF. Each area occupies [the largest ks Ho.~ 2§ words.
4] | ml o
Download Upload T A A
b | s | Defina el area de relé
T de salida en CIO100 y
el area de relé de
entrada en CIO500.
.eceecc°ee Seleccione [Eje 01].
[
dit Unit Parame X
Seleccione - 5
. oz [=J- Unit Paramaters g 5 Uni Paramaiers -~ Aais Setting Asis 01
[Conﬂguramon de las eescoeedle futa Commurications Setting Memorprea S | Encader Type
comun|cac|ones] s — _ Comméricationg | apsolute Encoder £ Incremental Encader
P ranster Cyfefms) e
H li Commurgsations Cycle (Mullipie |5 = Drigin Search Dperation
aga C IC L =l = Peversal Mode 1 ¢ Feversal Mode 2 ¢ Single-direction
. . yooof Communications Reties [1 =
Auto Communications Setting] eeecdecccccccer Diiin Search Diection
C2 Master Connection C2 Master nat conmec ™ & Foward " Reveiss
. Intermupt Input Signal Selection =
Communications Cycle: 1 to 32 Multiplier] Input 1 External Latch Si
Mo, of Commurizations Retries: 0ta 7 [time]
Transfer Cycle ms] % Communications Cycle (Multigisr] Origin Input Signal Selection m
al - =32 [ras] | |
‘ ,
Dowrload | {Ipioad | Compare: |
Defina los o |
Initial ok C; | 4 H
e | [ | Gt | parametros de eje e
para el eje 01. —
.
L]

Edite los parametros del servo.

|8 CI1W-NCF71 Axis Map
Ele Edit Online Help

I e s I e s =
E-E Uriit Mio.02 Mew NCT[CITw-NCF71)

ol P

4 Input signal selection 1
=[] Pn3oB

Haga dob|e CliC en e| . . .. Input signal selection 2 8882H
=01 PS0E Output signal selection 1 0000H
servocontrolador W FRSOF  Output signal selection 2 0100H
=01 Fns10  Output signal selection 3 o0ooH
=1 Prst1  Input signal selection 5 B543H
=1 Prs12  Output signal reverse no0oH

[JPnS1E  Deviation counter overflow warmin... 100
[ Pn520  Deviation counter overflow level 262144
[1Pn532  Positioning completion range 1 3
[1Pn524  Positioning completion range 2 3
PngZ6  Deviation counter overflow level at.. 262144 d
A | v,

° Download | Upload I Compare |

. p—
.o Initizlize " Cancel

Defina los parametros del servo para el eje 01 tal como se muestra a continuacion. :
Pn50A(seleccion de sefial de entrada 1): 2881 )
Pn50B(seleccion de sefial de entrada 2): 8883 Haga clic
Pn511(seleccion de sefial de entrada 5): 6541

Guarde el proyecto Consulte la pagina 2-13 “Guardar proyecto” para obtener detalles.
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Haga clic con el botéon
derecho en la unidad MCH

]

Seleccione [Iniciar
aplicacion especial]

{

Seleccione [Iniciar
con configuraciones
heredadas]

]

Anada los datos de
tarea, eje, programay
CAM

]

Edite los datos de
posicion, parametro,
programa y CAM

]

Guarde el proyecto
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Uso de la unidad MCH

Si usa la unidad MCH (CJ1W-MCH?71) en lugar de la unidad NCF, utilice los siguientes ajustes.

Al igual que la unidad analdgica, registre la unidad MC en la tabla de E/S.
La MCH se encuentra en el controlador Motion.

A continuacion, inicie CX-Motion-MCH con [Iniciar con configuraciones heredadas].

Al abrir un archivo de proyecto almacenado después de iniciar la herramienta
dedicada, seleccione [Iniciar sélo].

Si se selecciona [Iniciar con configuraciones heredadas], se crea un nuevo proyecto.

Tabla de £/ ded PLE - MuevoPLCL ~100x)
Mechwo Lden Ve Opaonas Anda

B SIRI-=| & [we] )P 2]

ST R TE]

1 02 (2210] CHW-AD0BL(Anslog Inguk Unk 0 poinks) (Ccupacen L \Unidad : 21) (Sakdai 1, Entrada; 7}
L

T O[O0 Combior [ Cordirman uridades
T OCI0 Comblar Urided W
T 9710 Comeniariy de uridad
TSI s manctro SYSMAC .
ol oo
v gy [OOOD] B Confiar acin de uwiad

Inicie la unidad MCH como registrada.

fho [k ow lsert Crine Tooks Windogs® ek
Uri”-il-mlaa v.'rr---a (R | mERRg
= aeen

- Mution-MCH - [Targe

) ) s sewrogramt {131 =lolx
_mr.u [ Yew [t Crine Tock Mindwes leh =iei x|

[DEE ##R& ‘a0 2C AND ¢ (DERRRE 9 9D0 0|
[EREEREE !sa.l_'_oo.ax&& aan

T Fans E001 Q0000000 =
ID\‘E (301110900 [J02]50000

T MewbLC]
=l Tepssiouy
B Sk

T It vano a0z 75000

HOVE |

CELL T300

HOVE (JU1]1100000 [J021100000
S

2OUDEAL =
HOVE Jnns RIGIN [J92]50RT
FS.

FOUOTAL = D
D

b T ——
B NewSutPogenton [500)
CAM

Abra la pantalla de edicién para editar los datos
haciendo doble clic en los datos de posicion, parametro,
programa o CAM en el arbol del proyecto.

|

[
...........lll
[ttt 1)

£l
I 1 I3 ] Ny ey
[z cdm i

Haga clic en E Iy guarde el proyecto en un archivo.




Comprobacion
asignaciones
de E/S

Inicio de CX- Creacion de la

Disefno D configuracién
de la unidad

Configuracion
de bus de
CPU/SIOU

Guardar
un proyecto

Depuracién
offline

Programacion

Comprobacién de las asignaciones de E/S l

Al igual que el registro de la unidad analdgica, registre las unidades de entrada y salida.

abla de E/S del PLC - Nue¥oPLC1 =101 x|

Registrar unidad | Archiva Edksr ver Opclones Ayuds En este ejempIO’ se han
de E/S basicas |2 Slalu| slme) o2 Glolels| | Bw 0 seleccionado CJ1W-ID211 y

# CIIM-CPUL3

-4y Tarjeta interna CJ1W-0OD211 como las unidades

&3 [0000] Bastidor principal

1 00[0000] C11W-IDZ11{DC Inpuk Linit) i
8 01[0001) CHW-0D21 1{Transistor Gutput Unit) de entrada y salida
o § 02 [2210] CW-ADD81-¥1{Analog Input Uinit 8 poirts) (Dcupacién ; 1){Unidad : 21} {Salids: 1, Entrada; 9) H

-1l 03[1550] CHW-NCF7L(Position Control Lnit) (Unidad : 2) respeCt|Vamente-

gl 04[0002] Hueco vacio
o9 05[0002] Husco vado
-7 06[0002] Huero vacio
o9 07[0002] Husco vado
- 08[0002] Huero vacio
gl 09[0002] Husca vaco
g, [0002] Bastidor 01

CIM-cPULE  [Offiine 4

Con el registro de unidades en la tabla de E/S se puede comprobar el estado de las
asignaciones de E/S.

CIM-CPUL3

-dggy Tarjeta interna

[0000] Bastidor principal
"~ 00 [0000] CI1W-IDANLDE Input Uit

- ﬂ 01 [0001] W00 1 Transistor Oukput Unit)

- ?I 02 [2210] C)1W-ADOEL-¥1{Analog Input Unit & paints) (Ccupacin : 1){Unidad @ 21) {Salida: 1, Entrada: 9)
- 1 03 [1550] CI1%-MNCFF LiPosition Control Unit) {Unidad : 2)

Comprobar la
asignacion de E/S =4y

- 1 05 [0002] Hueco vacio
- 1 06 [0002] Hueco vacio
- ﬂ 07 [0002] Hueco vacio
- ﬂ 05 [0002] Hueco vacia
-4 09[0002] Hueco vacia
[+ dggy [0002] Bastidor 01

FIC 10 Table - WewPLC1

hnalog Inpat lnit @ points = (CIG-ADONLYL) (21)
mput]l Input signal use setting <Enable{1Hex) >
Tapat? Toput siomal uee setting  DimsbieilHen)>
Inpuat] Inpat signal use setting  <Dizable(0Hex):
Imputd Input signal use setting «Disable(0Bex) >
Inpat5 Inpat signal use setting  <Dissble(lex)>
Inpaté Input signal use setting <Disable(0Bex) >
Inpat? Inpat signal use setting  <Disable(lBex)>
Inpat# Input signal use setting <Disable(0Bex) >
Imputl Input range setiing ©1-5¥-4 )Dh.ll?“g 1

Ademas, se pueden comprobar las
direcciones asignadas a las E/S

ange setiing  ih/-10F(CHex))
snge vetting 107{ O} >

ange setiing  s/-10V(CHex)>

L. soge seiting ce/-LUP{Qex))
reales con una copia impresa us processing settisg Hean value processing for 2 buffers(lHe
p p . Ingui? Meso valus proceseing sstiies  <Meen velms processing for 2 bulfers(ifie
ing setting  Mean value processing for 2 bufters(0Be
Droc\e'ss'.m! setting <Mean value processing Eor 2 buffers(0Re
processing setting  <Mean value processing for 2 buffersiOBe
Inpath Hean walue ;vroc\e'ss ng setting <Mean value processing for I buffers(0He
Input? Kean value processing setting  cHean value processing for 2 buifers|lfe
Inpaté Hean value processing setti an value processing tor 2 bufters(0Be
Operaticn mode setting  chormal modefObe
Conversion time Tesolution setting |1lleﬂﬂﬂr0k=a(|>
Taputl Peak value hold  cHot used(Oliex)>

Input? Peak valus hold Mot used{DHex):
Inpatd Pesk valus hold  cliot 1
Inpatd Peak e hold <Kot ]
Inpars Peak value hold  cHat 1
i
1>
b

Inpaté Peak value hold  cHot s

Input? Peak value hold  <Hot
Inputs Peak valus hold  cHot

Esta informacién de asignacion de E/S también se puede comprobar por la indicacion 1Q
(Entrada:l, Salida:Q) durante la programacion de diagramas de relés.

u [Mombre de Programs @ MuesoProgramst ]

[Mombre de Seccion | Seccidn |

0.00 1.00 |
|
1T
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Programacién

En esta seccién se describe la programacion con la libreria (librerias estdndar de OMRON),
que permite una conexion mas sencilla a los componentes de OMRON. Las librerias estandar
de OMRON son un grupo de componentes que proporciona OMRON y que se pueden
clasificar en dos tipos: componentes FB (libreria de FB de OMRON) para utilizarlos en un
programa de diagrama de relés y componentes SAP (libreria Smart Active Parts) para
utilizarlos en un terminal programable.
® Programacion de la unidad NCF con la libreria de FB de OMRON

El servomotor (eje 1) conectado al niumero de unidad 0 NCF se mueve a la posicién

2000 (unidad de comando) con la velocidad de 2000 (unidad de comando/s) por el

comando de desplazamiento relativo.

80 Unit No.: 0
s
Servo Motor No.1
ol |ef
W10.00 W10.01 ‘W10.03 ‘W10.04 W10.05 W10.02
Start Tng}ger }(ENO)} }@ cJ@u }Error‘
W10.02 ‘ “Aborted Start No.2
S}Ian Nc}.z
P_On (Normally ON) _NCF021_MoveRelative_DINT ENO
— e
Unit No. __| UnitNo (BOOL) |_ Positioning is completed
nisno, _| o’ 0001 | Command s abored
Ads 1 — &1 | (INT) Command /(\borted B \2110,?:1
oo | Bool) ey [~ Wroos ©
Position Command _| Position (WORD) |
2000 Command Unit - &2000 | (DINT) ErrorlD [~ (Omitied)
Velocity Command | Velocity
2000 Command Unit/s —> 82000 | (PINT)
Haga clic con el boton
dere_cho en Bloques de W ‘E T ] P
fUnCIOﬂ E%NuevoPLCl[CJlM] Offine E @ [Mombte d Seccian: Seccidn!
@ 3 % Sinbelos @ i seleccionar archivo de libreria de blogue de funcio « 2]
Y Configurar tabla de £/ y uridad B o Buscar = £ £ B
3 Cuﬂf\guvauﬁn q] L — en: la NEF J et &
. 4 Memuria D - =] _NCFO01_Conmection1,cxf [®]_ncFois_Moverbsolute3_DINTL0,cif
Seleccione una carpeta en =% Programs & 3 %_NCFEI]U_MDveAhsu\ute_REALlL:xf
q £l NugvaPy 1 (00) [ =] MCFO11_Movedbsolutbe DIMTLL.cxf
[Omron"b] > [Contr0|ad0r E@_E:W,D g (1) ) [#] _NCFO12_Movesbsolutez REALLD.cxf i
s e ' Simbolos %
de posicion] > [NCF] 5 seci dh| & [#]_MCFO13_Moveabsoltez DINTIO.cxF 8] _NCFOZ3_MoveRelative2_DINT10.cof
@E;E)cm & l NCF014_Movesbsoluke3 REALLD,cxf _NCFUZ4_MovaRa\at|vea_REAL1El.cxf
" al
T ; 2l
Q\ag. Relés
§ Nambre de  ["NCFOZ1_MoveRelative_DINT11 bt |
Seleccione la libreria de b g= o o : T N —
FB de OMRON %;Upial R ICchivos de iDrerla e Dloques s funciones [°Cxl
. P 4
"_NCF021_MoveRelative_ ke
DINT11.cxf" =
Prateceion de blagues de funcidn
tj Pegue la libreria de FB de OMRON en el diagrama de relés y, a continuacion, introduzca
. L, su nombre (nombre de ejemplo), en este ejemplo, “MoveRelative”. A continuacion, cree un
Introduzca “"MoveRelative programa de diagrama de relés tal como se muestra mas abajo.
para el nombre de ejemplo. = B | I ———
A continuacion, cree el B Worncileni ifoe Ilmmwm S
programa de diagrama de ;:'.“::::::;f“"”'"“‘“* [ oo wiom  wiem  wgm v LB [
relés oy M [ o |
i) Sivbolor Edecutar
' ; PCFOZL_Moatialazioa DINT J ,m o moct) L oo |
' © 0B TR R
M oery @oou|  waom
wnooz ooy woou|  wions

Eruter

s e
i

s fpem
e

La libreria de FB de OMRON es una coleccion de componentes que OMRON proporciona
como un bloque de funcién para utilizar funciones de las unidades de OMRON para PLC y
componentes FA de un modo mas sencillo en un programa de PLC. * Para detalles,
consulte el capitulo 1 de la guia de introduccion a FB.
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Ver libreria

Seleccione [Libreria] en el
menu [Herramientas]. .

Colocar Smart Active
Parts en la pantalla.

1. Seleccione la carpeta
SmartActiveParts_E
-Motion - NCF - .

OutCIO_InCIO Se.,

2. Seleccione _NCF001_xX,ee°°°"*

_Adjust Operation
(Compruebe el titulo)

Configurar Smart
Active Parts

1. Haga doble clic*”

2. Defina 4 para el destino =°°*

N° de unidad
3. Haga clic en [Aceptar]
La configuracion de

Smart Active Parts ha
finalizado

La configuracion esta
totalmente terminada

Guarde el proyecto.
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Como utilizar Smart Active Parts

La presente seccion describe como se utilizan Smart Active Parts. En este ejemplo, se utiliza
Smart Active Parts “Adjust Operation” de NCF.

En el menu [Inicio], seleccione [Programas] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Designer] > [CX-
Designer Ver.1.0] para iniciar CX-Designer. (O seleccione [Todos los programas] > [OMRON] >
[CX-One] > [CX-Designer] > [CX-Designer Ver.1.0].) Seleccione [NS8-TVO[]-V1] y [Version del
sistema 6.0] o posterior.

B Test. Ctrl+B

ws Besource Report.  Cirl+R
Data Check 4
Library Alt+4

Import Old Library...

Library

2 [SmanactiveParts_=][100% 7] T

B SmathotvePars E
[ TemperatureContoler

= b Find G Pl

7 (] ServoDiiver rat
(7 Profibus Axis busy Override setiing Speed CMD value o1
e Q) [ Diseble |[90.98 % 406 || 5999509999 |V [pulee/s V.|
£ (1 Motion

g\rﬁf“h"‘ﬂ ﬂxis,@ Decel. stop| Servo unlock | -JOG I Orig. search| Orig. return

£ DuDM_InDM et o —

e[ OutDM_InCI0 _NCFO01_20_ st Operation

-7 DuCI0_InDH °

| | Ducio_incio A eaee?®

[l o 0 @ .

as :

3. Arrastre y coléquelo en la pantalla.

4. Las Smart Active Parts seleccionadas se SAP Communicalions Setting ]
muestran en la pantalla. Destnaton Addiess |

Command Destination Port Name |5EH\ALA -
[Uestnaton [etwere &adiess ID 3:
Destinstion Node Addizss o =
Destlnal\onUtho ceoo®® L4 I" E
covee®®®

I~ DeviceNet Slave Address =]

Cancel Help

.o
.....
.co"......
.‘...

.
ceceoeo®®
.

<

Setting Smart Active Parts Communication address.

Speed OMD value ¢0)
Please wait..

Axis busy (Override setting ;

) [ Diseble || 999,99 % | w06 || -0990999099 |V [pulse/s [V

3zis| 99 | Decel, stopl Servo urﬂockl -JoG | Orig. searchl.[]r\g return . ...

4. La direccién de comunicaciones se
calcula automaticamente segun la
unidad correspondiente.

Consulte la pagina 2-13 “Guardar proyecto”
para obtener detalles.
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Depuracion offline

En esta seccion se describe como depurar un programa con CX-Simulator, una herramienta de
simulacién de diagramas de relés, sin el PLC.
Ademas, la utilidad Switch Box se emplea como una herramienta de entrada virtual.

nmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccianl [Diagrama]] N | oy [ 5]

- Archivo Editar Vr Insertar PLC Programa  Herramientas Ventana  Ayu ~ ;Iilil
Haga clic %l ek L i L e ek e L I R
|« o q @Sl sl R b kv iew | — o 2 ; [EIEEE T L ]

(Boton de conexion
con el simulador)

EEpRos s REEE L8k vxs saranpuen |

~—

fopciones deDescarga x| Se inicia la transferencia del programa.
Haga clic en ....................‘.ﬂe.meguml..........< o x|

[Aceptar] i TR Transferi Programa al PLC NuevaPLC1
Programa(s) =S

[zl Configuracién
197 TabladeE/S

- [l Corfiguracién de unidad especial Transferir toda

2 Simbolos

[} Comentarios

[ 2] indice de programa

Descarga realizada con éxito

Haga clic en
[Aceptar]

®e0cccscccccccccccccsssggececceeses ee00c0c000000 0
rSimbolas, comentarios, indice del programa——————————————————

Transferir a/desde: Tarjeta de memoria -

* Transferir archivos de todas las tareas

" Transferir archivos por tarea

¥ Borrar b memonia de pragrams

™ Excluir PusrtofHostLink, periféricos) de las configuraciones del
PLC del destina de transferendia.

(Comprabar al transerir configuracionss de puerta da comun.
en serie de CPU cambiadas mediante NT Link auto-online o
edicién de pardmetros de CPU de Ck-Integratar.)

Plantalla cuando se esta en linea e

21 pLC - Cx-Programmer - [[En ejecucign] - Mue+ _ |

sl Simulacidn L4

Se inicia la consola [ Archivo Ediar Wer Insertar PLC Programeff H rsa. wwa.; e |
~ = o v, e
de depuracion de DEE|R|SR|sme o mTR R 2% | [alzga[lNi L nn eed D
CX-Simulator sgagEnERErrew  —opaarl k||aar mmsmen -
- 2 x [i]
Oo,, e x ’g E [Mombre de Programa : NusvoPrograma1] , Mapeada del Teclads. .
®e R =+ NuevoPLCI[CI1M] Moda Monitor & ] [Mombre: de: Seccidn : Seccién] i Opriones. ..
., 3 Simbolos =
L] — - L RS
Inicio de la utilidad ETLell | Sl O B G h
: B e B0 GoEhe it B
Switch Box = F s
q q &
Seleccione [Herramientas] .- ! | & —"
R q . g fecLitar
> [Utilidad SwitchBox] ~ ,* =% proranas |
~C =] @ MuevaProgramal (00) En eject H= {72 T
o ° 53 Sivbolos * | [ _NCFO21_MaveRslative_DINT
- - B Seriing m oo
: 4 BIOOL BOOL)| wino
Ejecutar PLC (B r s “ol e
Elﬂ Elo 7 i =IO x]
- FilefF) View(V) PLC(P) AddressiA) Help(H)
JIUnl\t\ed Graup j
Bit Monitor -
Lo A feonen Address | Value Comment
W10.01
W10.02
W10.03
W10.04
W10.05
L o | L ot | 4 I _>|J
FiHzlp |F2Fovce [ |F3Force off |F4Force Cancel ‘FSFolce Al Can. | FBimp. Commem‘
F7Display Fnrmat|resrw$ Select |FQ—— [F s simutato] F 1 guvonc ontine |F120par\ File ‘ 2
4 o &8 [cam-cruia TN »
Fioyecta e | [ Gt Hambre: | Direceldn o valor: [W10.00 Comentario; [Activar
Pulsar F1, para Ayuda o il [ [ [ linea de programa 0 (0, 0 | mav bz

Utilidad Switch Box
No sélo es Util para la entrada virtual mediante simulador, sino también para la depuraciéon
al comprobar el cableado del PLC o configurar DM y otros valores iniciales.
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Guardar un proyecto

La configuracion de unidad, la configuracion de parametros de unidad y los programas que

Guardar un archivo de .
utilizan CX-Programmer se pueden guardar a la vez.

CX-Programmer

|
| =loi |
| rchiva  Editar  ¥er Insertar PLC Programa  Herramientas Yentana Ayuda =15 x|
[ D bevo... cr lorw (e |asBaLn (B ElerE DEET| L[ %8L]
= abrir... CTRL+O
e W) — oo ETEL x[[ner mEpmep |
I suardar CTRL+S % | riembre de Programa : MusvoPrograma] =
H [Mombre de Seccion : Seccion1]
] —
|, @7 Archive reutiizable >
. . PR ¥¥10.00 Wi10.01 ¥10.03 W10.04 Wi10.05 w1002
En el menu [Archivo] o* Hogteds ireion s i M il i i
) | etiver o Finaizada Pause Ervor
Seleccione Guardar H Cargar comentario/programa V1002
B Guardar comentariofprograma —1
Epocutar
como...] e ; i
Configurar pagina o
[ Imprimir vista preliminar
" on wigon
& mprimir,.. crRL+P -on BooL) BqoL)
e Indicador de =t
a0 () mooly|  winos
Z ModbusTCR ¥1_0
et = Linitfio Done |l Finalizada
2 ModbusTCP ¥1_1
4 DiMis documentos), . \PLC & Ty (BooL) ReaE
Slinea 1_570 xig Command_&k" | Potss
& SOLO ERWIO ¥ CONEXION CON AUTOMATA orted
Z CADOCUME~1%. . .\FWRIT W10.02 (BOOL) (BOOL) W10.05
Ejecutar Execule, Eror, Error
& aplicacion
sl 1« - e _l_I
Fropecto £ [ ETIET| Mombre: Dirsccién o valar: Comentaria: |
Guarda el proyecta con un nombre Nusva T [MUewoPLC1{Red: 0, Nodo:0) - Offline [ inea de programa 1 (8, 03 | mav 2

&

Guérdelo con un nombre. En este ejemplo, se guarda como “Sample1”.

Guardar = 3
s |@Demu d & B of B

p—
Hombre de %15 amni] ond I .
archivo: ( I anee ) S eecccce Haga CllC
Tipo: | rchivvos de proyecto de CH-Programmer (<cx | ancelar

4

' Los datos creados se pueden guardar para CX-Designer y CX-Motion-NCF/MCH.
Guardar archivos de CX- Guarde CX-Motion-NCF como “Sample2.mnf’ (CX-Motion-MCH como “Sample5.mnh”) y CX-

Designer y CX-Motion- Desi « -
esigner como “Sample3.ipp”.
NCF/MCH g pies.ipp
Pantalla para guardar de CX-Motion-NCF Pantalla para guardar de CX-Designer
E:ardal Iﬁ e 4 - = - S:ardarla e 4 &= 5 E3-
. .
L] L]
. .
. .
grg';"“%r:: de [5ample2 '.. Guardar ;ﬂ?ﬁ.‘\j:: de [3ample3 i Guardar I
Tipo: ID<'MDUDH'NEFF\|E[XIT|I'|'] LI ®,  Cancelar I o Tipo: [Praiect Filel*IPF] =] Cancelar I
.- d
. 2 N 4

Si ejecuta un software de programacion dedicado como CX-Motion-NCF o CX-Designer
cuando se inicia CX-Programmer, se utiliza la misma ubicacion de carpeta predeterminada
que la de CX-Programmer para leer y guardar archivos. Permite una administracion mas
sencilla de los archivos del software de programacion CX-One.
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En [Archivo] > [Abrir],
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proyecto

En esta seccién se describe la conexidn a la maquina, la transferencia de programas, la
creacion de ajustes de unidad offline y como depurar.

Lectura de un proyecto

seleccione el nombre de

archivo “Sample1”

(0]

Haga clic [= |

Haga doble clic en la
configuracién de la
tabla de E/S y unidad

Utilice CX-Programmer para leer el proyecto “Sample1” guardado en la seccién anterior.
il x|

= - .

ICECEE LY
|sqa| SEEERGHvww | —ooBBELK ||
IBERRPE S0 E LA va

bl
st _alfixl
AL TR 228A 2 RSTASSISESE SnBs|

e L CE T
D GEewns MArRER

e [F
T e
L] s,
Confia ke e LTy et
ot

5 1 s e
[yt —

e
Pk P

B

En la funcién de configuracién de la tabla de E/S y unidad, también se recuperan los

ajustes de parametro de unidad configurados en la seccién anterior.

| abade s detpi uevorie =lojx|
duchive  [dtsr  Wer  Opdonss  Ayuda

B SR k||| S|z wls]s] v Sl
CIGIEETE]
3 e Tarjeta interna
(-1 & [0000] Bastidar principal
1 00[0000] CIW-I021 LD trguk Lnk)
T 04 [0001] €30 W-002 L1 Transistor Sutput Lnk)
(2210] 1AL T

| Inpus3 use s0ding
| Ibpuss input gl use seling I
Inpussi Input signal ugs seang

T 03 [US50] CIUW-NCFTLPaskon Contrel Unk) (Unidad : 2)
1 0 [o00] Puscs vacia
05 [o00] Hueco vack
06 [oo0] Fumes vacia

4] gy (007 ] Bavsticiar 01

[CMCPNE  Offine 4
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proyecto online a PLC

Conexion online a PLC

Verifique que la configuracion de comunicaciones y modelo de PLC creada offline y el PLC
real son correctos.

s £

Mombre de DISDDS\tWD
Haga doble clic sssmmmmEm -l‘ = FD huevoPLC1[CIIM] OFfine ' ’7 . L0
en el PLC ﬁ'ﬂ Configurar tabla de EJS v unidad Tipo de Dispositivo Y-
. i8] Configuracion IDHM t Configurar. '
3 )

gt Memoria P
E--% Programas ipo de Re —*
5 3 MuevoPragramat (00) [Toolbus / b _ortowar ”)
& zimba,bj Comentaigs” ———— J
n ECCIOn
LB EMD =l
= i} Bloques de Funcion
¥ _WCFO21_MoveRelative_DINT =]

Froyecta

fceplar | Cancelar | ! Apuda |

Compruebe el
modelo de PLC.

Compruebe la configuracion
de las comunicaciones.

Configuracitn del tipo de dispositive [C11M] x| Configuracion de red [Toolbus] B x|
General I Red  Contiolador | Mo’daml
Congyion Fameti de d

Nombre de puerta: 7 Bits de datog: 8 g

Velocidad en baudios | 9600 ¥ Patidad None =
(|7 Detec, automatica de |a velocidad en baudies Disfos de: peradar 1 =

™ 56l lectura

il

I7 | 56l lectura

Predeteminado |

Memaria de archivo
’7 Inguno i [~ Gl lechura

Confirme que esta activado el
reconocimiento automatico de la
velocidad de comunicaciones.

Predeterminada —_— 7 ——

Aceptar I Cancelar | Ayuda | ’

¥ Irstaladn

" Temporizador/Relo)

] Sample1 - C-Programmer - [Nue¥oPLCLNuevoProgramal.Seccion] [Diagrama]] =[Ol
Ha a CIiC [ Archivo Editar Wer Insertar PLC Programa Herramiertas Ventana Apg— g— =18(x
9 2 """"""'"'an\w\gmrxrfﬁﬂm-nrvﬂugyimjum,,@@zmmw\@mw.;\D{nww\
’ - ; qsxq\rrﬁurrg\ﬁww|—o¢ﬁ§f.¢-lx lsisr mmpmen>|
(Boton de conexion online) ] e A
E%Nuwupmymn g r]ﬂ ol .3’ 2 L)
,: S‘mhn‘n i & i) [Nombrete Seccidn : Seccicm]
-1} Configurar tabla de /5 y unidad ] ae Wi w008 WIS wiom
b= oot %86 2 A
. - N
Si no se puede establecer una conexion con el PLC, K
e .y .7 . Ejecutar
puede utilizar la funcién de conexién online . ﬁﬁ‘;“ e pato
autométlca 1 :_E : 4 ! _MNCFO21_MoweRelative_DINT
eRelative_DINT - ﬂ ? pon (mooL) ®00L) Wi
Guarde los datos de proyecto actuales antes de E * il ra— B _H
A .y & 14 | £
Utlllzar eSta fun0|on’ ya que borra |OS datos de h. x| I Gobal Wombre: | Direceidn o valor: 10,00 Comentatio: Betivar
LY huevePLCI{Red0 Hoda:0)- Offine [ [ [iea de programa 040, 0 | Tz

proyecto que se estan editando.
Cuando se utiliza el cable de conversion USB
(CS1W-CIF31) para la conexion, especifique el

=10l x|
numero de puerto COM del puerto USB que se . =lolx)
emplea heocaineR 62851 RIRRIZBARD LU %
e nwvwl—am;u-l_u_ux.»unuuw»:ﬂ
- s [==— | [ Pontre s Progpama: Martbrograma) S
% o de Seccin - Seccin|
i
G_M &) M::‘m \M{U)IA?
L Gifrsein i
(Boton de conexion i estsdenons z
online automatica) gme il
iy i g T Frogrames | = |
Comprobacion de seleccion 3 Gl witerte | 16 iy
de puerto serie: [PLC] > D st ol A
., . | g =90 E|® O
[Conexidn online i i RO ! e
automatica] > [Seleccion de | F| T e i commian -
Puisar Fi, pera fyuda oL P ko - ook ShopProngama (S e e prograna 0100, 0) |

puerto serie]
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Seleccione [PLC] >
[Transferencia] > [A PLC]

Haga clic en
[Transferir todo]

Lectura de un

proyecto

Transferencia a la maq

Conexion Tran:]i«jerzgnma Depuracion
online a PLC maquina de programas

uina

Transfiera los programas y los parametros de configuracion de la unidad creados mediante el

proyecto offline al PLC. En este

ejemplo, se envian datos al mismo tiempo a varias unidades

utilizando la funcién de transferencia por lotes.

[Datos que se enviaran]

CPU: Programa de diagrama de relés y datos de configuracion del sistema de PLC, datos de la
tabla de E/S Unidades de bus de CPU y unidades de E/S especiales:
Unidad AD: Seleccion de rango de entradas (modo 1~5 v / 4~20 mA)

M Gample1 - CX-Programmer - [[Detenido] - NuevoPLC1.NuevoProgramal Seccioni [Diagramal] _10i x|
Archiva Edtar Yer Insertar | PLC Programa Hewamientss Ventana Ayuda _lgix
(i i e e
> Trabajar Online CTRL+W il fm e 7 e o
DEE &R e bl B REFE|BRER |4k | %
& oo con simulador oriine CTALHMAYISCLLASHY
S EEEE b [ 50 momopi 2 > |
———————————  Cnline autométipo e — -
-5 NusvaProyecto
5 wevopLCI It Modg ¢ 102 de Operaciin S et
3 simbolos Monitorizacion »
87 Configurer tablade £/ 001 w1003 WH0.04 w1005 W10.02
oo ke {#¥] Compilar Tados los Programas PLC A It 7 i
®oceol,, [ Tariets dememoria Opdones de chequeo de programa.. END Finalizado Pausa Errar
© A megistyp g fror Asigniadien Automatics
;Eh] d.e\ e ®®ee L ,.JEE,DE,WE
emoria soe
-G8 Programas Memaria de bioque de fundén  © © ® ® 0 e o o »
oo
5} Sinbolos TR ] [ =
’ g 2;;“””1 Prokeccién » o Comparar con PLC. .. W00l
- Hoques de funciin Borrar todas las &reas de memoria —
T 02l MoveR gy Y desdesrchivon.. ki
R DOEF— Filizacda
Ly Seguimiento de Datos. . 0
Manitorizaion Diagramas de tiempo, .. ai EANU [%OEIG) W04 =
Forzar 3 xis fnmman IBotien _I_I
o »
Selectionar b —
I\ Frovects / . - . Dirsceidn o valor: [w10.00 Comentario: [Activar
Transfiere datos al PLC (descarga) = |NuevePLC1{Red:0, Noda:0) - Moda Stop/Programa | [svmc |linea de programa 040, 0) | [ NOV 4
Opeiancs et T _ £ =
N Este comando afectard al estado del PLC conectadn.
e L, NusvoPLCL Desea conbinnar 7
. . -
Inckirt °® ey Cancelar """' ceee Haga clic en [SI]
Progandla® o o
LI Configuacian Ceq,
1§70 TabladeEsS °
[ i Transferir tod; > niect H
E G Configuacion de unidad especi Eedie] Se inicia la transferencia del programa.
= Simbolos
i C omentarias x|
findics de programa T e 5 .
B Haga clic en [Aceptar].
.
.
D
.
rSimbolos, comentarios, indice del programa————————————— °
. P .
Transferir afdesde: Memaria de comentarios hd [ Pag | na
Dsciarga reslzada con ko °
¥ Transferir archivos de todas |as tareas ® S|g u Iente
£ Transferir archivns por tarea @
¥ 'Biorrar 18 memaria de programa
™| Excluir PuertolHostlink, periféricos) de |as configuraciones de| CX_On e CJ1W-AD081-V1
PLC de! desting de transferencia; CJ1W-0C211 N° unidad= 21
(Comprobar al transfenr configuraciones de puerta de comun,
enr serie de CPL cambiatss medisnte MT Lk abto-orliie o
edlcitn de parametros de CPL de Ch-Inbegratar:) CJ1W-NCF71
Cable d y (CIIW-MCHT1)
able ge conexion N° unidad= 2 hex.
CS1W-CN226 (2m)
CJ1W-DRM21
N° unidad= 0 hex.
PLC1 Direccion de nodo= 01
Los datos de programa y PLG de la serid U &)1
. s . e la ser
configuracion se transfieren al f —  CJ1W-SCU41-V1

mismo tiempo a las unidades
de bus de CPU y a las
unidades de E/S especiales.

N° unidad= 3 hex.

i3
T 0

T

E

£

CJ1W-CLK21-V1
N° unidad= 1 hex.
Direccion de nodo= 01
Resistencia de terminacion
Configuracion = ON

CJ1W-ID211

4~20m
Cable de conexion
XW2Z-200T (2m)

Vi

PT serie NS
NS8-TV00B-V1
Version del sistema 6.0 6 posterior

sensor

Servocontrolador
R88D-WNO1L-ML2
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conectado a la unidad NCF.
[Datos que se enviaran]
Unidad NCF: Parametros comunes, parametros de eje
Servocontrolador: Parametros de servo
En CX-Programmer, visualice la tabla de E/S y,

& Untitled - CX-Motion-NCF

Lectura de un
A continuacion, los datos se envian al mismo tiempo a la unidad NCF y al servocontrolador

a continuacion, inicie CX-Motion-NCF con
=10jx]

[Inicio sélo].

| Tabla de £/5 del PLE - MuevoLCL

dechive Edbaer Ver Opciones  Ayuda
B 8|k #lmle] S nllela] v Bl

cupuacate - 1)Ul 21) (Sabda: 1, Ertracla: 9)

¥ gy Tarjela inkerna
= & [0000] Dastidor principal

Haga clic con el boton
derecho en la unidad NCF*-.,
T 05000 Combiar | Confimar uridades.
T 0e[00 Cambiar L e
TOTIO0 Comantari de uridad
DO s prpestes SAMAC »

L)
M oofnn
gy [0002] 06 Confiuracide de uridad

{

Fle View PLC Unt Help

|| &

|

.
®eq, .
°e,

Gupirdlar pow rmtrins
Conper s benercs.
ks
oo arin®

Cortar

Seleccione [Iniciar
aplicacion especial]

o
 yeee®
Irdfarrruncn de Fabricackén che uridad
&

‘ mnmuhm
Abra un proyecto guardado y transfiera todos los parametros

ICIMCPULI  Programs

{

Haga clic en [Inicio
s6lo]

configurar el PLC en el modo de programa.
[ O[]

Press [F1] to display help.

Para evitar una operacion de servocontrolador
utilizando un programa de diagrama de relés, debe

de la unidad NCF y el servocontrolador.

|8 Sample2.mnf - CX-Motion-NCF

#3 Untitled - CX-Motion-NCF

E\aMELc Unit  Help
=M oaa 2

=l « @ cf E-

[l open
Laok jn: Ia Demo

Hagacllc Eﬁu ecccccose

Seleccione “SampIeZ.mnf:

{

{

Haga clic
Open

. | |
. ° A . .
File nam S ampleZ.mnt o8 b
{: :> = =
oo SRS, W Eance\_l/
A
| \

Press [F1] to display help,

JSI=] B

&8 sample2.mnf - CX-Motion-NCF
Flle  Wiew PLC Unit Help
DEE[as| 6 &
T PLC[C] Series PLC] Online
B i trol Unit)

(10 Qg

Haga doble clic en la
unidad NCF

N I B

)
Press [F1] to disphey help.

Haga doble clic en la unidad NCF.

File  view

%/ Linic No.02¥gpsition Control Uit} (CJ1W-NCF71) [No comment]
"
.-
Haga clic ¢ |

Si no se pone online, haga clic y {;E

compruebe la configuracion de
comunicaciones entre el ordenador

personal y el PLC.

1% Samplez.mnf - CX-Motion

Eile Wew PLC Unit Help

D=dla%l6a 8

¥4 CI1W-NCF71 Axis Map

3P

® AL

7l Ele Edt oOnlne Help
4 1|t -|£5) 7
B

Az 01 Mew Driver 01[R880-wWNO1L-ML2)

Press [F1] to display help,

I I
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File Edit ©nline Hel

Haga clic El CLTEER
E|"=

Download All [Computer to MC Lnit]

oy ° 3

Acquinng Access Right...

Durante la transferencia de datos se mostrara la pantalla de confirmacién de reinicio de la
unidad. Haga clic en el botén [Aceptar] después de confirmar la seguridad. Ademas, en el
caso de que no se hayan establecido las comunicaciones entre la unidad NCF y el

servocontrolador, confirme el nimero de ejes y restaure la alimentacion en la unidad NCF y
el servocontrolador.

Cuando haya terminado la transferencia de parametros, confirme que las comunicaciones se
ha realizado normalmente y que no se ha producido un error.

Monitorice la unidad NCF. Confirme que hay una lista de exploracién coherente (configuraciéon
de eje) y el estado de comunicaciones, y que no se han producido errores de eje o de unidad

comun.
{88 011 W-NCF71 Axis Map [X] Unit monitor - New NC1 [Monitoring (connection established)]

ISialus | Present posion |

Ele Edit Online Help — E @’
Haga clic A e T
E|--: ii

Apiz 07 New Driver 01[RB80-WMNOTL-MLZ) 1 2 3 4 5 8 7 8 9 10 1 12 13 12 1506
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(B EEUIET T ore | orr forr | orr | orr | orr | orr | orr J orr forr | orr | orr |

fisenor |

Urit cammon emor— Enmor Resst Al .

Enorcode 0000 Terminar
R monitorizacion

de la unidad.

A continuacion, realice la operacion jog. Lea detenidamente las precauciones mostradas y, a
continuacion, lleve a cabo la operacion.

Para realizar la operacion jog es necesario establecer una conexion, un bloqueo de servo y un
ajuste de jog.

|84 C31W-NCF71 Ais Map (Lestiftuny =
File Edit | Online  Help — Selected Asis Statu
# | Download to MC Unit _— P
L Cornrn Busy X Present Valuel 0 Command Unit
EI Upload from MC Unit 4
e wNO1L-ML2) r~ Establish/R elease Connection JOG Setting:
Wrike Flash Memory Speed Designation
Urit Monitor ’V 5000 Command urits/s
Haga clic en [Online] > s @ﬂ@ Relsase v
. . EnmEfmmmm Test R
[Prueba de funcionamiento] Established {r Erabk [0 =y
Device Information
~Servo Lock/Unlock ————————— M
~JOGButton————————————————
ﬂ Servo Lock
In Servo Unlock 4 h‘
i~ Unit comman errar [~ Ais errar
Eror code {0000 Feset Error code IIJEIIJEI Feset |
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Haga clic g .

Seleccione el
archivo .mnh

—

Si utiliza la unidad MCH, transfiera datos desde CX-Motion-MCH a la unidad MCH vy al
servocontrolador conectado a dicha unidad.

[Datos que se transferiran]

Unidad MCH: parametros, datos de posicién, programa, datos CAM.
Servocontrolador: parametro de servo

Visualice la tabla de E/S desde CX-Programmer e inicie CX-Motion-MCH con [Iniciar sélo].
(Consulte la unidad NCF para iniciar desde la tabla de E/S.)

Abra el proyecto guardado y transfiera los parametros de unidad, datos de posicion, programa,
datos CAM y parametros de servocontrolador a la unidad MCH.

Para evitar una operacién de servocontrolador utilizando un programa de
diagrama de relés, debe configurar el PLC en el modo de programa.

£ ¥ £x-Mation-MCH o =] B3
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“ File Edit View Insert Crline Tools Mr\w!ﬁslp
SH|ep Bs|r e J% wamew|[@EES Sino se pone online, haga
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e et . L
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tj esare | ws LG A:D' - ordenador personal y el PLC.
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T Ewﬂ‘aums o Postion Data
- __.I; . EAMN SubProgram500 p=T—
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Seleccione [Con e
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p 5
Fraject

@ A [F cempaa | Bl

Hagac“cen amsEEmEsEEEEEEEEER essssssssssEEsssEEEEEEEEEES . Cancel o
Aceptar IETETHR, Congie
[ p ] Edit [ [ [ortine

Durante la transferencia de datos se mostrara la pantalla de confirmacién de reinicio de la
unidad. Haga clic en el botén [Aceptar] después de confirmar la seguridad. Ademas, en el caso
de que no se hayan establecido las comunicaciones entre la unidad MCH y el servocontrolador,
confirme el nimero de ejes y restaure la alimentacion en la unidad MCH y el servocontrolador.
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Inicie el programa de
transferencia de NS.

Lectura de un Conexion Tran:]i«jarzgnma Depuracioén
proyecto online a PLC i de programas

Transferencia de datos de pantalla NS

cambiar cables.

| En esta seccion se describe cémo transferir datos de pantalla al NS mediante el PLC sin
En el mend [Inicio], seleccione [Programas] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Designer] > [CX-

Designer Ver.1.0] para iniciar CX-Designer. (O seleccione [Todos los programas] > [OMRON] >
[CX-One] > [CX-Designer] > [CX-Designer Ver.1.0].) Abra un proyecto guardado en la seccion
anterior.

Seleccione [Transferencia]-[Transferencia[A PT...]] en el menu [PT].

* Se deben establecer comunicaciones en el NS

Do you want to start transferring?
Haga clic.  Setting | .. v | FET
Ceas
LR P

y el PLC antes de transferir los datos de pantalla
a través del PLC sin cambiar cables

Configuracion
de rutade
comunicaciones

Si se muestra “Conectando...” en la parte inferior
derecha de la pantalla, utilice la conexion
automatica (consulte el capitulo 3-13 “Configurar
NT Link”) para conectar el NS y el PLC antes de
iniciar el procedimiento siguiente.

mlasﬁar.S.Emng
LY ceq

I~ Do not ghaw the dialog again

=

5 Si ya se han establecido las comunicaciones

Active “Pasar a través
de PLC” (") en la
ventana de método de
comunicaciones

Seleccione Serie
(Toolbus)

Seleccione NT Link

®e
e
®e
e
®e
®e
o....
®e
e
®e
®e
®e
e

Transferencia de datos
de pantalla

entre el NS y el PLC, no es necesario llevar a

s imint Wi the resrission Featn

cesessnaaense e LoJmrs \ cabo la operacion descrita anteriormente.
esscscocce?® oramitiion PC-PLL WS
|
I et b ot e PR . " run
Active “Pasar a través de PLC” (*”) para
it ! b o1 5 = . 1 H “* ”
: s TAEALIMARIETS activar el ajuste de ruta “PC > PLC > NS”.
v ]| ] : '%ﬂm. : — Comms. Route———————————————
1 = =T v B
N A | J’%»
| ~ . ""I‘"‘ . “ plhchs
e = E |f‘ PE[I-]PCE,-Netwmb}]%-]-F'LE--NS
- 2 . "..
ey Mg L LLE R T L ** Seleccione PC — PLC — NS.
E)onﬂgure ) For @ 3 feeeeee Establezca el
....... Transferencia de’ e nimero COM de
'daigf a NS a trayes. Al wens nosn o = N | puerto serie para PC
PLC". IETI m&m—-:;:'e’ e F > Conexion del
© Ple[Seratrote: = | seo] ol PLC.

A continuacioén,

Pulse el botén de cada ajuste. pulse Aceptar.

1
PLC
[Network]
I

Part RS232C A
e Introdgzca e_l’numero de
A continuacion, pulse Ac
I Cancel

Haga clic en Aceptar para
iniciar la transferencia

x5

Autc-oaset st the bansmision Comm. Mloute: Transfer[Computes->PT]
¥ Pan throughPLE
raesams || o 0L A al &
I PP ot PLES
.0. i Dt tiancler bo e NS Hvough PLE. wm-m-
° Corgudes < ki)
P ]| - pogomm vorks—
-‘. ‘ Senal oc:-‘_su.m' —
.o PLC
] Pietrecdh]
.. ‘ : ‘
.. 12 omemy. Method
O La transferencia de
i —? - datos de pantalla se ha

realizado por completo
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Depuracion de programas

Transfiera los programas y los parametros de configuracion de la unidad creados mediante un
proyecto offline al PLC. En este ejemplo, se envian datos al mismo tiempo a varias unidades
utilizando la funcién de transferencia por lotes.

Monitorizacién

Monitorizacién del estado ON/OFF de contactos y bobinas.

P 3 sample1 - CX-Programmer - [[Detenido] - NuevoPLCLNuevoProgramal.Seccioni [Diagramal] I [ 5]
[ archivo Edtar Wer Insetar PLC Programa Herramientas Verkana Ayuda - |8 x|

N
3 o ] R i e e e iy 4 B MR A B DR R AR R EL DY) LW S
[eaaisEmMiER[vtvnrw | —opratlx | [E(es|evs B PEER
EREROS aREEE BB %S [Sa e I M

% =

CX-Programmer ¥6.1 ]

Haga clic %

Aseqglrese de que no hay problemas si se inicia el PLC.,
iDeses coneckar el PLC en modo Monikorizacidn?

Hagac”cen EEEEEEEEEEEEEEEEEE Si (i[a]
[Si]

rcrjfo-r . . . activar/desactivar la monitorizacién

% 5ample1 - CX-Programmer - [[En ejecucién] - NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccioni [Diar_amal] o I ] 53]
[0 Archiva  Editar Ver Insertar PLC Programa  Heramientas Yentara Ayuda -181 %]

oz |ean|smeloc avnze||fzEp vilpaRlesg @R &w|es
|aaali @Emlgr|crwiw | —cpamflk [ S|B9 sn BB EEE |
ErRRRaE (@08 2 vx | aarmnmuen>

- =EN o | [ emire de Programa - usvoProgramat]
= 48 Husvorroyects

=2 % NuewoPLC1[CI1M] Moda Monitor
3 Simbolos
- Configurar tabla de E/5 v unidad & 'MJJ)PB it

" gmﬁgu?ﬂﬂ” El color del marco cambia a
arjeta de memoria

. Registro de Errar un color especificado durante la
+B) Reloj del PLC

< Memeria BT ejecucion del blogue de funcién.
=8 Programas

Ir ]

[Nombare de Seccidn: Secciéni]

| Reletivn
=15 NusvoProgramal (00) En ejecucidn 7
- 22 Sinbolos _NCFD21_MoveRzlative_DINT.A8
) secciint P_On (BOOL) (BODL)| W0 01
G END EN ENC ERO.
= F Bloques de funcién Inclicador i s,
* ¥ _NcF021_MaveRelative_DINT —
0 (T ©ooL)|  wino3
Uinithia Denel  Finaizado
0
&1 (INT) (BOOLY WD 04
Jnnis Command_Ab L paysa
arted o
wino2  [fBooL) (B0oL)|  WInOs
Epoutar  [ErECME Erort  Enr
0 a
————— Ty (WORD)
IDistance ErrorDf
(DINTY
i/elocity
Se muestra el valor

del parametro actual.

| L« | _'fJ
Proyecta e

= A[EEEA Mombre: | Direccién o valor: 10,00 Comentario; [Activar
Pulsar FL, para Ayuda [ ] [WuevoPLC 1(Simuladar) - Modo Monikar [T&3ms [BNC  linea de programa 000, ) | WOV
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Transferencia
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Depuracién
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L. online a PLC .
maquina proyecto magquina de programas
Monitorizacion -2 Cambio del valor de parametro actual
Cambie el valor actual del contacto o canal mediante monitorizacién conductiva.
o o [ iembre e Programa : hueyoProgramai]
[Mombre de Seccidn ; Seccidni]
VWDPB W1ID‘DW W1|DADE V\M‘DAM WW‘BDS W0.02
w1002
Ejecutar
1 Relativo
7
_NCFO21_MoveRelative_DINT
Mueva el cursor a D100 P on |izecw ey oo |
2 —
de los parametros de Incioair e 5
A0 (INT) (BOOL) W0 03
e ntrad a Lo Done Finslizado
o
&1 SNT) . (Buogbj Wl 0.0
. . orted 0
Haga clic con el poton . . 'SE;; i
derecho y, a continuacion, rea e, = i
seleccione - st R

[Configurar/Reset (S)] >
[Valor (V)] en el menu

desplegable
o

Haga doble clic

2000 (DINT)
Velocity

Cambie el valor actual del parametro de entrada.

Seleccionar nueyo valor x|

W00z

Direccidn: Seleccionar

Tipo de |EOOL vl
dato:

\> .
y Haga clic

Asegurese de anadir "#"

alar: I— . nomn H
o B (hexadecimal/BCD) o "&" (decimal) a

Jdcs) la izquierda del valor.

=

[Mombre de Programa : MugyvoProgramet |

o
[Nombre de Seceidn : Seccidnt]
w1000 WW10.01 w1003 w1004 w1005 win02
i I 1} 14 14 Ejecutar
Activar ENC Finalizado Pausa Error
Wi10.02
Ejecutar
1 Relativa
5
_NCFO2_MoveRelative_DINT
P_On IrBoOL) (BO0L) W10
{ER EhC ENCY
Indicador de =i
A0 (INT) (BOOLY w1003
AUnitha Conel  Finalizado
o
a1 (INT) (BOOLY W10.04
daxis command A L paysa
orted o
(BOOL) W0 05
Errorf Error
a
(WORD)
Hbistance ErrariDp

&2000 (DINT)
Avelocity
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Mueva el cursor al circuito
que desee modificar.

Puede utilizar arrastrar y
colocar para especificar
varios circuitos al mismo

tiempo

Seleccione [Programa] >
[Edicién online] > [Iniciar]

Método abreviado [Ctrl]+[E]

Mueva el cursor al
contacto que desee
modificar y haga doble clic

Seleccione [Programa] >
[Edicion online] >
[Transferir cambio]

Método abreviado
[Ctrl]+[Mayus]+[E]

Modificacion del programa online (edicion online) I

[Nomkre de Programs : MuevoProgramat ]

[Momkre de Secidn : Seccidni]

WI0.00 WO 0 WI0.03 V10,04 WD 05 w1002
L I o

- | { EjecLtar
Activar ENO Finalizadic Pauss Eror

WHO02

Ecutar
»

ENO

e"UNEEEEEEENEEEEEEEEEEEENEE,
e o

I o [ Memire de Prasrame - MuevoPragramst )
[Nomére de Secoidn © Seccionl]
1AM 000 001 w1003 1AM 004 1005 WO 02
b | 1+ |+ < Ejecutar
Activar ENO. Finalizado Pausa Error
HO02
Ejecutar
- Zolgia
7
_NCFO21_MoveRelative_DINT .II EEEEEE,
.
BOCL) (BOOL: A
J 4  Doble clic
S EEEEEEEEEEEREEN LA R N RENNNENN] EEEEEEEEN
"
INTY (BOOL: W0 03 . [y
kg Bare] Finalizado ammmang
o
&1 INT) (BOOL; w1004
xis Command_ak’ Pausa
orted 0
wio.o2z BOCL) (BOOL; W1o.os
Ejecutar xeolte Error Error
1 [
2000 DINT) (VWORDY
istance Errori
2000

Introduzca el nimero de contacto que desea modificar (W20.01 en un ejemplo de circuito).

-{ }- Nueva bobina . _lfj \
IWZD.DI j Detalle = <|’ Cancelar

=

O | momire e Programa; MuevoPrograma]
[Nombire de Seccion : Seccidni]
w000 Win ot 1003 1004 005 W02
I | =4 Ejecitar
Activat ENO Finalizaca Pausa Error
W00z
Eecutar
i Reléivo
7
_NCFU21_Movefelative_DINT RILLLLEEN
P 9
[(5coL) (8oL - -
JEN ENO -
- L]
| L] -
E Jinmy (BO0L 1003 - oY
Lirithla Bal o Auwmnn e
o
& fovmy (BocLY|  winns
Hazis Commanc_&h Pausa
ortect 0
W00z [(B00L) ool winas
Ejecutar  {Execute Errol Errar
1 o
a2000 (DN VORD:
Distance Errarll
2000
2
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in situ € programas la unidad

Haga clic /24 |

(Botdn de conexion online)

Seleccione [PLC] >
[Transferencia] >
[Comparar con PLC]

Haga clic en
[Aceptar]

Haga clic en
[Aceptar]

Haga clic en

Verificacion del programa

Tras la modificacion in situ, puede verificarlo con el programa disefiado y mostrar las diferencias
graficamente. De este modo resulta méas sencillo comprobar las partes modificadas in situ.

1. Lea el programa disefiado. En este ejemplo, lea “Sample1”.

A continuacién, conéctese online.

2. Seleccione la verificacic')n

[vocones de comparacién 0

1<) WG

Transtieiends programas...
Dyte 5952 da 670

=y

3. Muestre el resultado de la verificacion.

4% Resultado de la comparatidn - [ Proyecto actual = PLE tonect

Archiva Yer

-loixi

[SeCC|On (1)] > [Vlsta"'"""ft'rp‘{ﬂstademnemunlcosi )

de nemonicos]

[Provecto ackual] HusvoPLC1 [PLC conectada]
NuewoProgramal (00 § b= NuevoProgramal (00)
i Setdint & seccién (1)

i seccion (2)

4] | 3| K|

.l
o

Pulsar FL, para Ayuda Tgual Dif, m 4
&
o
*

Puede comprobar las
diferencias de direccion de

contacto de diagrama de relés.

Ademas, puede anadir, eliminar y
mover contactos, bobinas y aplicar

instrucciones.

»

s aﬂm s
e O e
TN TR T AL I¥[i98 : 4 DAL MRS ETER L ns
s 1 - umEny
x
Comparar Programa con PLC NuevefLCL

CX-Programmer v6u)

i emmmmmmanst
£

Puede comprobar las
diferencias de parametro de FB.

@ Comparacion Falida

|

[
8% Resultado de la comparacién - [ Pr e to actual = PLI -[0O] x|
.
Archiva  Ver " .
L)
Tl 0| mmocin | @ %
[Provecto actuall MugvoPLC1 = WPLC conectada]
| NuevoProgramat (00) - Secclum ol ﬂevouramm 00 Se:c\on (1)
BirinGa Ly o T 0L A0
00001 |AKD WA 001 o IO |ARD Y 0.01
00002 |OR V10,02 : 00002 | OR W10.02
00003 | ANDNOT WA 0.03 » 000G | ANDNOT W41 0.03
00005 | ANDNOT Vi1 0.05 )
oz m
00EeT |LD CF113 00006 [LD CF113
03 [FECALL 515 00007 |RBCALL 315
R0000G [FB_IMPUT &0 00007 | F@_IMFUT 20
” 00005 |FB_INPUT &1 00007 |FEF IMPLIT &1
* 00008 |FBE_INPUT w10 02 00007 FE‘JNPUTVWEI 02
” 00005 |FE_INPUT 52000 00007 |FB_fPUT 22000
* 00005 |FE_INPUT £2000 00007 |FB_MPUT 22000
00008 |FE_OUTPUT W10.03 00007 FE_(!_ITFUTVWU 03
0000g: FB:OUTFUTVWU.US 00007 FE:OUTFUTVWU 06
00005 |FBEND 00007 |FBEND
00008 | AND V1 0.02
Y e
4 | Ll | L |
EE—— [ e [ oor e NN
PL
PS4
.
.
.
.
.
A d
PS4
.
.
.
.
.




Preparacion/
configuracién
in situ

Cambio de
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Modificacion
de programas

Cambio y verificacion de parametros de la unidad

Tras la modificacion in situ, puede verificarlo con el parametro de unidad disefiado y mostrar las
diferencias gréficamente. De este modo resulta mas sencillo comprobar las partes modificadas in
situ.

1. Lea el programa disefiado. En este ejemplo, lea “Sample1”.

A continuacion, conéctese online. (Si ya lo ha leido en la operacion de la seccion anterior, este
paso no es necesario)

Haga clic en [Configurar Abra la configuracion de la tabla de E/S y unidad y, a continuacion, haga doble clic en la unidad AD.

tabla de E/S y unidad]

| Tabla de £/5 del L = usvaRLEL - il Cavw-ao0un-v1 [Ldear parbmetros] X
Mk G Ve Cpuiorms Ayt

{EUpe e pordmetros mostrada! |4 paameties hd
| Elamant | Bulescionsrvabor | Uritad -
. Inpuld Ingest signal use sefing Enable
Hagadobleclicenla  ..... e 26 o e gl sighalus seting —[Disas
. . input? Ingt Signal use seming Disatin
unidad AD reg|3trada nputd Inpet signal use 3ating Dissble
InputS Inget Signal UgR SATing Diatie
inputé Inpet signal uge sefing Disable
nput? Inget signal use sefing Disable
WAL Inpt Signal use somng =
Inpull Inget range seting
Inputy Inpeet ran;
inpul? Inpet range etin
T T, ) Ty g npuid Inget rangs seding
InAUTS Ingt rangs SiTing
inpult Ingt v selling w1 | ol
Sy
= | eProdeteeminadasbeen vake procesing. <
For 2 buffers
wecctn 2022103
Tyl
| d

T | T e | herwir |

Configurarsrodeterminads T

Haga clic en el boton
[Comparar]

2. Haga clic en el boton [Comparar].
Ahora puede ver las diferencias entre los parametros de unidad disefiados y los parametros
configurados en la maquina.

Editar parametros Editar parametros

(3 S i &
| Comparanda parametros Comparacion incompleta (2 discrepancias)
Cerrar
*
*
.A
Haga clic Cloze | Puede comprobar el nimero

de elementos no coincidentes.

3. También se pueden comprobar las diferencias de detalles no coincidentes.

X
Los elementos no
Grupo de parémetros mostrado:  |Al parameters * ‘ . .
BUPTTS o coincidentes se muestran
-
Elementa Seleccionar valor | Leervalor (compar: & ant® * i
Input! Input signal use setting Enable Disable ann® o “’ en COIor naranja-
Input2 Input signal use setting Disable Disable ‘0
Inputd Input signal use setting Digable Disable "
Inputd Input signal use setting Digahle Digahle *
Inputs Input signal use setting Disable Disable o
Inputf Input signal use setting Disahle Disable **
Input? Input sighal use setting Digable Disable .‘
Inputd Input signal use setting Digable Disable “
Input! Input range setting 1-5W14-20mA O *
Input2 Input range setting +10V 10
Input3 Input range setting +10V 10
Inputd Input range setting H-10V +-1 0%
Inputs Input range setting +H10Y PR <
Después de comprobar los
;I <PredeterminadoxMean value processing ;] p . p
i ZReE detalles no coincidentes, los
<Direccion>022103 a! I .
STeoslita Le=e**""" parédmetros de la unidad se
-
un?® Iy o
| Lannt®? pueden modificar facilmente.
( Trarsfen [de unidad aPC] | Transteri [de PC 2 unidad] | [ comparar |) rericer |

Corfigurar predeterminados Aceptar Cancelar

Ya ha finalizado el capitulo 2: Ejemplo de construccién de un sistema de PLC
mediante CX-One. En el siguiente capitulo se describe el flujo de la construccién
de unared de PLC.
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Ejemplo de construccion de un sistema de red de PLC mediante CX-One

Flujo de trabajo de este capitulo

En este capitulo se describe un ejemplo de construccion de un sistema de red de PLC, desde el inicio hasta el

montaje y configuracion in situ, tal como se muestra a continuacion.
En este capitulo se describe principalmente cémo iniciar el sistema con CX-Integrator, un software de
programacion de inicio integrado para varias redes de PLC.

Config. in situ>

Puesta en marcha > Entrega
PLC Puesta en \ [ Puesta en rzl;?;tg zr; Puesta en Guardar la i Desmontaje/ *\ Vergg:?: foin Diagnéstico
Puesta en ) marcha de ) marcha de Controller marcha de configuracion » montaje del ) Y s Y de Controller
marcha DeviceNet NT Link Link CompoWay/F/ | del sistema /| equipo del gistema Link

Puesta en marcha

¢ Describe detalles desde el montaje y cableado del
sistema de PLC hasta la descarga del programa
para una ejecucion de prueba.

¢ Objetivo de la puesta en marcha
Se pretende eliminar la causa de errores de un PLC
y desactivar todos los LEDs rojos que indican
errores de cualquier componente del sistema de
PLC.

e Se recomienda guardar la configuracion de todo el
sistema después de finalizar la puesta en marcha.
Puede utilizarlo para ajustar el sistema in situ
después de la entrega con el fin de reducir el
periodo de configuracion.

CJ1W-CLK21-V1

Configuracion del sistema
N° unidad = 1 hex.

CJ1W-DRM21
N° unidad = 0 hex.

Configuracién in situ

Direccién de nodo = 01
Resistencia de terminacion

o Describe detalles desde el desmontaje de un sistema
para el que se han realizado la ejecucion de prueba,
la entrega y el montaje in situ asi como la
comprobacion de funcionamiento.

o Objetivo de la configuracion in situ

1) Confirmar que no se produciran errores en su
sistema eléctrico en la configuracion de sistema antes
de la entrega.

2) Confirmar que no se encontraran discrepancia en los
ajustes de la red Controller Link mediante la conexion
a una red in situ.

CJ1W-DRM21
N° unidad = 0 hex.
Direccién de nodo = 04

N° unidad = 2 hex.

CX-One Direccién de nodo = 01 Ajuste = OFF
Otros ajustes = valores
predeterminados CJ1W-CLK21-V1
N° unidad = 1 hex.
Crfjlevr;ﬁ\jggT '2\41 CJZW'_SCUi1 -V1 Direccién de nodo = 02
N° unidad = 3 hex. T:rsrﬁtneangfnde CJ1W-DRM21
CJ1W-1D211 - 4 N° unidad = 0 hex.
Ajuste = OFF Direccién de nodo = 05
PLCA1 PLC2 PLC3
PLC de la serie CJ1M-CPU13/ PLC de la serie CJ1G- CPU45H PLC de lgSerie CJ CJ1G- CPU45H
\ ! & T “ —+—CJ1W-CLK21-V1
of of| & Ne unidad = 1 hex.
_EI 0 D El o Direccién de nodo = 03
Cable de conexion DE' Ajuste de resistencia de
CS1W-CN226 0 , u, @ i @ terminacion = ON
(2m) 4 E5CN-CQ203T-FLK
: - _—;—_// N° unidad = 1
/ e CJIW-0C211 Direccion dg red Controller Link (cable) =1
Cable de conexion : E5CN-CQ203T-FLK
XW2Z-200T ¢ CJIW-NCF71 Red CompoWay/F N° unidad = 2

< Configuracion
Tabla de rutas
(Tabla de red local)

. N° de Red
PT serie NS unidad | Direccion
NS8-TV00B-V1
Version del sistema 1 1
6.0 6 posterior 2 2 Servocontrolador

Nota) Se necesita la tabla de R88D-WNO1L-ML2

red local para conectar
varias unidades de
comunicaciones de red.

\Direccic’)n de red DeviceNet = 3

u
I 125 Ksbailtrjseg_ Direccion de red DeviceNet = 4
| | Usar a
[ 11 [ 11 125 Kbits/seg.

Terminal de relés Terminal de relés | 1] | 11
de E/S | deE/S
Direccion de red DeviceNet = 2 Terminal de relés Terminal de relés

I Usar a de E/S de E/S

125 Kbits/seg.
|

Terminal de relés de E/S  Terminal de relés de E/S



Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en Pues;a zn Pues;a zn Guardar la i N Ve(;ifi(l:ac. Diagnést.
marcha de la marcha marcha de ] marcha de rgarc e SIS Ge config. del X Y Sl <
de PLC DeviceNet NT Link on_troller Compo- R | ’ co_nflg. del Con_troller
red de PLC Link WEVS ' i sistema Link
Puesta en marcha de lared de PLC
Conexion online a PLC (conexién online automatica)
1. En el mend [Inicio], seleccione [Programas] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Integrator] >
[CX-Integrator] para iniciar CX-Integrator. (O seleccione [Todos los programas] > [OMRON] >
[CX-One] > [CX-Integrator] > [CX-Integrator])
Inicio de CX-Integrator m =0z
[ R T LT

i

iR » Integrator

Version 1.0

Il

Lo

CX-Integrator se inicia y se conecta automaticamente online.

Componenkte Herramienkas Yenktan (Impor.‘tante) .,
A partir de ahora esta operacion se
Haga clic % S P e e “&fﬁ &, | utiliza para la conexién a cualquier

= = = = PLC. A menos que se describa lo
= 2H - = el contrario, utilice esta operacion

para conectarse online.

Online automatico i |

Se conecta online automaticaments.
Seleccione el bpo de conexion v pulse el botan [Conectar],

Seleccione un puerto serie. ~Tipn de conexién
Cuando se Ut”lza el Cable de COﬂVEFSIC’)n % Conexidn serie (bambign si se Wtiliza el cable de conversidn serie 2 USB)
USB (CS1W-CIF31) para la conexion, "radaa, C‘m‘@ﬁ
i . oMt =
especifique el numero de puerto COM del
puerto USB que se emplea. € Conexdén UsE

Seleccione un puerto
serie y.a continuacion, '----............._____
haga clic en [Conectar] R LT PSS
llllllllllll..
L)

B¢ establecera una conexion sutomaticamente con el PLC conectado &l PC directaments
ediante el cable serie.

lo &5 posible establecer uan conexiGn automatica con un dispasitiva Compatvay/F.

Soportado por los PLC de las series: CS[CI/CP

TEmmggy
Eene
=101 x|

Cx-Integrator

|| retoen Gt ne prostor Eod Gomporarts tamasiareas irksns M
[DEREn 50 e] e a5 6
Kl ddda*@BNTAFE w2 NF

| -‘

j 3 8], O Todbus (O VEG00 Howw 11 [GI1HCPUNE Rt Hosdelll]
B

I
—

" Wa CP PR (1M LFUT3| e Roa L Uredsa |

Todas las unidades y puertos de
comunicaciones de

un PLC conectado se muestran
@i ¢ automaticamente en la ventana de

, informacién de conexion online.

H



Puesta en Puesta en Verificac.

1 . .
Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en Guardar la W \ Diagnost.
marcha de la marcha marcha de | marcha de néarctha"de mgrcha 2 config. del | Y c}'e Iad | c (:e I
de PLC /4 DeviceNet 4 NT Link ONIOUER ompo- sistema  AF fg conig. de el
red de PLC Link Way/F ' / sistema Link

Comprobacién de errores de PLC

Cx-Integrator x|
Aparecieran errares en el PLC de destina,
Compruebe &l contenido de |05 errores con "Mostrar redqistro de efrores” antes de ejecutar las funciones online.

(1) Elimine la causa del error de PLC y, a continuacion, péngalo a disposicion para ejecutarse.
Mueva el cursor al
PLC y haga clic con
el botén derecho

| | 3] Net[0], Mode(0]

Seleccione
[Registro de errores]

Caposeindsidanode someods LG

=

(2) Compruebe el error del PLC.
A continuacion se muestran ejemplos de error de configuracion de E/S y de error de superposicion
de numero de unidades de bus de CPU y unidades de E/S especiales.

Fx Errores del PLC =10 x|
Archiva  Opciones  Avuda

Enores IHegistro de arores | Mersajes | Puede comprobar un error de una
Elemerto | Codgo [ Estadn | Detalles CPU Yy el historial de errores.
@[ﬁ 0+80EQ Grave Error de configuracion de E/S

(Puede utilizar la misma funcion en
el historial de errores de la pantalla
online de CX-Programmer)

|CIUM-CPULE  Run [Reloj: No monitorizando

=

(3) Solucione la causa del error.

Debe solucionar el problema segun el procedimiento siguiente:
- Configure el PLC en el modo de programa (en el que puede cambiar los ajustes).
- Cambie el interruptor rotativo de las unidades de bus de CPU vy las unidades de
E/S especiales (asegurese de que no se superponen).
- Cree la tabla de E/S.

e Configure el PLC en modo de programa.
A partir del paso (1) anterior, seleccione [Configuracion de modo], modo [Programa] y haga
clic en el boton [Configurar].

:xll =13 Oriins Toolbus COM1 13200 None. .1 [CITM-CPU13] ed(0), NodolD)

TPUG  TebladeEfs
e Registra de errores

Configuracidn de modo

Comprobacidn de retorno de eco entre nodos del PLC |

- 75 5
Configuracidn de modo de PLC | CX-Integrator x|
Direccidn de nod CIIM-CPUL3 : 7 3 .
Confitme que no hay problemas aunque se detenga la ejecucion del PLE, ¢Es correcto cambiar &
5 Modo de paradafprograma?

" Run Configurar
" Manitorizacion  ( Deporacion iy

Estado online: *

. . -
IHa finalizado &l comando de moda. Haga clicen [Sl] .

=




Puesta en Puesta en \J| Puesta en : N Verificac. Diagndst.
Puesta en Puesta en Puesta en mEmieas \ meee ek Gual_'dar la W 8 ik de
marcha de la marcha marcha de ] marcha de Controll C config. del [ ’ fio. del Controll
de PLC 4| DeviceNet 4 NT Link ONAOLEE ompo- sistema A ga coniig. de CLLTelLEIR
red de PLC Link Way/F ' / sistema Link

e Para cambiar el numero de unidad, cambie el interruptor rotativo de las unidades de bus de
CPU vy las unidades de E/S espgciales y reinicie la alimentacion.

*

SCUZ21-V1
RUN ERC SDi RDI
a o o o

a o o
RDY ERH SD2 R

e Compruebe si se produce algun error en el PLC (los errores de superposicion de numeros de
unidades de bus de CPU y unidades de E/S especiales se deben solucionar).

-/, Online Toolbus COM1, 15200 Nane,8,1 [CJ1M-CPU13] Fied(d], Noda(0)
B

Tabla de E/5

2 CPUPort [C)

Iniciar kabla de rutas

Comprobacion de retorno de eco entre nodos del PLC

Cree la tabla de E/S.

== Ol
=8

ine Toolbus COM1,19200,!

Mane.2.1 [CJ1M-CPU13] Red(0], Noda(D)

g CPU Part [

Configuracin de mado

Iniciar tabla de rutas

Comprobacién de retorno de eco entre nodos del PLC

T Tabla de /5 delPLE. 0 =01 .

Archiva Editar Yer m Ayuda
Transferir desde & PLC

Transferir al PLC
Bl 83+
Comparar conPLC

-5 CIM-CPUL3
4, Tarjetainter|
4 [0000] Basti
g [0000] Basts

Verificar

Borrar

Infercambindrects

Direcciones niciales en huecofbastidor
Informacion de perfil de unidades

B Errores del PLC

Archiva Opciones  Ayuda

I [=]

Ertores | Registo de emores | Menssjes |

Codign
Ox80E0

| Detalles
Erron de configuacion de £/5

Estado
Grave

Elementa

@01

y

[Relog: Mo manitorizando

[CHM-CPULZ  [Programa

T | Tabla de E/S del PLC

Archiva  Editar Wer Opciones  Ayuda

Bl 8lol«| foil:d
-® oM-cpuL3

gy Tarjetainterna

sy, [0000] Bastidor principal

4y, [0000] Bastidor 01

~=loixf

Informacion del interruptor Dip [cnm-cPUL3  [Programa 7
Carbizr mada ETNEL
Iriciar aplicarion especia ’ & iEsts sequra de quersr crear |a tabla de £/57 & s iclear I crfguacin gl busde CPLY
Cofparar con proyecto
——————— Comprohar -
Crear Tabla de Ef WW Mo e o
.
“a .
4,y - Y PYd
7 | Tabla de E/S del PLE -1of x| H li .
; : | n 1].
Archivo  Editar Wer Opciones Ayuda aga clice [S ]
E =) [ A = | W e R A Transferir desde el PLC
PR )i CPiLs]
4w Tarictainterna Transfiiendo...
B .ﬂj [0000] Bastidor principal
T‘ 00 [1500] CIW-ETNZ1(ETHZ1Made )Ethernef
2
Tl 01 [1525] CILW-DRM21(DeviceMet Master Ur (111}
TI 02 [1550] CILW-5C1U41(Serial Communication|
Tl 03 [2210] CILW-AD0B1-¥1{Analag Input Unit
TI 04 [0000] CILW-TSSE2(EChHRTD input unit) -
51 05[0006] Hueca vadio
-5 08 [0006] Husco vacio
1} 07 [000E] Huscarvach Se crea la tabla de E/S y se muestra
-+ 0] oo vatio la configuracion de la unidad.
TI 09 [0006] Hueco vacio
/-, [0006] Bastidor 01
q | , il
[CM-CPUL Programa 7 Archiva Opeiones  Ayuda

e Compruebe si se produce algun error en el PLC

(todos los errores se deben solucionar).

-8, Orline Taalbus COM1,15200 Mane,8,1 [CH1M-CPU13] Red(0), Madall)
=8P
=% CPU Port[C)

Tabla de EjS

Iniciar tabla de rutas

Comprabacidn de retorno de eco entre nodos del PLC

Enores | Registro de encres | Mensajes |

Elements | Codigo [ Estadn [ Detalles

Mo hay e

Borrar todo

[Relaf: Mo monitorizando

CIM-CPUI3  [Programa




Puesta en Puesta en \J| Puesta en : N Verificac. Diagndst.
Puesta en Puesta en Puesta en mEmieas \ meee ek Gual_'dar la W 8 ik de
marcha de la marcha marcha de ] marcha de Controll C config. del [ ’ fio. del Controll
de PLC 4| DeviceNet 4 NT Link ONAOLEE ompo- sistema A ga coniig. de CLLTelLEIR
red de PLC Link Way/F ' sistema Link

_________

Confirmacion de que la tabla de rutas no esta configurada

(1) Compruebe que la tabla de rutas no esta configurada.
Vuelva a conectarse a

un PLC con CX- B- E, Orline Toolbus COM1,15200, None 8.1 [I:J1M EF‘U13] Red(0), Modal0]
Integrator |
ﬂ} EF‘U Port [E:J1M EF‘U13] Hed[] Nndo[] Un|dad[] Compruebe la presencia de la
fREmERmREREEEeEe tabla de rutas. Sila tabla de rutas
no esta configurada, cree una.
(2) Configure la tabla de rutas.
Mueva el cursor al PLC - _li Red([). Madald
y haga clic con el boton  =========j A
derecho Teon | lablade EjS
Reqistro de errares
Seleccione Configuracitn de moda
[Iniciar tabla de
rutas] ]

Comprobacian de retorno de eco entre nodos del PLC

= Tabla de rutas del PLC =10 x|
Archivo  Editar  Opciones  Ayuda
D= (] B =
= |f CILM-CPUL3 -
g Uinidad 00
g, Unidad 01
) g, Linidad 02 of1(2]3)4|5[6|7|8|9][10]11]|12|13|14|15
-y Unidlad 03
g, Unidad 04
gy, Uiniclad 05
/e Unicad 06
A Urickad 07
g Uidad 06
g, Unidad 09
g Unicad 10
-y Uniclad 11
A, Uridad 12 -
-y Uridad 13
g, Uridad 14
g Uidad 15
4, Unidad 225(Tarjeta interna)
g, Unidad 252(COMM)
gy Unidad 253(PRPHL)
4l | _>l_I
i SI0U | Hed B Wista principal | Yista global | Vista de tabla
lCIM-CPUTS lred:0Nodo:0  [Programa 2
Haga clic con el boton : .
; 9 . locions [a red (3) Edite la tabla de rutas y transfiérala al [PLC].
erecno y seleccioné la re: Introducir detalles de SIOUS x|
local (unidad) [Insertar CPU

SIOU] o la red local (puerto) Insertar CPL SIOLU . =
[Insertar PORT] Insertar PORT

Nimero de red local =

Configure la tabla de rutas tal y como se muestra a continuacion:
¢ Asigne un ndmero de red a un nimero de unidad.
¢ En la ventana de informacién online se puede comprobar un nimero de unidad.
¢ Asigne un numero de red a cada red.
El nimero de red Controller Link es el mismo para los demas PLCs.

Introduzca su numero de
red local y, a continuacion,
haga clic en [Aceptar]

(4) Compruebe si el error se ha solucionado.
¢ Vuelva a conectarse al PLC.
¢ Se deben solucionar todos los errores y no se debe mostrar ningin mensaje de error.
¢ El nimero de red se muestra en la unidad de comunicaciones.

Reconexion de CX-Integrator




Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en Puest’ia Zn Puest’ia Zn Guardar la i \ Vegifi(;,ac. Diagnést.
marcha de la marcha marcha de ) marcha de néarc,:[ a" S| ISIERSGE config. del X Y f.e 2 | < I
de PLC DeviceNet NT Link ol Compo- sistema A pal contig. de Controller
red de PLC Link WEVS ' i sistema Link
Puesta en marcha de DeviceNet
Elimine los errores de comunicaciones de DeviceNet y establezca las comunicaciones.
= Compruebe la indicacion /SEG de la unidad DeviceNet y el estado ON del LED MS/NS.
= Compruebe la configuracion de la unidad esclava mediante CX-Integrator.
Cree una lista de exploracion de DeviceNet y determine el mapa de memoria.
(1) Conéctese al PLC online y, a continuacién, conéctese a DeviceNet mediante la ventana de
Haga clic con el boton informacién de conexién online.
derecho en una unidad
DeviceNet en Dispositivo - Q, Dnline Toolbus COMT,15200 None, 81 [CITHW-CPU13] Red(0], Noda(0)
de destino en |a Ventana C de desting [|-|1H CPL ”-] F||-'|j|'|-|'| ”|||j|||.|-|'|

,}5 CPU Part [CHM-CFUT3] Fed), Modal-), Unidad(]
275 Ethernet [CIW-ETH2AETNZIMode] R Nodk(12) Uridsd0)

de informacién de
conexioén online y, a

continuacion, seleccione g :
’ T Transferlr [de red a PC]
[Conectar] £ 50U Pl

(2) A continuacién, cargue la informacién de configuracion de red DeviceNet.
E- Il;l, Online Toolbus CORT 1921 ne,3,1 [CJ1M-CPUT3] Red(0), Moda(d)

CFU Part [CHM-CPL 3] Fred(o, Nodol-), Unidad()
Ethemet [C1W-E TNZA[ETNZ] Mode]] Fled( . Noda(12), Unidad|0)

Conectar

Tririzr Fizka sl
Cx-Integrator [ <]

Nebwork structurefMetwork Mo.:2) will be tranferred.
Please transfer the network parameter For each companent iF needed because they are nok kransfered here (in the

case of Contraller Link and SYSMAC LINK).
Do you wish b cantinus?

En este ejemplo, aunque realmente hay conectadas una unidad maestra (numero de
nodo 1) y dos unidades esclavas (niumeros de nodo 2 y 3), en este ejemplo de puesta
en marcha se supone que una unidad esclava (la 3) no esta conectada debido a una
desconexion.

(3) Después de confirmar la transferencia, los dispositivos de la red DeviceNet actual se
muestran del modo que se indica a continuacion.

- Red1{DeviceNet){ #002) =10O] =|

P e |

#01 #*0z
CIIW-DRMZ21 DRTZ-ID16+2W ..

= =
Nt 4

Compruebe si se reconoce un dispositivo
esclavo en las comunicaciones E/S

remotas realmente con cable. La unidad

‘ maestra (1) y la unidad esclava (2) se
reconocen, mientras que la otra unidad
esclava (3) no se reconoce.




Puesta en Puesta en
marcha de la marcha
red de PLC de PLC

Haga clic con el boton
derecho en el icono de la
unidad maestra y
seleccione [Monitorizacion]
para mostrar el parametro
de monitorizacion del
dispositivo. Seleccione la
ficha [Estado]

Realice el paso (2)
de la pagina anterior

Haga doble clic en el icono
de unidad maestra
(CJ1W-DRM21)

{

Haga clic dos veces ...................FMMMMW_W e e ——

{t

Haga clic en el boton

[Aceptar] lIllllIllllllm..wJ.‘ftij 0

Haga clic con el boton
derecho en la unidad
maestra y seleccione
[Parametros] > [Editar]

{

Edite los parametros y, a
continuacion, haga clic en

el boton [Aceptar] ST

Seleccione [Red] >
[Transferir [PC a red]]

Puesta en Puesta en Verificac.

Puesta en Puesta en Guardar la : \ DIEEIER
marcha de \ marcha de ; ! \ de la de
marcha de ) marcha de config. del [ ’ -
DeviceNet NT Link Controller Compo- sistema A& 7 config. del Controller
Link Way/F ' W sistema Link

(4) Compruebe el error en la pantalla de monitorizacién ks | ot T
del dispositivo. etomy 5
P r
También puede comprobar el Slave Statuz——= ’.‘. e
.
estado del esclavo en la pantalla B [ [0 TN

de monitorizacion del dispositivo. o0 ol 0202 04 056
e e Vo e Vo A

La unidad esclava (2) se reconoce, mientras
que la otra unidad esclava (3) no se reconoce.

—
-
-l
=t
r

(5) Cablee la unidad esclava (3) correctamente.
(6) Vuelva a cargar la informacion de configuracion

de red DeviceNet.

- Redi({DeviceNet){#D02)

E. e e
#01 #02 #03

CIW-DRM21  DRTZ-ID16+8W,.. DRTZ-0D16+,.
2

Ahora se puede confirmar que los
dispositivos esclavos en las
comunicaciones de E/S remotas se han
] reconocido y que las comunicaciones se
han establecido.

(7) Configure las comunicaciones de E/S remotas de DeviceNet (asignacion libre) y registre el
esclavo en el maestro.

Commurication Cpcle T | Messape Timer | SieveFunction | Commuaicaion Cycte Tare | Message Tiom | SlaveFurctin |
Grneinl | o Brnesd o no |

Urvegies Dievice Lt Ursegiitr Device List

| Produci Hame [OuiSie [t | # | Product Hame [Ousze [insze |
PR DATDIGKWTADNE UBge  Abpe

&3 DAT20016-WTOD15 B DBye

Ahora se han registrado dos esclavos en
el maestro.

Hegaites Denpe Lt Rlegissee Dievicn List 8-

i [Piodue [Ousis [ouwth Tinses [imch [c| i e
fone DATZ. OBpe dBde  TH0EL.

&P 103 DATZ. Abpe  000L. Ofpe

Adimis | Aegisrtiniesiad | | Aevarced Soap Plegistra/lInungisterd

lllllllll.lllllllllllllll ] I ‘f"“‘“!

= = ----lllll.lll' o ll.au.-d

(8) Configure la asignacién de esclavos a areas de una CPU.
Si es necesario, configure también los parametros de esclavo.

Commmricsun Cycle Term | Musagm Tems | Sl Furmton. |
Gereral L0 AlocationtBUIT] J 1 Allocationfib)

<Cuadro de dialogo de edicién de parametros
de la unidad maestra>

[E) [ Prestad nm[ﬁ! [F) | Prestad Homre:
W 0000600 ®0IDATZ
W JC00:0%00  ®00 DAT2
W 2010600 S0IDAT2
W 2010600 =03 DATE
W 202000

LR i)

W 203000

L i)

W 204 el

W 000l

Tea, . -. 308 00 |

51 |

St
bR ) B

l.....

(9) Inicie las comunicaciones de E/S remotas.



; ™ o
Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en n'::?gﬁi z‘; n'::?gﬁi z‘; Guardar la \\\ Vegg?:c' Dlagr;ost.
marcha de la marcha marcha de marcha de Controll c config. del [ ’ fi. del Controll
de PLC A4 DeviceNet 4 NT Link ol o= sistema A B coniig. de LI
red de PLC Link Way/F : | sistema Link
Puesta en marcha de NT Link
Elimine los errores de comunicaciones de NT Link y establezca las comunicaciones.
= Libere el mensaje Conectando . . . de NS.
= Compruebe la configuracion de NS mediante CX-Integrator.
(1) Conéctese al PLC online y, a continuacion, conéctese a una CPU mediante la ventana de
informacién de conexion online.
=[5 Ol
)
- Ethemnet [C Transferr [de redia PE]
% DeviceMet
Haga clic con el boton A e ——
derecho en la (una) CPU i”!‘fa“ E’abtla :‘“" :
del PLC de destino de TIEIar B g es
conexion en la ventana de Herramienta de NT Link E
informacion de conexion Herramienta de Controller Link 13

Herramienta Ethernet »

online y, a continuacion,
seleccione [Conectar] Zomprobacidn de retorno de eco entre nodos del PLC

=

(2) Seleccione el puerto conectado a NT link.

C¥-Integrator I ll CX-Integrator i ﬂ
Elementa Elementa

seleccionado; T = Part(252) : Serial Port seleccionado; Hili

Seleccione el elemento en la siguiente lista.

CompoiiayE

' Aceptar \ Cancelar ' Aceptar \ Cancelar

(3) A continuacion, seleccione [Herramienta de NT Link]
> [Configuracién automatica online de NTLink] en la CPU.

(-3 Orline Toolbus COM1 CPU13] Red (D). Nodold)
: @ F

Transferir [de red a PC]

Conectar

Iriciar iata Link.
Iniciar kabla de rutas

Herramienta de MT Link
Herramienta de Controller Link
Herramienta Ethernet »

Comprobacion de retorno de eco entre nodos del PLC

La funcién de conexion de NT Link automatica se utiliza para conectar automaticamente
el PT de la serie NS y PLC mediante una conexion serie (NT Link). La conexion se lleva
a cabo automaticamente con la sobrescritura de la configuracion de puerto de
comunicaciones serie mediante el ajuste a la configuracion de PT de la serie NS.

=
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de PLC 4 DeviceNet 4 NT Link ONAOLEE ompo- sistema A ga coniig. de CLLTelLEIR
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CX-Integrator ﬂ
& Cambia CPU ala configuracion de Puerto RS-232C v, a continuacion, se conecta a PT de la serie NS,
Explora la configuracidn de puerko automaticamente hasta que encuentra el PT de |a seriz NS,

Si se ejecuta este procedimiento, se sobrescribira la configuracion CPLU Puerto RS-232C,
#Aseglirese de que no estd conectado a este puerta'y, a continuacidn, ejecitel,

Configuracion ackual: Yalor predeterminada, Yalor predeterminado

£Estd segura?

Haga clic en
[Eceptar] --....IIIIIIIIIIIIIIIII' Aceptar

=

(4) Compruebe el interruptor DIP de CPU.
¢ Siga las instrucciones de la pantalla para cambiar el interruptor DIP.

CX-Integrator ll

@ Iniciar comunicacion con el PT de la serie NT para analizar la configuracion inmediataments.

Asequrese de que el interruptor Dip 5 de la CPU esta en COFF,
Se trata de la configuracion para cambiar de Puerto R3-232C a NT Link.

Haga clic en m_l-.
[Aceptar] i

(5) Se borra el mensaje de pantalla Conectando . . .

(6) A continuacion, cargue la informacion de configuracion de red NT Link.
=3 Drlie Toolbus C

=-E0 e '

0mM1,13200 Mone, 8,1 [CITM-CPU13] Red(), Modo(0)

Seleccione
[Transferir [de red a PC]] ======="

Coneckar

Injciat Data Link
Iniciar tabla de rukas

Herramienta de MT Link 3
Herramienka de Contraller Link 4
Herramienta Ethernet 4
CX-Integrator

Metwork structureiMebwark Mo, : None) will be tranferred.
Please transfer the network parameter For each component if needed because they are not transfered here (in the
case of Controller Link and SYSMAC LINK).

Do you wish bo continue?

Haga clic en

(7) Después de confirmar la transferencia, los dispositivos de la red NT Link actual se muestran
del modo que se indica a continuacion.

= Red1_CPU Port_HostLink{NTLink){-} 3 =] 5
Red1_CPU Port_HastLink[NTLink] ‘I
o] Componente2 J
Urknowr_HM|
CJTM-CPU23 o

o |
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marcha
de PLC

Puesta en marcha de Controller Link

Elimine los errores de comunicaciones de Controller Link y establezca las comunicaciones.
= Estado ON del LED INS de la unidad maestra de Controller Link
= Compruebe la configuracion de Controller Link mediante CX-Integrator.

(1) Conéctese al PLC online y, a continuacion, conéctese a una unidad Controller Link
mediante la ventana de informacion de conexién online.

=13 QOrline Toolbus COMI1.19200Mane.8.1 [C1M-CPU1 3] Redi0). Moda(d)
=-50 i [CI1M-CPUT 3] Red(D). 1

= CPU Port [CM-CPU13] Red(-]. Modal-1, Unidad(-]

<D Ethernet [CHTW-E TH2T[ETH2TMade]] Red(-l. Madal1 2], Unidad(i]

DeviceMet [CITwW-DRM21] Red(2], Modo[63], Unidad(1]

= SCU Port [CITW-SCU41] Red(). Madel-). Unidad(2)

l=r

Transferir [de red a FC]

Haga clic con el boton samunn®

. an
derecho en una unidad
Controller Llnk en Ia . Herramienta de MT Link »
ventana de informacion e srmimrb = e Sk enllar Link .
de conexion online y, a

continuacion, seleccione -
[Conectar]

(2) A continuacién, cargue la informacion de configuracion de red Controller Link.

Iniciar Data Link
Iniciar tabla de rutas

= Online Toolbus COM1, 19200 Mone 8.1 [CJ1M-CPU13] Red(0), Nadaid)
EIEP “FPL1 3] ]

CPU Port [CJ1M-CPU1 3] Red(-), Nodal-), Unidad(-]

Ethemet [CITW-ETHZTIETH 21 Mode]] Red(-], Modo(12], Unidad(0]

DeviceMet [CHw-DRk21] Red(-). Hodo[B3), Unidad(1]

SCU Part [C1%w-SCU41] Red(-], Modal-), Unidad(2]

o T R P W i f e on A e

Seleccione
[Transferir [de red a PC]] s===========""""

Transferir [d

Conectar

Iniciar Data Link
Iniciar tabla de rutas

=

Transferir [red {#002) a PC] I x|

Seleccione los datos de transferencia v pulse el botan [Transferir].

" Sdlo estructura de red

%" Estructura de red v pardmetros de cada componente.

i fuese necesario, transfiera los parametros de red de cada
componente, va que no son transferidos en esta operacion (en
los casos de Controller Link y SYSMAC LINK)

Haga clic en ................................( )
[Transferir] Transferir I Canicelar
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(3) Después de confirmar la transferencia, los dispositivos de la red Controller Link actual se
muestran del modo que se indica a continuacion.

= Red1{ControllerLink)(#003) ] g [ S

Red1(Cantraller Link] [HO03]

Componente Eomp;vente?

CHM-CRUZS CJIH-CRUBEH
HO01 B2

] T

L

En este ejemplo, aunque tres PLCs estan conectados realmente mediante Controller
Link, en esta explicacion del ejemplo de puesta en marcha sélo se muestran dos PLCs.
(Un PLC no se ha incorporado a las comunicaciones debido a una configuracion
incorrecta de la tabla de rutas)

~—

(4) Compruebe la tabla de rutas y configurela correctamente.
Consulte “Confirmacion de que la tabla de rutas no esta configurada” para
obtener los detalles de configuracion.

(5) Vuelva a cargar la informacion de configuracion de red Controller Link.

1% CRU Port [T M-CPU13] Red(-]. Modol-]. Unidad(-]
—E; Ethernet [CI1W-ETHZT[ETH 21 Mode]] Red(-l. Modol12]. Unidad(0]
=5 DeviceMet [CI1wW-DRM21] Red(-]. Nada(B3]. Lnidad(1)

=i SCU Port [CI1wW-SCU41] Red(-]. Mada(-]. Unidad(2)
Seleccione lle e Ee L e

[Transferir [de red a PC]] """ R TS R —

Conectar

Iniciar D'ata Link
Iniciar tabla de rutas

=

Transferir [red {#002} a PC] il

Selecrione os datos de bransferencia v pulse el bokdn [Transferir],

" Sélo estructura de red

{% Estructura de red v pardmetros de cada componente.

5i fuese necesario, kransfiera los parametros de red de cada
componente, va que no son transferidos en esta operacian (en
los casos de Controller Link y SYSMAC LIMK)

Hagaclicen . . . . ic;iecesecsnaneaes
[Transferir] Tramsferir I Cancelar

=

(6) Envie la configuracion de red desde la red al ordenador personal.

. NetworkZ{ControllerLink){#001) =]

MNetwark2[Controller Link] [HOO1)

Compod Compad Compo5
CJ1M-CPU13 CJ1G-CPU45H CJ1G-CPU45H
#001 HOO2 HOO3

S | |




Puesta en Puesta en ' " Verificac. Diagnost.
Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en marcha de \ marcha de Gual_'dar la '\ N de la de
marcha de la marcha marcha de ] marcha de Controll C config. del [ ’ fio. del Controll
de PLC /| DeviceNet A4 NT Link ONAOLEE ompo- sistema  f pa “OY- CC ONIONEE
red de PLC Link Way/F ' / sistema Link

Puesta en marcha de CompoWay/F

Elimine los errores de comunicaciones de CompoWay/F y establezca las comunicaciones.
= Compruebe la configuracion de CompoWay/F mediante CX-Integrator.
= Configure los parametros de la unidad de comunicaciones serie.
= Configure las comunicaciones del controlador de temperatura.

En este ejemplo se explica la puesta en marcha de una unidad de comunicaciones serie con
dos controladores de temperatura (ESCN) conectados mediante CompoWay/F.
o Dos controladores de temperatura (E5CN) estan conectados al puerto n® 1 de la

Haga clic con el boton
derecho en un puerto SCU
en la ventana de
informacién de conexion
online y, a continuacion,
seleccione [Conectar]

=
—J

Herrammirnba de WT Link 13
Seleccione el puerto
SCU (140) _
x x
E j Elemento , El e
celpttionado:  SCU Port{136) : Portl s;;";lga do;  CompoWayF

=

Seleccione
CompoWay/F

Haga clic con el boton
derecho en un puerto SCU
en la ventana de
informacion de conexién
online y, a continuacion,
seleccione [Transferir [de
red a PC]]

-
]

Haga clic en [Si] en el

cuadro de dié|ogo de Herramierita de MT Link . Configuracion de nodo l:ump X
mensaje ; )
Ij ‘ Seleccione ranga de bilsqueda de nodo,
B € Toda (0:5)
CX-Integrator [ <]
{* Selecion del rangn
& Network structure(ietwork Mo, Mone) will be tranferred.
. ., Please transfer the network paramekter For each component iF needed because they are not transfered here (in the
Seleccione [Selecmon], case of Contraller Link and SYSMAC LINK). ? 4 d Min I_ M IZ_
|ntroduzca! 1 y 2 para los Do you wish to continue? e tardara dos sequndos coma maxing par noda,
valores minimo y "
maximo; a continuacion, m Cancelar
haga clic en el boton

[Aceptar]

unidad de comunicaciones (CS1W-SCU41-V1) mediante RS485. Los numeros de las unidades de

comunicaciones son #001 y #002.

o La configuraciéon de comunicaciones de la unidad de comunicaciones serie y la de los dos

controladores de temperatura no coincide.

o La configuracion de comunicaciones entre los dos controladores de temperatura tampoco coincide.

(1) Conéctese al PLC online y, a continuacion, conéctese a una CPU mediante la ventana de

informacién de conexion online.
=8 g Orline Toolbus CORM1 18200
= o L

U1 3] Red(0]. Modo{0)

1hd
S CPU Port [CI1M-CPU1 2] Red(-), Modol-), Unldad[]
. Ethermet [C11W-ETMN 21 [ETMZ1Mode]] Red(-). Nodo[12], Unidad{0)
iceMet [CI 1w/ -DRM21] Red(-). Nodo[63], Unidad(1]

----- = Ennlrnller

Transterir [de redia PE]

i
Iniciar tabla de rutas

Selecdione el elemento en la siguiente lista,

l Acepkar i ' Cancelar

Seleccione el elemento en la siguiente liska,

(2) Cargue la informacion de configuracion de red CompoWay/F.

13] Red(D), Modol0)

nidad(-1
Ethemet [CI1w-E THZ1(E TNZ1 Madel] Red(-l, Nodal12], Unidad(0]
Devicellet [C) 1w/ DEM 211 Hedl) Hodal53), Unidadil]

il > (E] 2

Conectar

Iniciar Data Link
Iniciar tabla de rutas

g
¥
L]

Haga clic

Haga clic

Haga clic “ G
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Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en n'::?gﬁi z'; ril;(recsrt\:\ 32 Guardar la \\\ Veélgtltgc. Dlagr;ost.
marcha de la EGE TETEIEI 6 ) ETE 62 Controller Compo- conil dal ) 4 config. del Controller
d de PLC de PLC /| DeviceNet 4 NT Link : e sistema  £f iy cono: :
rea de Link Way/F . ’ sistema Link
x| Este cuadro de didlogo se muestra porque no se ha
Haga clic en - establecido comunicacion entre la unidad de
Ma se puede adquirir &l nodo esclavo . . .
[Aceptar] "treaa,, comunicaciones serie y los controladores de temperatura.
LIy
LN LY " ._'
A continuacion, haga clic == x

en el botén [Aceptar] del

Los pardmetros se han transferida

cuadro de dialogo que

indica la finalizacién de la
transmisién

Coloque el cursor en la
CPU CJ1M en la ventana
[Estructura de red] y haga
doble clic

]

En el menu, seleccione
[Componente |
Configuracion de modo]
para mostrar el cuadro de
dialogo [Configuracion de
modo de PLC]

(1) Seleccione [Programa]
para el modo de operacion
(2) Haga clic en [Configurar].
(3) Haga clic en [Cerrar]
después del cambio

=

En el menu desplegable
[Grupo de parametros
mostrado], seleccione
[Port1: Serial Gateway
Settings]

=

Haga clic en [Aceptar] en el
cuadro de dialogo [Editar
parametros] para cerrarlo

Realice el paso (2) de la
pagina anterior

Haga clic en el boton
[Aceptar] en un cuadro de
dialogo que indica la
finalizacion de la
transmision

‘ay
.
“a, Red3{Campata
*a
v,

(3) Configure los parametros de la tarjeta de comunicaciones serie con los de CompoWay/F.
-0l

La ventana [Estructura de red]
muestra una CPU (CJ1M-CPU13)
que tiene una unidad de

Campanentes

m comunicaciones serie, pero ninguno
EU1LCPUT3 de los dos controladores de
o i 5 temperatura.
x|
ireccion de nodl CUM-CPUL3
(1) b
—[ & Programa  Run ( Configurar | (2)
o ** 1| 7 montorizacion ¢ Oepuracfh o . .
BT A == Configure [Port1: Port settings] en [Manual]
Bl y [Port1: Serial communications mode] en
| Ha finalizadda &l comanda de mado, : ‘2
( ) 3) [Serial Gateway]. Compruebe también los
demas ajustes y cambielos si es necesario.
LILW-SLUM | [Ldkar parnietred] ) |
= L]
G de purireios s ading mnode»u:mosmadm Pt Fost Link St =
_  gunt?® = —_— =
| Ekmenta | Seleccionarvator | Unidae I Erements
Peett: Port sefings User sedings 1 ] _r‘o:n:r‘qnsenn;s _USPI setings
Poett: Senal communications moss Host Link 1 ] Porti: Senal communications mode HostLink
Poett: Data length 7bks | Port1. Data length 7 bits
[Pestt: Stop bits bk | | (Pant1 Stop bits |2 it
[Pett: Parity [Even | Fom: Panty Evtn
[Poetl: Daud rate |DefauliBéidbes) | |Port: Baud rate | DetwtigE00nps)
Peetl: Send delay Defauf i ms) | | [Fartl: Send delay ettt 0 ms)
Poeti: Gend delay {user-specified) |0 [ms [Portl: Send delay (user-spechieds |0 [ms
Poett: CTS control No | | Portl: CTS coneol ND
Pt - Herst Link unit rumbar o Haga CIIC en eI botén de
reinicio para activar los
ajustes. Haga clic en

arude ; Ay [Aceptar] en el cuadro de

= 2 dialogo del mensaje de
confirmacion de reinicio.
| 1 v = =l
Transheee e o a7C] | T [ P 2 uriad) | comparae | e | 1 r i ‘"’"‘”‘“h ﬂm
_ Cotpawpreemnntes | _cmst | e ] ) B

Confirme que los ajustes son correctos y, a
continuacion, seleccione el botén [Transferir [de PC
a unidad]]. Haga clic en [Aceptar] en el cuadro de
diadlogo del mensaje de confirmaciéon de

@

Seleccionar puerto i =| transmision
Seleccione un puerto para reiniciar en la lista % 7 =
siguiente Edltar paramekros ﬂ

Seleccione a -
[HOSTLINK1] . @ La unidad se ha reniciada,
y haga clic en

el botdn [OK].

Haga clic

(4) Vuelva a cargar la informacién de configuracion de red CompoWay/F. Realice el paso (2)

de la pagina anterior. -

En la ventana [Estructura de red] solo aparecen las unidades con las que se ha establecido
conexion, como se muestra en la pagina siguiente.




Puesta en Puesta en

Verificac.

1 . .
Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en Guardar la W N\ Diagnost.
marcha de la marcha marcha de | marcha de rgarctha"de mgrcha = config. del | Y df.e Iad | c (:e I
de PLC 4 DeviceNet 4 NT Link ONIOUER ompo- sistema  AF fg conig. de el
red de PLC Link Way/F ' / sistema Link

=1of x|

- RedZ{CompoWayF)(-} 2

Red2(CompatayF]

La ventana [Estructura de red] sélo
muestra las unidades con las que
se ha establecido conexion, pero no
se muestran las unidades con la
configuracién de comunicaciones
incorrecta.

Componente?

ESCH uoo)
HOD1

vl
(5) Compruebe los ajustes del controlador de temperatura que no se muestra en la ventana
[Estructura de red] (velocidad de transmision, longitud de datos, bit de parada, paridad,

numero de unidad), configurelo correctamente y, a continuacion, vuelva a cargarlo (realice el
paso 2 de dos paginas atras). Se actualiza la ventana [Estructura de red].

Componente1

CHIM-CPUTS

i

Compruebe el controlador
de temperatura que no se
muestra adecuadamente y
configurelo correctamente

=l
Ij Red2(CompatiapF) -
o] Ahora se muestra la unidad
I:j T s s configurada correctamente y puede
; e mmemERERERETY confirmar que los ajustes de
Realice el paso (2) de dos | I comunicaciones son correctos.
paginas atras. = \_/
|

Ej (6) Mueva el cursor a E5CN de la unidad de comunicaciones numero #002 y, a continuacion,
seleccione [Iniciar aplicacion especial] > [Iniciar con configuraciones heredadas].

- Networkl_Unit(3)_PORT1{CompoWayF)(-)

Metwork1_Unit(3)_PORT1[Compo'ayF)] ‘I

o a o
CompoZ Compa3
Compa
w 8 .5
ESCH ESCH Parameter

CHM-CPUA3

Haga clic con el boton
derecho en el icono de la
unidad de comunicaciones
numero #002 en la ventana
[Estructura de red] y, a
continuacion, seleccione
[Iniciar aplicacién especiall]
> [Iniciar con
configuraciones heredadas].

Después de finalizar la
configuracion de
parametros, seleccione
[Comunicaciones] >
[Descargar en dispositivo] y,
a continuacion, seleccione
[Descargar todo],
[Descargar parametros
cambiados] o [Descargar
cambiados de
predeterminados].

Toggle Fasition:
Copy, ChrHE
2 Paste Chrl+

Delete

. T =7

Edit Mame. ..
Edit Node Address

(6) Se inicia el software de programacion dedicado CX-Thermo con el mismo modelo y

configuracién que el controlador de temperatura.

Después de finalizar la configuracién de parametros, descarguela en E5CN de la unidad

de comunicaciones numero #002.

- Thermo [ [=]
FiolE) ComrmuricolionslC) View(Y) Trororder() OpliondQ) HelpltD
27 x=dan
o [on I{} e Chareed - 1
CH1  Channel-1
Paraedes Nars Sl Pomrd
Setting Rane 2001200
= 9 #%r COZTFLE -] ,—0 .
53 Coriolingroggoss Pavomesrs ks d Updsrell]
£ Dpesstion bevel
K] Set Poirt
(] A iaiue 1
(H] Ao e Livd Vihor 1 Factory defau
M Aliern Livwwes L Ve 1

Al Ve 7
] Al L Lt Vishon 7 =N ParametervVaiue
18] Al Lowes Lt Vion 2 s
(8] Al Vi 3
(8] Al ipges Lii Ve 5
[8) Al Lwes Li Vit 3
=) Adpattrrotnd kel
sP0
Pl
2 =

™ o

St the reueed bempes el eFont]
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Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en n'::?gﬁi z‘; n'::?gﬁi z‘; Guardar la \\\ Vegg?:c' Dlagr;ost.
marcha de la marcha marcha de | marcha de config. del 2 ’ ;
de PLC DeviceNet NT Link Controller Compo- S /! 7 config. del Controller
red de PLC Link Way/F ) " sistema Link
Guardar la configuracién del sistema (1)
Guarde la configuracién de sistema para la inspeccion después de la entrega.
(1) Conéctese online a un PLC de una red.
Se muestra la ventana de informacion de la conexion online.
Todas las unidades y puertos de
= %hme Toolbus COM1.19200, Mane, 8,1 [CI1M- EZF'LI13]F!ed[EI] Mada(D) comunicaciones de un PLC conectado
- & de: CPU1 o
| = CPU Port [C11M-CPU13] Aledl-), Mod Llnldad[] R muestran automaticamente en la
Ethamet [C1wE TH2T[ETNZ1Mads]] Red(-]. Noda{12), Unidad(0) g oz 0z
DeviceNet [CJTW-DRM21] Red(-1. Nodo(53L. Unidad(1] ventana de informacién de conexion
=5 SCU Port [C1WwW-5CU41] Red(). Nodo(-). Unidad(2) H
= Eorircls Lk [CHW-CLK2131] Red(2), Noda(2), Uridadi4] online. Desde esta ventana,
conéctese a cada red y guarde la
configuracién en un archivo de
proyecto.
(2) Envie la estructura de red DeviceNet al ordenador personal.
Mueva el cursor a Conéctese a DeviceNet desde la ventana de informacién de conexién online. Después de
DeviceNet y haga clic con establecer la conexion, envie la estructura de red DeviceNet al ordenador personal.
e| botén derecho £ & Orline Toolbus COM1.15200 None 8.1 [CJTM-CPU13] Red(0). Modo{0)

= [ Online T Ihus COM1.19200 Nons, 8.1 [CJ1M EPLHE] Fiedi)], Modo((l]
ER=eal FLC o destin [CJ1M-CPUT 3] Aedidl, ModoiD) ea] L v
; CPU Fort [CJ1M-CPUT3] Red(-]. Modol-]. Unidad(-]
Ethemet [CHw-ETNZ1{ETN21 Mode]] Red(-), Modo{12), Unidad(0]

Seleccione [Conectar]

Triciar Data L

= 87 Data Link
. Tniciar babla de rutas o
Seleccione

¢ ® Iniciar tabla de rutas

[Transferir [de red a PC]] 1

(3) Envie la configuracion de red NT Link al ordenador personal.
Seleccione el menu de conexion en el puerto de CPU y, a continuacion, seleccione el

I:j puerto de enlace superior y NT Link.

A continuacion, seleccione el menu de transmision en el puerto de CPU.

| =3 Online Toolbus COM1,3500 Hone, 8,1 [CJ1#-CPUZ2] Red(0), Modol0]

Eihan Transferir [de rad & FC]

Seleccione De
. T
[Conectar] e .,
Iniciar tabla de rutas

)
o $niciar Data Link

.
Seleccione Herramienta da HT Link .* Tniclar tabla de rutas

------------------------------------------------- hssstnannnns®

[Transferir [de red a PC]]

[ Y
SeleCC|one Elementa CPU Port(252) : Serial Part Elementa
[Puerto serie] > [NT Link] sssssssssssssssnssnnnans solccionado; | CPUPOIHESE) s Serl Por selecrionade; MK

Seleccione el elemento en |a siguiente lista, Seleccione el elemento en la siguients lista,
CPL Port Compo'/ &
cPU Port(253) : Per\phera\ Port

- . J
—J

(4) Envie la configuracion de red Controller Link al ordenador personal.
Conéctese a la red Controller Link. Después de establecer la conexion, envie la
configuracién de red al ordenador personal.

=1-/=, Oniine Toolbus COM1.19200.None.8.1 [CI1M-CPU13] Redi0]. Modol0]
[SR==] i & desl A-CPI1 3] Redi). Nodo[0)
= CPL Port [CITM-CPU1 3] Redl-). Nodol-). Unidad(-)

Ethemet [CJ1Ww-ETHZ21[E THZ21Mode]] Red(-). Hodo[12]. Unidad(0]
3 DeviceMet [CJ1w -DRM21] Red(-). Hodo[B3]. Unidad(1]
SCU Port [CJ1%/-5CU41] Red(-). Modol-). Unidad(2]
=

i =2} Conticil
Seleccione Transferir [de red a PC]
[Conectar]

Seleccione .
[Transferir[de red a PC]] EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEssssssssssssssmemmmmnnt®

7

Iniciar tabla de rutas




Puesta en Puesta en \J| Puesta en : N Verificac. Diagndst.
Puesta en Puesta en Puesta en mEmieas \ meee ek Guardar la 8 ik de
marcha de la marcha marcha de ] marcha de Controll C config. del X ’ fio. del Controll
de PLC /| DeviceNet A4 NT Link ONAOLEE ompo- sistema ¥ ga coniig. de CLLTelLEIR
red de PLC Link Way/F ' / sistema Link

Guardar la configuracién del sistema (2)

(5) Conéctese a un PLC de la red Controller Link.

Seleccione un PLC remoto en la pantalla de configuracion de la red Controller Link (un PLC
sin un simbolo de cuadrado) para cambiar el destino de conexion al PLC.

Se muestra la configuracion de dispositivo de comunicaciones de PLC de destino en la
ventana de informacién de conexion online.

o .. Red1(ControllerLink){#004)

Red1(ContrallerLink] HO04]
a o (=}

En el PLC remoto especificado
Components1 Componente2
= se muestra un marco verde.
| E—

[} Compare ¥ cambie la Yersion de unidad - .
a ot o 1o x|
B Estado/error de la unidad de comunicaciones RGBT R =
. i Registro de errares de la unidad de comunicaciones e e
Seleccione [Cambiar
conexion a este PLC] ] ]
CJIM-CPU13 CHM-CPU22
HOO3
=]
.z = = Online Toolb EUMHSZUUN .1 [CJTM-CPU13] Red(0), NodolO]
También se muestran todas las i %_@"'“ b M e g e el
H o) CF‘U Part [DHM CPU13] Red(-). Nodal-), Unidad(-]
unldad.es y. puertos de P Ethermet [CJTw-E TH21[ETNZTMade]] Red(-), Mada{12), Unidad(0)
comunicaciones en la ventana de Deviosat [CJ14-DRM21] Redt). Nodo(83). Unidadi1)
. f .z . s I H SCU Port [CIw-5CU41] Red(-). Modol-). Unidad(2]
informacién de conexién online. gy Cotroller Link [CJ1/-CLK2141] Red(4], Moda(2), Unidad(4)

(6) Envie la configuracion de la red DeviceNet al PLC remoto.

Conéctese a DeviceNet desde la ventana de informacién de conexion online y envie la
configuracién de red al ordenador personal.

%| =™ Online Toolbus COM1,19200,None.2,1 [CJ1M-CPUT3] Red(D). Nodo(0)

2 =50 & desting [CJ1M-CPU13] Redl4], Nodol2)

CPU Fort [CITM-CPU1 3] Red(-). Nodo(. Unidad-)

riek [C11W-E TH21[E TM21Made]] Red(-). Noda(12), Unidad(0)

-]. Modo(12], Unidad(0)

Transtarit [de redia PC]

Seleccione [Conectar] ssssssesmannss

Conectar PSd

*
Ad
Tniiciar Daba L\nk‘“ |
*

|
Seleccione | :
[Transferir [de red @ PC]] =sssssssssssssssssssnssnnsnnnansnannsnnnnnnnnnnnnnnunnnnnnnnnnnnnnunns®

*

(7) Envie la configuracion de la red DeviceNet a otro PLC remoto.

Repita los pasos desde (6) y (7). Después de la transmision, se muestran todas las redes
enviadas al area de trabajo.

Sk

= % NuevoProyecto

wfr Red1[ControllerLink)[#004)
-_rfg Red2_Unidad(1][DeviceMet][-]
'd Red3[DeviceMet[#007)

o Redd(DeviceNet|[HO02)

= RedSNTLink][-)

(8) Guarde todas las configuraciones.

Jﬂrch\vo Editar Ver Insertar Red Componente

H b Nueva Chrl+
L@ Abrir,.., Chrl+h
JJ Carrar

: ﬂ Guardar i+

Seleccione
[Guardar como...] Tt »



; - e
Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en nF;:?c?tgz 32 nF;:?c?tgz 32 Guardar la \\\ Veé'g(l:gc' Dlagr;ost.
marcha de la marcha marcha de | marcha de config. del X ’ :
de PLC DeviceNet NT Link Controller Compo- e i 7 config. del Controller
red de PLC Link Way/F ) M sistema Link
Verificacion de la configuracion del sistema (1)
Confirme que el sistema tiene el mismo cableado y ajustes que antes del desmontaje.
= La verificacion de CX-Integrator ha finalizado.
(1) Conéctese online a un PLC de una red.
Se muestra la ventana de informacién de la conexiéon online.
x| =™ Orline Toolbus COM1,15200,Mone &1 [CHM-CFU13] Red|d), Modof0) Todas Ias Unidades y puertos de
4 =5 5PE . .
: ot (11 PO 3] Rt Nose(). L nidod() comunicaciones de un PLC
Ethernet [CJ14/-E TN21[E TNZ1Mode]] Redi-). Noda(1 2], Unidad(0]
DeviceNet [CIT4w-DRM21] Red(-). Noda[83). Uridad(1) mmEE conectado se muestran
<% 5CU Port [C11%-SCU41] Red(-). Nodal-). Unidad(2)
=21 Controller Link [C11W CLK2141] Red(4), Noda(2], Unidad(4) autométicamente en |a Ventana de
informacion de conexion online.
(2) Verifique la configuracion de la red DeviceNet.
Conecte a una red DeviceNet de destino del area de trabajo y verifique la estructura de red.
A5 BE
% = = M Fi i
=5 ooy o4 6:? -55'-'-—:E;?adr'lo[-‘g;ﬁUIIBrLink][ﬂDM]
£ e & o "
2_Unidad{1)[D eviceMet]-) o Redyp, b
S 2 ReddD Isertarred
Abrir 25 RedSIN - Eliinar
Inserteg ted Transferir [de PC ared]
T Transferir [de red a PC]
Elimirat
*
. Transfek [de PC & red] o |
Seleccione " Tran<Fe¢de red & PC] 0’. ey ]
L] = i . s
[Conectar] "traaa,,, LET T (Zompat, ‘,’ Caribiar direccion de red
"l..... i ~ o Gopiar
S I - P!mie'ﬂ Pegar
[Ceecc'onei EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEESEEEAEEESEEEEEEEEEEEEEEES amnmnnn®
omparar
(3) En el cuadro de dialogo de resultados de la verificacion se mostraran todos los errores
encontrados en la verificacion de la configuracion.
|
. .eesa. OiUnesclavo no estden lared,
@ Eltipo de dispositivo de 1 05 &...  CI1W-DRMZL Mo existe. .
es posible que se haya
cableado incorrectamente la red.
Haga clic en
[Cerrar]

=

(4) Después de solucionar el error, vuelva a verificar la configuracion.
X Se muestra un mensaje en el que se

@ st e aso et indica la verificacién coincidente y
que ya se puede confirmar que la
configuracién es la misma que antes
del desmontaje.

Haga clic en
[Aceptar]




; ” T
Puesta en Puesta en Puesta en Puesta en nF;:?;E z'; nF;:?;E z'; Guardar la \\\ Veé'g(l:gc' Dlagr;ost.
marcha de la marcha marcha de | marcha de config. del X ’ :
de PLC DeviceNet NT Link Controller Compo- e i 7 config. del Controller
red de PLC Link Way/F ) M sistema Link
Verificacion de la configuracion del sistema (2)
(5) Verifique la red NT Link.
Conecte a la red NT Link del area de trabajo y verifique la configuracion de red.
Confirme que se muestra el mismo mensaje de coincidencia de verificacion que en el paso (4).
=l =l
=5 NusvoProyecto =& HusvoProvecta
| Fied1(ControllerLink)(#004] 11—'-'-5 Redl[Contrallzrlink(H#004)
Fed2 Unidad(1][D eviceMet][-] T RedZ_Unidad(1](DeviceMet)(-]
Fied3(D eviceMet)[#001] Fied3(D eviceM et)(#001]
02| Red4[D eviceM et][#002]
o e I3 P FedSINTLink][-]
%W 1‘@ "
Inserti red Insertar red
Elirimar Eliminar
Seleccione Trarster [de PC o red] Transferiv [de PC a red]
TrarsterBde red s Pe] ¢ [de red a PC]
[Conectar]
IiEEEEEEENEEEEEEEESR _#
. [ ER| “Qenumnr red
[Comparar]
(6) Verifique la red Controller Link.
Conéctese a DeviceNet desde la ventana de informacién de conexion online y verifique la
estructura de red.
Confirme que se muestra el mismo mensaje de coincidencia de verificacion que en el paso (4).
=] 2] S
= NuevoPropecto
ﬁ Abrir
Insertar red
Eliminar
et Transferir [de PC a red]
. transfer’lr (E red & PE] Transferir [de red a PC]
SeleCC|one IEEEEEEEEEENEEEEEER R
[Conectar] e
Cambiar direccicn de red Can®iar direccion dered
Copiar ;%pis\
- Pegar. | " JSPeaar
- — Parametra r H L4l & parametra 3
. Project e rojes
Seleccione I rrret e
[Comparar]

(7) Conéctese a un PLC de la red Controller Link.
Conéctese a un PLC remoto mediante el mismo procedimiento del paso (5) para guardar
una configuracion del sistema.
Utilice los pasos de (2) a (4) para verificar la red DeviceNet.

. Red1 {ControllerLink){#004) . Red1{ControllerLink)}{#004) B ol x|
Red1(Contraller Link) (HO04) Red1iContraller Link] (#00<4]
e
Compaps el Choupes Comporerte1 Componente?
o E Parametro » ﬁ L ﬁ
CJ Compare v cambie la versidn de unidad
C e R S il s
B Estadoferror de la unidad de comunicaciones I 1
Registro de errores de la unidad de comunicaciones =+
Seleccione [Cambiar ==== =l
conexion a este PLC] ’
=] 5
MHuevoFProyecto
21 RedlControllerLink](#004] g
Red2_Unidad(1)(DeviceMet](-] CPU Port [CJ1M-CPU1 3] Red-), Modol-], Unidad(-]
RO e < Ethernet [CJTW-ETNZ1(ETNZ1Mode]] Fed|-], Nada[12), Unidad(d)
=y Abrir ) - -ij DeviceNet [CI1w-DRM21] Fed|-), Nodo[83]. Unidad(1]
“mx Red NSRS T SCU Port [CJ1Ww-SCU41] Red-), Nodal-), Unidad(2]
E"r"""' & :@ Controller Link [CJ1'w-CLEK2141] Red(4]. Nodo(2), Unidad[4)
Tran*rlr [dePe ared]
. Transferir [de red = P=]
Seleccione e
LLLLL L LR R RNE | NN g =t
[Conectar] e e o Ki .
Cambiat direccion dered
el
project | Pegar
Seleccione (8) Verifique la configuracion de la red DeviceNet en otro PLC remoto.

[Comparar] Utilice el mismo procedimiento del paso “N4” para verificar la estructura de red.



\ el . .
Puesta en Puesta en || Puesta en : N Verificac. Diagnost.
Puesta en Puesta en Puesta en mEmieas \ meee ek Gual_'dar la W 8 ik e
marcha de la marcha marcha de | marcha de Controll C config. del X ’ fig. del Controll
de PLC /| DeviceNet 4 NT Link ONIONEE ompo- sistema  4f 4 conilg. de ontrolier
red de PLC Link Way/F ' / sistema Link

Diagnostico de Controller Link

Confirme que la conexién de Controller Link es correcta con un sistema de nivel superior.
= El resultado del diagndstico es correcto

(1) Conéctese al PLC online y, a continuacion, conéctese a una unidad Controller Link
mediante la ventana de informacién de conexién online.
=] EI—Q_l Online Toolbus COKM1.,19200Mone 8.1 [C11M-CPU1 3] Red(0). Modo[0]
= il :

[Cd7h 3] Redi0].
1M-CPLA 3] Ried(-). Madaj-

]
. Uridad(-]

Haga clic con el boton
derecho en una unidad  ===="="n

DeviceNet en Dispositivo Iniciashatstinh
. Iniciar tabla de rutas
de destino en la ventana - ;

. ., Herramienta de NT Link >
de informacion de Herramienta de Cantraller Link >
ConeXIén 0n|lne y a Herramienta Ethernst »
Continuacién Seléccione Comprobacidn de retorno de eco entre nodos del PLC

[Conectar] ‘

(2) A continuacién, seleccione la herramienta de red Controller Link.

x| =@ Oriine Toolbus COM1,13200 None 8.1 [2J1M-CPU13] Redid). NodofD)
4 =9H

X . Uridad]:]

~-zz Ethemet [CITW-ETN21[ETN21Mode]] Red(-), Nodo(12), Unidad(0)
- DeviceNet [CI1W-DRM21] Red(-). Modal53], Unidad(1)

g . Modal-], Unidad(2)

Transferir [de red a PC]

Coneckar

Iniciar Data Link
Iniciar tabla de rutas

Herramienta de NT Link
Herramienta de Contraller Link

Zomprobacidn de retorno de eco entre nodos del PLC |

£. Herramienta de diagnéstico de red Controller Link

=10l =]
archivo (F)  Wer (%) Diagnosticar () Estado de nodo (M) Ayuda (H)
& H B &5

Ruta de transmisidn: Tipo de cable Data Link:
“elocidad de 2 Mbps Tiempodeciclbde  6.7ms Modo de sondeo:  Wodol MNodo inicial: MNodo2
transrmisicn: COMUNICaciones |

B ]

| 1

Resultados | Mivel | MNodo | Mensaje de diagndstico |
@Inﬁ:vrmac\n’m La red Controller Link estd correcta.
Listo |Red1 [Red3 Nodoz




Configuracion
del
servo/variador

Haga clic con el boton
derecho en 3G3MV-
PDRT2 y seleccione
[Iniciar aplicacién
especial]

{

Seleccione [Iniciar con
configuraciones
heredadas]

Se inicia CX-Drive y
se muestran los
ajustes de propiedad
del variador

Guardar datos

Conexion
DeviceNet

Conexion
RS232C

Inicio de CX-Drive mediante DeviceNet

Configure las controladores en DeviceNet y inicie CX-Drive en la ventana de CX-Integrator.
A continuacion se ofrece un ejemplo de 3G3MV-PDRT2.

Al abrir un archivo de datos almacenado después de iniciar la herramienta
dedicada, seleccione [Iniciar sélo]. Si se selecciona [Iniciar con configuraciones

heredadas], se crean nuevos datos.

:r.,NewProject - CX-Integrator

File Edt View Insert Network Component Took MWindows Help

=la1x|

Dﬁn|§@.“ﬁﬁ|nn ”’EE”\|@LG§ HJW‘

e 5 2[5, Bade*HEESE DL RS

=l

£ NewProject . Network1(DeviceNet)(#012)

i ;@ Metwark1[DeviceMetl[#012)
i)
#01
CIIW-DRMZ1 3
Parameter »
e |
2 Monitor. ..
Reset
‘e, =
*«, Project Maintenance information
L B Register to another, device »
L A
Caomponent Type.'. | Export »
-3 EDSDevicshle] T4,
EE=o ‘e, & cur
. (@ OMRON Coporation ¥ &, B3 Copy Clrltc
" B@.Ev‘mﬂwe Yol Bt Chrly.
A w gy Delete

L]
& Communications Adspler™ ¥ u |y |

Change Hods sddress

[ ] .Cnangs D.ewce Comment. ..
=i =

CFS EDS[DevicaMat) < Network1[D

CPU42H] Met(0). Node{d)

L 0)

Ul Pt [I - 42H] Met(-], Nodel-], Unit-]
Controller Link [CITW-CLE21] Het(1]), Node(8), Urit(1]
DeviceNet [CJ1Ww-DRM21] Net(12], Node[63), Urit(5]
= Ethemet [CITW-ETNT1] Net(10], Node(104), Unif10]

Il
|taunch related Spedial Application | @ onine’
]
— Drive Name
|Drie
—Drive Type > . ) »
[Ewerter = [agam o [ Settings. k. Seleccione Configuracién para

3GIMV-A2004-PRG3I2 (V7
+3GIMY-PDRTZ

— Connection Type
Settings...

—Comments

Tvpe vour own comment in here. ;I

QK I Cancel I Help |

establecer las especificaciones
de variador detalladas.

Haga clic en E | y guarde los datos.

Si se editan datos de configuracion de varios controladores, los datos de controlador se
guardan por tipo de controlador y se guarda un resumen total en un archivo de trabajo.



Configuracion
del
servo/variador

Conexion
RS232C

Conexién
DeviceNet

Conexion de un servo o variador a un ordenador personal en serie.

En el mend [Inicio], seleccione [Programas] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Drive] > [CX-Drive]
para iniciar CX-Drive al conectar el servo o el variador con conexién serie al ordenador.

Seleccione [Archivo] > [Nuevo] para crear nuevos datos si se conocen las
especificaciones de controlador.

Si el controlador ya esta conectado, seleccione [Archivo] > [Autodeteccion] para
detectar el modelo y la especificacion de este controlador conectado.

x|
—Drive Name
[Drivet
Seleccione —Drive Type
[Configuracion]“*=..., . [irvverter = Jacamn o | Settines.
--..-.. T AEIMY-AZ004-PRGI2 (T
.lll.....

: ny TS
—Connection Type tray, - |

| Direct Settings..

Configure las —Comments

eSpeCiﬁCalCion.eS Twpe your own comment in e | Driver I
de comunicaciones

Slave Unit Address

o | _

Communications Timeout

Iake default

kN

@ Mumber of retries

OK ] Cancel | Help

=

O seleccione [Archivo] > [Autodeteccion] para detectar la especificacion del controlador conectado.

Para ejecutar la

deteccién automatica,
seleccione N EEEEaaaa,
[Configuracion] y &
defina las condiciones I I
de busqueda

LELLEET S -
Drive |Proper Connection Deseription

-
—] ol | 2
e

Guardar datos Haga clic en = I y guarde los datos.
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Appendix



1. Requisitos de ordenador personal

Elemento Requisitos del sistema*
Sistema operativo (SO) Microsoft® Microsoft® Microsoft® Microsoft®
(Nota 1) Windows® 98 SE Windows® NT Windows® 2000 Windows® XP
Versioén en inglés o japonés (Service Pack 6a) (Service Pack 3 o

posterior)/

Windows® Me

Ordenador DOS/V (IBM AT compatible) con un procesador Pentium Il a 333 MHz o
superior. Se recomienda Pentium Ill a 1 GHz o superior.

Unidad principal

Memoria Se necesitan 256 MB como minimo (nota 2)
Disco duro Para instalar CX-One completo, se necesita 1,8 GB de espacio libre como minimo.
Pantalla Pantalla de alta calidad con SVGA (800 x 600) o superior y 256 colores como minimo.

Unidad éptica Unidad de CD-ROM

Puerto de comunicaciones 1 puerto RS-232C como minimo (nota 3)

Otros Para el registro de usuario online a través de Internet, se necesita el hardware

adecuado, como moédem y derechos de acceso a Internet.

(Nota 1):

Acerca del sistema operativo para CX-One:

Este producto no se ejecuta en Microsoft Windows 95 u otras versiones de sistema operativo
distintas de las especificadas en los requisitos del sistema.

Si dispone de un sistema operativo de ese tipo en un ordenador cliente, debe actualizar el sistema
operativo antes de instalar este producto.

Tenga en cuenta que la capacidad necesaria de sistema y de disco duro depende del entorno de
sistema.

(Nota 2):
La memoria necesaria depende del software de programaciéon CX-One. Consulte informacion
detallada en el manual del usuario.

(Nota 3):

Se necesita un puerto RS-232C para la conexion con un PLC mediante el software de programacion
CX-One. Si sélo tiene USB en el ordenador personal, utilice un cable de conversién USB-RS-232C
(CS1W-CIF31).




2. Lista de software para instalar

A continuacion se muestra el software de programacion CX-One instalado con CX-One.

Software de Descripcion Espacio libre Observaci
programacion necesario en el | ones
CX-One disco duro
CX-Programmer | Software para crear y depurar programas para las series CS/CJ, C o aprox. 250 MB | Sies
CVM1/C de SYSMAC. necesario
CX-Integrator Software para preparar y configurar redes FA como Controller Link, aprox. 100 MB
DeviceNet y CompoWay/F.
CX-Position Software para crear y monitorizar varios datos de unidad NC de la aprox. 15 MB
serie CS/CJ de SYSMAC.
CX-Motion Software para crear datos para las unidades MC de las series CS/CJ, | aprox. 40 MB
alpha y CV de SYSMAC, y para crear y monitorizar programas MC.
CX-Motion-NCF Software para crear y monitorizar varios datos de unidad NCF de la aprox. 100 MB
serie CS/CJ de SYSMAC.
CX-Motion-MCH | Software para crear datos, programas Motion y monitorizar la unidad | aprox. 100 MB
MCH de la serie CS/CJ de SYSMAC.
CX-Drive Software para configurar y ajustar datos de variador/servo. aprox. 100 MB
CX-Designer Software para crear datos de pantalla para terminales programables aprox. 500 MB
de la serie NS.
CX-Process Software para crear y depurar los programas de bloque de funcién aprox. 65 MB
Herramienta para tarjeta de unidad de control de lazo, CPUs de proceso y CPUs
de lazo de la serie CS/CJ de SYSMAC.
Face PIe}te Software para generar automaticamente archivos de proyecto de la aprox. 50 MB
Auto-Builder serie NS para monitorizar y optimizar un controlador de lazo.
para NS
CX-Protocol Software para crear un procedimiento de transmision de datos aprox. 20 MB
(protocolo) con un dispositivo universal externo conectado a una
tarjeta/unidad de comunicaciones serie de la serie CS/CJ y alpha de
SYSMAC.
CX-Profibus Software para configurar el maestro PROFIBUS. aorox. 10 MB
(Sélo se puede instalar en Windows NT 4.0/2000/XP.) prox.
CX-Simulator Software para depurar programas para la serie CS/CJ de SYSMAC aprox. 40 MB
sin la CPU mediante la simulacion de la operacién de CPU en un
ordenador personal.
CX-Thermo Software para configurar y ajustes de parametros para dispositivos aprox. 20 MB
(componentes como, por ejemplo, controladores de temperatura).
(Sélo se puede instalar en Windows 2000/XP.)
CX-FLnet Software para configurar y monitorizar la unidad FLnet de la serie aprox. 1 MB
CS/CJ de SYSMAC.
Utilidad Switch Software de utilidad de apoyo a la depuracion de PLC. El estado de aprox. 5 MB
Box entrada/salida y los valores actuales de direccion en un PLC
especificado por el usuario se pueden monitorizar y modificar
facilmente.
Software de Grupo de componentes que se utiliza habitualmente en aplicaciones aprox. 300 MB | Siempre
programacién de | de CX-One, como CX-Programmer y CX-Integrator. se instala

PLC

CX-Server

Middleware necesario para establecer comunicacién entre el software
de programacion CX-One y componentes OMRON, como PLC,
indicadores o controladores de temperatura.

Se necesitan 1,8 GB de espacio libre en el disco duro del ordenador personal para instalar todo el
software de programacion CX-One. Asegurese de que hay suficiente espacio libre.




3. Comparacion de funciones entre software de programacion
convencional y CX-One (1/2)

Funcion

Software de programacion convencional

CX-One

Gestion de la ventana de tabla de E/S de
CX-Programmer

Informacion de la posicion de la unidad
montada Unicamente

@® Solo muestra posicién/tamano usado
(s6lo se muestran la direccion y el tamafio de
cabecera del area utilizada en el area CIO)
® No esta disponible la configuracion de
DM de asignacién de unidades de bus de
CPU y unidades de E/S especiales.

Ademas de las funciones tradicionales, estan
disponibles las siguientes funciones:

® Se utiliza como terminal de configuracion
de unidades de bus de CPU y unidades de
E/S especiales

@® Se utiliza como un terminal para iniciar el
software de programacién de cada unidad

Configuracion inicial de unidades de bus
de CPU y unidades de E/S especiales
(DM de asignacion, relé de asignacion,
configuracion de sistema de bus de

@ Configuracién de valor hexadecimal de
cuatro digitos o de otro tipo para cada
direccion haciendo referencia al area DM de
asignacion en el manual utilizando la

@ Al hacer clic con el botén derecho en una
unidad de destino en la tabla de E/S 'y
seleccionar [Configuracién de unidad], esta
disponible la configuracién de parametros de

CPU) memoria de PLC como area DM universal unidades de bus de CPU y unidades de E/S
(configuracién directa en numerosos casos). | especiales (principalmente DM de
i asignacion) sin consultar un manual en el
siguiente cuadro de dialogo.
* Se necesita para configurar valores al
comprobar las direcciones basadas en
numero de unidad. Y los datos no se guardan s 7| 5
como datos de parametro para cada unidad
(s6lo como datos DM para una CPU). - =
jreaigeutig] o] L]
* La configuracién esta disponible mediante
nombres de elemento sin reconocer
direcciones. Ademas, los datos se pueden
guardar/leer como un archivo de datos de
configuracion de parametro para cada unidad.
@ Los datos de configuracion se pueden @ Los datos de configuracion se pueden
gestionar de la misma forma que las demas | guardar en un archivo de datos de
areas de memoria de E/S para guardar en un | configuracién de parametros para cada
archivo de proyecto CXP o un archivo de unidad o en un archivo de proyecto CXP para
datos de memoria de archivo. configuraciones de parametro de unidades
completas.
Config. | Ethernet | Configuracion de Mediante [Configuracién de unidad] en la Haciendo clic con el boton derecho en una
de red sistema de unidad de | tabla de E/S de CX-Programmer online. unidad Ethernet de la tabla de E/S y
bus de CPU para seleccionando [Configuracion de unidad]. Se
unidad Ethernet puede guardar como un parametro del mismo
modo que otras unidades de bus de CPU y
unidades de E/S especiales.
Monitor de red Sin herramientas para monitorizar la red Con CX-Integrator se puede monitorizar el
Ethernet Ethernet. dispositivo de conexion de red Ethernet.
Contr. Configuracion de Haciendo clic en una unidad Controller Link Haciendo clic con el botén derecho en una
Link conmutadores de de la tabla de E/S en CX-Programmer online | unidad Controller Link de la tabla de E/S

software de la unidad
Controller Link

y seleccionando [Configuracion de
conmutadores de software].

online u offline y seleccionando
[Configuracion de unidad].

Configuracion
(manual o
automatica) de data
link de Controller Link

Mediante CX-Net (Componente Data Link) en
CX-Programmer.

Mediante un componente data link
seleccionando [Herramientas] > [Iniciar Data
Link] desde CX-Integrator.

Monitor de red
Controller Link

Sin herramientas para monitorizar la red
Controller Link.

Con CX-Integrator se puede monitorizar el
dispositivo de conexion de red Controller Link.
También se puede iniciar la herramienta de
diagnostico de Controller Link (seleccionando
[Herramientas] > [Herramienta de Controller
Link] > [Diagnostico de red] desde CX-
Integrator online).




3. Comparacion de funciones entre software de programacion
convencional y CX-One (2/2)

Funcién Software de programacion CX-One
convencional
Configur | DeviceNet Asignacion fija Asignacion fija: No hay Asignacion fija: Haciendo clic con el botén
acion mediante DeviceNet, | herramienta de configuracién derecho en una unidad DeviceNet de la
de red o asignacion libre (mediante ediciéon en la memoria tabla de E/S online u offline y seleccionando
mediante asignacion | del PLC). [Configuracion de unidad].
de DM (. Asignacion libre: Mediante Asignacion libre: Haciendo clic con el botéon
configurador de DeviceNet derecho en una unidad DeviceNet de la
tabla de E/S mediante CX-Integrator online
u offline y seleccionando [Editar parametros].
Asignacion libre y Mediante configurador de Haciendo clic con el botén derecho en una
configuracion/monit- | DeviceNet unidad DeviceNet de la tabla de E/S y
rizacion de seleccionando [Iniciar aplicacion especial]
parametros de para la edicion de parametros de dispositivo.
esclavo mediante
configurador de
DeviceNet
CompoWay/F | Configuracion de Mediante CX-Thermo Controlador de temperatura: Haciendo clic
parametros de con el botén derecho en una unidad de
estacién esclava destino mediante CX-Integrator online u
CompoWay/F offline y seleccionando [Iniciar aplicacion
especial] para iniciar CX-Thermo y editar la
configuracion.
Sensor inteligente: Haciendo clic con el
boton derecho en una unidad de destino
mediante CX-Integrator online u offline y
seleccionando [Editar parametros] para
realizar la edicion.
Tabla de rutas Mediante CX-Net (Componente Seleccionando [Herramientas] > [Iniciar
Tablas de rutas) en CX- tabla de rutas] desde CX-Integrator para
Programmer. utilizar Componente Tablas de rutas.
(Nota)

La tabla de E/S se puede iniciar desde CX-Programmer o CX-Integrator en CX-One.
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