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VORWORT

Sicherheitshinweise

Beachten Sie aus Grinden der Betriebssicherheit stets die folgenden Sicherheitshinweise.

B Umgebungsbedingungen

e Der Smart Sensor darf nicht an Orten verwendet werden, an denen explosive oder
brennbare Gase vorhanden sind.

¢ Installieren Sie den Smart Sensor von Hochspannungseinrichtungen und Spannungs-
versorgungen entfernt, um die Sicherheit wahrend des Betriebs und der Wartung zu
gewébhrleisten.

B Spannungsversorgung und Verkabelung

*Legen Sie keine Spannungen an, die die Nennspannung (12 bis 24 V DC £10 %)
Uberschreiten.

* Stellen Sie bei der Spannungsversorgung des Sensors sicher, dass die Polaritat der
Spannung korrekt ist, und schlieBen Sie keine AC-Versorgungsspannung an.

* SchlieBen Sie die Last am offenen Kollektorausgang nicht kurz.

* Verlegen Sie Spannungsversorgungskabel fir den Smart Sensor nicht zusammen mit
Hochspannungsleitungen oder Netzleitungen. Andernfalls kénnen Induktionen verur-
sacht werden, die Fehlfunktionen und Beschadigungen zur Folge haben.

* Schalten Sie vor der Verkabelung und vor dem AnschlieBen oder Lésen der Stecker
unbedingt die Spannungsversorgung des Sensors aus.

M Einstellungen

* Wenn der Smart Sensor beim Einstellen des Schwellenwerts an ein externes Geréat
angeschlossen ist, schalten Sie den Schaltausgang-Haltewerteingang der
Verstérkerbaugruppe ein, um zu verhindern, dass der Schaltausgang an ein externes
Gerat ausgegeben wird.

H Sonstiges

* Die Smart Sensoren der ZX-E-Serie (induktive Abstandssensoren) und die Smart
Sensoren der ZX-L-Serie (Laser-Typ) sind nicht kompatibel. Verwenden Sie die Smart
Sensoren der ZX-E-Serie und der ZX-L-Serie nicht zusammen.

* Versuchen Sie nicht, den Smart Sensor zu zerlegen, instand zu setzen oder zu modi-
fizieren.

* Entsorgen Sie den Smart Sensor wie Industrieabfall.

ZX-E

Bedienerhandbuch
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VORWORT

OrdnungsgemaBe Verwendung

Befolgen Sie stets die nachfolgend aufgefiihrten Anleitungen, um héchste Zuverléassigkeit und
Funktionalitdt des Smart Sensors zu gewéhrleisten.

Installation des Smart Sensors

B Umgebungsbedingungen
Installieren Sie den Smart Sensor nicht an folgenden Orten:
* Orte, an denen die Umgebungstemperatur den Nenntemperaturbereich Uberschreitet.

* Orte, die schnellen Temperaturschwankungen ausgesetzt sind (wodurch Kondensatbildung
verursacht werden kann).

¢ Orte, an denen die relative Luftfeuchtigkeit den Bereich von 35 % bis 85 % Uberschreitet.

* Orte, an denen der Smart Sensor korrosiven oder entziindlichen Gasen ausgesetzt ist.
* Orte, an denen der Smart Sensor Staub, Salz oder Metallpulver ansammeln wiirde.
¢ Orte, die unmittelbaren Vibrationen oder Schwingungen ausgesetzt sind.

* Orte, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind.

* Orte, an denen der Smart Sensor Feuchtigkeit, Ol, Chemikalien usw. ausgesetzt ist.
* Orte mit starken elektromagnetischen oder elektrischen Feldern.

Installation und Handhabung der Komponenten

B Spannungsversorgung und Verkabelung

* Das Sensorkopfkabel darf auf héchstens 8 m verlangert werden. Verwenden Sie ein
ZX-XCLIA-Verlangerungskabel (separat erhéltlich), wenn das Kabel vom Sensor ver-
langert werden muss.

* Verwenden Sie zur Verldngerung des Verstarkerkabels ein abgeschirmtes Kabel. Das
abgeschirmte Kabel muss vom gleichen Typ wie das Verstarkerkabel sein.

*Wenn Sie einen handelsiblichen Schaltregler verwenden, erden Sie den Geh&useer-
dungsanschluss.

* Wenn die Spannungsversorgungsleitung Spannungsspitzen ausgesetzt ist, schlieBen Sie
einen Uberspannungsableiter an, der den Bedingungen der Einsatzumgebung entspricht.

* Wenn Sie mehrere Verstérkereinheiten anschlieBen, schlieBen Sie die Erdungen des
Linearausgangs an alle Verstarkereinheiten an.

H Anlaufzeit

Nach Einschalten der Spannungsversorgung lassen Sie den Smart Sensor fir minde-
stens 30 Minuten vor der Anwendung warmlaufen. Direkt nach Einschalten der Span-
nungsversorgung ist der Schaltkreis noch instabil und die Werte andern sich
fortlaufend, bis der Sensor vollstandig warmgelaufen ist.

B Wartung und Inspektion

* Schalten Sie die Spannungsversorgung immer AUS, bevor Sie den Sensorkopf aus-
richten oder ausbauen.

* Verwenden Sie keinen Verdinner, Benzin, Azeton oder Waschpetroleum zum Reini-
gen des Sensorkopfes oder der Verstarkereinheit.

ZX-E
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Verwendung dieses Handbuches
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. . . Q
LY in einem Kapitel =
S .*" Gibt den Seiteninhalt an. ‘g_
Einstellung der Linearitat s o . )
. (7
Die Linearitat des ZX E-Smart Sensors ist bei Lieferung bereits eingestellt. Um SP I !‘! _b__e_r_$_| p_h_t_ _____________________ 8
jedoch eine genauere Linearitét zu erzielen, kdnnen Sie die Linearitét ent- . . - . .
sprechend der aktuellen Messobjekte und Betriebsumgebungen erneut einstellen. Blletet €ine UberSICh.t bZW-. ein Ablauf- u
diagramm der Funktion, die unter der g
Auswahl des Schaltobjektmaterials <€ === =======-==---- -z ----+ Kapiteliberschrift beschrieben wird. %
_____________________________________ ',' = \| “‘ - L1 - c
+” In diesem Abschnitt wird die Einstellung des Schaltobjektmaterials S § ' ‘_Z_w_l_s__c_h_e_nl_".b_e_!’§.c_h_r_lif:t ..... [2)
1 beschrieben. [ % . . =2
H «1+ Um nach dem Andern des Materials die Standardeinstellung der ~ © : a : ReQISter 8
Y Linearitat wieder herzustellen, wahlen Sie das Material und wahlen ' * % : -------------------------------
i sie anschleBend Adjust - Gibt die Kapitelnummer und das
R A S Themengebiet an.
""""""""""""""""" w05
..~ |- Funktionsubersicht und
Wechsel in die Schwellenwert-Betrigbsart (T) < = = = = = = = = = = = = = = == = = = = = = = = ' . . :: : Vo rsch I ége
1. Stellen Sie den Betriebsartenwahl- @ '
schalter auf Schwellenwert (T). RUN T FUN :
i Betrieb
2.Stel\enS\edenSChaIterautden ”@L I-""----------------T ---------------------------
einzustellenden Schwellenwert. Kennze|chnet den alS néchstes

auszufiihrenden Schritt.
3. Driicken Sie eine Pfeiltaste.

Die erste Stelle des Schwellenwerts, der auf der
unteren Anzeige angezeigt wird, blinkt und die
Direkteingabe wird aktiviert.

4. Andern Sie den Schwellenwert mit Hilfe @/D
der Pfeiltasten.

11 Zum Léschen der ausgewahiten Einstellung
S verwenden Sie die Links-Taste, um den
O Cursor auf die linke Stelle zu setzen. Dricken
ek Sie anschiieBend erneut die Links-Taste. Die
Anzeige kehrt zur aktuele Einstellung zurick.

A

N ZX-E
, Bedienerhandbuch

31

Zeigt den Anzeigestatus, nachdem ein Schritt
im Bedienverfahren durchgeflihrt wurde.

:Tasten und Schalter

[ S

Bietet eine Abbildung mit Tasten oder Schaltern,
die zur Bedienung verwendet werden.

:Verfahren und zusatzliche Erlauterungen

Nutzliche Informationen wéhrend des Betriebs sowie
Referenzseiten werden hier mit speziellen Markierungen
gekennzeichnet, um die verflgbare Informationsart anzugeben.

B TS

*Diese Seite ist in diesem Handbuch
nicht enthalten.

ZX-E
Bedienerhandbuch 9
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VORWORT

Kennzeichnung

H Menis

Angaben, die auf den Digitalanzeigen angezeigt werden, werden in GROSSBUCHSTA-
BEN dargestellt.

H Vorgehensweisen
Die Reihenfolge fiir die Vorgehensweise wird durch Nummerierungen angegeben.

H Visuelle Hilfen

der Smart Sensor-Funktionen zu gewahrleisten. Wird der Smart Sensor nicht korrekt verwendet,
kénnen Daten verloren gehen und Fehlfunktionen des Smart Sensors verursacht werden. Lesen Sie
alle Hinweise und befolgen Sie die Sicherheitshinweise.

Erklart Schritte, die befolgt werden miissen, um eine effiziente Leistung und praktische Verwendung

AV
N
‘( (\l Gibt Informationen zu wichtigen Betriebsverfahren, gibt Tipps zur Verwendung der Funktionen und

hebt wichtige Leistungsinformationen hervor.
CHECK!

Verweist auf Seiten mit relevanten Informationen.

Gibt hilfreiche Informationen flr den Fall einer Stérung.

ZX-E
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Kapitel 1
MERKMALE

ZX-E-Merkmale

Der Smart Sensor der ZX-E-Serie misst den Abstand zwischen dem Sensorkopf und dem
abzutastenden Objekt.

Beispiel: Erfassung vom unteren Totpunkt auf einer Presse

N
n
m
1
=
(]
=
x
3
D
(1]

Messdetails

Schaltobjekt

\4
_— Abstand
A

Messausgang

Schaltausgange

ZX-E
12 Bedienerhandbuch



Kapitel 1
MERKMALE

Zahlreiche einfache Funktionen

B Messbereit bei Einschalten der Spannungsversorgung

Der Smart Sensor kann direkt nach Installation und Verdrahtung verwendet werden.
Sie muissen nur die Spannungsversorgung einschalten und schon ist der Sensor

betriebsbereit.
Der gemessene Abstand wird auf der Verstarkereinheit angezeigt.

N
2
m
=
(1]
=
Y
3
-
(1]

—

H Einfache Einstellung der Linearitat

Positionieren Sie das abzutastende Objekt im spezifizierten Abstand und driicken Sie
die Eingabetaste (ENT), um eine genaue Linearitatseinstellung durchzuflhren. Zeitauf-
wendige Einstellungen der Verschiebung und Bereiche sind nicht erforderlich.

Eine genaue Einstellung ist auch bei nicht eisenhaltigen Messobjekten méglich.

[E) s.46

o, 100 %
0% Sr/" |

| )

m;stand

)

ZX-E
Bedienerhandbuch 13



Kapitel 1
MERKMALE

B Einfache Kalkulationseinstellungen

Verwenden Sie eine Kalkulationseinheit, um miihelos die Dicke sowie die Summe und
Differenz zwischen zwei Messungen zu berechnen.

1B\ s. 108

=

c J— Kalkulationseinheit

=

SleunjidN-3-XZ
omron
ZX-EDA
Ce

Dicke

omRron
ZX-EDA
Ce

U

Schutz gegen gegenseitige Beeinflussung fir dicht
nebeneinander montierte Sensorkopfe

Der Smart Sensor besitzt eine Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflussung, so
dass mehrere Sensorkdpfe dicht nebeneinander montiert werden kénnen. Durch Ver-

wendung der Kalkulationseinheit ZX-CAL2 ist diese Funktion fur bis zu funf Sen-
sorkopfe ausgelegt.

N—
ﬂ E§ S.20und S. 112

L€
i

43
I

— Kalkulationseinheiten

I

1(1‘11f1‘1ift‘11|j1‘11{

€

43

ZX-E
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Kapitel 1
MERKMALE

Kompatibilitat zwischen Sensorkopfen und
Verstarkereinheiten

Wenn Sensorkdpfe flir Wartungsarbeiten oder bei Umstellung auf neue Produkte aus-
getauscht werden, missen die Verstarkereinheiten nicht gewechselt werden.

N
2
m
=
(1]
=
Y
3
-
(1]

Verlangerungskabel fur Sensorkopfe

Ein Verldngerungskabel kann bis zu einer maximalen Lange von 8 m angeschlossen
werden. Zur Verlangerung des Sensorkopfkabels ist ein ZX-XC-A-Verlangerungskabel

erforderlich.

N—
=\ S.18

Verlangerungskabel
i [[F] 4= [l et (]

| bis zu 8 m |
|

ZX-E
Bedienerhandbuch 15
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Kapitel 1
MERKMALE

Statusuberwachung der Messung

B Anzeige der maximalen Auflésung

Die maximal erreichbare Auflésung fir das zu vermessende Objekt kann angezeigt
werden, um wéhrend der Einstellarbeiten Beurteilungen Uber die Erfassungsgrenzen

auszufihren.

1B s.43

IV /\ ””” Abweichungen
z / kénnen erfasst

\ / Auflésung | werden.

Auflésung

W Ubertragen des Status der Messung auf einem Computer

Verwenden Sie eine Schnittstellenbaugruppe und Smart Monitor V2, um die Wellen-
form der Messung auf einem Computer anzuzeigen sowie die Messdaten auf dem
Computer zu speichern. Diese Funktion ist fir Messeinstellungen vor Ort und fir tagli-

che Qualitatskontrollen nitzlich.

N—

=\ S.18

Schnittstellen- Verstarkereinheit

baugruppe

Smart Monitor V2

ZX-E

Bedienerhandbuch
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Kapitel 2

VORBEREITUNGEN FUR DIE MESSUNG

Grundkonfiguration

Die Grundkonfiguration der Smart Sensoren der ZX-E-Serie wird nachfolgend gezeigt.

NOTE Die Smart Sensoren der ZX-L-Serie (Laser-Typ) und die Smart Sensoren der ZX-E-Serie (induktive Abstandssensoren)
sind nicht kompatibel. Verwenden Sie die Smart Sensoren der ZX-L-Serie und der ZX-E-Serie nicht zusammen.

Smart Monitor
(Software)

ZX-SW11
(Version 2.0 oder
hoher)

Steuert Verstarker-

einheiten von einem
Computer aus und
liest die Mess-

werte.

Computer

Schnittstellen

ZX-SF11
(Version 2.0 oder
héher)

Wird bei Anschluss
eines Computers
verwendet.

G\ s

ZX-E

Bedienerhandbuch

—— Grundkonfiguration —

Sensor-
képfe

ZX-EDLOT
ZX-EMUIOIT

Sensorkdpfe
erfassen die
abzutastenden
Objekte.

1B s

Verstarkereinheiten

ZX-EDA11 oder
ZX-EDA41
Flhrt Messungen
aus und gibt Mess-
ergebnisse aus.

& s.

Netzteil

12 bis 24V DC
(10 %)

Verlangerungs-
kabel

ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)

Wird zwischen
Sensorkdpfen und
Verstarkereinheiten
verwendet.

[Kalkulationseinheiten ]

ZX-CAL2

Wird verwendet,

wenn mehrere

Verstarkereinheiten

angeschlossen sind.

* Berechnungen
durchfiihren

* Schutzfunktion gegen
gegenseitige
Beeinflussung

[ s.28




) Kapitel 2
VORBEREITUNGEN FUR DIE MESSUNG

Teilebezeichnungen und Funktionen

Verstarkereinheiten

(4) Ausgangskabel

(3) Steckverbinder (pro Seite einer, insgesamt zwei)

(2) Strom-/Spannungswahlschalter (Ruckseite der Einheit)

(5) Spannung-EIN-Anzeige

* Details des Bereichs mit (6) Anzeige fur Ricksetzung auf Null
e ',2:55;":"“’“ und (7) ENABLE-Anzeige

(8) HIGH-Schalt- PG e 2= 1o L Bt
anzeige

(9) PASS-Schalt-
anzeige

(10) LOW-Schalt- Lo,
anzeige

(15) Bedientasten

(11) Hauptanzeige
J / (14) Betriebsartenwahlschalter
(12) Untere Anzeige (18) Schwellenwertschalter

(1) Der Sensorkopf wird Uber das Eingangskabel angeschlossen.
(2) Der Strom-/Spannungswahlschalter wéhlt die Strom- oder Spannungsausgabe am Analogausgang.

Wahlschalter fiir Strom-/

—
e
)
o
(]
N
o
(2]
=2
3
c
35

Q
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S
c
3
o
T
c
3
2
o
=}
]

Spannungsausgang S

Spannungsausgang

1

Stromausgang

Beim Umschalten des Ausaangs ist auBBerdem das Vornehmen von Einstellungen des Ana-
logausgangs erforderlich. LL_EQ S.95
(3) Die Kalkulationseinheit und Schnittstellenbaugruppe werden mit Steckverbindern angeschlossen.
(4) Das Ausgangskabel dient zur Verbindung mit der Spannungsversorgung und den externen
Geraten, wie z. B. Synchronsensoren oder speicherprogrammierbaren Steuerungen.
(5) Die Spannung-EIN-Anzeige (Power ON) leuchtet, wenn die Versorgungsspannung einge-
schaltet ist.
(6) Die Anzeige fiur die Ricksetzung auf Null (ZERO) leuchtet, wenn die Funktion zur Riickset-
zung auf Null aktiviert ist.
(7) Die Stabilitatsanzeige (ENABLE) leuchtet, wenn das Messergebnis innerhalb des Messbereichs liegt.
(8) Die HIGH-Anzeige leuchtet, der Messwert den oberen Schwellwert Gberschritten hat.
(9) Die PASS-Anzeige leuchtet, wenn der Messwert zwischen dem oberen und unteren Schwell-
wert ist.
(10) Die LOW-Anzeige leuchtet, wenn der Messwert den unteren Schwellwert unterschritten hat.
(11) Die Hauptanzeige zeigt die Messwerte und die Funktionsbezeichnungen an.
(12) Die untere Anzeige zeigt zusatzliche Informationen und Funktionseinstellungen fir die Messungen an.
“Z\ Ablesen der Anzeigen, S. 39
(13) Der Schwellenwertschalter wéhlt, ob der Schwellenwert HIGH oder LOW eingestellt
(und angezeigt) werden soll.
(14) Mit\gem Betriebsartenwahlschalter wird die Betriebsart ausgewéhit.
=\ Wechsel der Betriebsart, S. 38
(15) Uber die Steuerungstasten werden die Messoptionen und andere Einstellungen vorgenommen.
Ltﬂ Tastenfunktionen, S. 40

ZX-E
Bedienerhandbuch 19
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Kapitel 2 )
VORBEREITUNGEN FUR DIE MESSUNG

Sensorkopfe

Vorverstarker
Sensorkopf Anschluss

Anschluss an Verstarkereinheit

Kalkulationseinheiten

Anzeige (%) Stecker (einer pro Seite, insgesamt zwei)

P @) Anschluss an Verstarkereinheit

; . Anschlussanzeigen
* Anzelgedetall Leuchten, wenn die Kalkulationseinheit
/ mit den Verstarkereinheiten verbunden ist.

C FT—
S—

ZX-E

Bedienerhandbuch



) Kapitel 2
VORBEREITUNGEN FUR DIE MESSUNG

Schnittstellenbaugruppen

Anzeige ()

(2) Steckverbinder fir —__
Verstarkereinheit

(1) Kommunikationsstecker

* Anzeigedetail
(3) Bereitschaftsanzeige
(4) Anzeigen fir Datenaustausch mit Sensor (BUSY und ERR)

/"
<

—
e
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BUSY

SERIAL COMM ERR
(=]

(5) Anzeigen fur Datenaustausch mit externem Terminal
(BUSY und ERR)

(1) Das Kommunikationskabel wird mit Hilfe des Kommunikationssteckers an den Computer
angeschlossen.

(2) Mit dem Steckverbinder der Verstarkereinheit wird die Verstarkereinheit angeschlossen.
(3) Die Bereitschaftsanzeige leuchtet, wenn die Spannung eingeschaltet ist.

(4) BUSY: Leuchtet wahrend der Kommunikation mit dem Smart Sensor.
ERR: Leuchtet, wenn ein Fehler wahrend der Kommunikation mit dem Smart Sensor auftritt.

(5) BUSY: Leuchtet wahrend der Kommunikation mit dem Computer.
ERR: Leuchtet, wenn ein Fehler wahrend der Kommunikation mit dem Computer auftritt.

ZX-E
Bedienerhandbuch 21



Kapitel 2 )
VORBEREITUNGEN FUR DIE MESSUNG

Installation der Verstarkereinheit

Verstarkereinheiten kdnnen einfach auf eine 35-mm-DIN-Schiene montiert werden.

DIN-Schiene

(separat zu bestellen)
PFP-100N (1 m)
PFP-50N (0,5 m)
PFP-100N2 (1 m)

Endplatten
(separat zu bestellen)
PFP-M

H Installation

Haken Sie das Steckverbinderende der Verstédrkereinheit auf die DIN-Schiene und
driicken Sie die Einheit bis zum Einrasten herunter.

5
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Auf Schiene einhaken

Haken Sie immer zuerst das Steckverbinderende der Verstarkereinheit auf die DIN-Schiene ein.
Die Festigkeit der Befestigung nimmt eventuell ab, wenn das Ausgangskabelende zuerst auf die
DIN-Schiene eingehakt wird.

NOTE

ZX-E
22 Bedienerhandbuch



) Kapitel 2
VORBEREITUNGEN FUR DIE MESSUNG

H Ausbau

Driicken Sie die Verstarkereinheit nach oben und ziehen Sie das Steckverbinderende
heraus.
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Installation der Sensorkopfe

In diesem Abschnitt wird die Installation der Sensorkdpfe und Vorverstérker beschrieben.

Sensorkopfe

H Installation
1 ZX-EDL L IT-Sensorképfe (ohne Gewinde)

Montagewinkel (separat zu bestellen)

YO2E-F5R4 (filr 5,4 mm Durchm.) .@
ad

Wenn Sie eine Einstellschraube verwenden, ziehen Sie die Schraube mit einem Dreh-
moment von maximal 0,2 N-m fest.

Befestigen Sie den Sensorkopf wie in der folgenden Abbildung gezeigt.

Gewindebohrung
fir Einstellschraube

| ‘

(MaBeinheit: mm)

Modell A
ZX-EDR5T 9 bis 18
ZX-EDO1T 9 bis 18
ZX-EDO2T 11 bis 22

1 ZX-EMLILIT-Sensorkopfe (mit Gewinde)
Das Anzugsdrehmoment flir den Sensorkopf mit Gewinde (ZX-EMLILIT) betragt max. 15 Nm.

H Einbauabstand

Montieren Sie den Sensorkopf so, dass der Abstand zwischen dem Sensorkopf und
dem abzutastenden Objekt ungeféhr halb so grof3 ist wie der maximale Messabstand..

Beispiel: ZX-ED0O1T-Sensorkopf
Messabstand: 0 bis 1 mm

et

Schaltobjekt: Eisenobjekt 18 x 18 mm oder langer

I Verwenden Sie ein Messobjekt aus Eisen, das gréBer ist als ein Standardmessobjekt. Wenn ein
~ kleineres Objekt als das Standardmessobjekt oder ein nicht-eisenhaltiges Objekt verwendet
~'( wird, werden die festgelegten Kennwerte eventuell nicht erzielt.

CHECK! ,l\g\ Kennwerte, S. 141

ZX-E
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M Einfluss durch umgebende Metalle

Halten Sie zwischen dem Sensorkopf und umgebenden Metallteilen einen Mindestab-
stand (s. folgende Abbildung) ein..

Durchm. A

. B
(MaBeinheit: mm)

Modell Durchm. A B
ZX-EDR5T 8 9
ZX-EDO1T 10 9
ZX-EDO2T 12 9
ZX-EMO2T 12 9
ZX-EMO7MT 55 20

H Gegenseitige Beeinflussung

Wenn Sie mehrere Sensorképfe verwenden, halten Sie fir jeden Sensorkopf einen
Mindestabstand (s. folgende Abbildung) ein.

"
S Der Abstand zwischen den Sensorkdpfen kann bei nebeneinander montieren Sensorkdpfen ver-
Q[ ringert werden, wenn die Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflussung verwendet wird.

-

CHEZK! [\EV Berechnungen durchfihren, S. 108

e GegenUber e Nebeneinander
]
B
f el !
—

(MaBeinheit: mm)

B
Modell A SChUthunl(BtL%?n%ﬁlgseSTl rg:ggenseitige
Verwendet Nicht verwendet
ZX-EDR5T 5 3,1 20
ZX-EDO1T 10 54 50
ZX-EDO2T 20 8 50
ZX-EM02T 20 10 50
ZX-EMO7MT 100 30 150
ZX-E
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Vorverstarker

H Installation

Verwenden Sie den Montagewinkel des Vorverstarkers, der im Lieferumfang enthalten
ist.

\\ll

< Der Vorverstarker kann ebenfalls auf einer 35-mm-DIN-Schiene montiert werden.
(Q\! Verwenden Sie zum Montieren des Vorverstarkers auf eine DIN-Schiene den DIN-Schienen-

CHEEK! Montagewinkel des ZX-XBE2-Vorverstarkers.

1. Verwenden Sie M3-Schrauben, um den im
Lieferumfang enthaltenen Montagewinkel des
Vorverstérkers zu befestigen.

Einbauabmessungen (MaBeinheit: mm)
27+0,1 | Zwei M3-Bohrungen
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2. Spannen Sie ein Ende des Vorverstarkers in
den Montagewinkel ein.

3. Spannen Sie anschlieBend das andere Ende
des Vorverstéarkers in den Montagewinkel ein.

H Ausbau
Halten Sie den Vorverstarker in der Mitte fest und heben Sie ihn an.

=44 [p=

ZX-E
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Anschlisse

in diesem Abschnitt wird erldutert, wie Komponenten des Smart Sensors angeschlossen
werden.

NOTE Schalten Sie vor dem AnschlieBen oder Lésen der Komponenten unbedingt die Spannungsversorgung der
Verstarkereinheit aus. Andernfalls kénnen Fehlfunktionen des Smart Sensors verursacht werden.

Sensorkopfe

>
5
o
o
=
[ ]
7]
]
o

Berlihren Sie die Kontakte der Steckverbinder nicht.

B Anschlussart
Drucken Sie den Sensorkopfstecker in den Stecker der Verstarkereinheit, bis dieser
einrastet.

§ Sot

4 Sw!

g Y !
S 5]

H Ausbau
Zum Abziehen des Sensorkopfs greifen Sie den Steckerring und den Stecker der Ver-
starkereinheit und ziehen Sie den Stecker gerade heraus.

Ziehen Sie nicht alleine am Steckerring, da das Eingangskabel der Verstarkereinheit ansonsten

NOTE
beschadigt werden kann.

Steckerring

4

A 7
\
Alle Einstellungen der Verstarkereinheit werden geldscht, wenn der Sensorkopf durch ein ande-
<) res Modell ausgetauscht wird.

=)

CHECK!

ZX-E
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Kalkulationseinheiten

Verwenden Sie fur den Anschluss der Verstarkereinheiten eine Kalkulationseinheit, um
Berechnungen zwischen den Verstérkereinheiten durchfihren zu kdnnen und eine
gegenseitige Beeinflussung zwischen den Sensorkdpfen zu vermeiden.

Die Anzahl der anschlieBbaren Verstéarkereinheiten ist von den verwendeten Funktio-
nen abhéngig.

Anzahl der anschlieBbaren

AL Verstéarkereinheiten

Berechnung 2

Schutz gegen gegenseitige
Beeinflussung

5

>
5
@
y)
=
[et]
®
o
o

\\ll

\( Q\g Legen Sie an alle angeschlossenen Verstarkereinheiten Spannung an.

CHECK!

H Vorgehensweise beim AnschlieBen

1 . Offnen Sie die Anschlussabdeckungen der Verstéarkereinheiten.

Offnen Sie die Anschlussabdeckungen der Verstarkereinheit, indem Sie diese anheben und aufschieben.

2. Befestigen Sie die Kalkulationseinheit an der DIN-Schiene.

3. Verschieben Sie die Kalkulationseinheit und schlieBen Sie den Steckverbinder an die
Verstéarkereinheit an.

4. Verschieben Sie die zweite Verstarkereinheit und schlie3en Sie den Steckverbinder an
die Kalkulationseinheit an.

Um die Kalkulationseinheiten auszubauen, fihren Sie den oben beschriebenen Vor-
gang in umgekehrter Reihenfolge aus.

ZX-E
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B Kanalnummern der Verstarkereinheiten
Die folgende Abbildung zeigt die Kanalnummern bei Anschluss mehrerer Verstarker-
einheiten.
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Schnittstellenbaugruppen

Verwenden Sie eine Schnittstellenbaugruppe, um einen Computer an das Smart Sen-
sor-System anzuschlieBen.

H Vorgehensweise beim AnschlieBen

>
5
@
y)
=
[et]
®
o
o

1 . Offnen Sie die Anschlussabdeckung der Verstarkereinheit.

Offnen Sie die Anschlussabdeckung, indem Sie diese anheben und aufschieben.

2. Befestigen Sie die Schnittstellenbaugruppe an der DIN-Schiene.

3. Verschieben Sie die Schnittstellenbaugruppe und schlieBen Sie den Steckverbinder an
die Verstérkereinheit an.

Um die Schnittstellenbaugruppen auszubauen, fiilhren Sie den oben beschriebenen
Vorgang in umgekehrter Reihenfolge aus.

(AN}
N Wenn mehrere Verstarkereinheiten verwendet werden, schlieBen Sie die Schnittstellenbau-

Q gruppe an die Verstérkereinheit mit der héchsten Kanalnummer an.

CHECK!

ZX-E
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Verdrahtung der Ausgangskabel

In der folgenden Ubersicht sind die Drahte des Ausgangskabels dargestellt.

Verdrahten Sie das Ausgangskabel ordnungsgemaf. Eine falsche Verdrahtung kann zur Beschadigung des
Smart Sensors flhren.

braun

Versorgungsspannung
Masse

(1) An die Spannungsversorgungsklemmen wird eine Versorgungsspannung von 12 bis 24V DC
(10 %) angeschlossen. Bei Verwendung einer Verstérkereinheit mit einem PNP-Ausgang
fungiert die Spannungsversorgungsklemme auch als Masseklemme der E/A-Klemmen und
aller Ein- und Ausgénge auBBer dem Analogausgang.

Verwenden Sie ein stabilisiertes Netzteil getrennt von anderen Gerédten und den Spannungs-
systemen der Verstérkereinheit, vor allem wenn eine héhere Auflésung gewiinscht wird.

(2) Bei der Masseklemme (GND) handelt es sich um den 0-V-Spannungsversorgungsanschluss.
Bei Verwendung einer Verstarkereinheit mit einem NPN-Ausgang fungiert der Masseklemme
der Spannungsversorgung auch als Masseklemme der E/A-Klemmen und aller Ein- und Aus-
gange auBer dem Analogausgang.

(3) Der HIGH-Schaltausgang schaltet, wenn der obere Schwellwert Uberschritten wurde.

(4) Der PASS-Schaltausgang schaltet, wenn der Messwert zwischen oberem und unterem
Schwellwert ist.

(5) Der LOW-Schaltausgang schaltet, wenn der untere Schwellwert unterschritten wurde.

(6) Der Analogausgang gibt ein Strom- oder Spannungssignal entsprechend dem Messwert aus.

(7) Beim Masseanschluss des Analogausgangs (GND) handelt es sich um die 0-V-Klemme des
Analogausgangs.

* \erwenden Sie firr den Analogausgang eine andere Masse als die Ubliche Masse.
NOTE ) ) .
« Erden Sie stets den Analogausgangsanschluss, auch wenn der Analogausgang nicht verwendet wird.

(8) Wenn der Schaltausgang-Haltewerteingang eingeschaltet ist, werden die Schaltausgange
gehalten und nicht an externe Geréte ausgegeben. Schalten Sie den Schaltausgang-Halte-
werteingang auf EIN, wenn Sie die Schwellenwerte einstellen.

Wenn beim Einstellen der Schwellenwerte externe Gerate angeschlossen sind, schalten Sie den
Schaltausgang-Haltewerteingang der Verstérkereinheit ein, damit die Ausgaben an externe
Gerate nicht verandert werden.

NOTE

(9) Der Eingang zur Riicksetzung auf Null wird verwendet, um die Anzeige auf NULL zu setzen
bzw. aufzuheben.
(10) Der Messzeit-Eingang ist fir den Signaleingang von externen Geraten bestimmt. Verwenden
Sie diesen Eingang zur Steuerung der Haltewertfunktion.
(11) Der Rucksetzeingang setzt alle Messvorgange und Ausgénge zuriick.

ZX-E
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E/A-Schaltbilder

Bl NPN-Verstarkereinheit

braun 12 bis 24 V DC

|
i < O I
i i
' . L
i I HIGH-Schaltaus- ast
. weil3 an
5 i CID gang | Last
4
3 : 4‘\)\ NS Agrin  PASS-Schaltausgang I Last
I T
=) ' |) T i grau  LOW-Schaltausgang I )
g I I |) o 12 bis 24 V DC
Qe ! N —
o | N |
@ . | A blau  Masse
; [ = " b
g | g /\/\/\/ ¢ rosa  Schaltausgang-Haltewerteingang / o
1 O [
o I @ violett Messzeit-Eingang
& if W b o
Q
3 : = /\/\/\/ r!\ orange Eingang zum Ricksetzen auf Nullc/C
g J
- i /\N\/ ¢ rot Ruicksetzeingang / °
i i
! Stromausgang l
| (4 bis 20 mA)
! Wahlschalter fiir ' schwarz Analogausgang
i Strom-/Spannungs- I |
. ausgang Q@ -
' 100 Q Spannungs-; Stromausgang: max. 300 Q
I 00 ausgang | Last i
! (+4 V) ' Ab- Masse des Spannungsausgang: min. 10 kQ
i (4, Schirmung Analogausgangs ]
i [
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Bl PNP-Verstarkereinheit

e ]
| . L braun  12bis24vDC
: |<_@
i A :
i . l\| f:) weiB  HIGH-Schaltausgang | ;‘21 E’/is
: D
| |\| ~ grin PASS-Schaltausgang C
: 4‘; Y 1 Last |——
| L grau LOW-Schaltausgang
i (D 9 ] Last
: NN | Last
! T Masse g
[ 1 blau  (GND,0V) T s
| = W -
= I o
| 8 ., rosa Schaltausgang-Haltewerteingang =
B - :

[0) ' . . . «Q
' olett  Messzeit-Eingan
: % /\N\/ ¢ vi zeit-Eingang / . a
! € i °
i /\N\/ o orange Eingang zum Riicksetzen auf Null a/c g
: | . . »
| Aot Riicksetzeingang / o s
: Wy T 2
: I 7
I ' 3
i Stromausgan I g
: (4 bis 20 mA) i -
| H
i Wahlschalter fur | schwarz ~ Analogausgang
' Strom-/Spannungs- I |
: ausgan o o
! gang 100 Q ggsan:#ngs : Last | Stromausgang: max. 300 Q
i (+4%/) g I Ab- Masse des Spannungsausgang: min. 10 kQ
h - i schirmung Analogausgangs

A |

I T

e e |
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Bedienablauf

Installation und Anschluss

= Vorbereitungen fir die Messung S.

Vorbereitungen
flir die Messung

Einschalten der Spannungsversorgung

-~

(\ Ablesen der Anzeigen und Betrieb
CHECKI
Grundkenntnisse fir den Betrieb S.

ve)
[}
& 55
(1)
S 2
[ =N Einstellen der Linearitét
=2 22
o 5
c 8 = Einstellen der Linearitét S.
= 2 5
oC
=9
o< (
o2
52 ) "
Lx Vornehmen von Einstellen und Andern der Messdaten
i) = Einste"ungen fur die J— M=\ Einstellen der Anzahl der Messwerte S
g =) é zur Mittelwertbildung -
£ N Anwendung )
L Verwenden der Haltewertfunktionen S
Erfassen des unteren Totpunkts S. Vergleich von Messwerten S
Hehenmessung S. (Vorwertvergleich)
Messen von Exzentrizitat und S Andem der Anzeigeskalierung S
Vibration ’ v
Dickenmessung S
Einstellung der Schaltbedingungen

Eingabe der Schwellenwerte S. 89

h 4

Ausgabedaten einstellen

l\—; Analogausgang S.95
é Schaltausgangs-Messzeit einstellen S. 104
(Zeitfunktion) '

h 4

Falls erforderlich
Messbezugspunkt korrigieren

N

Funktion zur Ricksetzung
auf Null verwenden S. 119

ZX-E
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Fehlermeldungen

~, Fehlermeldungen und

— AbhilfemaBnahmen S.129

Bedeutung der Digitalanzeigen

—\ Schnellreferenz fiir

<3 Digitalanzeigen S. 146

iy

verwenden
=\ S. 118

J ECO-Anzeigefunktion

Umkehren der Anzeige

=\ S. 116

o

Tastensperrefunktion

=\ S. 124

o

Initialisieren der
Einstellungsdaten

=\ S.125
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GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

Grundkenntnisse flr die Bedienung

Wechsel der Betriebsart

Der ZX-E besitzt drei Betriebsarten. Verwenden Sie den Betriebsartenwahlschalter der
Verstarkereinheit, um zwischen den Betriebsarten umzuschalten. Schalten Sie auf die
gewlinschte Betriebsart, bevor Sie den Betrieb starten.

POWER
HiGH (]
[mm]

N\

ERO)
0§70

PasS|

Low o o

[ RS IS N

SUE% % % % % g
o o oo

ENABLE
[m]
(mm)
0
o

000 o
a=p,
55 -

RUN T Fun_ ENT J

. 2 RUN T
= e

FUN

Betriebsart

Beschreibung

RUN

Normale Betriebsart

T

Betriebsart zum Einstellen der Schwellenwerte

FUN

Betriebsart zum Einstellen der Messoptionen.

W

ZX-E

Digitale Anzeige, S. 43
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Ablesen der Anzeigen
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Die auf der Hauptanzeige und der unteren Anzeige angezeigten Daten sind von der aktuell
gewdhlten Betriebsart abhéngig. Wenn die Spannungsversorgung zum ersten Mal nach Liefe-
rung eingeschaltet wird, werden die Daten der RUN-Betriebsart angezeigt.

Hauptanzeige

POWER [FERO] ENABLE
o o o __-. @
pagsgfg“[ﬁ]” 7]”8?8” 0! QEID
< - 1
5]” ,D,,D,D,Dge 909,@, sl " "
oaoag
!
8.0.0.0.0=[
RUN T FUN ENT

Untere Anzeige

Betriebs- | Hauptanzeige Untere Anzeige
art
RUN Zeigt den Messwert an (unter Durch Driicken der Steuerungstasten wechselt die Anzeige
Beriicksichtigung der festgeleg- | zwischen Istwert (aktueller Messwert), Schwellenwert, Ana-
ten Messoptionen). logausgangswert und Auflésung.
Waurde z. B. die Haltewertfunk- Schwellenwertanzeige
tion eingestellt, dann wird der Zeigt je nach Stellung des Schwellenwertschalters den obe-
Haltewert angezeigt. ren Schwellenwert (HIGH) oder den unteren Schwellenwert
(LOW) an.
d=_ ¢
Die Einstellung des Analogausgangs legt fest, ob der Wert
als Spannung oder Strom ausgegeben wird.
=\ Ausgangseinstellungen (Analogausgang), S. 95
T Zeigt den Messwert an (unter Zeigt den Wert des einzustellenden Schwellenwerts an.
Berlicksichtigung der festgeleg- | zeigt je nach Stellung des Schwellenwertschalters den obe-
ten Messoptionen). ren Schwellenwert (HIGH) oder den unteren Schwellenwert
Wurde z. B. die Haltewertfunk- (LOW) an.
tion eingestellt, dann wird der
Haltewert angezeigt. H @ L
FUN Zeigt die Funktionsbezeichnungen | Zeigt die Einstellung fir die Funktion, die in der Hauptanzeige
der Reihe nach an, wenn die Steue- | angezeigt wird.
rungstasten gedrickt werden.

H\(

Digitale Anzeige, S. 43

H Alphabet-Anzeigenformat

Die Buchstaben des Alphabets werden auf der Hauptanzeige und der unteren Anzeige
wie in der folgenden Abbildung aufgefihrt dargestellt.

>

B| C|D|E F| G |H

I J K|L|[M

=

o
o
[}
o
%)
—
c

<
=

X

<
N
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Tastenfunktionen

Verwenden Sie die Steuerungstasten, um die Anzeige umzuschalten und die Messop-

tionen einzustellen.

(_powen ENABLE )

[ ]

3
3

B
b
B
B
B

JE(
i)
)
i
i {

g
g
&
&
&

Steuertasten

Die aktuell gewéhlte Betriebsart bestimmt die Funktionen der Tasten.

ﬂ\'ﬂ Wechsel der Betriebsart, S. 38

Bunuaipag aIp 1n} assiujuuaypuniy FAENGIY

Taste Funktion
RUN-Betriebsart Schwellenwert- Funktionsbetriebs-
Betriebsart (T) art (FUN)
Pfeil- Links- Andert Inhalt der unte- | Wird zur Auswahl von nume- | Funktion &ndert sich je nach
tasten Taste (L) ren Anzeige rischen Werten verwendet. | Einstellung.
* Schaltet die
Rechts- Funktionsanzeige um.
Taste (R) * Wahlt numerische Werte.
* Stoppt die Einstellung.
Aufwérts- | Fihrt den Messzeit- Wird zur Anderung von Funktion &ndert sich je nach
Taste Eingang aus. numerischen Werten ver- Einstellung.
wendet. * Schaltet zwischen den
Abwarts- Setzt den Eingang fmswahlen um.
Taste zuriick. * Andert numerische Werte.
I:l Eingabetaste (ENT) | Fuhrt Ricksetzung auf | Funktion &ndert sich je nach | Bestatigt Einstellungsoption
Null aus. Betrieb. oder -wert.
* Bestétigt den
Schwellenwert.
e Fihrt Teach-In-
Programmierungen aus.

ZX-E
40
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Einstellungsoptionen

Die Zielfunktion wird in der Hauptanzeige angezeigt und der gewiinschte Wert aus der
unteren Anzeige ausgewahlt, um die Messoptionen einzustellen.

Um die Einstellung der Messoptionen zu erlautern, wird in diesem Abschnitt als Ein-
stellungsbeispiel ein Berghaltewert als Halteoption verwendet.

Wechsel in den Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion HOLD (Haltewert)

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf FUN (Funktionsbetriebsart). [E]

RUN T FUN
2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um <:| / D =
HOLD (Haltewert) auf der Hauptanzeige -
anzuzeigen.

Einstellung der Haltewertoptionen

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O R i
oder die Abwarts-Taste.

In der unteren Anzeige blinkt der aktuelle Einstellwert.

(9]
=
c
=
Q.
X
1]
=}
=}
=3
3,
[
[72]
(1]
—h
c:
=
=]
o®
[vy)
D
g._
1]
=}
c
=1
«Q

4. Verwenden Sie die Aufwéarts-/Abwéarts- Q/O - < —

. O v L
Tasten, um P-H. auszuwéhlen. suB - ~ - '.‘,‘
- <
Driicken Sie entweder die Links-Taste oder die Rechts- G/D
Taste, um die ausgewdhlte Option abzubrechen. Die
Anzeige kehrt zu der aktuellen Einstellung zurtck (in die-
sem Beispiel OFF).
5. Wenn Sie den Einstellwert ausgewahit I:l —
haben, driicken Sie die Eingabetaste (ENT), suB i o :.'
um die Einstellung zu bestatigen.
Die Einstellung wird gespeichert.
ZX-E
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GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

Eingabe von Zahlen

In diesem Abschnitt wird erlautert, wie numerische Werte flir die Schwellenwert- und
Ausgangseinstellungen eingegeben werden. Als Beispiel wird die direkte Eingabe des
unteren Schwellenwerts verwendet.

Anderung des unteren Schwellenwerts von 0,2000 auf 0,1900.

Wechsel zur Schwellenwert-Betriebsart (T)

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf Schwellenwert (T). @

RUN T FUN
Einstellung des Schwellenwerts
2 Stellen Sie den Schalter auf L
L} . POWER [A=3{e] ENABLE
gl =] .
In der Hauptanzeige wird der Messwert angezeigt. Die - -, - -
untere Anzeige zeigt die aktuelle Einstellung an. Ve .‘ ..‘ .‘ ..
L
My
L L
3. Dricken Sie eine Pfeiltaste. N T s o - e
: : I _ SVe-_sveven
Die erste Ziffer auf der unteren Anzeige blinkt und die <:| D 00 sttt
Direkteingabe wird aktiviert. U z S

4. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Taste, um G/D R D

-, w, ., W, W,
den Cursor auf die erste Dezimalstelle zu SUB.E .‘:: (SRR
setzten. e L

i I A - 2! - —_— G A T T

5. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts-Taste, Q / O .-: ‘:_‘ -

um auf 1 umzuschalten. sz ¥ ® v
L, 3.8 L
r'd -

6. Wiederholen Sie die Schritte 4 und 5, umden = S = -
Cursor auf die zweite Dezimalstelle zu setzen suB : : E '.: 3 : : :
und auf 9 umzuschalten. -l Y, e S -

Zum Léschen der ausgewéhlten Einstellung verwenden Sie die

Links-Taste, um den Cursor auf die linke Stelle zu setzen. Driik- <:| / D
ken Sie anschlieBend erneut die Links-Taste. Alternativ kénnen

Sie die Rechts-Taste verwenden, um den Cursor auf die rechte

Stelle zu setzen. Driicken Sie anschlieBend erneut die Rechts-

Taste. Die Anzeige kehrt zu der aktuellen Einstellung zuriick (in

diesem Beispiel 0,2000).

7. Wenn Sie den numerischen Wert eingestellt I:l
haben, driicken Sie die Eingabetaste (ENT),
um den Wert zu bestéatigen.

Die Anzeige wechselt von blinkender zur dauerhafter
Anzeige und der numerische Wert wird gespeichert.

ZX-E
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Digitale Anzeige

Umschaltung der Haupt- und Unteranzeige
Der obere Teil stellt die Hauptanzeige dar und der untere Teil die untere Anzeige dar.

— Hauptanzeige

—— Untere Anzeige

RUN-Betriebsart

Messwert (siehe Hinweis). (Die Hauptanzeige zeigt immer den Messwert an.)

p | e ¢ »| =

D el (] (] T T
i 2320|2223 23 A0 | awaron| dD ap
Istwert (siehe Hinweis) Schwellenwert Analogausgabewert
(hier in mA)

Hinweis: Im Funktionsmodus (FUN) werden der Messwert und Istwert zuerst angezeigt.

Die Zahlen in der oben dargestellten Abbildung dienen nur als Beispiel. Die tatséchli-
che Anzeige fallt mdglicherweise abweichend aus.

N—
@ Istwerte und Messwerte ﬂ E§ S. 133

Schwellenwert-Betriebsart (T)

In der Schwellenwert-Betriebsart (T) ist kein Umschalten der digitalen Anzeige mdéglich.

Messwert

g T e o e | -
Schwellenwert LL,a S. 89

Die Zahlen in der oben dargestellten Abbildung dienen nur als Beispiel. Die tatséchli-
che Anzeige fallt méglicherweise abweichend aus.

' Inder RUN-Betriebsart und Schwellenwert-Betriebsart (T) legt die Stellung des Schwellenwertschalters fest,

= @ ob der obere Schwellenwert (HIGH) oder der untere Schwellenwert (LOW) angezeigt wird.

=z

CHEEKI Schwellenwertschalter

e

HIGH LOW

ZX-E
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Kapitel 3
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Funktionsbetriebsart (FUN)

Einstellung der Anzahl der Mess-
Linearitat werte zur Mittel-
(siehe Hinweis 1) wertbildung Hysterese Haltewert
— L tmErje—| Rl S| ol o]«
~ SEE|9P t'lG/D LODDI9P aFF o*e
“z\ S. 46 !1 z} S. ,i‘;} .94 A
: 0/0
H E | der L d v - Triggermodus
inweis 1: Einstellung der Linearitat wir —
erst angezeigt, wenn der HD o :: " :_u <
Funktionsmodus (FUN) auf- N ap|w 1z v aD
gerufen wird. ' Q/0 DR X
v A
> i
QD :
o 4 :
3 éO/O
o —m :
o * /0
= A -
Q :
) A (]
> 0o |
o A a/9 v ao
& ¢
i
“Z\ S. -
[z s

Wenn CLOSE gewahlt ist, werden die Spezialfunktionen nicht angezeigt

Spezialfunktionen und die Anzeige kehrt auf LINER zurtick.

(siehe Hinweis 2)  Vorwert- Korrektur des Analog- .
vergleich Analogausgan s ausgang Skalierung
T Voo ‘ YT A = I
y| S0 " nnn‘ pT RS AL D]
ap or F|lap ~Rlao rR|ap oo e
z\ S. !i\/ﬂ S. 99 d"g} S. 95 d‘E} S
Hinweis 2: Wenn die Haltefunktion Begrenzte Anzahl
nicht auf OFF gestellt ist, angezeigter Stellen  ECO-Modus Anzeigeumkehr
wird der Vorwertvergleich —
angezeigt. St el Eoolo] dr B
ap S-d LoD or F|laD 13 :-

Da( [ A)
Schutzfunktion [LA S. 115 LLE\ S. 118 [Lé S 1

gegen gegenseitige Anzeige wahrend Speicherung der . .
Beeinflussung Riicksetzung auf  Ruicksetzung auf Einstellungen fur
(siehe Hinweis 3.)  Null Null Nichtmessung

- - le - - to ‘o lo to
«—>

XN
L | a2,

“—F| ) LN e > |0

A

L

ar aFFlao| o n|1aD oo ap
() S 112 LLEQ S 19 1) S.122 Einstellung des
CLAMP-Werts
Hinweis 3: Schutz gegen gegenseitige L RAR O
Beeinflussung wird nur auf der T e mele
Verstarkereinheit CH1 angezeigt. a ot A0 O
SN 12
ao
Wird ALL gewahlt, werden alle Spezialfunktionen angezeigt.
ZX-E
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Zeitfunktion
I [ = =
<D
I s -
> orr| ao
Verzégerung halten
ooy
S L R S
E— P g
O ) <
N am
0/ Verzdégerungszeit ~ Abtastintervall
v =
=N O -5 -k,
ap QD [ i ittt n| DO L 0/0
(3 S 2\ S Bt I'E RE
M it M T _ O
esszeit- esszeit-Trigger A Q
Schaltschwelle Hysteresebreite LLA S. 104 =
[ Tt :’l ':: El o
> =] >
LN 3
N
2\ S. o,
Betrieb mit %
Initialisierung 2 Sensoren
der Einstellungen __ (siehe Hinweis 4) /
= am
. ap | 3 oAl ke CRL e
£ | «— (e
am L
2\ S. 125 A
A R,
am - v
> A
aD A C /0
' A
a0
; - A
v Dickeneinstellungs- :
! Betriebsart v oo
e MR —
4 ao
: 0/0
o M Hinweis 4: Wenn mehrere Verstarkereinheiten an-
; geschlossen sind, wird der Betrieb mit
CI/EV> 2 Sensoren bei allen Verstarkereinheiten
A auBer der Verstarkereinheit CH1 ange-
: zeigt.
+ /0
i O Dieses Symbol gibt an, dass nach Driicken der Ent-Taste
O <+—| die Links-/Rechts-Tasten zur Bestatigung der Auswahl
: d/D| gedriickt werden missen, um durch die Meniis zu scroller
am

ZX-E
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GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

Einstellung der Linearitat

Die Linearitdt des Smart Sensors der ZX-E-Serie ist bei Lieferung bereits eingestellt. Um
jedoch eine genauere Linearitdt zu erzielen, kénnen Sie die Linearitdt entsprechend der
aktuellen Messobjekte und Betriebsumgebungen erneut einstellen.

Stellen Sie die Linearitat vor Einstellung der Messoptionen ein. Die Linearitat sollte auBerdem
neu eingestellt werden, wenn die Sensorkdpfe ausgetauscht wurden.

1 Bedienablauf

1 2 3

Auswahl des Eingabe der Einstellung speichern
Objektmaterials Einstellwerte und Ubernehmen

@ Linearitat d\,ﬂ S. 133

1

ZX-E

Auswahl des Objektmaterials

In diesem Abschnitt wird die Einstellung des Objektmaterials beschrieben.

Auswahl Material

FE (Standard- Eisen

einstellung)

SuUS Edelstahl (SUS340)
AL Aluminium

Linearitat nach Material
N—
ﬂ E§ Kennwerte, S. 141

A\
N\ .
= a Um nach dem Andern des Materials die Standardeinstellung der Linearitat wiederherzustellen, wah-
<) len Sie das Material und fahren Sie mit Schritt 3 Einstellung speichern und libernehmen fort.
CHECK!

Bedienerhandbuch
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Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion LINER (Linearitét)

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
LINER (Linearitat) auf der Hauptanzeige - - (o

anzuzeigen.

Einstellung des Sensorobjektmaterials

m
=2

3. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l FoWER %
METAL wird angezeigt. §

Q@

o

(1]

C

4. Dricken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O T N oo §
oder die Abwarts-Taste. sug -~ :. :. T =3

- V. T m:

U4 ~ ~

Die untere Anzeige blinkt.

)
'- -
I—§—\—\

die Aufwarts-/Abwarts-Taste.

5. Zur Auswahl des Materials verwenden Sie Q/O - N

6. Drucken Sie zur Bestétigung der Auswahl die I:l =
Eingabetaste (ENT). suB :.: :
Die Einstellung wird gespeichert. =
ZX-E
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2 Eingabe der Einstellwerte

Positionieren Sie das abzutastende Objekt auf die Positionen flr 0 %, 50 % und 100 %
des Nennmessabstands und speichern Sie diese Messwerte als Einstellwerte.

100 %
50 %

0% |

| =

mand

N—
ﬂ E§ Messabstand, S. 137

Fihren Sie die Speicherung nacheinander aus, beginnend bei 0 %, dann 50 % und
schlieBlich 100 % des Messabstands.

A\
< Um das abzutastende Objekimaterial einfach auszutauschen und die Standardeinstellungen der
(l Linearitdt wiederherzustellen, Uberspringen Sie diese Funktion und fahren mit Schritt 3

CHEEKg Einstellung speichern und (ibernehmen fort.

Yepseaur sop Bunjeisulg EERILHY

Eingabe des Einstellwerts fiir 0 %-Position

1. Positionieren Sie das abzutastende Objekt

0%
auf die 0 %-Position. |
\m\
abstand
2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten zur
Anzeige von D0O0O. G/ 5 - "

3. Dricken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l NV\/\/!T
Auf der unteren Anzeige wird OK angezeigt und der Ein- sus ':‘ "

stellwert wird gespeichert.

N

"

N Driicken Sie die Eingabetaste (ENT), um den
(Q\g Einstellwert neu einzugeben.

CHECK!

ZX-E
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Eingabe des Einstellwerts fiir 50 %-Position

4. Positionieren Sie das abzutastende Objekt
auf die 50 %-Position.

50 %

abstand

5. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten zur
Anzeige von D050. <j/|:> (] ]

L~ T T ]
6. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). N\/\/\/.T
Auf der unteren Anzeige wird OK angezeigt und der Ein- sus '-| '.
AR

stellwert wird gespeichert.

\

"
S Dricken Sie die Eingabetaste (ENT), um den
Q| Einstellwert neu einzugeben.

=z

CHECK!

L
3
7]
-
ol
c
3
«Q
o
o
=
L
3
®
[
=
=
Q:
-

Eingabe des Einstellwerts flir 100 %-Position

7. Positionieren Sie das abzutastende Objekt 100 %
auf die 100 %-Position.

= U

abstand
8. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten zur <j| /D Y - B e
Anzeige von D100. - "
\_ \_
S Vet
(R N
L —
9. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). D| —/\/\/\/\/.T
Auf der unteren Anzeige wird OK angezeigt und der Ein- sus -
stellwert wird gespeichert. =
1
S d Driicken Sie die Eingabetaste (ENT), um den
Q{ Einstellwert neu einzugeben.
CHECK!
ZX-E
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3 Einstellung speichern und tibernehmen

Dieser Abschnitt erlautert, wie die Einstellung auf Grundlage der Einstellungen in den
Schritten 1 und 2 ausgeflhrt wird.

Vornehmen der Einstellung

1 « Verwenden Sie die Links-/.Rechts-Tasten, um | / D T e Jae ) |
TABLE auf der Hauptanzeige und START auf - "
der unteren Anzeige anzuzeigen. I i:‘ w ':

[ QN BN NN Ty G
N N = P
4 A

2. Dricken Sie die Eingabetaste (ENT).

Die Einstellung der Linearitat wird ausgefihrt.

Yepseaur sop Bunjeisulg EERILHY

Wenn die Einstelldaten gespeichert wurden, zeigt die OK
untere Anzeige OK an.
suB - ..‘
D)
. . o NG
Wenn ERRTB in der unteren Anzeige angezeigt wird, ist
die Einstellung fehlerhaft. Prifen Sie das ausgewéhlte Py
Material des abzutastenden Objekts sowie die Einstell- .- Lo
positionen und speichern Sie die Einstellungen anschlie- suB '- '- '- '- '-'
Bend erneut. - = '
H Loschen der Einstellung
1 . . . G/D PER EBLE
= Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um -, il
TABLE auf der Hauptanzeige und CANCL auf :- :.: :.' : :.
der unteren Anzeige anzuzeigen. - - - -
s o 00 ) -
SUB @& e - -
“L N,
C 4 ~.
2- DI‘UCken S'e d|e E|ngabetaste (ENT) |j| POWER ENABLE
| |
Die aktuellen Einstellungen werden geldscht und die -
Anzeige wechselt auf LINER. ] I L o
L v
L — T T T

ZX-E
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Linearisierung auf Werkseinstellungen setzen

Initialisieren Sie die Linearitatseinstellungen, um zu den Werkseinstellungen zurlickzu-
kehren.

In diesem Abschnitt wird nur die Initialisierung der Linearitatseinstellungen beschrie-
ben. Verwenden Sie die INIT-Funktion, um andere Einstellungen zu initialisieren.

ﬂ\?} Einstellungsdaten auf Werkseinstellungen setzen, S. 125

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion LINER (Linearitat)

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
LINER auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "

L
3
7]
-
ol
c
3
«Q
o
o
=
L
3
®
1Y
=
=
Q:
-

Initialisieren der Einstellungen

3. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). [ [ =
[ | [ |
Die Anzeige zeigt METAL an. - - - ™
= )
re. L,

4. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
LINIT anzuzeigen. G/D - "

5. Halten Sie die Eingabetaste (ENT) gedriickt. I:l Y o En oo J

Es wird jeweils ein Strich () auf der unteren Anzeige
angezeigt. ) ¢ -

6. Lassen Sie die Eingabetaste (ENT) los, wenn T — —
auf der unteren Anzeige OK angezeigt wird. SuB = :.‘

Die Einstellungen wurden initialisiert.

ZX-E
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HAUPTANWENDUNGEN UND
EINSTELLUNGSVERFAHREN

4| Erfassung vom unteren Totpunkt 54

4| Hohe messen 59

4| Messen von Exzentrizitdt und Vibration 63

4| Dickenmessung 66
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Kapitel 4
HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

Erfassung vom unteren Totpunkt

Dieser Abschnitt beschreibt als Beispiel die Erfassung vom unteren Totpunkt einer Presse.

Wenn beim Einstellen externe Gerate angeschlossen sind, schalten Sie den Schaltausgang-Haltewertein-

NOTE R ) e N
gang der Verstarkereinheit ein, damit Ausgaben an externe Geréate nicht verandert werden.

:“ ! Stellen Sie die Linearitat ein, bevor Sie diese Funktion ausfiihren.

Q,, Lﬁa Einstellung der Linearitat, S. 46
CHECK!

plundio] uaiaiun wona bunssepsg FACIELEY]

1 Bedienablauf

1 2 3 4 5

Installieren des Einstellen der Einstellen des Einstellen der Posi- Grenzwerte fir
Sensors an der Erfassungsposition Messzeitpunkts tion des unteren Schaltausgange
Presse Totpunkts einstellen
ZX-E
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HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN
1 Installieren des Sensors an der Presse
Montieren Sie den Sensorkopf und das abzutastende Objekt an die Presse. Einzelhei-
ten zu den erforderlichen Halterungen entnehmen Sie bitte der nachstehenden Abbil-

dung.

N—
ﬂ E§ Installation der Sensorkopfe, S. 24

sobjekts besitzt.
,l\';\ Abzutastendes Objekt, S. 137

Jﬁ) Objekt
\

. Verwenden Sie ein abzutastendes Objekt aus Eisen, das mindestens die GréBe des Standardmes-
NOTE

2 Einstellen der Erfassungsposition

Stellen Sie die Position des Sensorkopfes so ein, dass der Abstand zwischen dem
Sensorkopf und dem abzutastenden Objekt ungeféhr halb so grof3 ist wie der maxi-
male Messabstand des Sensors, wenn die Presse auf dem unteren Totpunkt ist.
Beachten Sie beim Einstellen des Sensorkopfes die Anzeige der Verstarkereinheit.

pundjo] uaiajun wona bunssepy ARG

N—
ﬂ E§ Messabstand, S. 137

ZX-E
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1 « Stellen Sie die Presse auf die Tipp-Betriebsart
und senken Sie den Abstreifer (oder die obere : ho

Form) auf den unteren Totpunkt herab. e SR Sl

Abstreifer oder
obere Form
=

Untere Form ﬁ

2. Stellen Sie die Position des Sensorkopfes so
ein, dass diese Position ungeféahr die Halfte
des maximalen Messabstands betragt.

~

1/2 vom max.
Messabstand
A

Der Messwert wird auf der Verstarkereinheit
angezeigt. Beachten Sie beim Einstellen des
Sensorkopfes diese Anzeige.

plundio] uaiaiun wona bunssepsg FACIELEY]

ZX-E
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3 Einstellen des Messzeitpunkts

Die Haltewertfunktion wird verwendet, um den unteren Totpunkt zu erfassen.

Um eventuelle Stérungen beim Messen wahrend des Betriebs der Presse zu ignorie-
ren, legen Sie eine Verzdgerungszeit zwischen dem Messzeitsignal und dem Start der
Abtastung fest.

RN
<

a Wenn das Geréat das Messzeitsignal nicht eingeben kann, stellen Sie einen Messzeit-Trigger ein.

CHECK!

=

W

Messwert

GREEE R Messzeit-Schaltschwelle

Der untere Wert wird gehalten.

Messzeit-Eingang

t

Verzbgerungs-  Abtastintervall
zeit

Einzelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen.

pundjo] uaiajun wona bunssepy ARG

ﬂ\% Verwenden der Haltewertfunktionen, S. 73

ZX-E
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HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

4

Einstellen der Position des unteren Totpunkts

Stellen Sie den unteren Totpunkt als Bezugswert 0 ein.

 — 1_47 Unterer Totpunkt

Einzelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 6, Zusatzfunktionen.
ﬂ\'ﬂ Verwenden der Funktion zur Riicksetzung auf Null, S. 119

'’ Umdie leichten Schwankungen des unteren Totpunkts beim Betriebsstart der Presse und den Ein-
= R fluss von Temperaturschwankungen zu ignorieren, stellen Sie den Vorwertvergleich ein.

CHECKI ﬂ\/ﬁ Vergleichen von Messwerten (Vorwertvergleiche), S. 80

! Eskoénnen Werte auBer 0 eingestellt werden.

(-\; ﬂ\/ﬂ Offset flr Ricksetzung auf NULL, S. 120

=)

CHECK!

ZX-E

Grenzwerte fir Schaltausgange einstellen

Stellen die oberen und unteren Grenzen (obere und untere Schwellenwerte (HIGH/LOW)) fiir

den PASS (OK)-Bereich des in Schritt 4 eingestellten Bezugswerts ein.

Einstellung Beschreibung

Oberer Schwellen- | Geben Sie den oberen Schwellenwert fir die Hohenanderung, die durch Abfall
wert (HIGH) bzw. Rlckstande verursacht wird, ein.

Unterer Schwellen- | Geben Sie den unteren Schwellenwert fiir die Ubersteuerung ein, die durch den
wert (LOW) Pressbetrieb ohne Werkstiick verursacht wird.

Die Beurteilungsergebnisse HIGH, PASS und LOW werden auf Grundlage der hier ein-
gestellten Schwellenwerte ausgegeben.

Messergebnis Schaltausgang

Messergebnis > Oberer Schwellenwert HIGH

Unterer Schwellenwert < Messergebnis < Oberer Schwellenwert | PASS

Unterer Schwellenwert > Messergebnis LOW

Einzelheiten hierzu finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen.
[i\E§ Eingabe der Schwellenwerte, S. 89
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Hohe messen

Im folgenden Abschnitt wird am Beispiel einer Niete beschrieben, wie die H6he eines Objekts
gemessen wird.

S

Niete: Metall

Platte: Kunststoff

Wenn beim Einstellen externe Geréate angeschlossen sind, schalten Sie den Schaltausgang-Haltewertein-

NOTE gang der Verstérkereinheit ein, damit die Ausgaben an externe Gerate nicht verandert werden.

:“ ! Stellen Sie die Linearitat ein, bevor Sie die Messung durchfiihren.

Q,, Lﬁa Einstellung der Linearitat, S. 46
CHECK!

1 Bedienablauf
Positionieren Sie das abzutastende Objekt. Halten Sie ein Vergleichsmuster bereit.

1 2 3 4 5

Montage an das Einstellung der Messzeitpunkt ein- Messen von Ver- Einstellen der
Gerat Messabsténde stellen gleichsmustern Grenzwerte flr
Schaltausgéange
ZX-E
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HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

1 Montage an das Gerat

Montieren Sie den Sensorkopf an das Priifgerat.
Einzelheiten zu den Halterungen entnehmen Sie bitte der nachstehenden Abbildung.
ﬂ\'i§ Installation der Sensorképfe, S. 24

Einstellschraube Halterung
(Kunststoff oder Metall)

2 Einstellung der Messabstande

Positionieren Sie das Vergleichsmuster und richten Sie den Sensorkopf aus. Beachten
Sie die Anzeige der Verstérkereinheit und richten Sie den Sensorkopf so aus, dass die
zu messenden oberen und unteren Grenzen der Hoéhe (H) innerhalb des Messab-
stands liegen.

]

Messabstand, S. 137

uassow ayoH FAENELD)

<
|‘

! Messwertanzeige

= Die Anzeige der Verstérkereinheit zeigt den Abstand (H) von dem Vergleichsmuster (Standard) an.
<) Die Anzeige kann zusétzlich so eingestellt werden, dass die Héhe des Vergleichsmusters angezeigt

CHECK! wird.

ﬂ\E§ Andern der Anzeigeskalierung, S. 82

Y

[ ﬁ | Héhe des Vergleichsmusters
3

ZX-E
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HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

3 Messzeitpunkt einstellen

Die Haltewertfunktion wird fir die Hbhenmessung verwendet. Der Minimalwert (Tal-
wert) wahrend der Abtastperiode wird gehalten.

\\!I

N Q) Wenn das Geréat das Messzeitsignal nicht eingeben kann, stellen Sie einen Messzeit-Trigger ein.

CHECK!

Messwert

e Messzeit-Schaltschwelle

Der untere Wert wird gehalten.

B
Ll
t

e~
Messzeit

V1 Die folgenden Einstellungen sind erforderlich, wenn die H6he des Vergleichsmusters mit Hilfe der
@ Skalierfunktion angezeigt wird:

=y Messungstrigger: Aufwérts-Trigger

CHECK! Haltewertoption: Bergwert halten

\
-~

uossow ayoH FAENELD)

Einzelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 5 Detaileinstellungen

ﬂ\/ﬂ Verwenden der Haltewertfunktionen, S. 73

ZX-E
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4 Messen von Vergleichsmustern

Die Hohe des Vergleichsmusters wird mit der Positions-Teach-In-Funktion gemessen
und das Messergebnis als oberer Schwellenwert (HIGH) gespeichert.

Der gespeicherte Wert wird der Bezugswert fiir den in Schritt 9 eingestellten Schwel-
lenwert.

|
T~

Einzelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen.
ﬂ\'ﬂ Positions-Teach-In, S. 91

' Die Hohe des Vergleichsmusters kann auch auf den Wert 0 eingestellt werden.

uassow ayoH FAENELD)

N—
(l ﬂ 5§ Verwenden der Funktion zur Rucksetzung auf Null, S. 119
CHECK!

5 Einstellen der Grenzwerte fir Schaltausgange

Stellen Sie unter Beriicksichtigung des in Schritt /4 gespeicherten oberen Schwellen-
werts (HIGH) die oberen und unteren Grenzwerte (HIGH- und LOW-Schwellenwerte)
fur einen PASS (OK)-Schaltausgang ein.

Die Beurteilungsergebnisse HIGH, PASS und LOW werden auf Grundlage der hier ein-
gestellten Schwellenwerte ausgegeben.

Messergebnis Schaltausgang
Messergebnis > Oberer Schwellenwert HIGH
Unterer Schwellenwert < Messergebnis < Oberer PASS

Schwellenwert

Unterer Schwellenwert > Messergebnis LOW

Einzelheiten hierzu finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen.

ﬂ\/ﬂ Direktes Eingeben von Schwellenwerten, S. 90

ZX-E
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Messen von Exzentrizitat und Vibration

Im folgenden Abschnitt wird am Beispiel einer Welle die Exzentrizitdt gemessen.

Metallwelle

Wenn beim Einstellen externe Gerate angeschlossen sind, schalten Sie den Schaltausgang-Haltewertein-

NOTE R o . N
0 gang der Verstarkereinheit ein, damit die Ausgaben an externe Geréate nicht verandert werden.

:“ ! Stellen Sie die Linearitat ein, bevor Sie diese Funktion ausfihren.
N—
& /L3 Einstellung der Linearitét, S. 46
CHECK!

1 Bedienablauf

uoleIqIA pun 1eHZIIuazXg UoA uasso| FACIELY!

1 2 3 4

Montage an das Einstellung der Messen der Einstellen der
Gerat Messabsténde Ablenkung Grenzwerte flr
Schaltausgange

ZX-E
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Kapitel 4
HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

1 Montage an das Gerat

Montieren Sie den Sensorkopf an das Priifgerat.
Einzelheiten zu den Halterungen entnehmen Sie bitte der nachstehenden Abbildung.
[(Z\ Installation der Sensorkdpfe, S. 24

Einstellschraube

———
ol

Halterung
(Kunststoff oder Metall)

2 Einstellung der Messabstédnde

Montieren Sie den Sensorkopf so, dass der Abstand (H) zwischen dem Sensorkopf
und dem abzutastenden Objekt ungeféhr halb so grof3 ist wie der maximale Messab-
stand des Sensors,, wie in der Abbildung dargestellt. Beachten Sie beim Einstellen des
Sensorkopfes die Anzeige der Verstérkereinheit.

1\l

Messabstand, S. 137

ZX-E
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HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

3 Messen der Ablenkung

Verwenden Sie die Berg-Tal-Haltewertfunktion, um die normale Ablenkung zu messen.
Drehen Sie die Welle, geben Sie ein Messzeitsignal iiber ein externes Gerét ein und
messen Sie die Ablenkung. Die Differenz zwischen den maximalen und minimalen
Messergebnissen (die Ablenkung) wird als Bezugswert flr die Einstellung von Toleran-
zen verwendet.

Messwert

Y

Ablenkung

I .

>
t

Messzeit-Eingang

i\n,zelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen
=\ Verwenden der Haltewertfunktionen, S. 73

4 Einstellen der Grenzwerte fiur Schaltausgange

Stellen Sie unter Beriicksichtigung der in Schritt '3 gemessenen Ablenkung die obere
Grenze (oberer Schwellenwert (HIGH)) oder die untere Grenze (unterer Schwellenwert
(LOW)) fur einen PASS (OK)-Schaltausgang ein.

Das Beurteilungsergebnis wird auf Grundlage des hier eingestellten Schwellenwerts
ausgegeben. Die Ausgabe ist von dem Typ des eingestellten Schwellenwerts abhan-
gig.

Ausgabe bei Einstellung des oberen Grenzwerts auf: PASS oder HIGH

Ausgabe bei Einstellung des unteren Grenzwerts auf: PASS oder LOW

uoleIqIA pun 1eHZIIuazXg UoA uasso| FACIELY!

Messergebnis Schaltausgang
Messergebnis > Oberer Schwellenwert HIGH
Unterer Schwellenwert < Messergebnis < Oberer PASS

Schwellenwert

Unterer Schwellenwert > Messergebnis LOW

Einzelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen.

1\l

Direktes Eingeben von Schwellenwerten, S. 90

ZX-E
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Dickenmessung

Im folgenden Abschnitt wird am Beispiel einer Stahiplatte die Dicke gemessen.

Stahlplatte

Bunssawua)oiq FARIELEY]

NOTE Wenn beim Einstellen externe Gerate angeschlossen sind, schalten Sie den Schaltausgang-Haltewertein-
gang der Verstérkereinheit ein, damit die Ausgaben an externe Gerate nicht verandert werden.
:" ! Stellen Sie die Linearitat ein, bevor Sie diese Funktion ausfiihren.
N A - . .
<) ﬂ =§ Einstellung der Linearitat, S. 46
CHECK!

1 Bedienablauf

1 2 3 EaFrfaol:'Zerlich) 4 5

Montage an das Einstellung der Schutz gegen Einstellung der Einstellen der
Gerat Tastweite gegenseitige Beein- gewlinschten Grenzwerte flr
flussung Berechnung Schaltausgange

ZX-E
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1 Montage an das Gerat

B AnschlieBen von Verstarkereinheiten

SchlieBen Sie zwei Verstarkereinheiten mit einer dazwischen liegenden Kalkulations-
einheit an, wie in der Abbildung dargestellt.

D

= oH

J}— Kalkulationseinheit

=

uii

Das Kalkulationsergebnis wird auf der Verstérkereinheit CH2 angezeigt (bzw. ausgege-
ben). SchlieBen Sie das CH2-Ausgangskabel an das externe Gerat an, um die Ergeb-
nisse an die externe Steuerung zu Ubergeben.

[i\'i§ Anschlisse, S. 27

\
\‘ !
<

@) Die Verstarkereinheit CH1 zeigt nur das Messergebnis flir den Sensorkopf an (bzw. gibt dieses aus).

=
=,

CHECK!

Bunssawua)oiq FARIELEY

H Montieren der Sensorképfe an das Prifgerat

Einzelheiten zu den Halterungen entnehmen Sie bitte der nachstehenden Abbildung.
Montieren Sie die Sensorkdpfe so, dass sie einander gegeniber liegen.

ﬂ\/ﬂ Installation der Sensorkdpfe, S. 24

Einstell- Halterungen
schrauben (Kunststoff oder Metall)

ZX-E
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Kapitel 4
HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

2

Einstellung der Tastweite

Stellen Sie ein Vergleichsmuster mit einer bekannten Dicke (T) ein.

Richten Sie die Sensorkdpfe so aus, dass die Abstande zwischen dem Vergleichsmu-
ster und den Sensorkdpfen (A und B) ungefahr halb so groR3 sind wie der maximale
Messabstand des einzelnen Sensors. Beachten Sie beim Einstellen der Sensorképfe
die Anzeige der Verstarkereinheit.

N—
ﬂ E§ Messabstand, S. 137

ZX-E

Schutz gegen gegenseitige Beeinflussung

Die Einstellung fir den Schutz gegen gegenseitige Beeinflussung ist erforderlich, wenn
der Abstand zwischen den Sensorkdpfen kleiner ist als der Abstand, der eine gegensei-
tige Beeinflussung bewirkt.

Diese Einstellungen sind nicht erforderlich, wenn die Sensorkdpfe einen ausreichend
grofRen Abstand besitzen.

Il

Tastweite

A

ﬂ\E§ Weitere Informationen zu den Absténden bei einer gegenseitigen Beeinflussung finden Sie

unter Gegenseitige Beeinflussung, S. 25

Die Einstellungen werden an der Verstérkereinheit CH1 vorgenommen. Einzelheiten zu
den Einstellungen finden Sie in Kapitel 6, Zusatzfunktionen.

ﬂ\E§ Schutz gegen gegenseitige Beeinflussung von Sensoren, S. 112
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HAUPTANWENDUNGEN UND EINSTELLUNGSVERFAHREN

4 Einstellung der gewiinschten Berechnung

Um die Dicke des Vergleichsmusters zu messen, positionieren Sie das Vergleichsmu-
ster und stellen Sie die Berechnung ein.

Die Einstellungen werden an der Verstarkereinheit CH2 vorgenommen. Wahlen Sie
THICK als Berechnungstyp und geben Sie die Dicke (T) des Vergleichsmusters ein.

Wenn die Dicke eingegeben ist, wird das Positionsverhéltnis zwischen den Sensorkdp-
fen und diesem Punkt gespeichert. Die Dicke wird auf Grundlage des Positionsverhalt-
nisses der Sensorkdpfe gemessen.

Bunssawua)oiq FARIELEY

Einzelheiten zu den Einstellungen finden Sie in Kapitel 6, Zusatzfunktionen.
d?g Berechnungen durchfiihren, S. 108

5 Einstellen der Grenzwerte fir Schaltausgange

Stellen Sie die oberen und unteren Grenzwerte (HIGH- und LOW-Schwellenwerte) fur
einen PASS (OK)-Schaltausgang ein.

Die Beurteilungsergebnisse HIGH, PASS und LOW werden auf Grundlage der hier ein-
gestellten Schwellenwerte ausgegeben.

Messergebnis Schaltausgang
Messergebnis > Oberer Schwellenwert HIGH
Unterer Schwellenwert < Messergebnis < Oberer PASS

Schwellenwert

Unterer Schwellenwert > Messergebnis LOW

Einzelheiten zu dem Betrieb finden Sie in Kapitel 5, Detaileinstellungen.

ﬂ\E§ Direktes Eingeben von Schwellenwerten, S. 90

ZX-E
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Kapitel 5
DETAILEINSTELLUNGEN

Einstellen der Anzahl von Messwerten zur
Mittelwertbildung

Die Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung entspricht der Anzahl der vom Sensor zur Mit-
telwertbildung gemessenen Datenpunkte. Der Mittelwert wird ausgegeben.

Verwenden Sie die Mittelwertfunktion, um plétzliche Anderungen der Messwerte zu ignorie-
ren. Wird jedoch die Anzahl der Messwerte erhdht, erhdht sich auch die Ansprechzeit der
Schaltausgénge und des Analogausgangs.

Messwerte zur Mitelwertbidung Ansprechzeit
1 0,3ms
2 0,5ms
4 0,8 ms
8 1,5ms
16 2,5ms
32 5ms
64 (Standardeinstellung) 10 ms
128 20 ms
256 40 ms
512 75 ms
1024 150 ms
2048 300 ms
4096 600 ms

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion AVE (Mittelwert)

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter E]

auf FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
AVE auf der Hauptanzeige anzuzeigen. L] L]

(mm)

Auswéhlen der Anzahl von Messwerten zur Mittelwertbildung

§
z

3. Dricken Sie die Aufwérts- oder Abwarts-Taste. Q / O

m
=
[72]
-
o
)
=
Q
(1]
=
>
=
N
V)
=
<
o
=
=
(1]
7
(7]
s
(1]
-
(1]
=
N
c
-
=
=
o
s
(1]
-
.
o
c
=]
«Q

Die untere Anzeige blinkt. suB S '.‘T‘
Py
4. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q / O <& =7
Tasten, um die Anzahl der Messwerte zur suB - '.' : "‘I
Mittelwertbildung auszuwéhlen. = -l
5. Driicken Sie zur Bestatigung der Auswahl die I:I
Eingabetaste (ENT). B l:‘ : ':l

Die Einstellung wird gespeichert.

ZX-E
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Verwenden der Haltewertfunktionen

Die Haltwertfunktionen halten wéhrend der Messzeit die Daten fiir spezifizierte Punkte, wie z. B. den
maximalen oder minimalen Wert, und geben diese Werte am Ende der Messzeit aus.
1 Bedienablauf

1 2 3 (Falls erforderlich)

Einstellen der

Auswahlen der Einstellen des ¥ .
Haltewertoption fiir Triggerwerts fir die Verzbgerungszeit
Messwerte Messung in der

1 Auswahlen der Haltewertoption fur Messwerte

Die Zeitperiode zwischen dem Start der Haltewertmessung und dem Ende der Halte-
wertmessung wird als Abtastperiode bezeichnet.

Der wahrend dieser Abtastperiode zu haltende Wert wird hier ausgewahit.

s  Der CLAMP-Wert wird ausgegeben, bis die erste Abtastperiode beendet ist.

(N “—\, CLAMP-Wert, S. 102

CHECK!

Alle in der Tabelle aufgefuhrten 5 Einstellungen kénnen als Haltewert ausgewéhlt werden.

Auswahl Details

OFF Haltewertmessung wird nicht ausgefiihrt. Der Messwert wird immer ausgege-
(Standardeinstellung) | ben.

P-H (Bergwert halten) Halt den maximalen Wert wéhrend der Abtastperiode. Der Ausgang andert sich,
wenn die Abtastperiode beendet ist und wird dann bis zum Ende der nachsten
Abtastperiode gehalten.

\ Maimal- > Ausgang

Aktueller g

Messwert

<
o
]
s
(1)
]
o
1]
S
o
(1]
=
I
o
—
(]
H
(1]
=
—
=
c
S
=
[=
(]
S
Abtastintervall g

B-H (Talwert halten) Halt den minimalen Wert wahrend der Abtastperiode. Der Ausgang &ndert sich,
wenn die Abtastperiode beendet ist und wird dann bis zum Ende der n4chsten
Abtastperiode gehalten.

Aktueller
Messwert

Ausgang

' Abtastintervall

ZX-E
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DETAILEINSTELLUNGEN
Auswahl Details
PP-H (Berg-Tal-Wert Halt die Differenz zwischen den maximalen und minimalen Werten. Diese Option
halten) wird hauptséchlich zur Erfassung von Vibrationen verwendet. Der Ausgang

andert sich, wenn die Abtastperiode beendet ist und wird dann bis zum Ende der
néachsten Abtastperiode gehalten. .

Aktueller
Messwert

Ausgang (Differenz zwischen
Maximum und Minimum)

! Abtastintervall

S-H (Triggerwert halten) | Halt den gemessenen Wert beim Start der Abtastperiode. Der Ausgang &ndert
sich, wenn die Abtastperiode startet und wird dann bis zum Start der néchsten
Abtastperiode gehalten.

Aktueller /!
Messwert

Ausgang

Abtastintervall

AVE-H (Mittelwert hal- Halt den gemessenen Mittelwert wéhrend der Abtastperiode. Der Ausgang
ten) andert sich, wenn die Abtastperiode beendet ist und wird dann bis zum Ende der
néchsten Abtastperiode gehalten.

Aktueller Ausgang (Mittelwert)

Messwert

Abtastintervall

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion HOLD (Haltewert)

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf FUN (Funktionsbetriebsart). R%]N

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D

HOLD auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

(mm)

Auswéhlen der Haltewertoptionen

<
(1]
=
=
(1]
=3
Q
(1]
=
o
(1]
=
I
-3
=
(1]
=
(1]
=
-
=h
c
=2
X
=
o
=2
(1]
=

3. Dricken Sie entweder die Aufwérts-Taste e G i
oder die Abwaérts-Taste. Q/ O

Die untere Anzeige blinkt.

4. Zur Auswahl der Haltewertoption verwenden Q / O - — <o — >
Sie die Aufwarts-/Abwarts-Taste.

5. Driicken Sie zur Bestatigung der Auswahl die I:l
Eingabetaste (ENT).

Die Einstellung wird gespeichert.

ZX-E
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Einstellen des Triggerwerts fir die Messung in der
Haltewert-Betriebsart

Wabhlen Sie das Eingabeverfahren flr die Messzeit vom Start bis zum Ende der Mes-
speriode.

Auswahl Details
TIMIG Geben Sie den Triggerwert flr den Start der Erfassung tiber den Messzeit-Eingang
(Messzeit-Eingang) ein. Die Periode, wéhrend der das Messzeitsignal EIN ist, ist die Abtastperiode.

Messzeit- ON

Eingang ..
Abtastintervall
I

W'’  Wenn eine Verzégerungszeit eingestellt ist, ist das Ende der Messzeit
und das Ende der Abtastperiode nicht synchron. Die Abtastung wird

(Standardeinstellung) <y nach Ablauf der festgelegten Abtastperiode beendet.

CHECK!
UpP Die Abtastperiode ist die Periode, in der der Messwert groBer ist als die spezifi-
(Aufwarts-Trigger) zierte Messzeit-Schaltschwelle. Die Haltewertmessung ist ohne Synchronein-

gang mdglich.

Messzeit- ,
Schaltschwelle — — ———

——— Hysteresebreite
" X /F (fir Messzeit-
Messwert ' ' ' Trigger)
> A ® Startwert
Abtast- Abtast- O Stopwert
intervall intervall
:‘” Wenn eine Verzdgerungszeit eingestellt ist, dann wird der Messwert

€] kleiner als die Messzeit-Schaltschwelle und das Ende der Abtastperiode

<) st nicht synchron. Die Abtastung wird nach Ablauf der festgelegten

CHECK! Abtastperiode beendet.
DOWN Die Abtastperiode ist die Periode, in der der Messwert kleiner ist als die spezifi-
(Abwarts-Trigger) zierte Messzeit-Schaltschwelle. Die Haltewertmessung ist ohne Synchronein-

gang moglich.

<
o
o
=
o
S
o
o
5
o
o
o
I
D
-
5]
=
)
o
—
=
c
S
x
=
o
3
o
5

Messwert
Messzeitt ——————— — _A}AJF H)ésstsezrgste'l?rrlgl\ct;r()f
Schaltschwelle : 1
- S Sepn
Abtast-
intervall

[N
\
= O Wenn eine Verzdgerungszeit eingestellt ist, dann ist der Zeitpunkt, an
<) dem der Messwert gréBer als die Messzeit-Schaltschwelle wird, und
CHECK! das Ende der Abtastperiode ist nicht synchron.

S b Hysterese (Hysteresebreite)

®\] Stellen Sie die Hysterese, die auf den Schwankungen der Messwerte basiert, auf einen Wert um die
= \ Messzeit-Schaltschwelle ein. Die Hysterese wird vom Start der Abtastperiode angewendet und ver-
CHECK! hindert ein sFlackern” des Messzeit-Eingangs.

ZX-E
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Auswéhlen von Triggerarten

1 =« Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
H-TRG auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

H-TRG wird nicht angezeigt, wenn die Haltewertoption
auf AUS gestellt ist.

2. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O N s >

y 4
- N |
oder die Abwarts-Taste. sV [ " -
T ak
L 4 h Y

Die untere Anzeige blinkt.

3. Zur Auswabhl der Triggerart verwenden Sie die Q / O -

< -
Aufwaérts-/Abwarts-Taste. suB -~ : : :.‘:‘
Pl <
4. Dricken Sie zur Bestétigung der Auswahl die I:l —
Eingabetaste (ENT). suB : : :.‘

Die gewahlte Triggerart wird gespeichert.

Einstellen der Schaltschwellen (wenn UP oder DOWN gewahlt ist)

5. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D Y o Em oo

H-LVL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "
H-LVL wird nicht angezeigt, wenn der Messzeit-Eingang .- - b
(TIMIG) als Trigger ausgewahit ist. " . L8

6. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O R 2 S

<
(1]
=
=
(1]
=3
Q
(1]
=
o
(1]
=
I
-3
=
(1]
=
(1]
=
-
=h
c
=2
X
=
o
=2
(1]
=

N S/ N N N
oder die Abwarts-Taste. sV e E“ veviet
-0 L0 0
Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt. < >
7. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Schalt- Wechsel zwisch
. ecnsel zwischen
schwelle einzustellen. G/D """ den Stellen.

Q / O ---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.

8. Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung I:l
die Eingabetaste (ENT).

Die Schaltschwelle wird gespeichert.

SUBO':"!'I!"!':

ZX-E
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Einstellen der Hysteresebreite (wenn UP oder DOWN gewabhlt ist)

9.

10.

11.

12.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
H-HYS auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

H-HYS wird nicht angezeigt, wenn der Messzeit-Eingang
(TIMIG) als Trigger ausgewahlt ist.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste. Q/ O

S N ,- N’ N\’
N I N ]
-GS
Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt. L« >,

Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Hyste-

resebreite einzustellen. G/D ---- Wechsel zwischen
den Stellen.

Q / O ---- Erhéht und verringert

den numerischen Wert.

Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l SN I Tl
en die Eingabetaste (ENT). -,
g g (ENT) RORER IR
Die Hysteresebreite wird gespeichert.
ZX-E
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3 Einstellen der Verz6gerungszeit

Die Verzdgerungszeit wird eingestellt, um die Messungen direkt nach dem Messzeit-
Eingang zu ignorieren. Diese Funktion ist hilfreich, um Stérungen wahrend des Gerate-
starts und die Beeinflussung durch Geratevibrationen zu vermeiden.

Die Verzdgerungszeit (Verzégerung zwischen dem Messzeit-Eingang und dem Start
der Abtastung) sowie die Abtastperiode kénnen eingestellt werden.

Die Standardeinstellung der Verzdgerungszeit ist OFF.

!  Stellen Sie den Wert so ein, dass die Summe aus Verzogerungszeit und Abtastperiode kleiner ist
\@ als der Messzeit-Eingang-EIN-Intervall.
=) Wenn der nachste Messzeit-Eingang fir die Messung empfangen wird, bevor die Verzégerung und
CHECK! die Abtastperiode abgelaufen sind, wird dieser Messzeit-Eingang ignoriert und nicht bei der Abta-
stung berUcksichtigt.

— pe———» —p
1 Verzogerungs- Aptastintervall 1 Verzoégerungs-
1 zeit 1 zeit
Messzeit- ON I ' |
Eingang OFF
Messzeit-Eingang ignoriert. Messzeit-Eingang verwendet.
Wechsel zur Funktion Verzégerung halten (H-DLY)
1 « Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um = =
a/b .

H-DLY auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

H-DLY wird nicht angezeigt, wenn die Verzégerungsop-
tion auf OFF gestellt ist.

2. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste e G
oder die Abwarts-Taste. Q/ U

Die untere Anzeige blinkt.

3. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q/U - T N

< r 4
. |
Tasten, um ON anzuzeigen. SuB N
-7
C 4 A Y
4. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l
Die Einstellungsbetriebsart fiir die H-DLY-Funktion ist SuB 170
nun aktiviert. -
ZX-E
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5.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
H-D-T auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

H-D-T wird nicht angezeigt, wenn die H-DLY-Funktion auf
OFF gestellt ist.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt.

Geben Sie die Verzégerungszeit (ms) ein.

Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun-
gen die Eingabetaste (ENT).

Die Verzégerungszeit wird gespeichert.

Einstellen der Abtastperiode

<:| /D ____Wechsel zwischen
den Stellen.

0/0
N

---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.

9.

10.

11.

12.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
H-S-T auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

H-S-T wird nicht angezeigt, wenn die H-DLY-Funktion auf
OFF gestellt ist.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt.

Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Abtast-
periode (ms) einzustellen.

Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun-
gen die Eingabetaste (ENT).

Die Abtastperiode wird gespeichert.

a/b

0/0

Power [EEREl ENABLE
|

|
(mm)
\_4
A

\-’- N N -
Ny I nly]

_J
“LASN LN
C 4 .

<:| /D ____Wechsel zwischen
den Stellen.

0/0
n

---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.

-—, w-—wr, w, W, W
e AT

ZX-E
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Vergleichen von Messwerten
(Vorwertvergleiche)

Verwenden Sie die Vorwertvergleich-Funktion, um schrittweise Anderungen der Messwerte
uber einen langeren Zeitraum aufgrund von Faktoren wie Temperaturschwankungen zu
ignorieren und nur pldtzliche Anderungen zu erfassen und zu beurteilen.

Die Haltewertfunktion muss eingestellt werden, bevor der Vorwertvergleich eingestellt werden
kann. Die Abweichung von dem vorherigen Haltewert mit einer PASS-Beurteilung ist der
Messwert. Wenn z. B. die Beurteilung fur diese vorherige Messung HIGH oder LOW ist, dann
wird der Vergleich mit dem Haltewert zuvor durchgefihrt.

Plstzliche Anderung

Haltewert ._|—'_:_'?' X(n)

4'_'_'_,_1 X(n-1)

Schrittweise Anderung

mziiw\?;gleich -------------------- SR Oberer Schwellenwert

mit Vorwert) . (HIGH)
X(n)-X(n-1)

ON

PASS  oFF L]
High  ON [

OFF

Die Einstellung der Hysteresebreite wird deaktiviert, wenn die Vorwertvergleich-Funktion
verwendet wird.

'i\E! Hystereseeinstellung, S. 94

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter E]

auf FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

ZX-E
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Wechsel zu COMP

?

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O

i ) > ) = L
oder die Abwarts-Taste. B - > ‘e ‘=T
“ha LY VLT

Die untere Anzeige blinkt.

;
é

4. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwérts- Q/O

~ 4
Tasten, um SET oder ALL anzuzeigen. suB = '.' :. :. s
T oV Vm |‘
C 4 ~

2

5. Dricken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l

SuB

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D Y o Em oo

COMP auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "
. LAy

<

o

Einstellen des Vorwertvergleichs ‘%

2

®

7. Dricken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O T < T oo 2
oder die Abwarts-Taste. suB S i T o
- ©y 3

Die untere Anzeige blinkt. - ~ %

]

2

8. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q / O T T S = o
. [

Tasten, um ON anzuzeigen. suB S - =T o
D [

- ~ ’2

o

-

I . g . E

9. Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l g
gen die Eingabetaste (ENT). suB =4 0™ s

o

Die Vorwertvergleich-Funktion kann nun verwendet wer- = ‘%

den. o

=2

)

ZX-E
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Andern der Anzeigeskalierung

Andern Sie die Anzeigeskalierung, wenn Sie einen Wert auf der Hauptanzeige anzeigen
mochten, der von dem tatséachlichen Messwert abweicht.

Positionieren Sie das Abtastobjekt und nehmen Sie die Einstellungen flr die Einpunkt- oder

Zweipunktskalierung vor.

AV

Der minimale Anzeigewert betréagt —19.999 und der maximale Anzeigewert 59.999. Wenn das Messergebnis
nach der Skalierung unter dem minimalen Anzeigewert liegt, wird —19.999 angezeigt. Wenn das Messergeb-

CHECK!

Anwendungsbeispiel fiir die Skalierung

nis Uber dem maximalen Anzeigewert liegt, wird 59.999 angezeigt.

:q Die hier eingestellte Skalierung wird nur auf der Anzeige widergegeben. Der Ausgang andert sich nicht.
Q

Voraussetzung

Einstellverfahren

Zur Anzeige des Abstands zum Sensorkopf

Sensor-
kopf
“Mawachicn | Wert fur Anzeige:
gemessener 2,5 mm
Wert:
1,0 mm
Schaltobjekt

Verschieben Sie den Anzeigewert.

Anzeigewert (mm)

25 [~

10 [ 4

! Tatsachlicher
0 — " Messwert (mm)

Einpunkt-
skalierung ohne
invertierte
Anzeigewerte

LEQ S. 84

Zur Anzeige der Hohe des Abtastobjekts

Verschieben Sie den Anzeigewert und inver-
tieren Sie das Verhéltnis zwischen Anzeige-
und Bezugswerten.

Anzeigewert (mm)

Einpunkt-
skalierung mit
invertierten
Anzeigewerten

LL\?A S. 84

Sensor-
kopf
~ " f Tatsachlich gemessener
Wert:
¢ 1,0mm
Schaltobjekt Wert fir Anzeige:
1,5 mm )
,,,,,,,, 0 - Tatsé&chlicher
1,0 Messwert (mm)
ZX-E
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Voraussetzung

Einstellverfahren

Korrigieren der Anzeigewerte zur Ubereinstim-
mung mit tats&chlichen Abstédnden

Sensorkopf

— Tatséachlicher Abstand: 1,0 mm
Wert fur Anzeige: 0,8 mm

Schaltobjekt

Schieblehre

Tatséachlicher
"3 " Abstand: 0,2 mm
Wert flir Anzeige: 0,3 mm

Schaltobjekt

Verschieben Sie den Anzeigewert und &ndern
Sie den Bereich des Anzeigewerts

Anzeigewert (mm)

.

08 [-------- o

o ———+ » Tatsachlicher
02 10 Messwert (mm)

Zweipunkt-
skalierung

N—

=\ S.87

NOTE

gestellt wird.

Die unten aufgelisteten Einstellungen kehren zu den Standardeinstellungen zurlick, wenn die Skalierung ein-

Nehmen Sie die Einstellungen firr diese Angaben vor, wenn die Einstellung der Skalierung abgeschlossen ist.

/i?} Messzeit-Schaltschwelle, S. 75

Ausgangseinstellungen (Analogausgang), S. 95

Verwenden der Funktion zur Riicksetzung auf Null, S. 119

Dickenbestimmung, S. 110

ZX-E
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Einpunktskalierung

Bei der Einpunktskalierung wird die Messung fur eine Position ausgefihrt und fir diese
Messung wird ein Offsetwert eingestellt. Die Invertierung der Verschiebungs- und der
Anzeigewerte (Anderung des Verhaltnisses zwischen steigenden und sinkenden Wer-
ten) kann eingestellt werden.

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen fur die Einpunkiskalierung anhand eines
neuen Beispiels beschrieben.

Beispiel: Anzeige der Hohe des abzutastenden Objekts

Anzeigewert (mm)

Sensorkopf

Tatsachlicher Abstand:
1,0 mm

1,5mm S Tats&chlich gemessener

Schaltobjekt l Wert flir Anzeige:
0 ———— Went (mm)

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter [E]

auf FUN (Funktion). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - - m

>
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Wechsel zu SCALE

?

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O

i i > ) = L
oder die Abwérts-Taste. 5B - - ‘e ' T
“ha LV VLT

Die untere Anzeige blinkt.

,;
%

|

(]

Ot
d—4—\—N\

4. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q /O
Tasten, um SET oder ALL anzuzeigen.

g
\\/

5. Drucken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l

suB

ZX-E
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Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SCALE auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

Ausflihren der Skalierung

7.

10.

11.

12.

13.

14.

Drucken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O <o =7
oder die Abwarts-Taste. suB - 0 :. :. T
- ¢ T
C 4 ~»

Die untere Anzeige blinkt.

Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q / O T T T

Tasten, um ON anzuzeigen. suB = = '.‘,‘

=" 3

Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l T A |
| |

(mm)

gen die Eingabetaste (ENT). - - -
AN AR NN
ISR RN

Die untere Anzeige zeigt P1SCL an.

./ 4
SUB..‘ ‘.. -.
LN () e

Bringen Sie das abzutastende Objekt in die
Position, an der der Anzeigewert geé&ndert
werden soll.

Positionieren Sie das abzutastende Objekt innerhalb des Messabstands. Die ENABLE-Anzeige

J12n= leuchtet, wenn das abzutastende Objekt innerhalb des Messabstands liegt. Liegt das Abtastobjekt
auBerhalb des Messabstands, ist eine Skalierung nicht mdéglich.

Driicken Sie eine der Pfeiltasten. Q T AR |

Der aktuelle Messwert wird auf der Hauptanzeige ange- G D - - ()

) -—w, W, W, W,
zeigt. U AN ANANR N
Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt. '.'-' '-' '-' '-‘

LS 2
o $5ET N
- st

Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Ver-

schiebung fiir den Messwert auf der unteren G/D --... Wechsel zwischen
Anzeige einzustellen.

. - . . A ---- Erhéht und verringert
Die Position des Dezimaltrennzeichens kann, wie im Q / U den numerischen Wert.

den Stellen.

nachsten Schritt beschrieben, geédndert werden.

Drucken Sie zur Bestétigung der Einstellung I:l
die Eingabetaste (ENT).

Das Dezimaltrennzeichen blinkt.

Driicken Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
das Dezimaltrennzeichen bei Bedarf zu ver- G/D
schieben.

ZX-E
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15 Drucken Sie zur Bestétigung der Einstellung I:l
die Eingabetaste (ENT).

Die invertierten Anzeigeeinstellungen werden auf der
unteren Anzeige angezeigt.

Auswahlen der invertierten Anzeige

16 Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q/O
Tasten, um die invertierten Werte anzuzei-

gen.
Optionen Details
D-FWD Nicht invertiert
D-INV Invertiert

(Invertiert das Anstieg-/Abnahme-Verhélt-
nis zwischen den Anzeige- und Messwer-
ten)

17 Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellung I:l
die Eingabetaste (ENT).
Die untere Anzeige zeigt P2SCL an.

1 8 Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l

Bestatigen des Abschlusses der Skalierung

Nach erfolgreichem Abschluss der Skalierung wird OK
auf der Anzeige angezeigt.

Wenn die Skalierung nicht abgeschlossen werden
konnte, wird NG angezeigt.

Stellen Sie sicher, dass das abzutastende Objekt inner-
halb des Messabstands liegt und fiihren Sie die Skalie-
rung erneut aus.

ZX-E

Bedienerhandbuch
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Zweipunktskalierung

Die Messung wird an zwei Positionen ausgefihrt und die Verschiebungswerte fiir diese
Messungen eingestellt. Die Gesamtverschiebung kann eingestellt und der Bereich
kann geandert werden.

In diesem Abschnitt wird die Einstellung der Zweipunktskalierung anhand eines Bei-
spiels beschrieben, bei dem die Anzeigewerte korrigiert werden, um mit den tatsachli-
chen Absténden Ubereinzustimmen.

Beispiel: Korrektur von Anzeigewerten zur Ubereinstimmung mit tatsachlichen Abstanden

Anzeigewert (mm)

Sensorkopf 1,0 |----------

.

— 08 |-------- (o
Tatsachlicher Abstand: 03
7 1,0 mm 0,2} s '
0 .——————» Tatsachlicher
S 0,2 1,0 Messwert (mm)
| Schaltobjekt
Schieblehre
— -.--- Tatséchlicher Abstand:
1 0,2 mm
—  Schaltobjekt
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stands des angeschlossenen Sensors voneinander getrennt liegen.
Der Nennmessabstand fiir den ZX-EDO1T Sensor betragt beispielsweise 1 mm. Daher missen die
spezifizierten Punkte mindestens 10 um voneinander getrennt liegen.

Positionieren Sie die zwei spezifizierten Punkte so, dass sie mindestens 1 % des Nennmessab-

Einstellung des ersten Punkts

1 « Stellen Sie den ersten Punkt ein, indem Sie
die folgenden Schritte 1. bis 15. der Zwei- - "
punktskalierung durchfiihren. VeI

GO 0 000

,1\';)‘ S. 84 "
(i

\'! Der Bereich der Zweipunktskalierung wird auto- SUB g g

( (\z matisch auf Grundlage der fiir die zwei Punkte

eingegebenen Werte eingestellt. Einstellungen
CHECK! fir invertierte Anzeige werden ignoriert.

ZX-E
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Einstellung des zweiten Punkts

2. Bringen Sie das abzutastende Objekt in die Position, an der der Anzeigewert geadndert
werden soll (der zweite Punkt).

von mindestens 1 % des Nennmessabstands zu
dem ersten Punkt haben und innerhalb des
Messbereichs liegen.

Das abzutastende Objekt muss einem Abstand
NOTE

3. Driicken Sie eine Pfeiltaste.

POWerR [EERE] ENABLE

In der Hauptanzeige wird der aktuelle Messwert ange- <:| D -, : -, -- R
zeigt. Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt. O Ve _Ivievent

| NP NN N
N

4. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Veran-

derung flr den Messwert einzustellen. G/D \éVecgsellI zwischen
en Stellen.
Die Position des Dezimaltrennzeichens kann, wie im Q/O

nachsten Schritt beschrieben, gedndert werden.

-- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.

5. Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung
die Eingabetaste (ENT).

Das Dezimaltrennzeichen blinkt.

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
das Dezimaltrennzeichen zu verschieben.

7. Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellung I:l
die Eingabetaste (ENT).

Bestatigen des Abschlusses der Skaliereinstellungen
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Nach erfolgreichem Abschluss der Skalierung, wird OK = e
auf der Anzeige angezeigt. L L .
\Noudl N \Noud
g I T
puC G NN Ay g
SuB - .-‘
L
Konnte die Skalierung nicht abgeschlossen werden, wird e ENABLE
NG auf der Anzeige angezeigt.. Prifen Sie die folgenden = = .
Punkte und flihren Sie die Skalierung anschlieBend .- .-‘ ’ .-
erneut aus. -‘ '- "‘ ) '-
AR ¢ 3 ¢ 3 ¢ 3
® Befindet sich das abzutastende Objekt innerhalb des -
Messabstands? SuB '-‘ : \
® Sind die zwei spezifizierten Punkte so positioniert, dass f

sie mindestens 1 % des Nennmessabstands voneinan-
der getrennt liegen?

ZX-E
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Eingabe der Schwellenwerte

Die Schwellenwerte werden eingestellt, um den Bereich fir die PASS-Schaltausgénge festzu-
legen. Beide Schwellenwerte, HIGH und LOW, werden eingestellt. Es gibt drei verschiedene
Schaltausgange: HIGH, PASS und LOW.

Oberer Schwellenwert
(HIGH)
Messwert

Unterer Schwellenwert
(LOW)

HIGH — opf
Ausgang | pagg N

LOW OFF

__<

(EIN, wenn Messwert >
oberer Schwellenwert (HIGH))

(EIN, wenn unterer Schwellenwert

(LOW) < Messwert < oberer

Schwellenwert (HIGH))

(EIN, wenn Messwert <

unterer Schwellenwert (LOW))

Die folgende Tabelle fasst die drei Verfahren zur Einstellung der Schwellenwerte zusammen.

Verfahren

Details

Direkteingabe

Stellt die Schwellenwerte durch direkte Eingabe des numerischen Werts ein.

Die Direkteingabe ist niitzlich, wenn Sie die Abmessungen fir einen OK-Schaltaus-
gang kennen oder wenn Sie nach Ausfihrung des Teach-In-Verfahrens eine Fein-
einstellung der Schwellenwerte durchfiihren méchten.

Positions-Teach-In

Fihrt die Messung durch und stellt die Schwellenwerte anhand der Messergebnisse
ein.

Positions-Teach-In ist méglich, wenn die Schwellenwerte, d. h. die oberen und unte-
ren Grenzen, zuvor erhalten werden kénnen.

Automatisches Teach-In

Fuhrt die Messung kontinuierlich durch, wahrend gleichzeitig die Tasten gedriickt
werden, und stellt die maximalen und minimalen Messwerte in diesem Zeitraum als
Schwellenwerte ein.

Automatisches Teach-In ist niitzlich, wenn Sie die Schwellenwerte bei laufenden
Prozessen automatisch einlernen wollen.

\
-~

O oy S 04

2

CHECK!

v+ Die Hysterese (Hysteresebreite) kann auch fir die Schwellenwerte eingestellt werden. Stellen Sie die Hyste-
rese bei instabilen Schaltausgéngen ein, um ein ,Flackern“ zu vermeiden.

Wenn beim Einstellen externe Geréte angeschlossen sind, schalten Sie den Schaltausgang-Haltewerteingang
W Ger Verstarkereinheit ein, damit die Ausgaben an externe Gerate nicht veréandert werden. Die Schaltausgange
in der Schwellenwert-Betriebsart (T) entsprechen denen der RUN-Betriebsart, d. h. HIGH, PASS, und LOW.

ZX-E
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Direktes Eingeben von Schwellenwerten

Die Schwellenwerte kénnen durch direkte Eingabe der numerischen Werte eingestellt werden.

Die Direkteingabe ist nutzlich, wenn Sie die Abmessungen fir einen OK-Schaltaus-
gang bereits kennen oder wenn Sie nach dem Durchfihren des Teach-In-Verfahrens
eine Feineinstellung der Schwellenwerte durchfihren méchten.

Wechsel zur Schwellenwert-Betriebsart (T)

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf Schwellenwert (T). @

RUN T FUN

Einstellung der Schwellenwerte
2. Stellen Sie den Schwellenwertschalter auf H En

H n L Power [EERS] ENABLE
(oberer Schwellwert) oder L (unterer Schwell- [—] = - -
wert), d. h. auf den einzustellenden Schwel- VeoTeNn I
lenwert. R I i T u
In der Hauptanzeige wird der aktuelle Messwert ange- ." -‘ ." ." ."
zeigt und in der unteren Anzeige der eingestellte Schwel- 0™ et
lenwert (der Wert entsprechend der Stellung des _—rmmm- -
Schwellenwertschalters) angezeigt.

3. Dricken Sie eine Pfeiltaste. /:\.:“:—-‘/.\-‘f.;‘f.-T
In der unteren Anzeige blinkt die linke Stelle des Schwel- (] [ CasT ottt
lenwerts. O ¢ R - -

4. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den Wechsel zwischen
Schwellenwert einzustellen. G/D """ den Stellen.

Q / O ---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.
5. Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellung I:l
die Eingabetaste (ENT).

Die Schwellenwerte werden gespeichert.

m
=]
Q
o
o
(1]
Q
(1]
=
(2]
(2]
=2
s
o
)
=
=
(1]
-
(1]

AbhilfemaBnahmen bei Einstellungsfehlern

Wenn ERRLH oder ERRHL auf der Anzeige angezeigt o S
wird, ist einer der folgenden Fehler aufgetreten. B l. - = l- ]
Oberer Schwellenwert (HIGH) < Unterer Schwellenwert (LOW) U B I LN
Oberer Schwellenwert (HIGH) — Unterer Schwellenwert

(LOW) < Hysteresebreite /\.:V\/i\'/._\‘
,l\;! Hystereseeinstellung, S. 94 Sue DG |

Wird ein Fehler angezeigt, dann wurde der Schwellen-
wert nicht aktualisiert. Stellen Sie die Schwellenwerte
erneut ein.

ZX-E
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Positions-Teach-In

Beim Teach-In wird die Messung durchgeflihrt und die Messwerte als Schwellenwerte
festgelegt.

Positions-Teach-In ist mdglich, wenn die Schwellenwertmuster, d. h. die oberen und
unteren Grenzen, zuvor erhalten werden kénnen.

Sensorkopf Sensorkopf
Teach-In-Wert =
Teach-In-Wert Oberer Schwellenwert

””” e = HIGH
Schwellen- Unterer Schwellenwert ( GH)
wertmuster (LOW) Schwellen-
(obere wertmuster
Grenze) (untere Grenze)

RN
= a Einstellungen fiir Haltewert, Trigger-Betriebsart und Skalierung, die vor dem Teach-In vorgenom-

<) men wurden, werden in den Teach-In-Messungen berlicksichtigt.
CHECK!

Wechsel zur Schwellenwert-Betriebsart (T)

1.

Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
Schwellenwert (T). E]

RUN T FUN
Einstellung der Schwellenwerte
2. Stellen Sie den Schwellenwertschalter auf H oder 1= Foner T
L, d. h. auf den einzustellenden Schwellenwert. - "
N - -5 \_d
In der Hauptanzeige wird der aktuelle Messwert ange- : = '-‘ .-= -: :-‘
zeigt und in der unteren Anzeige der eingestellte Schwel- an’n’am -’ e
lenwert (der Wert entsprechend der Stellung des v I I I e
Schwellenwertschalters). R EEEE X
4R 1 an AR AR A
3. Positionieren Sie die Schwellenwertmuster.
Der Wert in der Hauptanzeige andert sich.
=« Dricken Sie mindestens 1 Sekunde lang die Ein- I:l T = = - =
gabetaste (ENT) und lassen Sie diese wieder los. P I S i (e
L VL
Der Messwert zum Zeitpunkt des Lésens der Eingabeta-

ste (ENT) wird als Schwellenwert eingestellt. Die untere
Anzeige zeigt den Schwellenwert an.

N—
[La Wenn ERRLH oder ERRHL angezeigt wird: S. 90

¢ Die im Positions-Teach-In-Verfahren eingestellten Schwellenwerte kénnen (ber die Direkteingabe

= eandert werden.
( (\l g

.\ Dies ist zum Einstellen von Schaltausgangstoleranzen fur die Messwerte nitzlich.
CHECK! M=\ S.90

ZX-E
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Automatisches Teach-In

Beim automatischen Teach-In wird eine Messung durchgefuhrt, wéhrend gleichzeitig
die unten dargestellten Tasten gedrickt werden. Der Verstéarker ermittelt dann aus dem
minimalen und maximalen Messwert wahrend dieses Zeitraums die entsprechenden
Schwellwerte.

Automatisches Teach-In ist nlitzlich, wenn Sie die Schwellenwerte bei laufenden Pro-
zessen automatisch einlernen wollen.

Sensorkopf

************** Minimum = Unterer Schwellenwert (LOW)

---------------------------- Maximum = Oberer Schwellenwert (HIGH)

Betrieb

\\!I

-~

a Einstellungen fir Haltewert, Trigger-Betriebsart und Skalierung, die vor dem Teach-In vorgenom-
~\ men wurden, werden in den Teach-In-Messungen berlicksichtigt.

=,

CHECK!

Wechsel zur Schwellenwert-Betriebsart (T)

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

Schwellenwert (T). RUN T FUN

2. Starten Sie das Gerét.

\\!l

b ) Der Schwellenwertschalter kann auf eine beliebige Stellung gesetzt werden. Beide Schwellenwerte,
<) HIGH und LOW, werden unabhéngig von der Schalterstellung eingestellt.
CHECK!

ZX-E
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Einstellung der Schwellenwerte
3. Starten Sie die Messung.
Die Messung wird fortgesetzt, solange die Eingabetaste I:l D
(ENT) und die Rechts-Taste gedriickt sind. [] [] o
Nachdem die Tasten fur 1 Sekunde gelést wurden, blinkt .-‘ -‘ X -‘ .-
AUTOT auf der unteren Anzeige auf. K] - -‘ -‘ '-‘
¢ N4 b AR AR
»,
N’
SU?..‘ . ‘ .. - .. <
g JLN U G N a
r 4 ~

4. Lassen Sie die Eingabetaste (ENT) und die
Rechts-Taste los, um die Messung zu been-
den.

Der maximale Messwert wahrend der Messzeit wird als
oberer Schwellenwert (HIGH) eingestellt und der mini-
male Messwert als unterer Schwellenwert (LOW).

Der neue Schwellenwert (entweder HIGH oder LOW, je
nach Einstellung des Schwellenwertschalters) wird in der
unteren Anzeige angezeigt.

\V\\/

Wenn ERRLH angezeigt wird: S. 90

'r  Die im automatischen Teach-In-Verfahren eingestellten Schwellenwerte kénnen (iber die Direktein-
= a gabe geédndert werden.
_\ Dies ist nutzlich, wenn Schaltausgangstoleranzen fiir die Messwerte eingestellt werden sollen.

CHECK! IZ\E-\‘ S. 90
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Hystereseeinstellung

Stellen Sie die Hysteresebreite fir die obere und untere Grenze des Schaltausgangs ein, wenn
die HIGH-, PASS- und LOW-Ausgénge in der Nahe der Schwellenwerte instabil sind.

l Hysterese (Hysteresebreite)

+L - / ® Betétigungswert
- O Freigabewert

Unterer Schwellenwert
(LOW) I

Oberer Schwellenwert
(HIGH)

Messwert

HIGH — opF
Ausgang| PASS  of
Low OFF

V1 Die Einstellung der Hysteresebreite ist deaktiviert, wenn der Vorwertvergleich verwendet wird.

3@ LLE S. 72

CHEEK! Um ein Flackern“ des Messzeit-Triggers zu vermeiden, stellen Sie die Hysterese fiir den Messzeit-
Trigger ein.

LLE S.75

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion HYS

rsn_ 1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
’-g,_ 2 FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN
o « Die Hauptanzeige zeigt HYS an.
: a/o T—
» R N
S L
g L — T — T S
= 3 Dricken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O /}ﬁmﬁ
=) oder die Abwarts-Taste. sy 2
£ LAY
% Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt. <>
o - : . .
4. Geben lSle.uber die Pfeiltasten die Hyste- G/D,,,,Wechsel Swischen
resebreite ein. den Stellen.
Q/O ---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.
5. Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l T = = = e
gen die Eingabetaste (ENT). LR RN

Die Hysteresebreite wird gespeichert.

AbhilfemaBnahmen bei Einstellungsfehlern

Wenn ERROV angezeigt wird: Oberer Schwellenwert (HIGH) —
Unterer Schwellenwert (LOW) < Hysteresebreite.

Wird ein Fehler angezeigt, dann wurden die Schwellen-
werte nicht aktualisiert. Stellen Sie die Schwellenwerte
erneut ein oder andern Sie die Schwellenwerte.

ZX-E
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Analogausgang

Ausgangseinstellungen (Analogausgang)

Der Analogausgang gibt die Messergebnisse als Stromsignal von 3 bis 21 mA oder
Spannungssignal von -5 bis 5 V aus. In diesem Abschnitt wird die Auswahl zwischen
Strom- und Spannungsausgang und die Einstellung des Analogausgangsbereichs
beschrieben. Achten Sie darauf, dass die Einstellungen zu dem angeschlossenen
externen Gerat passen.

Geben Sie die Ausgangswerte fiir jeweils zwei Strom- oder Spannungswerte ein, um
den Ausgangsbereich festzulegen.

Beispiel:
Einstellung: 0,2 mm als 4 mA-Ausgang und 0,8 mm als 20 mA-Ausgang (bei Stromaus-
gang)

Ausgangsstrom (mA) Ausgangsstrom (mA)

Messwert
(mm)

Messwert
1,0 (mm)

Mindestabstand von 1 % des Nennmessabstands ein.
Der Nennmessabstand fiir den ZX-EDO1T Sensor betragt beispielsweise 1 mm. Daher miissen die
beiden spezifizierten Punkte mindestens 10 um voneinander getrennt liegen.

NOTE Halten Sie zwischen den beiden spezifizierten Punkten und dem angeschlossenen Sensor einen

>
5
=
o
Q
o
c
@
Q
o
3
Q

vv1 Verwenden der Funktion zur Rucksetzung auf Null

= Die Ricksetzung auf Null ist freigegeben, wenn der Analogeingang eingestellt ist. Fihren Sie nach
Einstellung des Analogausgangs die Riicksetzung auf Null erneut aus.

CHEGK! ,l ! Rucksetzung auf Null, S. 104

ZX-E
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In diesem Abschnitt wird die Einstellung des Ausgangsbereichs am Beispiel eines
Stromausgangs mit einem Bereich der folgenden Wertepaaren beschrieben: 0,2 mm
als 4 mA und 0,8 mm als 20 mA.

Andern Sie die Werte in dem Beispiel, um sie bei Bedarf auf einen Spannungsausgang
Zu Ubertragen.

Ausgangsstrom (mA) Ausgangsstrom (mA)

0 ., Messwert ol ', Messwert

1,0 (mm) 0,2 0,8 (mm)

1 « Schalten Sie die Spannungsversorgung der Verstérkereinheit aus.

2. Stellen Sie den Strom-/Spannungswahlschal-
ter auf Stromausgang. Der Schalter befindet
sich an der Unterseite der Verstarkereinheit.

Spannungsausgang

1

Stromausgang

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

3. Schalten Sie die Spannungsversorgung ein E]
und stellen Sie den Betriebsartenwahlschal- RUN T FUN
ter auf FUN.

4. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

Wechsel auf FOCUS

?

5. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O

~ - -/
der die Abwarts-Taste. el o0 0CF
oder die Abwarts-Taste su"-'-u-"-:‘
Die untere Anzeige blinkt. < >
6. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q /O T <o = 7%
Tasten, um SET oder ALL anzuzeigen. sus = '.' :. :. T
: AR ¢ 3 -I

7 . Dricken Sie die Eingabetaste (ENT). -

I:l sSuB ..' =. :.
ZX-E
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Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um Q / U
FOCUS auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

Auswahlen von Stromausgang (mA) oder Spannungsausgang (V)

9.

10.

T —

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q / U : - .-",‘
oder die Abwarts-Taste. suB - f':,
C 4 ~»

Die untere Anzeige blinkt.

Anzeige von mA.

Waébhlen Sie stets den Ausgabewert (Strom oder Spannung) den Sie auch mit dem Strom-/Span-
nungswahlschalter auf der Unterseite der Verstérkereinheit eingestellt haben.

Einstellung des ersten Punkts (A)

11.

12.

Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). D|
| |

Die Anzeige andert sich, um die Einstellungen fir den - ., - -

ersten Punkt vornehmen zu kénnen. In der Hauptan- ..‘ .‘ L) -, ..‘

zeige wird der Ausgangsstromwert angezeigt und in der " '- '-‘ NN

unteren Anzeige der entsprechende Messwert und die S L e - -

linke Stelle blinkt. s~ $EEVVTNT
gl PR U R
C 4 .

Stellen Sie den Ausgangsstromwert und den Wechsel zwischen
entsprechenden Messwert fiir den ersten G/D """ den Stellen.
Punkt ein.

o ) . . Q / U ---- Erhéht und verringert
Geben Sie einen Wert innerhalb des Messbereichs ein. Wenn den numerischen Wert.
die Skalierung oder Kalkulation eingestellt wurde, geben Sie

einen Wert ein, der diese Einstellungen beriicksichtigt.

:‘ \ Die blinkende Stelle, d. h. die Stelle, fir die ein Wert eingestellt werden kann, &ndert sich, wie in der
@] Abbildung dargestellt.

=

CHECK!

Untere Anzeige
Bewegung der
Stelle

Bewegung zwischen der Haupt-
anzeige und unteren Anzeige
(von der auBerst linken oder
auBerst rechten Stelle der
unteren Anzeige)

ZX-E
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13 Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun-
gen die Eingabetaste (ENT).

Die Einstellung fir den ersten Punkt wird gespeichert.
AnschlieBend wird die Option zur Einstellung des zwei-
ten Punkts angezeigt.

Einstellung des zweiten Punkts (B)

POWeR [EERE ENABLE

| |
(mm)
.- " \_/ - \_/
- 4

(

-, _ab
702 00 070
-, w-w, W, W, W,

W TN
0.0 0.0 0000

1 4 Gehen Sie nach dem gleichen Verfahren wie
fur den ersten Punkt vor, um den Ausgangs-

POWER ENABLE
|

|
(mm)
stromwert und den entsprechenden Mess- ) N Il (|
wert des zweiten Punkts einzustellen. () TR
¢
N e
N N N N
= 0030 L0 LS
15 Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung FoWER
die Eingabetaste (ENT). - ()
- \_
| U R
) (NN RN
LTI
L LV
Bestétigen des Abschlusses der Analogausgangeinstellungen
Auf der Anzeige OK angezeigt, wenn der Analogaus- POWER ENABLE
gang Kkorrekt eingestellt wurde. = .
\ 4 \ 4
| G I N
Foh L L
suB - ..‘
D
Auf der Anzeige wird NG angezeigt, wenn die Einstellun- POWER ENABLE
gen falsch sind. = = o
. . . .- . . \audl \audl
Sind die Einstellungen falsch, priifen Sie die folgenden .. - - ' ..
Punkte und filhren Sie die Einstellungen fiir den Analog- ) '-‘ '- '-‘ -‘
ausgang erneut durch. .-
. . . sSuB -
e Liegt der auf der unteren Anzeige eingestellte Mess- [ .

wert innerhalb des Messbereichs (unter Beriicksichti-
gung der Einstellungen fir Skalierung und
Kalkulation)?

¢ Sind der erste und der zweite Punkt so positioniert,
dass sie mindestens 1 % des Nennmessabstands
voneinander getrennt liegen?

e Sind die Stromwerte (oder Spannungswerte) flr
beide Punkte identisch?

ZX-E
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Korrigieren der Analogausgangswerte

Es kdénnen Diskrepanzen zwischen den Stromwerten (oder Spannungswerten) des
Analogausgangs, die auf der Verstarkereinheit eingestellt sind, und den tatsachlichen
Stromwerten (oder Spannungswerten), die unter den Bedingungen fiir das angeschlos-
sene externe Gerat oder anderen Faktoren gemessen wurden, auftreten. Mit der Kor-
rekturfunktion des Analogausgangs kann diese Diskrepanz korrigiert werden.

Die Ausgangswerte werden Korrigiert, indem der Korrekturwert fir die Strom- oder
Spannungswerte firr beide Punkte eingegeben wird.

Stellen Sie die Analogausgangsfunktion ein und wéhlen Sie zuvor entweder den Strom- oder Span-
N nungsausgang.

LLaS.QS

In diesem Abschnitt wird als Beispiel ein Stromausgang verwendet. Andern Sie bei
Bedarf die Werte in diesem Beispiel fir den Spannungsausgang.

1 « SchlieBen Sie den Analogausgang an ein externes Amperemeter an.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

2. Schalten Sie die Spannungsversorgung ein @

und stellen Sie den Betriebsartenwahlschal- RUN T FUN

ter auf FUN.

>
5
=
o
Q
o
c
@
Q
o
3
Q

3- Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. = =

(mm)
\_4 \_/
i .
Y '

Wechsel auf LEFT-ADJ

4. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O -

: ) > = L
oder die Abwarts-Taste. B - > ‘e ‘e T
“ha bl LY V7

Die untere Anzeige blinkt.

5. Verwenden Sie die Aufwéarts-/Abwarts- Q/O R G

~ »
Tasten, um SET oder ALL anzuzeigen. suB = '.' :. :. T
T oV V- |‘
C 4 ~»

ZX-E
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6. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT).

O

a/b

7. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
L-ADJ auf der Hauptanzeige anzuzeigen.
Die Einheiten (mA oder V) fir die Einstellungen des Ana-

logausgangs werden auf der unteren Anzeige darge-
stellt.

Driicken Sie die Eingabetaste (ENT).

Die Anzeige wechselt auf die Einstellungen fir den
ersten Punkt (A). In der Hauptanzeige wird der Aus-
gangsstromwert angezeigt und in der unteren Anzeige
der Korrekturwert und die linke Stelle blinkt.

Einstellung des ersten Punkts (A)

E

- .-
SuB .- .- ..
L G
POWER ENABLE
]
(mm)
\_
=
RO L U
o w’
suB i
-1y
L4 ~

Power [EERS] ENABLE
o o
(mm)

]

-, @ -, _a
P Lt
« Pd
s si"%"i"

:'.‘3.".‘

9. Stellen Sie den Ausgangsstromwert und die
Korrekturwerte fiir den ersten Punkt ein.

Stellen Sie den Korrekturwert in der unteren Anzeige so ein,
dass die Anzeige des Amperemeters und der Ausgangs-
strom auf der Hauptanzeige Ubereinstimmen. Je gréBer der
Korrekturwert ist, desto groBer ist der Ausgangsstrom.

Der Korrekturwert kann innerhalb des Bereichs —900 bis
999 eingestellt werden. Um einen negativen Wert einzu-
geben, andern Sie den Wert, wahrend die linke Stelle der
unteren Anzeige blinkt.

¢ Die blinkende Stelle, d. h. die Stelle, fiir die ein

= Wert eingestellt werden kann, andert sich, wie
@ in der Abbildung dargestellt.

CHECK!

(D
Il ”d”
Untere Anzeige tellen werden
Bewegung der

Stelle

A/ agaa

---- Erhéht und verringert

den numerischen Wert.

Bewegung zwischen der Haupt-
anzeige und unteren Anzeige
(von der &uBerst linken oder
auBerst rechten Stelle der
unteren Anzeige)

10.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung
die Eingabetaste (ENT).
Der Korrekturwert fiir den ersten Punkt wird gespeichert.

Die Option zur Einstellung des Korrekturwerts fir den
zweiten Punkt wird angezeigt.

ZX-E
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Einstellung des zweiten Punkts (B)

1 1 « Gehen Sie nach dem gleichen Verfahren wie

POWER ENABLE
fir den ersten Punkt vor, um den Korrektur- - - -
. . . - N
wert fiir den zweiten Punkt einzustellen. I i _ s
L (NN RN
N o
w ST
gl SRR R
C 4 h Y
1 2 Driicken Sie die Eingabetaste (ENT).
Bestatigen der Einstellungsergebnisse
Wenn die Korrektur des Linearausgangs gespeichert — e
wurde, zeigt die untere Anzeige OK an. - - o
N
S I B
R FeLe
sSuB - .-‘
I
Wenn die Korrektur nicht richtig gespeichert wurde, wird e ENABLE >
NG auf der Anzeige angezeigt. = . g
N/ —
Stellen Sie sicher, dass die Stromwerte (oder Span- ] - ..‘ .‘ (¢ 8
nungswerte) fir beide Punkte nicht identisch sind und '_ ()| '-‘ '-‘ )
fihren Sie den Vorgang erneut aus. .- %
SuB - «Q
70 2
«Q
ZX-E
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Ausgangseinstellungen fir die Nichtmessung

Das Verhalten des Analogausgangs bei Eingabe einer Ricksetzung kann eingestellt

werden.
Ausgange
Auswahl 9ang
Schaltausgédnge Analogausgang
KEEP (Standard- | Es wird der unmittelbar vor der Nichtmessung aktive Status beibehalten und ausgegeben.
einstellung)
Setzen (CLAMP) | Alle AUS. Gibt den eingestellten CLAMP-Wert aus.
Folgende Optionen sind verfugbar.
* Fur Stromausgang: 3 bis 21 mA oder Maximum
(ca. 23 mA)
* Fur Spannungsausgang: -5 bis 5 V oder Maximum
(ca.5,5V)
) "
= a Fur Haltewertmessungen

<) Auch bei der Einstellung Halten (KEEP) ist der Ausgang vor Erhalt des ersten Haltewerts der glei-
CHECK! che wie bei der Einstellung CLAMP.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

>
5
o
o
Q
o
c
@
Q
o
5
Q

Wechsel auf RESET

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste R —
oder die Abwarts-Taste. Q/ O

Die untere Anzeige blinkt.

4. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q/O R e
Tasten, um ETC oder ALL anzuzeigen.

5. Dricken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l

ZX-E
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6.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
RESET auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

Ausgangsstatus fir die Nichtmessung auswahlen

Kapitel 5

DETAILEINSTELLUNGEN

a/b

POWER ENABLE
| |

7.

8.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die untere Anzeige blinkt.

Verwenden Sie die Aufwéarts-/Abwarts-
Tasten, um KEEP oder CLAMP auszuwahlen.

Drucken Sie zur Bestétigung der Auswahl die
Eingabetaste (ENT).

Die Ausgangseinstellung wird gespeichert.

Wenn CLAMP ausgewéhlt wurde, stellen Sie als nach-
stes den CLAMP-Wert ein.

Einstellen der CLAMP-Werte (wenn CLAMP gewahlt ist)

0/0

0/0

?

N r 4
suB ‘.-‘.:.:.:‘:‘
-T2
C 4 ~
/\\/V\_/-\/-\’
~a bV 00O I
SUB @ - o o |
VUV
C 4 ~»
-—", w
SUB-. .-‘-..‘
Lt

10.

11.

12.

13.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
CLAMP auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

CLAMP kann nicht angezeigt werden, wenn KEEP aus-
gewahlt wurde.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die untere Anzeige blinkt.

Stellen Sie den CLAMP-Wert ein.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung
die Eingabetaste (ENT).

Der CLAMP-Wert wird gespeichert.

a/b

0/0

n/0

POWER ENABLE

)
——\—\

ZX-E
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Einstellen der Zeitfunktionen fur die
Schaltausgange

Die Messzeit fur die Schaltausgénge kann eingestellt werden, um sie auf den Betrieb von
externen Geréaten abzustimmen.

Auswahl Details
OFF (Standardein- | Gibt die Beurteilung aus, sobald die
stellung) Beurteilungsergebnisse bestatigt wur- Messwert
den. E)b%re; Schwellenwert =~
HIGH

Unterer Schwellenwert
(LOW)

Schaltausgang ON —
HIGH OFF

Schaltausgang ON I s
PASS OFF L
Schaltausgang ON

LOW OFF

OFF-D Nachdem das Messergebnis bestéatigt
Messwert

Ausschaltverzoge- | wurde, wird das Ausschalten des B
£ungs-Zeitfunkti§]n) PASS-Ausgangs fiir die eingestellte &t;gf,; Schwellenwert

Zeit verzogert.
Ebenso wird das Einschalten der

HIGH- und LOW-Ausgénge um die Unterer Schwellenwert
Zeiteinstellung verzogert. (Low)

Schaltausgang ON I
HIGH OFF T

Schaltausgang ON I e B
PASS OFF ;

|
|

Schaltausgang ON '

LOW gang OFF L

~+—> Zeiteinstellung

einstellung eingeschaltet.

Weder der HIGH- noch der LOW-Aus-
gang werden ausgegeben. H_rgsl\rgr Schwellenwert

m
3
7]
-
o
)
3
[} ON-D Nachdem das Messergebnis bestatigt
o (Einschaltverzoge- | Wurde, wird das Einschalten des Messwert
N rungs-Zeitfunktion) | PASS-Ausgangs fiir die eingestellte Oberer Schwellenwert ~.
. Zeit verzogert. (HIGH) '
c Ebenso wird das Ausschalten der
E_ HIGH- und LOW-Ausgénge um die Unterer Scwellomvert !
. A nterer schwellenwe
g-_ Zeiteinstellung verzégert. (LOW) \
=2 ON '
E‘: gihsasltausgang g’;‘F :4—»1—!
; Eg\ﬁltausgang 8';:
(1] ~— Zeiteinstellung
(2]
g 1-Sht Wenn der Messwert von HIGH auf
o (Impulsdauer-Zeit- | PASS bzw. von LOW auf PASS wech- Messwert
& funktion) selt, wird der PASS-Ausgang mit einer | oo schwellenwert "
g Impulsbreite entsprechend der Zeit- (HIGH)
Q
Q:
3
«Q
(1]

/

Schaltausgang ON
HIGH OFF

ON -~ :
Schaltausgang | H
PASS OFF T

Schaltausgang ON
LOW OFF

~<— Zeiteinstellung

ZX-E
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In der folgenden Beschreibung wird die Ausschaltverzégerungs-Zeitfunktion als Bei-
spiel verwendet. Falls andere Zeitfunktionen verwendet werden, nehmen Sie die ent-
sprechenden Einstellungen vor.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion TIMER

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
TIMER auf der Hauptanzeige anzuzeigen. -

Auswahlen der Zeitfunktion

3. Driucken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O <o =7
oder die Abwarts-Taste. suB ~ ) :. :. T

- ¢ |‘

C 4 ~

Die untere Anzeige blinkt.

4. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts-Taste,
um die Zeitfunktion auszuwéhlen.

5. Dricken Sie zur Bestétigung der Auswahl die
Eingabetaste (ENT).

Die ausgewahlte Zeitfunktion wird gespeichert.

Wenn eine andere Funktion als OFF ausgewéhlt wird, stellen
Sie die Zeiteinstellung wie nachfolgend beschrieben ein.

Einstellen der Zeit (wenn eine Zeitfunktion gewahlt ist)

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D

T-TIM auf der Hauptanzeige anzuzeigen. = = -
-

T-TIM kann nicht angezeigt werden, wenn OFF ausge- oo

wahlt ist. g L.

m
=}
(2]
-
o
(1]
=}
Q.
1]
=
N
o,
=
(=
c
=]
X
=
o
2
1]
=}
—
[
=
=]
(1]
2]
(2]
=
o
-
[
c
72}
Q
Q:
=}
Q
o

7. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste S o —
oder die Abwarts-Taste. Q/ O

Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt. .

ZX-E
Bedienerhandbuch 1 05
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DETAILEINSTELLUNGEN
8. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Zeit- Wechsel zwischen
einstellung (ms) vorzunehmen. G/D "~ den Stellen.
Q / U ---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.
9. Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l

gen die Eingabetaste (ENT).

Die Zeiteinstellung wird gespeichert.

m
=2
()
-
o
(1]
=}
Q.
(1]
=
N
o,
=
(=
c
=]
X
=
o
=2
(1]
=
—r
c:
=
=
(1]
[
(2]
=
o
-t
Q
c
»
Q
Q:
=}
Q
(1]

ZX-E
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Kapitel 6
ZUSATZFUNKTIONEN

Messung mit mehreren Verstarkereinheiten

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen beschrieben, wenn Kalkulationseinheiten fiir
den Anschluss von mehreren Verstarkereinheiten verwendet werden.

Berechnungen durchfiihren

Messergebnisse kdnnen zwischen 2 Verstarkereinheiten berechnet werden. Die
gewulnschte Verrechnung wird an der Verstarkereinheit CH2 eingestellt und die Kalku-
lationsergebnisse ebenfalls Uber die Verstarkereinheit CH2 ausgegeben. Die Berech-
nungen kénnen auch zwischen Sensoren mit unterschiedlichen Messabstanden
durchgefihrt werden.

D

:ﬁ CH1

] —}— Kalkulationseinheit

= ch2

Die folgende Tabelle enthalt die 3 Arten von Verrechnungen.

Art der Ver-

rechnung Beschreibung

A+B Bildet die Summe der Messergebnisse von zwei Verstarkereinheiten.

A-B Berechnet die Differenz aus den Messergebnissen von zwei Verstarkereinheiten.
(A: Verstarkereinheit CH2; B: Verstérkereinheit CH1.)

THICK Bestimmt die Dicke eines Abtastobjekts, das sich zwischen zwei Sensorképfen befindet.

'+ Die Ansprechzeit fur die Verstarkereinheiten CH2, fir die Verrechnungen eingestellt wurden, wird
= um 1,0 ms erhéht. Die Ansprechzeit wird auBerdem durch die eingestellte Anzahl von Messwerten
< fur die Mittelwertbildung beeinflusst. Daher ergibt sich die Ansprechzeit aus der Ansprechzeit fiir die

cHeck! eingestellte Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung + 1,0 ms.
l\?z Einstellen der Anzahl von Messwerten zur Mittelwertbildung, S. 72

Verstérkereinheiten der ZX-L-Serie (Lasertyp) kdnnen keine Berechnungen durchfiihren.

ZX-E
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H Addition und Subtraktion der Messergebnisse

Der Ausdruck A+B oder A-B wird verwendet. Alle Einstellungen werden an der Ver-
starkereinheit CH2 vorgenommen.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion CALC

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
der Verstarkereinheit CH2 auf FUN (Funk- E]
tion).

RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
CALC auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - - ()

Auswahlen des Ausdrucks

3. Dricken Sie entweder die Aufwarts-Taste Q /O <o =7
oder die Abwarts-Taste. suB ~ ) :. :. T

- ¢ |‘

C 4 ~»

Die untere Anzeige blinkt.

4. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts-Taste, Q / O o <o #
um die Art des Ausdrucks auszuwéhlen. sus ol S S T
- L
C 4 ~»
5. Driicken Sie zur Bestatigung der Auswahl die |:| =
Eingabetaste (ENT). suB :.: - :.‘
Der Ausdruck wird gespeichert. =

uajayulalayelsIa) uatasyaw pw Bunssapy EYEIELEN
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H Dickenbestimmung

Der Verrechnungstyp THICK wird verwendet. Bereiten Sie zuvor ein Objekt mit einer
bekannten Dicke vor (Standardabtastobjekt). Die Einstellungen werden an der Verstar-
kereinheit CH2 vorgenommen.

D

1= cH

J—— Kalkulationseinheit

=V

I

[ L
LS

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion CALC

1 « Positionieren Sie das Standardabtastobjekt.

2. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
der Verstarkereinheit CH2 auf FUN (Funk- E]
tion).

RUN T FUN

3. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um @/D
CALC auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

Auswéhlen des Ausdrucks

4. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O <o =7
oder die Abwarts-Taste. suB - A :. :. T
- ! I

Die untere Anzeige blinkt.

5. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwérts- Q/U N

uajpayulalayelsia) uataiyasw pw Bunssapy EYEIELEN

4
Tasten, um THICK auf der unteren Anzeige S :. :.' = - :.‘:‘
anzuzeigen. . - - J
6. Driicken Sie zur Bestatigung der Auswahl die Ijl
Eingabetaste (ENT). suB :- :.' : " :.‘

ZX-E
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Einstellen der Dicke

Kapitel 6
ZUSATZFUNKTIONEN

10.

11.

12.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
THICK auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt.

Stellen Sie die Dicke des Standardabtastobjekts ein.

Geben Sie die tatsachlichen Abmessungen des Refe-
renzobjekts ein.

Die Position des Dezimaltrennzeichens kann, wie im
nachsten Schritt beschrieben, gedndert werden.

Dricken Sie zur Bestatigung der Einstellun-
gen die Eingabetaste (ENT).

Die numerischen Werte werden bestatigt und das Dezi-
maltrennzeichen blinkt.

Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
das Dezimaltrennzeichen zu verschieben.

Driicken Sie die Eingabetaste (ENT), um zur
Einstellung des Dezimaltrennzeichens zu
bestatigen.

Die Skalierwerte (A und B) werden fir beide Verstarker-
einheiten gespeichert.

Il

AT
177 Dicke

Bl

i

AbhilfemaBnahmen bei Einstellungsfehlern

a/b

0/0

POWeR [EER® ENABLE

o o
(mm)
. - L
LR

<:| /D ___Wechsel zwischen
den Stellen.

0/U

O

a/o

---- Erhéht und verringert

den numerischen Wert.

—_— — T ST T
e Ve
S
—N

SuB

s € 00 T4
e 320
N

suB

Wenn die Anzeige E-THK anzeigt, dann befindet sich
das Standardmessobjekt auBerhalb des Messbereichs.
(Die ENABLE-AnNzeige leuchtet nicht.)

Korrigieren Sie die Position des Referenzobjekts, bis die
ENABLE-Anzeige auf beiden Verstérkereinheiten leuch-
tet und flihren Sie die Messung erneut durch.

SUB--.-.-..‘
- iy

ZX-E
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Schutz gegen gegenseitige Beeinflussung von Sensoren

Sensorkdpfe kénnen dicht nebeneinander installiert werden, wenn die Schutzfunktion
gegen gegenseitige Beeinflussung verwendet wird. Bis zu 5 Verstérkereinheiten kén-
nen gegen gegenseitige Beeinflussung geschiitzt werden.

<< CH1
E Kalkulationseinheit
— 2 << CH3
. ? << CH4
<< = CHS5

. Stellen Sie bei allen Verstérkereinheiten die gleiche Anzahl von Messwerten zur Mittelwertbildung
NOTE ein.

ﬂ\E§ Einstellen der Anzahl von Messwerten zur Mittelwertbildung, S. 72

Die Ansprechzeit ist langer, wenn die Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflus-
sung verwendet wird.

* Ansprechzeit = (15 ms + Ansprechzeit basierend auf der eingestellten Anzahl von
Messwerten zur Mittelwertbildung) x Anzahl der Verstérkereinheiten

*Wenn zusétzlich die Kalkulationsfunktion verwendet wird, erhéht sich die Ansprech-
zeit ca. um weitere 15 ms.

* Ansprechzeiten fir externe Eingangssignale erhéhen sich ebenfalls um den gleichen
Betrag.

@ Ansprechzeit, S. 133

AV

/',

Abstand zwischen Sensorkdpfen ohne Verwendung der Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflussung

G\g LL\:EA S.25

CHECK!

uajpayulalayelsia) uataiyasw pw Bunssapy EYEIELEN
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Die Einstellungen fir den Schutz gegen gegenseitige Beeinflussung werden an der
Verstéarkereinheit CH1 vorgenommen.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
der Verstarkereinheit CH1 auf FUN (Funk- [E]

. RUN T FUN
tion).

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. G/D

POWER [EERS] ENABLE
o o

(mm)

Wechsel zu SYNC

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste. Q/ O

l\ L‘é, ’
D
)07
-

AR

Die untere Anzeige blinkt.

|
%

O
™
{_§\-N

4. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q / O
Tasten, um ETC oder ALL anzuzeigen.

g
\\’
O

5. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT).

1

suB

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D T AR R |

SYNC auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "
pu R LN

7. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste - >
oder die Abwarts-Taste. Q/ O -

Die untere Anzeige blinkt.

8. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- <
Tasten, um ON anzuzeigen. Q/O FB\/\A‘ - -:‘

uajayulalayelsIa) uatasyaw pw Bunssapy EYEIELEN
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9. Drucken Sie zur Bestétigung der Einstellung
die Eingabetaste (ENT).

Die Einstellungen fur die Schutzfunktion gegen gegen-
seitige Beeinflussung kénnen jetzt vorgenommen wer-
den.

Auswahl der Anzahl installierter Einheiten

1 0 Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um
S-CH auf der Hauptanzeige anzuzeigen.

11 Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die untere Anzeige blinkt.

1 2 Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts-
Tasten, um die Gesamtanzahl der Verstarker-
einheiten auszuwéhlen.

Geben Sie den Wert fir die Gesamtanzahl der
Lerre angeschlossenen Verstarkereinheiten ein. Die

Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflus-

sung kann nicht fir einzelne Einheiten einge-

stellt werden.

13. Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellun-
gen die Eingabetaste (ENT).

Die Anzahl der angeschlossenen Verstarkereinheiten
wird gespeichert.

Einstellen der Anzahl von Messwerten zur Mittelwertbildung

a/b

0/U

0/0

POWeR [EER® ENABLE

o o

(mm)
g b
- - 4 C_J
USRS A

SuB

14. Stellen Sie bei allen Verstarkereinheiten
die gleiche Anzahl von Messwerten zur
Mittelwertbildung ein.

ﬂ\E§ Einstellen der Anzahl von Messwerten
zur Mittelwertbildung, S. 72
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Andern der Anzahl angezeigter Stellen

Waébhlen Sie die Anzahl der Stellen fur die Hauptanzeige und die untere Anzeige in der RUN-
Betriebsart. Die Standardeinstellung ist 5 Stellen. Werden 4 oder weniger Stellen eingestellt,
dann werden jeweils die duBerst rechten Stellen zuerst deaktiviert.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf FUN (Funktionsbetriebsart). R[L%]N

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

Wechsel zu DIGIT

?

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O

~ N\ -’|
oder die Abwérts-Taste. SV a Vb T
o L VLT

Die untere Anzeige blinkt.

4. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q / O TN = =
Tasten, um DISP oder ALL anzuzeigen. sug ™ '.= : '.' :.‘T
P Y

5. Dricken Sie die Eingabetaste (ENT). e~
I:l suB S 1, 0Ll
Ly
6. Verwenden Sie die LinksT/Rechts-Ta!sten, um G/D
DIGIT auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - - ()
KR I N
LY Ly v
Auswahlen der Stellenanzahl L~

?

7. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O

oder die Abwarts-Taste. B -, - - T
- - L

Die untere Anzeige blinkt.

8. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q/O

ua||a1S Jeib1ezabue |yezuy Jop uiepuy KRG

~ - »
Tasten, um die Anzahl der angezeigten Stel- S35 '.: - '.= : : '::
len auszuwéhlen. - - -
9. Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l Y . o
en die Eingabetaste (ENT). - - -
g e Eing ( ) Sus 1 D I
ZX-E
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Umkehren der Anzeige

Die Hauptanzeige und die untere Anzeige kénnen umgekehrt werden, d. h. verkehrt herum
dargestellt werden. Die Funktionen der Pfeiltasten werden dabei ebenfalls umgekehrt. Diese
Funktion ist hilfreich, wenn die Verstarkereinheit verkehrt herum an ein Gerat montiert wird.

C OFF (nicht umgekehrt) ) C ON (umgekehrt) )
PER EBLE v UPQ PER EELE - DOWN
\_/ -y -y \_4 \_/ -y \_4 LI\ __/
eI T A B Iy v | OB
‘-'I‘- ‘ -‘ ‘-‘ DOWNU -‘ '- -‘ ' '-‘ upP
N N - N\ N N -, W,
SUB. ‘ ‘ .. .‘ .- SuB .-‘ .- .. .‘ . ‘
NP R I G R G B Gy N

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf FUN (Funktionsbetriebsart). R%]N

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

9 On

g ]

o

s Wechsel zu DREV

5

2

> 3 Dricken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O S T T e =7

] oder die Abwaérts-Taste. N B i

5 Y G I N et

% Die untere Anzeige blinkt. L4 ~

>

=

& 4 Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwaérts- Q /O TN - =

Q@ Tasten, um DISP oder ALL anzuzeigen. s~ O0 6

o -0 _0 3

C 4 ~»
5. Dricken Sie die Eingabetaste (ENT). - — >
J [ 4iew

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D Y o Em oo

DREV auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "
UL ey

ZX-E
1 16 Bedienerhandbuch



Auswahlen, ob die Anzeige umgekehrt werden soll

Kapitel 6
ZUSATZFUNKTIONEN

7.

Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die untere Anzeige blinkt.

Wahlen Sie entweder OFF oder ON.

OFF: Anzeige nicht umgekehrt (Standardeinstellung)
ON: Anzeige umgekehrt

Druicken Sie zur Bestétigung der Auswahl die
Eingabetaste (ENT).

Die Anzeigeeinstellung wird gespeichert.

Wird ON gewahlt, wird die Anzeige umgekehrt.

0/0

0/0

POWER [EERE] ENABLE

(mm)

ZX-E

Bedienerhandbuch
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Kapitel 6
ZUSATZFUNKTIONEN

Einstellen der Anzeigehelligkeit (ECO-Anzeige)

Wenn die ECO-Anzeigefunktion aktiviert ist, leuchtet die Digitalanzeige nicht und reduziert
somit den Stromverbrauch.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1. Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter
auf FUN (Funktionsbetriebsart). R[L%]N

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

Wechsel zu ECO

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste i S i
oder die Abwaérts-Taste. Q/ O

\\ ‘é)'

-

J
0™
e

——\—N

Die untere Anzeige blinkt.

N

4. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q/O - O
Tasten, um DISP oder ALL anzuzeigen.

/

-\

%

5. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). |:|

suB

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
ECO auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

E}
EX

2

Auswaéhlen, ob die ECO-Anzeige verwendet werden soll

(ab1ozuy-093) Haxbijayablazuy sop uaj@isuly ERENEI

7. Dricken Sie die Aufwérts-Taste oder e g
Abwaérts-Taste. Q / O suB -~ ) :. :. :‘
Die untere Anzeige blinkt. P 1
8. Wahlen Sie entweder OFF oder ON. Q / O T T S =
OFF: Normale Anzeige (Standardeinstellung) SuB : 1T I
ON: ECO-Anzeige - 4
9. Driicken Sie zur Bestatigung der Auswahl die I:l
Eingabetaste (ENT). suB =0

Die Anzeigeeinstellung wird gespeichert.

Wird ON gewahlt, wird die Anzeige dunkel.

ZX-E
1 18 Bedienerhandbuch



Kapitel 6
ZUSATZFUNKTIONEN

Verwenden der Funktion zur Rucksetzung auf Null

Wenn die Funktion zur Riicksetzung auf Null verwendet wird, wird der Bezugswert ,0“ als
Hohe gespeichert und der Messwert kann angezeigt und als positive oder negative
Abweichung (Toleranz) von dem Bezugswert ausgegeben werden.

In der RUN-Betriebsart kann der Messwert wahrend der Messung jederzeit auf O
zurlickgesetzt werden.

Beispiel 1: Die Hbhe des Abtastobjekts wird als Bezugswert gespeichert und die
Toleranz als Messwert ausgegeben

Sensorkopf

—2 (Unterer Schwellenwert (LOW))
0

Bezugswert Schaltobjekt +2 (Oberer Schwellenwert (HIGH))

Beispiel 2: Die H6he des Abtastobjekts wird als Messwert verwendet und die Ver-
schiebung auf 10 eingestellt

Sensorkopf

+8 (Unterer Schwellenwert (LOW))

Schaltobjekt | 15 (Operer Schwellenwert (HIGH))

Beispiel 3:  Mit der Riicksetzung auf Null werden die Stufen im Messobjekt gemessen
(Rucksetzung auf Null bei jeder Messung)

Sensorkopf
__ Misst
_____ 1 diesen
Schrit. | |
Riicksetzung Ruicksetzung Rucksetzung
auf Null auf Null auf Null
Betrieb

IINN jne Bunzjaesyony Jnz uoipjuny Jop uspuamiop EREIELEN

! Wenn Sie die Einstellungen bei der Riicksetzung auf Null wahrend jeder Messung &ndern, missen
= Sie die "Speicherung des Riicksetzens auf Null" deaktivieren.
O oy s 122

=,

CHECK!

ZX-E
Bedienerhandbuch 1 19
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ZUSATZFUNKTIONEN

Offset fur Rucksetzung auf NULL

Stellen Sie einen Offset ein, wenn der Bezugswert fiir die Ricksetzung auf Null ein
anderer Wert als 0 ist.

Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. = =

(mm)
\_4 \_/
i .
) '

Wechsel zu ZRDSP

E

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O

i ) > = L
oder die Abwarts-Taste. B - > ‘e ‘=T
“ha LV VLT

Die untere Anzeige blinkt.

|
é

(0
0
€\ N

4. Verwenden Sie die Aufwarts-/Abwarts- Q /O
Tasten, um ETC oder ALL anzuzeigen.

(%)

c

@
(N

W\ \’

E

5. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). 0

(%]

c

@
bt
'-'-
e

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
ZRDSP auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "

Einstellung der Verschiebungswerte

7. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste
oder die Abwarts-Taste.

Die linke Stelle auf der unteren Anzeige blinkt.

8. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den Ver-

IINN jne Bunzjesyony Inz uoipjung Jop uspuamiop ERIEIELN

. . Wechsel zwischen
schiebungswert einzustellen. <:| /D """ den Stellen.
Q / O ---- Erhéht und verringert
den numerischen Wert.
9. Drucken Sie zur Bestatigung der Einstellun- I:l

gen die Eingabetaste (ENT). suB : '-= ": =-= ='=

Der Verschiebungswert wird gespeichert.

ZX-E
1 20 Bedienerhandbuch
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ZUSATZFUNKTIONEN

Ausfiihren der Riucksetzung auf Null

Wird die Funktion zur Rucksetzung auf Null verwendet, kann der Messwert auf einen
Bezugswert von 0 zuriickgesetzt werden, wenn die Eingabetaste (ENT) gedrickt wird
oder ein externes Signal eingeht.

Wurde die Ricksetzung auf Null bereits ausgefihrt, wird dieser Wert iberschrieben.
Die Einstellungen werden auch dann gespeichert, wenn die Spannungsversorgung
ausgeschaltet wird (Standardeinstellung). Diese Speichereinstellung kann so geadndert
werden, dass die Einstellungen fur die Ricksetzung auf Null nicht gespeichert werden,
wenn die Spannungsversorgung ausgeschaltet wird.

Lta Speicherung der Riicksetzung auf Null, S. 122

'!  Analogausgang

= Wenn die Rucksetzung auf Null ausgefiihrt wird, nimmt der Messwert den Mittelwert im Analogausgangs-
(l bereich an. Wenn der Analogausgang eingestellt ist, nimmt der Messwert den Mittelwert zwischen zwei

CHECK! Punkten an, die fiir den Analogausgang eingestellt sind. ,l\g)‘ Ausgangseinstellungen (Analog-

ausgang), S. 95
Beispiel

@or Riicksetzung auf NUD
Messwert (mm)

RquSEtZUng auf Null 4 8 20 Ausgangsstrom (mA)
bei 0,2 mm -4 -1 +4 Ausgangsspannung (V)

{\lach Rucksetzung auf NUD
Messwert (mm)

4 12 20 Ausgangsstrom (mA)
-4 0 +4 Ausgangsspannung (V)
:\ = Der minimale Anzeigewert betragt —19.999 und der maximale Anzeigewert 59.999. Wenn das Messer-

€| gebnis nach der Rucksetzung auf Null unter dem minimalen Anzeigewert liegt, wird —19.999 angezeigt.
= \ Wenn das Messergebnis Uiber dem maximalen Anzeigewert liegt, wird 59.999 angezeigt. Die Riickset-
CHECK! zung auf Null kann nur ausgefiihrt werden, wenn der Messwert £10 % des Nennmessabstands betragt.

Positionieren Sie das Bezugsabtastobjekt.

Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
Betrieb (RUN).

Dricken Sie die Eingabetaste (ENT) langer
als 1 Sekunde oder geben Sie das Ricksetzsi- m == ()
gnal Uber ein externes Gerat ein (fir max. 800 0808 Ve Ve
ms). 000 .0 00 00

Der Bezugswert wird gespeichert und die Anzeige-
leuchte flr die Rucksetzung auf Null leuchtet. Die Tole-
ranz fir den gespeicherten Bezugswert wird auf der
Hauptanzeige angezeigt.

ZX-E

Bedienerhandbuch

IINN jne Bunzjaesyony Jnz uoipjuny Jop uspuamiop EREIELEN

121



IINN jne Bunzjesyony Inz uoipjung Jop uspuamiop ERIEIELN

122

Kapitel 6
ZUSATZFUNKTIONEN

Aufhebung der Ricksetzung auf Null

1.
2.

Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
Betrieb (RUN). @

Halten Sie die Eingabetaste (ENT) und die =
Rechts-Taste gleichzeitig ca. 3 Sekunden
lang gedruckt.

Um die Ricksetzung auf Null Uber ein exter-
nes Gerat aufzuheben, geben Sie das Ruick-
setzsignal flir mindestens 1 Sekunde ein.

Die Rucksetzung auf Null wird aufgehoben und die
Anzeigeleuchte fir Rulcksetzung auf Null (ZERO)
erlischt.

ZX-E

Speichern des Nullsetzwerts

Wabhlen Sie, ob der Nullsetzwert des Messwerts gehalten werden soll, wenn die Span-
nungsversorgung ausgeschaltet wird.

Auswahl Details
ON (Standard- Speichert den Nullsetzwert, wenn die Spannungsversorgung ausgeschaltet wird.
einstellung)
OFF Zurlcksetzung auf Null wird aufgehoben, wenn die Spannungsversorgung ausge-
schaltet wird.

Schalten Sie die Speicherung der Riicksetzung auf Null aus, wenn der Nullpunkt, wie in dem folgen-

den Beispiel, fiir jede Messung zurlickgesetzt wird. Wenn die Speicherung der Riicksetzung auf
Null aktiviert ist, werden die Nullsetzdaten bei jedem Zuriicksetzen auf Null in den permanenten
Speicher (EEPROM) der Verstarkereinheit geschrieben. Der EEPROM kann bis zu 100000 Mal
Uberschrieben werden. Wenn der Nullsetzwert bei jeder Messung in den Speicher geschrieben wird,
kann dies die Lebensdauer des Speichers verkirzen und zu Fehlfunktionen fihren.

Beispiel: Messen von Stufen bei Abtastobjekten

Sensorkopf
__ Misst
_____ ! diesen
[ Schritt. | ]
Riicksetzung Rucksetzung Rucksetzung
auf Null auf Null auf Null
Betrieb
R "
s a Auch wenn die Speicherung der Riicksetzung auf Null deaktiviert ist, wird der Nullsetzwert gespei-

_\ chert, wenn Schwellenwerte oder andere Funktionen geandert wurden. Die Ricksetzung auf Null
cHEck! Wwird nach dem Betriebsstart fortgesetzt, wenn diese Funktionen geéndert wurden.

Bedienerhandbuch
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Wechsel zur Funktionsbetriebsart (FUN) und zur Funktion SPCL

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
SPCL auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - "
Dul mORJSY.

Wechsel auf ZRMEM

?

3. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O N

V.4

N N\l |

oder die Abwaérts-Taste. S o -
e G I e N

4 h Y

Die untere Anzeige blinkt.

|
§

(
4\ N

\\’
)
(O
"

4. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwarts- Q / O
Tasten, um ETC oder ALL anzuzeigen.

E

5. Driicken Sie die Eingabetaste (ENT). I:l

w
c
w
\_ X _/
O
\_X 4
b
'-
]

6. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
ZRMEM auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - -

E}
EA

Auswaéhlen, ob die Speicherung der Riicksetzung auf Null aktiviert werden soll

7. Driicken Sie entweder die Aufwérts-Taste Q /O e i

< 4
. - - I‘
oder die Abwarts-Taste. sus - - ]
-2V
Die untere Anzeige blinkt. o< ~

8. Verwenden Sie die Aufwérts-/Abwérts- Q/O e i

IINN jne Bunzjaesyony Jnz uoipjuny Jop uspuamiop EREIELEN

N Nl g
Tasten, um ON oder OFF auszuwéhlen. suB ~ i T
- T
ON: Speicherung der Ricksetzung auf Null aktiviert = >
(Standardeinstellung)
OFF: Speicherung der Riicksetzung auf Null deaktiviert
9. D_rUcken Sie zur Bestatigung der Auswahl die I:l =
Eingabetaste (ENT). sus N i
Die Einstellung fur die Speicherung der Ricksetzung auf =
Null wird gespeichert.
ZX-E
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Tastensperrefunktion

Mit der Tastensperrefunktion kénnen alle Tasten der Verstérkereinheit deaktiviert werden.
Sobald die Tasten deaktiviert wurden, werden keine Tasteneingaben mehr angenommen, bis
die Sperre wieder aufgehoben wird. Diese Funktion ist ndtzlich, um unbeabsichtigte
Anderungen der Einstellungen zu verhindern.

Die Betriebsartenwahlschalter und Schwellenwertschalter bleiben aktiviert, auch wenn die
Tastensperrefunktion eingeschaltet ist.

Einstellen der Tastensperre (Key Lock)

1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
FUN (Funktionsbetriebsart). E]

RUN T FUN
2. Halten Sie gleichzeitig alle vier Richtungsta- PoweR EnBLE
sten gedrickt. a D - -
In der Hauptanzeige wird "LOCK" und in der unteren U : '-‘ '- :-‘
Anzeige "-----" angezeigt. . "’ "a
SUB e -
3. Lassen Sie die Tasten los, wenn auf der unte- - " — —
ren Anzeige OK angezeigt wird. sus - b
DI

Die Tasten sind gesperrt.

Aufheben der Tastensperre (Key Lock)

uompjunjouadsuaise] EYRILLEY]

1 = Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf
FUN (Funktionsbetriebsart). @

RUN T FUN
2. Halten Sie gleichzeitig alle vier Richtungsta- Q .
-
sten gedriickt. d D ] ] -
In der Hauptanzeige wird "FREE" und in der unteren v D@ g
Anzeige "-----" angezeigt. " " " "
an ‘4an
SUB e» e
3. Lassen Sie die Tasten los, wenn auf der unte- e
ren Anzeige OK angezeigt wird. X |
suB '.' '.
Die Tastensperre ist aufgehoben. -

ZX-E
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ZUSATZFUNKTIONEN

Einstellungsdaten auf Werkseinstellungen

setzen

Mit dieser Funktion werden alle Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

Einstellungen der Linearitat werden jedoch nicht mit dieser Funktion initialisiert. Um die Einstellungsda-
ten der Linearitat zu initialisieren, fihren Sie die Initialisierung in der Linearitatseinstellungs-Funktion

aus.

]

Linearisierung auf Werkseinstellungen setzen, S. 51

Funktion

Vorgabewert

Anzahl der Messwerte zur
Mittelwertbildung

64

Hysteresebreite Der Vorgabewert variiert je nach angeschlossenem Sensorkopf.
® ZX-EDRS5T: 0,0003
® ZX-EDO1T: 0,0004
® ZX-EDO2T: 0,0008
® ZX-EMO2T: 0,0008
® ZX-EMO7MT: 0,003

Haltewert AUS

Zeitfunktion AUS

Spezialfunktionen CLOSE

Skalierung AUS

Analogausgang bei 0 mm: 4 (mA)

Bei Nennmessabstand: 20 (mA)

Korrektur des Analogaus-
gangs

Keine Korrektur

Anzeigeumkehr

AUS

ECO-Anzeige

AUS

Anzahl der Anzeigestellen

5 Stellen (alle)

Einstellungen fiir Nichtmes-
sung

Halten (KEEP)

Speicherung der Ruckset-
zung auf Null

EIN

Oberer Schwellenwert (HIGH)

Der Vorgabewert variiert je nach angeschlossenem Sensorkopf.
® ZX-EMO7MT: 59,999 (mm)
® Andere Sensorképfe: 5,9999 (mm)

Unterer Schwellenwert (LOW)

Der Vorgabewert variiert je nach angeschlossenem Sensorkopf.
® ZX-EMO7MT: —19,999 (mm)
® Andere Sensorkopfe: —1,9999 (mm)

ZX-E

Bedienerhandbuch
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1 « Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter auf

FUN (Funktionsbetriebsart). RUN T FUN

2. Verwenden Sie die Links-/Rechts-Tasten, um G/D
INIT auf der Hauptanzeige anzuzeigen. - - ()

3. Halten Sie die Eingabetaste (ENT) gedriickt. I:l - — —

Auf der unteren Anzeige wird "-----" angezeigt.

4. Lassen Sie die Eingabetaste (ENT) los, wenn T
auf der unteren Anzeige OK angezeigt wird. suB = :.‘

Die Einstellungen werden initialisiert.

uazjes uabunjaisulasyIa Jne ualepsbunyEisulg EYEIELEY]
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Fehlersuche und Fehlerbehebung

In diesem Abschnitt werden GegenmaBnahmen bei tempordren Hardware-Problemen
beschrieben. Prifen Sie die in diesem Abschnitt aufgefihrten Fehlfunktionen, bevor Sie die
Hardware zur Reparatur einsenden.

auf ",

Haltewertfunktion aktiviert und der Trigger-Typ auf TIMIG eingestellt ist?

* Wurde die Messzeit-Schaltschwelle bei aktivierter Haltewertfunktion und
Trigger-Einstellung auf UP oder DOWN auf einen entsprechenden Wert
gestellt?

Problem Wahrscheinliche Ursache und mégliche AbhilfemaBnahme Seiten
POWER-Anzeige leuchtet | ¢ Ist die Spannungsversorgung ordnungsgeman angeschlossen? S. 31
nicht. e Liegt die Versorgungsspannung unter dem Nennbereich

(12 bis 24 V DC £10 %)?
Gerat startet wahrend des | ¢ Ist die Spannungsversorgung ordnungsgeman angeschlossen? S. 31
Betriebs neu. » Sind die Schnittstellenbaugruppe und Kalkulationseinheit ordnungsgemaB | S. 27
angeschlossen?
Beurteilungen werden * Sind alle Kabel ordnungsgemén angeschlossen? S. 31
gf:t:nedbzie)deme Gerét | . |st die Signalleitung getrennt?
9eg ' * Sind die Schaltausgang-Haltewert- oder Riicksetzeingange
kurzgeschlossen?
Es wird kein Eingangs- * Sind alle Kabel ordnungsgemén angeschlossen? S. 31
signal empfangen. « Ist die Signalleitung getrennt?
Keine Kommunikation mit | ¢ Ist das Kabel ordnungsgeméan angeschlossen? S.27
dem Computer. « Ist die Schnittstellenbaugruppe ordnungsgeméan angeschlossen?
 Befindet sich der Schalter unter der Schnittstellengruppe auf der Seite ohne |S. 139
Nase?
« Ist die Stiftbelegung des Steckers korrekt?
Ungewdhnliche Analog- » Befindet sich der Schalter an der Unterseite der Verstarkereinheit in der
ausgangspegel. richtigen Stellung?
* Wurde in den Einstellungen des Analogausgangs die richtige Auswahl S. 95
(Spannung/Strom) getroffen?
¢ Analogausgangspegel kdnnen fein eingestellt werden.
In der Hauptanzeige oder | e Wurde die Anzahl der Anzeigestellen auf Null gesetzt? S. 115
unteren Anzeige erscheint
keine Anzeige.
Die Hauptanzeige bleibt ¢ Wurde ein Signal am Messzeit-Eingang eingegeben, wahrend die S.73

ZX-E

Bedienerhandbuch



Fehlermeldungen und AbhilfemaBnahmen

In diesem Abschnitt werden die auf der Hauptanzeige angezeigten Fehlermeldungen und ent-

sprechende AbhilfemaBnahmen zusammengefasst.

Anzeige Fehler AbhilfemaBnahme Seiten

E-CHL | Es sind zwei Sensoren aber nur * Wenn zwei Verstarkereinheiten angeschlossen sind, S.19
eine Verstarkereinheit angeschlos- | schalten Sie die Spannungsversorgung AUS und stellen | g o7
sen Sie sicher, dass die Verstarker- und Kalkulationseinhei-

ten ordnungsgeman angeschlossen sind.

* Wenn nur eine Verstérkereinheit verwendet wird, S. 108
schlieBen Sie eine weitere Verstarkereinheit :
voriibergehend an und schalten Sie den Betrieb mit zwei | S- 125
Sensoren aus oder initialisieren Sie die
Einstellungsdaten.

E-DAT | Datenfehler wahrend der Kommuni- | ¢ Stellen Sie den Betriebsartenwahlschalter der Verstar- S.19
kation im Betrieb mit zwei Senso- kereinheit CH1 auf die RUN-Betriebsart. S.27
ren * Schalten Sie die Spannungsversorgung aus und stellen

Sie sicher, dass die Verstarker- und Kalkulationseinhei-
ten ordnungsgeman angeschlossen sind.

Wenn die Stérung durch die oben genannten Abhilfe-
maBnahmen nicht behoben wird, tauschen Sie die Ver-
starker- oder Kalkulationseinheit aus.

E-EEP | EEPROM-Datenfehler Halten Sie die Eingabetaste (ENT) mindestens S.19
3 Sekunden lang gedriickt. Sobald die Daten geléscht
wurden, schalten Sie die Versorgungsspannung wieder
aus und ein.

Ersetzen Sie die Verstarkereinheit, wenn das Problem

durch die oben beschriebene AbhilfemaBnahme nicht
behoben wird.

E-HED | Der Sensorkopf ist nicht ange- Schalten Sie die Versorgungsspannung aus, prifen Sie S. 24
schlossen. die Sensorkopfe auf korrekten Anschluss und schalten Sie

die Versorgungsspannung wieder ein.

Ersetzen Sie den Sensorkopf, wenn das Problem durch

die oben beschriebene AbhilfemaBnahme nicht behoben
wird.

E-SEN | Der Sensorkopf ist nicht ange- Schalten Sie die Versorgungsspannung aus, prifen den S.24
schlossen oder andere Faktoren Anschluss des Sensorkopfs und schalten Sie die Versor-
verursachen den Fehler. gungsspannung wieder ein.

Ersetzen Sie den Sensorkopf, wenn das Problem durch

die oben beschriebene AbhilfemaBnahme nicht behoben
wird.

E-SHT | Ein bzw. alle Schaltausgénge sind | Schalten Sie die Versorgungsspannung aus, stellen Sie S. 31
kurzgeschlossen. sicher, dass die HIGH-, PASS- und LOW-Ausgangsleitun-

gen nicht kurzgeschlossen sind und schalten Sie die Ver-
sorgungsspannung wieder ein.

E-THK | Die Dicke T ist nicht fur die Dicken- | Stelle Sie eine geeignete Dicke T ein. S. 66
messung eingestellt.

ERRLH | Es wurde versucht, einen numeri- | Geben Sie korrekte Schwellenwerte ein. S. 89
schen Wert fir den unteren
Schwellenwert (L) einzustellen, der
groBer als der obere Schwellenwert
(H) ist.

Oberer Schwellenwert (HIGH) —
Unterer Schwellenwert (LOW) <
Hysteresebreite
ZX-E
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Anzeige

Fehler

AbhilfemaBnahme

Seiten

ERRHL

Es wurde versucht, einen numeri-
schen Wert fiir den oberen Schwel-
lenwert (H) einzustellen, der kleiner
als der untere Schwellenwert (L)
ist.

Oberer Schwellenwert (HIGH) —
Unterer Schwellenwert (LOW) <
Hysteresebreite

Geben Sie korrekte Schwellenwerte ein.

S. 89

ERROV

Der numerische Einstellwert ist zu
hoch.

Oberer Schwellenwert (HIGH) —
Unterer Schwellenwert (LOW) <
Hysteresebreite

Geben Sie einen passenden numerischen Wert ein.

S. 42

ERRTB

Einstellung der Linearitat ist fehlge-
schlagen.

Prifen Sie das ausgewahlte Material und die Position des
abzutastenden Objekts und fihren Sie die Einstellung
erneut aus.

S. 46

ERRUD

Der numerische Einstellwert ist zu
klein.

Geben Sie einen passenden numerischen Wert ein.

S. 42
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Fragen & Antworten

Frage

Antwort

Kann das Kabel zwischen den Sensorkdpfen
und den Vorverstarkern verlangert werden?

Nein. Wenn das Kabel verlangert wird, wird die Messgenauigkeit
beeintréchtigt.

Kénnen mit dem Smart Sensor der ZX-L-Serie
Kalkulationen ausgefiihrt werden (Laser-Typ) ?

Nein. Die Smart Sensoren der ZX-E-Serie (induktive Abstands-
sensoren) und die Smart Sensoren der ZX-L-Serie (Laser-Typ)
sind nicht kompatibel.

Kann die Schnittstellenbaugruppe ZX-SF11, die
mit den Smart Sensoren der ZX-L-Serie (Laser-
Typ) verwendet werden, mit den Smart Sensoren
der ZX-E-Serie (induktive Abstandssensoren)
verwendet werden?

Ja, wenn die Schnittstellengruppe Version 2.0 oder héher verwendet
wird. Wenn die Schnittstellenbaugruppe einer friheren Version verwen-
det wird, werden Sie sich an lhre OMRON-Vertretung.

(Die Version der Schnittstellenbaugruppe kann mit dem Smart
Monitor Uberprift werden.)

Kann die Kalkulationseinheit ZX-CAL, die mit den
Smart Sensoren der ZX-L-Serie (Laser-Typ) verwen-
det wird, mit den Smart Sensoren der ZX-E-Serie
(induktive Abstandssensoren) verwendet werden?

Ja. Es kdnnen jedoch nur zwei Verstéarkereinheiten angeschlos-
sen werden.

Warum tritt ein Fehler auf und warum kénnen die
Einstellungen nicht vorgenommen werden, wenn
die Teach-In-Funktion ausgefihrt wird oder die
Schwellenwerte direkt eingegeben werden?

Schwellenwerte kénnen nicht mit der Teach-In-Funktion einge-

stellt oder direkt eingegeben werden, wenn die folgende Bedin-

gung nicht zutrifft:

* Oberer Schwellenwert (HIGH) — Unterer Schwellenwert (LOW)
> Hysteresebreite

LLas.eg

Bei der Skalierung zeigt die untere Anzeige
einen Fehler an und die Einstellungen kénnen
nicht vorgenommen werden.

Die Skalierung kann aus folgenden Griinden nicht eingestellt

werden:

* Es wurde versucht, die Skalierung durchzufiihren, wahrend der
Messwert auBerhalb des Messabstandsbereichs lag.

* Beim Durchflihren der Zweipunktskalierung betrug der Abstand
zwischen den Messwerten flr die zwei Punkte weniger als 1 %
des Messabstands.

LLES.S?

Warum erscheint beim Einstellen des Analog-
ausgangs ein Fehler auf der unteren Anzeige
und warum koénnen die Einstellungen nicht vor-
genommen werden?

Die Einstellungen des Analogausgangs kénnen nicht vorgenom-
men werden, wenn der Abstand zwischen den zwei spezifizierten
Punkten nicht mindestens 1 % des Messabstands betrégt.

LEQS'QS

Warum erscheint beim Eingeben der Dicke fir
die Dickenberechnung ein Fehler auf der unteren
Anzeige und warum kénnen die Einstellungen
nicht vorgenommen werden?

Der Istwert liegt auBerhalb des Messabstands. Positionieren Sie
das abzutastende Objekt innerhalb des Messabstandsbereichs
und geben Sie dann die Dicke ein.

&as.ee

Kénnen Berechnungen mit 3 oder mehreren Ver-
stérkereinheiten durchgefiihrt werden?

Wenden Sie sich an Ihre OMRON-Vertretung.

Kénnen Berechnungen durchgefiihrt werden,
wenn Sensorkdpfe mit unterschiedlichen Messa-
bsténden an 2 Verstarkereinheiten angeschlos-
sen sind?

Ja, wenn es sich bei beiden Sensoren um Smart Sensoren der
ZX-E-Serie (induktive Abstandssensoren) handelt.

Das Abtastobjekt besteht aus Kupfer. Welches
Material sollte fir die Einstellung der Linearitat
verwendet werden?

Verwenden Sie die Standardeinstellung: Aluminium (AL).

ZX-E
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Frage

Antwort

Warum tritt bei Ausfihrung der Linearitatsein-
stellung ein Fehler auf und warum kann die
Linearitat nicht eingestellt werden?

Die Linearitét kann gelegentlich nicht eingestellt werden, wenn
der Oberflachenzustand des verwendeten Messobjekt schlecht
ist, z. B. eine raue oder behandelte Oberflache. Initialisieren Sie
die Linearitatseinstellungsdaten und verwenden Sie die Stan-
dardeinstellungen.

Die Hauptanzeige wechselt nicht auf Null, auch
wenn das Abtastobjekt mit dem Sensorkopf in
Kontakt ist.

Es kann vorkommen, dass durch den Oberflachenzustand des
Messobijekts, z. B. eine raue oder behandelte Oberflache, die
Anzeige nicht auf Null wechselt, auch wenn die Messobjekte in
Kontakt sind und die Standardwerte fir die Linearitatseinstellung
verwendet werden. Fiihren Sie entweder zuerst die Einstellung
der Linearitat oder eine Riicksetzung auf Null aus.

ZX-E
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Glossar

Begriff

Erlduterung

Ansprechzeit

Die Ansprechzeit ist die Zeitspanne zwischen der Abstandsmessung des Sensors bis zur Ausgabe
des Werts (entweder als Analogausgang oder Schaltausgang).

Die Ansprechzeit &ndert sich je nach Einstellung der Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung,
der Kalkulationen und der Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflussung.

Messwert

Der Messwert ist das Messergebnis, das auf der Hauptanzeige der Verstarkereinheit in der RUN-
Betriebsart und Schwellenwert-Betriebsart (T) angezeigt wird.

Der Messwert ist der Wert, nachdem alle Verarbeitungseinstellungen abgeschlossen sind, z. B. Ein-
stellung der Linearitat, Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung, Skalierung, Kalkulationen, Hal-
tewerte und Vorwertvergleich.

LLESAS

Istwert

Der Istwert ist das aktuelle Messergebnis fir die Zielverstarkereinheit.

Einige Einstellungsverfahren, z. B. Einstellung der Linearitat, Anzahl der Messwerte zur Mittelwert-
bildung und Skalierung, wurden fiir den aktuellen Messwert abgeschlossen, aber die Einstellungen
fur die Kalkulation, den Haltewert und den Vorwertvergleich werden nicht berlcksichtigt.

Driicken Sie in der RUN-Betriebsart die Links-/Rechts-Taste, um den Istwert auf der unteren
Anzeige anzuzeigen.

L@S'“

Linearitat

Die Linearitat bezeichnet den Fehler bei einem idealerweise geradlinigen Abstand, wenn eine Mes-
sung des Standardabtastobjekts erfolgt. Die Linearitat zeigt, wie genau das lineare Verhaltnis zwi-
schen dem Analogausgang und dem Messabstand ist (d. h. die Genauigkeit des Analogausgangs).
Durch Einstellung der Linearitat kann eine genauere Linearitat bei den Smart Sensoren der ZX-E-
Serie erzielt werden.

LEAS'%

Analog-
ausgang

Der Analogausgang ist ein analoger Datenausgang Uber die Analogausgangsleitung. Es kann ein
Strom- oder Spannungsausgang gewahlt werden.

Der Analogausgang basiert auf den Einstellungen des Anzeigewerts und Analogausgangs.

Die tatsachliche Wertausgabe (der Ausgabewert) kann durch Driicken der Links-/Rechts-Tasten in
der RUN-Betriebsart auf der unteren Anzeige dargestellt werden.

L@s.m

Schalt-
ausgange

"Schaltausgéange" ist der Oberbegriff fir die HIGH-, PASS- und LOW-Schaltausgénge. Die Schalt-
ausgange arbeiten in der RUN-Betriebsart und Schwellenwert-Betriebsart (T) auf Grundlage der
Anzeigewerte und Schwellenwerte, Hysteresebreite und Messzeit-Einstellungen. Der Schaltaus-
gang wird gehalten, wenn der Schaltausgang-Haltewerteingang eingeschaltet ist.

Smart
Monitor

Smart Monitor ist eine Software (separat zu bestellen) fir Windows 98 oder 2000. Verwenden Sie
die Smart Monitor-Software, um Uber die Schnittstellenbaugruppe Daten zwischen Computer und
Smart Sensoren der ZX-E-Serie auszutauschen. Das bedeutet, dass die Messeinstellungen von
einem Computer vorgenommen werden kénnen, Einstellungsdaten gespeichert, Messergebnisse
als Graphen angezeigt und Daten protokolliert werden kénnen.

Smart Monitor Version 2 oder héher ist fur den Smart Sensor der ZX-E-Serie ausgelegt.

Lﬁasws

Messabstand

Der Messabstand ist der Bereich (Abstand), in dem die Messung durch den angeschlossenen
Sensorkopf moglich ist.

L@S. 137

Abtast-
intervall

Das Abtastintervall ist die Zeit, wahrend der das Abtastobjekt gemessen wird, wenn die Haltewert-
funktion aktiviert ist.
Das Abtastintervall wird durch die Trigger-Betriebsart und die Verzégerungszeit festgelegt.

Ltas.m
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Technische Daten und Abmessungen

Verstarkereinheiten ZX-EDA11 und ZX-EDA41

(MaBeinheit: mm)

29
‘ 2,2
PN
[N @), 3
67,3
133 |
44 2 D
<
E—3 ooooo000O0 w0
o w5 o| s2s5zse — =
w 6605 [
Vinylisoliertes Rundkabel, 13 36.8 Vinylisoliertes Rundkabel,

9-adrig, Durchm. 5,1
(Leiterquerschnitt: 0,09 mma2,
Isolationsdurchmesser: 0,7 mm)
Standardlange: 0,1 m

10-adrig, Durchm. 5,2
(Leiterquerschnitt: 0,09 mm2,
Isolationsdurchmesser: 0,7 mm)
Standardlange: 2 m

ZX-EDA11

ZX-EDA41

Messperiode

150 us

Mégliche Einstel-
lungen fir die
Anzahl der Mess-
werte zur Mittel-
wertbildung

(siehe Hinweis 1)

1,2, 4,8, 16, 32, 64, 128, 256, 512, 1024, 2048, oder 4096

Analogausgang
(siehe Hinweis 2)

Stromausgang: 4 bis 20 mA/Skalenendwert, max. Lastwiderstand: 300 Q
Spannungsausgang: ¥4 V (£ 5V, 1 bis 5 V, siehe Hinweis 3), Ausgangsimpedanz: 100 Q

Schaltausgénge
(3 Ausgange:

HIGH/PASS/LOW)

offene NPN-Kollektorausgénge,
30 V DC, max. 50 mA
Restspannung: max. 1,2 V

offene PNP-Kollektorausgéange,
30 V DC, max. 50 mA
Restspannung: max. 2 V

Schaltausgang-Hal-

tewerteingang

Eingang fur Ruck-
setzung auf Null

Messzeit-Eingang

Rucksetzeingang

EIN: Kurzgeschlossen mit 0-V-Klemme oder
maximal 1,5V

AUS: Offen (Leckstrom: max. 0,1 mA)

EIN: Kurzgeschlossen mit der
Versorgungsspannung oder Spannung max.
1,5 V unter Versorgungsspannung

AUS: Offen (Leckstrom: max. 0,1 mA)

ZX-E
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ZX-EDA11 ZX-EDA41

Funktionen Messwertanzeige Begrenzung der Anzei-  Analogausgang Impulsdauer-Zeitfunk-
Istwertanzeige gestellen Korrektur des Ana-  tion
Ausgabewertan- Rucksetzung auf Null logausgangs Messzeit-Eingdnge
zeige Speicherung der Riick-  Bergwert halten Aufwérts-Trigger
Sollwertanzeige ~ setzung auf Null Talwert halten Abwarts-Trigger
Auflésungsanzeige Vorwertvergleich Triggerwert halten (A-B)-Berechnungen
ENABLE-Anzeige Initialisierung Berg-Tal-Wert halten  (siehe Hinweis 4.)
Anzeige flir Riick- Ini}ialisierung der Linea- \ittelwert halten (A_+B)-B<_arechnungen
setzung auf Null  ftat Verzogerung halten (siehe Hinweis 4.)
Spannung-EIN-  Teach-n Einstellung der Ver-  oerechnung der Dicke
Anzeige Direkte Schwellenwert-  z3gerungszeit (siehe Hanf?'S 4.)
Schaltausgangs- ~ éinstellung Einschaltverzége- Schutztunktion gegen
anzeige Elnstellgng der Hyste- rungs-Zeitfunktion gegenseitige Beein-
ECO-Betriebsart ~ 'eSebrelte Ausschaltverzége- flussung
Anzeigeumkehr Skalierung rungs-Zeitfunkti%n (siehe Hinweis 4.)

Einstellung der Linearitat Tastensperre
Einstellung des
CLAMP-Werts

Anzeigen Schaltausgangsanzeigen: HIGH (orange), PASS (grun), LOW (gelb), 7-Segment-Hauptan-
zeige (rot), 7-Segment-Unteranzeige (gelb), Spannung EIN (Power ON, griin), Riicksetzung
auf Null (ZERO, gruin), Stabilitat (ENABLE, grin)

Versorgungs- 12 bis 24 V DC + 10 %, Restwelligkeit (p-p): max. 10 %

spannung

Leistungsaufnahme

Maximal 3,4 W (bei angeschlossenem Sensor)
(Versorgungsspannung: 24 V, Stromverbrauch: max. 140 mA)

Umgebungs- Betrieb und Lagerung: 0 bis 50°C (ohne Eis- oder Kondensatbildung)
temperatur
Luftfeuchtigkeit Betrieb und Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)

Isolationswider-
stand

min. 20 MQ bei 500 V DC

Isolationspriif-

1.000 V AC, 50/60 Hz fiir eine Minute

spannung

Vibrationsfestigkeit | 10 bis 150 Hz, 0,7-mm-Doppelamplitude, je 80 Minuten in X-, Y- und Z-Richtung
(Zerstdrung)

StoBfestigkeit 300 m/s2 drei Mal in sechs Richtungen (oben/unten, links/rechts, vorne/hinten)
(Zerstorung)

Anschlussart

Vorverkabelt (Standardkabelldnge: 2 m)

Gewicht (verpackt)

ca. 3509

Materialien

Gehéause: PBT (Polybutylenterephthalat), Abdeckung: Polycarbonat

Zubehor

Bedienungsanleitung

Hinweise: 1. Die Ansprechzeit des Linearausgangs wird als Messperiode x
(Einstellung fur Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung + 1) berechnet.

Die Ansprechzeit der Schaltausgange wird als Messperiode x
(Einstellung fur Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung + 1) berechnet.

2. Der Ausgang kann mit einem Schalter auf der Unterseite der Verstérkereinheit zwischen Strom- und
Spannungsausgang umgeschaltet werden.

3. Die Einstellungen kénnen Uber die Analogausgang-Funktion vorgenommen werden.

4. Es ist eine Kalkulationseinheit erforderlich.

ZX-E
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ZX-EDLILIT- und ZX-EMLIIT-Sensorképfe

(MaBeinheit: mm)

Rundes vinylisoliertes Koaxialkabel,

.. Vorverstarker
Sensorkopfe (far alle Modelle
ZX-EDR5T identisch)
g 18 | Rundes vinylisoliertes Koaxialkabel,
——i:': 1-adrig, (%] 2,5
T (ZX-EDRS5: @ 1,7)
Standardldnge: 2 m
ZX-EDO1T © 46
:f). ‘ ‘ 1 0000
o |18 ] -
1 6 60 6
®
ZX-ED02T *:[Eﬁﬁ] ‘ ‘ iy e :|
(¢
22
Q 9-adrig, @ 5,1
— Standardléange: 0,2 m
Vorverstarker
ZX-EM02T (mit Montagewinkel)
18 20
16
[ce)
‘ Q —
@ l
L
M10x1 -
. 78 58,2
Zwei Uberwurfmuttern 78
Zwei gezahnte Unterlegscheiben zm:
ZX-EMO7MT
929 46,3
25 |

24
|

w

ZX-E

Bedienerhandbuch

J15,7

T— M18x1
Zwei Uberwurfmuttern

L—— Zwei gezahnte Unterlegscheiben



ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-ED02T ZX-EM02T ZX-EMO7MT
Ansicht g3 J5,4 g8 M10 M18
Abtastobjekt Objekte aus Eisen
Messabstand 0 bis 0,5 mm 0 bis 1 mm 0 bis 2 mm 0 bis 2 mm 0 bis 7 mm
Standardabtastobjekt 18 x 18 mm 18 x 18 mm 30 x 30 mm 30 x 30 mm 60 x 60 mm
T = 3 mm, Material: S50C
Genauigkeit (1,0 um)
(siehe Hinweis 1)
Linearitat +0,5 % des Skalenendwerts (Siehe Hinweis 3.)
(siehe Hinweis 2)
Temperaturabhangig- 0,15 % des 0,07 % des Skalenendwerts/°C
keit (siehe Hinweis 4.) | Skalenend-
werts/°C

Umgebungstemperatur | Betrieb / Lage- | Betrieb: —10 bis 60°C
rung: 0 bis 50°C | Lagerung: —20 bis 70°C

Ohne Eis- oder Kondensatbildung

Luftfeuchtigkeit Betrieb / Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)
Isolationsprifspannung | 1.000 V AC, 50/60 Hz flr eine Minute
Vibrationsfestigkeit 10 bis 55 Hz, 1,5-mm-Doppelamplitude, je 2 Stunden in X-, Y- und Z-Richtung
Schutzklasse IP65 1P67
(nur Sensorkopf)
Mate- | Sensorkopf Messing Edelstahl (SUS) ‘ Messing
IriI:r-1 Aktive Sensor- | Hitzebestandiges ABS
flache

Vorverstarker PES

Gewicht (verpackt) ca.120 g ca.140g ‘ ca.140g ca.140g ca.160g

Skalenendwert: Skalenendwert der Messung

Hinweise: 1. Die Genauigkeit ist die Abweichung (+3c) im Analogausgang, wenn eine Verbindung mit der Verstarker-
einheit besteht. (Die Genauigkeit wird mit dem Standardabtastobjekt bei der Hélfte des Messbereichs
gemessen, wobei die Verstarkereinheit auf eine Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung von 4096 pro
Messperiode eingestellt ist.)
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2. Die Linearitat bezeichnet den Fehler bei einem idealerweise geradlinigen Abstand, wenn eine Messung
des Standardabtastobjekts erfolgt (variiert je nach gemessenem Objekt).

3. Der Wert entsprechend der Einstellung der Linearitat.

4. Temperaturcharakteristik Bei gleicher Temperatur wie die Verstarkereinheit und mit dem Standardabtast-
objekt bei der Halfte des Messbereichs.
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ZX-CAL2-Kalkulationseinheit

(MaBeinheit: mm)

24,9
k
s———
=

30

Verwendbare Verstérkereinheiten

ZX-Serie

Leistungsaufnahme

max. 12 mA (gespeist von der Verstarkereinheit der Smart Sensoren)

Umgebungstemperatur Betrieb: 0 bis 50°C, Lagerung: —15 bis 60°C
(ohne Eis- oder Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit Betrieb und Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)

Anschlussart Steckverbindung
Isolationsprifspannung 1.000 V AC, 50/60 Hz fir eine Minute
Isolationswiderstand 100 M € (bei 500 V DC)

Vibrationsfestigkeit (Zerstérung)

10 bis 150 Hz, 0,7-mm-Doppelamplitude, je 80 Minuten
in X-, Y- und Z-Richtung

StoBfestigkeit (Zerstérung)

300 m/s2 drei Mal in sechs Richtungen
(oben/unten, links/rechts, vorne/hinten)

Materialien

Anzeige: Acryl, Gehause: ABS

Gewicht (verpackt)

ca.50g

ZX-E
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ZX-SF11-Schnittstellenbaugruppe

(MaBeinheit: mm)

JE
E O

336 | 67,3 42
46
] D {
Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,2
Durchschnittliche Lange: 0,5 m
Steckerbelegung
2 3 4 5

1
\\ |/
%::06({? ‘@)

/A

6 7 8 9

Steckerstift-

Bezeichnung

N.C.

RD

SD

N.C.

SG

N.C.

N.C.

N.C.

o|lo|u|lo|als|w|(n =2

N.C.
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Versorgungsspannung

12 bis 24 V DC +10 %, Restwelligkeit max. 10%
gespeist von der Verstarkereinheit

Leistungsaufnahme

Versorgungsspannung: 12 V, Stromverbrauch: max. 60 mA
(Ohne Stromverbrauch von Verstarkereinheit und Stromausgang.)

Verwendbare Verstarkerein-

heiten

ZX-Serie

Anzahl der anschlieBbaren
Verstarkereinheiten

Bis zu 5 (max. zwei Kalkulationseinheiten)

Kommunikati- | Kommunika- | RS-232C-Schnittstelle (9-poliger Sub-D-Steckverbinder)
onsfunktionen | tionsschnitt-
stelle
Protokoll CompoWay/F
Baudrate 38.400 Bit/s
Datenkonfi- | Datenbits: 8, Paritat: keine, Startbits: 1
guration Stoppbits: 1, Protokoll: Kein
Anzeigen Spannung EIN (grtin), Kommunikation mit Sensor (griin), Sensorkommunikations-
fehler (rot)
Kommunikation mit externem Anschluss (griin), Kommunikationsfehler des externen
Anschlusses (rot)
Schutzschaltungen Schutz gegen Verpolung der Versorgungsspannung
Umgebungstemperatur Betrieb: 0 bis 50°C, Lagerung: —15 bis 60°C (ohne Eis- oder Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit Betrieb und Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)

Isolationsprufspannung

1.000 V AC, 50/60 Hz fiir eine Minute

Isolationswiderstand

min. 20 MC (bei 500 V DC)

Materialien

Gehause: PBT (Polybutylenterephthalat), Abdeckung: Polycarbonat

Gewicht (verpackt)

ca. 3509

ZX-E
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Kennwerte

Linearitdt fur Sensoren (nach Einstellung der Linearitat mit einem Standardabtast-
objekt)

ZX-EDR5T ZX-EDO1T
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Messung von Abtastobjekten verschiedener Gr6Be nach Einstellung der Linearitit mit
einem Standardabtastobjekt

abueyuy

EYEYIUIEY

ZX-EDR5T ZX-EDO1T
4,0 20
o @
< <
S 80— s
° | T T ~- °
c ~—— c
(0] ‘\\ (0]
8 20 ~ 5
S b ]
RN S 7,
o 10K == A LLLLCEH P
() (]
© ©
& 220
3 g 30
£ £
- -
20 ‘ ; : ‘ 000z 04 06 08 10
01 02 03 0,4 05 ; \ ) ) )
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
—— S50C 3x3 —— S50C 3x3
------ S50C 8x8 ----—- S50C 8X%8
------- S50C 12x12 -------- S50C 12x%12
----- S50C 18x 18 —--—-—- S50C 18x18
——— S50C 30x30 ——— S50C 30x30
—--— S850C 45x45 —--— S50C 45x45
ZX-ED02T/EMO02T ZX-EMO7MT
2,0 0,6
’{L_? o
5 10 G0
2 2 e q
£ 00 S 02 . =
g -1.0 S .-
S T 00
% 20 »
3 -30 g 0.2
o © Ny
& -40 & 04 -
= s \ = \\ ///
£ -50 £ -06 <C —
g 3 p—
£ 60 £ 08
- -
-70 . . . - , \ . . . .
0 05 1,0 1,5 2,0 106 10 20 30 40 50 60 7,0
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
— S50C 3x3 ——— S50C 30x30
______ S50C 8x8 —--— S50C 45x45
........ S50C 12%12 —— S50C 60X 60
i S50C 18x18
——— S50C 30x%30
—--— S50C 45x45
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Einstellung der Linearitét fiir jedes Abtastobjekt
(Das gemessene Abtastobjekt entspricht dem Objekt, fur das die Linearitat eingestellt wurde.)

ZX-EDR5T ZX-EDO1T
0,3 0,5
2 2 04
0,2 [
é g 0 2
S 0. g 02 VAN
s s 01 e v/’ SV
X Y a4 LN \
[ 0.0 DO 90k _/,::// = _f_-'_// \_ -
[7)] ’ » 3 N— — /7 _—
o) o) N 577 /
3 T 0,1 - s
o ) W e~ 0
9}—0,1 & -0,2 \l‘\ N /,l./,//
5 ool W/
8 -02 § %
g 2 04 \\,/
- -
-03 : : : : -05 : : : :
0 01 02 03 04 05 o 0z 04 06 08 10
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
— S50C 3x3 — S50C 3x%x3
------ S50C 8x8 ---—-- S50C 8x8
"""" S50C 12x12 -------- S50C 12x12
————— S50C 18x%x18 --—-—- S50C 18x%18
——— S50C 30x%30 ——— S50C 30x%30
—--— S50C 45Xx45 —--— S50C 45Xx45
ZX-EDO2T/EMO2T ZX-EMO7MT
0,6 0,3
= =2
S 04 2 02 5
° © «Q
CICJ = / \ % (]
S 02[F BN S 0,1
T = [ A
& N[ A A
%) [} 0;0 —————— = - 3
0] 0] =}
° © s
2 & o1 o
ES FS o
g S 02
g =
] -
-0,6 : : ‘ -03 : : : ‘ : :
0 0,5 1,0 1,5 2,0 0o 10 20 30 40 50 60 70
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
—— S50C 3x3 ——— S50C 30x30
------ S50C 8x8 —--— S50C 45x45
"""" S50C 12x12 —— S50C 60 X% 60
- S50C 18x 18
——— S50C 30x%30
—--— S50C 45x45
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Messung von Abtastobjekten aus verschiedenen Materialien (Eisen, Edelstahl und
Aluminium) nachdem ,Eisen”“ als Material ausgewéahit und die Linearitit eingestellt

wurde.

[\ s.46

ZX-EDR5T ZX-EDO1T
0,7 2,5
0,6 —
7 2,0
€ 05 / ’ B /
€ ) B
£ 7 s £
= /// - = 15
[} 04 - g
= 7 = -7
8) // R [ //
=203 Vaimvacs 2 4o -
I el 2 ’ - -
c /o c - -
<C 0‘2 oty s < /// /_,—
Pl 0,5 ==
(il ' /"’
01 ;7. ;_;—"
o /7 ‘ ‘ ‘ ‘ 0 ,{-f’ ‘ ‘ ‘
0 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
- S50C 18x18 —— S50C 18x18
——— SUS304 18x18 ——— SUS304 18x18
— A5052 18x18 —— A5052 18x18
ZX-EDO2T/EMO02T ZX-EMO7MT
4,5 16,0
4,0 /'_ 14,0
35 12,0
2 2 / £ 4
£ > / E 100
£ 25 < -
4 v’ o -
g - = 80 =
3 20 z< o - B
2 e 2 Pad -7
(o) P o 6,0 =
N 1,5 = N - Pl
Z Pt g -7 T
1,0 e 40 -
Picd //_//
0,5 P 20~ =
P L=
% 05 10 15 2,0 00710 20 30 40 50 60 70
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
————— S50C 30x30 --—-— S50C 60 X 60
——— SUS304 30x30 ——— SUS304 60x60
—— A5052 30x30 —— A5052 60Xx60
ZX-E

Bedienerhandbuch




Auswahl des Materials fiir jedes Abtastobjekt (Eisen, Edelstahl oder Aluminium) und
anschlieBende Einstellung der Linearitét

(Das gemessene Abtastobjekt entspricht dem Objekt, fur das die Linearitat eingestellt wurde.)
N—
=\ S. 46

ZX-EDR5T ZX-EDO1T
03 03
2 2
g o2 2 o2
© ©
C c ..
Q ro) _IN
g 01 § ol o~
o] © r— N
» » SN o // ]
(%] 0,0 %] 0,0 7/ PRd
[0 [0} ’ - %
g g TN Ao —/J
2 R had
- -0,1 = -0,1 \/_/
s B
g -0,2 § -0,2
3 ]
03001 02 03 04 05 030702 04 06 08 10
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
————— S50C 18%x18 ———— S50C 18%x18
——— SUS304 18x18 ——— SUS304 18x18
— AbB052 18X 18 —— AbB052 18x18
ZX-EDO2T/EMO2T ZX-EMO7MT
. 0,3 _ 0,3 g
[2] [2]
2 02 $ 02 4
s 2 e
g o1 e = o1 /™N\
ks P 3 0, -
[vl g ol
v/ I e :
%) - < —/ 2} e - — 3
o 00 L7 P NP B 00 REEEI AT S
[0)] ) Ve fe D ()] ’ < ~.- E
kel \ - o)
N = ® L
< -0,1 = -01 P
T g 7 ®
S -02 S _
: g
] _|
035 05 10 15 20 035710 20 30 40 50 60 70
Messabstand (mm) Messabstand (mm)
———— S50C 30x 30 --—-— S50C 60 X 60
——— SUS304 30x30 ——— SUS304 60x60
— AbB052 30x30 —— A5052 60X%60
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Schnellreferenz fir Anzeigen

Verwendung der Schnelireferenz

Die mit einem Sternchen (*) gekennzeichneten Angaben in der Spalte Anzeige werden auf der
unteren Anzeige angezeigt. Alle weiteren Angaben werden auf der Hauptanzeige angezeigt.

Anzeige Details Seiten
1 (=S () [1-SHT Zeitfunktion/Impulsdauer-Zeitfunktion S. 104
AlRZDAR A20mA | Die Bedeutung dieser Anzeige ist von den ausgewéhlten Funktionen
abhangig. S.95
Analogausgang/Einstellung des ersten Punkts (bei Stromausgang) S. 99
Korrektur des Analogausgangs/Verschiebung des ersten Punkts (bei
Stromausgang)
= M A 4V Die Bedeutung dieser Anzeige ist von den ausgewahlten Funktionen
abhéngig. S. 95
Analogausgang/Einstellung des ersten Punkts (bei Spannungsausgang) |s. 99
Korrektur des Analogausgangs/Verschiebung des ersten Punkts (bei
Spannungsausgang)
Hek () |AB Betrieb mit zwei Sensoren/A-B S. 108
Btk () |AIB Betrieb mit zwei Sensoren/A+B S. 108
AL ()AL Einstellung der Linearitat/Material des Abtastobjekts/Aluminium, Kupfer S. 46
BLL ()| ALL Zeigt alle Angaben des Spezialmens an. S. 43
Ptk o () |AUTOT | Schwellenwert-Betriebsart (T)/Automatisches Teach-In ausfiinren S. 92
Rk AVE Einstellung der Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung S.72
FaE -k (%) |AVE-H | Haltewert/Mittelwert halten s.73
Bk “rhF B 4mA | Die Bedeutung dieser Anzeige ist von den ausgewéhlten Funktionen
abhéngig. S. 95
Analogausgang/Einstellung des zweiten Punkts (bei Stromausgang) S. 99
Korrektur des Analogausgangs/Verschiebung des zweiten Punkts (bei
Stromausgang)
b o B4V Die Bedeutung dieser Anzeige ist von den ausgewéhlten Funktionen
abhangig. S. 95
Analogausgang/Einstellung des zweiten Punkts (bei Spannungsausgang) |s. 99
Korrektur des Analogausgangs/Verschiebung des zweiten Punkts (bei
Spannungsausgang)
ko= () |B-H Haltewert/Talwert halten S.73
C Rl CALC Kalkulationseinstellung fur benachbarte Sensoren S. 108
e RaP CLAMP | Einstellung des CLAMP-Werts fiir die Nichtmessung S. 102
c L AP () | CLAMP | Einstellung der Nichtmessung/Ausgang auf CLAMP-Wert setzen S. 102
s L =Sk () | CLOSE | SchlieBt das Spezialmenii S. 43
can’ COMP | Vergleich mit dem vorherigen Haltewert S. 80
ZX-E
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Anzeige Details Seiten
B ::: I:: ::: D000 Linearitatseinstellungs-Werteingabe flir Position von 0 % des Messab- S. 48
stands
s D050 Linearitatseinstellungs-Werteingabe fiir Position von 50 % des Messab- | S. 48
stands
B :l:l ::: D100 Linearitatseinstellungs-Werteingabe fiir Position von 100 % des Messab- | S. 48
stands
4-F“d () |D-FWD |Anzeigerichtung fiir Messwerte bei Verwendung der Skalierfunktion S.82
(Anzeige nicht invertiert)
2= tm () |D-INV Anzeigerichtung fur Messwerte bei Verwendung der Skalierfunktion S. 82
(Anzeige invertiert)
RS DIGIT Einstellung der Anzahl angezeigter Stellen fiir die Hauptanzeige und S. 115
untere Anzeige
dn o () | DOWN | Haltewert/Trigger-Betriebsart/Abwarts-Trigger S.75
o DREV Kehrt die Position der Hauptanzeige und untere Anzeige um S. 116
& 157 (%) |DISP Zeigt alle fiir die Anzeige relevanten Funktionen des Spezialmentis an. S. 43
) ECO Reduziert die Leistungsaufnahme, indem die Beleuchtung der Hauptan- S. 118
zeige und der unteren Anzeige minimiert wird.
Erxe ()|ETC Zeigt die Funktionen des Spezialmenus, auBer Funktionen fiir Anzeige und | S. 43
Ausgang, an.
FE (M |FE Einstellung der Linearitat/Material des Abtastobjekts/Eisen, Edelstahl S. 46
(SUS410)
F cos o 'E. FOCUS | Einstellung des Ausgangsbereichs des Messwerts S.95
H il H-DLY | Haltewert/Verzégerung halten S.78
R Il H-D-T Haltewert/Verzégerung halten/Verzdgerungszeit-Einstellung S.78 >
R H-HYS | Einstellung der Hysteresebreite: Haltewert/Trigger-Betriebsart/Messzeit- | S. 75 %
Schaltausgang S
]
e H-LVL Einstellung Haltewert/Trigger-Betriebsart/Messzeit-Schaltschwelle S.75
- w
e Rl H-S-T Einstellung Haltewert/Verzégerung halten/Abtastperiode S.78 g
- 3
e Er H-TRG | Einstellung Haltewert/Trigger-Betriebsart S.75 o
=
Foo o HOLD | Haltewert-Einstellung S.73 %
- -
) HYS Einstellung der Hysteresebreite S. 94 g
N
R INIT Initialisierung der Einstellungen S. 127 2
=
HEEP (%) |KEEP Einstellungen fiir Nichtmessung/Haltewertausgang S. 102 J=>
- N
R T=1X! L-ADJ | Einstellung des Verschiebungswerts (Offset) fiir den Analogausgang S. 99 o,
«Q
LotmE e LINER | Einstellung der Linearitat S. 46 e
ot e LINIT Initialisierung der Linearitats-Einstellungsdaten S. 51
AR () | MAX Einstellungen fir Nichtmessung/CLAMP-Wert/Maximum S. 102
IR METAL | Einstellung der Linearitat/Material des Abtastobjekts S. 46
ZX-E
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Anzeige Details Seiten
aF F - () |OFF-D | Zeitfunktion/Ausschaltverzégerung S. 104
o= () |ON-D Zeitfunktion/Einschaltverzégerung S. 104
P 4% =L () |P1SCL | Skalierung/Erster Punkt der Skalierung S. 82
H2% e (%) |P2SCL | Skalierung/Zweiter Punkt der Skalierung S. 82
Hek (| P-H Haltewert/Bergwert halten S.73
HE - () |PP-H Haltewert/Berg-Tal-Wert halten S.73
mESE RESET | Einstellung der Ausgabedaten fur die Nichtmessung S. 102
=t Sk () |RESET | RUN-Betriebsart oder Schwellenwert-Betriebsart (T)/Riicksetzeingang S. 31
'E. - S-CH Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflussung/Anzahl der Einheiten S. 112
S-h ()|SH Haltewert/Triggerwert halten S.73
'E. e - i E SCALE | Einstellung der Skalierung S. 82
SEE () |SET Die Bedeutung dieser Anzeige ist von der Hauptanzeige abhangig.
'E. = = 1 : Zeigt alle fir den Ausgang relevanten Funktionen des Spezi- | S. 43
almenus an. S. 46
L £ : Einstellung der Linearitat
P SPCL Spezialmeni S. 43
Zeigt Skalierung, Analogausgang und andere Funktionen an.
SHENGREE Einstellung der Linearitat/Material des Abtastobjekts/Edelstahl (SUS340) |S. 46
Mo SYNC Einstellung fir Schutzfunktion gegen gegenseitige Beeinflussung S. 112
E-k A T-TIM Zeiteinstellung S. 104
ERRLE TABLE | Die Bedeutung dieser Anzeige ist von der unteren Anzeige abhéngig. S. 50
Sk R & Ausfiihrung der Linearitatseinstellung
= P~ ) Abbrechen der Linearitatseinstellung
R THICK | Betrieb mit zwei Sensoren/Einstellung der Dicke S. 108
ke TIMER | Einstellung der Schaltausgangs-Zeitfunktion S. 104
oA D () [ TIMIG Die Bedeutung dieser Anzeige ist von der ausgewéhlten Betriebsart
abhangig. S.75
Funktionsbetriebsart (FUN): Haltewert/Trigger-Betriebsart/Messzeit-Ein- S. 31
gang
RUN-Betriebsart oder Schwellenwert-Betriebsart (T): Messzeit-Eingang
e () |UP Haltewert/Trigger-Betriebsart/Aufwérts-Trigger S.75
o5 P ZRDSP | Verschiebungswert-Eingang fiir Riicksetzung auf Null S. 119
e ZRMEM | Einstellung flr Speichern oder Léschen der Messwerte bei Riicksetzung S. 122

auf Null
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AbmessSuNgen .........ccceeceeeriieeeiinneen. 134
Alphabet-Anzeigenformat .................. 39
Analogausgang ........ccccceeeeeiiiieeeeenie 95
Ausgangskompensation .................. 99
Schalter ... 19
Analogausgangsleitung ..........cc.cccee.... 31
Analogausgangs-Masseleitung .......... 31
Ansprechzeit .................... 108, 112, 133
Anzahl der Messwerte
zur Mittelwertbildung .........ccceeeeeiinnnee 72
Anzeigen
Anzahl der Stellen &ndern ............. 115
Helligkeit einstellen ..........cccccccveeee 118
Umkehren .......ooccooiiiiiiiiii, 116
Ausgangseinstellungen...................... 95
Ausgangskabel ............ccccoiiiiiiiiis 31
Ausgangskompensation..................... 99
Ausschaltverzdégerungs-
Zeitfunktion ........cocooiiiiiiii 104
Berechnungen .......ccccoceviiieeinenenee 108
Addition und Subtraktion................ 109
Anzahl der anschlieBbaren
Einheiten ..o 28
DiCKe..oeveiiieieee e 110
Summe oder Differenz ..................... 65
Betriebsarten .........ccccocvieiiiieninen. 38
Umschalten.........coccoeciiiieninieenns 38
Betriebsartwechsel...........ccccoceeiinenn. 38
Bezugswerte
ANZEIGEN...coiiiiiiiieeeee e 119
Einstellung der
Verschiebungswerte............. 120
CLAMP-Wert ......ccoevveeniieieeneeeien 102
Dicke
MESSEN ....oeoiiiiiieiie e 66
Direkteingabe ..........cccoeviriiineninene 90
E/A-Schaltbilder ..........cccocoooeiiiienes 32
ECO-ANZeige .....ccovevviieieieieeee 118
Einpunktskalierung .........ccccocveeiiinenne 84

Einschaltverzégerungs-Zeitfunktion .104

Einstellungen

Initialisierung .......ccccceeeiiieeneenines 125
Einstellungen fur Nichtmessung ...... 102
Einstellungsoptionen

Auswahl.......cccoovieeiiieiee 41
ENABLE-ANzeige .....cocvvvvvveeieeenen. 19
Exzentrizitat

MeSSen......cccoveeiviiie e 63
Fehlermeldungen ..........ccccccoeiineeen. 129
Fehlersuche und Fehlerbehebung ... 128
Fragen und Antworten ..................... 131
Funktionsbetriebsart (FUN)

ANZEIGEN ..o 39

Beschreibung ........cccoceiiiiiinnns 38

Funktionswechsel ............ccccoecvnnnee. 44
Funktionswechseldiagramme ............ 43

Gegenseitige Beeinflussung

Vermeidung.......cccceveeeeeiieeesienennee. 14
Tastweite ..o, 25
Grundkonfiguration ...........cccceeeeeenee. 18
Halten (KEEP) ....ccoviviiiiiiiiiiieee 102
Haltewert
Berg-Tal-Wert........cccooiiiiiii 74
Bergwert ... 73
Betriebsart ........cccoooiiiiiis 73
Funktionen..........ccocceeiiiieieiiiieeen, 73
Mittelwert ..o 74
Talwert......cocoeiiee e 73
Triggerwert ......coocvvivieiieeeeee 74
Haltwert
Einstellungsoptionen ...........cccc....... 73
Hauptanzeige ........ccccooeeevcieinieeennee. 39
HIGH-Schaltausgangsleitung ............ 31
Hohe
MESSEN ..., 59
Hysteresebreite ..........cccoceeeeiniie 75, 94
Impulsdauer-Zeitfunktion ................. 104
Initialisieren
Einstellungsdaten ...........cccccceeinie 125
Initialisierung
Linearitat...........ccccoeveeiicieee e, 51
Istwert ... .o 133
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