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Vielen Dank, dass Sie sich fir dieses OMRON-Produkt entschieden
haben. Bitte lesen Sie diese Betriebsanleitung und das Benutzerhandbuch
und machen Sie sich vor dem Gebrauch griindlich mit den Funktionen und
Eigenschaften des Produkts vertraut. Vergewissern Sie sich, dass Sie die
aktuellste Version des Benutzerhandbuchs verwenden. Bewahren Sie
diese Betriebsanleitung und das Benutzerhandbuch zum spateren
Nachschlagen auf und stellen Sie sicher, dass sie an den Endbenutzer des
Servomotors und Servoantriebs weitergegeben werden.
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Vereinbarung der Allgemeinen
Geschiftsbedingungen

Garantien.

(a) AusschlieBliche Garantie. Omron garantiert ausschlie3lich, dass die Produkte
fir einen Zeitraum von zwdlf Monaten ab dem Verkaufsdatum durch Omron (oder
einen anderen von Omron schriftlich festgelegten Zeitraum) frei von Material- und
Verarbeitungsfehlern sind. Omron lehnt alle anderen ausdriicklichen oder
stillschweigenden Garantien ab.

(b) Beschrankungen. OMRON UBERNIMMT KEINE GARANTIE ODER
ZUSICHERUNG, WEDER AUSDRUCKLICH NOCH STILLSCHWEIGEND,
BEZUGLICH DER NICHTVERLETZUNG VON RECHTEN, DER
MARKTGANGIGKEIT ODER DER EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK
DER PRODUKTE. DER KAUFER ERKENNT AN, DASS ER ALLEIN
FESTGESTELLT HAT, DASS DIE PRODUKTE DEN ANFORDERUNGEN DES
VORGESEHENEN EINSATZES ENTSPRECHEN.

Omron lehnt dariber hinaus jegliche Gewahrleistung und Verantwortung fiir
Anspriche oder Kosten ab, die auf der Verletzung von Rechten an geistigem
Eigentum durch die Produkte oder auf andere Weise beruhen.

(c) Abhilfe durch den Kaufer. Die einzige Verpflichtung von Omron im Rahmen
dieses Vertrags besteht nach Wahl von Omron darin, (i) das nicht konforme
Produkt zu ersetzen (in der urspriinglich gelieferten Form, wobei der Kaufer fir die
Arbeitskosten fiir den Ausbau oder den Ersatz des Produkts verantwortlich ist), (ii)
das nicht konforme Produkt zu reparieren oder (iii) dem Kaufer einen Betrag in
Hohe des Kaufpreises des nicht konformen Produkts zu erstatten oder
gutzuschreiben; unter der Voraussetzung, dass Omron in keinem Fall fur Garantie-
, Reparatur-, Entschadigungs- oder sonstige Anspriiche oder Ausgaben in Bezug
auf die Produkte haftet, es sei denn, die Analyse von Omron bestatigt, dass die
Produkte ordnungsgemafy gehandhabt, gelagert, installiert und gewartet wurden
und nicht verunreinigt, missbraucht, falsch verwendet oder unsachgemafR
verandert wurden. Die Ricksendung von Produkten durch den Kaufer muss von
Omron vor dem Versand schriftlich genehmigt werden. Omron haftet nicht fir die
Eignung oder Ungeeignetheit oder die Ergebnisse der Verwendung der Produkte
in Verbindung mit elektrischen oder elektronischen Komponenten, Schaltkreisen,
Systembaugruppen oder anderen Materialien oder Substanzen oder
Umgebungen. Mindlich oder schriftlich erteilte Ratschlage, Empfehlungen oder
Informationen sind nicht als Anderung oder Ergdnzung der oben genannten
Garantie auszulegen.

Siehe http://www.omron.com/global/ oder wenden Sie sich an lhren Omron-
Vertreter, um weitere Informationen zu erhalten.

Beschrankung der Haftung; etc.
OMRON UBERNIMMT KEINE HAFTUNG FUR BESONDERE, INDIREKTE,

ZAHNMEDIZINISCHE ODER FOLGESCHADEN, GEWINN- ODER
PRODUKTIONSVERLUSTE ODER KOMMERZIELLE VERLUSTE, DIE IN

IRGENDEINER WEISE MIT DEN PRODUKTEN IN VERBINDUNG STEHEN,
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UNABHANGIG DAVON, OB EIN SOLCHER ANSPRUCH AUF VERTRAG,
GEWAHRLEISTUNG, FAHRLASSIGKEIT ODER
VERSCHULDENSUNABHANGIGER HAFTUNG BERUHT.

Ferner Ubersteigt die Haftung der Omron-Gesellschaften in keinem Fall den
Einzelpreis des Produkts, fir das die Haftung geltend gemacht wird.
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Eignung der Verwendung.
Die Omron-Gesellschaften sind nicht verantwortlich fir die Konformitat mit

Normen, Codes oder Vorschriften, die fir die Kombination des Produkts bei der
Anwendung oder Verwendung des Produkts durch den Kaufer gelten. Auf Anfrage
des Kaufers stellt Omron entsprechende Zertifizierungsdokumente Dritter zur
Verfigung, in denen die fiur das Produkt geltenden Leistungsbereiche und
Einsatzbeschrankungen angegeben sind. Diese Informationen allein reichen nicht
aus, um die Eignung des Produkts in Kombination mit dem Endprodukt, der
Maschine, dem System oder einer anderen Anwendung oder Verwendung
vollstéandig zu bestimmen. Es liegt in der alleinigen Verantwortung des Kaufers, die
Eignung des Produkts fur die Anwendung, das Produkt oder das System des
Kéaufers zu bestimmen. Der Kaufer Gbernimmt in jedem Fall die Verantwortung fiir
die Anwendung.

VERWENDEN SIE DAS PRODUKT NIEMALS FUR EINE ANWENDUNG, DIE
EINE ERNSTHAFTE GEFAHR FUR DAS LEBEN ODER SACHWERTE
DARSTELLT, ODER IN GROSSEN MENGEN, OHNE SICHERZUSTELLEN,
DASS DAS SYSTEM ALS GANZES FUR DIE RISIKEN AUSGELEGT IST UND
DASS DAS/DIE OMRON PRODUKT(E) FUR DIE BEABSICHTIGTE
VERWENDUNG INNERHALB DES GESAMTEN GERATS ODER SYSTEMS
ORDNUNGSGEMASS AUSGELEGT UND INSTALLIERT IST/SIND.

Programmierbare Produkte.

Omron Ubernimmt keine Verantwortung fiir die Programmierung eines pro-
grammierbaren Produkts durch den Benutzer oder die daraus resultierenden
Folgen.

Leistungsdaten.
Die auf den Websites, in Katalogen und anderen Materialien der Firma Omron

dargestellten Daten dienen dem Benutzer als Leitfaden fiir die Bestimmung der
Eignung und stellen keine Zusicherung dar. Sie kénnen das Ergebnis von Omrons
Testbedingungen darstellen, und der Benutzer muss sie mit den tatsachlichen
Anwendungsanforderungen in Beziehung setzen. Die tatsachliche Leistung
unterliegt der Garantie und den Haftungsbeschrankungen von Omron.

Anderung der Spezifikationen.

Produktspezifikationen und  Zubehér kénnen jederzeit aufgrund von
Verbesserungen und anderen Griinden geandert werden. Es ist unsere Praxis,
Teilenummern zu andern, wenn veroffentlichte Leistungsbereiche oder Merkmale
geandert werden, oder wenn wesentliche Konstruktionsédnderungen vorgenommen
werden. Einige Spezifikationen des Produkts kénnen jedoch ohne vorherige
Ankiindigung geadndert werden. Im Zweifelsfall kdnnen spezielle Teilenummern
zugewiesen werden, um wichtige Spezifikationen fiir lhre Anwendung zu fixieren
oder festzulegen. Bitte wenden Sie sich jederzeit an Ihren Omron-Vertreter, um die
tatsachlichen Spezifikationen des erworbenen Produkts zu bestatigen.
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Irrtimer und Auslassungen.
Die Informationen, die von Omron Companies prasentiert werden, wurden gepruft

und sind nach bestem Wissen und Gewissen korrekt; es wird jedoch keine
Verantwortung fir Schreib-, Druck- oder Korrekturfehler oder Auslassungen
Ubernommen.
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Sicherheitsvorkehrungen

* Um einen sicheren Betrieb der Servomotoren und Servoantriebe der Serie
1S sowie der Peripheriegerate zu gewabhrleisten, lesen Sie diese
Betriebsanleitung und das Benutzerhandbuch vollstandig durch und
vergewissern Sie sich, dass Sie die Produkte, die
Sicherheitsinformationen und die VorsichtsmaRnahmen verstanden
haben, bevor Sie mit dem Betrieb beginnen.

» Das Benutzerhandbuch kann Abbildungen der Produkte mit
abgenommenen Schutzabdeckungen enthalten, um die Komponenten der
Produkte im Detail zu beschreiben. Vergewissern Sie sich vor dem
Gebrauch, dass diese Schutzabdeckungen auf den Produkten angebracht
sind.

* Wenden Sie sich an lhren OMRON-Vertreter, wenn Sie ein Produkt nach
langerer Lagerung verwenden mdéchten.

m Definition von Vorsorglicher Information

* Die hier angegebenen VorsichtsmalBnahmen liefern  wichtige
Informationen fUr die Sicherheit. Beachten Sie unbedingt die
Informationen, die mit den Vorsichtsmalinahmen gegeben werden.

* Die folgenden Signalworter werden zur Kennzeichnung und
Klassifizierung von Vorsichtsmanahmen in dieser Betriebsanleitung
verwendet.

Weist auf eine unmittelbare Gefahrensituation hin,
die, wenn sie nicht vermieden wird,

A (¢]= 3\ |28 wahrscheinlich zu schweren Verletzungen oder
zum Tod fUhren kann. AuRerdem kann es zu

schweren Sachschaden kommen.

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin,
die, wenn sie nicht vermieden wird, zu leichten

WARNUNG oder mittelschweren Verletzungen oder zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren
kann. AuRerdem kann es zu erheblichen
Sachschaden kommen.

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin,
AVORS'CHT di(_e, wenn sie nicht vermieden wird, zu Ieichten“oder

mittelschweren Verletzungen oder zu Sachschaden
flhren kann.

Die Nichtbeachtung der als "Vorsicht" eingestuften Vorsichtsma3nahmen
kann ebenfalls zu schwerwiegenden Folgen fiihren. Beachten Sie immer diese
Vorsichtsmanahmen.
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m Erlduterung von Symbolen

Das Dreieckssymbol weist auf Vorsichtsmaf3nahmen und
Warnhinweise hin.

Der konkrete Vorgang ist im Dreieck dargestellt und im Text
erlautert.

Dieses Beispiel weist auf eine Vorsichtsmaflnahme gegen
Stromschlag hin.

N\
VAN

Das Dreieckssymbol weist auf Vorsichtsma3nahmen und
Warnhinweise hin.

Der konkrete Vorgang ist im Dreieck dargestellt und im Text
erlautert.

Dieses Beispiel weist auf eine allgemeine Vorsichtsmaflnahme
hin.
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Das ausgefiillte Kreissymbol kennzeichnet Vorgange, die Sie
durchfiihren missen. Der jeweilige Vorgang ist im Kreis
dargestellt und wird in

Text.
el Dieses Beispiel zeigt eine Anforderung an die Erdung.

m Warnung und Vorsicht

I Transportieren und Auspacken

/AWARNUNG

Beschéadigen Sie die Kabel nicht, ziehen Sie nicht daran und
belasten Sie sie nicht mit schweren Gegensténden.
Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags, einer Fehlfunktion oder

eines Brandes.
] Installation, Verdrahtung und Wartung

/AWARNUNG

Installieren Sie den Servoantrieb und den Servomotor
vor der Verdrahtung. Andernfalls kann es zu einem A
Stromschlag kommen.

Stellen Sie sicher, dass die Erdung des 100-VAC- oder 200- 9

VAC-Eingangsmodells des Servoantriebs und Servomotors
100 Q oder weniger und des 400-VAC-Eingangsmodells 10 Q
oder weniger betragt.

Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

Entfernen Sie die Frontabdeckung, die Klemmenabdeckungen, die A
Kabel und die Peripheriegerate nicht, solange die Stromversorgung
eingeschaltet ist.

Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Schalten Sie vor der Verdrahtung oder Inspektion den A
gauptstromkreis aus und warten Sie mindestens die folgende
eit ab.

Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags oder von Verbrennungen.

10 Minuten: R88D-1SNO6F-ECT, R88D-1SN10F-ECT,
R88D-1SN15F-ECT, R88D-1SN20F-ECT,
R88D-1SN30F-ECT, R88D-1SN55F-ECT,
R88D-1SN75F-ECT, R88D-1SN150F-ECT

15 Minuten: R88D-1SNO1L-ECT, R88D-1SN0O2L-ECT,
R88D-1SNO1H-ECT, R88D-1SN0O2H-ECT,
R88D-1SNO4H-ECT

ES

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
Betriebsanleitung



20 Minuten: R88D-1SNO4L-ECT, R88D-1SNO8H-ECT,
R88D-1SN10H-ECT, R88D-1SN15H-ECT,
R88D-1SN20H-ECT, R88D-1SN30H-ECT,
R88D-1SN55H-ECT, R88D-1SN75H-ECT,
R88D-1SN150H-ECT
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/AWARNUNG

Beschadigen Sie die Kabel nicht, ziehen Sie nicht daran und
belasten Sie sie nicht mit schweren Gegenstanden.
Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags, einer Fehlfunktion oder
eines Brandes.

Verwenden Sie flr die Verdrahtung von Klemmen und
Steckern geeignete Werkzeuge. Prifen Sie vor der
Verwendung, dass kein Kurzschluss vorliegt.
Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

>

Schlielen Sie die Erdung des Motorkabels fest an den oder FG
des Servoantriebs an.
Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

Sehen Sie SicherheitsmalRnahmen, wie z. B. eine Sicherung,
vor, um einen Kurzschluss der externen Verdrahtung und einen
Ausfall des Servoantriebs zu verhindern.

Andernfalls kann ein Brand entstehen.

> B> b

Installieren Sie den Servomotor, den Servoantrieb und die
Peripheriegerate auf nicht brennbaren Materialien wie Metallen.

Andernfalls kann ein Brand entstehen.

Halten Sie leitende oder brennbare Fremdkd&rper wie Schrauben,
Metallteile und Ol vom Servoantrieb und den Anschliissen fern.
Achten Sie besonders auf den Anschluss am oberen Teil des
Servoantriebs.

Andernfalls besteht Brand- oder Stromschlaggefahr.

Entwerfen Sie die Konfiguration, um die
Spannungsversorgung/Netzteil des Hauptstromkreises zu
unterbrechen, wenn das ERR-Signal (Offner) der
Steuerausgangsfunktlon ausgegeben wird (offen).

Bindeln Sie die Motorkabel nicht.
Andernfalls besteht Brandgefahr.

Verriegeln Sie die Stecker des Netzkabels und des
Verlangerungskabels. Bei Nichtbeachtung besteht
Brandgefahr.

> P I%b
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| Operation Check

/A\WARNUNG

Verwenden Sie den Servomotor, den Servoantrieb und das Motorkabel
nur in der vorgesehenen Kombination..
Andernfalls kann es zu Branden oder Gerateschaden kommen.
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[ Verwendung

/AWARNUNG

Betreten Sie wahrend des Betriebs nicht den

Arbeitsbereich. Andernfalls kann es zu Verletzungen A
kommen.

Bertihren Sie den Kuhler des Servoantriebs, den

Bremswiderstand oder den Servomotor nicht, wahrend die &

Spannungsversorgung/Netzteil eingeschaltet ist oder flr eine
Weile nach dem Ausschalten, da sie heil} werden.
Andernfalls besteht Brand- und Verletzungsgefahr.

Treffen Sie geeignete Malinahmen, um sicherzustellen, dass die é
angegebene Leistung mit der Nennspannung geliefert wird.

Seien Sie besonders vorsichtig an Orten, an denen die
Spannungsversorgung/Netzteile instabil sind.

Andernfalls kann es zu Stérungen kommen.

Wenn die Stromversorgung nach einer kurzzeitigen :

Unterbrechung wiederhergestellt wird, kann das Gerat pl6tzlich
wieder anlaufen.

Nahern Sie sich bei der Wiederherstellung der Stromversorgung
nicht der Maschine. Malinahmen ergreifen, um die Sicherheit von
Personen in der Nahe zu gewahrleisten, auch wenn die Maschine
wieder in Betrieb genommen wird.

Andernfalls kann es zu Verletzungen kommen.

Verwenden Sie fir die Verdrahtung von Klemmen und f

Steckern geeignete Werkzeuge. Priifen Sie vor der
Verwendung, dass kein Kurzschluss vorliegt.
Andernfalls kann es zu einem elektrischen Schlag kommen.

Achten Sie darauf, dass die Bedingungen fir die Installation des f

Kuhlkdrpers, die im Handbuch angegeben sind, eingehalten
werden.
Andernfalls kann der Servoantrieb oder Servomotor durchbrennen.

Wenn eine Last installiert wird, die den zulassigen Bereich f

Uberschreitet, kann die dynamische Bremse beschadigt werden.
Achten Sie darauf, die richtige Last zu verwenden.
Bei Nichtbeachtung kann der Servoantrieb beschadigt werden.

Die dynamische Bremse ist fiir das Anhalten im Fehlerfall :

vorgesehen und hat daher eine Kurzzeitbelastung.

Wenn die dynamische Bremse aktiviert wird, muss vor der
nachsten Aktivierung ein Intervall von mindestens 3 Minuten
eingehalten werden, um einen Stromkreisausfall und das
Durchbrennen des dynamischen Bremswiderstands zu
verhindern.
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Stellen Sie keine brennbaren Materialien in der Nahe des
Servomotors, Servoantriebs oder der Peripheriegerate ab.
Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.

Wenn der Servoantrieb ausfallt, unterbrechen Sie die
Stromversorgung des Servoantriebs am A
Spannungsversorgung/Netzteil.

Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.
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AWARNUNG

Verwenden Sie einen geeigneten externen Bremswiderstand.

Installieren Sie eine externe Schutzvorrichtung, z. B. einen
Temperatursensor, um die Sicherheit bei der Verwendung des
externen Bremswiderstands zu gewahrleisten.

Wenn Sie dies nicht tun, besteht die Gefahr eines Brands.

Verwenden Sie einen geeigneten externen dynamischen Widerstand.
Andernfalls kann es zu Bréanden, Abstlrzen oder Gerateschaden A
kommen.

Verwenden Sie die Verlangerungskabel in der
angegebenen Kombination. Andernfalls kann es zu A

Branden und Gerateschaden kommen.

(1 Transportieren und Auspacken

AVORSICHT

Fassen Sie den Servoantrieb beim Transport nicht an den
Kabeln, der Schirmklammer, den Steckern oder der Motorwelle
an.

Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fiihren.

Treten Sie nicht auf den Servoantrieb und stellen Sie keine
schweren Gegenstande darauf ab. Dies kann zu
Verletzungen fiihren.

Uberlasten Sie das Produkt nicht. (Befolgen Sie die
Anweisungen auf dem Produktetikett.)
Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fiihren.

Achten Sie beim Aufstapeln der Produkte auf die
vorgeschriebene Menge. Dies kann zu Verletzungen oder
Ausfallen fuhren.

>bBb> B

7 Verdrahtung

/\VORSICHT

Achten Sie beim Umgang mit dem Servoantrieb und dem
Servomotor auf scharfe Teile wie z. B. die Ecken des Gerats. A
Dies kann zu Verletzungen fuhren.

Verdrahten Sie die Kabel korrekt und sicher. &
Dies kann zu Schaden am Servoantrieb oder
zu Branden fiihren.
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VorsichtsmaRBnahmen fiir die sichere
Verwendung

® Lagern oder installieren Sie den Servoantrieb nicht an den folgenden Orten. Es besteht die
Gefahr eines elektrischen Schlages, eines Brandes, e in e r Beschadigung der
Ausriistung oder einer Fehlfunktion.

Orte, die direktem Sonnenlicht ausgesetzt sind

« Orte, die Temperaturen auRerhalb des in den Spezifikationen angegebenen Bereichs

ausgesetzt sind

« Orte, an denen die Luftfeuchtigkeit auRerhalb des in den Spezifikationen angegebenen

Bereichs liegt

Orte, die infolge starker Temperaturschwankungen der Kondensation ausgesetzt sind

Orte, die korrosiven oder brennbaren Gasen ausgesetzt sind

Orte, die Staub (insbesondere Eisenstaub) oder Salzen ausgesetzt sind

Orte, die Wasser, Ol oder Chemikalien ausgesetzt sind

Orte, die StéRen oder Vibrationen ausgesetzt sind

Medizinische Elektronik, wie z. B. Herzschrittmacher, kann zu Fehlfunktionen oder Verletzungen

flhren.

e Wenn ein Fehler auftritt, beseitigen Sie die Fehlerursache und stellen Sie die Sicherheit
sicher, fiihren Sie dann die Fehlerriickstellung durch und starten Sie den Vorgang erneut.
Dies kann zu Verletzungen, Gerateschaden oder Verbrennungen fiihren.

e \erwenden Sie ein Roboterkabel fiir die Verdrahtung, um den Servoantrieb und den
Servomotor separatanbew e glichen undfesten Teilen der Anlage zu installieren.
Dies kann zu Geréateschaden fiihren.

e Schlieen Sie den Servoantrieb ohne Schiitz etc. an den
fS"irvomotor an. Dies kann zu Fehlfunktionen oder Gerateschaden
Ghren.

VorsichtsmaBnahmen fiir die korrekte
Verwendung

e Ergreifen Sie geeignete und ausreichende Gegenmafinahmen zur Abschirmung, wenn Sie

Systeme andenfolgenden Orten installieren. Dies kann zu Ausféllen fiihren.

« Orte, die statischer Elektrizitat oder anderen Formen von Larm ausgesetzt sind

« Orte, die starken elektromagnetischen Feldern ausgesetzt sind

+ Orte mit moglicher Exposition gegeniiber Radioaktivitat

« Standorte in der Nahe von Netzanschlussleitungen
e Wenn Sie beim Transport oder bei der Installation Produkte mit einem Gewicht von 20

kg oder mehr anheben, sollten Sie das Produkt immer von zwei Personen anheben

lassen.

» Wenn Sie einen Servomotor mit dem folgenden Produktmodell anheben, miissen immer
zwei Personen das Produkt anheben, indem sie ein anderes Metallteil als die Welle
greifen. Greifen Sie nicht an ein Kunststoffteil. Dies kann zu Verletzungen oder
Fehlfunktionen fiihren.

Entsprechendes Modell: R88M-1M2K010T0-Bo, R88M-1M3K010T-0, R88M-
1M2K010C-Bo, R88M-1M3K010C-o, R88M-1M4K015T-0, R88M-1M5K015T-0,
R88M-1M4K015C-o, R88M-1M5K515C-0, R88M-1M7K515T-0, R88M-1M7K515C-0,
R88M-1M11K015T-o, R88M-1M11K015C-0, R88M-1M15K015T-0, R88M-
1M15K015C-o

Wenn Sie einen Servoantrieb mit dem folgenden Produktmodell anheben, lassen Sie
das Produkt immer von zwei Personen anheben, indem Sie den Klemmenblock an der
Ober-/Unterseite des Servoantriebs anfassen. Fassen Sie nicht an ein Kunststoffteil
und einen Stecker. Dies kann zu Verletzungen oder Ausféllen fihren.

Entsprechendes Modell: R88D-1SN150H-ECT
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Beim Anheben eines Servoantriebs mit folgendem Produktmodell sollten immer zwei
Personen das Produkt anheben, indem sie die Griffe an der Ober-/Unterseite des
Servoantriebs festhalten. Fassen Sie nicht an ein Kunststoffteil und einen Stecker. Dies
kann zu Verletzungen oder Ausféllen fiihren.

Entsprechendes Modell: R88D-1SN150F-ECT

Priifen Sie, ob die Ringschrauben nach dem Auswechseln nicht locker sind.

Wenn sie lose sind, kénnen sich die Schrauben I6sen und der Servomotor kann wahrend
desTransports durchdie Verwendung von Ringschrauben herunterfallen.

Stellen Sie den menschlichen Kérper wahrend des Transports nicht unter den Servomotor.
Achten Sie unbedingt auf die

Einbaurichtung. Dies kann zu

Fehlfunktionen flihren.
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Achten Sie auf den vorgeschriebenen Abstand zwischen dem Servoantrieb und der
Innenseite des Bedienfelds oder anderer Gerate.

Dies kann zu Branden oder Fehlfunktionen fiihren.

Uben Sie keine starken StéRe auf die Motorwelle, die Anschliisse oder

den Servoantrieb aus. Dies kann zu Fehlfunktionen flihren.

Berlihren Sie die Passfedernuten nicht mit bloRen Handen, wenn der Servomotor mit
wellenférmigen Passfedernuten verwendet wird.

Dies kann zu Verletzungen fiihren.

Verwenden Sie nicht-magnetische Befestigungsschrauben. Beachten Sie auch, dass die
Tiefe einer montierten Schraube nicht die effektive Gewindelange erreicht.

Dies kann zu Geréateschaden fiihren.

Achten Sie auf die zulassige Axiallast des Servomotors. Dies

kann zu Gerateschéaden fihren.

Installieren Sie Geréate, die einen Absturz verhindern und St6Re reduzieren.

Betreiben Sie den Servomotor nicht auBerhalb des zuldssigen Bereichs, indem Sie die
Sperrfunktion des Antriebs, wie z. B. den Nachlauf, verwenden.

Je nach Anhalteweg kann es zu einem Aufprall auf die Hubkante kommen und Schaden an
der Ausristung kénnen die Folge sein.

Die Ansaug- und Auslasséffnungen dirfen nicht blockiert werden.

Achten Sie darauf, dass keine Fremdkorper in den

Servoantrieb gelangen. Dies kann zu einem Brand

flihren.

Verdrahten Sie die Kabel korrekt und

sicher. Dies kann zum Durchgehen des

Motors, zu Verletzungen oder zum Ausfall

fihren.

Ziehen Sie die Befestigungs-, Klemmenblock-, Kabel- und Schirmklemmschrauben des
Servoantriebs und des Servomotors mit dem angegebenen Drehmoment an.

Dies kann zum Scheitern fiihren.

Fir die Verdrahtung von Schraubklemmen sind Crimp-Kabelschuhe zu verwenden.
SchlieRen Sie keine blanken Litzen direkt an die Klemmenbldcke

an. Dies kann zu einem Brand fiihren.

Verwenden Sie immer die in diesem Dokument angegebene

Spannung des Spannungsversorgung/Netzteils. Dies kann zu

Verbrennungen fiihren.

SchlieBen Sie kein handelsiibliches Spannungsversorgung/Netzteil

direkt an den Servomotor an. Dies kann zu Branden oder Ausfallen

fihren.

Wenn Sie ein System mit Sicherheitsfunktionen konstruieren, stellen Sie sicher, dass Sie
die geltenden Sicherheitsnormen und alle damit zusammenhangenden Informationen in
der Benutzerdokumentation kennen, und konstruieren Sie das System so, dass es den
Normen entspricht.

Dies kann zu Verletzungen oder Gerateschaden fiihren.

Trennen Sie alle Verbindungen zum Servoantrieb und Servomotor, bevor Sie einen
Megger-Test  (Isolationswiderstandsmessung) am Servoantrieb und Servomotor
durchfiihren.

Andernfalls kann es zu einem Ausfall des Servoantriebs und des Servomotors kommen.
Flhren Sie keine Durchschlagsfestigkeitspriifung an Servoantrieb und

Servomotor durch. Interne Elemente kdnnen beschadigt werden.

Fihren Sie die Verdrahtung und den

Zusammenbau sorgféltig durch. Sie kdnnten

sich verletzen.

Tragen Sie die Schutzausriistung, wenn Sie den Hauptstromkreis-Steckverbinder, den
Hauptstromkreis-Steckverbinder A, den Hauptstromkreis-Steckverbinder B, den
Hauptstromkreis-Steckverbinder E, den Stecker fir die Spannungsversorgung der
Steuerung oder den Motorstecker installieren oder entfernen.

Wenden Sie keine Kraft mehr an, nachdem der Vorsprung des Steckverbinderoffners den
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unteren Totpunkt erreicht hat. (Als Richtwert sollten Sie keine Kraft von 100 N oder mehr
aufwenden).

Wenden Sie keine libermaRige Kraft auf Verdrahtungsklemmen und Steckverbinder an. Dies
kann zu Verletzungen oder Ausféllen fihren.

Achten Sie darauf, Uberspannungsschutzgeréte zu installieren, wenn Sie eine Last mit
einer Induktionsspule, z. B. ein Relais, an die Steuerausgangsklemme anschlieRen. Dies
kann zu Fehlfunktionen oder Gerateschéden fihren.
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Installieren Sie eine Not-Halt-Vorrichtung auBerhalb der Maschine, damit der Betrieb
gestoppt und die Spannungsversorgung/Netzteil sofort unterbrochen werden kann.

Dies kann zu Verletzungen flihren.

Stellen Sie die Parameter nicht auf extreme Werte ein, da dies den Betrieb instabil macht. Dies
kann zu Verletzungen fiihren.

Stellen Sie sicher, dass der Servomotor eine

ausreichende Steifigkeit aufweist. Dies kann zu

einer Beschadigung oder Fehlfunktion des Gerats

fuhren.

Wenn wahrend eines Testbetriebs ein Problem in der seriellen Kommunikation oder im
Computer auftritt, haben Sie keine Mdglichkeit, den Servomotor anzuhalten.

SchlieRen Sie einen extern installierten Not-Aus-Schalter usw. an den Fehlerstopp-
Eingang des Mehrzweck-Eingangs an, damit der Servomotor unbedingt gestoppt werden
kann.

Wenn Sie den Servomotor mit Passfeder verwenden, betreiben Sie den Servomotor in
einem Zustand, in dem die Passfeder nicht aus der Welle springen kann.

Andernfalls besteht die Gefahr, dass Personen in der Nahe des Gerats durch die Sprungtaste
verletzt werden.

Bevor Sie den Servoantrieb in einer realen Umgebung betreiben, priifen Sie, ob er mit den
neu eingestellten Parametern korrekt arbeitet.

Dies kann zu Gerateschaden fiihren.

Betreiben Sie den Servomotor nicht mit einer externen

Antriebsquelle. Dies kann zu einem Brand fiihren.

Uberpriifen Sie die neu eingestellten Parameter auf korrekte Ausfiihrung, bevor Sie sie
tatsachlich verwenden.

Installieren Sie eine Anhaltevorrichtung an der Maschine,

um die Sicherheit zu gewahrleisten. Die Haltebremse ist

keine Haltevorrichtung zur Gewahrleistung der Sicherheit.

Dies kann zu Verletzungen flihren.

Fiihren Sie einen Testbetrieb durch, nachdem Sie sich vergewissert haben,

dass das Gerat nicht beeintrachtigt ist. Dies kann zu Schaden an der

Ausristung flhren.

Verwenden Sie die eingebaute Bremse des Servomotors nicht fiir normale
Bremsvorgange. Dies kann zu Fehlfunktionen fiihren.

Flhren Sie nach einem Erdbeben unbedingt

Sicherheitsliberprifungen durch. Es kann zu

Stromschlégen, Verletzungen oder Branden kommen.

Schalten Sie ein Not-Aus-Relais (Sofortstopp) in Reihe mit dem Ausgang der
Bremsverriegelung. Dies kann zu Verletzungen oder Ausféllen fiihren.

Verwenden Sie das Kabel nicht, wenn es in Ol oder

Wasser liegt. Dies kann zu einem Stromschlag,

Verletzungen oder Feuer fiihren.

Installieren Sie Sicherheitsvorrichtungen, um ein Leerlaufen oder Blockieren der
elektromagnetischen Bremse oder des Getriebekopfes oder ein Austreten von Fett aus
dem Getriebekopf zu verhindern.

Verletzungen, Schaden oder Beeintrachtigungen sind die Folge.

Schalten Sie die Spannungsversorgung/Netzteil unbedingt aus, wenn Sie den Servoantrieb lber
einen langeren Zeitraum nicht benutzen. Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen
fihren.

Wenn der Servomotor nicht gesteuert wird, ist es moglicherweise nicht mdglich, den Stopp
aufrechtzuerhalten. Um die Sicherheit zu gewahrleisten, muss eine Stoppvorrichtung
installiert werden.

Dies kann zu Schaden am Gerat oder zu Verletzungen fiihren.

Flhren Sie den Stellmotor in regelmaRigen Abstanden etwa eine Umdrehung aus, wenn
die Oszillation in einem kleinen Winkel von 45° oder weniger weiterlauft.

Dies kann zum Ausfall des Stellmotors fiihren.

Stellen Sie den Betrieb sofort ein und unterbrechen Sie die
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Spannungsversorgung/Netzteil, wenn ungewdhnliche Geriiche, Gerdusche, Rauchen,
abnormale Warmeentwicklung oder Vibrationen auftreten.

Der Servoantrieb oder Servomotor kann beschadigt werden oder durchbrennen.
Ubertragen Sie nach dem Austausch des Servoantriebs alle fiir die Wiederaufnahme des
Betriebs erforderlichen Daten auf den neuen Servoantrieb, bevor Sie den Betrieb wieder
aufnehmen.

Dies kann zu Geréateschaden fiihren.

Reparieren Sie den Servoantrieb nicht, indem

Sie ihn demontieren. Es besteht die Gefahr eines

Stromschlags oder einer Verletzung.
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Allgemeine Spezifikationen fiir Servoantriebe

Artikel Spezifikationen
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit im|0 bis 55°C, max. 90% (ohne Kondensation)
Betrieb
Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit  |-20 bis 65°C, max. 90% (ohne Kondensation)
bei der Lagerung

Betriebs- und Lageratmosphare Keine korrosiven Gase
Betriebshéhe Maximal 1.000 m.
10 bis 60 Hz und bei einer Beschleunigung
Vibrationsfestigkeit von 5,88 m/s? oder weniger (nicht im
Dauerbetrieb mit der Nennfrequenz zu
betreiben)
Zwischen den Klemmen der
Isolationswiderstand Spannungsversorgung/Netz

teile und den PE-Klemmen: 0,5 MQ min.
(bei 500 VDC)

Zwischen den Klemmen der
Durchschlagsfestigkeit Spannungsversorgung/Netzteil

nalen und PE-Klemmen: 1.500 VAC fiir 1
Minute bei 50/60 Hz

Schutzart IP20 (eingebaut in IP54-Panel)
c S EN 61800-3 zweite Umgebung, Kategorie C3
£ 2 EMV-Richtlinien (EN 61326-3-1"1: Eynktionale Sicherheit)
g % Niederspannungsrichtlinie EN 61800-5-1
o | & EN ISO 13849-1(Kat.3)
T | D ) . EN 61508
é W |Maschinenrichtlinie EN 62061
g EN 61800-5-2
‘GE) UL-Normen UL61800-5-1
— |CSA-Normen CSA C22.2 No.274

*1. Fur die folgenden Modelle gilt die Norm EN 61000-6-7.
Servoantrieb Modell: R88D-1SN550-ECT, R88D-1SN750-ECT, R88D-1SN1500-ECT

Hinweis: 1. die obigen Angaben beziehen sich auf
Einzelpriifungen. Die Ergebnisse kénnen unter
zusammengesetzten Bedingungen abweichen.

2. Trennen Sie alle Verbindungen zum Servoantrieb, bevor Sie einen Megger-Test
(Isolationswiderstandsmessung) an einem Servoantrieb durchfiihren. Andernfalls kann es zu
einem Ausfall des Servoantriebs kommen. Fiihren Sie keine Durchschlagsfestigkeitspriifung
an dem Servoantrieb durch. Interne Elemente kdnnen beschadigt werden.

m Leistungsbereich des Servoantriebs
1 100-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooL-ECT

. . Modell (R88D-1SN)
Finh
bl it OILECT | O2ECT | G4LECT
i i 1
Nennspannung VAC 190 bis .120 (85 bis 132)
Einphasig
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Netzfrequenz Hz 50/60 (47,5 bis 63) T
Eingangsnennstrom ARMS|2.9 4.9 84
Nennleistung W 100 200 400
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS 1.5 25 48
" . Modell (R88D-1SN

Sutkel 5'““3 01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT
Gewicht kg 1.2 15 1.9
RuBere Abmessungen mm  |40x180x185  |55x180x185  |65x180x215
(BxHxT)

*1. Die Werte aufRerhalb der Klammern geb:
d e n Bereich der zulassigen

200-VAC-Eingang Modell:

Abweichung.
R88D-1SNooH-ECT

en den Nennwert an, die Werte innerhalb der Klammern

Artikel

Einhe

Modell (R88D-1SN)

it 01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT ‘ 08H-ECT

200 bis 240 (170 bis 252)"
Nennspannung VAC Einphasig/3-phasig
Netzfrequenz Hz  |50/60 (47,5 bis 63)
Eingangsne | Einphasig ARMS 1.8 27 46 7.3
nnstrom |3-phasig ARMS 1.0 15 27 4.0
Nennleistung w 100 200 400 750
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|0.8 15 25 46
Gewicht kg 1.2 1.2 1.5 20
AuRere Abmessungen
(BxHxT) mm  |40x180x185 55x180%185 |65%180x215

. . Modell (R88D-1SN)
artie! E'"he 10HECT [ fSHECT | 20HECT | 30HECT
200 bis 240 (170 bis 252)
Einphasi
Nennspannung VAC 3-phasig g3 3-phasig
phasig

Netzfrequenz Hz 50/60 (47,5 bis 63) 1
Eingangs- | Einphasig ARMS|— 157 — —
nennstrom | 3-phasig ARMS5.8 9.0 13.0 15.9
Nennleistung w 1k 1.5k 2k 3k
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|7.7 97 16.2 223
Gewicht kg 20 34 34 34
Auere Abmessungen mm  |65x180x215 | 90x180x225
(BxHXT)
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. . Modell (R88D-1SN

bolte E'"he SHECT | 75(H-ECT ‘) 150HECT

Nennspannung VAC 2300 bisA240 (170 bis 252)™
-phasig

Netzfrequenz Hz  [50/60 (47,5 bis 63)
Eingangsnennstrom ARMS|27.0 38.0 77.0
Nennleistung w 5.5k 7.5k 15k
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|28.6 42.0 70.0
Gewicht kg 9.4 94 21.0
AuBere Abmessungen mm  |200x180x235 220x400x250
(BxHXxT)

*1. Die Werte auRerhalb der Klammern geben den Nennwert an, die Werte innerhalb der Klammern
d e n Bereich der zulassigen Abweichung.

] 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooF-ECT
Verwenden Sie fiir die Modelle mit 400-VAC-Eingang ein geerdetes 400-VAC-3-Phasen-

Netzteil.
i i Modell (R88D-1SN)
autibe] E'“he O6FECT | 10FECT | 15FECT | 20FECT | S0FECT
is 4 23 bi 4)7
Nennspannung VAC 380 b'? 80 (323 bis 504)
3-phasig
Netzfrequenz Hz  |50/60 (47,5 bis 63)
Eingangsnennstrom ARMS 2.4 3.1 4.3 6.5 8.4
Nennleistung W 600 1k 1.5k 2k 3k
Nennausgangsstrom
(FLA) ARMS|1.8 41 4.7 7.8 11.3
Gewicht kg 34 34 34 34 34
AuRere Abmessungen
(BxHxT) mm  |90x180x225
i i Modell (R88D-1SN)
Artikel 5'“"9 SSFECT |  TSFECT | 150FECT
- - =7
Nennspannung VAC 380 bIS' 480 (323 bis 504)
3-phasig
Netzfrequenz Hz  |50/60 (47,5 bis 63)
Eingangsnennstrom ARMS| 16.0 23.0 40.0
Nennleistung w 5.5k 7.5k 15k
Nennausgangsstrom
(FLA) ARMS|14.5 226 339
Gewicht kg 94 94 21.0
AuRere Abmessungen
(BxHxT) mm  |200x180x235 220x400%250

*1. Die Werte auRerhalb der Klammern geben den Nennwert an, die Werte innerhalb der Klammern
d e n Bereich der zulassigen Abweichung.
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Installation und Merkmale

m Platzverhéltnisse um Servoantriebe

« Installieren Sie die Servoantriebe entsprechend den in der folgenden Abbildung
gezeigten Abmessungen und stellen Sie sicher, dass die Warme aus dem Inneren der
Servoantriebe und die Konvektion im Schaltschrank richtig abgeleitet werden.
Wenn die Servoantriebe nebeneinander installiert sind, installieren Sie einen Lifter zur
Luftzirkulation, um ungleichméaRige Temperaturen im Schaltschrank zu vermeiden.

[l R88D-1SNO1L-ECT/-1SNO2L-ECT/-1SNO4L-ECT/-1SNO1H-ECT/-1SNO2H-ECT/
-1SN04H-ECT/-1SNO8H-ECT/-1SN10H-ECT/-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/
-1SN30H-ECT/-1SNO6F-ECT/-1SN10F-ECT/-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/

-1SN30F-ECT

[ Einzelgerat-Installation

c2

c3

Luft &

Vorderansicht Seitenansicht
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[ Side-by-Side-Installation

Vorderansicht Seitenansicht
Abmessungen Abstand
T Mindestens 100 mm.
B Mindestens 100 mm.
1 Mindestens 40 mm.
2 Mindestens 10 mm.
R88D-1SNO1L-ECT/-1SNO2L-ECT/-1SNO4L-ECT/
-1SNO1H-ECT/-1SNO2H-ECT/-1SNO4H-ECT/ Mindestens 45
mm.
ct -1SNO8H-ECT/-1SN10H-ECT
R88D-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/
-1SN30H-ECT/-1SNO6F-ECT/-1SN10F-ECT/ Mindestens 60
mm.
-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/-1SN30F-ECT
c2 Mindestens 50 mm.
c3 Mindestens 70 mm.

« Installieren Sie den Servoantrieb auf einer vertikalen Metallflache.

« Entfernen Sie von jeglicher Farbe oder Lackierung der Oberflache, auf der Sie die
Servoantriebe installieren, um die elektrische Leitung zu gewahrleisten. Es wird auch
empfohlen, eine leitfahige Beschichtung aufzutragen, wenn Sie die Montagehalterung
selbst anfertigen.

« Das empfohlene Anzugsdrehmoment fir die Installation des Servoantriebs betragt 1,5 N-m.
Vergewissern Sie sich, dass das Gewinde eine ausreichende Festigkeit aufweist, um dem
empfohlenen Drehmoment standzuhalten.
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« Sie konnen Servoantriebe ohne den Abstand von S, installieren, wenn die
Betriebsumgebungstemperatur zwischen 0 und 45°C liegt.
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® R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN150H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT/
-1SN150F-ECT

e Einzelgerat-Installation

ct

st

Vorderansicht Seitenansicht

® Side-by-Side-Installation

c

Vorderansicht Seitenansicht
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Abmes- Abstand
sungen
R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/- Mindestens
T 1SN75F-ECT 200 mm.
R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT 280 mm min.
B Mindestens 500 mm.
S1 Mindestens 40 mm.
S2 Mindestens 40 mm.
R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F- )
C1 ECT Nglggestens
mm.
R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT 170 mm min.
C2 Mindestens 50 mm.
C3 Mindestens 450 mm.

Installieren Sie den Servoantrieb auf einer vertikalen Metallfléche.

Entfernen Sie von jeglicher Farbe oder Lackierung der Oberflache, auf der Sie die
Servoantriebe installieren, um die elektrische Leitung zu gewahrleisten. Es wird auch
empfohlen, eine leitfahige Beschichtung aufzutragen, wenn Sie die Montagehalterung
selbst anfertigen.

Die empfohlenen Anzugsdrehmomente fiir die Installation der Servoantriebe lauten wie
folgt. Vergewissern Sie sich, dass das Gewinde eine ausreichende Festigkeit aufweist, um
dem empfohlenen Drehmoment standzuhalten.
R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT: Anzugsdrehmoment 3 N-m
R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT: Anzugsdrehmoment 5,2 N-m

Stellen Sie den Abstand S, lber den in der Tabelle angegebenen Wert ein, um einen
Servoantrieb zu installieren.
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= Montage Richtung
Drehen Sie die Unterseite des Servoantriebs in Richtung der Schwerkraft.

Richtung der
Schwerkraft

Unterseite des
Servoantriebs

Vorderansicht Seitenansicht

m Bedingungen der Betriecbsumgebung

Die Umgebung, in der der Servoantrieb betrieben wird, muss die folgenden Bedingungen erfillen.
Wird der Servoantrieb unter anderen Bedingungen betrieben, kann es zu Fehlfunktionen
kommen.

Artikel Spezifikationen
Betriebliche Umgebungstemperatur 0 bis 55°C
Luftfeuchtigkeit der Betriebsumgebung max. 90% (ohne Kondensation)
Betriebsklima Keine korrosiven Gase
Betriebshéhe Maximal 1.000 m.

m Steuerung der Umgebungstemperatur

* Um ein hohes MaR an Zuverlassigkeitzugew adhrleisten, wird der Betrieb in einer
Umgebung mit minimalem Temperaturanstieg empfohlen.

Wenn Servoantriebe in einem geschlossenen Raum, wie z. B. einem Schaltschrank, installiert
werden, kann die Umgebungstemperatur aufgrund der von jedem Gerét erzeugten Warme
ansteigen. Verwenden Sie einen Liifter oder ein Klimageréat, um die Umgebungstemperatur
des Servoantriebs unterdenBetriebsbedingungen zu halten.

Die Oberflache des Servoantriebs kann sich bis zu 30°C Uber die Umgebungstemperatur
erhitzen. Verwenden Sie hitzebestandige Materialien fir die Verdrahtung und halten Sie
Abstand zu hitzeempfindlichen Geréten und Verdrahtungen.

Der Einsatz des Servoantriebs in einer heilen Umgebung verkirzt seine Lebensdauer.
Wenn Sie den Servoantrieb im Dauerbetrieb einsetzen, verwenden Sie einen Lufter oder eine
Klimaanlage, um die Umgebungstemperatur auf oder unter 40°C zu halten.
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m Fremdkorper aus den Geréaten fernhalten

Achten Sie bei Installation und Betrieb darauf, dass keine Fremdkorper wie
Metallteile, Ol Bearbeitungsdl, Staub oder Wasser in den Servoantrieb gelangen.
Bringen Sie eine Abdeckung Uber dem Servoantrieb an oder treffen Sie andere
Vorkehrungen, um zu verhindern, dass Fremdkorper wie Bohrspane wahrend der
Installation in den Servoantrieb gelangen. Entfernen Sie die Abdeckung unbedingt nach
Abschluss der Installation. Wenn die Abdeckung wahrend des Betriebs aufgesetzt bleibt, wird
die Warmeabgabe des Servoantriebs blockiert, was zu Fehlfunktionen fiihren kann.

m Verdrahtung

Schutz Entstorfilter Servoantrieb Servomotor
Element (EMV-Filter)

|Encoder ! !Encoder |

ElEIE

El B
F Bl=li<lc]

L
T

2JE]

oV

!

Das obige Diagramm zeigt die Verdrahtung des Servomotors mit dem Temperaturschutz.
Die Lange des Motorkabels darf héchstens 50 m betragen.”!

Die Lange des Geberkabels darf hochstens 50 m betragen.”!

SchlieBen Sie einen Lasttrennschalter und eine Sicherung als Schutzelement an.

*1 Die Kabellange entspricht nicht den EMV-Richtlinien.

Siehe die Kompatibilitatsbedingungen der EU-
Richtlinien.

m Uberlastverhalten (elektronische Thermofunktion)

Jedes Modell ist mit einem elektronischen Motoriiberlastungsschutz ausgestattet. Der
Uberlastschutz (elektronische Thermofunktion) ist in den Servoantrieb eingebaut, um den
Servoantrieb und den Servomotor vor Uberlastung zu schiitzen. Wenn eine Uberlast auftritt,
beseitigen Sie zunachst die Fehlerursache und warten Sie dann, bis die Temperatur des
Servomotors gesunken ist, bevor Sie die Stromversorgung wieder einschalten. Wenn der
Fehlerreset in kurzen Abstanden wiederholt wird, kdnnen die Motorwicklungen
durchbrennen.

Der Parameter "Servoantrieb" darf nur auf den Volllaststrom des Servomotors eingestellt
werden.

Bei einigen Modellen ist die Erkennungszeit der Uberlastschutzfunktion kiirzer als bei den
Vorgangermodellen. Wenn eine Uberlastwarnung oder ein Fehler auftritt, &ndern Sie das
Betriebsmuster, indem Sie die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit o. A. erhdhen.
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[l R88M-1M05030S

1 R88M-1M10030S
1 10000
10000 = = S,BS (Drehung) = = § (Drehung)
= S,BS (Sperre) =S (Sperre)
o 1000 -=--- 0S,BOS(Drehung 1000 - =-= 0S,BS,BOS(Drehung)
T — 0s,80S(Sperre] T — 0S,BS,B0S(S)
8 100 (Sperre 2 100 (Sperre;
j= {2}
s g
£ 10 S 10
x x
fivhcy 0=
1 1
01 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%] Ausgangsstromverhaltnis [%]
[l R88M-1M20030S [l R88M-1M40030S
10000 1000
- :BBSS (?Srehung; S,BS (Drehung)
— S, perre —_
1000 - - 0S (Drehung) 100( S,BS (Sperre)
- — 0S (Sperre) - - 0S,BOS (Drehung)
3 100 -~ BOS (Drehung) X — 0s,BOS (Sperre)
2 —— BOS (Sperre) =4
=} 3
E 10 g
Q ]
< <
[Impcoy [im}
1
0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

Ausgangsstromverhaltnis [%]

Ausgangsstromverhaltnis [%]

[ R88M-1M05030T 1 R88M-1M10030T
10000 == 585 Dremung] 0% = = S (Drehung)
== S,BS (Sperre) m— S (Sperre)
1000 --- 0S,80S 100 -+= BS (Drehung)
= (Drehung) = —— BS (Sperre)
N 100 — 0sBOS g - 08,808 (Drehung)
2 (Sperre) =4 —— 0S,BOS(Sperre
=} =]
s 10 s 1
x x
firhcy =
1
0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%] Ausgangsstromverhaltnis [%]
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[ R88M-1M20030T
10000

= = S,BS (Drehung)
m—S,BS (Sperre)

Erkennungszeit

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350%

Ausgangsstromverhaltnis [%]

400%

1 R88M-1M75030T

10000,
= = S BS (Drehung)
1000! m— S BS (Sperre)

= == 08,BOS (Drehung)
ﬁ 100 —— 08,BOS(Sperre)
g

2

c 10

51
<
w L

[l R88M-1M40030T
10000

= = S (Drehung)

=S (Sperre)
1000 - == BS (Drehung)
— BS (Sperre)
100 -~ 0S,BOS (Drehung)

— 0S,BOS(Sperre

Erkennungszeit

T9ET

100% 150%

200% 250% 300% 350%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

1 R88M-1L1KO030T/-1M1K020T/
-1M90010T

1000¢

400%

= 1L1K030T (Drehung)
1L1K030T(Sperre)
-- 1M1K020T (Drehung)
— 1M1K020T (Sperre)
-+ 1M90010T (Drehung)
—— 1M90010T (Sperre)

000

Erkennungszeit

0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%] Ausgangsstromverhaltnis [%]
[l R88M-1L1K530T/-1M1K520T [ R88M-1L2K030T/-1M2K020T/
-1M2K010T
10000, ‘OOOOW
= = 1L1K530T (Drehung) = = 1L2K030T (Drehung)
i 1| 2K030T(Sperre)
1000 = 1L1K530T(Sperre) 1000 --1M2K020T (Drehung)
- = IM1K520T (Drehung) - —— 1M2K020T(Sperre)
@ _ °© < -~~~ 1M2K010T (Drehung)
% 100 1M1K520T (Sperre) g 100 = — 1M2KO10T(Sperre
5 S NS N
E 10 £ 10j—= =
Q Q ——
= o = o NG J S
w @ 1 ww 1 o ~<
0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%] Ausgangsstromverhaltnis [%]
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[ R88M-1L3K030T/-1M3K020T/ ] R88M-1L4K030T/-1M4K015T
-1M3K010T
10000
= = 1L3K030T (Drehung) == 1L4KO030T (Drehung)
= 1L.3K030T (Sperre) I = 1L4K030T (Sperre)
1000
1000 - == IM3KO20T (Drehung) =~ 1M4K015T(Drehung)
= —— 1M3K020T(Sperre)
N 100 -+ 1M3K010T (Drehung)
2 )
=3
E 10
£
@
1
0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%] Ausgangsstromverhaltnis [%]
[ R88M-1L4K730T/-1M5K015T [ R88M-1M7K515T/-1M11K015T/
-1M15K015T
10000 1000
== 1L4K730T (Drehung) == 1M7K515T (Drehung)
1000 = 1L4K730T (Sperre) ; — 1M7K515T(Sperre)
- - 1M5K015T (Drehung) - == 1M11K015T (Drehung)
ﬁ 100 \ — 1M5K015T (Sperre) ﬁ = 1M11K015T (Sperre)
= ° - — 1M15K015T (Drehung)
2 10 2 — 1M15K015T(Sperre)
£ $
fiThe i
1
0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%] Ausgangsstromverhaltnis [%]
I R88M-1M40020C/-1M60020C ) R88M-1L75030C/-1L1K030C/
-1M1K020C/-1M90010C
10000 = = 1M40020C (Drehung) 1000 = = 1L75030C (Drehung)
_ = 1L75030C(Sperre)
1000 1M40020C (Sperre) 100! *= 1L1K030C (Drehung)
_ - 1M60020C (Drehung) . — 1L1K030C(Sperre)
] —— 1M60020C (Sperre Kol -+ 1M1K020C (Drehung)
% 100 ¢ ) o 10 — 1M1K020C (Sperre)
2 2 - 1M90010C (Drehung)
2 2 —— 1M90010C (Sperre)
c 10 c 1
] ]
fivhc fivhc)
1
. 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%)] Ausgangsstromverhaltnis [%]
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1 R88M-1L1K530C/-1M1K520C

10000,
= = 1L1K530C (Drehung)

w— 11K530C (Sperre)
-= 1M1K520C (Drehung)
— 1M1K520C(Sperre)

Erkennungszeit

1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

[ R88M-1L3K030C/-1M3K020C/
-1M3K010C

10000
= = 1L.3K030C (Drehung)
= 1L.3K030C(Sperre)
1000 -- 1M3K020C (Drehung)
= — 1M3KO020C(Sperre)
ﬁ 100 -+ 1M3K010C (Drehung)
= —— 1M3K010C(Sperre)
=3
g 10
9}
x
0=z

1 R88M-1L2K030C/-1M2K020C/
-1M2K010C

10000,

= = 1L2K030C (Drehung)
w—1L.2K030C(Sperre)

1000) -= 1M2K020C (Drehung)
— 1M2K020C(Sperre)

100 - 1M2K010C (Drehung)
—— 1M2K010C(Sperre)

Erkennungszeit

[s]

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

I R88M-1L4K030C/-1M4K015C

1000
== 1L4K030C (Drehung)

= 100! = 1L4K030C(Sperre)
= B

N 1M4K015C (Drehung)
2 10 — 1M4K015C (Sperre)
3

c

c
$
il

0.1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%)]

1 R88M-1L5K030C/-1M5K515C

10000

== 1L5K030C (Drehung)
= 1L.5K030C (Sperre)
- 1M5K515C (Drehung)

— 1M5K515C (Sperre)

Q
=]
=]

Erkennungszeit

100% 150% 200% 250% 300% 350%

Ausgangsstromverhaltnis [%]

400%

1 R88M-1M7K515C/-1M11K015C/
-1M15K015C

100007

= 1M7K515C (Drehung)
= 1M7K515C (Sperre)

100!
- = 1M11K015C (Drehung)
(“.;i, 10 = 1M11K015C(Sperre)
2 - = 1M15K015C (Drehung)
g2 — 1M15K015C(Sperre)
2

[

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

Ausgangsstromverhaltnis [%]
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Klemmleiste

m Spezifikationen der Klemmleiste

Symbol Name Spezifikationen
R88D-1SNoolL-ECT
L1 + 100 bis 400 W: Einphasig 100 bis 120 VAC (85 bis 132 VAC)
50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz)
R88D-1SNooH-ECT
L2 Eingang 100 bis 750 W, 1,5 kW: Einphasig 200 bis 240 VAC (170 bis
Spannungsversor- 252 VAC) 50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz) )
gung/Netzteil*1 + 100 bis 15 KW: 3-phasig 200 bis 240 VAC (170 bis 252 VAC)
50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz)
L3 R88D-1SNooF-ECT
+ 600 bis 15 kW: 3-phasig 380 bis 480 VAC (323 bis 504 VAC)
50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz)
+24V*2  |Eingang o
[0)V) Spannungsversor- 24 VDC10%
gung/Netzteil des
Controllers
Wenn der interne Bremswiderstand verwendet wird: ©
B14 _|* Offen zwischen B1 und B2.
B2 Anschlussklemmen fiir |+ SchlieRen Sie B2 und B3 kL_Jrz. )
B35 externen Wenn der externe Bremswiderstand verwendet wird:
Bremswiderstand « Schlielen Sie den externen Bremswiderstand zwischen B1
und B2 an.
« Offen zwischen B2 und B3.
N1 Wenn die DC-Drossel nicht verwendet wird:
Anschlussklemmen fur |+ SchlieBen Sie N1 und N2
N2 Uberspannungs- kurz. Wenn die DC-Drossel
kategorien™ verwendet wird:
« Schlielen Sie die DC-Drossel zwischen N1 und
N2 an.
U Phase U Dies sind die Ausgangsklemmen
\Y Phase V zum Servomotor.
W Motoranschluss- Phase W Achten Sie auf die richtige
klemmen Verdrahtung.
FG7 Dies ist eine Erdungsklemme fiir
FG
den Servomotor.
Wenn der interne dynamische Bremswiderstand verwendet
wird:
DB1 Anschlussklemmen |+ Offen zwischen DB1 und DB2.
DB2 fir externen + SchlieRen Sie DB2 und DB3 kurz.
DB3 dynamischen Wenn der externe dynamische Bremswiderstand

Bremswiderstand™®

verwendet wird:

« Schlielen Sie den externen dynamischen Bremswiderstand
zwischen DB1 und DB2 an.

« Offen zwischen DB2 und DB3.

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Beim R88D-1SNooL-ECT, R88D-1SNOoH-ECT und R88D-1SN10H-ECT lautet das Symbol fiir
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diese Klemme 24V.

*3. Beim R88D-1SNooL-ECT, R88D-1SNOoH-ECT und R88D-1SN10H-ECT lautet das Symbol fiir
diesen Anschluss{ .

*4. Beim R88D-1SNooL-ECT, R88D-1SNOoH-ECT und R88D-1SN10H-ECT lautet das Symbol fiir
diesen Anschluss P/B1.
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*5. Beim R88D-1SN1500-ECT gibt es keine Klemme mit diesem Symbol.

*6. Die Modelle R88D-1SNO1L-ECT, R88D-1SNO1H-ECT, R88D- 1SN02H-ECT, R88D-1SNO2L-
ECT, R88D-1SN04H-ECT, R88D-1SN150H-ECT und R88D-

1SN150F-ECT.

Nur R88D-1SN15H-ECT, R88D-1SN20H-ECT, R88D-1SN30H-ECT, R88D-1SN55H-ECT,
R88D-1SN75H-ECT, R88D-1SN150H-ECT und R88D-1SNooF-ECT haben diesen Anschluss.

*8. Nur die Modelle R88D-1SN550-ECT, R88D-1SN750-ECT und R88D-1SN1500-ECT verfiigen (ber
diesen Anschluss.

*

~

® Hauptstromkreisanschluss (CNA): R88D-1SNoolL-ECT/R88D-1SNOoH-
ECT/R88D- 1SN10H-ECT

Pin Nr. Symbol , “
1 L1 ogooogooogoog
Q0000000000
2 L2 —F
3 L3
4 B3
5 B2
6 P/B1
7 N1
8 N2
9 N3 (Reserviert)
10 24V
1 7
® Motoranschluss (CNC): R88D-1SNooL-ECT/R88D-1SNOoH-ECT/R88D-1SN10H-
ECT
Pin Nr. Symbol
p U 1 2 3
(I
2 v O OO
3 w
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Hauptstromkreisanschluss A (CNA): R88D-1SN15H-ECT/R88D-1SN20H-
ECT/R88D- 1SN30H-ECT/R88D-1SN06F-ECT/R88D-1SN10F-ECT/R88D-1SN15F-
ECT/R88D-

1SN20F-ECT/R88D-1SN30F-ECT

Pin Nr. Symbol
— B1 B1 B2 B3 L3 L2 L1
- B2 O0OO0D0OgaOo
- B3 OO0 00O0O0
— L3 pRIESISIE Y
- L2
- L1

Hauptstromkreisanschluss B (CNB): R88D-1SN15H-ECT/R88D-1SN20H-
ECT/R88D- 1SN30H-ECT/R88D-1SN06F-ECT/R88D-1SN10F-ECT/R88D-1SN15F-
ECT/R88D-

1SN20F-ECT/R88D-1SN30F-ECT

Pin Nr. Symbol
N3 N2 N1 P
— N3 (Reserviert)
- v 0OO0O0DO
- - © 0 0 O
- e
— P (Reserviert)

Motoranschluss (CNC): R88D-1SN15H-ECT/R88D-1SN20H-ECT/R88D-1SN30H-
ECT/R88D-1SNO6F-ECT/R88D-1SN10F-ECT/R88D-1SN15F-ECT/R88D-1SN20F-
ECT/R88D-1SN30F-ECT

Pin Nr. Symbol
_ w W V U FG
- v (I
- u C O OO0
- FG =

Anschluss fiir Spannungsversorgung/Netzteil des Controllers (CND): R88D-
1SN15H-ECT/ R88D-1SN20H-ECT/ R88D-1SN30H-ECT/R88D-1SNO6F-
ECT/R88D-1SN10F-ECT/R88D-1SN15F-ECT/ R88D-1SN20F-ECT/R88D-1SN30F-
ECT

Pin Nr. Symbol 1 2 3
1 +24V OO O
2 ov ONOXNO)
3 —
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Pin Nr.

Symbol

L1

L2

L3

B3

B2

B1

! Hauptstromkreisans

Pin Nr.

Symbol

P (Reserviert)

N1

N2

N3 (Reserviert)

Pin Nr.

Symbol

FG

U

\

w

1SN550-ECT/R88D

7 Hauptstromkreisanschluss A (CNA): R88D-1SN550-ECT/R88D-1SN750-ECT

L1 L2 L3 B3 B2 B1
| | s | |

L1 L2 L3 B3 B2 Bl
o 0o o o o o

000000

chluss B (CNB): R88D-1SN550-ECT/R88D-1SN750-ECT

P N1 N2 N3
| —| —  —

P NI N2 N3
© 0 o o

0000k

[ Motoranschluss (CNC): R88D-1SN550-ECT/R88D-1SN750-ECT/
R88D-1SN150F-ECT

FG U vV W
| — | — | — |
FG U V W

(000D

[ Anschluss fir Spannungsversorgung/Netzteil des Controllers (CND): R88D-
-1SN750-ECT/ R88D-1SN1500-ECT

Pin Nr. Symbol
+24V+24V OV OV
- 4V D000
—— Nz=m=
— ov
— ov
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Hauptstromkreisanschluss E (CNE): R88D-1SN550-ECT/R88D-1SN750-
ECT/R88D- 1SN1500-ECT

Pin Nr. Symbol DB1 DB2 DB3
DB1
- DB1 DB2 LJBd

T fooCh

1 Hauptstromkreis-Klemmleiste (CNA): R88D-1SN150H-ECT

Pin Nr. Symbol
- P (Reserviert)
- N3 (Reserviert) P N3 L3 L2 U1
- L3
- L2
- L1

[ Hauptstromkreisanschluss B (CNB): R88D-1SN150c-ECT

Pin Nr. Symbol B1 B2

- B1 Bl B2

— 1CCn

Motor-Klemmenblock (CNC): R88D-1SN150H-ECT
Pin Nr. Symbol

- u

- \

- w
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7 Hauptstromkreisanschluss A (CNA): R88D-1SN150F-ECT

Pin Nr. Symbol
— P (Reserviert) P N3 L3 L2 L1 ©
. | NS | S| S S S S—
— N3 (Reserviert) P N3 L3 L2 L1 1
- L3
- 2 {oooooap
- L1

m Klemmleiste Leitungsquerschnitte

Die folgenden Tabellen zeigen den Nennstrom, der zur Klemmenleiste des Servoantriebs
flieRt, und die entsprechenden Leitungsquerschnitte. Verwenden Sie fiir den Hauptstromkreis
eine Leitung mit einer Nennspannung von 600 V oder héher.

Der Leitungsquerschnitt wird fiir die Verwendung von  hitzebestandigem, mit
Polyvinylchlorid isoliertem Draht (HIV) bei einer Umgebungstemperatur von 50°C festgelegt.
[ Leitungsquerschnitte fir 100-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooL-ECT

Modell (R88D-1SN)

Artikel Einhe

it 01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

Kapazitat der kVA 0.4 0.6 1.0
Spannungsversorgung/Netzteil

Nennstrom A 29 49 84
Eingang RMS
Spannungsversor- . AWG18 bis 14
gung/Netzteil*1 Letungs- |—  |AWG20bis 14 16 75 pis AWGT4

. /0,5 bis 2,0 mm?2 |, /2,0 mm?

querschnitt 2,0mmz2
Eingang Leitungs- |—  |AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm?
Spannungsversor- erschnitt
gung/Netzteil des q
Controllers

Nennstrom
Motoranschluss- A 15 25 4.8
klemmen™ RMS

Leit AWG22 bis 14/ |AWG20 bis 14/ |AWG18 bis 14/

elungs- 1= 10,32 bis 2,0 mm? 0,5 bis 2,0 mm? |0,75 bis 2,0 mm?

querschnitt

Leitungs-. - AWG12/2,5 mm? oder grofer
Schutzleiter querschnitt

Grole der |— M4

Schraube

Anzugsdreh Nm 112

moment

*1. Verbinden Sie zwei beliebige der folgenden Phasen miteinander: L1, L2, und L3.
*2. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die
gleiche Strombelastbarkeit vor.
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[ Leitungsquerschnitte fur 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooH-ECT

Modell (R88D-1SN)

Artikel FINMeOTHECT | 02HECT | O4H-ECT | 0BH-ECT
Kapazitat der kVA 0.6 0.6 1.0 14
Spannungsversorgung/Netzteil
Nennstom |\ 118102 [27152  |a672  |7.3/402
Eingang RMS
SpannU”QS\{%fSOF- AWG22 bis 14 | AWG20 bis 14| AWG18 bis 14 |AWG16 bis 14
gung/Netzteil*1 Leitungs- |— /0,32 bis 2,0 /0,5 bis 2,0 |/0,75 bis 2,0|/1,3 bis 2,0
querschnitt mm2 mm2 mm2 mm2
Eingang . | . . 5
Spannungsversor- Lig:gghsnitt AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm
gung/Netzteil des 9
Controllers
Nennstrom |, o g 15 25 46
Motoranschluss- RMS
klemmen . AWG20 bis |[AWG18 bis
Leiings- | — | pasaabe ™ 14/0,5 bis | 14/0,75 bis
querschnitt ’ ’ 2,0 mm2 2,0 mmz2
Leitungs-  |— AWG12/2,5 mm? oder gréRer
Schutzleiter, querschnitt
Grofe der |— M4
Schraube
Anzugsdreh Nem o 112
moment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.
*3. Sehen Sie fiir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die

gleiche Strombelastbarkeit vor.

Modell (R88D-1SN)

Stk M€ fOH-ECT | 15H-ECT | 20H-ECT | S0F-ECT
Kapazitat der kVA 2.0 25 36 4.7
Spannungsversorgung/Netzteil
:‘:::”St A |58 15.7/9.92 130 159
Hauptstromkreis RMS
Spannungsversorgung/Netzt AWG16 bis 14
eil-Eingang™1 Leitungsq |— /1,3 bis 2,0 |AWG12 bis 8/3,3 bis 8,4 mm?
uerschnitt mm2
5‘”93”9 Leitungsq |—  |AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm2
pannungsversorgun| uerschnitt
g/Netzteil des
Controllers
Nemnst 1a 77 97 162 223
RMS
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Motoranschlussklemmen AWG16 bis 14| AWG14 bis 8 .

g Leiungs- |~ |13bis20 20bis  [;ACI0O0SE
querschnitt mm? 8,4 mm? ) '
Leitungs- |— AWG12/2,5 mm? oder groRer

Schutzleiter querschnitt
GroRe der |— M4
Schraube
Anzugsdreh N-m 112
moment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieBen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,
und L3.
*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.
*3. Sehen Sie fiir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die

gleiche Strombelastbarkeit vor.
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Artikel

Modell (R88D-1SN)

FinheS5H-ECT 75HECT T50H-ECT
Kapazitat der kVA [11.2 15.8 32.0
Spannungsversorgung/Netzteil
. Nennstrom | » 1270 380 770
Hauptstromkreis RMS
Spannungsversor- - - .
gung/Netzteil-Eingang| Leitungs- — ;B\Vgijozbls 4 5 AWG? bis 4 5 g\qvg4.blso1 5
querschnitt 5,3 bis 25 mm? |/8,4 bis 25 mm ,2 bis 50 mm
g'”ﬁf:fn versor. |Leitungs- | = |AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm?
P gsv querschnitt
gung/Netzteil des
Controllers
Nennstrom
Motoranschluss- FA{M S 286 420 700
1
Klemmen Lotrs. | |AWG10bis4 |AWGBbis4 |AWG bis 1
quersghnitt /5,3 bis 256 mm? |/8,4 bis 25 mm? |/21,2 bis 50 mm?
Leitungs- — AWG10/5,3 mm? oder groRer gvr\rllzGSgesr-:; rGRer
Schutzleiter, querschnitt
GroRe der | — M5
Schraube
Anzugsdreh N-m o 123
moment

*1. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die
gleiche Stromkapazitat vor.

Leitungsquerschnitte fiir 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooF-ECT

Artikel

Einhe

Modell (R88D-1SN)

it 06F-ECT | 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT

Kapazitat der kVA |14 20 21 42 5.0
Spannungsversorgung/Netzteil

Nennstrom |, 154 3.1 43 65 8.4
Ei RMS

ingang AWG

Spannungsversor- 14 bis 8
gung/Netzteil des Leitungs- |— AWG16 bis 8/1,3 bis 8,4 mm? /2.0 bis
Hauptstromkreises | querschnitt §.4 Mm2
Eingang . . . 5
Spannungsversor- Lﬁgl:srg]sr;itt — AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm
gung/Netzteil des q
Controllers

Nennstrom
Motoranschluss- QMS 1.8 4.1 47 7.8 1.3
Klemmen'™ AWG14 bis 8

Le|tungs-_ — AWG16 bis 8/1,3 bis 8,4 mm? /2.0 bis 8,4 mm?

querschnitt
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Leitungs- [—  [AWGT2/2,5 mm? oder groRer
Schutzleiter, querschnitt

GroRe der |— M4

Schraube

Anzugsdreh Nem 12

moment

*1. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die
gleiche Stromkapazitat vor.
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Artikel

Einhe

Modell (R88D-1SN)

it 55F-ECT T5F-ECT 150F-ECT
Kapazitat der kVA 133 19.1 33.3
Spannungsversorgung/Netzteil
. Nennstrom | » |46.0 230 400
Eingang RMS
Spa”/r,‘\;”‘tgts".‘f;“r' Lot AWG12bis4 |AWG10bis4 |AWGS bis 4
gung/Netzteil des ungs- 1= 1/3 3 bis 25 mm? |/5,3 bis 25 mm? |/8,4 bis 25 mm?
Hauptstromkreises | querschnitt
Eingang . | . . 5
Spannungsversor- Lig::ghsnitt AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm
gung/Netzteil des a
Controllers
Nennstrom
Motoranschluss- A 14.5 226 339
klemmen" RMS
Leitungs- | — AWG14 bis4 |AWG10bis4 |AWGS bis 4
95~ /2,0 bis 256 mm? |/5,3 bis 25 mm? |/8,4 bis 25 mm?
querschnitt
. AWG12/2,5 .
. Le|tungs—_ — mm?2 oder grt’)ﬁerAWG10/5‘3 mm? oder grofier
Schutzleiter; querschnitt
GroRe der |— M5
Schraube
Anzugsdreh N-m 123
moment i

*1. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die
gleiche Stromkapazitat vor.
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-
1.

Vorgehensweise bei der Verdrahtung der Klemmenleiste
Entfernen Sie vor der Verdrahtung den Klemmenblock vom Servoantrieb.

Der Servoantrieb kann beschéadigt werden, wenn die Verdrahtung bei aufgesetztem
Klemmenblock vorgenommen wird.

. Ziehen Sie die Ummantelung vom Draht ab.

Wenn das abisolierte Kabel geknickt, locker oder durch Verdrillung zu groB ist, drehen Sie es
vorsichtig um und priifen Sie die Lange des Kabels mit einem Messgerat, bevor Sie es
verwenden.

Glatten Sie die Schnittflache der Verdrahtung und die abisolierte Oberflache der Umhdillung.
Oder Sie kénnen eine Aderendhiilse verwenden.

1 R88D-1SNO1L-ECT/-1SNO2L-ECT/-1SNO4L-ECT/-1SNO1H-ECT/

-1SNO2H-ECT/-1SNO4H-ECT/-1SNO8H-ECT/-1SN10H-ECT

Abisoliermall —
- i
|
Verdrahtung ===

~— Abisolierlange

8,5+0,5mm

R88D-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/-1SN30H-ECT/-1SNO6F-ECT/
-1SN10F-ECT/-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/-1SN30F-ECT

Abisoliermaf} Abisoliermal}
- E
|
Verdrahtung Verdrahtung
~— Abisolierlange -~
Abisolierlange
13,7£0,5mm
8,5£0,5mm
(CND) (CNA/CNB/CNC)

R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT/-1SN150F-ECT

Abisoliermal ]
1

o~ [T

M

Verdrahtung
Abisolierlange :':l Abisolierlange
10-11mm 18-20mm
(CND) (CNA/CNB/CNC/CNE)
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7 R88D-1SN

Verdrahtung

Abisolier-

150H-ECT
—
i

=3

== Abisolierlange
10-11mm

(CND)

Verdrahtung |

maR N

Verdrahtung

 E— Abisolierlange

18-20mm
(CNB/CNE)

——

I N

[ Abisolierlange

| LeitergréRe 10-25mm?2 : 18+0.5mm
LeitergroRe 35-50mm? : 20+0.5mm

(Klemmleiste)
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3. Schlieen Sie die Verdrahtung an.
Stecken Sie den Haken des Federéffners in ein quadratisches Loch, das sich auf der
gleichen Seite wie die Drahtlécher befindet, und driicken Sie den Hebel des Federdffners
mit dem Daumen nach unten, bisereinrastet.
Fuhren Sie den Draht vollstandig in die Riickseite eines Drahtlochs ein, wahrend Sie den
Hebel des Federoffnersgedrickt halten.
Lassen Sie den Hebel los und ziehen Sie dann vorsichtig am Kabel, um zu priifen, ob es sich
nicht 18st.

Federdffner
Federdoffner

Verdrahtung

Driicken Sie den Hebel mit den Fingern nach oben, bis er einrastet.

Fihren Sie den Draht vollstéandig in das hintere Ende eines Drahtlochs ein,
wahrend der Hebel nach oben gedriickt wird. Driicken Sie den Hebel mit den
Fingern nach oben, bis er einrastet.

Ziehen Sie vorsichtig am Kabel, um sicherzustellen, dass es sich nicht I6st.

Hebel

Stecken Sie einen Schraubendreher in ein Loch eines Hebels
und driicken Sie den Hebel nach oben. Fiihren Sie die
Verdrahtung vollstandig in die hintere Offnung des Hebels ein.
Stecken Sie den Schraubendreher in das Loch des Hebels und drlicken Sie den Hebel nach
unten.
Ziehen Sie das Kabel vorsichtig heraus, um sicherzustellen, dass es vollstandig von einer
Halterung erfasst wird und nicht herausfallt.
AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S 4
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Verwenden Sie einen kraftigen Schraubendreher.
Empfohlenes Treibermodell: SZK PZ2 VDE (PHOENIX KONTAKT)

.~ Schraubenzieher
Hebel Hebel
Schraubenzi
eher

Verdrahtung Verdrahtung

Fihren Sie den Draht vollstéandig in die Riickseite eines Drahtlochs ein, wéhrend Sie einen
Druckknopf mit einem Schlitzschraubendreher driicken.

Ziehen Sie vorsichtig am Kabel, um sicherzustellen, dass es sich nicht I6st.

Ein Volldraht oder ein verdrillter Draht, der auf die Aderendhilsen gecrimpt ist, kann
eingefiihrt werden, auch wenn Sie den Druckknopf nicht driicken.

Druckknopf

Schlitzschraubendreher Schlitzschraubendreher
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m Anschluss eines externen Bremswiderstandes

Wenn ein externer Bremswiderstand erforderlich ist, entfernen Sie den Kurzschlussdraht von
B2 und B3, und schliefen Sie einen externen Bremswiderstand zwischen B1 und B2 an, wie
unten gezelgt

Servoantrieb .
Externer Bremswiderstand

Entfernen Sie die Kurzschlussleitung von B2 und B3.

* Der R88D-1SN1500-ECT verflgt nicht tber die Klemme B3 und einen Kurzschlussdraht.

m Anschluss der Uberspannungskategorie

Wenn eine Gleichstromdrossel erforderlich ist, entfernen Sie den Kurzschlussdraht von N1
und N2 und schlieRen Sie eine Gleichstromdrossel zwischen N1 und N2 an, wie unten
dargestellt.

Servoantrieb . .
Uberspannungskategorie
7 1
N1 O]
N2 Or=====
Entfernen Sie die Kurzschlussleitung von N1 und N2.

* Das R88D-1SN1500-ECT verfugt nicht Uber die Anschlussklemme fiir die
Gleichstromdrossel.

m Anschluss eines externen dynamischen Bremswiderstandes

Wenn ein externer dynamischer Bremswiderstand erforderlich ist, entfernen Sie den
Kurzschlussdraht von DB2 und DB3 und schlieBen Sie einen externen dynamischen
Widerstand zwischen DB1 und DB2 an, wie unten gezeigt.

Servoantrieb . .
Externer dynamischer Bremswiderstand

Entfernen Sie die Kurzschlussleitung von DB2 und DB3.
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Kompatibilitidtsbedingungen der EU-Richtlinien

» Es handelt sich um ein Produkt, das fiir industrielle Umgebungen entwickelt wurde.
Die Verwendung in Wohngebieten kann zu Funkstérungen flhren; in diesem Fall kann vom
Benutzer verlangt werden, angemessene MaRnahmen zur Reduzierung der Stérungen zu
ergreifen.

« Diese Art von PDS ist nicht fiir den Einsatz in einem 6ffentlichen Niederspannungsnetz
vorgesehen, das Wohnraume versorgt.

m Hersteller und EU-Vertreter

Hersteller: OMRON Corporation (Hersteller)
Shiokoji Horikawa, Shimogyo-ku, Kyoto, 600-8530, Japan
EU-Vertretung: OMRON Europe B.V. (Vertreter und Importeur in der EU)

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp, Die Niederlande

m Kompatibilititsbedingungen der Niederspannungsrichtlinie
® |nstallationsumgebung

Artikel Spezifikationen

Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit im |0 bis 55°C, max. 90% (ohne Kondensation)
Betrieb

Uberspannungskategorie I

Verschmutzungsgrad 2
Héhenlage Maximal 1.000 m.
Schutzart IP20 (zum Einbau in das IP54-Gehéuse)
Schutzklasse |
AC Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Spannungsversorgung/Netzteil Bei Verwendung des DC-Eingangs entspricht
der Servoantrieb nicht den EU-Normen.
Short-circuit current rating (SCCR) 5.000 ARMS

m Leistungsbereich des Servoantriebs
® 100-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooL-ECT

) ) Modell (R88D-1SN)
Artikel Finhe g1 ECT [ 0ZLECT | O4LECT
100 bis 120
Nennspannung VAC Einphasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom ARMS|[2.9 [4.9 [84
Nennleistung W 100 [200 |400
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[ 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooH-ECT

- - Modell (R88D-1SN)
Artikel EINMeGIF-ECT | 02H-ECT [ O4HECT | GBHECT
00 bis 240
Nennspannung VAC Einphasig/3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnenn- |Einphasig ARMS|1.8 2.7 46 7.3
strom \3—phasig ARMS|1.0 15 27 4.0
Nennleistung w 100 200 400 750
) - Modell (R88D-1SN)
Lyile ~NMeIGH.ECT | 15H-ECT [ Z0H-ECT | 30RECT
200 bis 240
Einphas
Nennspannung VAC l3phasig  |ig/3- 3-phasig
phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnenn- ‘Einphasig ARMS|— 15.7 — —
strom \S-phasig ARMS|5.8 9.0 13.0 15.9
Nennleistung W 1k 1.5k 2k 3k
- - Modell (R88D-1SN)
L Einhe EHECT [ TSHECT | 7S0HECT
R00 bis 240
Nennspannung VAC 3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom A 27.0 38.0 77.0
RMS
Nennleistung w 5.5k 7.5k 15k

1 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooF-ECT
Verwenden Sie fiir die Modelle mit 400-VAC-Eingang ein geerdetes 400-VAC-3-Phasen-

Netzteil.
) ) Modell (R88D-1SN)
Artikel Sinhe GgrECT [0FECT | 1SFECT | 20FECT
380 bis 480
Nennspannung VAC 3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom A 24 3.1 43 6.5
RMS
Nennleistung w 600 1k 1.5k 2k
) ) Modell (R88D-1SN)
Artikel - nhe 3or-ECT [ SSFECT | 75F-ECT | 1S0FECT
380 bis 480
Nennspannung VAC 3-phasig
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Netzfrequenz Hz 50/60

Eingangsnennstrom A 84 16.0 23.0 40.0
RMS

Nennleistung w 3k 5.5k 7.5k 15k
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Steuerkreis Spannungsversorgung/Netzteil
Leistungsbereich 24 VDC/1,2 A (Leistung des Antriebs 3 kW oder weniger)
Leistungsbereich 24 VDC/1,6 A (Leistung des Antriebs 5,5 kW oder mehr)

Einbau des Kurzschlussschutzelements

SchlieRen Sie eine Sicherung der Klasse gG nach IEC 60269-1 oder eine gleichwertige
Sicherung an, deren Schmelzzeit kirzer ist,

an den Hauptstromkreis anschlielen.

Wahlen Sie eine Sicherung, die dem maximalen Stromwert der folgenden Tabelle entspricht.

Servoantrieb Modell Maximaler Nennstrom
R88D-1SNO1L-ECT 16 A
R88D-1SNO2L-ECT 16 A
R88D-1SNO4L-ECT 16 A
R88D-1SNO1H-ECT 16 A
R88D-1SNO2H-ECT 16 A
R88D-1SNO4H-ECT 16 A
R88D-1SNO8H-ECT 16 A
R88D-1SN10H-ECT 16 A
R88D-1SN15H-ECT 40 A
R88D-1SN20H-ECT 40 A
R88D-1SN30H-ECT 40 A
R88D-1SNO6F-ECT 20A
R88D-1SN10F-ECT 20A
R88D-1SN15F-ECT 20 A
R88D-1SN20F-ECT 20A
R88D-1SN30F-ECT 20 A

Schlielen Sie den Lasttrennschalter IEC60947 oder die Sicherung IEC 60269-1 CLASS

gG an, die eine kiirzere Sicherungszeit als die UL-Sicherung der Klasse RK5 oder eine
gleichwertige Sicherung haben sollte.

Wahlen Sie einen Lasttrennschalter oder eine Sicherung, die dem maximalen Stromwert der
folgenden Tabelle entspricht.

Servoantrieb Modell Maximaler Nennstrom
R88D-1SN55H-ECT 60 A
R88D-1SN75H-ECT 60 A
R88D-1SN150H-ECT 125 A
R88D-1SN55F-ECT 30A
R88D-1SN75F-ECT 30A
R88D-1SN150F-ECT 60 A
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m Klemmleiste Leitungsquerschnitte

Die folgenden Tabellen zeigen den Nennstrom, der zur Klemmenleiste des Servoantriebs
flieRt, und die entsprechenden Leitungsquerschnitte.

[ Leitungsquerschnitte fiir 100-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooL-ECT
Modell (R88D-1SN)

Artikel Einhe|

it 01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT
Kapazitat der kVA |04 0.6 1.0
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom ARMS|2.9 4.9 84
Spannungsve[sor- Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm?2|0,75 bis 1,5 1,5 MM2
gung/Netzteil! schnitt mm?2
Steuerkreis . ’ )
Stromversorgungs- Leltu.ngsquer- — 0,5 bis 1,5 mm
) schnitt
eingang
Motoranschluss- |Nennstrom ARMS|15 ‘2.5 4.8
klemmen Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm? 0,75 bis 1,5 mm?
schnitt
Leitungsquer- |— 2,5 mm? oder groRer
Schutzleite schnitt
Grole der — M4
Schraube
Anzugsdreh- N-m 112
moment

*1. Verbinden Sie zwei beliebige der folgenden Phasen miteinander: L1, L2, und L3.

Leitungsquerschnitte fiir 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooH-ECT
Modell (R88D-1SN)

Artikel EiNeT GIHECT | 02H-ECT | O4H-ECT | OBH-ECT

Kapazitat der kVA 0.6 0.6 1.0 14
Spannungsversorgung/Netzteil

Nennst . . . .
Eingang rom ARMS|1.8/1.02 2.711.5%2 4.6/2.7+2 7.3/4.02
Spannungsversor- i
gSng/Ne?zteiM Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm? 21:? bis 1.5 1,5 mm?

schnitt
gieuerkrels Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm?

romversorgungs- )
) schnitt

eingang

Nennstrom  |[ARMS|0.8 [15 [25 46
Motoranschluss- 0.75bi

. . s is 1,5

klemmen Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm? mme

schnitt

Leitungsquer- |— 2,5 mm? oder gréRer
Schutzleite schnitt

Grofe der — M4

Schraube

Anzugsdreh- | 145

moment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,
51 AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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und L3.
*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.
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" . Modell (R88D-1SN)
baitel Einh TAOHECT | 1SH-ECT | 20H-ECT | S0F-ECT

Kapazitat der kVA |20 25 3.6 4.7
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom | Isg 15.7/9.02 13,0 159
Spannungsversor- RMS
gung/Netzteil! Leitungs- |— 1,5 mm? 4.0 bis 6,0 mm?

querschnitt
gmgang Leitungs- |— 0,5 bis 1,5 mm?

pannungsversor- uerschnitt

gung/Netzteil des a
Controllers

Nennstrom |, |77 97 162 223
Motoranschluss- RMS
klemmen -

Leitungs- |— 1,5 mm? ?ﬁ;?ls 60 6,0 mm?

querschnitt

: 2,5 mm? ) S0
_ Leltungs-. — oder gréRer 4,0 mm? oder gréfer

Schutzleiter querschnitt

GroRe der |— M4

Schraube

Anzugsdreh-| Nem 112

moment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die

dreiphasige Eingangsleistung.

*3. Der Leitungsquerschnitt des Schutzleiters muss gréRer oder gleich dem Leitungsquerschnitt des
Eingangs der Spannungsversorgung/Netzteils des Hauptstromkreises sein.

" . Modell (R88D-1SN)
Artikel et T sehECT 75HECT T50H-ECT

Kapazitat der kVA |11.2 15.8 320
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom |, 1579 380 770
Spannungsversor- RMS
gung/Netzteil des |Leitungs- | — 6 bis 25 mm? 10 bis 25 mm? |25 bis 50 mm?
Hauptstromkreises| querschnitt
Eingang . . ,
Spannungsversor- Lﬁgl:gg;in — |05bis1.5mm
gung/Netzteil des a
Controllers
Motoranschiuss- | eSO |A 286 420 700
klemmen RMS

Leitungs- |— 6 bis 25 mm? 10 bis 25 mm? |25 bis 50 mm?

querschnitt
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Leitungs- |— 6 mm? oder 10 mm? oder 16 mm? oder
Schutzleiter, querschnitt groler groRer groRer
@ Groke der |— M5
Schraube
Anzugsdreh- N-m o 123
moment
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[ Leitungsquerschnitte fur 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooF-ECT

Modell (R88D-1SN)

Artikel EiMNe G6FECT [10F-ECT | 15F-ECT |20F-ECT |30F-ECT
Kapazitat der kVA |14 20 2.1 42 5.0
Spannungsversorgung/Netzteil
. Nennstrom ARMS |24 3.1 43 6.5 8.4

Eingang 2,5 bis
Spannungsversor- |Leitungsquer- |— 1,5 bis 6,0 mm? 6.0
gung/Netzteil des |schnitt mm?
Hauptstromkreises|
Eingang
Spannungsversor- | Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm?
gung/Netzteil des |schnitt
Controllers
Motoranschluss- |Nennstrom  |ARMS][1.8 [4.1 [47 7.8 [113
klemmen Leitungsquer- |— 1,5 bis 6,0 mm? 2,5 bis 6,0 mm?

schnitt

Leitungsquer- |— 2,5 mm? oder groRer”
Schutzleite@ schnitt

Grole der — M4

Schraube

Anzugsdreh- N-m 112

moment

*1. Der Leitungsquerschnitt des Schutzleiters
Eingangs der Spannungsversorgung/Netzteils sein.

muss groRer oder gleich dem Leitungsquerschnitt des

i i Modell (R88D-1SN)
Artikel CinheSsFECT 75F-ECT 150FECT

Kapazitat der kVA |133 19.1 33.3
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom ARMS|16.0 23.0 40.0
Spannungsversor- | Leitungsquer- |— 4 bis 25 mm? 6 bis 25 mm? 10 bis 25 mm?
gung/Netzteil des |schnitt
Hauptstromkreises|
Eingang
Spannungsversor- |Leitungsquer- |— 0,5 bis 1,5 mm?
gung/Netzteil des |schnitt
Controllers
Motoranschluss- |Nennstrom ARMS|14.5 226 339
klemmen Leitungsquer- |— 2,5 bis 25 mm? |6 bis 25 mm? 10 bis 25 mm?

schnitt

2

Leitungsquer- |— 4 mm? oder 6 mm? oder 1%?; oder
Schutzleiter schnitt groRer groRer 9

GroRe der - M5

Schraube

Anzugsdreh- |\ |5

moment
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e Verdrahtung zur Schutzleiter-Klemme
Verwenden Sie eine runde Klemme fiir den Schutzleiteranschluss.

m Uberlastschutz (elektronische Thermofunktion)

« Der Servoantrieb speichert ein Lastverhaltnis nach Auftreten einer Uberlast. Wenn Sie also
einen Servomotor unter denselben Bedingungen betreiben, tritt eine Uberlast friiher auf als
beimersten Auftreten einer Uberlast.

+ Der Uberlastschutz verfiigt nicht iber Speed Sensitive.
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m Kompatibilititsbedingungen der EMV-Richtlinien

® EMV-konforme Verdrahtung

Servoantriebe der Serie 1S entsprechen den EMV-Richtlinien (EN 61800-3) unter den
Bedingungen der Verdrahtung

die in diesem Abschnitt beschrieben werden.

Die folgenden Bedingungen wurden festgelegt, damit die Produkte der Serie 1SdenEM V -
Richtlinien entsprechen.

Wenn die Produkte in die Anlage eingebaut werden, muss der Kunde die Prifung
durchflihren, um sicherzustellen, dass die gesamte Maschine den EMV-Richtlinien entspricht.

Im Folgenden sind die Bedingungen aufgefiihrt, die fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinien

erforderlich sind.

« Installieren Sie den Servoantrieb auf der Montageplatte.

« Installieren Sie einen Entstérfilter und einen Blitz- und Uberspannungsschutz (Suge
Absorber) an der Netzanschlussleitung.

« Verwenden Sie fir die E/A-Signale und den Encoder Kabel mit geflochtener
Abschirmung. Fir die Abschirmung miissen verzinnte weiche Stahldréhte verwendet
werden.

« Erden Sie die Abschirmung jedes Kabels.
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[ Anschlussbeispiele fir Peripheriegerate
R88D-1SNO1L-ECT/-1SNO2L-ECT/-1SNO4L-ECT/
-1SNO1H-ECT/-1SNO2H-ECT/-1SNO4H-ECT/-1SNO8H-ECT

Montageplatte
™ CNA
[ Tkl
NF L2
=] w0 [
|: i FC1
B2 5)

Yy
%)

ECATIN [cN10

Z

] i

ECAT OUT |CN11

REEE

,_
|

CN12
—
1 on2

DC
24V
E/A-
1] Slave
jas
N ) —
N ) =
1 Ph.: 100 VAC SM Controller
3 Ph.: 200 VAC

Hinweis: Bei einphasigen Eingangen schlieBen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen
an: L1, L2, und L3.

Fur die Erdung des Geraterahmens ist eine Ein-Punkt-Erdung der Montageplatte
vorzusehen, wie in der obigen Abbildung dargestellt.

Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststarke von 2,5 mm?2 und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie mdglich ist.

Installieren Sie einen Uberspannungsabsorber und einen Entstérfilter (EMV-Filter) in

der Na@he des Hauptstromkreisanschlusses des Servoantriebs. Trennen Sie die E/A-
Leitungen bei der Verdrahtung voneinander.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
sG Uberspan-  |SOSHIN LT-C12G801WS |1 ph. 100 VAC/200 VAC
nungs- ELECTRIC LT-C32G801WS |3 ph. 200 VAC

absorber
HF2020C-SZA- 1 ph. 100 VAC/200 VAC
SOSHIN 33DDD (20 A)
ELECTRIC HF3020C-SZC-
330DD 3 ph. 200 VAC (20 A)
1 ph. R88D-1SNO1L-ECT
R88A-FI1S103 1 ph. R88D-1SNO1H-ECT
1 ph. R88D-1SNO2H-ECT
NF Entstorfilter 1ph.R88D -
(EMV-Filter) R88A-FI1S105 1SNO2L-ECT
OMRON 1 ph. R88D-1SNO4H-ECT
1ph.R88D-
R88A-FI1S5109 1SNO4L-ECT
1 ph. R88D-1SNO8H-ECT
3ph.R88D -
R88A-FI15202 1SNO1H-ECT
3 ph. R88D-1SNO2H-ECT
R88A-FI1S203 3 ph. R88D-1SNO4H-ECT
R88A-FI15208 3 ph. R88D-1SNO8H-ECT
SD Servoantrieb | OMRON -~ i
SM Servomotor |OMRON — b
FC1 Ferritkern NEC TOKIN ESD-SR-250 —
Fc2  |Femem  |poA ELECTRIC Ieoasraorazs |-
— E/A-Slave — — —
— Controller — — —

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
Betriebsanleitung



+ Kabel-Details

0 n Max. Klassifizierung der Kabel Ferrit-
nel Schnittstelle |\ cilange/ | EN/IEC 618003 | EN/IEC 6132631 | kern

) Schirmung
Spannungsversor- |3 m . AC-Eingang fur .

L gung/Netzteil Nicht = ggztr:\r:ﬁf\z;l:/:arsor— Spannungsver- Keine
(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt gung/Netrteil sorgung/Netzteil
Spannungsversor- |3 m Anschluss fir Signal- und

2 ; . Prozessmessung- - 2
gung/Netzteil Nicht und -steuerun Steuerleitung Schleifen
(Steuerkreis) abgeschirmt 9

4 Motorkabel 20 m Schnittstelle Signal- und P
(Servomotor) Geschirmt Spannungsversor- | Steuerleitung .

; Schleifen
gung/Netzteil

EtherCAT- .

5 |Kommuni- é%;?:hirmt Signalschnittstelle 2{23:@132 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
IN)

EtherCAT- .

6 |Kommuni- ZG(a)asn::hirmt Signalschnittstelle 2{23::&32 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
OouT)

20m . . Signal- und .

7 Sicherheits- Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
/Steuerungs-

E/A-Kabel 20m . . Signal- und .
Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
20m . . Signal- und )

9 |Geberkabel Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine

. 20 m . . Signal- und )
10 Erimlsenvemegelungs- Nicht Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
abe abgeschirmt
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[ Anschlussbeispiele fiir Peripheriegerate
R88D-1SN10H-ECT

Montageplatte
1) CNA
[ Tkl
NF 12
L3 SD [cN7.
|: B3 FC1
B2 ®)
I_SG P/B1 ECATIN [cN1d]
[
N2 ©®)
@ N3 ECAT OUT [CN11
24V
7 |  Fot
FC1
CN1 @)
=
ol o
5|| 6
DC
24V
E/A-
L] Slave
N
r\/ jp—
N ) =
3 Ph.: 200 VAC —| swm Controller

Fur die Erdung des Geraterahmens ist eine Ein-Punkt-Erdung der Montageplatte
vorzusehen, wie in der obigen Abbildung dargestellt.

Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststarke von 2,5 mm?2 und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie mdglich ist.

Installieren Sie einen Uberspannungsabsorber und einen Entstérfilter (EMV-Filter) in

der Na@he des Hauptstromkreisanschlusses des Servoantriebs. Trennen Sie bei der
Verdrahtung die E/A-Leitungen voneinander.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
Uberspan-  |SOSHIN
SG nungs- ELECTRIC LT-C32G801WS 3 ph. 200 VAC
absorber
SOSHIN
NE Entstorfiter | ELECTRIC | HF3020C-SZC-33DDD |3 ph. 200 VAC (20 A)
(EMV-Filter)
OMRON R88A-FI15208 3 ph. R838D-1SN10H-ECT
SD Servoantrieb |OMRON R88D-1SN10H-ECT i
SM Servomotor |OMRON — K
FC1 Ferritkern NEC TOKIN |ESD-SR-250 —
. SEIWA ELEC-
FC2 Ferritkern TRIC MFG E04SR301334 —
— E/A-Slave — — —
— Controller — — —

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.

+ Kabel-Details

N Schnittstell Max. Klassifizierung der Kabel Ferrit-

r- Chnitistelle | Kabellinge/ | EN/EC 618003 | EN/IEC 6132631 | kern

Schirmung
Spannungsversor- |3 m . AC-Eingang fur :

1 gung/Netzteil Nicht ggztr:]rrl:zizgrersor- Spannungsver Keine

(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt gung/Netzteil sorgung/Netzteil
Anschluss flr .

2 Spannungsyersor- 3_m Prozessmessung- Signal- gnd 2
gung/Netzteil Nicht und -steuerun Steuerleitung Schleifen
(Steuerkreis) abgeschirmt 9

4 Motorkabel 20 m Schnittstelle Signal- und 2
(Servomotor) Geschirmt Spannungsversor- | Steuerleitung .

; Schleifen
gung/Netzteil
EtherCAT- .
. 20 m . . Signal- und

5 |Kommuni- . Signalschnittstelle - 1
Kationskabel (ECAT | Geschirmt Steuerleitung Schleife
IN)

EtherCAT- .

6 |Kommuni- é?a;]:hirmt Signalschnittstelle g;gz:lleﬁzg 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
OuT)

20m ’ . Signal- und )

7 Sicherheits- Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
/Steuerungs-

E/A-Kabel 20m ) . Signal- und )
Abgeschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
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20m . . Signal- und )
9 |Geberkabel Abgeschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
) 20m . . Signal- und :
10 E;%rglsenvernegelungs- Abgeschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
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[ Anschlussbeispiele fir Peripheriegerate
R88D-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/-1SN30H-ECT/-1SN6F-ECT/-1SN10F-ECT/
-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/-1SN30F-ECT

CNB
Montageplatte N
L]
™) P
B9
NF
SD | CN7
I—SG ECAT IN
ECAT OUT
CN1 @)
PE =
FG
miBE
z
o
T N
CNC
@)
©)
(10)
DC
24V EIA-
] Slave
D
N )=
N ) = M
3 Ph.: 200 VAC SM Controller
3 Ph.: 400 VAC

Hinweis: Bei einphasigen Eingangen schlieen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen
an: L1, L2, und L3.

« Fur die Erdung des Geraterahmens ist eine Ein-Punkt-Erdung der Montageplatte
vorzusehen, wie in der obigen Abbildung dargestellt.

+ Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststarke von 2,5 mm? und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie méglich ist.

+ Installieren Sie einen Uberspannungsschutz und einen Entstérfilter in der Nahe des
Hauptstromkreisanschlusses A des Servoantriebs. Trennen Sie die E/A-Leitungen fiir
die Verdrahtung voneinander.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
Ny LT-C12G801WS 1 ph. 100 VAC/200 VAC
SG :Lf’r‘f;f’a"' Efnglgl o |LTC32GBO0TWS 3 ph. 200 VAC
absorber LT-C35G102WS 3 ph. 400 VAC
HF2020C-SZC-33DDD |1 Ph. 200 VAC (20 A)
E(L)nglgl o [FIF3020C-SZC-33DDD |3 ph. 200 VAC (20 A)
HF3020C-SZC 3 ph. 400 VAC (20 A)
RBBAFI15116 1 ph. R88D-1SN15H-ECT
3 ph. R88D-1SN15H-ECT
NE Entstériilter R88A-FI1S216 3ph.R88D-
(EMV-Filter) ISN20H-ECT
OMRON 3 ph. R88D-1SN30H-ECT
3 ph. R88D-1SNOBF-ECT
3 ph. R88D-1SN10F-ECT
R8BA-FI1S309 3 ph. R88D-1SN15F-ECT
3 ph. R88D-1SN20F-ECT
3 ph. R88D-1SN30F-ECT
SD Servoantrieb |OMRON — i
SM Servomotor |OMRON — Bl
FC1  |Femitkem  |NEC TOKIN |ESD-SR-250 -
— E/A-Slave — — -
— Controller — — —

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.
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+ Kabel-Details

Betriebsanleitung

. Max. Klassifizierung der Kabel Ferrit-
e Schnittstelle |\ cilange/ | EN/IEC 618003 | EN/IEC 6132631 | kern
Schirmung
Spannungsversor- |3 m . AC-Eingang fur .

L gung/Netzteil Nicht = ggztr:\r:ﬁf\z;l:/:arsor— Spannungsver Keine
(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt gung/Netrteil ﬁorgung/Netzte
Spannungsversor- |3 m Anschluss fir Signal- und

2 ; . Prozessmessung - 2
gung/Netzteil Nicht und -steuerun Steuerleitung Schleifen
(Steuerkreis) abgeschirmt 9

4 Motorkabel 20 m Schnittstelle Signal- und Keine
(Servomotor) Geschirmt Spannungsversor- | Steuerleitung

gung/Netzteil
EtherCAT- .

5 |Kommuni- (zsoegc];hirmt Signalschnittstelle g;gﬂ::leﬁﬂg 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
IN)

EtherCAT- .

6 |Kommuni- é%gc]:hirmt Signalschnittstelle g;g[]::letljtﬂg 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
OouT)

20 m . . Signal- und .

, Sicherheits- Abgeschirmt Signalschnittstelle Steverleitung Keine

/Steuerungs-
E/A-Kabel 20m . . Signal- und )
Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
20m . . Signal- und .
9 |Geberkabel Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
) 20m . . Signal- und )
10 E;%rzlsenvemegelungs- Abgeschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
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Anschlussbeispiele fir Peripheriegerate
R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT

CNB
Montageplatte [ N3 |
e
(1) CNA P
L1 PE
NF L2
= sD
] B3 FC1
1 B2 | (5)
I_SG B1 ECATIN [cN10
@[ oo ©
+24V ECAT OUT [CN11
—t oV
FC1
CNE
DB1
DB2
DB3 cNt | )
=
FG |
FG FG HE
FG o o b b
S BE -
e |
CNC.
(4)
——
©)
;| Shieid
:| Klemme|
DC
24V
: : E/A-
. Slave
% — I’

N ) =
3 Ph.: 200 VAC SM Controller
3 Ph.: 400 VAC

Erden Sie die Montageplatte fiir die Erdung des Geraterahmens wie in der obigen
Abbildung dargestellt. Verwenden Sie fir die Erdung des Servoantriebs eine der PE- oder
FG-Klemmen.

Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststarke von 4,0 mm? und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie méglich ist.

Installieren Sie einen Uberspannungsabsorber und einen Entstérfilter in der Nahe des
Hauptstromkreisanschlusses A des Servoantriebs. Trennen Sie die E/A-
Leitungen fiir die Verdrahtung voneinander.

Zum Lieferumfang gehért eine Schirmklammerhalterung und ein Stromkabel.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
Uberspan- SOSHIN LT-C32G801WS 3 ph. 200 VAC
SG  |nungs- ELECTRIC  [[T-C35G102WS 3 ph. 400 VAC
absorber
HF3040C-SZA-33EDD |3 ph. R88D-1SN55H-ECT
.. SOSHIN HF3050C-SZB-33EDD
NF (Eg,fﬂs\‘/"g'l'lg) ELECTRIC  |HF3080C-SZC-33EDE |° PN R88D-1SN75H-ECT
HF3040C-SZA-47DDD |3 ph. 400 VAC (40 A)
SD Servoantrieb |OMRON - i
SM Servomotor |OMRON — i
FC1 Ferritkern NEC TOKIN ESD-SR-250 —
— E/A-Slave — — —
— Controller — — —

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.

+ Kabel-Details

. Max. Klassifizierung der Kabel Ferrit-
ble Schnittstelle |\ cllange/ | ENJIEC 618003 | EN/IEC 6100067 | kern
Schirmung

Spannungsversor- (3 m . AC-Eingang fir )

1 gung/Netzteil Nicht ) égz(r;\r::ﬂfngrersor- Spannungsver- Keine
(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt gung/Netztei sorgung/Netzteil

Anschluss fur .

2 Spannungsyersor- 3 m Prozessmessung Signal- gnd 2
gung/Netzteil Nicht und -steuerun Steuerleitung Schleifen
(Steuerkreis) abgeschirmt 9

4 Motorkabel 20m Schnittstelle Signal- und Keine
(Servomotor) Geschirmt Spannungsversor- | Steuerleitung

gung/Netzteil

EtherCAT- .

5 |Kommuni- éoe;]:hirmt Signalschnittstelle ggﬂiﬁﬂg 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
IN)

EtherCAT- .

6 |Kommuni- é%g::hirmt Signalschnittstelle 2{23:5;32 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
OouT)

20m . . Signal- und .

7 Sicherheits- Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
/Steuerungs-

E/A-Kabel 20m . . Signal- und .
Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
20m . . Signal- und )

9 |Geberkabel Geschirmt Signalschnittstelle Steverleitung Keine
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. 20m . . Signal- und )
10 |Bremsenverriegelungs- Geschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
kabel
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[ Anschlussbeispiele fir Peripheriegerate
R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT

Montageplatte

oNB 5
Externer
& = || Bremswiders
tand
1) PE FG
L1
NF L2 sb
L L3 FC1
| NS ®)
P ECATIN |CN10
SG
I_J @ FC1 cND (6)
+24V ECAT OUT |CN11
oV,
| FC1
CNE
DB1
DB2
DB3 cN1 [(D)
=
EGJ I
FG FG HE
sl s dE
S|
dl 1k
CNC ]
@
o
©)
:| Schirm
bugel
DC
24V B B E/A-
LA B Slave
s ; ;
v —

Y
3 Ph.: 200 VAC SM Controller
3 Ph.: 400 VAC

Fir die Erdung des Geraterahmens ist eine Ein-Punkt-Erdung der Montageplatte
vorzusehen, wie in der obigen Abbildung dargestellt. Verwenden Sie fiir die Erdung des
Servoantriebs eine der PE- oder FG-Klemmen.

Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststérke von 4,0 mm? und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie méglich ist.

Installieren Sie einen Uberspannungsabsorber und einen Entstérfilter in der Nahe des
Hauptstromkreisanschlusses A des Servoantriebs. Trennen Sie die E/A-
Leitungen fiir die Verdrahtung voneinander.

Zum Lieferumfang gehort eine Schirmklammerhalterung und ein Stromkabel.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
sG Uberspan- SOSHIN LT-C32G801WS 3 ph. 200 VAC
nungs- ELECTRIC LT-C35G102WS 3 ph. 400 VAC
absorber
NE Entstériilter SOSHIN HF3100C-SZC-33EDE |3 ph. 200 VAC
(EMV-Filter) ELECTRIC HF3080C-SZC-47EDE |3 ph. 400 VAC
SD Servoantrieb |OMRON - i
SM Servomotor |OMRON — M
FC1 Ferritkern NEC TOKIN ESD-SR-250 —
— E/A-Slave — — —
— Controller — — —
Externer R88A-RR55002R5 3 ph. 200 VAC
— Rickspeise |OMRON
widerstand R88A-RR55010 3 ph. 400 VAC

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.

« Kabel-Details

) Max. Klassifizierung der Kabel Ferrit-
Dle Schnittstelle | -\ ellinge/ | EN/IEC 618003 | EN/IEC 6100067 | kern
Schirmung
Spannungsversor- |3 m . AC-Eingang fiir .

L gung/Netzteil Nicht g‘nzﬂ::ﬁzs ;L\J/rersor- Spannungsver- Keine
(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt gEng/Netgteil sorgung/Netzteil

2 Spannungsversor- |3 m 'S?;;;Zf::;un Signal- und 2
gung/Netzteil Nicht und -steuerun 9 Steuerleitung Schleifen
(Steuerkreis) abgeschirmt 9

5 gﬁi‘:ﬁgﬁ’“)ﬁme 05m Schnittstelle Signal- und Keine

9 9 Abgeschirmt Spannungsversor- | Steuerleitung
gung/Netzteil

4 Motorkabel 20 m Schnittstelle Signal- und Keine
(Motor) Geschirmt Spannungsversor- | Steuerleitung

= gung/Netzteil
EtherCAT- .

5 |Kommuni- 20m . Signalschnittstelle Signal- gnd 1
Kationskabel (ECAT | Geschirmt Steuerleitung Schleife
IN)

EtherCAT- .

6 |Kommuni- ZG%;]:hirmt Signalschnittstelle ggﬂ:ﬁeﬁﬂg 1
kationskabel (ECAT 9 Schleife
OuT)
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, |Sicherheits- ZG(lgz:hirmt Signalschnittstelle glgL]ZAeﬁzgg Keine
Ekabol | Agesonimt |Sonascnnitsiele | SIS ceine

9 |Geberkabel ZGOe;T::hirmt Signalschnittstelle 2{232:&3:9 Keine

10 |Bremsenverriegelungs- éoe;?:hirmt Signalschnittstelle giglr}::l-eliizgg Keine
kabel
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Kompatibilitatsbedingungen der UL/CSA-Normen

® |nstallationsumgebung

Artikel Spezifikationen

Maximale Temperatur der Umgebungsluft 55°C

Bewertung der Speicherumgebung (fiir -20 bis 65°C

Kanada)

Uberspannungskategorie 1]

Verschmutzungsgrad 2

Standort In einer maximalen Hohe von 1.000 m

Schutzklasse |
AC Spannungsversorgung/Netzteil

Eingang Spannungsversorgung/Netzteil Bei Verwendung des DC-Netzeingangs
entspricht der Servoantrieb nicht den
UL/CSA-Normen.

» Bringen Sie das beiliegende Warnschild auf der Innenseite des Controllers an.

m Leistungsbereich des Servoantriebs
® 100-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooL-ECT

Modell (R88D-1SN)

il Einhe gL ECT [ 02LECT | O4LECT
Nennspannung VAC 1;2[)2::;:0
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom ARMS|[29 [4.9 [84
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS[15 [25 |48
Short-circuit current rating (SCCR) |— 120 V 5.000 ARMS

® 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooH-ECT

Modell (R88D-1SN)

Artikel Einhe G iR ECT [0ZH-ECT [ 04H-ECT [ 08H-ECT
200 bis 240

Nennspannung VAC Einphasigi3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsn ‘Einphasig ARMS|1.8 2.7 4.6 7.3
ennstrom \3—phasig ARMS|1.0 15 27 4.0
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|0.8 15 25 46
Short-circuit current rating (SCCR) |— 240V 5.000 ARMS
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i ) Modell (R88D-1SN)
Artikel Cinhe I0HECT | 15H-ECT [ 20HECT | SOHECT
200 bis 240
Einphasi
Nennspannung VAC 3-phasig i3 3-phasig
phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnenn- Einphasig ARMS|— 15.7 — —
strom |3-phasig ARMS|[538 9.0 13.0 15.9
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|7.7 9.7 16.2 223
Short-circuit current rating
(SCCR) 240V 5.000 ARMS
. " Modell (R88D-1SN)
Artikel Cinhe geHECT [ 7SHECT | S0RECT
200 bis 240
Nennspannung VAC 3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom A 27.0 38.0 77.0
RMS
Nennausgangsstrom (FLA) A 28.6 420 70.0
RMS
Short-circuit current rating
(SCCR) 240V 5.000 ARMS
® 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooF-ECT
i ) Modell (R88D-1SN)
Artikel Cinhe GGFECT | 10F-ECT [ TSF-ECT | 20FECT
Nennspannung VAC 380/21.9Y—480/277Y
3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom A 24 31 43 6.5
RMS
Nennausgangsstrom (FLA) A 1.8 41 47 7.8
RMS
Short-circuit current
rating (SCCR) - 480V 5.000 ARMS
i ) Modell (R88D-1SN)
Artikel Fnhe30F-ECT | S5F-ECT [ 7SFECT | 150FECT
Nennspannung VAC 380/21.9Y-480/277Y
3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom A 8.4 16.0 23.0 40.0
RMS
Nennausgangsstrom (FLA) A 11.3 145 226 339
RMS

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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Short-circuit current
rating (SCCR)

‘ — ‘480 V 5.000 ARMS
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[ Steuerkreis Spannungsversorgung/Netzteil
* Leistung des Antriebs 3 kW oder weniger
Leistungsbereich 24 VDC/1,2 A
Ein Uberstromschutz fiir den Controller ist erforderlich.
« Leistung des Antriebs 5,5 kW
oder mehr Leistungsbereich 24
VDC (Klasse 2)/1,6A

m Klemmleiste Leitungsquerschnitte

Die folgenden Tabellen zeigen den Nennstrom, der zur Klemmenleiste des Servoantriebs
fliet, und die entsprechenden Leitungsquerschnitte.

Verwenden Sie nur 75°C-Kupferleiter.

[ Leitungsquerschnitte fiir 100-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNoolL-ECT

; ' Modell (R88D-1SN)
Artikel EinheGILECT | o2LECT 04LECT

Kapazitat der kVA |04 0.6 1.0
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom ARMS |29 4.9 84
Spannungsversor-|eitungsquer- — AWG14
gung/Netzteil*1 schnitt
Motoranschluss- | Nennstrom ARMS|1.5 [25 [48
klemmen Leitungsquer- — AWG14

schnitt

Leitungsquer— — AWG12 oder groer
Schutzleiter schnitt

GroRe der — M4

Schraube

Anzugsdreh- Lbin 1107

moment

*1. Verbinden Sie zwei beliebige der folgenden Phasen miteinander: L1, L2, und L3.

Leitungsquerschnitte fir 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooH-ECT

) i Modell (R88D-1SN)
Artikel =INMe GTHECT | 02HECT | 04H-ECT | 0BH-ECT

Kapazitat der kVA |0.6 0.6 1.0 14
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom ARMS|1.8/1.02 2.711.57 4.6/2.72 7.3/4.07
Spannungsversor-[Leitungsquer- - AWG14
gung/Netzteil*1 | gchnitt
Motoranschluss- |Nennstrom ARMS|0.8 ‘1.5 ‘2.5 ‘4.6
klemmen Leitungsquer- — AWG14

schnitt

. Leitungsquer- — AWG12 oder groRer

Schutzlelter@ sohnitt

GroRe der — M4

Schraube

Anzugsdreh- Lb-In [10.7

moment

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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*1. Bei einphasigen Eingangen schlieBen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1,
L2, und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.

. i Modell (R88D-1SN)
artec! SinMeI0HECT | 1SH-ECT | 20H-ECT | JOHECT
Kapazitat der kVA |20 25 3.6 4.7
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom | - 5 |5 g 1570092 |130 15.9
Spannungsver- RMS
sorgung/Netzteil” [ eitungs- | — AWG14 AWG12 bis 8
querschnitt
_ i Modell (R88D-1SN)
baie SiMeIGHECT | 1SH-ECT | 20H-ECT | JOH-ECT
Motoranschiuss- | eSO |A RMS |7.7 97 16.2 223
Klemmen Tofungss =  |AWGT4  |AWGT4 bis 8 |AWGTO bis 8
querschnitt
Leitungs- | — AWG12 oder grofier
Schutzleiter, querschnitt
GroRe der |— M4
Schraube
Anzugsdreh- Lb-n |10.7
moment

*1. Bei einphasigen Eingangen schlieBen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1,
L2, und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.

: ) Modell (R88D-1SN)
Artikel Cinhe geHECT 75H-ECT 150H-ECT
Kapazitat der kVA  [11.2 15.8 32.0
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom |5 1579 380 770
Spannungsversor- RMS
gung/Netzteil des | Leitungs- | — AWGS bis 4 AWGS3 bis 1
Hauptstromkreises | querschnitt
Motoranschluss- Nennstrom A 286 420 70.0
klemmen RMS
Leitungs- | — AWGS bis 4 AWGS bis 4 AWGS3 bis 1
querschnitt
Leitungs- — AWG10 oder groRer AWG6 oder
Schutzleiter; querschnitt gréRer
@ GroRe der | — M5
Schraube
Anzugsdreh- Lb-in 1204
moment
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[ Leitungsquerschnitte fiir 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SNooF-ECT

. . Modell (R88D-1SN)

Al Einh “Q6F-ECT [ 10FECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30FECT
Kapazitat der kVA |14 20 21 42 5.0
Spannungsversorgung/

Netzteil
Eingang ’S\'tf;‘nrl A |24 31 43 65 8.4
Spannungsver- RMS
sorgung/Netz- |Lei- | |AwG14 bis 8
teil des tungs-
Hauptstromkr | quer-
eises schnitt
Motoranschluss- 'S\'tfgn’l A |18 41 47 78 113
klemmen RMS
Le- [ |AWG14 bis 8
tungs-
quer-
schnitt
Lei-  |—  |AWG12 oder gréRer
tungs-
Schutzleiter quer-
schnitt
GroRe | _ m
der
Schrau-
be
Anzugs-
drehmo-|Lb-In |10.7
ment
" ) Modell (R88D-1SN)

Artikel Einh —ssFECT 75F-ECT T50F-ECT
Kapazitat der kVA |13.3 191 333
Spannungsversorgung/

Netzteil

Eingang 'S\'tf::] 16.0 230 40.0
Spannungsver- RMS

sorgung/Netzteil Lei- | | AwG12 bis 4 AWG10 bis 4 AWGS bis 4

des tungs-

Hauptstrom- quer-

kreises schnitt
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Motoranschluss- gltfg:{ A 145 226 33.9
klemmen RMS

Lei- | |AWG12 bis 4 AWG10 bis 4 AWGS bis 4
tungs-
quer-

schnitt

Lei- |- |AWG12 oder AWG10 oder gréRer
tungs- groker
Schutzleiter quer-

@ schnitt
GroRe

der
Schrau-
be
Anzugs-|
drehmo-| Lb-In |20.4
ment

' Verdrahtung zur Hauptstromkreisklemme
Um den UL/CSA-Normen zu entsprechen, miissen Sie den mitgelieferten Stecker verwenden.
den Servoantrieb.

[ Verdrahtung zur Schutzleiter-Klemme
Verwenden Sie eine UL-gelistete runde Klemme fiir den Schutzleiteranschluss.
Verdrahtung des Hauptstromkreises
Geeignet fir den Einsatz in einem Stromkreis, der nicht mehr als 5.000 A RMS symmetrisch
liefern kann.
Die maximale Nenneingangsspannung bei Absicherung durch UL-gelistete Sicherungen
oder durch UL-gelistete Bremsen.
Stellen Sie sicher, dass Sie eine UL-gelistete Schmelzsicherung oder einen UL-gelisteten
Bremser anschlieRen.
Der integrierte Halbleiterkurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir Abzweigstromkreise.
Der Schutz des Abzweigstromkreises muss in Ubereinstimmung mit den
Herstelleranweisungen, dem National Electrical Code und allen zusétzlichen ortlichen
Vorschriften erfolgen.
Integrierter Halbleiterkurzschlussschutz (fiir Kanada)
Der integrierte Halbleiterkurzschlussschutz bietet keinen Abzweigschutz. Abzweig
Der Schutz des Stromkreises muss in Ubereinstimmung mit dem Canadian Electrical Code, Teil
1, erfolgen.

I Verwenden Sie die Sicherung aus der folgenden Tabelle sowie eine gleichwertige
(Saic‘r}elgmg od_lgr eine Sicherung, die zu einer der folgenden Klassen gehort: CC, CF,

,J,RoderT.

Servoantrieb Modell KLASSE S[_)a_n nung Ampere
(Minimum)
R88D-1SNO1L-ECT RK5 120V 15A
R88D-1SNO2L-ECT RK5 120V 15A
R88D-1SNO4L-ECT RK5 120V 15A
79 AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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R88D-1SNO1H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SNO2H-ECT RK5 240V 15 A
R88D-1SNO4H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SNO8H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SN10H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SN15H-ECT RK5 240V 40 A
Servoantrieb Modell KLASSE s|?a_n nung Ampere
(Minimum)
R88D-1SN20H-ECT RK5 240V 40 A
R88D-1SN30H-ECT RK5 240V 40 A
R88D-1SNO6F-ECT RK5 480V 20 A
R88D-1SN10F-ECT RK5 480V 20 A
R88D-1SN15F-ECT RK5 480 V 20A
R88D-1SN20F-ECT RK5 480 V 20 A
R88D-1SN30F-ECT RK5 480 V 20 A

Verwenden Sie den UL-gelisteten Lasttrennschalter oder die UL-Sicherung (RKS5,
CC, CF, G, J, R oder T) mit dem in der Tabelle angegebenen Nennstrom.

Servoantrieb Modell Sp_al_'mung Ampere
(Minimum)
R88D-1SN55H-ECT 240V 60 A
R88D-1SN75H-ECT 240V 60 A
R88D-1SN150H-ECT 240V 125 A
R88D-1SN55F-ECT 480V 30 A
R88D-1SN75F-ECT 480 V 30A
R88D-1SN150F-ECT 480 V 60 A
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m AuBen- und EinbaumaRe
1 R88D-1SNO1L-ECT/R88D-1SN0O1H-ECT/R88D-1SNO2H-ECT

Extern
Abmessungen

45

EinbaumaRe

50 185

2-M4

8 8 2
R ’ % & Ms 426105
40
Servoantrieb Modell Gewicht
R88D-1SNO1L-ECT 1,2 kg
R88D-1SNO1H-ECT 1,2 kg
R88D-1SNO2H-ECT 1,2 kg
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1 R88D-1SN02L-ECT/R88D-1SNO4H-ECT

AuRere
Abmessungen

EinbaumaRe

55 50
ﬂ . 2M4
Q
i) . -
]
8 8 E
24 4
I 64 40.5 ©
R 55
Servoantrieb Modell Gewicht
R88D-1SNO2L-ECT 1,5 kg
R88D-1SNO4H-ECT 1,5 kg
AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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[ R88D-1SN04L-ECT/R88D-1SNO8H-ECT/R88D-1SN10H-ECT

AuRere
Abmessungen

Einbaumafe

50 215

M 4 24
Gl | [ili o Lufta 43  —
7 Dusias ~f—=

2-M4

180
170+0.5

b
b _E!-Tﬁ gksuefu‘L 75 501:0_5 ©
| =

Servoantrieb Modell

Gewicht

R88D-1SN04L-ECT

1.9 kg

R88D-1SNO8H-ECT

2,0 kg

R88D-1SN10H-ECT

2,0 kg
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R88D-1SN15H-ECT/R88D-1SN20H-ECT/R88D-1SN30H-ECT/R88D-1SNOGF-ECT/
R88D-1SN10F-ECT/R88D-1SN15F-ECT/R88D-1SN20F-ECT/R88D-1SN30F-ECT

AuRere
Abmessungen

50 225
..... "
gy
{uftausla
/
.
2w 4 J—
o Qun =
IS ss gung
Servoantrieb Modell Gewicht
R88D-1SN15H-ECT 3,4 kg
R88D-1SN20H-ECT 3,4 kg
R88D-1SN30H-ECT 3,4 kg
R88D-1SNO6F-ECT 3,4 kg
R88D-1SN10F-ECT 3,4 kg
R88D-1SN15F-ECT 3,4 kg
R88D-1SN20F-ECT 3,4 kg
R88D-1SN30F-ECT 3,4 kg
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180

170+0.5

3910.5
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o R88D-1SN55H-ECT/R88D-1SN75H-ECT/R88D-1SN55F-ECT/R88D-1SN75F-ECT

AuRere Abmessungen

200

50

235

AT ke

130

e

180

450

/ Luftauslass|

0 0g

EinbaumaRe
2
4-M5
| __L_______________. _
108 [ |
|
|
| 13
| E
[ | (&
| I
|
I L
1 S——
160£0.5 2
200

Schirmklemme

Servoantrieb Modell Gewicht
R88D-1SN55H-ECT 9,4 kg
R88D-1SN75H-ECT 9,4 kg
R88D-1SN55F-ECT 9,4 kg
R88D-1SN75F-ECT 9,4 kg
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o R88D-1SN150H-ECT
AuRere Abmessungen

220

250

170

Luﬂajﬁﬁﬂﬁ
S J

400

450

Il

%
Luftansau
gung

EinbaumaRe
4-M6
T Pyl |
T
| i
| by
I Ly
| I |
| ' |
| | | 1
gl | B
+H
NER [
| | | I
| |
| |
| |
| |
| |
| 1
30 1600.5 @
220 -

Servoantrieb Modell |

Gewicht

R88D-1SN150H-ECT [21kg
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o R88D-1SN150F-ECT

AuBere Abmessungen EinbaumaRe
50 250
2
— 4-M6
N Luftausla T
= s —rE—_—_——_F.
] I 1 |
AT I i
| I 1|
L |
| |
g gl |1 e
.
| |
| |
I '
|| I
[ IO
o \‘ 30 1600.5 N
2 Luftansau \“‘._ i 220 Anl
gung W
W Schirmklemme
Servoantrieb Modell | Gewicht
R88D-1SN150F-ECT \21 kg
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Koreanische Vollzugsordnung fiir den
Funkdienst (KC)

« Beachten Sie die folgenden VorsichtsmaBnahmen, wenn Sie dieses Produkt in Korea
verwenden.

ABXOHHA S
0l JPD0I= H2FE 2Z0A g o HEg4dEIE E=2
HEE 2F0MH MEStE 22 HIO2Ee 220 U

m Leitfaden fiir Benutzer

Dieses Gerat wurde auf Konformitat in einer gewerblichen Umgebung gepriift. Bei

Verwendung in einer Wohnumgebung kann es zu Funkstérungen kommen.

« Die Servoantriebe der Serie 1S entsprechen den koreanischen Funkvorschriften (KC).

+ Die Servomotoren der Serie 1S sind von den koreanischen Funkvorschriften (KC)
ausgenommen.

JIINZ2 A

Kombinationen von Servoantrieben und
Servomotoren

m Kombinierte Tische

Die Tabellen in diesem Abschnitt zeigen die mdglichen Kombinationen von Servoantrieben
der Serie 1ISund Servomotoren.Die Servomotoren und Servoantriebe kénnen nur in
den aufgefiihrten Kombinationen verwendet werden. "o" am Ende der Motormodellnummer

steht fur Optionen, wie z. B. den Wellentyp und die Bremse.
3.000 U/min Servomotoren und Servoantriebe

s')sa:ar:‘unr:ig:; o Nennleistung Servomotor Servoantrieb
sorgung/Netzteil
des Hauptstrom-

kreises

Einphasig 100 VAC 50 W R88M-1M05030S- R88D-1SNO1L-ECT

100 W R88M-1M10030S-o R88D-1SNO1L-ECT

200 W R88M-1M20030S-0 R88D-1SNO2L-ECT

400 W R88M-1M40030S R88D-1SNO4L-ECT

Einphasig/3-phasig 50 W R88M-1M05030T-0 R88D-1SNO1H-ECT

200 VAC 100 W R88M-1M10030T-0 R88D-1SNOTH-ECT

200 W R88M-1M20030T-o R88D-1SNO2H-ECT

400 W R88M-1M40030T-0 R88D-1SNO4H-ECT

750 W R88M-1M75030T-0 R88D-1SNO8H-ECT

1,5 kW R88M-1L1K530T-o R88D-1SN15H-ECT

3-Phasen 200 VAC 1 kW R88M-1L1K030T-0 R88D-1SN10H-ECT

2 kW R88M-1L2K030T-0 R88D-1SN20H-ECT

3 kW R88M-1L3K030T-o R88D-1SN30H-ECT

4 kW R88M-1L4K030T-0 R88D-1SN55H-ECT

4,7 kW R88M-1L4K730T-o R88D-1SN55H-ECT

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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3-phasig 400 VAC

750 W R88M-1L75030C0 R88D-1SN10F-ECT
1 kW R88M-1L1K030C-o R88D-1SN10F-ECT
1,5 kW R88M-1L1K530C-0 R88D-1SN15F-ECT
2 kW R88M-1L.2K030C-0 R88D-1SN20F-ECT
3 kW R88M-1L.3K030C-o R88D-1SN30F-ECT
4 kW R88M-1L4K030C-0 R88D-1SN55F-ECT
5 kW R88M-1L5K030C-0 R88D-1SN55F-ECT
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7 2.000 U/min Servomotoren und Servoantriebe

Spannung der Nennleistung Servomotor Servoantrieb
Spannungsver-
sorgung/Netzteil
des Hauptstrom-
kreises
Einphasig/3-phasig 1,5 KW RE8M-TM1K520T-c R88D-1SN15H-ECT
200 VAC ’
3-Phasen 200 VAC 1 kW R88M-1M1K020T-0 R88D-1SN10H-ECT
2 kW R88M-1M2K020T-0 R88D-1SN20H-ECT
3 kw R88M-1M3K020T-0 R88D-1SN30H-ECT
3-phasig 400 VAC 400 W R88M-1M40020Co R88D-1SNO6F-ECT
600 W R88M-1M60020C0 R88D-1SNO6F-ECT
1 kW R88M-1M1K020C0 R88D-1SN10F-ECT
1,5 kW R88M-1M1K520C-o R88D-1SN15F-ECT
2 kW R88M-1M2K020C0 R88D-1SN20F-ECT
3 kW R88M-1M3K020C-0 R88D-1SN30F-ECT

7 1.500 U/min Servomotoren und Servoantriebe

Spannung der
Spannungsver-
sorgung/Netzteil
des Hauptstrom-
kreises

Nennleistung

Servomotor

Servoantrieb

3-Phasen 200 VAC

4 kW

R88M-1M4K015T-0

R88D-1SN55H-ECT

5 kW

R88M-1M5K015T-0

R88D-1SN55H-ECT

7,5 kW

R88M-1M7K515T-0

R88D-1SN75H-ECT

11 kW

R88M-1IM11K015T-0

R88D-1SN150H-ECT

15 kW

R88M-1M15K015T-0

R88D-1SN150H-ECT

3-phasig 400 VAC

4 kW

R88M-1M4K015C-0

R88D-1SN55F-ECT

5,5 kW

R88M-1M5K515C0

R88D-1SN55F-ECT

7,5 kW

R88M-1M7K515C-0

R88D-1SN75F-ECT

11 kW

R88M-1M11K015C-0

R88D-1SN150F-ECT

15 kW

R88M-1M15K015C0

R88D-1SN150F-ECT

7 1.000 U/min Servomotoren und Servoantriebe

Spannung der
Spannungsver-
sorgung/Netzteil
des Hauptstrom-
kreises

Nennleistung

Servomotor

Servoantrieb

3-Phasen 200 VAC

900 W

R88M-1M90010T-0

R88D-1SN10H-ECT

2 kW

R88M-1M2K010T-0

R88D-1SN20H-ECT
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3 kW R88M-1M3K010T-0 R88D-1SN30H-ECT
3-phasig 400 VAC 900 W R88M-1M90010C-0 R88D-1SN10F-ECT
2 kW R88M-1M2K010C-0 R88D-1SN20F-ECT
3 kW R88M-1M3K010C-o R88D-1SN30F-ECT
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m Merkmale der Servomotoren
7 3.000 U/min Servomotoren

’ L Modell (R88M-) 100 VAC
Artikel Einheit 1050305 | 1M10030S | 1M200305 | 1M400305
Nennleistung w 50 (45) 100 (95) 200 (190) 400 (320)
Nenndrehmoment'' N-m 0.159(0.143) |0.318 (0.302) | 0.637 (0.605) |1.27 (1.02)
Nenndrehzahl U/min 3,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit U/min 6,000
Nennstrom'! ARMS |12 [15 [25 [4.8 (4.0)
Nennfrequenz Hz 250 [250 [250 [250
Artikel Sy Modell (R88M-) 200 VAC
e =TT MO05030T [ 1M10030T [1M20030T | 1M40030T | 1M75030T
Nennleistung w 50 (45) 100 (95) |200 (190) |400 (320) |750 (675)
Nenndrehmoment'™ N-m ?6_115‘?3) ?03;(?2) ?062(35) 1.27 (1.02)|2.39 (2.15)
Nenndrehzahl U/min 3,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit U/min 6,000
Nennstrom'’ ARMS 067 [0.84 [15 [25(2.1) [4.6 (4.2)
Nennfrequenz Hz 250 |250 |250 |250 |250
o —_— Modell (R88M-) 200 VAC
e & | TLTKO30T|1LTK530T | 1L2K030T | 1L3K030T | 1LAK030T| 1LAK730T
Nennleistung W 1,000 1,500 2,000 3,000 4,000 4,700
Nenndrehmoment|N-m  |3.18 477 6.37 9.55 12.7 15.0
Nenndrehzahl U/min |3,000
paximale ROt |yimin |5,000
ionsgeschwin-
digkeit
Nennstrom A 52 8.8 125 171 228 257
RMS
Nennfrequenz  |Hz 250 250 250 250 250 250
) L. Modell (R88M-) 400 VAC
— Einheit—175030c | 1L1K030C | 1L1K530C | 1L2K030C
Nennleistung W 750 1,000 1,500 2,000
Nenndrehmoment N-m 2.39 3.18 477 6.37
Nenndrehzahl U/min 3,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit U/min 5,000
Nennstrom ARMS [3.0 [3.0 [45 (63
Nennfrequenz Hz 250 |250 |250 |250
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) . Modell (R88M-) 400 VAC
Artikel Einheit——1 3K030C 1L4K030C 1L5K030C
Nennleistung W 3,000 4,000 5,000
Nenndrehmoment N-m 9.55 12.7 15.9
) . Modell (R88M-) 400 VAC
Artikel Einhelt—413K030C | 1L4K030C |  1L5K030C
Nenndrehzahl U/min 3,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit Umin 5,000
Nennstrom ARMS [87 [12.8 [13.6
Nennfrequenz Hz 250 |250 |250

*1. Bei Modellen mit Oldichtungen we

rden die Werte in Klammern aufgrund des Deratings

verwendet. Flr Modelle ohne Werte in Klammern ist keine Derating-Angabe erforderlich.

2.000 U/min Servomotoren

Artikel Einhei Modell (R88M-) 200 VAC
ke NNel I MAK020T | 1M1K520T | 1M2K020T | 1M3K020T
Nennleistung W 1,000 1,500 2,000 3,000
Nenndrehmoment N-m 477 7.16 9.55 14.3
Nenndrehzahl U/min 2,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit Umin 3,000
Nennstrom ARMS [52 [86 [11.3 [15.7
Nennfrequenz Hz 167 |167 |167 |167
Modell (R88M-) 400 VAC
Artikel Einheif 1M4002 | 1M6002 | 1M1K02 | 1M1K52 | 1M2K02 | 1M3K02
oc oc oc oc oc oc

Nennleistung W 400 600 1,000 1,500 2,000 3,000
Nenndrehmoment N-m 1.91 2.86 477 7.16 9.55 14.3
Nenndrehzahl U/min 2,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit U/min 3,000
Nennstrom ARMS [1.1 [1.6 [2.9 [4.1 [5.7 [86
Nennfrequenz Hz 167 [167 [167 [167 [167 [167
1 1.500 U/min Servomotoren

Artikel teerefl Modell (R88M-) 200 VAC

e ST IMAK015T] 1M5K015T] 1M7K515T] 1IM11K015T] 1M15K015T

Nennleistung W 4,000 5,000 7,500 11,000 15,000
Nenndrehmoment N-m 255 31.8 47.8 70.0 95.5
Nenndrehzahl U/min 1,500
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Maximale

Drehgeschwindigkeit U/min 3,000 2,000
Nennstrom ARMS [25.7 [2538 [41.2 57.0 [60.7
Nennfrequenz Hz 100 [100 [100 125 [125
. . Modell (R88M-) 400 VAC
] Binheit 32 K015C] IMBK515C | IN7K515C| 1M11KO15C] INH5KOT5C
Nennleistung W 4,000 5,500 7,500 11,000 15,000
Nenndrehmoment N-m 255 35.0 47.8 70.0 95.5
. s Modell (R88M-) 400 VAC
Artikel EinhelliMaK015C] TMBK515C | 1M7K515C] IMT1KOT5C| TNH5KO15C
Nenndrehzahl U/min 1,500
Maximale .
Drehgeschwindigkeit U/min 3,000 2,000
Nennstrom ARMS [128 [14.0 [22.0 314 [333
Nennfrequenz Hz 100 [100 [100 125 [125
[/ 1.000 U/min Servomotoren
i o Modell (R88M-) 200 VAC
(ol Einhelt—350070T IM2KO10T TMBKOT0T
Nennleistung W 900 2,000 3,000
Nenndrehmoment N-m 8.59 19.1 28.7
Nenndrehzahl U/min 1,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit Uimin 2,000
Nennstrom ARMS 6.7 [14.4 [21.2
Nennfrequenz Hz 83 |67 |67
. . Modell (R88M-) 400 VAC
] Einhelt—ri50010C 1M2K010C TM3K010C
Nennleistung W 900 2,000 3,000
Nenndrehmoment N-m 8.59 191 28.7
Nenndrehzahl U/min 1,000
Maximale .
Drehgeschwindigkeit Uimin 2,000
Nennstrom ARMS [36 [71 [10.6
Nennfrequenz Hz 83 |67 |67
Wartung

m Lebensdauer des Servoantriebs
« Die Lebensdauer des Servoantriebs hangt von den Anwendungsbedingungen ab. Bei
einer Umgebungstemperatur von 40 °C und einer durchschnittlichen Leistung von 70 %
der Nennleistung betragt die erwartete Lebensdauer zehn Jahre.
« Der Einsatz des Servoantriebs in einer heiRen Umgebung verkiirzt seine Lebensdauer. Wir
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empfehlen, die Umgebungstemperatur und die Einschaltdauer der
Spannungsversorgung/Netzteile so weit wie mdglich zu reduzieren, um die Lebensdauer
des Servoantriebs zu verlangern.

Die Lebensdauer der verschiedenen Teile des Servoantriebs ist unten angegeben.

Name Lebenslang

Ca. 36.500 Betatigungen (Lebensdauer
hangt von den Anwendungsbedingungen
ab.)

Einschaltstromschutzrelais

Ca. 36.500 Betatigungen (Lebensdauer
héngt von den Anwendungsbedingungen
ab.)

Bremsenverriegelungsrelais
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L1 +100 ~ 400W: 348 AC100 ~ 120V (AC85 ~ 132V) 50/60Hz
— (47.5 ~ 63Hz)
L2 7 R88D-1SNOOH-ECT

~|-100 ~ 750W. 1.5kW: #18 AC200 ~ 240V (AC170 ~ 252V)
———XOBBRAAN" | 50/60Hz (47.5 ~ 63Hz)
- 100 ~ 15kW: =48 AC200 ~ 240V (AC170 ~ 252V) 50/60Hz

(475~ 63Hz)
L3 ¥ R88D-1SNOOF-ECT
600 ~ 15kW: =48 AC380 ~ 480V (AC323 ~ 504V) 50/60Hz
(47,5 ~ 63Hz)
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gas  |EEHT SEROIA AR S R AR
- B1-B2 BICHMBOE RN B % 2R
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*4. 72 R88D-1SNOOL-ECT/ £ R88D-1SNOOH-ECT/ 2 R88D-1SN10H-ECT D%BE. D
FDELSE [P/B1) TY,

*5.% R88D-1SN1500-ECT DBE., DimFiddY &t Ao

*6.72 R88D-1SNO1L-ECT. £ R88D-1SNOTH-ECT, #Z R88D-1SNO2H-ECT. jz R88D-
1SNO2L-ECT. #Z R88D-1SNO4H-ECT. #Z R88D-1SN150H-ECT, #Z R88D-1SN150F-
ECT [ClF, ABOEBNESIIRBSN TOE T A

7. CDmHF N BDIE, 2 R88D-1SN15H-ECT, 2 R88D-1SN20H-ECT, 2 R88D-1SN30H-
ECT. 72 R88D-1SN55H-ECT. fZ R88D-1SN75H-ECT. 72 R88D-1SN150H-ECT. 7
R88D-1SNOOF-ECT DHTT,

*8.CDmFHBBDIF, 2 R88D-1SNS50-ECT, 2 R88D-1SN750-ECT. 2 R88D-
1SN1500-ECT DHTY,
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BiRT 1 X3 BEERE L0 C. ZBEZVERER (HIV) ZEHEALICAITY,

® AC100V AN& - JE#FE : 2 R88D-1SNOOL-ECT

®X (# R88D-1SN)
H AL 01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT
EFeE KVA |0.4 06 10
- EIEEHR |Arms 2.9 4.9 8.4
T | | |awe0~14  |awcis~ 14 2
= By X /05~20mm2  |/0.76 ~2.0mm2 |AWGT4/2.0mm
%@%g% BEY AR |- AWG20 ~ 16/0.5 ~ 1.5mm?
. EREF  |Ams |16 25 48
Eamz? | | [Awe22~14 _ |AWG20~14_  |AWGIB~14
. BiRYAX /0.32 ~2.0mm?  |/0.6 ~ 2.0mm?  |/0.76 ~ 2.0mm?
BEY A |- AWG12/2.5mm? bk
R @ FIGAX|- M4
BOET I 12
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*2.B1. B2 \DOEREFE—XERHFINOERERLERETEE LTS,
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® AC200V Ah& - JEiF#Z . £ R88D-1SNOOH-ECT

#X (¥ R88D-1SN)

HE AL 01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT
BREE KVA 0.6 06 1.0 14
EIBH  |Arms [1.8/1.072 2.7/15% 46/2.72 7.3/4.07%
08 AWG22 ~ 14 |AWG20 ~ 14 | ANG18~14 |AWG16~14
RN BEYAX |- /0.32 ~ /05~ /0.75 ~ N3~
2.0mm? 2.0mm? 2.0mm? 2.0mm?
%‘EJ@\% WEYAR |- |AWG20 ~ 16/05 ~ 1.5mm?
EBEFR |Arms 0.8 15 25 4.6
2, AWG20~ 14 |AWG18~ 14
BEHT S mgyox |- |ANS2> 14, /05~ 1075 ~
: : 2.0mm? 2.0mm?
BEY A |- AWG12/2.5mm? I+
Ja— @ x4 |- |4
BORT |y,
g Nmo |12
X (¥ R88D-1SN)
RH AL 10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT
TESE KVA [2.0 25 36 47
TEBR  |Arms |58 16.7/9.0%  [13.0 15.9
o AWG16 ~
BRAS TBEYAZ |- 14/13~  |AWG12 ~ 8/3.3 ~ 8.4mm?
2.0mm?
Baoe BEYAX |- |AWG20 ~ 16/0.5 ~ 1.5mm?
FRER | Ams |7.7 9.7 16.2 223
=8, AWGI6~ |AWG14~8
T BEYAZ |- 14/13~ /20~ AWG10 ~ 8/5.3 ~ 8.4mm?
2.0mm2 8.4mm?
BEY A |- AWG12/2.5mm? M+
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X (BR88D-1SN)
— B T shEcT 75H-ECT 150H-ECT
Tar KVA [11.2 15.8 320
ERER  |Arms |27.0 38.0 77.0
I@%ﬁ AWG10~ 4 AWGE ~ 4 AWGA ~ 1
TR - an ~ ~ ~
= BHRY 2 /63~25mm2  |/8.4~25mm2 /212~ 50mm?
i TEYAX |- |AWG20 ~ 16/0.5 ~ 1 5mm?
s TISEF | Ams |28.6 420 700
P - | |awst0~4 AWGE ~ 4 AWGA ~ 1
" BHRY X /5.3 ~ 25mm? /8.4 ~ 25mm? /21.2 ~ 50mm?
2
BEYCX |- |AWG10/53mm2 1t ngGG/BSmm
e @ 2U¥AZ |- |M5
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s N'm |23
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® ACA00V A\ D&~ JE#RAE : £ R88D-1SNOOF-ECT
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RH AL 06F-ECT | 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
SRBE KVA [1.4 2.0 2.1 4.2 5.0
EEBRE | Ams (2.4 3.1 43 6.5 8.4
FTOBBRAN |me 5 AWG
.- AWG16 ~ 8/1.3 ~ 8.4mm 14~8/2,0
YA ~ 8.4mm?
HIEE B N N >
BEAS | AWG20 ~ 16/0.5 ~ 1.5mm
EiEBH  |Ams |1.8 4.1 47 7.8 113
B _ Nl _ _ > AWG14 ~ 8
G eSO AWG16 ~ 8/1.3 ~ 8.4mm D0 B a2
BEYA X |- AWG12/2.5mm? Lt
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1R @ S S
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fvs (Nmo12
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®X (# R88D-1SN)
H AL 55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT
BEEE KVA |13.3 19.1 333
FRER  |Ams |16.0 23.0 40.0
TORERND |3 ~ |awei2~4 AWG10 ~ 4 AWGS ~ 4
HAR /33~256mm?  |/53~256mm?  |/8.4 ~ 25mm?
i e |- |awe20~16/05~1.5mm?
s FRBRE  |Ams |145 226 33.9
e — |awcia~a AWG10 ~ 4 AWGS ~ 4
" BiRYAX /20~25mm?2  |/63~25mm2  |/8.4 ~ 25mm?
2
TEYAX |- @V\fmz'mm AWG10/5.3mm? L
, =y
1R @ B O (V13
BT INm |23
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EU 15 Di

CEalii

+ ARRRIEREBQHICRFFSNICEDTY,
EBRECIHASND L. BRHSORAELGDTREMD DY E T YDBEICE. BRHS
[CBT BB SN RD BB ERY F T,

© AHDEFRERBRICHICT SBNRMICEM I 5L BRESNTOE A,

B REEH LV EUREA

BEHE # LO0V#RER (Manufacturer)
T 600-8530 BT FREXIG/\EEBIE) I[SRA
EUREA : OMRON Europe B.V. (Representative and Importer in EU)

Wesgalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp, The Netherlands

B EEERERSOESFN

° HERE

HE i

FRBEEE. CREMEE 0~ 55°C, 90%RH AT GRBA7SWNI &)

BEEHTIY M1l

SERE 2

ERAGE Z= 1,.000m U+

REEE P20 (IP54 DEAHE)

REOSR I
AC &R

ANER DCBRANZBABLIZBE. Y—RESANFEUR
BICEE L&A

fa8mE (SCCR) 5,000Arms

B Y—K KT DEH
® ACT00V A& 7 R88D-1SNOOL-ECT

I i 01L-ECT = O(Z-FE‘?)S'IP s 04L-ECT
e 100 ~ 120
EISEBE VAC oy
BRERE Hz 50/60
EBANER Arms 29 49 8.4
EEN W 100 200 400

AC #—FKE—=% / KFF4/N1S ¥ U — X RREHAE
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® AC200V AQ%&-1 7 JZ R88D-1SNOOH-ECT

#X (% R88D-1SN)
1 A 01H-ECT | 02H-ECT | 04H-ECT | 08H-ECT
200 ~ 240
ERBE VAC —
#$18/=148
BRERE Hz 50/60
848 Arms 18 2.7 46 73
EANER —
= Arms 1.0 15 2.7 4.0
LN W 100 200 400 750
#R (# R88D-1SN)
IE M 10H-ECT | 15H-ECT | 20H-ECT | 30H-ECT
200 ~ 240
T VAC = S
=1 |28 =1 [=8
BRERE Hz 50/60
848 Arms - 15.7 - -
EANER —
= Arms 5.8 9.0 13.0 156.9
LD W 1K 15k 2k 3k
#X (¥ R88D-1SN)
1 . 55H-ECT | 75H-ECT | 150H-ECT
200 ~ 240
EISBE VAC —
=8
TREBH Hz 50/60
ERANER Arms 27.0 380 77.0
EEEH W 5.5k 7.5k 15k
® AC400V A Q&4 7 2 R88D-1SNOOF-ECT
ACA00V AN&ATD ACL00V =HBBRIE. PUSBMLUICEREZEAL TS0,
®X (% R88D-1SN)
e M 06F-ECT | 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT
380 ~ 480
EIEBE VAC —
=18
BRERE Hz 50/60
ERANBHR Arms 2.4 3.1 43 6.5
LD W 600 1k 1.5k 2k
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®X (¥ R88D-1SN)
As LAt 30F-ECT | 55F-ECT | 75F-ECT | 150F-ECT
380 ~ 480
EISBE VAC —
=18
BRERE Hz 50/60
ERANER Arms 8.4 16.0 23.0 40.0
ERBH w 3k 5.5k 7.5k 15k
o FIHOEBER
E8 DC24V/1.2A (RSANBEBN KW LI
E1E DC24V/1.6A (RSANBEN 5.5KW U )
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® AC200V Ah&- 7 2 R88D-1SNOOH-ECT

#X (% R88D-1SN)

e ¥ OIHECT [ 02H-ECT | 04H-ECT | 0BH-ECT
S VAC 200 ~ 240
T
= 18, =18

BRERH Hz  |50/60

815 Arms (1.8 2.7 4.6 7.3
EANER —

=18 Arms 1.0 15 2.7 4.0
ERPNHBER (FLA) Arms 0.8 15 25 46
ST (SCCR) - 240V 5.000Arms

AC #—FKE—=% / KFF4/N1S ¥ U — X RREHAE 60



#X (# R88D-1SN)

LI ™ T OR-ECT | 15H-ECT | 20H-ECT | 30H-ECT
200 ~ 240
EIEBE VAC
= =8 T |z
BRERE Hz 50/60
848 Arms |- 15.7 - -
EANER —
=1 Arms |5.8 9.0 13.0 15.9
ERLHBAR (FLA) Arms 7.7 9.7 16.2 223
SE6MIE (SCCR) - 240V 5,000Arms
#X (# R88D-1SN)
L !“ﬁ 55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT
200 ~ 240
EISBE VAC —
=8
TREBH Hz  |50/60
ERANER Arms [27.0 38.0 77.0
ERLHBER (FLA) Arms |28.6 42.0 70.0
4E6MIE (SCCR) - 240V 5,000Arms
® AC400V Ah%a- 7 : # R88D-1SNOOF-ECT
X (% R88D-1SN)
HE B oerECT [ 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT
380/219Y-480/277Y
EIEE VAC =
=18
BRERE Hz 50/60
EANER Arms [2.4 3.1 43 6.5
ERBHER (FLA) Arms 1.8 4.1 49 7.8
5E8MIE (SCCR) - 480V 5,000Arms
X (% R88D-1SN)
HE ¥ 30F-ECT | 55F-ECT | 75F-ECT | 150F-ECT
380/219Y-480/277Y
EIEE VAC =
=18
BRERE Hz 50/60
EEANBH Arms 8.4 16.0 23.0 40.0
ERBHER (FLA) Arms [11.3 145 226 339
5E6MIE (SCCR) - 480V 5,000Arms
61 AC H—FE—%/ KF1/51S YU — X RRHAR



o HHOEBEIR
« RSANBEH KW T
E18 DC24V/1.2A
HHOEBERIREN VBT,
s RSANBEH BEKW M E
EH DC24V(Class 2)/1.6A
W i FEARE
Y—R R SANDHFBICHNBEEBREFEAT 5BRY 1 XA FTRICRLE T,
BRI SRETES 75 CLI EDIHBHERASAL TS,
® AC100V Ah%a - JEei@® . 2 R88D-1SNOOL-ECT

X (¥ R88D-1SN)

as . 01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT
TREE kvA |04 06 10
o | EAEER Arms 2.9 49 8.4
TOBEEAN [
sRYCX |- |AWGI4
ERER Arms 1.5 25 4.8
E-SERRT [
BEY X - AWG14
@YX |- |AWGI2LLE
1%%%@@ *IYAZ |- |ma
BONT LY Lo 107

¥1.L1, 12, L3 DL TND DIEBICHEHL T LS,
® AC200V A\Hh&-f JE#4E - 72 R88D-1SNOOH-ECT

#X (% R88D-1SN)

e ¥ OIHECT | 02H-ECT | 04H-ECT | O0BH-ECT
BRES KVA |06 06 1.0 1.4
. o | EBBR Arms [1.8/1.0% [2.7/15% |46/2.72 |7.3/4.0%
FTOBBRAN N
oD - AWG14
ERER Arms 0.8 15 25 46
BT [
ZY A X - AWG14
ES =Dy - AWG12 It
1%3%?%#@@ RIYAR - M4
WO UL |Lbin [10.7

*BADBSEIE. L1, L2, L3 DLINHADBREICHERL TIIZE,
2.0/0D55, ARREBANE OR=ABANBOETT.

AC Y—FKE—-4 FF1/81S V) — X RRFHAE 62



X (BR88DASN)
HE B 10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT
e KVA |20 25 36 47
e Ams |58 15.2/9.02 [13.0 159
EORERAN T
sRYX |- AWG14  |AWGI2~8
THEET Ams |77 97 162 223
E—RERRT -
T lmgyrx |- aweta WG~ TawGio~8
sEYAX |- AWGT2 L E
ReEE @ 2IPAR - M4
@ORIF LS |Lbin 107
1 BEOESE. L1, L2, L3 DL INAOBEICERL TS0,
2 AODO>5, A SN, OE=BANBOETT.
®X (% R88D-1SN)
HE W T shECT 75H-ECT 150H-ECT
e KVA [112 15.8 320
FIEER Ams |27.0 380 77.0
TEBERS [
sEYIX |- |AWGS~4 AWG3 ~ 1
s Arms 286 42,0 20,0
E—RERRT .
@YX |- |AWG8~4  |AWGE~4  |AWG3~ 1
BEYAX |- |AWGTOBLE AWGE 1 E
R @ =U¥cx |- M5
BORH RS |Lbin |20.4
® ACA00V A\ h& - JEig#E : £ R88D-1SNOOF-ECT
X (# R88D-1SN)
RE B 06F-ECT | 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
TRAE KVA |14 20 2.1 42 5.0
FIEER Ams 2.4 3.1 43 65 8.4
TOBEBRAS me
BEYAX |- |AWGT4~8
TR Arms |18 41 47 78 13
TS ErSEIn : rms ‘ ‘ ‘ ‘
BEYAX |- |AWGT4~8
BEYAX |- |AWGT2BE
ReEE @ 2U¥AX |- M4
@ONIF U5 |Lbin |10.7
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| #X (¥ R88D-1SN)
as LAt 55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

BREE KVA [13.3 19.1 333

EREBR Arms {16.0 230 400
TOBBRAS 7

Big YA X - AWG12~4  |AWGI0~4  |AWG8~4

EIEBR Arms [14.5 226 339
E—RBHHT ;

BigY 1 X - AWGT2~4  |AWGIO~4  |AWGS ~ 4

BRI R - AWG12E  |AWG10 Bt
REIEH @ RIYAR - M5

WO RILS [Lbin |20.4

o TORIHF \DEAR

UL/CSARRIBICEE I BIHIC. BT H—RRESANNBOIROBZERL TS,

o {REEIZIIHF \DEIR

R bRTIc@ UL REOALRTAEAEL TS0,

o TOEs&IE

BRANBABEUTHLOEEEE 5,000Arms ITOEREZFEBL T TS,
BT ULREDE 1 —RF1FETU—h—AHFHL T =0,

AERHEBL TODRIBRET. DEOEERETDLDOTEDY A, Fic. HIEOED
EiR(d National Electrical Code (NEC) DBIEFAAICE IV TERRL TIZS L,

® fo#8REE (CSA)

ARDONERL TLSEBRER. PBOBEREIT DD TCREBY A, Fic

iR (& Canadian Electrical Code Part 1 OEHRAEICE DO TERL T2,

s#O

o L1 —XFTFROEDEFER
T<rEEb,

Ry 8 v WA F- CLASS BE (B4 B
2 R88D-1SNO1L-ECT RK5 120V 15A
72 R88D-1SNO2L-ECT RK5 120V 15A
72 R88D-1SNO4L-ECT RK5 120V 15A
72 R88D-1SNOTH-ECT RK5 240V 15A
2 R88D-1SNO2H-ECT RK5 240V 15A
2 R88D-1SNO4H-ECT RK5 240V 15A
72 R88D-1SNO8BH-ECT RK5 240V 15A
72 R88D-1SN10H-ECT RK5 240V 15A
72 R88D-1SN15H-ECT RK5 240V 40A
2 R88D-1SN20H-ECT RK5 240V 40A
2 R88D-1SN30H-ECT RK5 240V 40A
72 R88D-1SNO6F-ECT RK5 480V 20A
72 R88D-1SN10F-ECT RK5 480V 20A
72 R88D-1SN15F-ECT RK5 480V 20A

AC Y—FKE—-4 FF1/81S V) — X RRFHAE

. DEEED
F7-l& Class CC,CF, G, J, R, or TOEDAEEAL

64



iy o WAY- 5 CLASS BE (&4 Bk
£ R88D-1SN20F-ECT RK5 480V 20A

2 R88D-1SN30F-ECT RK5 480V 20A

TRICEHSNTOBESERD UL BER (LISTED. ¥—o1f) OTL—h—&1cld Class
RK5, CC.CF, G, J. R or TOE2—XR%ZBAL T ZE W,

Y= K511 BR BE (/) Tk
2 R88D-1SNS5H-ECT  [240V 60A

F R88D-1SN75H-ECT | 240V 60A

F R88D-1SN150H-ECT 240V 125A

72 R88D-1SNS5F-ECT 480V 30A

7 R88D-1SN75F-ECT  |480V 30A

7 R88D-1SN150F-ECT 480V 60A

B SAETiEs L UmATE
® jZ R88D-1SNOTL-ECT/ 72 R88D-1SNOTH-ECT/ £ R88D-1SNO2H-ECT

2-M4

180
170+0.5

S

et 3 e WA 758 HE
£ R88D-1SNO1L-ECT 1.2ks
£ R88D-1SNOTH-ECT 1.2ks
£ R88D-1SNO2H-ECT 1.2kg

65 AC #—KE—4 /FFM4/81S ) — X RREHAE



® jZ R88D-1SNO2L-ECT/ f2 R88D-1SNO4H-ECT

SMESTE
55

45

180

70

ity 3 e WA -

£ R88D-1SNO2L-ECT

£ R88D-1SNO4H-ECT

50 185
2-M4
0
3 g
— o
Q
5
4
6 ||43t05|| @
55
BE
1.5kg
1.5kg

AC ¥—FKE—%/"KF4/51S V1) — X RRHAE
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® JZ R88D-1SNO4L-ECT/ 72 R88D-1SNO8H-ECT/ £ R88D-1SN10H-ECT
BiSiA

A

170+0.5

| s0:05
65

etz N o7 WA 779

£ R88D-1SNO4L-ECT

£ R88D-1SNO8H-ECT

£ R88D-1SN10H-ECT

67
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® jZ R88D-

1SN
£ R88D-1SNOGF-ECT/ 2 R88D-1SN10F-ECT/ f2 R88D-1SN15F-ECT/
2 R88D-1SN

20F-ECT/ 12 R88D-1SN30F-ECT

ity 3 e WA -

£ R88D-1SN15H-ECT

3.4kg

£ R88D-1SN20H-ECT

3.4kg

£ R88D-1SN30H-ECT

3.4ksg

£ R88D-1SNOGF-ECT

3.4ks

£ R88D-1SN10F-ECT

3.4ks

£ R88D-1SN15F-ECT

3.4kg

£ R88D-1SN20F-ECT

3.4kg

£ R88D-1SN30F-ECT

3.4kg

AC #—FKE—=% / KFF4/N1S ¥ U — X RREHAE

BfE

15H-ECT/ 12 R88D-1SN20H-ECT/ £ R88D-1SN30H-ECT/

3-M4

180

170+0.5

68



® JiZ R88D-1SNS5H-ECT/ 72 R88D-1SN75H-ECT/ £ R88D-1SNS5F-ECT/
£ R88D-1SN75F-ECT
AP BfNE

200 50 235

el®.ale] %‘
B

2-M5

S—Ro5V T

Y—* F5 4\ wE
7 R38D-1SNE5H-ECT 9.4ks
% R88D-1SN75H-ECT 9.4k
72 R83D-1SNEEF-ECT 9.4kg

£ R88D-1SN75F-ECT 9.4kg
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160405
220
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70

® jZ R88D-1SN150H-ECT
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160:
| Une

A S0F99Y RS
o dowsey |

220

BE

21ks

® jZ R88D-1SN150F-ECT

ik 3 o WA 75
R88D-1SN150F-ECT

i
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BEERE (KC)

+ ARREBRETHAI HHBEIC
ArS Ot 2

0ol JPDl= g2s 20N =
IHEE 30K AtEots 22 dM2tEe 40t UASLICH

B ERENORA

DHESIIEBBRIS THERT 286THE ’\i;ﬂﬁﬁ’&ﬁ#t%%%'(@‘o
REABE CEMT 550, BRTBODLADNDYZ T,

c IS VY=Y —RESANE, BEBRE (KO [CASLTOE T,
c NS YUY —RE—RIE BEBRE (KC) DHRITT,

e UTFOFRESRET > TS0,

B—FRRFFANEY—FE-2DiHHEDE

miisaht—

1S VY=Y — KRR SANEY—RE—RDPHAEDLEAERLET, CTICRUICLBINOEHRED
gﬁgg?ﬁ'/\m TROY—RE—AERRED -O & @R TL—F2EDA T3 VER%E
© 3.000r/min 4—RE—REH—K -S4 NOBBEDY
FTERERERE EED - FE-—42FX H# =K KS11\HBX
48 AC100V 50W 2 R88M-1M05030S-0 2 R88D-1SNO1L-ECT
100W 2 R88M-1M10030S-0O0 £ R88D-1SNO1L-ECT
200W 2 R88M-1M20030S-0 £ R88D-1SNO2L-ECT
400W 2 R88M-1M40030S-0 2 R88D-1SNO4L-ECT
818,/ =48 50W 2 R88M-1M05030T-0O f£ R88D-1SNOTH-ECT
AC200V 100W 2 R88M-1M10030T-0O0 2 R88D-1SNO1H-ECT
200W 2 R88M-1M20030T-0O0 £ R88D-1SNO2H-ECT
400W 2 R88M-1M40030T-0O0 £ R88D-1SNO4H-ECT
750W 2 R88M-1M75030T-0 2 R88D-1SNO8H-ECT
1.5kW 2 R88M-1L1K530T-00 f£ R88D-1SN15H-ECT
=48 AC200V TkW f2 R88M-1L1K030T-0O0 f£ R88D-1SN10H-ECT
2kW 2 R88M-11L2K030T-00 2 R88D-1SN20H-ECT
3kW 2 R88M-1L3K030T-0O £ R88D-1SN30H-ECT
4kW 2 R88M-1L4K030T-0O0 2 R88D-1SNBH5H-ECT
4.7kW 2 R88M-1L4K730T-0O0 2 R88D-1SNBH5H-ECT
ACH—FKE—4%/ KFF4/31S ¥ — X BiRHAE



FTORTREE

Eth

H—KE- SR

iy o WAY 759

=48 AC400V

750W

£ R88M-1L75030C-0

£ R88D-1SN10F-ECT

TkW

72 R88M-1L1K030C-O0

72 R88D-1SN10F-ECT

1.6kW

72 R88M-1L1K530C-00

72 R88D-1SN15F-ECT

2kW

£ R88M-1L2K030C-O0

7 R88D-1SN20F-ECT

3KW

£ R88M-1L3K030C-O0

£ R88D-1SN30F-ECT

4kW

£ R88M-1L4K030C-O

£ R88D-1SN65F-ECT

5kW

72 R88M-1L5K030C-O0

72 R88D-1SNS5F-ECT

® 2.000r/mn Y —RE—REY—RESANDMEAEDE

IOBRERARE | ERES Y- RE—2WR YR F5 AR
v 15kW  |FZR88M-TM1K520T-00 | R88D-1SN16H-ECT
=18 AC200V KW |7 R88M-TM1K020T-0 |7 R88D-1SN10H-ECT

2kW |2 Re8M-1M2KO020T-0 |7 R88D-1SN20H-ECT

3KW |2 R88M-1M3K020T-0 |7 R88D-1SN30H-ECT

=18 ACA00V 400W |7 R88M-1M40020C-0 |7 R88D-1SNOBF-ECT
600W |7 R88M-1MB0020C-0 |7 R88D-1SNOBF-ECT

KW |7 R8BM-1M1KO20C-0 |7 R88D-1SNT0F-ECT

16KW |7 REBM-TM1K520C-0 |72 R88D-1SN15F-ECT

oKW | R88V-1M2K020C-0 |7 R88D-1SN20F-ECT

3KW |2 Re8M-1M3K020C-T |7 R88D-1SN30F-ECT

® 1.500r/min ¥ —ARE—HEY—RRESANDEHAEDY

FTEREREE EHD Y—KE— 4R Rk i e WA 7
=48 AC200V 4kW £ R88M-1M4K015T-00 7 R88D-1SN55H-ECT
5kW 7 R88M-1M5K015T-0 £ R88D-1SN65H-ECT
7.5kW £ R88M-1M7K515T-0 2 R88D-1SN75H-ECT
11kW 2 R88M-1M11K015T-0 |2 R88D-1SN150H-ECT
15kW 2 R88M-1M15K015T-0 |2 R88D-1SN150H-ECT
=48 AC400V 4kW 2 R88M-1M4K015C-0 7Z R88D-1SN55F-ECT
5.5kW 7 R88M-1M5K515C-0 £ R88D-1SN65F-ECT
7.5kW 72 R88M-1M7K515C-0O0 72 R88D-1SN75F-ECT
11kW 2 R88M-1M11K015C-0  |f2 R88D-1SN150F-ECT
15kW 2 R88M-1M15K015C-0 |2 R88D-1SN150F-ECT
73 AC #—KE—%/KFF14/N1S ¥V — X RBHASE



® 1,000r/min ¥ —ARE—XEH—REFSANDEHEDY

TEBRERER E&ED H—RE—2BR #—K K51 ABR
=18 AC200V 900W | R88M-1M90010T-0 f R88D-1SN10H-ECT
2kW 2 R88M-1M2K010T-0 F2 R88D-1SN20H-ECT
3kW # R88M-1M3K010T-00 # R88D-1SN30H-ECT
=18 AC400V 900W | R88M-1M90010C-00 # R88D-1SN10F-ECT
2kW  R88M-1M2K010C-00 # R88D-1SN20F-ECT
3kW 2 R88M-1M3K010C-00 f R88D-1SN30F-ECT
W #—FKE— 2 OtEaeitix
® 3,000-r/min €—4
7 |
EIE i 1M05030S 1%?03(0?8““ :\ w?z:(?::;:)s 1M40030S
EEEH w 50 (45) 100 (95) 200 (190) 400 (320)
Lo N‘m 0.159 (0.143) |0.318 (0.302) |0.637 (0.605) |1.27 (1.02)
EISOEREL r/min 3,000
RAOEH r/min 6.000
TSR Arms (1.2 15 25 48 (4.0)
EIERH Hz 250 250 250 250
=8 i % (R88M-) AC200V
1M05030T | 1M10030T | 1M20030T | 1M40030T | 1M75030T
EEEH W 50 (45)  |100(95) 200 (190) |400 (320) |750 (675)
EHE RS ] N-m ?dffa ?531(?2) (()O?ggti) 127 (1.02) [2.39 (2.15)
EASOERH r/min 3.000
BAROEGH r/min 6.000
EREn Arms  |0.67 0.84 15 25@2.1) |46 4.2)
ERERH Hz 250 250 250 250 250
8 i = (R88M-) AC200V
1L1K030T | 1L1K530T | 1L2K030T | 1L3K030T | 1L4K030T | 1L4K730T
LN W 1,000 1,500 2,000 3,000 4,000 4,700
EB IO N'm 3.18 4.77 6.37 9.55 12.7 15.0
EASOERE r/min 3,000
BROEGH r/min 5,000
EIRER Arms  |5.2 8.8 125 17.1 22.8 25.7
ERERE  |Hz 250 250 250 250 250 250
ACH—KE—%/K54/518 LI — X RBHHE 74



X (R88M-) AC400V

Gl s 1L75030C 1L1K030C 1L1K530C 1L2K030C
EHN W 750 1,000 1,500 2,000
ERS IV N‘m 2.39 3.18 4.77 6.37
EIOEH r/min 3.000
BROEH r/min 5,000
EEER Arms 3.0 3.0 45 6.3
EISERE Hz 250 250 250 250

2 §

s LA 1L3K030C P (‘TEEI?OLO?:C“OO 1L5K030C
ESEN W 3,000 4,000 5,000
ERS IV N‘m 9.55 12.7 15.9
EIOEH r/min 3.000
RO r/min 5,000
EER Arms 8.7 12.8 13.6
EISERE Hz 250 250 250

AT —IUSE

DBEFBTBICKY O ADEBERYE T, O DB VBEIEBEBARTY,
® 2,000-r/min E—%

HE

L 304

#X (R88M-) AC200V

1M1K020T 1M1K520T 1M2K020T 1M3K020T
EHN W 1,000 1,500 2,000 3,000
ER IS N-m 4.77 7.16 9.55 14.3
EASOERE r/min 2,000
BAROEH r/min 3,000
ESER Arms 5.2 8.6 1.3 15.7
TEASERE Hz 167 167 167 167
EH B ®X (R88M-) AC400'
1M40020C | 1M60020C | 1M1K020C | 1M1K520C | 1M2K020C | 1M3K020C
EHN W 400 600 1,000 1,500 2,000 3,000
ER IS N-m 1.91 2.86 4.77 7.16 9.55 14.3
EASOERE r/min 2,000
RO r/min 3,000
EER Arms 1.1 1.6 2.9 4.1 5.7 8.6
TEASERE Hz 167 167 167 167 167 167
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® 1,500-r/min E—%

EE B ®X (R88M-) AC200V
1M4K015T | 1M5K015T | 1M7K515T [1M11K015T [1M15K015T

ESEN W 4,000 5,000 7,500 11,000 15,000
ERS IV N‘m 255 31.8 47.8 70.0 95.5
EISOEH r/min 1,500
BRADEH r/min 3,000 2,000
EER Arms 25.7 25.8 412 57.0 60.7
EISERE Hz 100 100 100 125 125

BEE B ®X (R88M-) AC400V

1M4K015C | 1IM4K515C | 1M7K515C | 1IM11K015C | 1IM15K015C

ESEN W 4,000 5,500 7,500 11,000 15,000
ES LD N‘m 25.5 35.0 47.8 70.0 95.5
EISOEH r/min 1,500
BRADEH r/min 3,000 2,000
EER Arms 12.8 14.0 22.0 314 333
TEASERE Hz 100 100 100 125 125
® 1,000-r/min E—%

HIE i 1M90010T i (‘:{I\BIIBZ'\IQ&(?I'CZOOV 1M3K010T
EREN W 900 2,000 3,000
ES IO N‘m 8.59 19.1 28.7
TEASOERE r/min 1,000
BAOEH r/min 2.000
ERER Arms 6.7 14.4 212
TEASERE Hz 83 67 67

HIE i 1M90010C e (‘IRISZ'\ISO)‘IOACCMO 1M3K010C
EREN W 900 2,000 3,000
ERS LD N'm 8.69 191 28.7
EASOERE r/min 1,000
BAOEH r/min 2.000
EIER Arms 3.6 7.1 10.6
TEASERE Hz 83 67 67

AC Y—FKE—-4 FF1/81S V) — X RRFHAE
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AC Y—RE—%/FZ4/N 1S >U—X EtherCAT®| 2 R88M-1L0O/-1MO SBCE-377
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