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Vielen Dank, dass Sie sich fir dieses OMRON-Produkt entschieden
haben. Bitte lesen Sie diese Betriebsanleitung und das Benutzerhandbuch
und machen Sie sich vor dem Gebrauch griindlich mit den Funktionen und
Eigenschaften des Produkts vertraut. Vergewissern Sie sich, dass Sie die
aktuellste Version des Benutzerhandbuchs verwenden. Bewahren Sie
diese Betriebsanleitung und das Benutzerhandbuch zum spateren
Nachschlagen auf und stellen Sie sicher, dass sie an den Endbenutzer des
Servomotors und Servoantriebs weitergegeben werden.
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etercAT® iSt eine eingetragene Marke und patentierte Technologie, lizenziert
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This document is a translated version of the original English language document
2825225-5C, which is available at industrial.omron.eu (the “Original Document”). A printed
copy of the Original Document can be provided by OMRON upon request. This translation
has been performed by a translation service powered by artificial intelligence for reference
purposes only. OMRON advises you to carefully read the Original Document. In the event of
any inaccuracies in the translated text in this document, the content of the Original
Document shall prevail. OMRON shall not assume any liabilities for the use of the informa-
tion in this document.

Bei diesem Dokument handelt es sich um eine Ubersetzung des englischsprachigen
Originaldokuments 2825225-5C, abrufbar unter industrial.omron.eu (das ,Originaldoku-
ment“). Eine Kopie des Originaldokuments in Papierform kann OMRON lhnen auf Anfrage
zur Verflgung stellen. Diese Ubersetzung wurde allein zu Referenzzwecken von einem
Ubersetzungsdienst mit Unterstitzung von kinstlicher Intelligenz angefertigt. OMRON
empfiehlt Thnen, das Originaldokument sorgfaltig zu lesen. Sollte der Ubersetzte Text in
diesem Dokument Fehler enthalten, hat das Originaldokument Vorrang. OMRON
Ubernimmt keine Haftung fiir die Verwendung der Informationen in diesem Dokument.



Vereinbarung der Allgemeinen
Geschiftsbedingungen

Garantien.

(a) AusschlieBliche Garantie. Omron garantiert ausschlie3lich, dass die Produkte
fir einen Zeitraum von zwdlf Monaten ab dem Verkaufsdatum durch Omron (oder
einen anderen von Omron schriftlich festgelegten Zeitraum) frei von Material- und
Verarbeitungsfehlern sind. Omron lehnt alle anderen ausdriicklichen oder
stillschweigenden Garantien ab.

(b) Beschrankungen. OMRON UBERNIMMT KEINE GARANTIE ODER
ZUSICHERUNG, WEDER AUSDRUCKLICH NOCH STILLSCHWEIGEND,
HINSICHTLICH DER  NICHTVERLETZUNG VON RECHTEN, DER
MARKTGANGIGKEIT ODER DER EIGNUNG DER PRODUKTE FUR EINEN
BESTIMMTEN ZWECK. DER KAUFER ERKENNT AN, DASS ER ALLEIN
FESTGESTELLT HAT, DASS DIE PRODUKTE DEN ANFORDERUNGEN DES
VORGESEHENEN EINSATZES ENTSPRECHEN.

Omron lehnt dariber hinaus jegliche Gewahrleistung und Verantwortung fiir
Anspriche oder Kosten ab, die auf der Verletzung von Rechten an geistigem
Eigentum durch die Produkte oder auf andere Weise beruhen.

(c) Abhilfe durch den Kéaufer. Die einzige Verpflichtung von Omron im Rahmen
dieses Vertrags besteht darin, nach Wahl von Omron (i) das nicht konforme
Produkt zu ersetzen (in der urspriinglich gelieferten Form, wobei der Kaufer die
Arbeitskosten fir die Entfernung oder den Austausch des Produkts tragt), (ii) das
nicht konforme Produkt zu reparieren oder (iii) dem Kaufer einen Betrag in Hohe
des Kaufpreises des nicht konformen Produkts zu erstatten oder gutzuschreiben;
unter der Voraussetzung, dass Omron in keinem Fall fir Garantie-, Reparatur-,
Entschadigungs- oder sonstige Anspriiche oder Ausgaben im Zusammenhang mit
den Produkten haftet, es sei denn, die Analyse von Omron bestatigt, dass die
Produkte ordnungsgemafy gehandhabt, gelagert, installiert und gewartet wurden
und nicht verunreinigt, missbraucht, missbrauchlich verwendet oder unsachgeman
verandert wurden. Die Rickgabe von Produkten durch den Kaufer muss von
Omron vor dem Versand schriftlich genehmigt werden. Omron haftet nicht fur die
Eignung oder Ungeeignetheit oder die Ergebnisse der Verwendung von Produkten
in Verbindung mit elektrischen oder elektronischen Komponenten, Schaltkreisen,
Systembaugruppen oder anderen Materialien oder Substanzen oder
Umgebungen. Mindlich oder schriftlich erteilte Ratschlage, Empfehlungen oder
Auskiinfte sind nicht als Anderung oder Ergénzung der oben genannten Garantie
auszulegen.

Siehe http://www.omron.com/global/ oder wenden Sie sich an lhren Omron-
Vertreter, um weitere Informationen zu erhalten.

Beschrankung der Haftung; etc.
OMRON UBERNIMMT KEINE HAFTUNG FUR BESONDERE, INDIREKTE,

ZAHNMEDIZINISCHE ODER FOLGESCHADEN, GEWINN- ODER
PRODUKTIONSVERLUSTE ODER KOMMERZIELLE VERLUSTE, DIE IN

IRGENDEINER WEISE MIT DEN PRODUKTEN IN VERBINDUNG STEHEN,
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UNABHANGIG DAVON, OB EIN SOLCHER ANSPRUCH AUF VERTRAG,
GEWAHRLEISTUNG, FAHRLASSIGKEIT ODER
VERSCHULDENSUNABHANGIGER HAFTUNG BERUHT.

Darlber hinaus Ubersteigt die Haftung von Omron Companies in keinem Fall den
Einzelpreis des Produkts, fur das die Haftung geltend gemacht wird.
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Eignung der Verwendung.
Die Omron-Gesellschaften sind nicht verantwortlich fur die Konformitat mit

Normen, Codes oder Vorschriften, die fiir die Kombination des Produkts bei der
Anwendung oder Verwendung des Produkts durch den Kaufer gelten. Auf Anfrage
des Kaufers stellt Omron die entsprechenden Zertifizierungsdokumente Dritter zur
Verfligung, in denen die Leistungsbereiche und Nutzungsbeschrankungen fiir das
Produkt angegeben sind. Diese Informationen allein reichen nicht aus, um die
Eignung des Produkts in Kombination mit dem Endprodukt, der Maschine, dem
System oder einer anderen Anwendung oder Verwendung vollstandig zu
beurteilen. Es liegt in der alleinigen Verantwortung des Kaufers, die Eignung des
jeweiligen Produkts fiir die Anwendung, das Produkt oder das System des Kaufers
zu bestimmen. Der Kaufer Gbernimmt in jedem Fall die Verantwortung fir die
Anwendung. VERWENDEN SIE DAS PRODUKT NIEMALS FUR EINE
ANWENDUNG, DIE EIN ERNSTES RISIKO FUR LEBEN ODER SACHWERTE
DARSTELLT, ODER IN GROSSEN MENGEN, OHNE SICHERZUSTELLEN,
DASS DAS SYSTEM ALS GANZES SO AUSGELEGT IST, DASS DIE RISIKEN
BERUCKSICHTIGT WERDEN, UND DASS DAS/DIE PRODUKT(E) VON OMRON
FUR DIE BEABSICHTIGTE VERWENDUNG INNERHALB DER GESAMTEN
ANLAGE ODER DES SYSTEMS RICHTIG AUSGELEGT UND INSTALLIERT
IST/SIND.

Programmierbare Produkte.

Omron Ubernimmt keine Verantwortung fiir die Programmierung eines pro-
grammierbaren Produkts durch den Benutzer oder die daraus resultierenden
Folgen.

Leistungsdaten.

Die auf den Websites, in Katalogen und anderen Materialien der Firma Omron
dargestellten Daten dienen dem Benutzer als Leitfaden fiir die Bestimmung der
Eignung und stellen keine Zusicherung dar. Sie kénnen das Ergebnis von Omrons
Testbedingungen darstellen, und der Benutzer muss sie mit den tatsachlichen
Anwendungsanforderungen in Beziehung setzen. Die tatsachliche Leistung
unterliegt der Garantie und den Haftungsbeschrankungen von Omron.

Anderung der Spezifikationen.

Produktspezifikationen und  Zubehér kénnen jederzeit aufgrund von
Verbesserungen und anderen Griinden geandert werden. Es ist unsere Praxis,
Teilenummern zu andern, wenn verdffentlichte Leistungsbereiche oder Merkmale
geandert werden oder wenn wesentliche Konstruktionsanderungen vorgenommen
werden. Einige Spezifikationen des Produkts kénnen jedoch ohne vorherige
Ankindigung geandert werden. Im Zweifelsfall kdnnen spezielle Teilenummern
zugewiesen werden, um wichtige Spezifikationen fiir lhre Anwendung zu fixieren
oder festzulegen. Bitte wenden Sie sich jederzeit an Ihren Omron-Vertreter, um die
tatsachlichen Spezifikationen des erworbenen Produkts zu bestatigen.

Irrtimer und Auslassungen.
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Die Informationen, die von Omron Companies prasentiert werden, wurden
Uberpriift und sind nach bestem Wissen und Gewissen korrekt; es wird jedoch
keine Verantwortung fiir Schreib-, Druck- oder Korrekturfehler oder Auslassungen
Ubernommen.
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Sicherheitsvorkehrungen

* Um einen sicheren Betrieb der Servomotoren und Servoantriebe der Serie
1S sowie der Peripheriegerate zu gewahrleisten, lesen Sie diese
Betriebsanleitung und das Benutzerhandbuch vollstandig durch und
vergewissern Sie sich, dass Sie die Produkte, die
Sicherheitsinformationen und die VorsichtsmalRnahmen verstehen, bevor
Sie den Betrieb aufnehmen.

*» Das Benutzerhandbuch kann Abbildungen der Produkte mit
abgenommenen Schutzabdeckungen enthalten, um die Komponenten der
Produkte im Detail zu beschreiben. Vergewissern Sie sich vor dem
Gebrauch, dass diese Schutzabdeckungen auf den Produkten angebracht
sind.

* Wenden Sie sich an lhren OMRON-Vertreter, wenn Sie ein Produkt nach
langerer Lagerung verwenden mdéchten.

m Definition von Vorsorglicher Information

* Die hier angegebenen Vorsichtsmalnahmen liefern  wichtige
Informationen zur Sicherheit. Achten Sie darauf, dass Sie die
Informationen zu den VorsichtsmaRnahmen beachten.

* Die folgenden Signalworter werden zur Kennzeichnung und
Klassifizierung von VorsichtsmaBnahmen in dieser Betriebsanleitung
verwendet.

Weist auf eine unmittelbare Gefahrensituation hin,
die, wenn sie nicht vermieden wird,

A (¢]= 3\ |28 wahrscheinlich zu schweren Verletzungen oder
zum Tod fUhren kann. AuRerdem kann es zu

schweren Sachschaden kommen.

Weist auf eine potenziell geféhrliche Situation hin,
die, wenn sie nicht vermieden wird, zu leichten
oder mittelschweren Verletzungen oder zu
AWARNUNG schweren Verletzungen oder zum Tod filihren
kann. Auflerdem kann es zu erheblichen
Sachschaden kommen.

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin,
die, wenn sie nicht vermieden wird, kann

dies zu leichten oder mittelschweren Verletzungen
oder zu Sachschaden fiihren.

A VORSICHT

Die Nichtbeachtung der als "Vorsicht" eingestuften Vorsichtsmaf3nahmen
kann ebenfalls zu schwerwiegenden Folgen fiihren. Beachten Sie immer diese
Vorsichtsmanahmen.
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m Erlduterung von Symbolen

Das Dreieckssymbol weist auf Vorsichtsmafnahmen und
Warnhinweise hin.

Der konkrete Vorgang ist im Dreieck dargestellt und im Text
erlautert.

Dieses Beispiel weist auf eine Vorsichtsmallnahme gegen
Stromschlag hin.

Das Dreieckssymbol weist auf Vorsichtsmaf3nahmen und
2 Warnhinweise hin.

Der konkrete Vorgang ist im Dreieck dargestellt und im Text

erlautert.
Dieses Beispiel weist auf eine allgemeine Vorsichtsmafinahme
hin.
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dargestellt und wird in Text.

Das ausgefiillite Kreissymbol kennzeichnet Vorgange, die Sie
g durchfuhren mussen. Der jeweilige Vorgang ist im Kreis
— Dieses Beispiel zeigt eine Anforderung an die Erdung.

m Warnung und Vorsicht
] Transportieren und Auspacken

/AWARNUNG

Beschéadigen Sie die Kabel nicht, ziehen Sie nicht daran und

belasten Sie sie nicht mit schweren Gegenstanden.

Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags, einer Fehlfunktion oder
eines Brandes.

[ Installation, Verdrahtung und Wartung

/AWARNUNG

Installieren Sie den Servoantrieb und den Servomotor
vor der Verdrahtung. Andernfalls kann es zu einem
Stromschlag kommen.

Stellen Sie sicher, dass die Erdung des 200-VAC-
Eingangsmodells Servoantrieb und Ser- vomotor 100 Q oder
weniger und des 400-VAC-Eingangsmodells 10 Q oder weniger
betragt.

Andernfalls kann es zu einem elektrischen Schlag kommen.
Entfernen Sie die Frontabdeckung, die Klemmenabdeckungen,
die Kabel und die Peripheriegerdate nicht, solange die
Stromversorgung eingeschaltet ist.

Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Schalten Sie vor der Verdrahtung oder Inspektion den
Hauptstromkreis aus und warten Sie mindestens die folgende
Zeit ab.
Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags oder von Verbrennungen.
10 Minuten: R88D-1SAN10F-ECT, R88D-1SAN15F-
ECT, R88D-1SAN20F-ECT, R88D-
1SAN30F-ECT
20 Minuten: R88D-1SANO2H-ECT, R88D-1SAN04H-
ECT, R88D-1SANO8H-ECT, R88D-
1SAN10H-ECT, R88D-1SAN15H-ECT,
R88D-1SAN20H-ECT, R88D-1SAN30H-ECT

> b @bk
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Beschéadigen Sie die Kabel nicht, ziehen Sie nicht daran und A
belasten Sie sie nicht mit schweren Gegenstanden.

Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags, einer Fehlfunktion oder
eines Brandes.

Verwenden Sie fur die Verdrahtung von Klemmen und A
Steckern geeignete Werkzeuge. Priifen Sie vor der

Verwendung, dass kein Kurzschluss vorliegt.

Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S 6
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/AWARNUNG

Verbinden Sie die Erdung des Rahmens im integrierten Kabel
sicher mit der (D) Erdung des Servoantriebs.
Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

Sehen Sie SicherheitsmalRhahmen, wie z. B. eine Sicherung,
vor, um einen Kurzschluss der externen Verdrahtung und einen
Ausfall des Servoantriebs zu verhindern.

Andernfalls kann ein Brand entstehen.

Installieren Sie den Servomotor, den Servoantrieb und die
Peripheriegerate auf nicht brennbaren Materialien wie Metallen.

Andernfalls kann ein Brand entstehen.

Halten Sie leitende oder brennbare Fremdkérper wie Schrauben,
Metallteile und Ol vom Servoantrieb und den Anschllssen fern.
Achten Sie besonders auf den Anschluss am oberen Teil des
Servoantriebs.

Andernfalls besteht Brand- oder Stromschlaggefahr.

>p B P

Entwerfen Sie die Konfiguration, um die
Spannungsversorgung/Netzteil des Hauptstromkreises zu
unterbrechen, wenn das ERR-Signal (Offner) der
Steuerausgangsfunktion ausgegeben wird (offen).

Bindeln Sie die integrierten Kabel

nicht. Andernfalls besteht

Brandgefahr.

Verriegeln Sie die Stecker des integrierten Kabels und des
Verlangerungskabels. Bei Nichtbeachtung besteht Brandgefahr.

> B P

[ Funktionsprifung

AWARNUNG

Verwenden Sie den Servomotor, den Servoantrieb und das
integrierte Kabel in einer bestimmten Kombination.
Andernfalls kann es zu Branden oder Gerateschaden kommen.
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] Verwendung

/AWARNUNG

Betreten Sie wahrend des Betriebs nicht den &
Arbeitsbereich. Andernfalls kann es zu Verletzungen
kommen.
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/AWARNUNG

Berlhren Sie den Kihler des Servoantriebs, den

Bremswiderstand oder den Servomotor nicht, wahrend die
Spannungsversorgung/Netzteil eingeschaltet ist oder fiir eine &
Weile nach dem Ausschalten, da sie heild werden.

Andernfalls besteht Brand- und Verletzungsgefahr.

Treffen Sie geeignete Malinahmen, um sicherzustellen, dass die
angegebene Leistung mit der Nennspannung geliefert wird. :

Seien Sie besonders vorsichtig an Orten, an denen die
Spannungsversorgung/Netzteile instabil sind.
Andernfalls kann es zu Stérungen kommen.

Wenn die Stromversorgung nach einer kurzzeitigen

Unterbrechung wiederhergestellt wird, kann das Gerat plétzlich

wieder anlaufen.

Nahern Sie sich bei der Wiederherstellung der Stromversorgung Q

nicht der Maschine. Malinahmen ergreifen, um die Sicherheit von
Personen in der Nahe zu gewahrleisten, auch wenn die Maschine
wieder in Betrieb genommen wird.

Andernfalls kann es zu Verletzungen kommen.

Verwenden Sie fiir die Verdrahtung von Klemmen und
Steckern geeignete Werkzeuge. Prifen Sie vor der A
Verwendung, dass kein Kurzschluss vorliegt.

Andernfalls kann es zu einem elektrischen Schlag kommen.

Achten Sie darauf, dass die Bedingungen fir die Installation des :

Kuhlkorpers, die im Handbuch angegeben sind, eingehalten
werden.
Andernfalls kann der Servoantrieb oder der Servomotor durchbrennen.

Wenn eine Last installiert wird, die den zulassigen Bereich
Uberschreitet, kann die dynamische Bremse beschadigt werden. Q

Achten Sie darauf, die richtige Last zu verwenden.
Bei Nichtbeachtung kann der Servoantrieb beschadigt werden.

Die dynamische Bremse ist flir das Anhalten im Falle eines
Fehlers vorgesehen und hat daher eine Kurzzeitbelastung. :

Wenn die dynamische Bremse aktiviert wird, muss vor der

nachsten Aktivierung ein Intervall von mindestens 3 Minuten
eingehalten werden, um einen Stromkreisausfall und das

Durchbrennen des dynamischen Bremswiderstands zu

verhindern.

Berlcksichtigen Sie bei der Konstruktion der Anlage den f

Abstand bis zum Stillstand des Servomotors, wenn
Sicherheitsiiberwachungsfunktionen verwendet werden.
Nichtbeachtung kann zu Verletzungen und Gerateschaden
fuhren.
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Stellen Sie keine brennbaren Materialien in der Nahe des

Servomotors, Servoantriebs oder der Peripheriegerate ab.

Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.

Wenn der Servoantrieb ausfallt, unterbrechen Sie die
Stromversorgung des Servoantriebs am
Spannungsversorgung/Netzteil.

Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.

7N
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AWARNUNG

Verwenden Sie einen geeigneten externen Bremswiderstand.

Installieren Sie eine externe Schutzvorrichtung, z. B. einen
Temperatursensor, um die Sicherheit bei der Verwendung des
externen Bremswiderstands zu gewahrleisten.

Wenn Sie dies nicht tun, besteht die Gefahr eines Brands.

Bevor Sie den Servoantrieb in einer realen Umgebung betreiben,
prifen Sie, ob er mit den neu eingestellten Parametern korrekt A
arbeitet.

Andernfalls kann es zu Schaden am Gerat kommen.

Wenn Sie ein System mit Sicherheitsfunktionen konstruieren,

stellen Sie sicher, dass Sie die relevanten Sicherheitsnormen und

alle damit zusammenhangenden Informationen in der A
Benutzerdokumentation kennen, und konstruieren Sie das

System so, dass es den Normen entspricht.

Nichtbeachtung kann zu Verletzungen oder Gerateschaden fiihren.

(1 Transportieren und Auspacken

/A\VORSICHT

Fassen Sie den Servoantrieb beim Transport nicht an den

Kabeln, der Schirmklemme, dem integrierten Stecker oder der

Motorwelle an. A
Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fihren.

Treten Sie nicht auf den Servoantrieb und stellen Sie keine
schweren Gegenstande darauf ab. Dies kann zu
Verletzungen flihren.

Uberlasten Sie das Produkt nicht. (Befolgen Sie die Anweisungen f

auf dem Produktetikett.)

Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fuhren.

Achten Sie beim Aufstapeln der Produkte auf die

vorgeschriebene Menge. Dies kann zu Verletzungen oder A
Ausfallen fihren.

7 Verdrahtung

/A\VORSICHT

Achten Sie beim Umgang mit dem Servoantrieb und dem
Servomotor auf scharfe Teile wie z. B. die Ecken des Gerats. A
Dies kann zu Verletzungen fiihren.
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VorsichtsmaRBnahmen fiir die sichere
Verwendung

Lagern oder installieren Sie den Servoantrieb nicht an den folgenden Orten. Es besteht die
Gefahr eines elektrischen Schlages, eines Brandes, e in e r Beschadigung der
Ausriistung oder einer Fehlfunktion.

Orte, die direktem Sonnenlicht ausgesetzt sind

« Orte, die Temperaturen auRerhalb des in den Spezifikationen angegebenen Bereichs
ausgesetzt sind

Orte, an denen die Luftfeuchtigkeit auRerhalb des in den Spezifikationen angegebenen
Bereichs liegt

Orte, die infolge starker Temperaturschwankungen der Kondensation ausgesetzt sind
Orte, die korrosiven oder brennbaren Gasen ausgesetzt sind

Orte, die Staub (insbesondere Eisenstaub) oder Salzen ausgesetzt sind

Orte, die Wasser, Ol oder Chemikalien ausgesetzt sind

Orte, die StéRen oder Vibrationen ausgesetzt sind

Medizinische Elektronik, wie z. B. Herzschrittmacher, kann zu Fehlfunktionen oder Verletzungen
flhren.

Wenn ein Fehler auftritt, beseitigen Sie die Fehlerursache und stellen Sie die Sicherheit
sicher, fiihren Sie dann die Fehlerriickstellung durch und starten Sie den Vorgang erneut.
Dies kann zu Verletzungen, Gerateschaden oder Verbrennungen fiihren.

Verwenden Sie ein Roboterkabel fiir die Verdrahtung, um den Servoantrieb und den
Servomotor separatanbew e glichen undfesten Teilen der Anlage zu installieren.
Dies kann zu Gerateschéden fiihren.

Schlielen Sie den Servoantrieb ohne Schiitz etc. an den

fS"irvomotor an. Dies kann zu Fehlfunktionen oder Gerateschaden

Ghren.

Verdrahten Sie die Kabel korrekt und sicher.

Durchgehender Motor, ungewolltes Verhalten der Bremse, Verletzungen oder Ausfall kénnen
die Folge sein.

Ergreifen Sie geeignete und ausreichende Gegenmafinahmen zur Abschirmung, wenn Sie
Systeme andenfolgenden Orten installieren. Dies kann zu Ausféllen fiihren.

« Orte, die statischer Elektrizitat oder anderen Formen von Larm ausgesetzt sind

« Orte, die starken elektromagnetischen Feldern ausgesetzt sind

 Orte mit moglicher Exposition gegentiiber Radioaktivitat

« Standorte in der Nahe von Netzanschlussleitungen

Bewegen Sie einen integrierten Stecker eines Servomotors nicht mehr als 5 Mal. Dies
kann zu einem Stromschlag, Gerateschaden oder Verbrennungen fiihren.

Achten Sie sorgfaltig auf die Finger, wenn die Hebel der Steckverbinder

verriegelt sind. Die Finger kénnen eingeklemmt werden.

VorsichtsmaRnahmen fiir die korrekte
Verwendung

Wenn Sie die Produkte beim Transport oder bei der Installation mit einem Gewicht von 20 kg
oder mehr anheben, lassen Sie das Produkt immer von zwei Personen anheben, indem Sie
ein anderes Metallteil als die Welle oder den integrierten Stecker greifen. Greifen Sie nicht
an ein Kunststoffteil.

Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fihren.

Entsprechendes Modell: R88M-1AM2K715T-Bo, R88M-1AM3K015C-Bo

Priifen Sie, ob die Ringschrauben nach dem Auswechseln nicht locker sind.

Wenn sie lose sind, kénnen sich die Schrauben I16sen und der Servomotor kann wahrend des
Transports durchdie Verwendung von Ringschrauben herunterfallen.
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Stellen Sie den menschlichen Kérper wahrend des Transports nicht unter den Servomotor.
Achten Sie unbedingt auf die

Einbaurichtung. Dies kann zu

Fehlfunktionen flihren.

Achten Sie auf den vorgeschriebenen Abstand zwischen dem Servoantrieb und der
Innenseite des Bedienfelds oder anderer Geréte.

Dies kann zu Branden oder Fehlfunktionen fiihren.

Uben Sie keine starken StéRe auf die Motorwelle, den integrierten Stecker oder

den Servoantrieb aus. Dies kann zu Fehlfunktionen fihren.
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Berlihren Sie die Passfedernuten nicht mit bloRen Handen, wenn der Servomotor mit
wellenformigen Passfedernuten verwendet wird.

Dies kann zu Verletzungen flihren.

Verwenden Sie nicht-magnetische Befestigungsschrauben. Beachten Sie auch, dass die
Tiefe einer montierten Schraube nicht die effektive Gewindelange erreicht.

Dies kann zu Gerateschaden fiihren.

Achten Sie auf die zulassige Axiallast des Servomotors. Dies

kann zu Gerateschéaden fuhren.

Installieren Sie Gerate, die einen Absturz verhindern und St6Re reduzieren.

Betreiben Sie den Servomotor nicht auRBerhalb des zulassigen Bereichs, indem Sie die
Sperrfunktion des Antriebs, wie z. B. den Nachlauf, verwenden.

Je nach Anhalteweg kann es zu einem Aufprall auf die Hubkante kommen und Schaden an
der Ausristung kénnen die Folge sein.

Die Ansaug- und Auslassoéffnungen dirfen nicht blockiert werden.

Achten Sie darauf, dass keine Fremdkorper in den

Servoantrieb gelangen. Dies kann zu einem Brand

fihren.

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben, die Klemmenblockschrauben und die Schrauben
der Abschirmung fiir den Servoantrieb und den Servomotor mit dem angegebenen
Drehmoment an.

Dies kann zum Scheitern fiihren.

Verwenden Sie fir die Verdrahtung von Schraubklemmen Crimp-Kabelschuhe.

Schlielen Sie keine blanken Litzen direkt an die

Klemmenbldcke an. Dies kann zu einem Brand fiihren.

Verwenden Sie immer die in diesem Dokument angegebene

Spannung des Spannungsversorgung/Netzteils. Dies kann zu

Verbrennungen flhren.

SchlieRen Sie kein handelsubliches Spannungsversorgung/Netzteil

?irekt an den Servomotor an. Dies kann zu Branden oder Ausféllen

Uhren.

Trennen Sie alle Verbindungen zum Servoantrieb und Servomotor, bevor Sie einen
Megger-Test (Isolationswiderstandsmessung) am Servoantrieb und Servomotor
durchfiihren.

Andernfalls kann es zu einem Ausfall des Servoantriebs und des Servomotors kommen.
Flhren Sie keine Durchschlagsfestigkeitspriifung an Servoantrieb und

Servomotor durch. Interne Elemente kénnen beschadigt werden.

Flhren Sie die Verdrahtung und den

Zusammenbau sorgfaltig durch. Sie kénnten

sich verletzen.

Tragen Sie die Schutzausriistung, wenn Sie den Hauptstromkreis-Steckverbinder, den
Hauptstromkreis-Steckverbinder A, den Hauptstromkreis-Steckverbinder B, den Stecker
fur die Spannungsversorgung der Steuerung oder den Motorkonnektor
installieren oder entfernen.

Wenden Sie keine Kraft mehr an, nachdem der Vorsprung des Steckverbinderéffners den
unteren Totpunkt erreicht hat. (Als Richtwert sollten Sie keine Kraft von 100 N oder mehr
aufbringen).

Achten Sie darauf, Uberspannungsschutzgerate zu installieren, wenn Sie eine Last mit
einer Induktionsspule, z. B. ein Relais, an die Steuerausgangsklemme anschlief3en. Dies
kann zu Fehlfunktionen oder Gerateschaden flihren.

Achten Sie darauf, eine Abschirmklemme nach einem bestimmten Verfahren zu
installieren. Dies kann zu einem Stromschlag fiihren.

Schlagen Sie nicht mit einem Hammer auf die Stecker. Dies kann zu Beschadigungen fiihren.
Installieren Sie eine Not-Halt-Vorrichtung aufRerhalb der Maschine, damit der Betrieb
gestoppt und die Spannungsversorgung/Netzteil sofort unterbrochen werden kann.

Dies kann zu Verletzungen fiihren.

Stellen Sie die Parameter nicht auf extreme Werte ein, da dies den Betrieb instabil macht. Dies
kann zu Verletzungen fiihren.
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Sorgen Sie fiir eine ausreichende Steifigkeit, wenn Sie einen

Servomotor in ein Gerét einbauen. Dies kann zu einer Beschadigung

oder Fehlfunktion des Geréts filhren.

Wenn wéhrend eines Testbetriebs ein Problem in der seriellen Kommunikation oder im

Computer auftritt, haben Sie keine Mdglichkeit, den Servomotor anzuhalten.

Schlielen Sie einen extern installierten Not-Aus-Schalter usw. an den Fehlerstopp-

lI(Eingang des Mehrzweck-Eingangs an, damit der Servomotor unbedingt gestoppt werden
ann.
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Wenn Sie den Servomotor mit Passfeder verwenden, betreiben Sie den Servomotor in
einem Zustand, in dem die Passfeder nicht aus der Welle springen kann.

Andernfalls besteht die Gefahr, dass Personen in der Nahe des Gerats durch die Sprungtaste
verletzt werden.

Uberpriifen Sie die Welle vollsténdig, wenn Sie eine Bremsverriegelung mit dem PC-Tool
zurlicksetzen.

Betreiben Sie den Servomotor nicht mit einer externen

Antriebsquelle. Dies kann zu einem Brand fiihren.

Uberpriifen Sie die neu eingestellten Parameter auf korrekte Ausfiihrung, bevor Sie sie
tatsachlich verwenden.

Installieren Sie eine Anhaltevorrichtung an der Maschine,

um die Sicherheit zu gewéhrleisten. Die Haltebremse ist

keine Haltevorrichtung zur Gewahrleistung der Sicherheit.

Dies kann zu Verletzungen fiihren.

Fihren Sie einen Testbetrieb durch, nachdem Sie sich vergewissert haben,

dass das Gerat nicht beeintrachtigt ist. Dies kann zu Schaden an der

Ausristung fihren.

Verwenden Sie die eingebaute Bremse des Servomotors nicht fiir normale
Bremsvorgange. Dies kann zu Fehlfunktionen fiihren.

Fuhren Sie nach einem Erdbeben unbedingt

Sicherheitstiberpriifungen durch. Es kann zu

Stromschlagen, Verletzungen oder Branden kommen.

Schalten Sie ein Not-Aus-Relais (Sofortstopp) in Reihe mit dem Ausgang der
Bremsverriegelung. Dies kann zu Verletzungen oder Ausfallen fiihren.

Verwenden Sie das Kabel nicht, wenn es in Ol oder

Wasser liegt. Dies kann zu einem Stromschlag,

Verletzungen oder Feuer fiihren.

Installieren Sie Sicherheitsvorrichtungen, um ein Leerlaufen oder Blockieren der
elektromagnetischen Bremse oder des Getriebekopfes oder ein Austreten von Fett aus
dem Getriebekopf zu verhindern.

Verletzungen, Schaden oder Beeintrachtigungen sind die Folge.

Schalten Sie die Spannungsversorgung/Netzteil unbedingt aus, wenn Sie den Servoantrieb ber
tfeinen langeren Zeitraum nicht benutzen. Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen
Uhren.

Wenn der Servomotor nicht gesteuert wird, ist es méglicherweise nicht mdéglich, den Stopp
aufrechtzuerhalten. Um die Sicherheit zu gewahrleisten, muss eine Stoppvorrichtung
installiert werden.

Dies kann zu Schaden am Gerat oder zu Verletzungen fiihren.

Fihren Sie den Stellmotor in regelméRigen Abstédnden etwa eine Umdrehung aus, wenn
die Oszillation in einem kleinen Winkel von 45° oder weniger weiterlauft.

Dies kann zum Ausfall des Stellmotors fiihren.

Wenn der Unterschied zwischen der vom Servoantrieb angezeigten Position vor dem
Ausschalten der Spannungsversorgung/Netzteil und der Position nach dem Einschalten
der Spannungsversorgung eine Umdrehung oder mehr betragt, ist zu prifen, ob die
Geréte in geeigneten Bereichen platziert sind.

Stellen Sie den Betrieb sofort ein und unterbrechen Sie die
Spannungsversorgung/Netzteil, wenn ungewdhnliche Gerliche, Gerdusche, Rauchen,
abnormale Warmeentwicklung oder Vibrationen auftreten.

Der Servoantrieb oder Servomotor kann beschadigt werden oder durchbrennen.
Unterbrechen Sie wahrend der Wartung die Spannungsversorgung/Netzteil. Andernfalls
besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Ubertragen Sie nach dem Austausch des Servoantriebs alle fiir die Wiederaufnahme des
Betriebs erforderlichen Daten auf den neuen Servoantrieb, bevor Sie den Betrieb wieder
aufnehmen.

Dies kann zu Gerateschaden fiihren.

Reparieren Sie den Servoantrieb nicht, indem
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Sie ihn demontieren. Es besteht die Gefahr eines
Stromschlags oder einer Verletzung.

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
Betriebsanleitung



Allgemeine Spezifikationen fiir Servoantriebe

Artikel

Spezifikationen

Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit im
Betrieb

0 bis 55°C, max. 90% (ohne Kondensation)

Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit
bei der Lagerung

-20 bis 65°C, max. 90% (ohne Kondensation)

Betriebs- und Lageratmosphare

Keine korrosiven Gase

Betriebshohe

Maximal 1.000 m.

Vibrationsfestigkeit

10 bis 60 Hz und bei einer Beschleunigung
von 5,88 m/s? oder weniger (nicht im
Dauerbetrieb mit der Nennfrequenz zu
betreiben)

Isolationswiderstand

Zwischen den Klemmen der
Spannungsversorgung/Netzt
eile undden PE-Klemmen: 0,5 MQ min.
(bei 500 VDC)

Durchschlagsfestigkeit

Zwischen den Klemmen der
Spannungsversorgung/Netzteil

nalen und PE-Klemmen: 1.500 VAC fiir 1
Minute bei 50/60 Hz

(7]
a
>
c
N
N
a

IP20 (eingebaut in IP54-Panel)

EMV-Richtlinien

EN 61800-3 zweite Umgebung, Kategorie C3
(EN 61000-6-7: Funktionale Sicherheit)

Niederspannungsrichtlinie

EN 61800-5-1

EU-Richtlinien

Maschinenrichtlinie

Internationale Norm

EN ISO 13849-1 PLe/Kat.3

EN 61508 SIL3

EN 62061 SIL CL3

EN 61800-5-2 SIL3 (STO/SS1/SS2/SOS/SLS/
SLP/SDI/SBC)

UL-Normen

UL61800-5-1

CSA-Normen

CSA C22.2 No.274

Hinweis: 1. die obigen Angaben beziehen sich auf
Einzelpriifungen. Die Ergebnisse kénnen unter
zusammengesetzten Bedingungen abweichen.

2. Trennen Sie alle Verbindungen zum Servoantrieb, bevor Sie einen Megger-Test
(Isolationswiderstandsmessung) an einem Servoantrieb durchfiihren. Andernfalls kann es zu
einem Ausfall des Servoantriebs kommen. Fiihren Sie keine Durchschlagsfestigkeitspriifung
an dem Servoantrieb durch. Interne Elemente kénnen beschadigt werden.

m Leistungsbereich des Servoantriebs
200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

. - Modell (R88D-1SAN)
kel ﬁ'"h 02H-ECT O4HECT | OBHECT
200 bis 240 (170 bis 252)"
Nennspannung VAC Einphasig/3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60 (47,5 bis 63) ™
Eingangs- __|Einphasig ARMS[27 [4.6 [73
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nennstrom 3-phasig ARMS|1.5 27 4.0
Nennleistung w 200 400 750
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS| 1.5 25 46
Gewicht kg 26 26 26
. ) Modell (R88D-1SAN)
boie ﬁ'"h O2HECT | O4HECT | GBHECT
AuRere Abmessungen
(BxHxT) mm  |85x180%215
; ) Modell (R88D-1SAN)
el 5'"“‘* 1OHECT | 1SHECT | 20HECT | 30HECT
200 bis 240 (170 bis 252)"
Einphasi
Nennspannung VAC 3-phasig i3 3-phasig
phasig
Netzfrequenz Hz 50/60 (47,5 bis 63)
Eingangs-  |Einphasig ARMS/— 15.7 — —
nennstrom | 3-phasig ARMS[5.8 9.0 13.0 15.9
Nennleistung W 1k 1.5k 2k 3k
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|7.7 9.7 16.2 223
Gewicht kg 26 4.2 4.2 42
RuBere Abmessungen mm  |85x180x215 | 110x180x225
(BxHxT)

*1. Die Werte auBerhalb der Klammern geben den Nennwert an, die Werte innerhalb der Klammern
d e n Bereich der zulassigen Abweichung.

400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooF-ECT
Verwenden Sie flr die Modelle mit 400-VAC-Eingang ein geerdetes 400-VAC-3-Phasen-

Netzteil.
; " Modell (R88D-1SAN)
(ARG E'"he 10FECT | 15FECT | 20FECT | 30FECT
- - ol
Nennspannung VAC 380 b|§ 480 (323 bis 504)
3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60 (47,5 bis 63)
Eingangsnennstrom ARMS|3.1 43 6.5 84
Nennleistung w 1k 1.5k 2k 3k
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|4.1 4.7 78 1.3
Gewicht kg 42 42 42 42
Auflere Abmessungen mm  |110x180x225

(BxHxT)

*1. Die Werte auRerhalb der Klammern geben den Nennwert an, die Werte innerhalb der Klammern
d e n Bereich der zulassigen Abweichung.
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Installation und Merkmale

m Platzverhéltnisse um Servoantriebe

« Installieren Sie die Servoantriebe entsprechend den in der folgenden Abbildung
gezeigten Abmessungen und stellen Sie sicher, dass die Warme aus dem Inneren der
Servoantriebe und die Konvektion im Schaltschrank richtig abgeleitet werden.
Wenn die Servoantriebe nebeneinander installiert sind, installieren Sie einen Lufter zur
Luftzirkulation, um ungleichméaRige Temperaturen im Schaltschrank zu vermeiden.

[ Einzelgerat-Installation

Vorderansicht Seitenansicht
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[ Side-by-Side-Installation

Vorderansicht Seitenansicht
Abmessungen Abstand

T Mindestens 100 mm.

R88D-1SAN02H-ECT/-1SANO4H-ECT/ .
1SANOSH-ECT Mindestens 150
mm.
B R88D-1SAN10H-ECT/-1SAN15H-ECT/
-1SAN20H-ECT/-1SAN30H-ECT/-1SAN10F-ECT/ Mindestens 180
-1SAN15F-ECT/-1SAN20F-ECT/-1SAN30F-ECT mm.
s1 Mindestens 40 mm.
2 Mindestens 10 mm.
R88D-1SAN02H-ECT/-1SANO4H-ECT/ )
~1SANOBH-ECT/-1SAN10H-ECT Mindestens 45

¢ R88D-1SAN15H-ECT/-1SAN20H-ECT/
-1SAN30H-ECT/-1SAN10F-ECT/-1SAN15F-ECT/ Mindestens 60
-1SAN20F-ECT/-1SAN30F-ECT mm.

c2 Mindestens 50 mm.

c3 Mindestens 80 mm.

Installieren Sie den Servoantrieb auf einer vertikalen Metallfléche.

Entfernen Sie von jeglicher Farbe oder Lackierung der Oberfliche, auf der Sie die
Servoantriebe installieren, um die elektrische Leitung zu gewahrleisten. Es wird auch
empfohlen, eine leitfdhige Beschichtung aufzutragen, wenn Sie die Montagehalterung
selbst anfertigen.

Das empfohlene Anzugsdrehmoment fiir die Installation des Servoantriebs betragt 1,5 N-m.
Vergewissern Sie sich, dass das Gewinde eine ausreichende Festigkeit aufweist, um dem
empfohlenen Drehmoment standzuhalten.

Sie kénnen Servoantriebe ohne den Abstand von S; installieren, wenn die
Betriebsumgebungstemperatur zwischen 0 und 45°C liegt.

Montieren Sie eine Abschirmklammer mit den im Lieferumfang enthaltenen oder angegebenen
Schrauben.
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m Montage Richtung
Drehen Sie die Unterseite des Servoantriebs in Richtung der Schwerkraft.

It
{
ol

=

f:' I chtu:i’g der Schwerkraft

Unterseite des
Servoantriebs

Vorderansicht Seitenansicht

m Bedingungen der Betriebsumgebung

Die Umgebung, in der der Servoantrieb betrieben wird, muss die folgenden Bedingungen erfillen.
Wird der Servoantrieb unter anderen Bedingungen betrieben, kann es zu Fehlfunktionen
kommen.

Artikel Spezifikationen
Betriebliche Umgebungstemperatur 0 bis 55°C
Luftfeuchtigkeit der Betriebsumgebung max. 90% (ohne Kondensation)
Betriebsklima Keine korrosiven Gase
Betriebshohe Maximal 1.000 m.

m Steuerung der Umgebungstemperatur

Um ein hohes MaR an Zuverlassigkeit zu gewahrleisten, wird der Betrieb in einer
Umgebung mit minimalem Temperaturanstieg empfohlen.

Wenn Servoantriebe in einem geschlossenen Raum, wie z. B. einem Schaltschrank, installiert
werden, kann die Umgebungstemperatur aufgrund der von jedem Gerét erzeugten Warme
ansteigen. Verwenden Sie einen Lifter oder ein Klimageréat, um die Umgebungstemperatur
des Servoantriebs unter den Betriebsbedingungen zu halten.

Die Oberflache des Servoantriebs kann sich bis zu 30°C Uber die Umgebungstemperatur
erhitzen. Verwenden Sie hitzebestandige Materialien fir die Verdrahtung und halten Sie
Abstand zu hitzeempfindlichen Geréaten und Verdrahtungen.

Der Einsatz des Servoantriebs in einer heilen Umgebung verkirzt seine Lebensdauer.
Wenn Sie den Servoantrieb im Dauerbetrieb einsetzen, verwenden Sie einen Liifter oder eine
Klimaanlage, um die Umgebungstemperatur auf oder unter 40°C zu halten.
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m Fremdkorper aus den Geréaten fernhalten

« Achten Sie bei Installation und Betrieb darauf,

dass keine Fremdkorper

wie

Metallteile, Ol Bearbeitungsdl, Staub oder Wasser in den Servoantrieb gelangen.

« Bringen Sie eine Abdeckung Uber dem Servoantrieb an oder treffen Sie andere
Vorkehrungen, um zu verhindern, dass Fremdkorper wie Bohrspane wahrend der
Installation in den Servoantrieb gelangen. Entfernen Sie die Abdeckung unbedingt nach
Abschluss der Installation. Wenn die Abdeckung wahrend des Betriebs aufgesetzt bleibt, wird
die Warmeabgabe des Servoantriebs blockiert, was zu Fehlfunktionen fiihren kann.

m Verdrahtung

Schutz
Element

Entstorfilter

(EMV-

Filter)

Servoantrieb

Servomotor

| Encoder !

! Encoder |

ElEIE

L
T

oV

« Das obige Diagramm zeigt die Verdrahtung des Servomotors mit'dem Temperaturschutz.
+ Die Lange des integrierten Kabels darf hchstens 50 m betragen.”!

2JE]

B EEER

1

F Bl=li<lc]

1

+ SchlieBen Sie einen Lasttrennschalter und eine Sicherung als Schutzelement an.
*1 Die Kabellange entspricht nicht den EMV-Richtlinien.
Siehe die Kompatibilitatsbedingungen der EU-

Richtlinien.

m Uberlastverhalten (elektronische Thermofunktion)

+ Jedes Modell ist mit einem elektronischen Motoriiberlastungsschutz ausgestattet.

« Der Servoantrieb ist mit einem Uberlastungsschutz (elektronische Thermosicherung)
ausgestattet, um Servoantrieb und Servomotor vor Uberlastung zu schiitzen. Im Falle einer
Uberlastung beseitigen Sie zunéchst die Fehlerursache und warten Sie dann, bis die
Temperatur des Servomotors gesunken ist, bevor Sie die Stromversorgung
wieder einschalten. Wenn der Fehlerreset in kurzen Abstanden wiederholt wird, kénnen die
Motorwicklungen durchbrennen.

« Der Parameter "Servoantrieb” darf nicht héher als der Volllaststrom des Servomotors

eingestellt werden.
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[ R88M-1AM20030T

Erkennungszeit

1 R88M-1AM40030T
10000

= = S,BS (Drehung) = ==S
— ! (Drehung)
S,BS (Sperre) 1000 —_—
08,80s = (Sperre)
(Drehung) N 100 === BS (Drehung)
— 08,B0S 2 —— BS (Sperre)
(Sperre) 2 B8 ----- 08,B0S (Drehung)
s — 08,808
o) “~~(Sperre)
] N L
T SY?T\V'T'\ el o ol e e e o 8
TP P TP T 0.4 328 o T [Ty

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

1 R88M-1AM75030T
10000,
= = S,BS (Drehung)
m—S,BS (Sperre)
-- 0SBOS
(Drehung)
— 0S,BOS

Erkennungszeit

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

1 R88M-1AL1KO030T
10000,

= = 1AL1KO30T
(Drehung)

w— 1AL1K030T
(Sperre)

Erkennungszeit

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%)]

[ R88M-1AL1K530T/-1AM1K515T
10000,

== 1AL1K530T (Drehung)

— 1AL1K530T
(Sperre)

~ 1AM1K515T (Drehung)|

— 1AM1K515T

Erkennungszeit

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%)]

[ R88M-1AL2KO030T

= = 1AL2KO030T (Drehung)|
w—1AL2K030T
(Sperre)

Erkennungszeit

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%)]
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[ R88M-1AL2K630T/-1AM2K715T

= 1AL2K630T

(Drehung)
1000 m— 1AL2K630T
(Sperre)
100/A) === 1AM2K715T (Drehung
— 1AM2K715T

Erkennungszeit

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%)]

1 R88M-1AL1K530C/-1AM1K515C
10000

== 1AL1K530C (Drehung)|

m— 1AL1K530C (Sperre)

- 1AM1K515C
(Drehung)

— 1AM1K515C (Sperre)

Erkennungszeit

) R88M-1AL75030C/-1AL1K030C

= = 1AL75030C
(Drehung)
w—1AL75030C
(Sperre)
-= 1AL1K030C
(Drehung)
— 1AL1K030C

(Sperre)

Erkennungszeit

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

[ R88M-1AL2K030C

10000 = = 1AL2K030C
(Drehung)

1000 — 1AL2K030C

. (Sperre)

[}

& 100

123 E=

> E=

=1

<

o

Q

<

w

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

I R88M-1AL3K030C/-1AM3K015C
10000

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]

== 1AL3K030C (Drehung
= 1AL3K030C (Sperre)
1000} - 1AM3K015C
= (Drehung)
[ —_—
8 100 1AM3K015C (Sperre)
o
=
2
c 10
g
0=z
1
0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
Ausgangsstromverhaltnis [%]
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Klemmleiste

m Spezifikationen der Klemmleiste

Symbol Name Spezifikationen
R88D-1SANooH-ECT
L1 + 200 bis 750 W, 1,5 kW: Einphasig 200 bis 240 VAC (170 bis
252 VAC) 50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz)
L2 Eingang * 200 W bis 3 kW: 3-phasig 200 bis 240 VAC (170 bis 252 VAC)
Spannungsversor 50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz)

gung/Netzteil*1

R88D-1SANooF-ECT
+ 1 bis 3 kW: 3-phasig 380 bis 480 VAC (323 bis 504 VAC)

L 50/60 Hz (47,5 bis 63 Hz)
FOYAVE -
24V2_|Eingang 24 VDC10%
0oVv+3 Spannungsversorgu
ng/Netzteil des
Controllers
Wenn der interne Bremswiderstand verwendet wird:
B4 s Offen zwischen B1 und B2.
Anschlussklemmen fiir |- SchlieRe B2 und B3 kurz.
B2 externen Wenn der externe Bremswiderstand verwendet wird:
B3 Bremswiderstand « SchlieRen Sie den externen Bremswiderstand zwischen B1
und B2 an.
« Offen zwischen B2 und B3.
N1 Wenn die DC-Drossel nicht verwendet wird:
DC- + Schliefen Sie N1 und N2
N2 Drosselanschlussklem |kurz. Wenn die DC-Drossel
men verwendet wird:
+ Schliefen Sie die DC-Drossel zwischen N1 und
N2 an.
U Phase U Dies sind die Ausgangsklemmen
\Y Phase V zum Servomotor.
w Motoranschlusskle Phase W Achten Sie auf die richtige
mmen Verdrahtung.
FG*s FG Dies ist eine Erdungsklemme fir
den Servomotor.

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Beim R88D-1SANOcH-ECT und R88D-1SAN10H-ECT lautet das Symbol fiir diese Klemme 24V.
*3. Beim R88D-1SANOoH-ECT und R88D-1SAN10H-ECT lautet das Symbol fiir diesen Anschlussf .

*4. Beim R88D-1SANOoH-ECT und R88D-1SAN10H-ECT lautet das Symbol fiir diesen Anschluss P/B1.

*5. Nur die Modelle R88D-1SAN15H-ECT, R88D-1SAN20H-ECT, R88D-1SAN30H-ECT und R88D-
1SANooF-ECT haben diesen Anschluss.
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[ Hauptstromkreisanschluss (CNA): R88D-1SANOoH-ECT/R88D-1SAN10H-ECT

Pin Nr.

Symbol

1
L1 ]
O

L2 [ E—

L3

B3

B2

P/B1

N1

N2

O O N D|W|[N| =

N3 (Reserviert)

N
o

24V

1"

2

] Motoranschluss (CNC): R88D-1SANOoH-ECT/R88D-1SAN10H-ECT

Pin Nr. Symbol
p U 1 2 3
0 o
2 v ORON®,
3 w

Hauptstromkreisans

chluss A (CNA): R88D-1SAN15H-ECT/R88D-1SAN20H-

ECT/R88D- 1SAN30H-ECT/R88D-1SANooF-ECT

Pin Nr. Symbol
— B1 B1 B2 B3 L3 L2 L1
— B2 I 1 I I
- B3 © O 0000
— L3 =R
— L2
- L1
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Hauptstromkreisanschluss B (CNB): R88D-1SAN15H-ECT/R88D-1SAN20H-
ECT/R88D- 1SAN30H-ECT/R88D-1SAN0oF-ECT

Pin Nr. Symbol
N3 N2 N1 P

— N3 (Reserviert)
- “ 00000
- v O 00O

— P (Reserviert)

[ Motoranschluss (CNC): R88D-1SAN15H-ECT/R88D-1SAN20H-ECT/R88D-
1SAN30H-ECT/R88D-1SANooF-ECT

Pin Nr. Symbol
— w W V. U FG
- v o odon
- u O O 0O O
- FG =

Anschluss fir Spannungsversorgung/Netzteil des Controllers (CND): R88D-
1SAN15H-ECT/ R88D-1SAN20H- ECT/ R88D-1SAN30H-ECT/ R88D-
1SANooF-ECT

Pin Nr. Symbol
1 +24V 1z 3
O o
2 ov OO0
3 —

m Klemmleiste Leitungsquerschnitte

Die folgenden Tabellen zeigen den Nennstrom, der zur Klemmenleiste des Servoantriebs
fliet, und die entsprechenden Leitungsquerschnitte. Verwenden Sie fiir den Hauptstromkreis
eine Leitung mit einer Nennspannung von 600 V oder héher.

Der Leitungsquerschnitt wird fir die Verwendung von hitzebestdandigem, mit
Polyvinylchlorid isoliertem Draht (HIV) bei einer Umgebungstemperatur von 50°C festgelegt.
[ Leitungsquerschnitte fiir 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

i i Modell (R88D-1SAN)
AL Finhe GaH-ECT 04H-ECT 08H-ECT
Kapazitat der kVA 0.6 1.0 14
Spannungsversorgung/Netzteil
Nemnst |0 |57/1.52 46/2.772 7.3/4.02
Eingang rom RMS

Spannungsversor . AWG18 bis 14 )

una/Netzteil*1 . _ AWG20 bis 14 h AWG16 bis 14
gung 's‘cemt‘tgsque' 10,5 bis 2,0 mme |[%25 P$ 20114 3 his 2.0 mime
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gingang Leitungsquer — AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm?
pannungsversorgun .
. schnitt
g/Netzteil des
Controllers
i i Modell (R88D-1SAN)
Artikel Sinhe  GoHECT 04H-ECT 08H-ECT

Motoranschlussklemme Nennst A 15 25 46
3 rom RMS

Leitungsq |— AWG21 bis 14/0,5 bis 2,0 mm?

uerschnitt

Leitungs_q — AWG12/2,5 mm? oder groRer
Schutzleiter uerschnitt

Grofe der |— M4

Schraube

Anzugsdreh Nem 112

moment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieBen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die

dreiphasige Eingangsleistung.

*3. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die gleiche
Strombelastbarkeit vor.

® | eitungsquerschnitte fir 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

i i Modell (R88D-1SAN)
Loile M€ {OH-ECT | 1SH-ECT | 20H-ECT | 30F-ECT
Kapazitat der kVA 2.0 25 36 4.7
Spannungsversorgung/Netzteil
r"i}i’]‘”“ A |58 15.7/9.92 130 15.9
Hauptstromkreis RMS
Spannungsversorgung/Netzt AWG16 bis 14
ei-Eingang™ Leitungsq |— /1,3 bis 2,0 |AWG12 bis 8/3,3 bis 8,4 mm?
uerschnitt mm2
Eingang . . . 5
Spannungsversorgun Le|tung§q — AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm
. uerschnitt
g/Netzteil des
Controllers
Nemnst Ia |77 97 162 223
Motoranschlussklemme RMS
n'3 AWGH18 bis 14 |AWG18 bis 8 )
Leiingsq |~ |/10bis2,0 |1.0bis84 (ARCIODSE
uerschnitt mm2 mm2 B B
Leitungsq |— AWG12/2,5 mm? oder groRer
Schutzleiter, uerschnitt
Grole der |— M4
Schraube
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Anzugsdreh

N-m ‘ 12
moment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die

dreiphasige Eingangsleistung.

*3. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die gleiche
Strombelastbarkeit vor.

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S 26
Betriebsanleitung



® | eitungsquerschnitte fur 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooF-ECT

’ . Modell (R88D-1SAN)
Artikel FINMeTOFECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
Kapazitat der kVA |2.0 21 42 5.0
Spannungsversorgung/Netzteil
pemnst a1 43 65 8.4
Eingang RMS
Spannungsversor AWG14
gung/Netzteil des Leitungsq |— AWG16 bis 8/1,3 bis 8,4 mm? bis  8/2,0
Hauptstromkreise | uerschnitt bis 8,4 ™M2
s
Bingang Leitungsq |—  |AWG20 bis 16/0,5 bis 1,5 mm?
Spannungsversor '
; uerschnitt
gung/Netzteil des
Controllers
Motoranschlussklemme Nennst A 41 4.7 7.8 11.3
™1 rom RMS
Leitungsq |— AWG18 bis 8/1,0 bis 8,4 mm?
uerschnitt
Leitungs_q — AWG12/2,5 mm? oder groRer
Schutzleiter, uerschnitt
Grofe der |— M4
Schraube
Anzugsdreh Nem 112
moment

*1. Sehen Sie fir die Verdrahtung der Motoranschlussklemmen und fiir die von B1 und B2 die gleiche
Stromkapazitat vor.
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m Vorgehensweise bei der Verdrahtung der Klemmenleiste

1. Entfernen Sie vor der Verdrahtung den Klemmenblock vom Servoantrieb.
Der Servoantrieb kann beschéadigt werden, wenn die Verdrahtung bei aufgesetztem
Klemmenblock vorgenommen wird.

2. Ziehen Sie die Ummantelung vom Draht ab.
Wenn das abisolierte Kabel geknickt, locker oder durch Verdrillung zu groB ist, drehen Sie es
vorsichtig um und priifen Sie die Lange des Kabels mit einem Messgerat, bevor Sie es
verwenden.
Glatten Sie die Schnittflache der Verdrahtung und die abisolierte Oberflache der Umhdillung.
Oder Sie kénnen eine Aderendhiilse verwenden.

1 R88D-1SAN02H-ECT/-1SAN04H-ECT/-1SANO8H-ECT/-1SAN10H-ECT
Abisoliermall  ———
|
|
Verdrahtung ===

~—> Abisolierlange
8,5+0,5mm

R88D-1SAN15H-ECT/-1SAN20H-ECT/-1SAN30H-ECT/-1SAN10F-ECT/
-1SAN15F-ECT/-1SAN20F-ECT/-1SAN30F-ECT

Abisoliermaly Abisoliermal} |
E 2
-

\/:e ;ra Eung -~ erdrahtung <——*>

Abisolierlange Abisolierlange
8,5+0,5mm 13,7+0,5mm
(CND) (CNA/CNB/CNC)

3. Schlieen Sie die Verdrahtung an.
Stecken Sie den Haken des Feder6ffners in ein quadratisches Loch, das sich auf der
gleichen Seite wie die Drahtlocher befindet, und driicken Sie den Hebel des Federdffners
mit dem Daumen nach unten, bisereinrastet.
Flhren Sie den Draht vollstéandig in die Rickseite eines Drahtlochs ein, wahrend Sie den
Hebel des Federoffnersgedrickt halten.
Lassen Sie den Hebel los und ziehen Sie dann vorsichtig am Kabel, um zu priifen, ob es sich
nicht 18st.

Federdffner
Federoffner
|

Verdrahtung
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Federéffner

Verdrahtung

m Anschluss eines externen Bremswiderstandes

Wenn ein externer Bremswiderstand erforderlich ist, entfernen Sie den Kurzschlussbriicke von
B2 und B3, und schlielen Sie einen externen Bremswiderstand zwischen B1 und B2 an, wie
unten gezeigt.

Servoantrieb
Externer Bremswiderstand

Entfernen Sie die Kurzschlussbriicke von B2 und B3.

m Anschluss der Uberspannungskategorie
Wenn eine DC-Drossel erforderlich ist, entfernen Sie den Kurzschlussbriicke von N1
und N2 und schlieBen Sie eine DC-Drossel zwischen N1 und N2 an, wie unten

dargestellt.

Servoantrieb
Uberspannungskategorie
NTO=———_ |
N2 (===
Entfernen Sie die Kurzschlussbriicke von N1 und N2.
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Kompatibilititsbedingungen der EU-Richtlinien

» Es handelt sich um ein Produkt, das fiir industrielle Umgebungen entwickelt wurde.
Die Verwendung in Wohngebieten kann zu Funkstérungen flihren; in diesem Fall kann vom
Benutzer verlangt werden, angemessene MaRnahmen zur Reduzierung der Stérungen zu
ergreifen.

« Diese Art von PDS ist nicht fuir den Einsatz in einem 6ffentlichen Niederspannungsnetz
vorgesehen, das Wohnraume versorgt.

m Hersteller und EU-Vertreter

Hersteller: OMRON Corporation (Hersteller)

Shiokoji Horikawa, Shimogyo-ku, Kyoto, 600-8530, Japan
EUReprasentant: OMRONEurope B.V. (Reprasentant und Importeur in der
EU) Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp, Die Niederlande

m Kompatibilititsbedingungen der Niederspannungsrichtlinie
[ Installationsumgebung

Artikel Spezifikationen

Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit im |0 bis 55°C, max. 90% (ohne Kondensation)
Betrieb

Uberspannungskategorie ]

Verschmutzungsgrad 2

Hohenlage Maximal 1.000 m.

Schutzart IP20 (zum Einbau in das IP54-Gehause)

Schutzklasse [
AC Spannungsversorgung/Netzteil

Eingang Spannungsversorgung/Netzteil Bei Verwendung des DC-Netzeingangs
entspricht der Servoantrieb nicht den EU-
Normen.

Short-circuit current rating (SCCR) 5.000 ARMS

m Leistungsbereich des Servoantriebs
1 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

. . Modell (R88D-1SAN)
Artikel Einhe o ECT [ OaHECT | OsHECT
200 bis 240

Nennspannung VAC Einphasig/3-phasig

Netzfrequenz Hz 50/60

Eingangsn \Einphasig ARMS|2.7 46 7.3
ennstrom |3-phasig ARMS[1.5 27 40
Nennleistung W 200 400 750
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" . Modell (R88D-1SAN)
Artikel Finhe foRECT [ASHECT | 20HECT | 30RECT
200 bis 240
Einphas
Nennspannung VAC 3-phasig ig/ 3- 3-phasig
phasig
" . Modell (R88D-1SAN)
Artikel EinheToHECT [ASHECT | 20AECT | 30HECT
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsn \Einphasig ARMS|— 15.7 — —
ennstrom \3—phasig ARMS|5.8 9.0 13.0 15.9
Nennleistung W 1k 1.5k 2k 3k

[ 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooF-ECT

Verwenden Sie fiir die Modelle mit 400-VAC-Eingang ein geerdetes 400-VAC-3-Phasen-

Netzteil.
" . Modell (R88D-1SAN)
Artikel SN orECT [ 15FECT | 20FECT | 30FECT
1380 bis 480

Nennspannung VAC 3-phasig

Netzfrequenz Hz 50/60

Eingangsnennstrom ARMS|3.1 43 [6.5 [84
Nennleistung w 1k |1.5k |2k [3k

Steuerkreis Spannungsversorgung/Netzteil
Leistungsbereich 24 VDC/1,2 A

Einbau des Kurzschlussschutzelements

SchlieBen Sie eine Sicherung der Klasse gG nach IEC 60269-1 oder eine gleichwertige

Sicherung an, deren Schmelzzeit kirzer ist,
an den Hauptstromkreis anschlielen.

Wabhlen Sie eine Sicherung, die dem maximalen Stromwert der folgenden Tabelle entspricht.

Servoantrieb Modell Maximaler Nennstrom
R88D-1SANO2H-ECT 16 A
R88D-1SANO4H-ECT 16 A
R88D-1SANOSH-ECT 16 A
R88D-1SAN10H-ECT 16 A
R88D-1SAN15H-ECT 40 A
R88D-1SAN20H-ECT 40 A
R88D-1SAN30H-ECT 40 A
R88D-1SAN10F-ECT 20 A
R88D-1SAN15F-ECT 20 A
R88D-1SAN20F-ECT 20A
R88D-1SAN30F-ECT 20A
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m Klemmleiste Leitungsquerschnitte

Die folgenden Tabellen zeigen den Nennstrom, der zur Klemmenleiste des Servoantriebs
flieRt, und die entsprechenden Leitungsquerschnitte.

® | eitungsquerschnitte fir 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

) i Modell (R88D-1SAN)
Gl Finhe GaHECT 04H-ECT 08HECT
Kapazitat der kVA |06 1.0 14
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennst A |27152 46/2.72 7.314.92
Spannungsv_ersor RMS
gung/Netzteil*1 || eitungsquersc| — 0,5 bis 1,5 mm? 0,75 bis 1,5 1,5 M2
hnitt mm?
Steuerkreis . . )
Stromversorgung hﬁ:ﬁmgsquersc — 0,5 bis 1,5 mm
seingang
Motoranschlusskle | Nennstrom A 15 25 46
mmen RMS
Leitungsquersc| — 0,5 bis 1,5 mm? 0,75 bis 1,5
hnitt mm?
Leitungsquersc| — 2,5 mm? oder groRer
Schutzleite hnitt
GroRe der — M4
Schraube
Anzugsdrehm Nem 112
oment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,
und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.

® | eitungsquerschnitte fur 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

" . Modell (R88D-1SAN)
Artikel Finhe{GHECT [ SH-ECT | 20H-ECT | 30F-ECT

Kapazitat der kVA |20 25 36 47
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennst A |58 1571992 130 159
Spannungsversor RMS
gung/Netzteil*1  [Leitungsquersc| — 1,5 mm2Z 4,0 bis 6,0 mm?

hnitt
Steuerkreis . . )
Stromversorgung hﬁ:ﬁmgsquersc — 0,5 bis 1,5 mm
seingang

Nennstrom A 7.7 97 16.2 223
Motoranschlusskle RMS
mmen ;

Leitungsquersc| — 1,5 mm2 %’n?zbls 60 6,0 ™m2

hnitt
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2 SR ar
Leitungsquersc| — cz)élse:ngn:é')f&er 4,0 mm?2 oder 9rBer3
Schutzleiter, hnitt
GroRe der — M4
Schraube
Anzugsdrehm Nem 12
oment

*1. Bei einphasigem Betrieb schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1, L2,

und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die

dreiphasige Eingangsleistung.

*3. Der Leitungsquerschnitt des Schutzleiters muss groRer oder gleich dem Leitungsquerschnitt des
Eingangs der Spannungsversorgung/Netzteils des Hauptstromkreises sein.
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® | eitungsquerschnitte fir 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooF-ECT

" . Modell (R88D-1SAN)
Artikel FinMe IOFECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
Kapazitat der kVA |20 21 42 5.0
Spannungsversorgung/Netzteil
. Nennstrom A 3.1 43 6.5 8.4

Eingang RMS
Spannungsversor 25bis 6.0
gung/Netzteil des |Leitungsquersc| — 1,5 bis 6,0 mm? mm2 ’
Hauptstromkreises | hnitt
Eingang
Spannungsve Leitungsquersc| — 0,5 bis 1,5 mm?
rsorgung/Net hnitt
zteil des
Controllers
Motoranschlusskle | Nennstrom A 41 4.7 7.8 1.3
mmen RMS

Leitungsquersc| — 1,5 bis 6,0 mm? 2,5 bis 6,0 mm?

hnitt

Leitungsquersc| — 2,5 mm2 oder 9oO8erT
Schutzleite@ hnitt

Grole der — M4

Schraube

Anzugsdrehm | |45

oment

*1. Der Leitungsquerschnitt des Schutzleiters muss gréRer oder gleich dem Leitungsquerschnitt des
Eingangs der Spannungsversorgung/Netzteils des Hauptstromkreises sein.

® Verdrahtung zur Schutzleiter-Klemme
Verwenden Sie eine runde Klemme fiir den Schutzleiteranschluss.

m Uberlastschutz (elektronische Thermofunktion)

« Der Servoantrieb speichert ein Lastverhdltnis nach Auftreten einer Uberlast. Wenn Sie
einen Servomotor unter den gleichen Bedingungen betreiben, tritt daher eine Uberlast
friiher auf als beim ersten Auftreten der Uberlast.

Der Uberlastschutz verfligt nicht (iber Speed Sensitive.

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S 34
Betriebsanleitung



m Kompatibilititsbedingungen der EMV-Richtlinien

® EMV-konforme Verdrahtung

Servoantriebe der Serie 1S entsprechen den EMV-Richtlinien (EN 61800-3) unter den
Bedingungen der Verdrahtung

die in diesem Abschnitt beschrieben werden.

Die folgenden Bedingungen wurden festgelegt, damit die Produkte der Serie 1Sden EM V -
Richtlinien entsprechen.

Wenn die Produkte in die Anlage eingebaut werden, muss der Kunde die Priifung
durchflihren, um sicherzustellen, dass die gesamte Maschine den EMV-Richtlinien entspricht.

Im Folgenden sind die Bedingungen aufgefiihrt, die fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinien
erforderlich sind.

< Bauen Sie den Servoantrieb in ein Metallgeh&duse (Schaltschrank) ein. Sie missen den
Servomotor nicht mit Metallplatten abdecken.

Installieren Sie einen Entstorfilter und einen Blitz- und Uberspannungsableiter (Surge
Absorber) an der Netzanschlussleitung.

Verwenden Sie Kabel mit geflochtener Abschirmung fiir die E/A-Signale und das
integrierte Kabel. Fir die Abschirmung missen verzinnte weiche Stahldrahte verwendet
werden.

Schlielen Sie die Abschirmung jedes Kabels direkt an die Montageplatte an.
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® Anschlussbeispiele fiir Peripheriegerate
R88D-1SANO2H-ECT/-1SANO4H-ECT/-1SANO8H-ECT/-1SAN10H-ECT

(1) CNA
L1 [Fe]
— NF | L2 |
L3 Servoantrieb USB CN7
=
— 182 | )
sg_-l | PB1 | ECAT IN CN10
E N1
N2 ®)
N3 ECAT OUT ¢N11

@]

+24V.

o
E

(6)

Y |
I |

7)

#4

1@
E/A-
L] Slave
)
&)=
1 Ph.: 200 VAC Maschinen-
3 Ph.: 200 VAC steuerung

Hinweis: Bei einphasigen Eingangen schliefen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen
an: L1, L2, und L3.

Flr die Erdung des Geraterahmens ist eine Ein-Punkt-Erdung der Montageplatte
vorzusehen, wie in der obigen Abbildung dargestellt.

Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststérke von 2,5 mm? und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie méglich ist.

Installieren Sie einen Uberspannungsableiter und einen Entstérfilter (EMV-Filter) in

der Nahe des Hauptstromkreisanschlusses des Servoantriebs. Trennen Sie die E/A-
Leitungen bei der Verdrahtung voneinander.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
sG Uberspan-  |SOSHIN LT-C12G801WS |1 Ph. 200 VAC
nungsablei- |ELEKTRIS LT-C32G801WS |3 ph. 200 VAC
ter CH

HF2020C-SZA- |4 b 200 VAC (20 A)

NF Entstorfiter | SOSHIN 33DbD
(EMV-Fiter) | SLEKTRIS HFS020C-S2C- |3 ph. 200 VAC (20 A)
SD Servoantrieb |OMRON — b
SM Servomotor |OMRON — i
— E/A-Slave — — —
— Controller — — —

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.
« Kabel-Details

. ) Max. Klassifizierung der Kabel Ferritk
Nei Schnittstelle | . cllange/Sc| ENJIEC 618003 | EN/IEC 6100067 | ern
) hirmung
Spannungsversorg |3 m . AC-Eingang fir ;
1 ung/Netzteil Nicht ggztr:mrrl:ﬁfngj/;rsorg Spannungsversorgu Keine
. hi f
(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt ung/Netzteil ng/Netzteil
Spannungsversorg |3 m Anschluss fiir Signal- und
2 p 9s 9 N Prozessmessung 9 . Keine
ung/Netzteil Nicht und -steuerun Steuerleitung
(Steuerkreis) abgeschirmt 9
3 Integriertes 20 m Schnittstelle Signal- und Keine
Kabel Abgesch Spannungsversorg | Steuerleitung
(Motor/Encoder) irmt ung/Netzteil
EtherCAT- 20m Signal- und
4 |Kommuni- Geschir Signalschnittstelle Stguerleitun Keine
kationskabel (ECAT 9
mt
IN)
EtherCAT- .
5 |Kommuni- ZG%sn::hir Signalschnittstelle g;gzzlleﬁzg Keine
kationskabel (ECAT | ¢ 9
OouT)
20m . . Signal- und .
6 |Controller-E/A-Kabel Geschir Signalschnittstelle Steverleitung Keine
mt
7 |Sicherheitskabel 20m . Signalschnittstelle Signal- gnd Keine
Geschir Steuerleitung
mt
; 20m . . Signal- und )
8 |Bremsenverriegelung Abgesch Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
skabel .
irmt
20 m . . Signal- und )
9 |SBC-Kabel Abgeschirmt Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
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® Anschlussbeispiele fiir Peripheriegerate
R88D-1SAN15H-ECT/-1SAN20H-ECT/-1SAN30H-ECT/-1SAN10F-ECT/-1SAN15F-ECT/
-1SAN20F-FCT/-1SAN3OF-FCT

()]

CNA
NF L1
L2 USH CN7
O
Servoantrie @
I_SG BE ECAT IN[CNT0 e
B2
B ©)
2y ECAT OUT|CNT1
+24V
ov
NC
CND
7)
CN14
~ [[FC]] @
] 2
5 8
o
| | schir : ]
| | mklam : F
- - | | mer L4el [§o
= . i i
v E/A-SI
-Slave
- ®)
)
A —
’\J -
Maschinen-
steuerung
3 Ph.: 200 VAC
3 Ph.: 400 VAC

Hinweis: Bei einphasigen Eingangen schliefen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen

an: L1, L2,

und L3.

« Fir die Erdung des Geraterahmens ist eine Ein-Punkt-Erdung der Montageplatte
vorzusehen, wie in der obigen Abbildung dargestellt.

+ Verwenden Sie einen Erdungsdraht mit einer Mindeststarke von 2,5 mm? und ordnen Sie
die Verdrahtung so an, dass der Schutzleiter so kurz wie méglich ist.

« Installieren Sie einen Uberspannungsableiter und einen Entstérfilter in der Nahe des
Hauptstromkreisanschlusses A des Servoantriebs. Trennen Sie die E/A-Leitungen fir
die Verdrahtung voneinander.
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+ Geréate-Details

Symbol Name Hersteller Modell Bemerkungen
Uberspan- SOSHIN LT-C12G801WS 1 Ph. 200 VAC
SG nungsablei- ELEKTRIS LT-C32G801WS 3 ph. 200 VAC
ter CH LT-C35G102WS 3 ph. 400 VAC
HF2020A-SZC-33DDD |1 Ph. 200 VAC (20 A)
NF Entstérfilter E‘L)ESET”;IS HF3020C-SZC-33DDD |3 ph. 200 VAC (20 A)
(EMV-Fitter) |5y HF3020C-SZC 3 ph. 400 VAC (20 A)
SD Servoantrieb |OMRON — bl
SM Servomotor |OMRON — 1
— E/A-Slave — — —
— Controller — — —

*1. Servoantriebe und Servomotoren werden entsprechend den Spezifikationen kombiniert.

« Kabel-Details

) ) Max. Klassifizierung der Kabel Ferritk
nel Schnittstelle | -} cllinge/Sc| ENIEC 618003 | EN/IEC 6100067 | em
) hirmung
Spannungsversorg |3 m . AC- )
L ung/Netzteil Nicht = gg:?\rzﬁflzg:arsorg Eingangsnetzteilans Keine
(Hauptstromkreis) ~ |abgeschirmt ung/Netzteil chluss
Spannungsversorg |3 m Anschluss fiir Signal- und
2 ung/Netzteil Nicht E;zzi?zllerﬁzung Steuerleitung Keine
(Steuerkreis) abgeschirmt 9
3 Integriertes 20m Schnittstelle Signal- und Keine
Kabel Geschir Spannungsversorg | Steuerleitung
(Motor/Encoder) mt ung/Netzteil
EtherCAT-Kommuni- 20m Signal- und
4 |kationskabel (ECAT Geschi Signalschnittstelle Sg e Keine
IN) ?sc ir teuerleitung
m
EtherCAT-Kommuni- 20m Signal- und
5 |kationskabel (ECAT . Signalschnittstelle 9 - Keine
Geschir Steuerleitung
OUT) mt
6 |Controller-E/A-Kabel 20m . Signalschnittstelle Signal- ynd Keine
Geschir Steuerleitung
mt
7 |Sicherheitskabel ~ |20™ Signalschnitistelle | S/9nal- und Keine
Geschir Steuerleitung
mt
Bremsen 20m . . Signal- und .
8 Verriegelungska Abgesch Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
bel irmt
20m . . Signal- und .
9 |SBC-Kabel Geschir Signalschnittstelle Steuerleitung Keine
mt
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Kompatibilitatsbedingungen der UL/CSA-Normen

® |nstallationsumgebung

Artikel Spezifikationen

Maximale Temperatur der Umgebungsluft 55°C

Bewertung der Speicherumgebung (fiir -20 bis 65°C

Kanada)

Uberspannungskategorie 1]

Verschmutzungsgrad 2

Standort In einer maximalen Hohe von 1.000 m

Schutzklasse |
AC Spannungsversorgung/Netzteil

Eingang Spannungsversorgung/Netzteil Bei Verwendung des DC-Netzeingangs
entspricht der Servoantrieb nicht den
UL/CSA-Normen.

» Bringen Sie das beiliegende Warnschild auf der Innenseite des Controllers an.

m Leistungsbereich des Servoantriebs
® 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

' . Modell (R88D-1SAN)
el Finhe garECT [ O4HECT | OBRECT
200 bis 240

Nennspannung VAC Einphasig/3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsne \Einphasig ARMS |27 46 7.3
nnstrom \3—phasig ARMS|1.5 27 4.0
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS |15 25 46
Short-circuit current rating (SCCR) |— 240V 5.000 ARMS

i i Modell (R88D-1SAN)

el Finhe ~foH-ECT [SHECT | 20H-ECT | SORECT
200 bis 240
Einphasi
Nennspannung VAC 3-phasig g3 3-phasig
phasig

Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsne \Einphasig ARMS|— 15.7 — —
nnstrom \S-phasig ARMS|5.8 9.0 13.0 15.9
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS|7.7 97 16.2 223
Short-circuit current rating
(SCCR) - 240V 5.000 ARMS
M AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S
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® 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooF-ECT

" . Modell (R88D-1SAN)
Artikel FnhegrECT [7SFECT | Z20F-ECT | 30FECT
Nennspannung VAC 380Y/2_1 9-480Y/277
3-phasig
Netzfrequenz Hz 50/60
Eingangsnennstrom ARMS|3.1 [43 [65 [84
Nennausgangsstrom (FLA) ARMS]4.1 |47 |78 [113
Short-circuit current rating (SCCR)|— 480 V 5.000 ARMS

e Steuerkreis Spannungsversorgung/Netzteil
Leistungsbereich 24 VDC/1,2 A
Ein Uberstromschutz fiir den Controller ist erforderlich.

m Klemmleiste Leitungsquerschnitte

Die folgenden Tabellen zeigen den Nennstrom, der zur Klemmenleiste des Servoantriebs
flieRt, und die entsprechenden Leitungsquerschnitte.

Verwenden Sie nur 75°C-Kupferleiter.

® | eitungsquerschnitte fir 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

i i Modell (R88D-1SAN)
Artikel Fnhe T GaHECT 04H-ECT 08H-ECT

Kapazitat der kVA 0.6 1.0 14
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom ARMS[2.711.57 4.6/2.7 7.314772
Spannungsversor || eitungsquerschnit|— AWG14
gung/Netzteil*1 |t
Motoranschlussklel Nennstrom ARMS|15 [25 [46
mmen Leitungsquerschnit| — AWG14

t

. Leitungsquerschnit| — AWG12 oder groler

Schutzlelte@ t

GroRe der - M4

Schraube

Anzugsdrehmome|Lb-in  |10.7

nt

*1. Bei einphasigen Eingéngen schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1,
L2, und L3.

*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die
dreiphasige Eingangsleistung.

® | eitungsquerschnitte fur 200-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooH-ECT

; . Modell (R88D-1SAN)
Artikel EinMe GH-ECT [ 15H-ECT | 20H-ECT | S0HECT
Kapazitat der kVA |20 25 36 4.7
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang Nennstrom ARMS|538 15.7/9.92 [13.0 15.9
Spannungsversor| eitungsquerschnit| — AWG14 AWG12 bis 8
gung/Netzteil*1 |t
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Motoranschlussklel Nennstrom ARMS|7.7 97 16.2 ‘22.3
mmen Leitungsquerschnit| — AWG14 AWG14 bis | AWG10 bis 8
t 8
. Leitungsquerschnit| — AWG12 oder groer
Schutzlene@ t
GrofRe der — M4
Schraube
Anzugsdrehmome|Lb-in  |10.7
nt

*1. Bei einphasigen Eingangen schlieRen Sie zwischen zwei beliebigen der folgenden Phasen an: L1,

L2, und L3.
*2. Der erste Wert bezieht sich auf die einphasige Eingangsleistung und der zweite Wert auf die

dreiphasige Eingangsleistung.
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® | eitungsquerschnitte fir 400-VAC-Eingang Modell: R88D-1SANooF-ECT

’ . Modell (R88D-1SAN)
Artikel EinNeTf0FECT | 15F-ECT | 20F-ECT | S0FECT

Kapazitat der kVA |20 2.1 42 5.0
Spannungsversorgung/Netzteil
Eingang der Nennstrom ARMS|3.1 4.3 6.5 8.4
Hauptstromvers | Leitungsquerschnit| — AWG14 bis 8
orgung t
Motoranschlussklel Nennstrom ARMS|4.1 [47 [78 [113
mmen Leitungsquerschnit| — AWG14 bis 8

t

. Leitungsquerschnit| — AWG12 oder groRer

Schutzlelte@ t

GroRe der — M4

Schraube

Anzugsdrehmome|Lb-in  |10.7

nt

Verdrahtung zur Hauptstromkreisklemme

Um den UL/CSA-Normen zu entsprechen, miissen Sie den mitgelieferten Stecker verwenden.

den Servoantrieb.

Verdrahtung zur Schutzleiter-Klemme

Verwenden Sie eine UL-gelistete runde Klemme fiir den Schutzleiteranschluss.
Verdrahtung des Hauptstromkreises

Geeignet firr den Einsatz in einem Stromkreis, der nicht mehr als 5.000 A RMS symmetrisch
liefern kann.

peres, maximale Nenneingangsspannung bei Absicherung durch

Sicherungen der Klasse RK5. Achten Sie darauf, dass Sie eine UL-

gelistete Schmelzsicherung anschlieBen.

Der integrierte Halbleiterkurzschlussschutz bietet keinen Schutz fiir Abzweigstromkreise.
Der Schutz des Abzweigstromkreises muss in Ubereinstimmung mit den
Herstelleranweisungen, dem National Electrical Code und allen zusatzlichen ortlichen
Vorschriften erfolgen.

Integrierter Halbleiterkurzschlussschutz (fiir Kanada)

Der integrierte Halbleiterkurzschlussschutz bietet keinen Abzweigschutz. Abzweig

Der Schutz des Stromkreises muss in Ubereinstimmung mit dem Canadian Electrical Code, Teil

1, erfolgen.

¢ Verwenden Sie die Sicherung aus der folgenden Tabelle sowie eine gleichwertige
Sicherung oder eine Sicherung, die zu einer der folgenden Klassen gehért: CC, CF,
G, J,RoderT.

Servoantrieb Modell KLASSE 9 SIERINLE Ampere
(Minimum)
R88D-1SANO2H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SANO4H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SANOSH-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SAN10H-ECT RK5 240V 15A
R88D-1SAN15H-ECT RK5 240V 40 A
R88D-1SAN20H-ECT RK5 240V 40 A
R88D-1SAN30H-ECT RK5 240V 40 A
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R88D-1SAN10F-ECT RK5 480 V 20A
R88D-1SAN15F-ECT RK5 480 V 20A
R88D-1SAN20F-ECT RK5 480 V 20A
R88D-1SAN30F-ECT RK5 480 V 20 A
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m AuBen- und EinbaumaRe

R88D-1SAN02H-ECT/R88D-1SAN04H-ECT/R88D-1SANO8H-ECT/
R88D-1SAN10H-ECT

AuRere Einbaumalke

Abmessungen

85 50 215
TEresas e
JL wa Hﬁ.’m&‘ﬂa“sm“
. @

- ]

,

180

(180)
17040.5

2-M4

" *Der Wert ist 180 fiir R88D-1SAN10H-ECT.

Servoantrieb Modell Gewicht
R88D-1SANO2H-ECT 2,6 kg
R88D-1SAN04H-ECT 2,6 kg
R88D-1SANO8H-ECT 2,6 kg
R88D-1SAN10H-ECT 2,6 kg
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R88D-1SAN15H-ECT/R88D-1SAN20H-ECT/R88D-1SAN30H-ECT/

R88D-1SANooF-ECT

AuRere
Abmessungen

(180)
169.5+0.5

Einbaumalie

IS
©
H
o
o

Servoantrieb Modell Gewicht
R88D-1SAN15H-ECT 4,2 kg
R88D-1SAN20H-ECT 4,2 kg
R88D-1SAN30H-ECT 4,2 kg
R88D-1SAN10F-ECT 4,2 kg
R88D-1SAN15F-ECT 4,2 kg
R88D-1SAN20F-ECT 4,2 kg
R88D-1SAN30F-ECT 4,2 kg
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Koreanische Vollzugsordnung fiir den
Funkdienst (KC)

« Beachten Sie die folgenden VorsichtsmaBnahmen, wenn Sie dieses Produkt in Korea
MNEICHE
al 20l g8
NHEE SF0UlA

verwenden.

=01
Tt
0
=
EN

m Leitfaden fiir Benutzer

Dieses Gerat wurde auf Konformitat in einer gewerblichen Umgebung gepriift.

Bei Verwendung in einer Wohnumgebung kann es zu Funkstérungen kommen.

+ Die Servoantriebe der Serie 1S entsprechen den koreanischen Funkvorschriften (KC).

+ Die Servomotoren der Serie 1S sind von den koreanischen Funkvorschriften (KC)
ausgenommen.

Kombinationen von Servoantrieben und
Servomotoren

m Kombinationstabellen

Die Tabellen in diesem Abschnitt zeigen die mdglichen Kombinationen von Servoantrieben
der Serie 1ISund Servomotoren.Die Servomotoren und Servoantriebe kénnen nur in
den aufgefiihrten Kombinationen verwendet werden. "o" am Ende der Motormodellnummer

steht fiir Optionen, wie z. B. den Wellentyp und die Bremse.
3.000 U/min Servomotoren und Servoantriebe

s'?:a':'un':‘gng:; a5 Nennleistung Servomotor Servoantrieb
orgung/Netzteil
des
Hauptstromkrei
ses
Einphasig/3-phasig 200 W R88M-1AM20030T-0 R88D-1SANO2H-ECT
200 VAC 400 W R88M-1AM40030T-0 R88D-1SANO4H-ECT
750 W R88M-1AM75030T-0 R88D-1SANO8BH-ECT
1,5 kKW R88M-1AL1K530T-0 R88D-1SAN15H-ECT
3-Phasen 200 VAC 1 kW R88M-1AL1K030T-0 R88D-1SAN10H-ECT
2 kW R88M-1AL2K030T-0 R88D-1SAN20H-ECT
2,6 kW R88M-1AL2K630T-0 R88D-1SAN30H-ECT
3-phasig 400 VAC 750 W R88M-1AL75030Cx1 R88D-1SAN10F-ECT
1 kw R88M-1AL1K030Cxo R88D-1SAN10F-ECT
1,5 kW R88M-1AL1K530Cx0 R88D-1SAN15F-ECT
2 kw R88M-1AL2K030Cx R88D-1SAN20F-ECT
3 kW R88M-1AL3K030Cxo R88D-1SAN30F-ECT

1.500 U/min Servomotoren und Servoantriebe
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1 1.500 U/min Servomotoren und Servoantriebe

Einphasig/3-phasig

200 VAC 1,5 kW R88M-1AM1K515T-0 R88D-1SAN15H-ECT
3-Phasen 200 VAC 2,7 kW R88M-1AM2K715T-0 R88D-1SAN30H-ECT
3-phasig 400 VAC 1,5 kW R88M-1AM1K515C-0 R88D-1SAN15F-ECT

3 kW R88M-1AM3K015C-o R88D-1SAN30F-ECT
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m Merkmale der Servomotoren
e 3.000 U/min Servomotoren

Artikel

Einh

Modell (R88M-) 200 VAC

eit 1AM20030T 1AM40030T 1AM75030T
Nennierstung™1 W 200 (190) 400 (320) 750 (675)
rienndrenmoment N-m |0.637 (0.605) 1.27 (1.02) 2.39 (2.15)
Nenndrehzahl Ulmin| 3,000
Maximale Rota- .
tionsgeschwindig U/min| 6,000
keit
Nennstrom™1 A |15 2.5(2.1) 4.6 (4.2)
RMS
Nennfrequenz Hz |250 250 250
i ’ Modell (R88M-) 200 VAC
baie Einh TTALTK030T | 1AL1K530T | 1AL2KO30T | 1ALZKG30T
Nennleistung w 1,000 1,500 2,000 2,600
Nenndrehmoment |N-m |3.18 477 6.37 8.28
Nenndrehzahl U/min|3,000
Maximale Rota- .
tionsgeschwindig U/min| 5,000
keit
Nennstrom A |52 838 125 14.8
RMS
Nennfrequenz Hz |250 250 250 250
Artikel Einh Modell (R88M-) 400 VAC
ke ot | TALT5030C [ TALTK030C| 1ALTK530C| TAL2K030C | 1AL3K030C
Nennleistung W 750 1,000 1,500 2,000 3,000
Nenndrehmoment |N-m |2.39 3.18 477 6.37 9.55
Nenndrehzahl Ulmin| 3,000
Maximale Rota- /1|5 000
tionsgeschwindig
keit
Nennstrom A |30 3.0 45 6.3 8.7
RMS
Nennfrequenz Hz |250 250 250 250 250

*1. Bei Modellen mit Oldichtungen werden die Werte in Klammern aufgrund des Deratings verwendet.
Fir Modelle ohne Werte in Klammern ist keine Leistungsreduzierung erforderlich.
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e 1.500 U/min Servomotoren

Artikel Einh Modell (R88M-) 200 VAC Modell (R88M-) 400 VAC
e ot || TAMIKSTST | 1AM2KT15T | 1AMTK515C | 1AM3KO15C
Nennleistung W 1,500 2,700 1,500 3,000
Nenndrehmoment | N-m |9.55 17.2 9.55 191
Nenndrehzahl Uimin|1,500
Maximale Rota- .
tionsgeschwindig U/min 3,000
keit
Nennstrom A |86 14.6 44 85
RMS
Nennfrequenz Hz |125 100 125 100
Wartung

m Lebensdauer des Servoantriebs
« Die Lebensdauer des Servoantriebs hangt von den Anwendungsbedingungen ab. Bei
einer Umgebungstemperatur von 40 °C und einer durchschnittlichen Leistung von 70 %
der Nennleistung betragt die erwartete Lebensdauer zehn Jahre.

empfehlen, die Umgebungstemperatur und die Einschaltdauer der
Spannungsversorgung/Netzteile so weit wie mdglich zu reduzieren, um die Lebensdauer
des Servoantriebs zu verlangern.

Der Einsatz des Servoantriebs in einer heilen Umgebung verkirzt seine Lebensdauer. Wir

Die Lebensdauer der verschiedenen Teile des Servoantriebs ist unten angegeben.

Name

Lebenslang

Einschaltstromschutzrelais

ab.)

Ca. 36.500 Betatigungen (Lebensdauer
hangt von den Anwendungsbedingungen

Produktentsorgung

Halten Sie sich bei der Entsorgung des Produkts an die ortlichen Verordnungen und

Vorschriften.

E Entsorgung geman der WEEE-Richtlinie
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Referenzhandbiicher

Name des Handbuchs Modelle Kat. Nr.

AC-Servomotoren/Servoantriebe der Serie 1S mit
integrierter EtherCAT®-Kommunikation und
Sicherheitsfunktionalitdt Benutzerhandbuch

R88M-1ALo/-1AMo

R88D-1SANC-ECT 1621

OMRON Corporation (Hersteller)
Shiokoji Horikawa, Shimogyo-ku, Kyoto, 600-8530, Japan
Kontakt: www.ia.omron.com

Regionales Hauptquartier

OMRON EUROPE B.V.(Vertreter und Importeur in der EU)
Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp,Die Niederlande

Tel: (31)2356-81-300/Fax: (31)2356-81-388

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

Nr. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2), Alexandra Technopark,
Singapur 119967

Tel: (65) 6835-3011/Fax: (65) 6835-2711

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Hoffman Estates, IL 60169 U.S.A.
Tel: (1) 847-843-7900/Fax: (1) 847-843-7787

OMRON (CHINA) CO,, LTD.

Raum 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Shanghai, 200120, China

Tel: (86) 21-5037-2222/Fax: (86) 21-5037-2200

Hinweis: Die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankiindigung
geandert werden.
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=" |(EN 61000-6-7: Functional Safety)
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BRERH Hz 50/60 (47.5 ~ 63)""
= AhE |20 Arms - 15.7 - R
=18 Ams 5.8 9.0 13.0 15.9
EBLH w 1k 1.5k 2k 3k
ERLNBH (FLA)  |Ams  |7.7 9.7 16.2 22.3

2 kg 26 4.2 42 42
SMETE WxHXD)  |mm 802180% 1110x180% 225

DD CHDEREBE. > CADEIRSFEESHHEERLET.

® AC400V Ah%& A 7 2 R88D-1SANOIOF-ECT
ACA00V ANB1TD ACA00V =ARBRE. Pl @REFMAL TS,

®X (¥ R88D-1SAN)

RH AL 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT
380 ~ 480 (323 ~ 504)"
EIEBE VAC =
=4
BREEHK Hz 50/60 (475 ~ 63)"1
EBANEH Arms  |3.1 4.3 6.5 8.4
EBYH w 1k 1.5k 2k 3k
Eﬁﬂ;m%% Ams |41 47 78 123
=HE kg 4.2 4.2 4.2 4.2
IMETE (WXHXD) mm 110%180%225

DD CHDERERE. > CARDEIRSFETESEBERLET.
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gl;ll

B & FE

W B3R T E RN

s BoRESANEBANT BEED. FTROTERHEBILILLT, ¥ =R 51/ \R80%
BB BADETHEBRL TS0,
%E}g—ﬁF5{N%ﬁNT%E?étﬁmﬁgﬁxﬁ—tQétm‘ﬁﬁ%??)%%@b
TLREL,

o SBIRRERS

& C1

Cz B

Cs
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T R
T 100mm Mk
7 R88D-1SANO2H-ECT/-1SANO4H-ECT/ .
~1SANOSH-ECT 150mm £
B 7 R88D-1SANTOH-ECT/-1SAN15H-ECT/

-1SAN20H-ECT/-1SAN30H-ECT/-1SAN10F-ECT/ 180mm £
-1SAN15F-ECT/-1SAN20F-ECT/-1SAN30F-ECT

Sy 40mm LAk
Sy 10mm MU E
72 R88D-1SANO2H-ECT/-1 SANO4H-ECT/ .
~1SANOSH-ECT/-1SAN10H-ECT 45mm Lk
Cy 72 R88D-1SAN15H-ECT/-1 SAN2OH-ECT/

-1SAN30H-ECT/-1SAN10F-ECT/-1SAN15F-ECT/ 60mm LAt
-1SAN20F-ECT/-1SAN3OF-ECT

Co 50mm £
Cs 80mm Mt

s PR IANEEBROFEICRYMF TS0,

c AR ESANORNEDICEE D HDIHEE. BHEBH L TEINEBEFIETILES0,
Fic. BNEBZ2BHFT2HE6E. BBMOA Y FUBEHEL LT,

s =R SANRYN T OBROIERRHEN G LS 1.6Nm THo QUBBEHEERIVOICWA B3R
EaBRLTIZE0,

. ﬁ—ﬂfg?/(/\‘@@ﬁﬁ%@iﬂg% 0~ 45 CICHIRT B ET. Sy DERS L THEBMYNH D
TJEETY,

V= VROS VT ERBF ILBIEESNICRBORLEERL TRUMIT TS,

17 AC ¥—FKE—4 / KFF4/1N1S ¥ U — X BRREAE



W BftAmE
YRS NOEASEE FEEEHABE LTS,

H—RRSANTE

W ERAREFEN

=R SANOEAREBER, ROZBELTTF o> TSV, COBBITERIBDE, —R
RSANDEPET BHBENDBY £ T

=H ha:d
RRBEEE 0~55°C
RRBEEE 90%RH LIT (BTH BN &)
BRASEST BRMEARGEN BV E
BRABE %S 1,.000m LA+

W RLREER

c ERUEEEDOBICDIC. BINEBELROBORRTCERIT B EEHELET,

+ Ry H R EBATZEARICHPATIES S, AEDS L=y FOFERICIYY—RE S NDOIE
BENLRLE T, T—RESANOBBRENEBRERGFICNEDLD. 77000 —-5—7%
ETHAMLTLIES L,

c H=RFSANOERBDIE. BEBELY 30°CRELRTBBEN DY & T, EEHEMRLED
HHEDEFEAL. ROFEZZF VI OESBSPERISBL TREL TIIZE L,

+ BERETORARBY —RFSANDFDEROE T Y—R SN2 EHEEL CRAT SHE
(& BEREEHD 40°C #BARNEDIC, TPYPH—5—ETRMLTIIES 0,

AC ¥—FKE—=% / KFF4/N1S ¥ U — X RREGHAE 18



B EMOARIEAIE

s YRR SANABICLBH. B, tELB. ECY. KBEDEMHPASRBWELD, REPER
ICBEL T IZE,

« BUMSEEBSIC R U LDSBIHE EDY —R R4 NABCASBOE DI, ¥—RES1ND
EBICHN—%ZNT BB EDEBE LTEEL TS o, ERTHICIE,. NBDAH
N=EBRFIL TS Ve AN—ZRFLERICLTODE, F—RESANORBADES
SN, BEBICDRBDUET,

W EARE
R /A Y—ARESAN Y—RE—R
J4 b5
=7 i I ] e | E R |
L]
2] U U
3] v v
T =
L FG FG
0]
T oV —_|_ —_|_

- — B — T UORESE50m MTFICL TS0,

C REZFEREBIL—N—ba1—RXEBBLTTFS0,

1 INBIEEMC ESDBREBILTRS TRHY F Ao
EUESDESRMEZBRL TS,

WASHENE (BFY — vk

s Y—RESANCE, T—RE-REF—RRSAN\EBEFHORET BI00BEHRE (B
FH—I) BEARESNTOE T, BAFHFELICRE(C, RERERBEMURLLD
& Y= RE—SAEBENTH> THSBREBL TS0, EHHOBICREY £y FERY
B E. F—RE—ROBRIBETEBXNNBYET,

c Y—RESANDNSA—LE, B—RE-LOERBRABABOKDITHELTLEN,
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® jZ R88M-1AM20030T

= = S,BS (@)
= S,BS(0v5)

-~~~ 0S,BOS(DEm)
— 08,B0s(0v%)

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

B [%]

® jZ R88M-1AM75030T
10000

i = = S,BS (@)
= S,BS(0vY)

-—- 0S,BOS(@#)
— 0S,BOS(Ov%)

RS [s]

T
[T
150%

I
[TTTTTTT
200%

RRRARANANRRRAN
250% 300% 350% 400%

BT (%]

0.1
100%

® £ R88M-1AL1TKE30T/-1AM1K515T

=« 1AL1K530T (D)
= 1AL1K530T (OV%)
—— 1AM1K515T (@E5)
— 1AM1K515T (Ov5)

0.1
100% 150% 200% 250%

BT [%]

300% 350% 400%

AC Y—FKE—-4 FF1/81S V) — X RRFHAE

® £ R88M-1AM40030T
10000

= = S(0&)
- S(0vY)
1000 % -—- BS(@%)
— AN — BS(ovy)
200t NS 08,808 (@)
% — 08,BOS(0v%)
310
% ==
’ -
(0125 5E
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

7 [%]

® £ R88M-1ALTKO30T
10000

= = 1AL1KO030T (O%)
== 1AL1K030T (Ov%)

1000

o
S

AREEERE [s]

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

B [%]

® jiZ R88M-1AL2KO30T
10000

= = 1AL2K030T (@%x)
= 1AL2K030T (Ov5)
1000& Ll L
2100 e EEsEEEE e R e e
TR EE
i CN
H 10 =
® . :%

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%
B [%]
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® JZ R88M-1AL2KE30T/-1AM2K?7156T @ #2 R88M-1AL75030C/-1ALTKO30C
10000

= = 1AL2K630T (%) = 1AL75030C (@)
= 1AL2K630T (OV%) = 1AL75030C (0v%)
—— 1AM2K715T (B%z) 1000 - 1AL1K030C (O%)
— 1AMK7I5T(@VD)| — 1AL1K030C(Ov2)
2
@ 100
=
10
&

0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

B [%] B [%]

® 2 R88M-1ALTK530C/-1AM1K515C @ 72 R88M-1AL2K0O30C
= = 1AL1K530C (O%r)
= 1AL1K530C (Ov%) = 1AL2K030C (Ov2)|

— 1AM1K515C (@%z)

— 1AM1K515C(Ov4)

RPE5R [s]
R [s]

0.1 0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400% 100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

B (%] B (%]

® £ R88M-1AL3KO30C/-1AM3K015C
10000,

= = 1AL3K030C (O%r)
= 1AL3K030C (Ov%)
— 1AM3K015C (@)

— 1AM3K015C (Ov%)

&R [s]

100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

BT (%]
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mFa

W iR TF a1tk

5 & ¥

i

L1

L2 TOBBRAN

£ R88D-1SANOOH-ECT

+200 ~ 750W, 1.5kW: #48 AC200 ~ 240V (AC170 ~ 252V)
50/60Hz (47.5 ~ 63Hz)

+ 200W ~ 3kW: =48 AC200 ~ 240V (AC170 ~ 252V) 50/
60Hz (47.5 ~ 63Hz)

£ R88D-1SANOOF-ECT

13 -1 ~ 3kW: =48 AC380 ~ 480V (AC323 ~ 504V) 50/60Hz
(47.5 ~ 63Hz)
+24V°2
——— | #IHEBERAS |DC24V10%
ov'e
MBI LB R AR
- - B1-B2 B&RM

By [rEELEHRES
s |ERmT

+ B2-B3 @& 5248
HMBRO A IR ES RS

+ B1-B2 BICHBOA 84183 % H5t
- B2-B3 A% &I

N1 DC U P4 kU {Emes
—IDCYUPHRIL  |-N1-N2 B%5aiE
N2 BT DC U 7% kUfEraes
*N1-N2 BIZ DC U P4 k% #%5

U U8
v V18 *g‘fn‘(%fﬁzxo)aﬂﬁmﬁ?'ém

o AlEGRT MFELLERLTLIZED,
W w4
FG™ FG H—RE—RZDIL—LTSY RBEFTT,

LBBDBEIER L1, L2, L3 DLINHADBBEICHERL TS0,

*2.JE R88D-1SANOOH-ECT/ £ R88D-1SANT0H-ECT D%&. CDifFyDELSIE [24V] T,
*3.J¢ R88D-1SANOOH-ECT/ £ R88D-1SANT0H-ECT D356, COMFDESE [ 0] TI,
*4 72 R88D-1SANOOH-ECT/ 72 R88D-1SAN10H-ECT MBE. COiHFDESIE [P/B1) T

To

*5.CDifHFH B DD, 2 R88D-1SAN15H-ECT, 72 R88D-1SAN20H-ECT. fiZ R88D-
1SANBOH-ECT, 2 R88D-1SANOOF-ECT DHTTI,

AC ¥—FKE—=% / KFF4/N1S ¥ U — X RREGHAE 22



e FTEEIRS A (CNA): 2 R88D-1SANOOH-ECT/ 2 R88D-1SAN1T0OH-ECT

E~ No. s
1 L1

L2

L3

B3

B2

P/B1

N1

N2

N3 (Reserved)

24V

4]

OO |3 ||| |w |

- | O

o E—A#FEI=R- A (CNC): 2 R88D-1SANOOH-ECT/ 2 R88D-1SAN1T0H-ECT
E~ No. s

; Ny 1.2 3

OO
2V O OO
3 W

® TS IRHUA A (CNA): iZ R88D-1SAN15H-ECT/ 7Z R88D-1SAN20H-ECT/
72 R88D-1SAN3OH-ECT/ f2 R88D-1SANOOF-ECT

E~ No. &5
- B1 B1 B2 B3 13 L2 LI
_ B2 Ooo0oooOoao
83 O O OO 0O
- ===y
- L3
- L2

- L1

23 AC #—KE—4 /FFM4/81S ) — X RREHAE



® TOEE IO A B (CNB): iZ R88D-1SAN15H- ECT/ ff/ R88D-1SAN20H-ECT/
£ R88D-1SAN30H-ECT/ £ R88D-1SANOOF-EC

E~ No. iS5

N3 N2 Nt P
- N3 (Reserved) o000 I:I-‘
N N2 O O O O
- N1

- P (Reserved)

o T—AFFHIRo A (CNC): JIZR88D-1SAN15H- ECT/fLRSSD 1SAN20H-ECT/
£ R88D-1SAN30H-ECT/ 72 R88D-1SANOOF-EC

E~ No. s
- v
- U
- |Fe
o %Uﬁﬂea@ x5 (CND): fiZ R88D-1SAN15H-ECT/ H, R88D-1SAN20H-ECT/
72 R88D-1SAN30H-ECT/ #Z2 R88D-1SANOOF-EC
E~ No. s
1 +24V 1 2 3
2 |ov 8 8 8
3 -

W i FERE

Y—RESANDMFBIORNSERBREBAT DBRY A X2 FTRICRLE T,
e 3&#%%& 600V U FDERZBAL TIES0Y,
RV X, BERE L0 C. —BEZIVBBSER (HIV) 2@RLIATI,

® AC200V Ah& - JEiE#Z . 2 R88D-1SANOOH-ECT

®X (% R88D-1SAN

e a 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT
EESE KVA |06 1.0 1.4
— EIER  |Arms [2.7/1.57 4.6/2.72 7.3/4.0"2
EEA A = o |Aawe20~14 AWG18 ~ 14 AWG16 ~ 14
= BRYAX /05 ~20mm? /075~ 20mm2 | /1.3~ 2.0mm?
rao EEHAX |- |AWG20 ~ 16/05 ~ 1.5mm?
T4 EREBR |Arms 1.5 25 46
BT BEYAX |- AWG21 ~ 14/0.5 ~ 2.0mm?

AC Y—FKE—-4 FF1/81S V) — X RRFHAE 24



HE B X (¥ R88D-1SAN)

02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT
BRI |- AWG12/2.5mm? Lt

1%;%;51@@ *U¥AZ |- M4
WO |,
gy N'm (1.2

MLBBOBEIR. L1, L2, L3 DLITNADBBICHERL TS,
*2.0/0D55, A RREBANE ORF=ABANBOETT,
*3.B1. B2 \OERIFE-RERHE T \NOEBREFALUERBE L LTS,

® AC200V A\N& -1 JEiFZ . 2 R88D-1SANOOH-ECT

X (# R88D-1SAN)
HE AL 10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT
TESE KVA [2.0 25 36 47
EHER  |Arms |5.8 16.7/9.0%  [13.0 15.9
0O AWGT6 ~
BRAN BEYAX |- 14/13~  |AWG12 ~8/3.3 ~ 8.4mm?
2.0mm?
%E)@\% WEYAR |- |AWG20 ~ 16/05 ~ 1.5mm?
FRER | Ams |77 9.7 16.2 223
T2, AWGIS~ |AWG18~8
BT BEYAX |- 1410~ /1.0~ AWG16 ~ 8/1.5 ~ 8.4mm?
2.0mm? 8.4mm?
BRI AR |- AWG12/2.5mm? I+
Ja— @ x4 |- M4
BORT |y,
g Nmo |12

MLBBOBEIR. L1, L2, L3 DLITNADBBICHERL TS,
R.A/MODD5,. A FEBANE. OR=BANEDETT,
*3.B1. B2 \OERIFE-—RERHE T \NOEBREFALUERBE L LTIIEES,

® AC400V Ah&- JEiF#&Z : 2 R88D-1SANOOF-ECT

X (¥ R88D-1SAN)
Ll he 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT

BRBE2 kVA 2.0 2.1 4.2 5.0

EER  |Arms |31 4.3 6.5 8.4
IOBBRAS |g AWG

= ‘?4’2 - AWG16 ~ 8/1.3 ~ 8.4mm? 14~8/20~
8.4mm?

HIHD8E & ~ _ _ 5
EEAH Hoq AWG20 ~ 16/0.5 ~ 1.5mm

25 AC ¥—FKE—4 / KFF4/1N1S ¥ U — X BRREAE



HE

L3073

#X (¥ R88D-1SAN)

10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
T4 FRER | Ams |41 47 78 11.3
BT BEYAX |- |AWGT8 ~8/1.0 ~ 8.4mm?

sEYAR |- AWG12/2.5mm? Mk

2
Regm @ S A

FEOAT .

~ s N'm |1.2
1,81, B2 \OERBRE— X ERHFIAORBEACBABRE LTS,
AC H—KE—4/K54/51S ¥V — X BRHHE 2



l ¥ B OBRKRFIR

1. BEEEGDHIC, Y—RRSANDSHFEEHM T,
F=RESANHFLEEUATORBEREZTOE. YRR SANSEEORBEBYE T,

@Eﬁaﬁ%]h‘)‘y?bi@'
REVYTULLEBRCHNY. NSy, KURUNBRHEEBLVBIREL. ¥—I%

TRV IERERLEBEICRALET,
Eﬁf?%@b&:@%&%@] FUYTBREBICHILTEESL. HLLIE BRFeEmAL

. g%iF‘%aEBASD—BANOZH—ECT/ -1SANO4H-ECT/ -1SANO8H-ECT/ -1SAN10H-ECT
720

AT =
STRIP GAUGE _

GAUGE|

:

]
| I

2LV v TR
Strip length
8.5+0.5mm

® jZ R88D-1SAN15H-ECT/ -1SAN20H-ECT/ -1SAN30OH-ECT/
-1SAN10F-ECT/ -1SAN15F-ECT/ -1SAN20F-ECT/ -1SANSOF-ECT Diz&

Lo ARy T = w
2R T = > STRIP GAUGE %g
STRIP GAUGE _ g > =
=23 b
i
— LU VIR ~— XAFUVITRE
Strip length Strip length
8.5+0.5mm 13.7£0.5mm
(CND) (CNA/CNB/CNC)
3. Beitmlad, N
TV GH—=TFOEHT v o8 (i1} %é%?“ RCELIAH, BIETRTUVS

3 % DA PIBAEIC
7]'*7’7”0)\//\*75:\ h?‘ytl&%é%'(#ﬁb?tf% o
l/'F TOREET (C§§§C§7§§T%ﬁ%ﬁ)\béﬁ@“o

2RIV GF =T+
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2RIV GF—=TF

W S EBEEER O

ABOEFENAHREFHEE. FTROKLDIC B2-B3 DiEsHz4L T, IBOLERNSZ B1-B2

BlcERL TS,

—ARESAN
TIREDAN L mpemns

B2-B3 DR E T

W DC Y77 MO

DC Y7 H BIHARBRIBER. TROKSICNI-N2 DE#EHEHL T, DC UPH L% NT-N2

BICEmL T IES0,
H—RESAN

UL DCUPH I
Nl O ]

N1-N2 BDa#g#R% 5

AC #—FKE—=% / FF4/N1S ¥ U — X RREHAE
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EU 15 Di

CEadii

+ ARRRIEREBQHICRFFSNICEDTY,
EBRECIHASND L. BRHSORAEGDTREMD DY E T YDBEICE. BRHS

[CBT BB SN RD BB ERY F T,

© AHDEFRERBRICHICT SBNRMICEM I 5L BRESNTOE A

B HEEESLIVEUKEA
BEHE

#* LOV#HHA&H (Manufacturer)

T 600-8630 &M FREB/NEEEIE [IFRA

EURIBA :

OMRON Europe B.V. (Representative and Importer in EU)

Wesgalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp, The Netherlands

B EERETOBEERMF
° HERE

HE i

FRBEEE. CREMEE 0~55°C, 90%RH LT GRBA7GWNIE)

BEEHTIY M1l

SERE 2

ERAGE = 1,.000m U+

REEE P20 (IP54 DEAHE)

REOSR I
AC &R

ANER DCBRANEBABLISBE. Y—RESANFEUR
BICEE L&A

f2HmE (SCCR) 5,000Arms

WY —F K71 NDERE

® AC200V Ah#&4 7 2 R88D-1SANOOH-ECT

X (¥ R88D-1SAN)
HIE o 02H-ECT | O04H-ECT | 08H-ECT

S VAC 200 ~ 240
T

= i3,/ =18
BRERH Hz 50/60

848 Arms 2.7 4.6 7.3

EISANER
ERADRR 2 Ams |15 27 40
LN W 200 400 750
29 ACH—FKE—%/K51/518 U — X RBHHAE



®X (¥ R88D-1SAN)

AH LAt 10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT
- 200 ~ 240
R E: w8 =8 =8
TRERK Hz 50/60
A B %*ﬁ Arms - 15.7 -
=48 Arms 5.8 9.0 13.0 15.9
EUD W 1K 1.6k 2 3

® ACA00V AQ&A

7 #2 R88D-1SANOOF-ECT

AC400V ANRA TD ACA00V ZBBRIS. PUERELICEREEAL TS,

#3X (% R88D-1SAN)

RH M 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT

380 ~ 480

EIEE VAC —
=18

BRERE Hz 50/60

ERANER Arms 3.1 43 6.5 8.4

LN W 13 1.5k 2k 3k

o HIiHOEE

Tt DCoaV/h 2A
® SIRERFDRE

IEC 60269-1 CLASS 86 a1 —X FRBAHERTLYUBHEEOROE 1 — X% EOBER

lcEmLT<LEs
i@?ﬁs@mum%%ﬁt@tl R%BRLTIZE,
iy o @AY 7Y RABRER
£ R88D-1SANO2H-ECT 16A
£ R88D-1SANO4H-ECT 16A
7 R88D-1SANOSH-ECT 16A
£ R88D-1SAN1TOH-ECT 16A
£ R88D-1SAN15H-ECT 40A
£ R88D-1SAN20H-ECT 40A
£ R88D-1SAN30OH-ECT 40A
£ R88D-1SAN10F-ECT 20A
72 R88D-1SAN15F-ECT 20A
£ R88D-1SAN20F-ECT 20A
£ R88D-1SAN30F-ECT 20A

AC ¥ —

RE—4/ FF14/818 ) — X RRFHAE
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W 5 FECHREE
Y—RE 51 NOWFBIOANDERBRE LAY SERY 1 £ FTRICRLE T,
® AC200V Ah& - JE#E £ R88D-1SANDOH-ECT

% (1 5
Gl A 02H-ECT B (3’15-8231:13/\“) 08H-ECT
TRAE KVA |06 1.0 1.4
somEEy [EEeh ‘ Arms [2.7/1572 i 46/2.7°2 i 7.3/4.02*2
TR X - 05~ 15mm? [0.75~ 1.5mm? |1.5mm
HHOBBRAN |BRYAX - 05~ 1.5mm?
A EGHT EISER Arms (1.5 25 4.6
R e - 0.5~ 1.5mm? 0.75 ~ 1.5mm?
ey - 2.5mm? Uk
%sgm@ RIYAR - M4
FOMF RIS (Nm (1.2

MLBBOBEIER. L1, L2, L3 DLINADBBICHERL TS,
2.0/0D55, ARREBANE ORB=ABANBOETT.

® AC200V Ah& -1 JEiFZ . 2 R88D-1SANOOH-ECT

RH B 10H-ECT ﬁili((’?r RBBZ&LS-QE':' 30H-ECT
EESS KVA [20 25 3.6 4.7
. o | EBER Arms [5.8 156.7/9.02 |13.0 15.9

FOBBRAN - 5 5

TIRY AR - 1.5mm 4.0 ~6.0mm
HHORERAN |BEY (X - 0.5~ 1.5mm2

EIEBR Arms |77 9.7 16.2 223
EOORART agurz |- 1smm? |28~ |6.omm?

gEYX |- fﬁmmz 4.0mm? LALE"S
1%%%@ xU94x |- M4

oM RILY (INm (1.2

LBBDBEIE. L1, L2, L3 DLINHADBBICHERL TEE L,
R.A/MODI5, A FEBANE. ORB=BANEOETT.
*BREBMOBRY A AZEOEBRANDERY 1 AULICTELENBY LT,

® AC400V Ah& - JEiF#Z . 2 R88D-1SANOOF-ECT

X (% R88D-1SAN)
e M 10F-ECT | 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
EEES- kVA |20 2.1 4.2 5.0
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#X (% R88D-1SAN)
RH AL 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT

ERER Arms (3.1 4.3 6.5 8.4
TOBBRAD 25~

- N - 2 .

BIRTAX - 1.5~ 6.0mm 6.0mm?2
5O = . - 2
=R ERY AR - 0.5~ 1.5mm

EIEBR Arms |41 4.7 7.8 113
E—RBHHT

T gy x |- 1.5 ~ 6.0mm? 2.5 ~ 6.0mm?

BT X - 2.5mm2 £
ﬁ%ﬁﬁ(Z) RIYAR - M4

woRF RILY (INm (1.2

*REHIBOBRY 1 XFEOBEBRANDBEY A XU LICTIRLBEDHYE T,

o (REE I N\ DECIR
(RETE OB I (A 7 & AL T 5 L,

HBaEGRE (EFY— </
- BEERERAR VRN SNBSS aERERELE T, COORaRRECEE
H—RE—REBES 1S, BOOBBFRERERLULEORE CRARREIRELE

ED
- BERIRERAEL. [Speed Sensitive] Tldd Y&t Ao

B EMC 55 DEE &+

® EVIC BEHEIR

L_(DIEtLT@‘@E’F'?Q#’E%%EbTJEA . EMC % (EN61800 3) ICEEBL&E T UTDREE.
18 YU—M EMC #5HHEESEHEORGTHY., ERTSXEICHIAAIIRE. XEEATDES
ROIVBBEGUEY,

EMC? DICHE T BICHDICHBRRMAF, ROEHYTY,
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o 1 1% 83 & DiE Bl
2 R88D w ANO2H-ECT/-1SANO4H-ECT/-1SANOBH-ECT/-1SAN10H-ECT

0) CNA
X} FG
NF 2
\ 4 L3 #—RFS54/\  USB[CN7
e
L 1 B2 | )
sG P/B1 ECAT IN[CN10
Cha
N2 | (5)
@ N3 ECAT OUT [CNI1
LoV | ®)
CN1 p—— ; |
 —
(7)
CN14
-
(<;: :
z
[}
(Y)
v IO~
N ) —
Q\/) -
16: AC200V aJvho-5
3¢: AC200V

(E)%ﬂ@)\ﬁ@i‘aé\ & L1, L20 L3WLWIThAOABRBICHERL T<IZE,
Y rDIU—LISV RRERDESICP—RTIL—FT 1 g7 —R&LTLIZE,
1% SRS 2.5mm? M EDALE T, ’(%étb‘iﬁ<@8ﬁb'€<t‘éuo
cH—IPTV-N JARTAWRE $—RESANOEOE IR ZDELICHEL. AN
WEPHRISEL TERREL TS0,
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.« BEBOHD

= = A=% = wE
LT-C12G80TWS |1¢-AC200V
SG |#—YPTFV—N  |SOSHIN ELECTRIC
LT-C32G801WS |3¢-AC200V
HF2020A-SZC- |16-
330DD AC200V(20A)
NE |/ 1=Taus SOSHIN ELECTRIC
HF3020C-SZC- |36¢-
330DD AC200V(20A)
SD |[H—HRRESAN OMRON - N
SM|[H—RE—% OMRON - 1
— |vozr—= - - -
= |avro-s3 - - -
H AR ESANEH—RE—RFEENENDEBEDEEBUF T,
- F—TLOHE
=g | RRT—TIR/ T—TNRE 7154
&S [1¥5-71-2""_u¥ | ENJIEC 618003 | EN/IEC 6100067 | 37
BR-—7L |3m e e |
1 (s M el |BEE—R AC ANBEAE— k| BL
BR-—TL [3m TOERATH | —op e .
2 |@mos |[v-wesL |BR-F BSoLOBER BL
— R — T N
G VS SN b ESBLUMME |BL
O—4)
EtherCAT &15 =0 o
20m ESva— o sl .
R sy 5oy ESHLUHER |BL
(ECATINY
EtherCAT B8 PN
20m BS1Vr— = O |y N
5 |5—IW o ksy 5oy ESHLUHER | BL
(ECAT OUT)
6 [mavor—ouw |2 o (53177 |esssomme s
=744 =7 |20m BS1VA— O || N
7 |5 sy | 5ol% ESHLUHER | BL
FL—++ > 5—|20m B Va— o v .
8 |Qussr—TL |Y—LrBY  |D2—2 ESBLURMR | BL
o |seer—Tn (20 o |B3TXFT |msssommr |sL
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o s & DA
72 R88D-1SANT6H-ECT/-1SAN20H-ECT/-1SAN3OH-ECT/-1SAN10F-ECT/
-1SANT5F-ECT/-1SAN20F-ECT/-1SAN3OF-ECT
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Z
>

NF

—

(2)
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0

N
X
<

=
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=
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[e]
Z
[s]

H—RFZ1/\  USB|CN7
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(5)

ECAT OUT [eNiT
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(7)
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|
(0]
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S—JUR
o5V 7

CH |
T
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3¢: AC200V
3¢: AC400V

(51)%1@)\730)?’4\ (& L

DC
24V

]

. ZVRDT7L—LISVREERDELSIC
. ﬁéﬁﬁﬁﬁta 2.5mm? L EOAWRT, 'Cé’étb“iﬂ<@8ﬁbf<tého

s —IPTY—-N JART4AFE H—
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.+ BEBOB

(8)

IORL—7
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aJVk0-35

—RTU—FT1RaP—R&LTLIZE,
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LT-C12G801WS |1¢-AC200V
SG H—IPTV—/)\ |SOSHIN ELECTRIC LT-C32G801WS |3¢-AC200V
LT-C356G102WS [3¢-AC400V
35 AC #—=FKE—=4/ FF4/31S 2 V) — X MRFHAS



7S 27 =% 7 5
HF2020A-SZC- |16-
33DDD AC200V(20A)
N HF3020C-SZC- |3¢-
NF [/1x74nx  |SOSHINELECTRIC  |HE30 2 oov@om
3¢-
HF3020C-52C | 32200vco0m)
SD H—RESAN OMRON - “
M |4—KE—% OMRON - K
- /O AL—7 - - -
- Jvho-5 - - -
1 H—RESANEY —RE—FBRENENOEBBDYEBYET,
- =T LOEES
= oo | BRKT—TNER/ T—FNRE 7154 b
#S |12%-72-2""_A¥ [ EN/IEC 618003 | EN/IEC 6100067 | 37
®Rr—7L  |3m R e
(I P M ornL |BEE—R AC ANBEAR - |BL
®Er—7  |3m TOLRRE | o prpmre .
I N D Vs el K
—Er— T PN
I oM sy 2RI ESHLOWER |BL
-
EtherCAT BfE o o
20m BS1Vr— = O |y N
4 |r—oW 20m . o ESBLUNEER |BL
(ECAT IN) Y—=)URHY J1—2R
EtherCAT B PN
5 |77 oM sy |521%* ESHLONER |BL
(ECAT OUT)
6 |mavor—7u 30" oo (53777 |esssommr s
=27 44 —7 |20m BS1>AR— — O v N
7 sy | 5ol% EESHLOHER |BL
FU—%+ >R~ 20m BT a— N .
8 |Gusr—T |v—WEsY  |T1-2 ESBLUHER |BL
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UL/CSA Mg N#ES ¥

o XNEIRIE
BHE i

E=REERE 55°C

REEERE (CSA) -20 ~ 65°C

BEEHTITY Il

SERE 2

EAsE Z5 1,000m A+

REHS R |
AC ER

ANE) DCERANAEBARLISBE. ¥—RESANE
UL/CSA #18ICEBE LF Ao

*RBDES SNV SIEEORRICRSU R TIIZEW,

WY =K K51 ADER
® AC200V Ah%+ 7 : J R88D-1SANDIOH-ECT

X (% R88D-1SAN)
HE — 02H-ECT | O04H-ECT | 08H-ECT
200 ~ 240
EIEE VAC —
&18,/ =48

BRERE Hz 50/60

848 Arms [2.7 46 7.3
EANER —

=18 Arms (1.5 2.7 4.0
ERLHBER (FLA) Arms 1.5 25 46
SE6MIE (SCCR) - 240V 5,000Arms

X (% R88D-1SAN)
HE B onecT [ 15H-ECT | 20H-ECT | 30H-ECT
S VAC 200 ~ 240
e
- =1 [#18 =1 [=8

BRERE Hz 50/60

848 Arms |- 15.7 - -
EANER —

=48 Arms |5.8 9.0 13.0 15.9
ERLNHBER (FLA) Arms 7.7 9.7 16.2 223
SE6MIE (SCCR) - 240V 5,000Arms
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® AC400V AQ&- 7 JiZ R88D-1SANOOF-ECT

X (% R88D-1SAN)
Gl B orECT [ 15F-ECT | 20F-ECT | 30F-ECT
380/219Y-480/277Y
EIEE VAC |—
=8
BRERE Hz 50/60
ERANER Arms |3.1 43 6.5 8.4
ERBHER (FLA) Arms  |4.1 47 7.8 1.3
4E6MIE (SCCR) - 480V 5,000Arms

o HIHDEER
4§ DC24V/1.2A
HHOERBERRENLE T,
W i FECHRE
YR E S NDMIBICHNDERBRLE BRY 5BRY 1 XA TRICRLET.
BRICI, SBEER 75 CHUEOFESABRERALTILE N,
e AC200V AN& - JB#4E ¥ R88D-1SANOOH-ECT

X (% R88D-1SAN)

HE S 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT
TRAE kVA |06 1.0 14
o | EIRBR Arms [2.7/1.5% 46/2.77 7.3/4.0%
TEBBRIAN [ —
BigH 1 X - AWG14
" EISETR Arms |1.5 25 46
TR EHHT -
BEY A X - AWG14
BRY X - AWG12 L)t
REEHE @ RIYAR - M4
WO RV [Lbin [10.7

MLBBOBEIR. L1, L2, L3 DLITNADBBICHERL TS,
R.A/MODI5, A FEBANE. ORB=BANEOETT .
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® AC200V Ah& -1 JEiFZ . 2 R88D-1SANOOH-ECT

X (% R88D-1SAN)

E B 10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT
TRaE KVA |20 25 36 47
. o | EBBH Arms [5.8 15.7/9.02 [13.0 15.9
TOBERAN .
BEYAX |- AWGT4 |AWGI2~8
TR Ams |77 97 16.2 223
T-NEFRT -
T lmgyrx |- aweta QWG4 awei0~8
BEYAX |- AWGT2 L £
{RE @ 2IPAR - M4
BORE RS |Lbin 107
1 BEOFSE. L1, L2, L3 DL InAOBEICESHL TS0,
RAMOD>5, ARBEIANE OB=BANEOBTY.
® AC400V A& TEI#E 2 R88D-1SANOOF-ECT
X (% R88D-1SAN)
HH B 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT
TRBE KVA |20 2.1 42 5.0
EIEER Ams |31 43 65 84
TORBEAN [
BEYAX |- AWGT4 ~8
__ |emEw Ams |41 47 78 113
T—AEHHT -
BEYAX |- AWGT4 ~8
sEYAX |- AWGT2 L E
ReEE @ 2IPARX |- M4
@ORH RS |Lbin 107

o TOIHF N\ DER _
UL/CSABIBICBE T B1oIC, 2T —RESANRBOIRO2ERABL TS,

® {

(REE 1 iR T \ DECHR

REFMIHT(CF UL REDAEHF 2 EAL TIEES 00,

* X

2T ULREDE 2 —XAEHL TS0,
AERHEBL TODRBIRER. NFOBEREITBDLOTREHYEEA. FIC
EiR(d National Electrical Code (NEC) DBIRFAICE IV TERRL TIZS L,

® fo#8REE (CSA)

ORER N
HWRODRABEUTHLUEEBE 5,000Arms A TOEREFHBLTTFE0,

. DIROEED

AB@HEMRL TOBRBRER. DROBZREIDELDTEIHY FtA, Fic. DIROEED
fi#R(d Canadian Electrical Code Part 1 MEAFEICE DO TERL TIZT0,
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® L1 - XPTROBLOEAFREE Class CC. CF. G, J. R or TOELDEFEML

T<tezh

ey v WA £ CLASS BE (&) ik
£ R88D-1SANO2H-ECT RK5 240V 16A
£ R88D-1SANO4H-ECT RK5 240V 16A
£ R88D-1SANOSH-ECT RK5 240V 16A
% R88D-1SAN10H-ECT RK5 240V 16A
7 R88D-1SAN15H-ECT RK5 240V 40A
7 R88D-1SAN20H-ECT RK5 240V 40A
£ R88D-1SAN30OH-ECT RK5 240V 40A
£ R88D-1SAN1T0F-ECT RK5 480V 20A
£ R88D-1SAN15F-ECT RK5 480V 20A
% R88D-1SAN20F-ECT RK5 480V 20A
7 R88D-1SAN30F-ECT RK5 480V 20A

AC ¥—FKE—=% / KFF4/N1S ¥ U — X RREGHAE
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W S sTiE s & BT Ti&

® jiZ R88D-1SANO2H-ECT/ #2 R88D-1SANO4H-ECT/ 2 R88D-1SANOSH-ECT/
£ R88D-1SANT0OH-ECT

SNETIE

85

b

BNE

45

2-M4

180

150"

o
ol i \
g |
| L ‘ | !
T
.
IS
ol \
7.5 ||35%0.5
T
70+0.5

“ 1% R88D-1SAN10H-ECT DB,

180 TY,

it 3 e WA 75

BE

£ R88D-1SANO2H-ECT

2.6kg

£ R88D-1SANO4H-ECT

2.6kg

£ R88D-1SANO8H-ECT

2.6kg

7 R88D-1SAN10H-ECT

2.6kg

M
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® jZ R88D-1SANT5H- ECT/H/ R88D-1SAN20H-ECT/ £ R88D-1SAN30H-ECT/

£ R88D-1SANOOF-EC

SMNETE

(180)
169.5£0.5

RN

|
.

et 3 e WA 758

£ R88D-1SAN15H-ECT

4.2kg

% R88D-1SAN20H-ECT

4.2kg

7 R88D-1SAN30H-ECT

4.2kg

£ R88D-1SAN1TOF-ECT

4.2kg

£ R88D-1SAN15F-ECT

4.2kg

£ R88D-1SAN20F-ECT

4.2kg

£ R88D-1SAN3OF-ECT

4.2kg
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BEERE (KC)

e UTFOFESRET > TS0,

+ ARREEHTERI BEIC
ALS XU 2

0l 10l ER& 30N M8 SHC=Z HegdEIE &2
HEE Sd0lAM AlZcts 32 dl2tgel 220t AsLICH

W EAEANDERN

COWSIIEBRRE CEMI 280 TE ’\*ﬂiﬁﬁ’& 2 TJ%%%TTJ‘O
RERRECERT 558, BETEODLNIBUET

c IS YY—RHY—IREFSANE, & % (KO) ICES L/'CU?atﬁ“o
SIS YU -RP—RES A BEERE (KC) DFRA T,

| " EEREE GB(Guojia Biaozhun) #f& |
EIBHHD B50W M EDTU—F2 LE—XE UTORSICEMLTOET,

1% 550 W bL | H BRI 20 L 2o Bl

QR Bl [7) 25 A J LI LR DA AR RSB (CELO38-2020) GB30253-2013)

Y—KKSINEY

l%ﬂkﬁbﬁ—*

S —RY—RESANEY—RE-RDAHEDEERLET, IIcRL
gté%%f& Ao FEOY —RE—SEAAED -0 3, 8K, TL—FBED
=

—~KE-2OMHEDHE |

lF‘Fﬁé‘fb
AT s

® 3.000r/mn Y —RE—REHF—HRRESANDEHEDE
IORERBE | =R&N Y—FE-SBR YK K51/ TR
18,/ =18 200W |7 R88M-1AM20030T-0 |7z R88D-1SANO2H-ECT
AC200v 400W |7 R88M-1AMA0030T-O |7 R88D-1SANOAH-ECT
750W |7 RE8M-1AM75030T-0 | R88D-1SANOBH-ECT
15KW |72 R88M-1AL1K530T-0 | R88D-1SANT5H-ECT
=18 AC200V IKW |2 R88V-1ALTKO30T-O |7 R88D-1SAN1OH-ECT
oKW |JZ RBBM-1AL2K030T-0  |fz R88D-1SAN20H-ECT
26KW |72 R8BM-TAL2KE30T-0 |2 R88D-1SAN3OH-ECT
=18 ACA00V 750W |7 R88M-1AL75030C-0  |F R88D-1SANTOF-ECT
IKW  |F2R88M-1ALTKO30C-O  |fZ R88D-1SAN1OF-ECT
15KW |72 RE8M-1AL1K530C-0 | R88D-1SANT5F-ECT
oKW |F R88M-TAL2K030C-O |7 R88D-1SAN20F-ECT
3KW |2 RB8M-1AL3KO30C-01 |/ R88D-1SAN3OF-ECT
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® 1,500r/min ¥ —ARE—XEH—REFSANDEHEDY

TEBTRBE | Ehis Y—FE— s Y- E5 1R BR

918,/ =18 . ,

AC200V 1.6kW 7z R88M-1AM1K515T-0 72 R88D-1SAN15H-ECT

=48 AC200V 2.7kW 2 R88M-1AM2K715T-0 72 R88D-1SAN30H-ECT

=48 AC400V 1.5kW 2 R88M-1AM1TK515C-O0 |2 R88D-1SAN15F-ECT
3kW 7z R88M-1AM3K015C-O 72 R88D-1SAN30F-ECT

W Y —FKE—2OtERdE

® 3,000-r/min €E—%&

e B 1AM20030T e ‘(Iishﬁ:\lnot))Sg'szoov 1AM75030T
EEEH W 200 (190) 400 (320) 750 (675)
L N'm  |0.637 (0.605) 1.27 (1.02) 239 (2.15)
EISOEREL r/min {3,000
RAOEH r/min {6,000
TSR Arms |15 2521 46 (4.2)
EIERH Hz  [250 250 250

EH s #xX (R88M-) AC200V

1AL1K030T 1AL1K530T 1AL2K030T 1AL2K630T
LN W 1,000 1,500 2,000 2,600
ER L N'm o [3.18 4.77 6.37 8.28
EISOEREL r/min {3,000
RAOEH r/min {5,000
EIER Arms |5.2 8.8 12.5 14.8
EREBH Hz  [250 250 250 250

A B #xX (R88M-) AC400V

1AL75030C | 1AL1K030C | 1AL1K530C | 1AL2K030C | 1AL3K030C
LN W 750 1.000 1500 2,000 3,000
RIS N'm o [2.39 3.18 477 6.37 9.55
EISOERE r/min {3,000
RAOEH r/min {5,000
ERER Arms |3.0 3.0 45 6.3 8.7
ERERH Hz  [250 250 250 250 250

AW =N EDBEFHESICEY O ADEBEBYUE T, O NBVBEIERESFETT,
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® 1,500-r/min E—%&

e B #X (R88M-) AC200V X (R88M-) AC400V
1AM1K515T 1AM2K715T 1AM1K515C 1AM3K015C
EHN W 1,500 2,700 1,500 3,000
ES IO N'm 9.55 17.2 9.65 191
EASOERE r/min 1,500
BAROEH r/min {3,000
EISETR Arms (8.6 14.6 4.4 8.5
TEASERE Hz 125 100 125 100
—FRr—70
B —3Er—TNEeY—FE-20laEbE
9 9
iRt JU-%mEL TL-*miAE
200V |3000r/min €—& £ R88A-CXT1AOOOSF |72 R8BA-CXTADOOBE
200W, 400W. 750W 2 R88A-CX1AEOOBF !
200V |3000r/min €E—& 1kW £ R88A-CX1BOOOSF |72 R8BA-CX1BOOOBE
2 R88A-CX1BECOBF ™!
200V | 200V £ R88A-CX1COOOSF |2 R8BA-CX1COOOBE
400V |3000r/min E—4 2 R88A-CX1BEOOBF !
1.5kW
1500r/min €—4
1.5kW
400V
3000r/min E—&
750W, TkW. 1.5kW. 2kW,
3kW
1500r/min €—#4
1.5kW. 3kW
200V |3000r/min €—& £ R88A-CX1D0O0OSF |2 R8BA-CX10000BF
2kW, 2.6kW 2 R88A-CX1DEOOBF!
1500r/min E—4&
2.7kW

*1.J R88A-CX10EOOBF [FERY — T TT, TU—F@NE, TU—FRQLICHDHDET
—@Ar —TVOERICERATES T,
2 R88A-CX1COOOOF O—4#EY —JVDERICIE. 2 R88A-CX1BEOOBF = HAL &

o
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B — BT — T ONETik

® jZ R88A-CX1AOOOSF

BB, IMETE

(mm)
260

RS )\El

8

HZRBBD-1SAND<:] ——

180

e 52n
FER88M-1AC]

. 210 |
[ R[] —25E "R
iz R88A-CX1A003SF 3m #0.9kg
72 R88A-CX1A005SF 5m #1.2kg
72 R88A-CX1A010SF 10m @ 11.9mm #2.0kg
2 R8BA-CX1A015SF 15m 2.8k
2 R8BA-CX1A020SF 20m #3.7kg

® 2 R88A-CXTAOOOBF
AR, SMETE (mm)

RSN <] -5

FZR88D-1SAND FZR88M-1ACI
=i 30
2 B3] Y= 2NE HE

£ R88A-CX1A003BF 3m #90.9kg

2 R8BA-CX1AD05BF 5m #1.2kg

7 R8BA-CX1A010BF 10m ®11.8mm #2.1kg

7 R8BA-CX1A015BF 15m #2.9kg

& R8BA-CX1A020BF 20m #3.8kg

AC Y—FKE—-4 FF1/81S V) — X RRFHAE
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® 2 R88A-CX1BOOOSF
BB, SMEE (mm)

A
FZR88D-1SANC]

el EORS
H/Rssm 1A0)

2 B3] Y= 2NE uE

£ R88A-CX1B003SF 3m #)1.3kg
# R8BA-CX1B005SF 5m # 1.8kg
& R8BA-CX1B010SF 10m ®145mm #3.1kg
& R8BA-CX1B015SF 15m # 4.4ks
& R88A-CX1B020SF 20m #5.8kg

® jZ R88A-CX1BOOOBF
BB, SMEE (mm)

RS % <] Toofl

ZR88D-1SANC] ZR88M-1AC]
g
-9 RE[L] P Y5 4 e

2 RBBA-CX1B003BF 3m #9 1.3kg

2 R8BA-CX1B005BF 5m #1.8kg

2 R8BA-CX1B010BF 10m ®14.5mm #3.1kg

72 R88A-CX1B0158F 15m # 4.4kg

2 R8BA-CX1B020BF 20m #) 5.8kg
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® 2 R88A-CX1COOOSF
BB, SMEE (mm)

160

RS\
FZR88D-1SANC]

E—54)
FZR88M-1A]

Lo |
[ B[] Y —2NE "8
7 R88A-CX1C003SF 3m % 1.3kg
7 R88A-CX1C005SF 5m % 1.8kg
# R8BA-CX1CO10SF 10m ®14.5mm #3.1kg
# R8BA-CX1CO15SF 15m # 4.4kg
7 R8BA-CX1C020SF 20m #5.8kg
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