OMmRON

R88L-EC-FW/GW-]

Accurax lineer motor

Optimize edilmis etkililige sahip yeni lineer
motorlar

Yiksek hiz ve ylksek gorev dongulu islemler igin
demir gekirdekli motorlar ve kertiksiz ve yuksek
dinamik uygulamalari igin demirsiz motorlar.

Motor ve urin aileleri benzersiz bir dogruluk

ve performans kazanimlari saglar.

» Demirsiz ve demir gekirdekli tipler mevcuttur

* Yuksek dinamik ve hassas konumlandirma

» Kompakt ve diiz tasarimh demir ¢ekirdekli motorlar
* Mukemmel kuvvet ila agirlik orani demirsiz motorlar
» Agirlik bakimindan optimize edilmis miknatis kanal
« istege bagl dijital hall-sensor ve konnektorler

» Sicaklik sensorleri dahildir

Nominal Degerler
» Demir ¢ekirdekli motorlar — 48-760 N (2.000 N pik kuvveti)
» Demirsiz motorlar — 29-423 N (2.100 N pik kuvveti)

Sistem konfiglirasyonu

(Servo siiriicii boliimiine bagvurun)

=

I—ir—
LI

Accurax G5 servo siiriicii
EtherCAT ve analog/puls modelleri

Motor bobini
R88L-EC-GW

Motor bobini

el R88L-EC-FW.

Sensor

Sic.
Sensorl

Miknatis kanali
R88L-EC-FM

Enkoder

Miknatis kanali
R88L-EC-GM

Demirsiz Demir gekirdekli
lineer motor lineer motor
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Lineer motor/servo siiriicii kombinasyonu

Lineer motor bobini

Lineer servo siiriicii

Accurax G5 EtherCAT modeli

Accurax G5 analog/puls modeli

. Nomi- | i
Tip nal | o Model 230V 400V 230V 400V
kuvvet
48N | 105N R88L-EC-FW-0303-ANPC |R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KNOBF-ECT-L| R88D-KTO2H-L | R88D-KTO6F-L
96N | 210N R88L-EC-FW-0306-ANPC |R88D-KNO4H-ECT-L| R88D-KN10F-ECT-L| R88D-KT04H-L | R88D-KT10F-L
ReSL-EC.Fw.] | J6ON[400N| . [REBL-ECFW-0606-ANPC |R88D-KNOBH-ECT-L|RBBD-KNT5F-ECT-L| RBBD-KTO8H-L | RE8D-KTISF-L
demir gekirdekli | 240N | BOON | ' 2%t 'RBBL-EC-FW-0609-ANPC |R8BD-KN10H-ECT-L| R88D-KN20F-ECT-L| R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
motorlar 320N | 800 N R88L-EC-FW-0612-ANPC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N |1.600 N R88L-EC-FW-1112-ANPC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760 N |2.000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
,’ 48N | 106N R88L-EC-FW-0303-APLC |R88D-KNO2H-ECT-L|R88D-KNOGF-ECT-L| R88D-KTO2H-L | R88D-KTOBF-L
/ 96N | 210N R88L-EC-FW-0306-APLC |R88D-KNO4H-ECT-L|R88D-KNT0F-ECT-L| R88D-KTO4H-L | R88D-KT10F-L
160 N | 400 N | RBBL-EC-FW-0606-APLC |R88D-KNO8H-ECT-L| R88D-KN15F-ECT-L| R88D-KTO8H-L | R88D-KT15F-L
240N | 600N K°lr;i‘?;°”“ R88L-EC-FW-0609-APLC |R88D-KN10H-ECT-L| R88D-KN20F-ECT-L| R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
230 vi40o v 320N | 800N R88L-EC-FW-0612-APLC |R88D-KN15H-ECT-L|R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N | 1.600 N R88L-EC-FW-1112-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760N |2.000 N R88L-EC-FW-1115-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
29N | 100N R88L-EC-GW-0303-ANPS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L — R88D-KTO8H-L —
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
70N | 240N . | RBBL-EC-GW-0503-ANPS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
REBLEC.GW.L | 140N [ 480N Kg%g”::é‘l’r: R88L-EC-GW-0506-ANPS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
demireiz motorlar | 210N | 720N R88L-EC-GW-0509-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
141N | 700 N R88L-EC-GW-0703-ANPS |R88D-KNO4H-ECT-L _ R88D-KTO4H-L _
282N [1.400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
423N [2.100 N R88L-EC-GW-0709-ANPS |R88D-KN10H-ECT-L _ R88D-KT10H-L _
29N | 100N R88L-EC-GW-0303-APLS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-APLS | R88D-KNO8H-ECTL - R88D-KTO8H-L -
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-APLS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
230V 70N [ 240N . [R6BL-EC-GW-0503-APLS [R8BD-KNOZH-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
140N [ 480N | "ok O "RBBL-EC-GW-0506-APLS |R88D-KNO4H-ECT-L — R88D-KTO4H-L —
210N | 720N R88L-EC-GW-0509-APLS |R88D-KNOSH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
141N | 700N R88L-EC-GW-0703-APLS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
282N |1.400 N R88L-EC-GW-0706-APLS |R88D-KNOSH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
423N [2.100 N R88L-EC-GW-0709-APLS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
Tip tanitimi
Lineer motor bobini

Accurax lineer motor bileseni

Motor tipi

Kod

Ozellikler

FW

Demir gekirdekli motor bobini

GwW

Demirsiz motor bobini

R88L-EC-FW-0303-ANPC

Miknatis genisligi

Ozellikler

30 mm aktif miknatis genisligi

50 mm aktif miknatis genisligi

60 mm aktif miknatis genisligi

70 mm aktif miknatis genisligi

110 mm aktif miknatis genisligi

Bobin modeli

Motor serisi

Kod | Teknik Ozellikler

C | Kompakt (demir gekirdekli modeller)

S | Standart (demirsiz modeller)

Konnektor segenekleri

Teknik Ozellikler
Konnektorli

Kod
NP
PL

Konnektorsiiz

Kod

Ozellikler

03

3 bobinli model

06

6 bobinli model

09

9 bobinli model

12

12 bobinli model

15

15 bobinli model

Tasarim Revizyonu No.

AC servo sistemler
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Miknatis kanali

Accurax lineer motor bileseni

R88L-EC-FM-03000-A

REAEC

Miknatis kanali tipi

Ko

a

Teknik Ozellikler
FM | Demir gekirdekli miknatis kanali

GM | Demirsiz miknatis kanali

Miknatis genisligi

a

Kod | Ozellikler

03 30 mm aktif miknatis genisligi
05 50 mm aktif miknatis genisligi
06 60 mm aktif miknatis genisligi
07 70 mm aktif miknatis genisligi
1" 110 mm aktif miknatis genisligi

Hall sensor

R88L-EC-FH-NNNN-A

Accurax lineer motor bileseni

I

Hall sensor tipi
Kod | Teknik &zellikleri
FH | Demir gekirdekli dijital hall sens6ri

GH | Demirsiz dijital hall sensori

Tasarim Revizyonu No.

mm cinsinden miknatis
kanali uzunlugu

Tasarim Revizyonu No.

Miknatis genisligi L Yertutucusu

Kod | Ozellikler

03 30 mm aktif miknatis genisligi

05 50 mm aktif miknatis genisligi

07 70 mm aktif miknatis genisligi

NN Yer tutucusu
Lineer servo motor teknik ozellikleri
Demir gekirdekli motorlar R88L-EC-FW-[ 1 (230/400 VAC)
Gerilim 230/400 V
Lineer motor modeli R88L-EC-FW-]J] 03030 | 0306-0 0606-0] | 06090 | 06121 11120 | 11150
Maksimum hiz (100 V) m/sn 2,5 2 1
Maksimum hiz (200 V) m/sn 5 4 2
Maksimum hiz (400 V) m/sn 10 8 4
Pik kuvveti*1 N 105 210 400 600 800 1.600 2.000
Pik akimi*1 Arms 3,1 6,1 10 15 20 20 25
Siirekli kuvvet:2 N 48 96 160 240 320 608 760
Siirekli akim*2 Arms 1,24 2,4 34 52 6,9 6,5 8,2
Motor kuvvet sabiti N/Arms 39,7 46,5 93
BEMF V/(m/sn) 32 38 76
Motor sabit NA/W 9,75 13,78 19,49 23,87 27,57 41,47 46,37
Faz direnci Q 5,34 2,68 1,83 1,23 0,92 1,6 1,29
Faz indiiktansi mH 34,7 17,4 13,7 9,2 6,9 12,8 10,3
Elektriksel siire sabit ms 6,5 75 8
Maks. sabit gii¢ dagitimi (tiim bobinler) (W 32 63 88 131 175 279 349
Termal direng KW 2,20 1,10 0,78 0,52 0,39 0,23 0,18
Termal siire sabiti sn 110 124 126
Manyetik cekim kuvveti N 300 | 500 1.020 | 1.420 | 1.820 3.640 | 4.440
Miknatis kutbu mesafesi mm 24
Agirlik bobini iinitesi*3 Kg 048 | 078 131 ] 184 | 237 445 | 545
Agirlik miknatis kanali Kg/m 2.1 3,8 10,5
Boyut sogutma plakasi (u x g x y) mm 238 x 220 x 10 250 x 287 x 12 371 x 330 x 14
Koruma metotlari*4 Sicaklik sensorleri (KTY-83/121 & PTC 110C), kendinden sogutmali
Hall sensér Dijital (opsiyonel)
izolasyon sinifi Sinif B
Maks. veri yolu gerilimi (V) 560 VDC
Yalitim direnci 500 VDC, min. 10 MQ
Dielektrik dayanim 1 saniye igin 2.750 V
Maks. izin verilen bobin isisi 130°C
Cevre nem orani % 20 ila % 80 (yogunlasmayan)
Maks. izin verilen miknatis isisi 70°C

16 K/s artan bobin Isisl.

"2 100°C bobin sicakhgindaki ve 25°C miknatis sicakligindaki degerler.

hava akigi uygulanmalidir.

"3 Konnektorsiiz ve kablosuz agirik.

42, yuksek akim uygulamalar icin uygun olarak ayarlanmahdir.

25°C'deki (+ % 10) diger tim degerler.

Bobin Unitesi tabloda verilen sogutma plakasi boyutlarina uygun olmalidir ve 2,5 m/s'lik (25°C)

Accurax lineer motor
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Kuvvet hiz 6zellikleri

R88L-EC-FW-0303-AxxC R88L-EC-FW-0306-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V Egrisi % 90 DC bus ve 100°Cde bobinlerde F-V Egrisi
N N
120,0 250,0
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R88L-EC-FW-0606-AxxC R88L-EC-FW-0609-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V Egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V Egrisi
N N
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R88L-EC-FW-0612-AxxC R88L-EC-FW-1112-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V Egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V Egrisi
N N
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325 VDC Bus™ — —560 VDC Bus* - - - =160 VDC Bus® 325 VDC Bus”! — —560VDCBus? - - - - 160 VDC Bus®
R88L-EC-FW-1115-AxxC
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V Egrisi
N Pik isletim
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"1 DCBus gerilimi 235 V ya da lizeri AC voltaj girisine (Vacin) karsilik gelir.

"2 DCBus gerilimi 400 V ya da tizeri AC voltaj girisine (Vacin) karsilik gelir.

"3 DCBus gerilimi 115 V ya da tizeri AC voltaj girisine (Vacin) karsilik gelir.

Not: DCBus degeri asagidaki formllden hesaplanir burada AV voltaj diisiisi DCBus'tadir:
DCBuS = V oy % 2= AV

AC servo sistemler
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Demirsiz motorlar R88L-EC-GW-[ | (230 VAC)

Gerilim 230V

Lineer motor modeli R88L-EC-GW-[] | 0303-[] | 0306-[] | 03091 | 0503-CJ | 0506-] | 0509-(] | 0703-C] | 0706-] | 0709-]
Maksimum hiz (100 V) m/sn 8 2,2 1,2

Maksimum hiz (200 V) m/sn 16 44 24

Pik kuvveti*1 N 100 200 300 240 480 720 700 1.400 2.100
Pik akimi*1 Arms 5 10 15 3,5 7.1 10,6 5,6 11,3 16,9
Siirekli kuvvet:2 N 29 58 87 70 140 210 141 282 423
Siirekli akim*2 Arms 1,46 2,92 4,37 1,03 2,06 3,09 1,14 2,27 3,41
Motor kuvvet sabiti N/Arms 19,9 68 124

BEMF Vi(m/sn) 16,2 55,5 101,2

Motor sabit N//w 5,07 7,16 8,78 9,74 13,77 17,13 18,15 25,67 32,02
Faz direnci Q 5,5 2,8 1,8 15,9 8 5,3 15,8 7,9 5,3
Faz indiiktansi mH 1,8 0,9 0,6 13 6,5 4,2 28 14 9
Elektriksel siire sabit ms 0,35 0,8 1,8

Maks. sabit gli¢ dagitimi (tiim bobinler)|W 39 79 111 46 95 140 82 163 247
Termal direng*2 KIW 1,81 0,90 0,65 1,26 0,63 0,42 1,04 0,52 0,34
Termal siire sabiti sn 36 72 156

Manyetik cekim kuvveti N 0

Miknatis kutbu mesafesi mm 30 42 57

Agirlik bobini iinitesi*3 Kg 0,084 | 0,138 | 0,198 025 | 047 [ 069 0,55 0,95 1,35
Agirhik miknatis kanali Kg/m 4,8 11,2 24

Koruma metotlari+4

Sicaklik sensérleri NTC10k, PTC110C, kendinden sogutmali

Hall sensor

Dijital (opsiyonel)

Izolasyon sinifi

Sinif B

Maks. veri yolu gerilimi (V)

325VDC

Yalitim direnci

500 VDC, min. 10 MQ

Dielektrik dayanim

1 saniye igin 2.250 V

Maks. izin verilen bobin isisi 110°C
Cevre nem orani % 20-% 80 (yogusmasiz)
Maks. izin verilen miknatis isisi 70°C

*1 Bobin sicakhgi 03-serisinde 40 K/sn, 05 serisinde 20 K/sn ve 07-serisinde 20 K/sn artar.

*2 110°C bobin sicakhgindaki ve 25°C miknatis sicakligindaki degerler. Su ile sogutulan aliminyum bir ylizeyde sogutma unitesi monte edilmistir. Dikkat: Diger tim
degerler 25°C'dedir. Degerler % 10 toleranshdir.

*3 Konnektérsiiz ve kablosuz agirhik.

42t yuksek akim asiri ylk 6zellikleri igin uygun sekilde ayarlanmalidir.

Diger tim degerler 25°C'dedir (+ % 10).

Kuvvet hiz 6zellikleri

R88L-EC-GW-0303-AxxS R88L-EC-GW-0306-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
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R88L-EC-GW-0309-AxxS R88L-EC-GW-0503-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V egrileri % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
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" DCBus gerilimi 235 V ya da lzeri AC voltaj girisine (Vacn) karsilik gelir.

2 DCBus gerilimi 115 V ya da lzeri AC voltaj girisine (Vacn) karsilik gelir.

Not: DCBus degeri agagidaki formUlden hesaplanir:

DCBuS = Vo x N2 = AV

R88L-EC-GW-0506-AxxS R88L-EC-GW-0509-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
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° ° \.\
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R88L-EC-GW-0703-AxxS R88L-EC-GW-0706-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi % 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
3 3
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b b
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R88L-EC-GW-0709-AxxS
% 90 DC bus ve 100°C'de bobinlerde F-V-egrisi
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Demir gekirdekli R88L-EC-FW-03[]

Motor bobini
Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0303-[] 105+0,5 79+0,15/-0,35 1
R88L-EC-FW-0306-[] 153+0,5 127+0,15/-0,35 2

Miknatis kanalli ve hall sensorlii motor bobin boyutlari (opsiyonel)
L1

L2

M4

>
A
%
12,4+0,7
23,9+0,7
5

| —
. )
- t ] 8
! N 5 2
| | | ﬁ
+0,1
28 02 18607 Hall sensor (opsiyonel) Miknatis kanali
20,50,7 nx48
56 +g;g 2610,5 20 48 11

33+0,
300
&
i
—0
\
1l

o
1
.

Hall sensor kablosu

- . P Birim: mm
Konnektorlli motor igin kablolama 6zellikleri
% Kablo uzunlugu 50030 1 5 1 5
f) o8 Konnektér opsiyonel 1 Kablo uzunlugu 500+30 — Kablo uzunlugu 500+30
O ., .
30 Hypertac tarafindan tretilmistir ama Konnektér opsiyonel ama D-Sub 9 pimli (ERKEK)
LRRAOBAMRPN 182 (ERKEK) g9 D-Sub9 pimli (ERKEK) =9
Pim riin kodu: 021.279.1020
Giig konnektorii Sicaklik sensérii konnektorl Hall sens6r konnektérii (opsiyonel)
Pim No. Kablo Fonksiyon Pim No. Kablo | Fonksiyon Pim No. Kablo Fonksiyon
1 Siyah-1 Faz U 1 - 1 Kahverengi 5V
2 Siyah-2 FazV 2 Kullaniimaz - 2 Kirmizi | Hall U
3 Yesil/Sar Toprak 3 Kullaniimaz - 3 Gri Hall V
4 Siyah-3 Faz W 4 - 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz - S - 5 Beyaz GND
6 Kullaniimaz 6 Beyaz PTC 6 Kullanil
7 Kahverengi | PTC 7
Eslesen konnektor: 8 Yesi 8
o sil KTY
Soket tipi: LPRAO6BFRBN170 3 San Y ) py—
Case Ekran - Case Ekran -

Miknatis kanali

Model L1 (mm) n Yaklagik agirhk (Kg/m)
R88L-EC-FM-03096-A 96 1 21
R88L-EC-FM-03144-A 144 2
R88L-EC-FM-03384-A 384 7
35 6
&7 D’a/):aj 4>£r7 WO 3\\?‘3‘5 '\(;\Y\\ "ﬁ<ﬁ
Q
‘ 3 S /2~ S P2 S — ) S — ) S —— D
g ¢ & J’
| ~ g
_ (&) _ J®L _ Jml _ J®L _ lml _ J®L _ J®l (&) g
27,5 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 20,5
nx48
L1
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Demir gekirdekli R88L-EC-FW-06[]
Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0606-[] 153+0,5 127+0,15/-0,35 2
R88L-EC-FW-0609-[] 201+0,5 175+0,15/-0,35 3
R88L-EC-FW-0612-[] 249+0,5 223+0,15/-0,35 4

Miknatis kanalli ve hall sensérlti motor bobin boyutlari (opsiyonel)

~ o~ L1 ~
o o — L2 oo
o ¥ & |3 :
/%)6‘ 7% ) \t[ M4 g"
~— N N~ N
| © ]
%‘L{‘:# +| @ L l S Qz
| & 1
‘ R | S — | ——— | E——

+0,1
40-0,2

+0,15
80 -0,35

Hall sensér kablosu —/

Konnektorlii motor igin kablolama 6zellikleri

Kablo uzunlugu 50030
Konnektor opsiyonel

o® Q)
8 oty

Hypertac tarafindan dretilmistir
30 LRRAO6AMRPN182 (ERKEK)

Pim Griin kodu: 021.279.1020

Giig konnektorii

Pim No. Kablo
1 Siyah-1
Siyah-2
Yesil/Sari
Siyah-3
Kullaniimaz

Fonksiyon
Faz U
FazV
Toprak
Faz W

IRSIENESIEN

Kullaniimaz

Eslesen konnektor:
Soket tipi: LPRA0BBFRBN170

Miknatis kanali

26+0,5 20

n x 48

Miknatis kanali

48

11

1

5
QEHL

Konnektér opsiyonel

6 9 D-Sub 9 pimli (ERKEK)
Sicaklik sensérii konnektorl
Pim No. Kablo | Fonksiyon
1 Kullaniimaz
2 Kullanilmaz
3 Kullaniimaz
4 Kullaniimaz
5 Kullaniimaz -
6 Beyaz PTC
7 Kahverengi PTC
8 Yesil KTY
9 Sar KTY
Case Ekran

Model L1 (mm) n Yaklasik agirlik (Kg/m)
R88L-EC-FM-06192-A 192 3 3,8
R88L-EC-FM-06288-A 288 5

D5 5 12 ®® . .

4 *T‘ o)

Chpiy, ka) b Ak wate

F— o —

b

80
70

—

Kablo uzunlugu 500+30

27

Birim: mm

.

9l

1
~—— 5 Kablo uzunlugu 500+30
6 ama 9 D-Sub 9 pimli (ERKEK)
Hall sensor konnektorii (opsiyonel)
Pim No. Kablo Fonksiyon
1 Kahverengi 5V
2 Kirmizi HallU
3 Gri Hall V
4 Sari Hall W
5 Beyaz GND
6 Kullaniimaz | Kullaniimaz
7 Kullaniimaz | Kullaniimaz
8 Kullaniimaz | Kullanilmaz
9 Kullaniimaz | Kullaniimaz
Case Ekran
o |
= N .
| o o { ) \ =]
| | ‘ :[
- 5
e

o

AC servo sistemler
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Demir gekirdekli R88L-EC-FW-11[]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-1112-[] 249+0,5 223+0,15/-0,35 4
R88L-EC-FW-1115-[] 297+0,5 271+0,15/-0,35 5

Miknatis kanalli ve hall sensérli motor bobin boyutlari (opsiyonel)

S
12,4+0,7
23,9+0,7

L1

L2

0
28,6 -0,2

40,1
65-02 | 55607
57,56+0,7
+0,15
130 -0,35

Hall sensor (opsiyonel)

Miknatis kanali

Hall sensér kablosu

Konnektorli motor igin kablolama 6zellikleri

Kablo uzunlugu 500+30
Konnektér opsiyonel

Hypertac tarafindan uretilmistir
LRRAO6AMRPN182 (ERKEK)
Pim (riin kodu: 021.279.1020

5
QEHL

6 9

Konnektor opsiyonel
D-Sub 9 pimli (ERKEK)

1 5
6 9

n x 48
48 11

, w

(=2
!
!
! - - -—o
1

Birim: mm
Kablo uzunlugu 500+30 Kablo uzunlugu 500+30

D-Sub 9 pimli (ERKEK)

Giig konnektdrii Sicaklik sensorii konnektéri Hall sensér konnektorii (opsiyonel)
Pim No. Kablo Fonksiyon Pim No. Kablo | Fonksiyon Pim No. Kablo Fonksiyon
1 Siyah-1 Faz U 1 Kullaniimaz 1 Kahverengi 5V
2 Siyah-2 Faz V 2 Kullaniimaz 2 Kirmizi Hall U
3 Yesil/Sari Toprak 3 Kullaniimaz 3 Gri Hall vV
4 Siyah-3 Faz W 4 Kullaniimaz 4 Sarl Hall W
5 Kullanilmaz S Kullanilmaz - S Beyaz GND
6 Kullanilmaz 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz | Kullaniimaz
7 Kahverengi | PTC 7 Kullaniimaz | Kullanimaz
8 Yesil KTY 8 Kullaniimaz | Kullanilmaz
§$||<e$te(r’1 KOCSSIXSEBFRBNWO 9 Sarn KTY 9 Kullanilmaz | Kullaniimaz
orettpt Case Ekran - Case Ekran -
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirhk (Kg/m)
R88L-EC-FM-11192-A 192 3 10,5
R88L-EC-FM-11288-A 288 5
B5 5 12 ® 12
(2/p/ak 4 — <2 \G0 i
a) ALk
e
“ Df — Iy = 1S — Df _ 1l — D}
‘ >} & & \)) &, O]
o o
™ N
B
N |
| L
r Tz
' I el il
Y — () —— (42— (<) w——— ] e—— (<) n—— I o g
[
26 48 48 48 48 48 (22) ‘
— n x 48 . g
el
o|
L1 -
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Demirsiz R88L-EC-GW-03[]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0303-[] 95,4 78 3
R88L-EC-GW-0306-[] 155,4 138 6
R88L-EC-GW-0309-] 215,4 198 9
L2
.
o
n x 20 A &5
ITe) w
20 35 o 10 |
- 5 -
235 ,3
é\%7$7¢7¢,¢,$7¢7¢7$7¢ CD?’:Z k %ozteo;ibob\mmontaj M\knauskaliper\r;‘?zr\;a
g
°
Miknatis kanalli motor (ayri siparis no.) 55
55_.
— [e)
0o o o o o o o o o o . ‘ S
I T
: ! : e,
- ‘ THb ‘ ©
! ! ! gfia
Lo g © _ _©10 © © _ ©,| Lo 1
L_JA
Hall sensorli motor (opsiyonel)
L1
[ ©o o o o o o o o o o
CZE - ) 32
© g
] I
| ®
Birim: mm
Konnektorli motor igin kablolama 6zellikleri
6
5 1 Kablo uzunlugu 1.000£30 1 1 5
Konnektér opsiyonel  — 5 Kablo uzunlugu 500+30 1 Kablo uzunlugu 500+30
Hypertac tarafindan tretilmistir ama Konnektér opsiyonel m D-Sub 9 pimli (ERKEK)
4 2 SROCO06JMSCN169 (ERKEK) P m—— D-Sub 9 pimli (ERKEK 6 9
3 Pim @riin kodu: 021.423.1020 6 9 D-Sub9 pimii )
Giig konnektérii Sicaklik sensori konnektori Hall sensor konnektori (opsiyonel)
Pim No. Kablo Fonksiyon Pim No. Kablo | Fonksiyon Pim No. Kablo | Fonksiyon
1 Siyah Faz U 1 Kullaniimaz - 1 Kahverengi 5V
2 Kirmizs FazV 2 Kullaniimaz B 2 Kirmizi | Hall U
3 Beyaz Faz W 3 Kullaniimaz - 3 Gri Hall V
4 Kullaniimaz - 4 Kullaniimaz - 4 Sari Hall W
5 Ki R 5 Kullanilmaz - 5 Beyaz GND
6 Yesil Toprak 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz | Kullaniimaz
7 Kahverengi PTC 7 Kullaniimaz | Kullaniimaz
Eslesen konnektor: 8 Yesil NTC 8 Kullaniimaz | Kullaniimaz
Soket tipi: SPOCO6KFSDN169 9 Sari NTC 9
Case Ekran - Case Ekran
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirhk (Kg/m)
R88L-EC-GM-03090-A 90 2 4,8
R88L-EC-GM-03120-A 120 3
R88L-EC-GM-03390-A 390 12
‘= L1
<
< 15
~Zis_| St
‘ Q=000 —0—-—O—-—@—-—

» 30 ‘.

n x 30
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Demirsiz R88L-EC-GW-05[]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0503-[] 123,4 106 3
R88L-EC-GW-0506-[] 207,4 190 6
R88L-EC-GW-0509-[] 2914 274 9
e
L2 @
nx28 5 Al
28 12 ®
24, 2 25,
== ‘ 5 J =
:\“G*’*‘?*’*é*’*‘i’”*ﬁf?*’*$”*$”*$”*$”* 49 Jé & Motor bobini montaj Miknatis kaliperi montaj
_ Qj/. * yazeyi yuzeyi
Miknatis kanalll motor (ayri siparis no.)
=2 ° ° ° ° ° ° ° ° °
Fr | o
) | |
| | |
| 1 |
L | |
o ® (@] (OS] (@) (9} o
[ S, DA SR S L S, Yoo
Hall sensérlii motor (opsiyonel) L1 284
o o o o o o o o o
_ 235
Birim: mm
Konnektorli motor igin kablolama 6zellikleri
6
5. 1 Kablo uzunlugu 1.000+30 1 5 1 5
Konnektdr opsiyonel D vyvv Kablo uzunlugu 50030 — Kablo uzunlugu 50030
Hypertac tarafindan dretilmistir m Konnektér opsiyonel D-Sub 9 pimli (ERKEK)
4 5> SROC06JMSCN169 (ERKEK) =<9 D-Sub 9 pimli (ERKEK) 6 9
3 Pim driin kodu: 021.423.1020
Giig konnektori Sicaklik sensori konnektdrd Hall sensér konnektori (opsiyonel)
Pim No. Kablo Fonksiyon Pim No. Kablo | Fonksiyon Pim No. Kablo | Fonksiyon
1 Siyah Faz U 1 Kullaniimaz - 1 Kahverengi 5V
2 Kirmizs FazV 2 Kullaniimaz 2 Kirmizi | Hall U
3 Beyaz Faz W 3 Kullaniimaz 3 Gri Hall vV
4 Kullaniimaz - 4 Kullaniimaz 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz - 5 Kullaniimaz - 5 Beyaz GND
6 Yesil Toprak 6 Beyaz PTC 6 Kullaniimaz | Kullaniimaz
7 Kahverengi PTC 7 Kullanilmaz | Kullaniimaz
Eslesen konnektor: 8 Yesil NTC 8
Soket tipi: SPOCOBKFSDN169 9 san NTC 9
Case Ekran - Case Ekran
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirhk (Kg/m)
R88L-EC-GM-05126-A 126 2 11,2
R88L-EC-GM-05168-A 168 3
R88L-EC-GM-05210-A 210 4
R88L-EC-GM-05546-A 546 12
.82
8.2 1
L1 —
[
2 W
| | @
B
u
@ o) @ @ o) @ ) o) @ o)
&——60— 00— — O 60— —O& —O0—6——©
nx42 21 284
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Demirsiz R88L-EC-GW-07[]

Motor bobini

Model L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0703-[] 151,4 134 3
R88L-EC-GW-0706-[] 265,4 248 6
R88L-EC-GW-0709-[] 379,4 362 9
L2
nx 38 5
38 2 15
253 i 26, -
. 4 |
R I os[a] [a] g
i pad el S <
—
Motorbobin monta]yizey Miknas kallpri monta) yizeys
) 16.5
Miknatis kanalli motor (ayri siparis no.)
16.5,
o o o o o g
S T
Wil -
o 5
1.
L
48
Hall sensérlii motor (opsiyonel)
L1
—l o o o o o o o o o o
oo
@ 3
o E
8
Lo,
Birim: mm
Konnektorli motor igin kablolama 6zellikleri
6
5 1 Kablo uzunlugu 1.000£30
Konnektdr opsiyonel 1 5 Kablo uzunlugu 50030 1 5 Kablo uzunlugu 50030
\ Hypertac terafndan tretimist ama Konnekior opsiyonel ama 0-Sub & i (CRKEK)
2 SROCO0BJMSCN169 (ERKEK) :
3 Pim Griin kodu: 021.423.1020 6—"~2g D-SubOpimii (ERKEK) 6 9
Gilg konnekisrii Sicaklik sensdrii konnektri Hall sensdr konnektsrii (opsiyonel)
Pim No Kablo Fonksiyon Pim No. | _Kablo |Fonksiyon Pim No. | Kablo | Fonksiyon
1 Siyah FazU 1 Kullaniimaz - 1 Kahverengi | 5V
2 Kirmzs FazV 2 Kullanimaz 2 Kirmizi | Hall U
3 Beyaz Faz W 3 Kullanimaz 3 Gri Hall V
4 Kullaniimaz 4 Kullaniimaz 4 Sari Hall W
5 Kullaniimaz R 5 Kullanimaz - 5 Beyaz GND
6 Yesil Toprak 6 Beyaz | PTC 6 Kulanimaz | Kulaniimaz
7 Kahverengi | _PTC 7 Kullanimaz | Kullaniimaz
Eslesen konnekior: 8 Yesil NTC 8 Kulanimaz | Kullaniimaz
Soket tipi: SPOCOGKFSDN169 9 San NTC 9 Kullanimaz | Kullanimaz
Case Ekran Case Ekran .
Miknatis kanali
Model L1 (mm) n Yaklagik agirlik (Kg/m)
R88L-EC-GM-07114-A 114 1 25,5
R88L-EC-GM-07171-A 171 2
R88L-EC-GM-07456-A 456 7
16.5
L1
57
nx57 285
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Opsiyonel seri konvertor unitesi

Ozellikler
Seri konvertor modeli R88A- SCO01K-E | SCO02K-E
Tanim 1 Vpp ila G5 seri veri iletimli ve hall sensér girigli seri konvertor
Sicaklik sensorl Demir ¢ekirdekli motor bobininin KTY sensor algilamasi |Demirsiz motor bobininin NTC sensor algilamasi
Elektriksel 6zellikler |Gli¢ besleme gerilimi 5 VDC, sirlcu tarafindan saglanan maks. 250 mA
Standart ¢ozunurlik interpolasyon faktérii 100 arti dértlik sayisi
Maks. giris frekansi 400 kHz 1 Vpp
Analog giris sinyalleri (cos, sin, Ref) [Diferansiyel giris genligi: 0,4 Vila 1,2 V giris sinyali seviyesi: 1,5 V ila 3,5V
Cikis sinyalleri Konum verileri, hall ve sicaklik senséri bilgileri ve alarmlari
Cikis yontemi Seri veri iletimi
iletim déngiisi <42 pus
Mekanik Vibrasyon direnci 98 m/s2 maks. (1 ila 2.500 Hz), li¢ yonde
karakteristikler Sok direnci 980 m/s2, (11 ms) Uc yonde iki kez
Cevresel kosullar Calisma sicakhgi 0-55°C
Depolama sicakligi -20-80°C
Nem % 20 ila % 90 bagil nem (yogunlasma olmadan)
87 104,5
83,5
)
g
Q000000 ‘f’
——— N —— ——
92,5
b 1
’9{35
N [
<
Pim No. Sinyal Pim No. Sinyal
Linger servo sirliclsine 1 PS Hall sensérsiiz sicaklik 1 Kullanilmaz
seri veri gikisi 2 /PS sensorli araylizi 2 Kullaniimaz
3 Kullaniimaz 3 Kullaniimaz
4 Kullaniimaz 4 Kullanilmaz
8
g 15 5 Kullaniimaz 5 Kullaniimaz
6 Kullaniimaz 6 PTC
7 Kullanilmaz 7 PTC
9 8 |5V 8 |KTVINTC
1 ﬁ 9 [oV Konnektsr D-Sub 9 pimli (disi) 9 |KTYINTC
10 Kullaniimaz Case [ Ekran
Konnektér D-Sub il Kullaniimaz
15 pimli (erkek) 12 Kullaniimaz
13 Kullaniimaz
14 Kullaniimaz
15 I¢ koruyucu
Case | Ekran
Pim No. Sinyal Pim No. Sinyal
Programlanabilir hat 1 SDA* Hall ve sicaklik sensoérleri 1 5V
NUMERIK JENlP_\ glandart 2 SCL* arayiizii 2 Hall U
hatli enkoder girisi 1 Vpp 3 Kallamimaz 3 Hall v
4 /Ref sinyali (Uo-) 4 Hall W
5 /Cos sinyali (U2-)| 5 GND
6 /Sin sinyali (U1-) 6 PTC
7 Kullanilmaz 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
9 |0V Konnektsr D-Sub 9 pimli (disi) 9 | KTYINTC
10 Kullaniimaz Case | Ekran
Konnektér D-Sub il Kullaljllma.lz
15 pimli (disi) 12 Ref sinyali (Uo)
13 Cos sinyali (U2)
14 Sin sinyali (U1)
15 I¢ koruyucu (IS)
Case | Ekran

* Ayrilmig. Litfen kullanmayin

Not: CN2 ve CN3 konnektdrlerindeki 6, 7, 8, 9 pimler dahili olarak kablolandidi igin, sicaklik sensori her iki konnektére de baglanabilir.
Hall sensor gerektiginde, hall ve sicaklik sinyali ve CN2 konnektori igin ayni kablo kullanilir.

Accurax lineer motor 13
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Siparis bilgisi

(Servo siiriicii boliimiine bagvurun)

@

e . Accurax G5 servo siiriicii
Servo siriicti segenekleri

EtherCAT ve analog/puls modelleri

g

I Seri
@ konvertor % ik
p kablosu u
sty Enkoder
kablosu @ kablosu
Opsiyonel seri konvertor tnitesi
@ 3 Opsiyonel
Opsiyonel Opsiyonel SinCos
hall sensrii || Stcaklik enkoder
uzatma SN uzatma
kablosu uzatma " kablosu
kablosu SinCos

Miknatis kanali
R88L-EC-FM

Az 274
/ SinCos enkoder/AB puls enkoder
=
< @ Demir gekirdekli bobin motoru

R88L-EC-FW

Demir gekirdekli ve
demirsiz lineer motorlar

Not: D®@®) ... sembolleri, lineer motor sisteminde lineer motor, kablo ve seri konvertér segmek igin tavsiye edilen siray gésterir.

Lineer motorlar

R88L-EC-FW-[] Demir gekirdekli tip
230 VAC tek faz/ii¢ faz, 400 VAC ii¢ faz

Lineer servo siiriicii
Lineer motor pargalan
(@ Accurax G5 EtherCAT ve analog/puls
Sembol Nominal | Pk i | (D Demir gekirdekli motor bobini | (2 Miknatis kanalt s@n::r'L 230V 400V
@ 48 N 105 N R88L-EC-FW-0303-ANPC | R88L-EC-FM-03096-A R88D-K[102H-[IJ-L | R88D-KI06FLICI-L
%: R88L-EC-FM-03144-A
@ 96 N 210N R88L-EC-FW-0306-ANPC | Ras| -EC-FM-03384-A R88D-K[104H-CICJ0-L| R88D-K110FCICIC-L
160 N 400 N . | R88BL-EC-FW-0606-ANPC R88D-K[108H-CIJC-L| R88D-K15FICIC-L
’ 240N 600 N K(-)-nnf krt;-)r_ R88L-EC-FW-0609-ANPC | REBL-EC-FM-06192-A R88D-K[110H-CIJ-L| R88D-K120FCICI-L
suz bobin R88L-EC-FM-06288-A <
320 N 800 N R88L-EC-FW-0612-ANPC Z  |R88D-K[15H-CICI-L| R88D-KI30FCICIC-L
4
608N | 1.600 N R88L-EC-FW-1112-ANPC | R88L-EC-FM-11192-A Z  |R88D-KLI15H-CICIC-L | R88D-KIIBOFCIIHL
760N | 2.000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC | R88L-EC-FM-11288-A + |R88D-KO15H-000-L| R88D-KO30FIOO-L
(T
48 N 105 N R88L-EC-FW-0303-APLC | R88L-EC-FM-03096-A & |R88D-KJ02H-CI-L| R88D-KII06FIIC-L
R88L-EC-FM-03144-A w
96 N 210N R88L-EC-FW-0306-APLC | Rag| -EC-FM-03384-A @ |R88D-KTI04H-CIIC-L | R88D-KTMOFCITITHL
e}
160 N 400 N .| R88L-EC-FW-0606-APLC ¥ |R88D-KI08H-[III-L| R88D-KI15FCICIC-L
20N | 600N | oo 8L EC-FW.0609,APLC | REBL-EC-FM-06192-A R88D-K110H-CI01-L | R88D-K120FCITI-L
It bobin R88L-EC-FM-06288-A
320N 800 N R88L-EC-FW-0612-APLC R88D-K[115H-CICJC-L | R88D-KI30FCICIC-L
608N | 1.600 N R88L-EC-FW-1112-APLC | R88L-EC-FM-11192-A R88D-K[115H-CJ0-L | R88D-KI30FCICIC-L
760N | 2.000 N R88L-EC-FW-1115-APLC | R88L-EC-FM-11288-A R88D-K[115H-J0-L| R88D-KI30FICI-L
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R88L-EC-GW-[] Demirsiz tip

230 VAC tek faz/ii¢ faz

Lineer motor parcgalan

Lineer Servo siiriicii

@Accurax G5
Tip Nk(:]r":‘i,:?l kuf’li\'l(eti @ Demirsiz motor bobini @ Miknatis kanali @ Hall Sensorii (Etﬁggc\{t\T) (anazlgg/\;uls)
29N | 100N R8BL-EC-GW-0303-ANPS | Ras| ‘£C-GM-03090-A R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KTO2H-L
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-ANPS | R88L-EC-GM-03120-A | R88L-EC-GH-03NN-A |R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KTO8H-L
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS | R88L-EC-GM-03390-A R88D-KN10H-ECT-L| R88D-KT10H-L
70N | 240N R88L-EC-GW-0503-ANPS | R88L-EC-GM-05126-A R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KTO2H-L
140N | 480N E‘l’g‘sgg’; R88L-EC-GW-0506-ANPS Eggtgg:gm:gg?gg:ﬁ R88L-EC-GH-05NN-A | R88D-KN0O4H-ECT-L| R88D-KT04H-L
210N | 720N R88L-EC-GW-0509-ANPS | R88L-EC-GM-05210-A R88D-KNOBH-ECT-L| R88D-KTO8H-L
141N | 700N R8BL-EC-GW-0703-ANPS | Ras| ‘£c_GM-07114-A R88D-KNO4H-ECT-L| R88D-KT04H-L
282N |1.400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS | R88L-EC-GM-07171-A | R88L-EC-GH-07NN-A | R88D-KNO8H-ECT-L| R88D-KTO8H-L
423N [2.100 N R88L-EC-GW-0709-ANPS | R88L-EC-GM-07456-A R88D-KN10H-ECT-L| R88D-KT10H-L
29N | 100 N R88L-EC-GW-0303-APLS | Rasl -EC.-GM-03090-A R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KTO2H-L
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-APLS | R88L-EC-GM-03120-A | R88L-EC-GH-03NN-A |R88D-KNO8H-ECT-L| R88D-KT08H-L
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-APLS | R88L-EC-GM-03390-A R88D-KN10H-ECT-L| R88D-KT10H-L
70N | 240N R88L-EC-GW-0503-APLS | R88L-EC-GM-05126-A R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KT02H-L
140N | 480N Kﬁ_j”gg';}gf' R88L-EC-GW-0506-APLS Eggtgg:gm:gg?gg:ﬁ R88L-EC-GH-05NN-A | R88D-KNO4H-ECTL | R88D-KT04H-L
210N | 720N R88L-EC-GW-0509-APLS | R88L-EC-GM-05210-A R88D-KNOBH-ECT-L| R88D-KTO8H-L
141N | 700N R8BL-EC-GW-0703-APLS | paal £C.GM-07114-A R88D-KNO4H-ECTL | R88D-KT04H-L
282N |1.400 N R88L-EC-GW-0706-APLS | R88L-EC-GM-07171-A | R88L-EC-GH-07NN-A |R88D-KN0O8H-ECT-L| R88D-KT08H-L
423N [2.100 N R88L-EC-GW-0709-APLS | R88L-EC-GM-07456-A R88D-KN10H-ECT-L| R88D-KT10H-L

Servo siiriicii

@ Ayrintili siiriicii ézellikleri ve secenekleri icin Accurax G5 servo siiriicii bélimiine bagvurun.

Seri konvertor linitesi

Sembol

Ozellikler

Model

®

1 Vpp ila G5 seri veri iletimden seri konvertor Unitesi (demir gekirdekli motor bobininin KTY sensor algilamasi)

R88A-SCO1K-E

1 Vpp ila G5 seri veri iletiminden seri konvertor tnitesi (demirsiz motor bobininin NTC sensoér algilamasi)

R88A-SCO2K-E

Not: Sicaklik sensoérl gerekmiyorsa, hangi konvertori kullandiginiz énemli degildir.

Servo siiriicii seri konvertor kablosu

Sembol Ozellikler Model
@ Seri konvertor kablosuna 1,5 m|R88A-CRKN001-5CR-E
Accurax G5-Lineer suricu. 3m |R88A-CRKNOO3CR-E
(Konnektér R88A-CNK41L ve DB-15) 5m |R88A-CRKNOO5CR-E «
10 m |[R88A-CRKNO10CR-E ﬁ
15 m |[R88A-CRKNO015CR-E
20 m |R88A-CRKNO20CR-E

Not: Bu kablo, ayrica A/B puls enkoder Numerik Jena standart pim ¢ikisi igin de kullanilabilir.

Gii¢ kablosu
Sembol Ozellikler Model
@ Demir gekirdekli lineer motorlar igin 1,5 m|R88A-CAWK001-5S-DE
R88L-EC-FW-0303-[] 3m |R88A-CAWKO003S-DE
R88L-EC-FW-0306-0] 5m |R88A-CAWKO005S-DE
10 m |R88A-CAWKO010S-DE
15 m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m |R88A-CAWKO020S-DE I W -
Demir gekirdekli lineer motorlar igin 1,5 m|R88A-CAWL001-5S-DE
R88L-EC-FW-0606-[] 3m |R88A-CAWL003S-DE
Eggtgg:i%gg?gg 5m_|R88A-CAWLO005S-DE
R88L-EC-FW-1112-[1 10 m |R88A-CAWL010S-DE
R88L-EC-FW-1115-[] 15 m |R88A-CAWL015S-DE
20 m |R88A-CAWL020S-DE
Demirsiz motorlar igin 1,5 m|R88A-CAWB001-5S-DE
R88L-EC-GW-[] 3m |R88A-CAWB003S-DE
5m |R88A-CAWBO005S-DE (¢ Xg
10 m |R88A-CAWB010S-DE 77 2
15 m |R88A-CAWB015S-DE
20 m |R88A-CAWB020S-DE

Accurax lineer motor
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Seri konvertore Lineer Enkoder kablosu

Sembol Ozellikler Model Gorinim
Numerik Jena lineer enkoder 1,5 m|R88A-CFKA001-5CR-E
— R88A-SCOLIK-E seri konvertor igin 3m |R88A-CFKAQO3CR-E
uzatma kablosu (Konnektér DB-15) 5m |R88A-CFKAOO5CR-E
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) 0 RESA-CFKAOT0CRE
m - N
15 m |R88A-CFKA015CR-E
Renishaw lineer enkoder 1,5 m|R88A-CFKC001-5CR-E
— R88A-SCOLIK-E seri konvertor igin 3m |R88A-CFKCO03CR-E
uzatma kablosu (Konnektér DB-15) ))
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) ?Om Eggﬁ-giigggigg-g
m - N
15 m |R88A-CFKC015CR-E
Heidenhain lineer enkoder 1,5 m|R88A-CFKD001-5CR-E
— R88A-SCOLIK-E seri konvertor igin 3m |R88A-CFKDO03CR-E
uzatma kablosu (Konnektér DB-15) ~ N
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir) ?Om iggﬁ giigg?ggi E
m - N
15 m |R88A-CFKD015CR-E

Hall ve Sicak

ik sensorleri kablosu ila Seri Konvertor

Sembol Ozellikler Model Goriiniim
@ Hall ve sicaklik sensodrlerinden 1,5 m|R88A-CFKB001-5CR-E
R88A-SCO[IK-E seri konvertore 3m |R88A-CFKBOO3CR-E
uzatma kablosu (Konnek_tor DBTQ) 5m |R88A-CFKBOOSCR-E (¢
(Bu uzatma kablosu opsiyoneldir)
10 m |R88A-CFKB010CR-E
15 m |R88A-CFKB015CR-E
Konnektorler
Ozellik

Accurax G5 servo sirlici enkoder konnektori (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Demir gekirdekli lineer motorlar igin Hypertac gii¢ kablosu konnektorii IP67

LPRA-06B-FRBN170

Demirsiz lineer motorlar igin Hypertac gii¢ kablosu konnektori IP67

SPOCO6KFSDN169

Cat. No. 1160E-TR-02

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi in¢'e gevirmek igin 0,03937 ile ¢arpin. Grami ons'a ¢evirmek igin 0,03527 ile garpin.

Uriinlerin siirekli olarak gelistirimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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