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R88D-GNL ], R88D-GTL

G-Serisi servo surucu

Hareket kontrolii icin kompakt bir servo
siuriicu ailesi. Kompakt boyut ve entegre
MECHATROLINK-II hareket veri yolu.

* ML2 ve Analog/Puls servo suriict modelleri

* 1 kHZ yliksek yanit frekansi

» Kolay ve hizli baglatma i¢in otomatik ayarlama
» Vibrasyon bastirma

» Pozisyonlandirma, hiz veya tork kontroll

* Ayri gug ve kontrol gii¢c kaynagi

* Hizli ve hassas pozisyonlandirma

* Artimli ve mutlak enkoder

Nominal Degerler

» 230 VAC Tek fazli 100 W - 1,5 kW (8,62 Nm)

Sistem konfigiirasyonu

MECHATROLINK-II kontrolii
Hareket kontrol iiniteleri
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CJ1W-NC MECHATROLINK-II

Trajexia tek bagina kontrol6r Kisisel bilgisayar
PLC Trajexia azilim: CX-One
([ 1 Y
G-Serisi G-Serisi G-Serisi G-Serisi G-Serisi

ML2 Servo siricl ML2 Servo suricl ML2 Servo siriict ML2 Servo suriict ML2 Servo sricl

MECHATROLINK-II [ lams ! ‘ Sl

Gl kablosu Enkoder kablosu

G-Serisi
servo motorlar

Kisisel bilgisayar:
CX-One Yazilimi

H 1 Glic kablosu =
Silindirik servo motorlar o= S =)= D:f:[ : Hareket kontrol iinitesi
(50 W - 1,5 kW) '
(=R =

- ‘I '1:3:{:[ %D:C:I F1| Pozisyon kontrol
g Enkoder kabl s I Il | Unitesi
nkoder kablosu G Serisi I
Analog/ Puls |_ {:):’ Genel amagli kablo
Servo siiriicl
l ]:I L -[:}:{jj % Servo siiriicili I/0 genel amagl

sinyaller i¢in terminal blogu

Duiz servo motorlar (100-400 W)
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Servo motor desteklenir

Servo motor G-Serisi servo siiriicii
Aile Gerilim |Hiz Nominal tork |Kapasite |Model MECHATROLINK-II Analog/Puls
Silindirik |50 - 750 W 230V 3.000 dak™™ [0,16 Nm 50 W R88M-G05030(-[1S2 |R88D-GNO1H-ML2 R88D-GTO1H
0,32 Nm 100 W R88M-G10030[-[1S2 |R88D-GNO1H-ML2 R88D-GTO1H
o 0,64 Nm 200 W R88M-G20030[-[1S2 |R88D-GNO02H-ML2 R88D-GT02H
@ 1,3 Nm 400 W R88M-G40030[-[1S2 [R88D-GN04H-ML2 R88D-GT04H
2,4 Nm 750 W R88M-G750300-[1S2 |R88D-GNO8H-ML2 R88D-GTO8H
900 - 1.500 W 3,18 Nm 1.000 W |R88M-G1K030T-[1S2 |R88D-GN15H-ML2 R88D-GT15H
4,77 Nm 1.500 W |R88M-G1K530T-[1S2 |R88D-GN15H-ML2 R88D-GT15H
2.000 dak’™ [4,8 Nm 1.000 W |R88M-G1K020T-[1S2 |R88D-GN10H-ML2 R88D-GT10H
7,15 Nm 1.500 W |R88M-G1K520T-[1S2 |R88D-GN15H-ML2 R88D-GT15H
1.000 dak™T [8,62 Nm 900 W R88M-G90010T-[1S2 |R88D-GN15H-ML2 R88D-GT15H
Diz 100-400 W ) 3.000 dak’T [0,32 Nm 100 W R88M-GP10030[]-[1S2 [R88D-GNO1H-ML2 R88D-GTO1H
" v 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030[]-[1S2 |[R88D-GN02H-ML2 R88D-GT02H
E - 1,3 Nm 400 W R88M-GP40030[]-[1S2 |[R88D-GN04H-ML2 R88D-GT04H

Tip tanitimi

Servo siiriici

R88D-GN04H-ML2

G-Serisi servo suricl : Model

Sirdcd tipi Bosluk: Analog/puls tipi
T: Analog/puls tipi ML2: MECHATROLINK-II haberlesme
N: Ag tipi Kaynak gerilimi
Kapasite H:230V

01 | 100W

02 | 200W

04 | 400W

08 | 750 W

10 | 1,0kw

15 | 15kW

Servo siiriicii ozellikleri

Genel ozellikler

Servo siiriicil tipi R88D-G[] 01H[] 02H[] 04H[] 08H[] 10H[] 15HC]
Uygulanabilir R88M-G[] 05030[C1/10030(] 20030LC] 400300 7503001 G1K020TC] 90010TCI/1KO30TLY)/
servo motor 1K5010TC]
R88M-GPL] 10030C] 20030LC] 40030L] - - -
Uygulanabilir maks. motor kapasitesi w 100 200 400 750 1.000 1.500
Sirekli ¢ikis akimi Arms 1,16 1,6 2,7 4.0 5,9 9,8
Maks. ¢ikis akimi Arms 3,5 53 71 141 21,2 28,3
Girig glicu Ana devre Tek fazli/3 fazli, 200 ile 240 VAC % + 10 ile -15 Tek faz igin, 200 ila 240 VAC % +10 ila % -15 (50/60 Hz)
5 (50/60 Hz) igin
g Kaynak Kontrol devresi Tek faz igin, 200 ile 240 VAC % + 10 ile -15 (50/60 Hz) igin
E Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM ydéntemi
0 |Geri besleme Seri enkoder (asamali/mutlak)
g = Kullanim/depolama isisi 0 ila +55°C/-20 ila 65°C
2 3 |Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlasmayan)
& | Yikseklik Deniz seviyesine gore 1.000 m veya daha algak
x Vibrasyon/sok direnci 5,88 m/s2/19,6 m/s2
Konfigiirasyon Taban montajl
Yaklasik agirlik Kg 0,8 1,1 | 1,5 1,7
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MECHATROLINK-II servo siiriicii 6zellikleri

Hiz degisimi Yuk degisimi

0 - % 100 yik £0,01 maks. sirasinda (nominal hizda)

Gerilim degisimi

nominal gerilimin +% 10'unda % 0 (nominal hizda)

Sicaklik degisimi

0 - 50°C +% 0,1 maks. (nominal hizda)

Frekans ozellikleri

1kHz

Tork kontrolt dogrulugu
(yeniden Uretilebilirlik)

Performans

+% 3 (nominal torkun % 20 - % 100'inde)

Yumusak baglatma siresi ayari

0 - 10 sn (hizlanma stiresi ve yavaslama suresi ayarlanabilir)

MECHATROLINK

MECHATROLINK-II komutlar

1/0 sinyali| Pozisyon/Hiz/Tork kontrolii modu

Entegre fonksiyonlar

;E" Haberlesme (dizi, hareket, veri ayarlama/referans, izleme, ayar ve diger komutlar)
O
5
£
G
X
Dizi girig sinyali Acil durdurma, 3 harici kilit sinyali, ileri/geri tork siniri, ileri/geri yiritme yasaklama, orijin yaklastirma, 3 genel
amagl giris
Dizi gikis sinyali Ug tip sinyal ¢ikisi gerceklestirmek mimkindir, bunlar: tamamlanmis pozisyonlandirma, hiz gakismasi, déniis
hizi algilama, servoya hazir, akim siniri, hiz siniri, fren serbest birakma ve uyari sinyalini igerir.
RS-232 Arabirim Kisisel bilgisayar
haberlesmeleri  [fletim hiz 2.400 - 57.600 bps

Haberlesmeler

Fonksiyonlar Parametre ayari, durum ekrani, alarm ekrani (monitér, temizleme, gecmis), servo suriici veri izleme fonksiyonu,
test calistirmasi/otomatik ayarlama islemleri, gergek zamanli izleme, mutlak enkoder ayari, varsayilan degerler
fonksiyonu

MECHATROLINK [Haberlesme protokolii MECHATROLINK-II
haberlesmeleri  [jletim hizi 10 Mbps

Veri uzunlugu 32 bayt

Fonksiyonlar

Parametre ayari, durum ekrani, alarm ekrani (monitér, temizleme, gecmis), varsayilan degerler fonksiyonu

Ayarlama

Yatay ve dikey eksen modu. Bir parametre katilik ayar. Yik atillik algilamasi.

Dinamik fren (DB)

Ana gl¢ kapali, servo alarm, asiri gezinme veya servo Kapali oldugunda calisir.

Rejeneratif isleme

750 - 1,5 kW modellerinde dahili rejenerasyon rezistérii. istege bagdli olarak harici rejenerasyon rezistori.

Asir gezinme (OT) 6nleme fonksiyonu

Dinamik fren, POT ve NOT islemi sirasinda tork veya acil durdurma torkunu devre disi birakir

Acil durdurma (STOP)

Acil stop girisi

Enkoder béliicl fonksiyonu

istege bagli bélme pulslari mimkindiir

Elektronik disli

0,01 < Pay/Payda < 100

Dahili hiz ayar fonksiyonu

8 dahili hiz

Koruyucu fonksiyonlar

Asin gerilim, dustk gerilim, asir akim, asir yik, rejenerasyon asiri yikd, servo siiriicii agiri 1Isinmasi

Analog monitér Cikisi

Asil servo motor hizi, komut hizi, tork ve biriktirilen puls sayisi bir osiloskop veya bagska bir cihaz
kullanilarak élgtilebilir.

Operator paneli Ekran fonksiyonlari

2 basamakli 7 bolumli bir LED ekran servo sirlici durumunu, alarm kodlarini, parametreleri vs. gosterir.

MECHATROLINK-II haberlesme durumu LED géstergesi (COM)

Switchler

MECHATROLINK-II digim adresini ayarlamak igin déner switch

Analog/puls servo siiriicu 6zellikleri

Kontrol modu

Pozisyon, hiz ve tork kontroli modu

Hiz degisimi Yk degisimi 0 - % 100 yik £0,01 maks. sirasinda (nominal hizda)
% Gerilim degisimi nominal gerilimin +% 10'unda % 0 (nominal hizda)
£ Sicaklik bagimhhgi 0 - 50°C +% 0,1 maks. (nominal hizda)
.g Frekans &zellikleri 1 kHz
& |Tork kontrolli dogrulugu (yeniden dretilebilirlik) |+% 3 (nominal torkun % 20 - % 100'Unde)
Yumusak baslatma suresi ayari 0 - 10 sn (hizlanma stiresi ve yavaslama suresi ayarlanabilir)
% Komut puls Giris puls tipi Sinyal+ puls, 90° faz yer degistirmesi 2 fazli puls (faz A/B) veya geri ve ileri pulslar (CW/CCW)
‘E’ = Giris puls frekansi 500 kpps maks. hat slriclsi girisi, 200 kpps maks. agik kollektor girisi
gz Elektronik disli 0,01 < Pay/Payda < 100
c [}
o (.2
| E
210
N
o
o
= Hiz kontrol Hiz referans gerilimi 3.000 dev/dak'ta 10 VDC: teslimatta ayarlanir (6lgek parametreler ile ayarlanabilir)
.g = Tork limiti Nominal torkta 3 VDC (tork pozitif/negatif yonde ayri olarak sinirlandirilabilir)
F] E‘ Onceden ayarli hiz Onceden ayarli hiz dijital girisler ile 8 dahili ayardan segilebilir.
(2] -
£ o kontrolli
g 5 Tork kontrolu Tork referans gerilimi Nominal torkta 3 VDC: teslimatta ayarlanir (6lgek ve kutuplar parametreler ile ayarlanabilir).
:::4‘ Hiz sinin Hiz sinirt parametre ile ayarlanabilir.
= |Dizi girig sinyali ileri/geri galistirma yasaklama, sapma sayaci sifirlama, alarm sifirlama, kontrol modu switchi, puls yasakli,
2 hiz secimi, kazang switchi, sifir hiz tanitimi, orijin yakinlastirma
g Dizi gikig sinyali Fren serbest, servoya hazir ve alarm ¢ikisi. Ayrica iki tip yapilandirilabilir sinyal ¢ikisi gerceklestirmek

mumkundir: akim siniri, dénus hizi algilama, uyari sinyali, hiz gakismasi, tamamlanmig pozisyonlandirma

G-Serisi servo siirlicli
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Entegre fonksiyonlar

RS-232 Arabirim Kisisel bilgisayar
haberlesmeleri  [fletim hizi 2.400 - 57.600 bps
E, Fonksiyonlar Parametre ayari, durum ekrani, alarm ekrani (monitdr, temizleme, gecmis), servo surtict veri izleme fonksiyonu,
'lé test calistirmasi/otomatik ayarlama islemleri, gergek zamanli izleme, mutlak enkoder ayari, varsayilan degerler
& fonksiyonu
5 RS-485 Arabirim Servo slricller ve kisisel bilgisayar arasindaki haberlesme verisi arabirimi.
2 |haberlesme verisi [fletim hizi 2.400 - 57.600 bps
T Fonksiyonlar Parametre ayari, durum ekrani, alarm ekrani (monitér, temizleme, gegmis), servo siricl veri izleme fonksiyonu,
test calistirmasi/otomatik ayarlama islemleri, gergek zamanli izleme, mutlak enkoder ayari, varsayilan degerler
fonksiyonu

Ayarlama

Yatay ve dikey eksen modu. Bir parametre katilik ayari. YUk atillik algilamasi.

Dinamik fren (DB)

Ana gl¢ kapali, servo alarm, asiri gezinme veya servo Kapali oldugunda caligir.

Rejeneratif isleme

750 - 1,5 kW modellerinde dahili rejenerasyon rezistéri. Istege badli olarak harici rejenerasyon rezistori.

Asiri gezinme (OT) 6n

leme fonksiyonu

Dinamik fren, POT ve NOT islemi sirasinda tork veya acil durdurma torkunu devre disi birakir

Acil durdurma (STOP)

Acil stop girisi

Enkoder boliict fonksi

yonu

istege bagli bélme pulslari miimkindiir

Koruyucu fonksiyonlar

Asiri gerilim, dislik gerilim, asiri akim, asiri ylk, rejenerasyon asiri yiku, servo surlici asiri isinmasi

Analog monitér Cikisi

Asil servo motor hizi, komut hizi, tork ve biriktirilen puls sayisi bir osiloskop veya bagska bir cihaz
kullanilarak 6lgulebilir.

Operator paneli

Ekran fonksiyonlari

6 basamakli 7 bolimld bir LED ekran servo sirlict durumunu, alarm kodlarini, parametreleri vs. gosterir.

Switchler

Seri haberlesmeler igin Unite No. switchi. 0 - F degeri. Coklu servo siriiciiler oldujunda bilgisayarin R232'de
hangi servo siiriiciiye eristigini belirlemek igindir.

Servo siiriicii parga adlari

Analog monitér 1 ve 2 kontrol
pinleri (SP, IM, G)

Ana devre gli¢ terminalleri
(L1,12,L3)

Kontrol devresi gli¢ terminalleri
(L1C, L2C)

Harici rejeneratif rezistér baglant
terminalleri (B1, B2, B3)

Servo motor baglanti terminalleri
U, v, w)

Koruyucu toprak terminalleri

SERVO DRIE

00

—

1)

oooo
0000

Ekran alani

ML-II digim adresi igin

déner switchler Ekran alani

ML-II haber. durum LED Unite No switchi
gostergesi N e
| ———RS-232 haber. konnektorii @ A «— Ayar alani
(CN3) " - &
Analog monitér 1 kontrol pini (IM) ———_| A L
ML-II haber. konnektsri Analog monitér 2 kontrol pini (SP) ne RO a1 Kontrol pini (G: GND)
(CNBA, CN6B) = (/ RS-485 .
75D ﬁ‘ haber. konnektorii
N3A
Ana devre gli¢ terminalleri OO |u ESD 3 (CN3A)
(L1, LloO | Al ——Rs232 -
Kontrol devresi giig terminalleri [ OO e GER ﬁ‘ g:?:;;:?;?ﬁ?g:/
L1C, L2C) 0O (O 26| \\gop g konnektdrii (CN3B)
O
|~ Kontrol I/0 konnektorii
(CN1)
Harici rejenerasyon rezistor Bl ¢
Kontrol I/O konnektorii baglanti terminalleri —»| B N
(CN1) (B1, B2, B3) 1
B2
U
Servo motor baglant terminalleri — .| o0 |v
. v,w) W
—— Enkoder konnektorii
(CN2)

MECHATROLINK-II servo siiriicl

Enkoder konnektori

(CN2) Koruyucu toprak terminalleri ——»|

Analog/puls servo siricu
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1/0 ozellikleri

Ana devre konnektorii (CNA) ozellikler

Sembol isim Fonksiyon

L1 Ana devreler gli¢ kaynagi girisi Ana devre i¢in AC glg girisi terminalleri

L2 Not: tek faz igin, glic kaynag girisini L1 ve L3'e baglayin

L3

L1C Kontrol devresi gli¢ kaynagdi girisi Kontrol devresi igin AC gli¢ girisi terminalleri

L2C

Servo motor konnektor (CNB) ozellikleri %

Sembol Isim Fonksiyon 2

B1 Harici rejenerasyon rezistor baglanti terminalleri  [400 W'ye kadar: Rejeneratif enerji yiksekse, B1 ve B2 arasina harici bir «

B2 rejenerasyon rezistori baglayin. g

B3 750 W - 1,5 kW: Normal olarak B2 ve B3 baglidir. Rejeneratif__eqerji yliksekse, 3
B2 ve B3 ar_as_ln_dakl_ kisa devre gub_uguurju sokin ve B1 ve B2 b
arasina harici bir rejenerasyon rezistorii baglayin. <

] Servo motor baglanti terminalleri Servomotora gikiglar igin terminaller.

\Y

W

= Sasi toprak Terminali topraklayin. 100 Q veya daha azina topraklayin.

1/0 sinyalleri (CN1) - Girig sinyalleri (MECHATROLINK-II servo siiriiciiler igin)

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon
1 +24 VIN Sekans sinyalleri icin kontrol glic kaynag girisi: kullanicilar +24 V gug kaynagini saglamalidir.
1zin verilen gerilim araligi: 12 ila 24 VDC

2 DURDUR Acil Durdurma Girisi Acil durdurma igin giris. Acil durdurma fonksiyonu fabrika varsayilani: etkin.
3 EXT3 Harici Kilitteme Sinyalleri Bu harici sinyal girisi geri besleme puls sayaci gegerli degerini kilitler.

EXT2
g EXT1 Minimum giris sinyal genisligi 1 msn olmalidir.
22 IN1 Harici genel amach Girig 0 Bu giris harici genel amagli bir giris olarak kullanilir.
6 INO Harici genel amagl Girig 1
23 IN2 Harici genel amagh Girig 2
7 PCL ileri Tork Siniri Girisi Bu sinyal girisi tork sinirini seger.
8 NCL Geri Tork Siniri Girigi
19 POT ileri Calistirma Yasakl Girisi lleri/geri siirticti déniisti asiri gezinme girisi. Hareket edebilen parcalar izin verilen
20 NOT Geri Calistirma Yasakli Girisi hareket araliginin 6tesinde gezindigi zaman servo motoru durdurur.
21 DEC Orijin Yakinlastirma Girisi Orijin yakinlastirma girisi sinyalini orijin arama islemine baglayin.
34 BAT Mutlak enkoder igin aku Mutlak yedek ak icin baglayici pin. Bir akl servo motor enkoder kablosuna bagliyken
33 BATCOM yedekleme girisi baglamayin.

1/0 sinyalleri (CN1) - Cikig sinyalleri (MECHATROLINK-II servo siiruciler i¢in)

Pin No. Sinyal adi Fonksiyon

15 /ALM Servo sirlicude bir alarm olusturuldugunda cikis kapanir.

16 ALMCOM

29 OuUTM2 Genel amagli cikis.

30 OUTM2COM

31 OUTM3 Bu cikis igin fonksiyon parametre degistirilerek segilir:

22 OUTM3COM INP1 (Tamamlanmis pozisyonlandirma), VCMP (Hiz uyum sinyali), TGON (Servo motolrldém'is hizi algilama), READY
36 OUTMA (Servoya hazir) CLIM (Akim sinir algilamast), VLIM (Hiz sinir algilamast), BKIR (Fren kilitteme), WARN (Uyari sinyali)
35 OUTM1COM

1/0 sinyalleri (CN1) - Giris sinyalleri (analog/puls servo siiriiciiler igin)

Pin No. Kontrol modu [Sinyal adi Fonksiyon

1 Pozisyon +24 VCW Parametre ayarina gore hat sirlicisii ve agik kollektor igin referans puls girisi.

3 +CW B

4 -cw gilr::?arlnf (:)L:l:|$ dizgesi

2 +24 VCW Gerilileri puls (CCW/CW puls)

5 +CCwW iki fazli puls (90° faz diferansiyeli)

6 -CCW

44 +CWLD Sadece hat suruiclsu icin referans puls girisi

45 -CWLD Gir g

iris modu:

23 T(?(?V\Cvll_DD Geri$/ileri puls (CW/CCW puls)

14 Hiz REF Hiz referansi girisi: £10 V/nominal motor hizi (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
Tork TREF1 Tork referansi girigi: +10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).

VLIM Hiz sinin girisi: £10 V/nominal motor hizi (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).

15 - AGND1 Analog sinyal toprak

16 Tork TREF2 Tork referansi girigi: 10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
Pozisyon/Hiz |PCL ileri tork siniri girisi: +10 VV/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).

18 NCL Geri tork siniri girisi: £10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).

17 - AGND Analog sinyal toprak
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Pin No. Kontrol modu |Sinyal adi Fonksiyon
7 Ortak +24 VIN Sekans sinyalleri igin kontrol gli¢ kaynagi girisi: kullanicilar +24 V (12 - 24 V) gii¢ kaynagini saglamalidir.
29 RUN Servo Acik: bu servoyu agar.
Pozisyon DFSEL Vibrasyon filtresi anahtarlama Parametre ayarina gore vibrasyon filtresini etkinlestirir.
26 Hiz PNSEL Hiz komutu dénis yonu switchi
Hiz/Tork VZERO Sifir hiz tanimlamasi Hiz komutu 0 olarak gordlir. Bu fonksiyon parametre ile etkin/devre disi olur.
27 Ortak GSEL Kazang anahtarlama Parametre ayarina gére kazang degerini etkinlestirir.
TLSEL Tork sinir switchi.
28 Pozisyon GESEL Elektronik digli anahtarlama Elektronik digli orani igin payi anahtarlar.
Hiz VSEL3 Dahili hiz segimi 3 Dahili o!argk h|; i$!etimi sirasinda istenilgn h|z aye}nnl §§gme girisi.
Hiz se¢imi bu girisi VSEL1 ve VSEL2 girisleri ile birlestirir.
30 Pozisyon ECRST Hata sayaci sifirlama girisi. Pozisyon hata sayacini sifirlar.
Hiz VSEL2 Dahili hiz segimi 2 Dahili o!ar_ak h|z_ !§!etimi sirasinda isten!lgn h!; aya_nnl §§gme girisi.
Hiz secimi bu girisi VSEL1 ve VSELS girigleri ile birlestirir.
31 Ortak RESET Alarm sifirlama girisi. Alarm durumunu serbest birakir. Hata sayaci, alarm sifilandigi zaman sifirlanir.
32 TVSEL Kontrol modu anahtarlama )
Pozisyon <> hizi
Pozisyon/Hiz/ Pozisyon <« torku Kontrol modu anahtarlamay etkinlestirir
ork Tork <> hizi
Pozisyon IPG Puls yasaklama girisi. Pozisyon referans pulsunu engelleyen dijital giris.
33 Hiz VSEL1 Dahili hiz segimi 1 Dahili olarak hiz igletimi sirasinda istenilen hiz ayarini segme girisi.
Hiz se¢imi bu girisi VSEL2 ve VSELS3 girisleri ile birlestirir.
8 NOT Geri galistirma yasakli Asiri gezinme yasakli: hareket edebilen pargalar izin verilen hareket araliginin
9 Ortak POT lleri galistirma yasakli otesinde gezindigi zaman servo motoru durdurur.
20 Ortak SEN Sensor Agik girisi. Mutlak enkoder kullanilirken ilk veri talebi sinyali.
13 SENGND Sensor Agik sinyal toprak.
42 BAT (+) Mutlak enkoder glicii kesintiye ugradigi zaman akii baglanti terminallerini yedekler. Yedekleme igin mutlak bir enkoder
43 Ortak BATGND (-) |aki kablosuna bagliyken baglamayin.
50 FG Sasi toprak

1/0 sinyalleri (CN1) - Cikis sinyalleri (analog/puls servo siiriiciiler igin)

Pin No. [Kontrol modu |Sinyal adi Fonksiyon
21 Ortak +A Encoder faz A+ Enkoder sinyalleri Enkoder Bélme Payi parametresine gére ¢ikis yapar.
22 A Enkoder faz A- Bu, hat suriiciisu ¢ikisidir (R422'ye esdeger).
49 +B Enkoder faz B+
48 -B Enkoder faz B-
23 +Z Enkoder faz Z+
24 -Z Enkoder faz Z-
19 z Enkoder faz -Z gikis Faz Z enkoder sinyalleri icin gikistir. Agik kollektor ¢ikisi.
25 ZCOM Enkoder faz -Z ortak
1 BKIR Fren serbest birakma Bir motordaki elektromanyetik frenin ¢alistiriimasi igin zamanlama sinyali.
10 BKIRCOM sinyali (}Ikl§|
35 READY Servoya hazir: kontrol/ana devre gii¢ kaynagdi acildigi zaman servo alarm olmadiginda yanar.
34 READYCOM
37 /ALM Servo alarm: bir hata algilandigi zaman kapanir.
36 ALMCOM
39 Hiz/tork TGON Motor dénis hizi algilama. Bu ¢ikis, motor déniis hizi bir parametrede ayarlanan hiza ulastigi zaman agilir.
38 TGONCOM
39 Pozisyon INP Pozisyonlandirma tamam ¢ikisi: pozisyon hatasi ayar parametresine esit oldugu zaman agilir.
38 INPCOM
- - INP2 Pozisyon tamam ¢ikisi 2 11, 10, 34 ila 39 pinlerine tahsis edilen ¢ikis sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari ile bu
P-CMD Pozisyon komut durumu seceneklerle degistirilebilir.
ZSP Sifir hiz
WARN1 Uyari 1
WARN2 Uyari 2
ALM-ATB Alarm cikisl
VCMP Hiz uyumluluk gikisi
V-CMD hiz komutu durumu
V-LIMIT Hiz siniri algilama
T-LIMIT Tork limit algilama
12 Ortak OouTM1 Genel amach Cikis 1 Istenilen fonksiyonu atamak igin parametre ayarini kullanin.
40 OUTM2 Genel amach Cikis 2
41 COM Genel amagh ortak Cikis topragi ortak
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Boyutlar

Servo siiriiciiler
R88D-GN01/02H-ML2, R88D-GT01/02H (200 V, 100 - 200 W)

132 (ML2 modelleri igin)

40 70 130 (Analog/puls modelleri igin)
4 o
Iki, M4
= T
(A : o
4 B 2
g ||
- T -
Y/
[l | o ‘ ‘
4 //“ °°
g Ty I | E— l
// x‘ r
»\J/l/ rj_‘ \4U—U—U—U—U—U—U—U—U - -
/‘:/ 6 28105
N 40
R88D-GN04H-ML2, R88D-GT04H (200 V, 400 W)
132 (ML2 modelleri igin)
55 ) 70 130 (Analog/puls modelleri igin)
4 iki, M4
—— ‘ "7"ﬂ
i == j;‘r —
6| 43105
55
R88D-GN08H-ML2, R88D-GT08H (200 V, 750 W)
172 (ML2 modelleri igin)
65 ‘ 70 170 (Analog/puls modelleri igin)
4 iki, M4
F T T f
L ‘ R
LT v —
7,5 50+0.5
65
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R88D-GN10/15H-ML2, R88D-GT10/15H (200 V, 1 kW - 1,5 kW)
172 (ML2 modelleri igin)

85 70 170 (Analog/puls modelleri igin)
4
iki, M4

T 222 | |

oooo0o00 o eoo

ocooo0o00 o

°°°°°°E - ° %

2 e 3

i i3t |

ocoooco00 =1 oco

oooo0o00 =

o
75 70+05
U
85
Filtreler
- W oM
—M2— —D—
—[ &
oo i
° Siiriicii ©
montaj
elemanlari
Y M1
Filtre modeli Nominal akim  |Sizinti akimi Harici boyutlar Montaj boyutlari Filtre Nominal gerilim
Y w D M1 M2 Sabitleme

R88A-FIK102-RE |24 A 3,5 mA 190 42 44 180 20 M4 250 VAC tek fazlh
R88A-FIK104-RE 4,1 A 3,5 mA 190 57 30 180 30 M4
R88A-FIK107-RE  |6,6 A 3,5 mA 190 64 35 180 40 M4
R88A-FIK114-RE  |14,2 A 3,5 mA 190 86 35 180 60 M4
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Tek faz, 230 VAC
L1 ——
L2 ——
L3 ——

) 77—
R
Termal switch

Kontaktor -~ E
u §
Griilti L1 ®
filtresi L3 CNB \% g
_C CNA W 2
- - @ [
L1C G-Serisi © ]
Tek Faz 200 - 230 VAC P, @ 3)
L2C Servo surici = <
ML2 modeli
B1
Lroes [cne CN2
B2
CN1
i 4,7 kQ
12 ila 24 VDC +24VIN |1 e 15 |ALm
Acil Durdurma 1k Jé[; <: }r; Y Alarm Cikist
DURDUR |2
S
47 KO 16 | ALMCOM
¥ i
- OUTM1
Harici Kilit 3 1kQ \ 2 v
pas
EXT3 |3 Genel amach Cikis 1
- 47K
\r OUTM1COM
Harici Kilit 2 1kQ= Jé[; < OUTM2
EXT2 |4
- 4,7 kQ Genel amagh Cikis 2
v
Harici Kilit 1 1kQZ EZ; < OUTMZCOM
ExT1 1S OUTM3
4,7 kQ
v Genel amagh Gikis 3
Genel amagli Girig 1 1 kQ: Jé[; <:
N1 |6 OUTM3COM
4,7 kQ
AN
VVV
lleri Tork Siniri Girisi 1kQ= Jé[; <:
PCL |7
4,7 kQ
AN
VVV
Geri Tork Siniri Girigi 1 kQ: ﬁ !!; <:
NCL [8
4,7 kQ
v
ileri galistirma Yasakli A
Girisi e Jé!’ <:
POT [19
4,7 kQ
v
Geri galistirma Yasakl > o
Girisi Thaz Jé!/
NOT |20
4,7 kQ
\—t——=
Orijin Yakinlagtirma 1kQ é !!; <:
Girisi DEC |21
4,7 kQ
v
Genel amagli Girig 0 1 kQ: Jé!; <: 34 LgAT
INO |22
- Yedekleme Akuist'!
4,7 kQ 33 | BATCOM
v
Genel amagli Girig 2 1 kO Jé[; <:
IN2 |23
Govde |FG
"

*1 Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 I/O konnektoriine bir yedek aku baglysa, akuli bir enkoder kablosu gerekli degildir.

*2 750 W'den servo suruculer igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli s6kin
ve B1 ve B2 arasina harici bir rezistor baglayin.
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Tek faz, 230 VAC

L1 ——
L2 ——
L3 —

RS
Termal switch

Kontaktor -

Niqi

Guralta
filtresi

Pozisyon referansi

Geri puls +CWLD |44 3k0
2 Mpps maks.
ileri puls
12ila 24 VDC +24 VIN |7
-
Servo Agik RUN |29
Vibrasyon filtresi E
anahtarlama DFSEL |26 i
- 47kQ
Sy N,
Kazang anahtarlama i N
GSEL |27
H
Elektronik disli E
anahtarlama GESEL |28 3
- 47kQ
H
Sapma sayaci E
sifirlama ECRST |30 i
4,7 kQ
Sy N,
Alarm sifirlama E
RESET |31 =
- 47kQ
H
Kontrol modu E
anahtarlama TVSEL |32 i
- 47kQ
Sy N
Puls yasaklama i y
IPG |33
- 47kQ
Sy HE
Geri galistirma E
yasakli NOT |8
Q
ileri alistirma E
yasakli poT |9 =

=

Geri puls

500 kpps maks.

leri puls

Tek Faz
200 - 230 VAC

+24 VCW 1 22 kQ

L1
L3

L1c
L2C

B1 B3 B2
CNB

G-Serisi

servo slrlci
Analog/Puls modeli

CN2

|
|
= i Enkoder

L .1

+CW

o
4220!2
O—1

+24 VCCW 2 2,2 kQ

+CCW

0
62209
O— 3

CN1

D)
Ve

Fren serbest birakma sinyali gikisi

10 | BKIRCOM
O

35 | READY
O

Servo hazir gikist

34 READYCOM

37 | /ALM
O

Alarm gikigt

36 | ALMCOM
O

INP
Q Tamamlanmig pozisyonlandirma gikis!

INPCOM
O

12 | OUTM1
O

Genel amagh Cikis 1

Dn ]
2

Dn ]
Vi

Dn ]
2

Dn ]
2

Dn ]
Vi

Dn ]
2

Dn ]
¥

D)
Ve

servis gerilimi: 30 VDC

cikis akimi: 50 mADC

Enkoder faz -A ¢ikig!

Enkoder faz -B gikist

EIA RS-422A haberlesme
yontemine karsilik gelen hat
sirlici ¢ikisi (ylk direnci
120 © min.)

Sensor Agik

Yedekleme akiisti™!
(3.6V)

Hiz/Tork komutu veya Hiz siniri™

Dn ]
Vs

AN N AN A A A

(£10 V/nominal hiz veya tork

PCL/TREF2

[%3,83 kQ

ileri tork siniri/Tork komutu™

8

(+12 V/nominal hiz veya tork)

NCL | Geri tork siniri

FG
Sasi toprak

Geri tork sinirn’™
(£12 V/nominal hiz veya tork)

*1 Sadece mutlak enkoder ile kullanim icindir. CN1 I/O konnektoriine bir yedek aki bagliysa, akulu bir enkoder kablosu gerekli degildir.
*2 750 W'den servo suruculer igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokin

ve B1 ve B2 arasina harici bir rezistor baglayin.
*3 Sadece Pozisyon kontrol modunda mevcuttur.

*4 Girig fonksiyonu kullanilan kontrol moduna baglidir (Pozisyon, hiz veya tork kontrolu).
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Siparig Bilgisi
G Serisi MECHATROLINK-II modeli referans konfigiirasyonu

® G Serisi Silindirik tip servo motor

(@ G Serisi MECHATROLINK-II

R, Kisisel bilgisayar:
Servo siiriicii 9 ey

CX-One Yazilimi

MECHATROLINK-II
Hareket kontrolorleri

In

3000 rpm (50-750W)

3000 rpm (1000-1500 W)

1
K]
£
2
2
®
o
2
@
(7]
Q
<

2000 rpm (1000-1500 W) Filtre
— — |'_!j i
1000 rpm (500 W) ® = () MECHATROLINK-II kablolari L
(13 Harici Pozisyon kontrol (nitesi:
rejenerasyon CJ1W-NC MECHATROLINK-
@ G serisi Diiz tip @ Giig kablosu direnci - — ® senvo siriicii /0 Hareket kontrolor tinitesi:
9 ] a5 sinyalleri Trajexia tek basina kontrolér
servo motor = B — e e e o Cfﬁl PLC Trajexia
3 N [0 L (® 1/0 sinyal kablosu
— |
C | Servo sriict 1/0

(3 Enkoder kablosu

3000 rpm (100-400 W)

®
I_ — sinyalleri igin terminal
blogu

Not: (D@(B@(®)... sembolleri, G Serisi servo sistemindeki bilesenleri segmek icin tavsiye edilen sirayi gosterir

Servo motorlar, gii¢ ve enkoder kablolari
Not: (1)(®(@ Servo motorlar, motor kablolari veya konnektdr segimi igin G Serisi servo motor bélimiine bakin.

Servo siiriiciiler MECHATROLINK-II kablolari (CN6 igin)

Ozellikler |[Servo siiriicii (1) Uyumlu ddner servo motorlar Sembol Ozellikler Uzunluk [Model
modeli Silindirik tip Diiz tip [®) MECHATROLINK-II - JEPMC-W6022-E
@] [100W |R88D-GNOTH-ML2 |R88M-G05030C1 _ |R88M-GP10030C] Sonlandirici direng
R88M-G10030[] MECHATROLINK-II kablolari 0,5 m JEPMC-W6003-A5-E
© [200 W |R88D-GN02H-ML2 |R88M-G20030] _ |R88M-GP20030L] 1m JEPMC-W6003-01-E
< [200 W |R88D-GNO4H-ML2 |R88M-G400301] | R88M-GP40030(] 3m JEPMC-W6003-03-E
§ 750 W |R88D-GNOBH-ML2 |R88M-G75030(1 |- 5m JEPMC-W6003-05-E
N [1,0 kW [R88D-GN10H-ML2 |R88M-G1K020TC] |- 10m JEPMC-W6003-10-E
< [1,5kW |R88D-GN15H-ML2 |R88M-G90010TL] |- 20m JEPMC-W6003-20-E
Q R88M-G1KO030TL] |- 30 m JEPMC-W6003-30-E
R88M-G1K520TL] |-
R88M-G1K530TC] |- Filtreler
Sembol Uygulanabilir |Filtre modeli Nominal|Sizinti |Nominal
Kontrol kablolari (CN1 igin) servo siiriicli akim akimi  |gerilim
Sembol (Isim Baglanti Model
® 1/0 konnektdr kiti Servosiriicii |- |R88A-CNU01C ® Eggg:gﬂg;:g REBAFIKI02RE 124A 135 mA t2e5k0f;/?“C
® Genel amagli kablo VO sinyalleri 13— TRg8A-CPGBO0TS-E R88D-GNO4H[ | |R88AFIK104-RE |41 A |3,56 mA
2m_|R88A-CPGB002S-E R88D-GNO8H[1|R88A-FIK107-RE [6,6 A [3,5mA
@ Terminal blogu kablosu 1m |XW2Z-100J-B33 R88D-GN10HL] |R88A-FIK114-RE [14,2 A [3,5 mA
2m |XW2Z-200J-B33 R88D-GN15HL]
@ Terminal blogu - XW2B-20G4
XW2B-20G5 Harici rejenerasyon direnci
X\W2D-20G6 Sembol Rejenerasyon rezistorii iinitesi modeli | Ozellikler
o " ® R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
Bilgisayar kablosu (CN3 igin) RBBA-RR0B0100S 700 2, 80 W
Sembol|isim Model R88A-RR22047S 47 Q, 220 W
@ Bilgisayar kablosu RS232 2m |R88A-CCG002P2 R88A-RR50020S 20 Q, 500 W

MECHATROLINK-Il Hareket kontrolérleri Bilgisayar yazilimi

Sembol[lsim Model Ozellikler Model
Trajexia tek basina hareket kontrol cihazi | TJ2-MC64 (64 eksen) Servo striiciller ve invertorler icin konfigirasyon ve | CX-drive
TJ1-MC16 (16 eksen) izleme yazihm araci. (CX-drive sirim 1.70 veya Uzeri)
CX-drive dahil tam OMRON yazilim paketi. CX-One

TJ1-MCO04 (4 eksen)
CJ1W-MCH72 (30 eksen)
CJ1W-MCA472 (4 eksen)
CJ1W-NCF71 (16 eksen)
CJ1W-NC471 (4 eksen)
CJ1W-NC271 (2 eksen)
CS1W-NCF71 (16 eksen)
CS1W-NC471 (4 eksen)
CS1W-NC271 (2 eksen)

(CX-One slirim 3.10 veya Uzeri)

Trajexia PLC hareket kontrolori

CJ1 PLC igin Pozisyon Kontrol Unitesi

CS1 PLC igin Pozisyon Kontrol Unitesi
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Siparig Bilgisi

G Serisi Analog/puls modeli referans konfigiirasyonu

@ G Serisi Silindirik tip servo motor

-

3000 rpm (50-750W)

==

3000 rpm (1000-1500 W)

@ G Serisi Analog/ Puls

Servo sriicii

Kisisel bilgisayar:
CX-One Yazilimi

(19 RS232 bilgisayar kablosu

Filtre e o CN3
@ Harici
rejenerasyon
(@ Giig kablosu direnci
1G]
EEL 3 " e — —

N—

icin terminal blogu

2000 rpm (1000-1500 W)
1000 rpm (900 W)

(® Enkoder kablosu

@) G Serisi Diiz tip
servo motor

4

3000 rpm (100-400 W)

- L)

l— —D®:' Genel amagli kablo
®
L {3+—=0 %

CN1 @ l]‘ | o
- T - }:{ @; Hareket kontrol Uinitesi Harici il
| ®

Pozisyon kontrol
Unitesi - Yiiksek
hiz tipi-

Not: D@ @) (®)... sembolleri, G Serisi servo sistemindeki bilesenleri segmek igin tavsiye edilen sirayi gosterir

Servo motorlar, gii¢ ve enkoder kablolari

Not: (1)@ Servo motorlar, motor kablolari veya konnektdr secimi igin G Serisi servo motor bélimiine bakin.

Servo siiriiciiler

Bt

Pozisyon kontrol nitesi

Servo sirticti /0 genel amagl
sinyaller igin terminal blogu

Ozellikler Servo siiriicii modeli (1) Uyumlu déner servo motorlar
Silindirik tip Diiz tip
(@| Tekfaz200VAC [100W R88D-GTO1H R88M-G05030[] R88M-GP10030L]

R88M-G10030L[]

200 W R88D-GTO02H R88M-G20030[] R88M-GP20030L]

400 W R88D-GT04H R88M-G40030L] R88M-GP40030LC]

750 W R88D-GTO8H R88M-G75030[] -

1,0 kW R88D-GT10H R88M-G1K020TC] -

1,5 kW R88D-GT15H R88M-G90010TL] -
R88M-G1K030TL] -
R88M-G1K520T(] -
R88M-G1K530T(] -

Kontrol kablolari (CN1 igin)

Sembol |Tanim Baglanti Model
@ Kontrol kablosu Hareket kontrol Uniteleri 1m |R88A-CPGO01M1
(1 eksen) CS1W-MC221 2m |R88A-CPG002M1
CS1W-MC421 3m |RBBA-CPGO03M1
5m |R88A-CPGO05M1
Kontrol kablosu Hareket kontrol tniteleri 1m R88A-CPG001M2
(2 eksen) CS1W-MC221 2m |R88A-CPG002M2
CS1W-MC421 3m |R8BA-CPGO03M2
5m |R88A-CPG005M2
@ Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yuksek hiz tipi) 1m  |XW2Z-100J-G9
(1 eksen igin hat surlictisu ¢ikis) CJ1W-NC234 5m XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G9
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yiksek hiz tipi) 1m  |XW2Z-100J-G13
(1 eksen igin acik kollektor gikisi) CJ1W-NC214 3m [XW2Z-300J-G13
CJ1W-NC414
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yiuksek hiz tipi) 1Tm  |XW2Z-100J-G1
(2 eksen igin hat surlictisu ¢ikisi) CJ1W-NC234 5m XW2Z-500J-G1
CJTW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G1
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yiksek hiz tipi) 1m |XW2Z-100J-G5
(2 eksen igin acik kollektor gikisi) CJ1W-NC214 3m [XW2Z-300J-G5
CJ1W-NC414
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Sembol |Tanim Baglanti Model
@: Harici sinyaller i¢in terminal blok kablosu Pozisyon kontrol Gniteleri (yuksek hiz tipi) 0,5m [XW2Z-C50X
(ortak giris, ileri/geri galistirma yasakl girisler, acil durdurma |CJ1W-NC234 1m | XW2Z-100X
girisi, orijin yakinlastirma girisi ve kesinti girisi igin) CJ1W-NC434 2m  IXW2Z-200X
CJ1W-NC214
CJIW-NC414 3m  [XW2Z-300X
5m [XW2Z-500X
10 m |XW2Z-010X
Harici sinyaller icin terminal blogu (M3 vidasi, pin terminalleri) - XW2B-20G4
Harici sinyaller icin terminal blogu (M3,5 vidasi, ¢atal/kutup - XW2B-20G5
terminalleri)
Harici sinyaller icin terminal blogu (M3 vidasi, ¢atal/kutup - XW2D-20G6
terminalleri)
@ Servo réle linitesinden servo suriciiye kablo CS1W-NC103, CJ1W-NC1[I3, C200HW-NC113, 1m |XW2Z-100J-B25
CS1W-NC2[13/4[113, CJ1W-NC2[]3/4[]3, 2m | XW2Z-200J-B25
C200HW-NC213/413, CQM1H-PLB21 veya
CQM1-CPU43
CJ1M-CPU21/22/23 1m |XW2Z-100J-B31
2m XW2Z-200J-B31
Servo réle Unitesi Pozisyon kontrol Uniteleri - XW2B-20J6-1B (1 eksen)
CS1W-NC1[13, CJ1W-NC1[13 veya C200HW-NC113
Pozisyon kontrol Giniteleri - XW2B-40J6-2B (2 eksen)
CS1W-NC2[13/4[113, CJTW-NC2[]3/4[13 veya
C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 veya CQM1-CPU43 - XW2B-20J6-3B (1 eksen)
CJ1M-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 eksen)
XW2B-40J6-9A (2 eksen)
@ Pozisyon kontrol tinitesi CQM1H-PLB21 veya CQM1-CPU43 0,5m (XW2Z-050J-A3
baglama kablosu. 1m | XW2Z-100J-A3
CS1W-NC113 veya C200HW-NC113 0,5 m [XW2Z-050J-A6
1m |XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 veya C200HW-NC213/413 0,5 m [XW2Z-050J-A7
1m |XW2Z-100J-A7
CS1W-NC133 0,5m [XW2Z-050J-A10
1m |XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5m [XW2Z-050J-A11
1m  |XW2Z-100J-A11
CJ1W-NC113 0,5m [XW2Z-050J-A14
1m |XW2Z-100J-A14
CJ1W-NC213/413 0,5m [XW2Z-050J-A15
1m |XW2Z-100J-A15
CJ1W-NC133 0,5m [XW2Z-050J-A18
1m XW2Z-100J-A18
CJ1W-NC233/433 0,5m [XW2Z-050J-A19
1m |XW2Z-100J-A19
CJ1M-CPU21/22/23 0,5m [XW2Z-050J-A33
1m |XW2Z-100J-A33
@ Genel amagli kablo Genel amagli kontroldrler igin Tm R88A-CPG001S
2m |R88A-CPG002S
@ Terminal blogu kablosu Genel amagli kontrolorler igin 1m XW2Z-100J-B24
2m  [XW2Z-200J-B24
Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri icin) - XW2B-50G4
Terminal blogu (M3,5 vidasi ve gatal/kutup terminalleri igin) - XW2B-50G5
Terminal blogu (M3 vidasi ve gatal/kutup terminalleri igin) - XW2D-50G6
Bilgisayar kablosu (CN3 igin) Konnektorler
Sembol |isim Model Ozellikler Model
® Bilgisayar kablosu RS232 2m |R88A-CCG002P2 1/0 konnektor kiti, 50 pin (CN1 igin) R88A-CNU11C
Filtreler Bilgisayar yazilimi
Sembol Uygulanabilir |Filtre modeli Nominal|Sizinti |Nominal Ozellikler Model
servo siiriicii akim akimi  |gerilim Servo slriciler ve invertorler igin konfiglirasyon ve CX-drive
izleme yazilim araci. (CX-drive siirim 1.70 veya Uzeri)
R88D-GTOTH |R88A-FIK102-RE [2,4 A [3,5mA [250 VAC CX-drive dahil tam OMRON yazilim paketi. CX-One
R88D-GT02H tek fazli (CX-One siirim 3.10 veya uzeri)
R88D-GT04H |R88A-FIK104-RE [4,1A [3,5mA
R88D-GT08H |R88A-FIK107-RE |[6,6 A |3,56 mA
R88D-GT10H |R88A-FIK114-RE [14,2A 3,5 mA
R88D-GT15H
Harici rejenerasyon direnci
Sembol Rejenerasyon rezistorii linitesi Ozellikler
modeli
@) R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
R88A-RR080100S 100 &, 80 W
R88A-RR22047S 47 Q, 220 W
R88A-RR50020S 20 Q, 500 W

G-Serisi servo siirlicli
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OMmRON

BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi ing’e ¢cevirmek icin 0,03937 ile carpin. Grami ons’a gevirmek igin 0,03527 ile ¢arpin.

Kat. No. 1108E-TR-02 Uriinlerin siirekli olarak gelistirimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.
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