OMmRON

R88D-KNL L[ -ECT, R88D-KNLI I -ML2, R88D-KTL]

Accurax G5 doner surucu

Kompakt boyutlu servo siiriicii ailesinde dogru
hareket kontrolii. EtherCAT ve dahili gtivenlik.

» EtherCAT, ML-II ve Analog/puls servo suriici
modelleri

* 1SO13849-1 PL-d uyumlu givenlik
* 2 kHz ylksek yanit frekansi
« 20 bit enkoder ile saglanan yiksek ¢ézunurlik

 Suricu Programlama: Analog/puls gomala
indeksleme fonksiyonelligi

» Tam kapali ¢evrim igin harici enkoder girisi
» Gergek zamanli otomatik ayarlamayi

» Gelismis ayarlama algoritmalar (Anti-vibrasyon
fonksiyonu, tork ileri beslemesi, bozucu gézlemleyici)

Nominal Degerler
» 230 VAC tek fazh 100 W-1,5 kW (8,59 N-m)
* 400 VAC ug fazh 600 W-15 kW (95,5 N-m)
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Gug kablosu
Standart Servo Motor Standart Servo Motor Standart Servo Motor
3.000 rpm (50 W-750 W) 3.000 rpm (1 kW-5 kW) 1.500 rpm (7,5 kW-15 kW)
2.000 rpm (400 W-5 kW) 1.000 rpm (4,5 KW-6 kW)

1.000 rpm (900 W-3 kW)

Yiiksek Ataletli Servo Motor
Yiiksek Ataletli Servo Motor 1.500 rpm (7,5 kW)
2.000 rpm (1 kW-5 kW)
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Servo motor desteklenir

Standart servo motorlar

Accurax G5 doner servo motor

Accurax G5 servo siiriicii modelleri

Gerilim |Hiz Nominal tork |Kapasite |Model EtherCAT Analog/puls | MECHATROLINK-II
230V |3.000 dak-1|0,16 N-m 50 W R88M-K05030(H/T)-L] |R88D-KNOTH-ECT  |R88D-KTOTH R88D-KNOTH-ML2
0,32N'm 100W  |R88M-K10030(H/T)-L] |R88D-KNOTH-ECT |R88D-KTOTH R88D-KNOTH-ML2
0,64 N'm 200W  |R88M-K20030(H/T)-0] |R88D-KNO2H-ECT |R88D-KTO2H R88D-KN02H-ML2
1,3 N'm 400W  |R88M-K40030(H/T)-L] |R8BD-KNO4H-ECT |R88D-KT04H R88D-KNO4H-ML2
24Nm 750 W |R88M-K75030(H/T)-0] |R88D-KNOBH-ECT |R88D-KTO8H R88D-KNOBH-ML2
3,18 N'm 1.000W |R88M-K1K030(H/T)-L] |R88D-KN15H-ECT  |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
4,77 N'm 1500 W |R88M-K1K530(H/T)-L] |R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
400 V 2,39 N'm 750 W |R88M-K75030(F/C)-0] |R88D-KN10F-ECT  |R88D-KT10F R88D-KN10F-ML2
3,18 N'm 1.000W |R88M-KTKO030(F/C)-L] |R88D-KN15F-ECT  |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
4,77 N'm 1500 W |R88M-K1K530(F/C)-L] |R88D-KN15F-ECT  |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
6,37 N'm 2.000W |R88M-K2K030(F/C)-C] |R88D-KN20F-ECT  |R88D-KT20F R88D-KN20F-ML2
9,55 N'm 3000 W |R88M-K3KO030(F/C)-[] |R88D-KN3OF-ECT  |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
12,7 N'm 4.000W |R88M-K4K030(F/C)-0] |R8BD-KN50F-ECT  |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
15,9 N'm 5000 W |R88M-K5K030(F/C)-L] |R88D-KN50F-ECT  |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
230V (1 kKW-1,5 kw) [230V  |2.000 dakT[4,77 N-m 1.000W |R88M-K1K020(H/T)-L] |R88D-KNT10H-ECT  |R88D-KT10H R88D-KN10H-ML2
400 V (400 W-5 kW) 716 N'm 1500 W |R88M-K1K520(H/T)-L] |R88D-KN15H-ECT  |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
400 V 1,91 N'm 400W  |R88M-K40020(F/C)-L] |R88D-KNOBF-ECT |R88D-KTO6F R88D-KNOBF-ML2
2,86 N'm 600 W  |R88M-K60020(F/C)-0] |R88D-KNOGF-ECT  |R88D-KTO6F R88D-KNOBF-ML2
4,77 N'm 1.000W |R88M-K1K020(F/C)-L] |R88D-KN1OF-ECT  |R88D-KT10F R88D-KN10F-ML2
7,16 N'm 1500 W |R88M-K1K520(F/C)-0] |R88D-KN15F-ECT  |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
9,55 N'm 2.000W |R88M-K2K020(F/C)-C] |R88D-KN20F-ECT _ |R88D-KT20F R88D-KN20F-ML2
143 N'm 3.000W |R88M-K3K020(F/C)-L] |R88D-KN30F-ECT  |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
7,5 kW-15 kW 19,1 N'm 4.000W |R88M-K4K020(F/C)-[] |R88D-KN5OF-ECT  |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
23.9N'm 5000 W |R88M-K5K020(F/C)-[] |R88BD-KN5OF-ECT  |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
1.500 dak-1 |47,8 N-m 7500 W |R88M-K7K515C-0] R88D-KN75F-ECT _ |R88D-KT75F -
70,0 N'm 11.000 W |R88M-K11K015C-L]  |R88D-KN150F-ECT |R88D-KT150F |-
95,5 N'm 15.000 W |R88M-K15K015C-0]  |R88D-KN150F-ECT |R88D-KT150F |-
230V |1.000 dak-1|8,59 N-m 900 W  |R88M-K90010(H/T)-0] |R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
400 V 8,59 N'm 900 W  |R88M-K90010(F/C)-0] |R88D-KN15F-ECT  |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
y 19,1 N'm 2.000W |R88M-K2KO10(F/C)-0J |R88D-KN30F-ECT  |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
A 28,7 N'm 3000 W |R88M-K3KO10(F/C)-[] |R8BD-KN5OF-ECT  |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
43,0 N'm 4500 W |R88M-K4K510C-0J R88D-KN50F-ECT _ |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
57,3N'm 6.000W |R88M-K6K0O10C-1] RB88D-KN75F-ECT _ |R88D-KT75F -

Yiiksek ataletli servo motorlar

Accurax G5 doner servo mo

tor

Accurax G5 servo siiriicii modelleri

7,5 KW

Gerilim |Hiz Nominal tork |Kapasite |(Model EtherCAT Analog/puls | MECHATROLINK-II
400V |2.000 dak-1|4,77 N'm 1.000 W |R88M-KH1K020(F/C)-[]|R88D-KN10F-ECT  |R88D-KT10F R88D-KN10F-ML2
7,16 N'm 1.500 W |R88M-KH1K520(F/C)-[]|R88D-KN15F-ECT  |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
9,55 N'm 2.000 W |R88M-KH2K020(F/C)-[1|R88D-KN20F-ECT  |R88D-KT20F R88D-KN20F-ML2
TRW-S kW 14,3 N'm 3.000 W |R88M-KH3K020(F/C)-[1|R88D-KN30F-ECT  |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
19,1 N'm 4.000 W |R88M-KH4K020(F/C)-[1|R88D-KN50F-ECT  |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
23,9 N'm 5.000 W  |R88M-KH5K020(F/C)-[1{R88D-KN50F-ECT ~ |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
1.500 dak-1{47,8 N'm 7.500 W |R88M-KH7K515C-[]  |R88D-KN75F-ECT  |R88D-KT75F -

AC servo sistemler
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Tip tanitimi

Servo siiriicii

Accurax G5 Serisi servo strticii ——

R88D-KNO1H-ECT

Surtcd Tipi
T: Analog/puls tipi
N: Ag tipi

L Model

Bos: Analog/puls tipi
ECT: EtherCAT haber.
ML2: MECHATROLINK-II haber.

L Kapasite ve Gerilim

Gerilim | Kod Cikis
01H 100 W
02H 200 W
04H 400 W

230V 08H 750 W
10H 1 kW
15H 1,5 kW
06F 600 W
10F 1,0 kW

400V | 15F 1,5 kW
20F 2,0 kW
30F 3,0 kW
50F 5,0 kW
75F 7,5 kW
150F 15,0 kW

Servo siiriicli ozellikleri

Tek fazh, 230 V

Servo siiriicil tipi R88D-K[] 01HC] 02H[] 04H[] 08HL! 10HC] 15HC]
Uygulanabilir servo motor | R88M-K[] 05030(H/T)-[] 20030(H/T)-0J 40030(H/T)-J 75030(H/T)-[] 1K020(H/T)-[] 1KO030(H/T)-LJ
10030(H/T)-[] - - - - 1K530(H/T)-C]
- - - - - 1K520(H/T)-LJ
- - - - - 90010(H/T)-[J
Uygulanabilir maks. motor kapasitesi W 100 200 400 750 1.000 1.500
Sirekli ¢ikis akimi Arms 1,2 1,6 2,6 4.1 5,9 94
Girig glicu Ana devre Tek fazli/3 fazl, 200-240 VAC + % 10 - - % 15 (50/60 Hz)
5 Kaynak Kontrol devresi| Tek faz, 200-240 VAC + % 10 - -15 (50/60 Hz)
= |Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM y6ntemi, sinlizoidal siriici
E’ Geri besleme Seri enkoder (artimli/mutlak deger)
% . |Kullanim/depolama isisi 0-55°C/-20-65°C
aE> ‘=:° Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlagsmayan)
= é’ Yukseklik Deniz seviyesine gére 1.000 m veya daha algak
Vibrasyon/sok direnci (maks.) 5,88 m/sn2 10-60 Hz (Rezonans noktasinda sirekli isletime izin veriimez)/19,6 m/sn2
Konfiglirasyon Taban montajh
Yaklagik agirlik kg 08 | 1,1 16 | 18
Ug fazh, 400 V
Servo siiriicil tipi R88D-K[] 06F[] 10FC] 15FC] 20F[] 30F[] 50F[] 75F(] 150F[]
Uygulanabilir servo motor | R88M-K[1 | 40020(F/C)-[] | 75030(F/C)-L] | 1KO30(F/C)-[]| 2K030(F/C)-[1| 3K030(F/C)-L1| 4K030(F/C)-[1 | 6K010C-[] | 11K015C-[]
60020(F/C)-[] | 1K020(F/C)-[J | 1K530(F/C)-[1| 2K020(F/C)-[1| 3K020(F/C)-[1| 5K030(F/C)-[] | 7K515C-[] | 15K015C-[]
- - 1K520(F/C)-C] - 2K010(F/C)-[]| 4K020(F/C)-[] - -
- - 90010(F/C)-[J - - 5K020(F/C)-[] - -
- - - - - 4K510C-[] - -
- - - - - 3K010(F/C)-[] - -
Uygulanabilir maks. motor kapasitesi kW 0,6 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 7,5 15,0
Sirekli gikis akimi Arms 1,5 2,9 4,7 6,7 9.4 16,5 22,0 33,4
Girig giict Ana devre 3 fazli, 380-480 VAC + % 10 - - % 15 (50/60Hz)
5 Kaynak Kontrol devresi|24 VDC + % 15
= |Kontrol metodu IGBT-tahrikli PWM yéntemi, sintizoidal strlcu
E’ Geri besleme |Seri enkoder |Artimli veya mutlak enkoder Mutlak enkoder
% Kullanim/depolama isisi 0-55°C/-20-65°C
g & |Kullanim/depolama nemi % 90 RH veya daha az (yogunlasmayan)
= 12| Yukseklik Deniz seviyesinin 1.000 m veya daha az (izerinde
N Vibrasyon/sok direnci 5,88 m/sn2 10-60 Hz (Rezonans noktasinda surekli isletime izin verilmez)/19,6 m/sn2
Konfiglirasyon Taban montajl
Yaklasik agirlik kg 1,9 | 2,7 4.7 13,5 21,0

Accurax G5 doner siiricii
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Genel 6zellikler (EtherCAT servo siriiciiler igin)

Performans |Frekans Ozellikleri 2 kHz
E Komut giris EtherCAT komutlari (dizi, hareket, veri ayarlama/referans, izleme, ayar, ve diger komutlar).
%
& |Striicii Profili*1 CSP, CSV, CST, Ana Pozisyon ve Profil modlari (CiA402 Sirici Profili)
= Ana pozisyon modu
o Pozisyon profili modu
2 Ikili dokunmatik prob fonksiyonu (Kilitteme fonksiyonu)
o Tork limit fonksiyonu
= | Dizi girig sinyali Parametre ayari ile gok fonksiyonlu giris x 8 (ileri/geri stirlicii yasaklamasi, acil durdurma, harici kilitteme,
[ orijin yakinlastirma, ileri/geri tork siniri, genel amagli izleme girisi).
% Dizi gikis sinyali 1 x servo slrlicl hata ¢ikisi
o parametre ayari ile 2 x gok fonksiyonlu ¢ikislar (servoya hazir, fren serbest birakma, tork sinir algilama,
= sifir hiz algilama, uyari ¢ikisi, pozisyon tamamlama, atfedilen hata temizleme, programlanabilir ¢ikis...)
USB Arabirim Kisisel bilgisayar/Konnektér mini-USB
haberlegmeleri Haberlesme standardi USB 2.0 standardiyla uyumlu
Fonksiyon Parametre ayari, durum izleme ve ayarlama
EtherCAT Haberlesme protokoll IEC 61158 Tip 12, IEC 61800-7
haberlegmeleri Fiziksel katman 100BASE-TX (IEEE802.3)

Konnektorler

RJ45 x 2
ECAT IN: EtherCAT girisi x 1
ECAT OUT: EtherCAT cikigl x 1

Haberlesme Ortami

Kategori 5 veya Uzeri (gift, aliminyum bandi ve blendajli kablosu &nerilir)

Haberlesme mesafesi

Nodlar arasindaki mesafe: 100 m maks.

LED gostergeler

RUN x 1

ERR x 1

L/A IN (Baglanti/Etkinlik Girigi) x 1
L/A OUT (Baglanti/Etkinlik Cikisi) x 1

Otomatik Ayarlama

Otomatik motor parametre ayari. Bir parametre katilik ayari. Atillik algilama.

Dinamik fren (DB)

Dahili. Ana gli¢ kapaliyken, servo alarm, servo Kapali ve asiri hareket sirasinda galigir.

Rejeneratif isleme

600 W-5 kW modellerinde dahili rezistor dahildir. Harici olarak monte edilen rejeneratif direng (opsiyon).

Asiri gezinme (OT) dnleme fonksiyonu

P-OT, N-OT isletim sirasinda DB durdurma, yavaslayarak durdurma veya serbest durdurma

Entegre fonksiyonlar

Enkoder béliicl fonksiyonu

Disli hizi

Koruyucu fonksiyonlar

Asiri akim, asiri gerilim, disuk gerilim, asiri hiz, asiri yik, enkoder hatasi, asiri 1Isinma...

Denetim igin analog monitor fonksiyonlari

Motor hizi, hiz referansi, tork referansi, komut takip hatasi, analog giris analog monitord...
Cikis i¢in sinyallerin izlenmesi ve 6lgeklenmesi parametreler ile belirlenebilir.
Kanal sayisi: 2 (Cikis gerilimi: £10 VDC)

Operatér paneli Ekran fonksiyonlari 2 x basamakl 7 bélimli LED ekran surtci durumunu, alarm kodlarini, parametreleri gésterir...
Switchler Diglm adresini ayarlamak igin 2 x déner switch
SARJ lambasi Ana devre gug¢ kaynagi acildigi zaman yanar.

Glvenlik terminali |Fonksiyonlar

Motor akimini kesmek ve motoru durdurmak igin Giivenlik Tork kapatma fonksiyonu. Ariza izleme fonksiyonu igin
cikis sinyali.

Uyulan standartlar

EN 1SO13849-1:2008 (PL- d, Performans Seviyesi d), IEC61800-5 -2:2007 (fonksiyon STO,
Guvenli Tork Kapatma), EN61508:2001 (Guvenlik Entegre Seviyesi 2, SIL2), EN954-1:1996 (CAT3).

Harici enkoder geri beslemesi

Tam kapali kontrol igin seri sinyal ve hat surlici A-B-Z enkoderi

"1 CSV, CST ve Ana Pozisyon modlari stirim 2.0 veya Uzeri servo surlctde desteklenir.

AC servo sistemler
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Genel 6zellikler (MECHATROLINK-II servo siiriiciiler igin)

Kontrol modu

Pozisyon kontroll, hiz kontrold, tork kontroll, tam kapali kontrol.

Performans Frekans &zellikleri 2 kHz
Sifir hiz kelepgesi Onceden ayarli hiz komutu sifir hiz kelepgesi girisi ile sifira kelepgelenebilir.
yumusak baglatma 0-10 sn (hizlanmalyavaslama ayri olarak ayarlanabilir).
siiresi ayari
Komut giris MECHATROLINK-II MECHATROLINK-II komutlari (dizi, hareket, veri ayarlama/referans, izleme, ayar ve diger komutlar).
haberlesme
.= |Dizi giris sinyali Parametre ayari ile gok fonksiyonlu giris x 8 (ileri/geri siirlicli yasaklamasi, acil durdurma, harici kilitleme,
S, orijin yakinlastirma, ileri/geri tork siniri, genel amacl izleme girisi).
% Dizi ¢ikis sinyali Ug tip sinyal gikisi gergeklestirmek miimkiindir; bunlar: fren serbest birakma, servoya hazir, servo alarmi,
o pozisyonlandirma tamam, motor dénis hizi algilama, tork siniri algilama, sifir hiz algilama, hiz gakisma
= algilama, uyari, pozisyon komut durumu, hiz siniri algilama, alarm ¢ikisi, hiz komut durumunu icerir.
usB Arabirim Kisisel bilgisayar/Konnektdr mini-USB
haberlesmeleri Haberlesme standardi USB 2.0 standardiyla uyumlu
Fonksiyon Parametre ayari, durum izleme ve ayarlama
MECHATROLINK-II |Haberlegsme protokoll MECHATROLINK-II
haberlesme istasyon adresi 41H-51 FH (maks. slave sayisi: 30)

lletim hizi 10 Mbps
lletim déngiisi 1,2 ve 4 msn
Veri uzunlugu 32 bayt

Otomatik Ayarlama

Otomatik motor parametre ayari. Bir parametre katilik ayari. Atillik algilama.

Dinamik fren (DB)

Dahili. Ana gu¢ kapaliyken, servo alarm, servo Kapali ve asiri hareket sirasinda galigir.

Rejeneratif isleme

600 W-5 kW modellerinde dahili rezistor dahildir. Harici olarak monte edilen rejeneratif direng (opsiyon).

Asiri gezinme (OT) 6nleme fonksiyonu

P-OT, N-OT isletim sirasinda DB durdurma, yavaslayarak durdurma veya serbest durdurma

Enkoder bélicl fonksiyonu

istege bagli béime mimkindir

Koruyucu fonksiyonlar

Asiri akim, asiri gerilim, dlsuk gerilim, asiri hiz, asiri yik, enkoder hatasi, asiri iIsinma...

Entegre fonksiyonlar

Denetim igin analog monitdr fonksiyonlar

Motor hizi, hiz referansi, tork referansi, komut takip hatasi, analog giris analog monitord...
Cikis icin sinyallerin izlenmesi ve 6lgeklenmesi parametreler ile belirlenebilir.
Kanal sayisi: 2 (Cikis gerilimi: 10 VDC)

Operatér paneli

Ekran fonksiyonlari

2 basamakli 7 béltimli LED ekran sirlict durumunu, alarm kodlarini, parametreleri gésterir...

MECHATROLINK-II haberlesme durumu LED gdstergesi (COM)

Switchler

MECHATROLINK-II digim adresini ayarlamak igin 2 x déner switch

SARJ lambasi

Ana devre gug¢ kaynagi acildi§i zaman yanar.

Guvenlik terminali

Fonksiyonlar

Motor akimini kesmek ve motoru durdurmak igin Giivenlik Tork kapatma fonksiyonu. Ariza izleme fonksiyonu
icin ¢ikig sinyali.

Uyulan standartlar

EN 1SO13849-1:2008 (PL- d, Performans Seviyesi d), IEC61800-5 -2:2007 (fonksiyon STO,
Guvenli Tork Kapatma), EN61508:2001 (Guvenlik Entegre Seviyesi 2, SIL2), EN954-1:1996 (CAT3).

Harici enkoder geri beslemesi

Tam kapali kontrol icin seri sinyal ve hat siriici A-B-Z enkoderi

Genel 6zellikler (Analog/puls servo siiriiculer igin)

Kontrol modlari

Harici kontrol

(1) pozisyon kontrolii (2) hiz kontrolii (3) tork kontrold, (4) pozisyon/hiz kontrold, (5) pozisyon/tork kontrol,
(6) hiz/tork kontrolii ve (7) tam kapali kontrol.

Dahili pozisyonlandirma

Sirict Programlama: parametre tarafindan etkinlestirilen indeksleme fonksiyonelligi.

Performans Frekans ozellikleri 2 kHz
5 Sifir hiz kelepgesi Onceden ayarli hiz komutu sifir hiz kelepgesi girisi ile sifira kelepgelenebilir.
__g Yumusak baglatma suresi 0-10 sn (hizlanma/yavaslama ayri olarak ayarlanabilir). S egrisi hizlanma/yavaglamasi da mevcuttur.
c ayari
:‘c: = Hiz kontrolii  |Hiz referans gerilimi Nominal hizda 6 VDC: teslimatta ayarlanir (6lgek ve kutuplar parametreler ile ayarlanabilir).
§ -y Tork limiti Nominal torkta 3 VDC (tork pozitif/negatif yonde ayri olarak sinirlandirilabilir).
N|® Onceden ayarli hiz kontrolii |Onceden ayarli hiz dijital girisler ile 8 dahili ayardan segilebilir.
T f Tork kontroli | Tork referans gerilimi Nominal torkta 3 VDC: teslimatta ayarlanir (8lcek ve kutuplar parametreler ile ayarlanabilir).
o Hiz sinin Hiz sinir parametre ile ayarlanabilir.
% Komut puls Giris puls tipi isaret + puls train, 90° faz yer degistirmesi 2 fazli puls (A fazi + B fazi) veya CCW/CW puls train
‘E = Giris puls frekansi 4 Mpps maks. (acik kollektérde 200 Kpps maks.).
] 2 Komut puls 6lgeklemesi Uygulanabilir 6lgekleme orani: 1/1.000-1.000
c|® (Elektronik Disli) Pay (enkoder ¢6zlnurligi) ve payda (motor doniisii basina komut pulsu ¢ézinirliga) igin herhangi bir 1-230
% :g‘ degeri ayarlanabilir. Kombinasyonun yukarida gdsterilen aralikta olmasi gereklidir.
.ﬁ 0
&
315 Komut puls Giris puls tipi isaret + puls train, 90° faz yer degistirmesi 2 fazli puls (A fazi + B fazi) veya CCW/CW puls train
*E- E‘ Girig puls frekansi 4 Mpps maks. (agik kollektérde 200 Kpps maks.).
] 3‘ Komut puls dlgeklemesi Uygulanabilir lgekleme orani: 1/1.000-1.000
Z|E (Elektronik Disli) Pay (enkoder ¢ézlnurligl) ve payda (komut pulsu ¢dézunarligua) icin herhangi bir 1-2%0 degeri ayarlanabilir.
2|0 Kombinasyonun yukarida gésterilen aralikta olmasi gereklidir.
= |Harici enkoder 6lgeklemesi Uygulanabilir 6lgekleme orani: 1/20-160
g Pay (enkoder ¢6zlinlrliigi) ve payda (motor déniisii basina harici enkoder ¢ézinirliigi) igin herhangi bir 1-2%0
L degeri ayarlanabilir. Kombinasyonun yukarida gdsterilen aralikta olmasi gereklidir.
Fonksiyonellik segimi Parametre tarafindan etkinlestirilen fonksiyonellik.
g Desteklenen fonksiyonellik Uriin yazilimi 1.10 veya (izeri ile G5 Analog/puls servo siriici.
8 (Yazilim CX-Drive sirim 2.30 veya uzeri.
g Haberlesme Program USB haberlesmesi ile indirilebilir (CX-Drive)
g’ Komut tipleri Bagil hareket, Mutlak hareket, Jog, Ana Pozisyon, Yavaslayarak durma, Hiz glincelleme, Zamanlayici,
a Cikis sinyali kontroll, Atlama, Kosullu dallanma
‘3 |Komut sayisi 32'ye kadar komut (0-31)
2 |[Komut yiiriitme Secilen komutu yuritmek veya kompleks sekansi yiritmek igin tetiklemeli giris
:;3 (cesitli komutlarin kombinasyonu).
Komut segimi Ayri komutlari veya sekanslari segcmek icin 5'e kadar dijital giris

Accurax G5 doner siiricii
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Pozisyon sinyal gikisl

A fazi, B fazi, Z fazi hat slrlcusU ¢ikisi ve Z fazi agik kollektor gikisl.

Dizi giris sinyali  |Harici kontrol - Parametre ayarina gore goklu fonksiyon girisi x 10: servo Agik, kontrol modu anahtarlama, ileri/geri stirlicli
yasaklamasi, vibrasyon filtresi anahtarlama, kazang anahtarlama, elektronik disli anahtarlama, hata sayaci
sifirlama, puls yasaklama, alarm sifirlama, dahili hiz secimi, tork siniri anahtarlama, sifir hiz, acil durdurma,
atil oran anahtarlama, hiz/tork komut isareti.

- Ozel giris x 1 (SEN: sensér Agik, ABS veri talebi).
Dahili pozisyonlandirma - Parametre ayarina gore goklu fonksiyon girisi x 10: servo Aglik, ileri/geri slirlicli yasaklama, yatistirma filtresi
(Suriict programlama modu) |anahtarlama, kazang anahtarlama, alarm sifirlama, tork sinir anahtarlama, acil durdurma, hemen durdurma,
= yavaslayarak durdurma girisi, atillik orani anahtarlama, kilit girisi, orijin yakinlastirma girisi, tetikleme ve 5 x giris
% komutu segimi.
g - Ozel giris x 1 (SEN: sensor Agik, ABS veri talebi).
= |Dizi cikig sinyali  [Harici kontrol - 3 x gIkis sinyali, parametre ayarlari ile yapilandirilir: fren serbest birakma, servoya hazir, servo alarmi,
pozisyonlandirma tamam, motor donis hizi algilama, tork siniri algilama, sifir hiz algilama, hiz gakisma
algilama, uyari, pozisyon komut durumu, hiz siniri algilama, hiz komut durumunu igerir.
- Alarm g¢ikigina sabitlenen 1 gikis.
Dahili pozisyonlandirma 3 x ¢Ikig sinyali, parametre ayarlari ile yapilandirihr: hazir, Fren, tamamlanmis pozisyon, motor hizi algilama,
(Suriict programlama etkin) [tork sinir durumu, sifir hiz algilama, hiz uyumu, uyari, pozisyon, komut durumu, tamamlanmis pozisyon, suriici
programlama komutu gikisi ve surlici programlama sirasinda ¢ikis.
- Alarm gikigina sabitlenen 1 gikis.
usB Arabirim Kisisel bilgisayar/Konnektor mini-USB
Haberlesmeler  [Haberlesme standardi USB 2.0 standardiyla uyumlu
Fonksiyon Parametre ayari, durum izleme ve ayarlama

Otomatik Ayarlama

Otomatik motor parametre ayari. Bir parametre katilik ayari. Atillik algilama.

Dinamik fren (DB)

Dahili. Ana gu¢ kapaliyken, servo alarm, servo Kapali ve asiri hareket sirasinda galigir.

Rejeneratif isleme

600 W-5 kW modellerinde dahili rezistor dahildir. Harici olarak monte edilen rejeneratif direng (opsiyon).

Asiri gezinme (OT) 6nleme fonksiyonu

P-OT, N-OT isletim sirasinda DB durdurma, yavaslayarak durdurma veya serbest durdurma

Enkoder bélucl fonksiyonu

istege bagli bélme mimkindir

‘—g Elektronik disli (Pay/Payda) Girigleri bir araya getiren 4'e kadar elektronik disli paylari.
_g. Dabhili hiz ayar fonksiyonu Dahili olarak 8 hiz ayarlanabilir
% Koruyucu fonksiyonlar Asiri akim, asiri gerilim, disUk gerilim, asiri hiz, asin yik, enkoder hatasi, asiri isinma...
© |Denetim igin analog monitér fonksiyonlari Motor hizi, hiz referansi, tork referansi, komut takip hatasi, analog giris analog monitérda...
[ Cikis icin sinyallerin izlenmesi ve 6lgeklenmesi parametreler ile belirlenebilir.
2 Kanal sayisi: 2 (Cikis gerilimi: £10 VDC)
:uE Operator paneli Ekran fonksiyonlari 6 basamakli 7 boltimli LED ekran slrlici durumunu, alarm kodlarini, parametreleri gosterir...
Operator paneli tuslari Parametreleri ve sirlicu kosulunu ayarlamak/izlemek igin kullanilir (5 tuslu switch).
SARJ lambasi Ana devre gu¢ kaynagi acgildigi zaman yanar.

Glvenlik terminali

Fonksiyonlar

Motor akimini kesmek ve motoru durdurmak igin Guvenlik tork kapatma fonksiyonu. Ariza izleme fonksiyonu

icin ¢ikis sinyali.

Uyulan standartlar

EN 1SO13849-1:2008 (PL- d, Performans Seviyesi d), IEC61800-5 -2:2007 (fonksiyon STO,
Guvenli Tork Kapatma), EN61508:2001 (Guvenlik Entegre Seviyesi 2, SIL2), EN954-1:1996 (CAT3).

Harici enkoder geri beslemesi

Tam kapali kontrol igin seri sinyal ve hat siriici A-B-Z enkoderi

Genisletme konnektori

Opsiyon karti igin seri veri yolu

Servo siiriicii parga adlari

Rezistor baglanti terminalleri ——,

Not:

Yedi bolimli ekran

Analog monitér
konnektorii (CNS)

Ana devre giig

kaynag terminalleri ——,

(L1, L2ve L3)

Kontrol devresi giig

kaynag terminalleri ——.
(L1C ve L2C)

Sarj lambasi

Harici Rejenerasyon [

(B1,B2 ve B3)

Koruyucu toprak ——|
terminalleri

EtherCAT durum géstergeleri

i Diigiim adresini ayarlamak
igin doner switchler
}—— USB konnekidrii (CN7)

| —— EtherCAT haberlesme
konnektorii: ECAT IN

| EtherCAT haberlesme
konnektorii: ECAT OUT

Gvenlik konnektdrii (CN8)

| —— Kontrol I/0 konnektorii (CN1)

Harici enkoder
konneklsri (CN4)

|~ Enkoder konnektrii (CN2)

EtherCAT servo siriiciileri

gug girisi terminallerine sahiptir.

Monitér baglantisi (CN5)
N

a devre giig
kaynag terminalleri —
(L1, L2 ve L3)
Kontrol devresi giig

kaynags terminalleri ——|
(L1C ve L2C)

D Dy

Ekran alani

—— Adres numaras: switchleri

e
[nanon)

| ———MECHATROLINK-II
konnektdr (CN6)

| ——— USB konnektorii (CN7)

Giivenlik konnektdrii (CN8)

Monitér baglantisi (CNE)\

Ana devre giig

kaynag! terminalleri —»

L2ve L3)

Kontrol devresi giic

kaynag terminalleri ——»
(L1C ve L2C)

Ekran alani

}— Galisma alani
}——— USB konnektdrii (CN7)

}——— Genisletme konnektdrii (CN3)

Giivenlik konnektdrii (CN8)

Sarj lambas Sarj lambas
|~ Kontrol I/0 konnektérii (CN1) Konirol 0 konnekort GNT)
6 pin — 50 pin—
Harici Rejenerasyon rici Rejenerasyon
Rezistor baglanti terminalleri —— Rezistor baglanti terminalleri ——»,
(B1, B2 ve B3) (B1, B2 ve B3)
Motor baglant: terminalleri Motor baglanti terminalleri
Ve \B— U.Vvew) —*
|~ Harici enkoder

Koruyucy toprak ——|
terminalleri

konnektdrii (CN4)

|~ Enkoder konnektdrii (CN2)

MECHATROLINK-II servo siriiciiler

terminalleri

Koruyucu toprak —{

Harici enkoder konnektdrii (CNd)

|~ Enkoder konnektérii (CN2)

Analog/puls servo siiriictiler

Yukarida resimler sadece 230 V servo siiriicii modellerini gosterir. 400 V servo surtculer kontrol devresi igin L1C ve L2C yerine 24 VDC

AC servo sistemler
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1/0 ozellikleri

Terminaller 6zellikler (tiim servo siiriiciiler igin)

Sembol |Isim Fonksiyon

L1 Ana gulg kaynagdi giris terminali  |Ana devre igin AC gli¢ girisi terminalleri

L2

3 Not: tek fazli servo sirlcller igin, glic kaynagi girisini L1 ve L3'e baglayin.

L1C Kontrol gli¢ kaynagdi girisi Kontrol devresi igin AC gli¢ girisi terminalleri

L2C (sadece 200 V tek/ug fazli servo siricdler igin).

24V Kontrol devresi icin DC gli¢ girisi terminalleri

oV (sadece ug fazli 400 V siriciler igin).

B1 Harici rejenerasyon rezistor Servo siriculer 200 V 750 W alti: dahili rezistér bagh degildir. B2 ve B3'U agik birakin.

B2 baglanti terminalleri B1 ve B2 arasinda harici bir rejeneratif rezistore baglayin.

B3
600 W-5 kW servo siriculer: dahili rejeneratif direng igin B2 ve B3'te kisa devre. Dabhili rejeneratif direng yetersiz
oldugu takdirde, B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif direng baglayin ve B2 ve B3 arasindaki teli ¢ikarin.

U Servo motor baglantisi Servomotora gikiglar i¢in terminaller.

\

w

1/0 sinyalleri (CN1) — Giris sinyalleri (EtherCAT ve MECHATROLINK-II servo siiruciler igin)

Pin No. |Sinyal adi Fonksiyon
6 I-COM Harici DC giclnin + kutbu. Glg olarak 12 V-24 V (+ % 5) kullanmalidir
5 E-STOP Acil stop Sinyal adi fabrika ayarini géstermelidir. Fonksiyon parametre ayarina
7 P-OT fleri calistirma yasakli gore degistirilebilir.
8 N-OT Geri galistirma yasakli
9 DEC Orijin yakinlagtirma
10 EXT3 Harici kilit girigi 3
1 EXT2 Harici kilit girigi 2
12 EXT1 Harici kilit girigi 1
13 SI-MONO Genel amagli monitér girisi 0
1; :Iﬁ:ll Mutlak enkoder yedek akdi igin baglayici pin. Bir akl enkoder kablosuna bagliyken baglamayin (CN2 konnektori).
17 - Terminaller kullaniimaz. Baglamayin.
18 -
19 -
20 -
21 -
22 -
23 -
24 -
- PCL ileri tork siniri 5 ve 7-13 pinlerine tahsis edilen giris sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari
NCL Geri tork sinin ile bu segeneklerle degistirilebilir.
SI-MON1 Genel amagli monitor girisi 1
SI-MON2 Genel amagli monitor girisi 2
Govde FG Govde topraklama. I/0O sinyal kablosunun koruma teli konnektér gévdesine bagliysa, sasi topraga baglanir.
16 GND Sinyal toprak. Servo surticideki kontrol sinyali igin gii¢ kaynagiyla (I-COM) yalitilir.

1/0 sinyalleri (CN1) — Cikis sinyalleri (EtherCAT ve MECHATROLINK-II servo siiriiciiler igin)

Pin No. (Sinyal adi Fonksiyon
1 BRK-OFF+ Harici fren serbest birakma sinyali
2 BRK-OFF
25 S-RDY+ Servoya hazir: Servo alarm olmadiginda ve kontrol/ana devre gii¢ kaynagi agildigi zaman yanar
26 S-RDY-
3 ALM+ Servo alarm: Bir hata algilandigi zaman kapanir
4 ALM-
- INP1 Tamamlanmig pozisyon gikisi 1 |1, 2, 25 ve 26 pinlerine tahsis edilen gikis sinyallerinin fonksiyonu parametre
TGON Hiz algilama ayarlar ile bu seceneklerle degistirilebilir
T_LIM Tork limiti
ZSP Sifir hiz
VCMP Hiz komutu durumu
INP2 Tamamlanmig pozisyon gikisi 2
WARN1 Uyari 1
WARN2 Uyari 2
PCMD Pozisyon komut durumu
V_LIM Hiz sinin
Hata temizleme &zniteligi
ALM-ATB (sadece ECT modeli igig)
Programlanabilir ¢ikis 1
R-OUTH (sagece ECT mogelisigin)
R-OUT2 Programlanabilir ¢ikis 2

(sadece ECT modeli igin)

Accurax G5 doner siiricii
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1/0 sinyalleri (CN1) — Giris sinyalleri (Analog/puls servo siiriiciiler igin)

Pin No. |Kontrol modu |[Sinyal adi Fonksiyon
1 Pozisyon/ +24 VCW Parametre ayarina gore hat siriiciist ve agik kollektor icin referans puls girisi.
3 Tam kapali +CW
4 gevrim oW giir:@all‘nf dlljj:ls dizgesi
2 +24 VCW Gel}illileri ‘:)uls (CgW/CW puls)
5 +CCW iki fazli puls (90° faz diferansiyeli)
6 -CCW
44 +CWLD Sadece hat surticisu igin referans puls girisi
45 -CWLD Gir g
iris modu:
:s ngx’tg Ger?/ileri puls (CCW/CW puls)
14 Hiz REF Hiz referansi girisi: £10 V/nominal motor hizi (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
Tork TREF1 Tork referansi girisi: £10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
VLIM Hiz sinin girisi: £10 V/nominal motor hizi (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
15 - AGND1 Analog sinyal toprak
16 Tork TREF2 Tork referansi girisi: £10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
Pozisyon/Hiz PCL lleri tork siniri girisi: £10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
18 Tam. kapali NCL Geri tork siniri girisi: +10 V/nominal motor torku (giris kazanci bir parametre kullanilarak degistirilebilir).
cevrim
17 - AGND1 Analog sinyal toprak
7 Ortak +24 VIN Sekans sinyalleri igin kontrol gii¢ kaynagdi girisi: kullanicilar +24 V (12-24 V) gu¢ kaynagini saglamahdir.
29 RUN Servo Aclk: bu servoyu agar.
26 Pozisyon/Tam |DFSEL1 Vibrasyon filtresi anahtarlama 1  |Parametre ayarina gére vibrasyon filtresini etkinlestirir.
kapali gevrim
27 Ortak GSEL Kazang anahtarlama Parametre ayarina gore kazang degerini etkinlestirir.
28 Pozisyon/Tam |GESEL1 Elektronik digli anahtarlama 1 Elektronik digli orani igin payi anahtarlar.
kapali gcevrim
Hiz VSEL3 Dahili hiz segimi 3 Dahili olarak hiz igletimi sirasinda istenilen hiz ayarini segme girisi.
Hiz se¢imi bu girisi VSEL1 ve VSEL2 girigleri ile birlestirir.
30 Pozisyon/Tam |ECRST Hata sayaci sifirlama girisi. Pozisyon hata sayacini sifirlar.
kapall cevrim
Hiz VSEL2 Dahili hiz segimi 2 Dahili olarak hiz igletimi sirasinda istenilen hiz ayarini segme girisi.
Hiz segimi bu girisi VSEL1 ve VSELS3 girisleri ile birlestirir.
31 Ortak RESET Alarm sifirlama girigi. Alarm durumunu serbest birakir. Hata sayaci, alarm sifirlandigi zaman sifirlanir.
32 Pozisyon/Hiz/  |TVSEL Kontrol modu anahtarlama .
Tork Pozisyon < hizi
Pozisyon <> torku Kontrol modu anahtarlamay: etkinlestirir
Tork <> hizi
33 Pozisyon IPG Puls yasaklama girisi. Pozisyon referans pulsunu engelleyen dijital giris.
Hiz VSEL1 Dahili hiz segimi 1 Dabhili olarak hiz igletimi sirasinda istenilen hiz ayarini segme girisi.
Hiz segimi bu girisi VSEL2 ve VSELS3 girisleri ile birlestirir.
8 Ortak NOT Geri galistirma yasakli Asiri gezinme yasakli: hareket edebilen pargalar izin verilen hareket arahiginin
9 POT lleri galistirma yasakli otesinde gezindigi zaman servo motoru durdurur.
20 Pozisyon/Hiz/  |SEN Sensor Agik girisi. Mutlak enkoder kullanilirken ilk veri talebi sinyali.
13 Tork SENGND Sensor Agik sinyal toprak.
42 Ortak BAT (+) Mutlak enkoder giici kesintiye ugradigi zaman aki baglanti terminallerini yedekler. Yedekleme igin mutlak bir enkoder
43 BATGND (-) |aki kablosuna bagliyken baglamayin.
50 FG Sasi toprak
- - TLSEL Tork limit switchi 8, 9 ve 26-33 pinlerine tahsis edilen giris sinyallerinin fonksiyonu parametre ayarlari
DFSEL2 Vibrasyon filtresi anahtarlama 2 |ile bu segeneklerle degistirilebilir.
GESEL2 Elektronik disli anahtarlama 2
VZERO Sifir hiz
VSIGN Hiz komutu sinyali
TSIGN Tork komutu sinyali
E-STOP Acil stop
JSEL Atillik orani anahtarlama
EXT1 Kilit girisi 1
HOME Orijin arama girisi
H-STOP Orta durdurma girisi
S-STOP Yavaslayarak durdurma girisi
Siricu STB Tetikleme
Programlama B-SEL1 Komut segimi girigi 1
B-SEL2 Komut segimi girisi 2
B-SEL4 Komut segimi girisi 4
B-SEL8 Komut segimi girisi 8
B-SEL16 Komut segimi girisi 16
12 - Terminaller kullaniimaz. Baglamayin.
40 -
41 -
8 AC servo sistemler
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1/0 sinyalleri (CN1) — Cikis sinyalleri (Analog/puls servo siiriiciiler igin)

Pin No. |Kontrol modu (Sinyal adi Fonksiyon
21 Pozisyon/ +A Enkoder faz A+ Enkoder sinyalleri (veya tam kapatma kontroli sirasinda harici 6lgek sinyalleri)
22 Tam kapali _A Enkoder faz A- Enkoder Bélme Payi parametresi gikisidir.
48 cevrim B Enkoder faz B+ Bu, hat suriiclsu cikisidir (R422'ye esdeger). Maksimum cikis frekansi 4 Mbps'dir.
29 B Enkoder faz B- Faz Z, enkoder sinyq]lqri (yeya tam kapatma kontro}ij sirasinda harici 6lgek sinyalleri)
cikisidir. Bu, hat suriictsu gikigidir (R422'ye esdeger).
23 +Z Enkoder faz Z+
24 -Z Enkoder faz Z-
19 z Enkoder faz Z cikisi Faz Z, enkoder sinyalleri (veya tam kapatma kontrolu sirasinda harici 6lgek sinyalleri)
25 ZCOM Enkoder faz Z ortak cikisidir. Agik kollektor gikisi.
11 Ortak BKIR Fren serbest birakma sinyali ¢ikisi | Bir motordaki elektromanyetik frenin calistiriimasi icin zamanlama sinyali.
10 BKIRCOM
35 READY Servoya hazir: kontrol/ana devre gi¢ kaynagi acildigi zaman servo alarm olmadiginda yanar.
34 READYCOM
37 /ALM Servo alarm: bir hata algilandigi zaman kapanir.
36 ALMCOM
39 Hiz/tork TGON Motor dénus hizi algilama. Bu ¢ikig, motor dénis hizi bir parametrede ayarlanan hiza ulastigi zaman agilir.
39 Pozisyon/ INP1 Pozisyonlandirma tamam gikisi 1: pozisyon hatasi ayar parametresine esit oldugu zaman agcilir.
38 Tam kapali INP1COM
gevrim
- - INP2 Pozisyon tamam ¢ikigl 2 11, 10, 34-39 pinlerine tahsis edilen ¢ikis sinyallerinin fonksiyonu parametre
P-CMD Pozisyon komut durumu ayarlar ile bu seceneklerle degistirilebilir.
ZSP Sifir hiz
WARN1 Uyari 1
WARN2 Uyar 2
ALM-ATB Hata temizleme 6zniteligi
VCMP Hiz uyumluluk ¢ikigi
V-CMD Hiz komutu durumu
V-LIMIT Hiz siniri algilama
T-LIMIT Tork limit algilama
Suriicu B-CTRL1 Siritict Programlama gikisi 1
Programlama  [B-CTRL2 Siiriicti Programlama gikisi 2
B-CTRL3 Sirlcu Programlama cikist 3
B-BUSY Siricu Programlama sirasinda
cikis
HOME-CMP  |Orijin arama tamam

Harici enkoder konnektorii (CN4) — (tiim servo siiriiciler igin)

Pin No Sinyal adi Fonksiyon

1 E5V Harici 6lgek gli¢ kaynagdi cikisi. 5,2 V + % 5'te ve 250 mA'da veya altinda kullanin.

2 EOV Bu, CN1 konnektoriine bagl kontrol devresi sasisine baglidir.

3 PS Harici 6lgek sinyali I/O (seri sinyal).

4 /PS

5 EXA Harici élcek sinyali girisi (Faz A, B ve Z sinyalleri). Faz A, B ve Z sinyallerinin giris ve cikisini gerceklestirir.

6 JEXA

7 EXB

8 /EXB

9 EXZ

10 JEXZ

Govde FG Govde topraklama

Monitor baglantisi (CN5) — (tiim servo siiriiciiler igin)

Pin No. (Sinyal adi Fonksiyon

1 AM1 Analog monitér ¢ikisi 1. Monitér icin analog sinyal gikisi yapar. Izlenecek ¢ikisi segmek igin parametre ayarini kullanin.
Varsayilan ayar: Motor dénus hizi 1 V/(1.000 dev/dak).

2 AM2 Analog monitér ¢ikisi 2. Monitér icin analog sinyal gikisi yapar. izlenecek ¢ikisi segmek igin parametre ayarini kullanin.
Varsayilan ayar: Motor dénus hizi 1 V/(1.000 dev/dak).

3 GND Analog monitdrler 1, 2 igin toprak.

4 - Terminaller kullanilmaz. Baglamayin.

5 —

6 _

Giivenlik konnektorii (CN8) — (tiim servo siirticiiler igin)

Pin No. (Sinyal adi Fonksiyon

1 - Kullaniimaz. Badlamayin

2 —

3 SF1- Givenlik girisi 1 ve 2. Bu giris, motora gecerli ¢ikisi kesmek igin servo suriictideki gu¢ transistor striicl
4 SF1+ sinyallerini kapatir.

5 SF2-

6 SF2+

7 EDM- Bir glivenlik fonksiyonu arizasini algilamak igin bir monitor sinyali ¢ikis yapar.

8 EDM+

Govde FG Sasi toprak.

Accurax G5 doner siiricii
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Boyutlar

Servo siiriiciiler

R88D-KT01/02H, R88D-KN01/02H-[ (230 V, 100-200 W)

130 (Analog/puls model iin)

m 70 132 (EtherCAT ve ML2 modelleri igin)
!
Y
2y
0[]
3 7 N
2
i
-
N
U
e
e i
fl
Y

R88D-KT04H, R88D-KN04H-[] (230 V, 400 W)
130 (Analog/puls model igin)

55 ’ 70 132 (EtherCAT ve ML2 modelleri icin)

— QW.

150

R88D-KT08H, R88D-KNO08H-[ ] (230 V, 750 W)
170 (Analog/puls model igin)

65 ‘ 70 172 (EtherCAT ve ML2 modelleri igin)

R88D-KT10/15H, R88D-KN10/15H-[1 (230 V, 1-1,5 kW)

85 (Analog/puls modeli igin)
86 (ML2 ve EtherCAT 170 (Analog/puls model icin)
modelleri icin) ‘ 70 172 (EtherCAT ve ML2 modelleri igin)

(150)

(150)

2-M4
- /
zér
3 (@
6_| [ 2800
(40)
2-M4
iér
r |
6|, 430
(65)
2-M4
T
i A
75 ‘ 50:0%
(65)
2-M4
>
s 2
85 L 7005
(85)
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R88D-KT06/10/15F, R88D-KN06/10/15F-[] (400 V, 600 W-1,5 kW)

91 (Analog/puls modeli icin)
92 (ML2 ve EtherCAT
modelleri i¢in)

170 (Analog/puls model icin)

R88D-KT20F, R88D-KN20F-[] (400 V, 2 kW)

94
85
17,5 50
425 $5,2
52

R2,6

5.2

17,5

50

70 172 (EtherCAT ve ML2 modelleri igin)
2-M4
T g
7 3 g
U JH - i
T
rﬂ/ L
i
, ¢:Ufﬂ'% Yy | ®
14,5 7008
lj
92
193,5 (Analog/puls model icin)
) 70 195 (EtherCAT ve ML2 modeli igin) 15
25i0,5
;J & @
A
CH
Pk . g .
g 7 i g
LA re =
70
k
Vi E ‘
7 L.
iy | o o
26,5 5005
94

R88D-KT30/50F, R88D-KN30/50F-[1 (400 V, 3-5 kW)

o1

130 212 (Analog/puls model igin)
15 100 ) 70 214 (EtherCAT ve ML2 modeli icin) 3 50105 6-M4
le | 65 5.2 L._.l /
5.2 /W @ @ & :
_U e
g ‘é J
—
I="] 1
PeEs _ g
7 g 2
] 8 N
888 [~
‘/ b
1 4
-
/:fiﬂ,,
7
o | N
L— @ ® @
N 15 10005
i
:[ 52 52, ]| ~\R26 (130)
65 $5.2
15 100

188105

Accurax G5 doner siiricii
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OmRON

R88D-KT75F, R88D-KN75H-ECT (400 V, 7,5 kW)

233
90 71
90 90 26 a5
210 11 S 10-M4
55 . 10 334 45
R26| ¢52 | R26|/Rog t—j
/_lf:féilf: r 77‘7”7”L,,L,§
. It
1 r
=L
e =
o g o I S 8
884 //"", |
(.=
/
18 o ’ \ L ] !
eaE PLLLLLITT e e e e
NS A % L 27 180
\R2:6 | \05.2 | \R26 [\R25 -le28 - 233 ‘
210 5,2 1
90 90 26
90 71
R88D-KT150F, R88D-KN150H-ECT (400 V, 15 kW)
261 261
231 270 (Analog/puls model igin) *U_A 200 30.5
¢7 7 31 ) 70 ) 271 (EtherCAT ve ML2 modeli igin) 4-M6
al’lll|‘ ;—:@9\‘ | s
— |
|
|
|
° g8 \ g8
|
|
T O ® ‘
|
|
]E@ (SIS I L A
R3.5 R3.5, L—»M
231
Filtreler
Filtre modeli Harici boyutlar Montaj boyutlari
Y w D M1 M2 —Ww
M D
RBBA-FIK102-RE 190 42 44 180 20 e, ——
R88A-FIK104-RE  |190 57 30 180 30 fofal % mﬁﬂ
R88A-FIK107-RE  |190 64 35 180 40 striic o
R88A-FIK114-RE  |190 86 35 180 60 montaj
R88A-FIK304-RE  [196 92 40 186 70 elemanlari
R8BA-FIK306-RE  |238 94 40 228 70
R88A-FIK312-RE  |291 130 40 278 100
H M1

12 AC servo sistemler



OMmRON

Tekli faz, 230 VAC (EtherCAT ve MECHATROLINKG-II servo siiriiciiler igin)

L1
L2
L3
N

Termal switch %%

Kontaktér

+24 V+24 V

S1

d

o

S

Accurax G5
EtherCAT
Gurdlta QL1 ve
filresi QL MECHATROLINK-II
= o
= Servo suriicu
Tek Faz
200-230 VAC
I-COM 16 4.7k
Wy
12ila 24 VDC
Acil stop 1k E[ﬁ
| E-STOP 5
4,7kQ
AN\
W
ileri galigtirma = o
yasakli Tkoz !!/
POT 17
4,7kQ
AN\
W
Geri galistirma = ¥4
yasakli Thaz Ez/
NOT 18
4,7kQ
\
Orijin yakinlagtirma 1kQ= Jé[; <:
| DEC 19
47kQ
AN\
W
Harici kilit 3 1k EU <
EXT3 [10
47kQ
AN\
W
Harici kilit 2 1k EU(
EXT2 |11
4,7kQ
AN\
W
Harici kilit 1 1kQ= EZ;(
| EXT1 112
4,7kQ
AN\
W
1k0S E
SI-MONO [13
Genel amagli

monitor girisi 0

BTP-I [14

BTN-I 115

Yedekleme akiisti™
(86V)

FG
Koruyucuyu konnektér
govdesine baglayin

BRK-OFF-

S-RDY+

S-RDY-

ALM+

GND

24V —= G9SX gvenlik tnitesi™

SF1+

SF1-

EDM+

Mwuﬁgjgjw %éa%

SF2+

SF2-

EDM-

harici bir rejeneratif rezistdr baglayin.

Fren serbest
birakma sinyali gikisi

Tamamlanmis
servoya hazir gikisi

Servo alarm gikisi

Sasi toprak

Harici gig kaynagi 12-24 VDC

Maksimum hizmet gerilimi: 30 VDC

Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC

EDM gikisi: Bir giivenlik fonksiyonu
arizasini algilamak igin monitér sinyali
(Maksimum servis gerilimi: 30 VDC
veya daha az Maksimum gikis akimi: 50 mADC)

Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 1/0 konnektoriine bir yedek aki baglysa, akull bir enkoder kablosu gerekli degildir.
G9SX glivenlik Uinitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir giivenlik Unitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektoriinG tutun.

Not: 5 ve 7 ila 13 pinlerinin giris fonksiyonu ve 1, 2, 25 ve 26 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.

750 W'den servo siriciiler igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistér yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokiin ve B1 ve B2 arasina

Accurax G5 doner siiricii
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OmRON

Ug faz, 400 VAC (EtherCAT ve MECHATROLINK-II servo siiriiciiler igin)

Ug Fazli
400 VAC

e
Termal switch

S

Kontaktor ---

’J

MECHATROLINK-II

Guig kaynag!
24VDC + % 15

12ila 24 VDC o

Genel amagli
monitdr girisi 0

Yedekleme akiisii?

+24 V424V (36V)

+24V

Til1

F‘\F‘\F‘\F‘\F‘\

!
124V —— | GSX givenik tnitesi \ﬂE ﬁ

Acil stop
.

yasakli

Lt~

Geri galigtirma
yasakli

i

Harici kilit 3

Harici kilit 2

Harici kilit 1

Koruyucuyu konnektor

T eT ] T

TT

1
. rezistor baglayin.
*3

e =
| A1) Servo motor: !
T g :
i i1

|
i |
i Enkoder i
0 |
Lot o

BRK-OFF+

Fren serbest birakma Harici gui¢ kaynagi 12-24 VDC
sinyali ¢ikisi

Maksimum hizmet gerilimi: 30 VDC

Tamamlanmig
servoya hazir gikis! Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC

Servo alarm gikisi

Sasi toprak

EDM gikisi: Bir gtivenlik fonksiyonu
arizasini algilamak igin monitor sinyali
(Maksimum servis gerilimi: 30 VDC
veya daha az Maksimum gikis akimi: 50 mADC)

Normal olarak B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokiin ve B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif

Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 1/0O konnektoriine bir yedek aki baglysa, akili bir enkoder kablosu gerekli degildir.
G9SX glivenlik Unitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir giivenlik Unitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektoriinG tutun.

Not: 5 ve 7 ila 13 pinlerinin giris fonksiyonu ve 1, 2, 25 ve 26 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.

14
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OMmRON

Tek faz, 230 VAC (sadece Analog/puls servo siiriiciiler igin)

L1 ——
L2 —
B
N 77—
A0
Termal switch
Kontaktor ---
Gardlta
filtresi
L
Tek Faz
200-230 VAC

B1 B3 B2 v
%
w
Accurax G5 @
J:%‘
1 Analog/"P.llJIs" £
Servo sirici
L3
CNA CN2
L1c
L2c

l
i
i
l
|
|
i

+24VCW |1 2,2kQ
O

Geri puls

500 kpps maks.

ileri puls

Pozisyon referansi®

Geri puls

2 Mpps maks.

lleri puls

-CCWLD |47

[J1100

12ila24 VDC

Servo Aglk

+24 VIN | 7
O

RUN |29

3k J43

4,7 kQ

Vibrasyon filtresi
anahtarlama

DFSEL1

26

Kazang anahtarlama

GSEL

Elektronik disli
anahtarlama

GESEL1

Sapma sayaci
sififama

ECRST

Alarm sifilama
RI

ESET

Kontrol modu
anahtarlama

TVSEL

Puls yasaklama
+24 V+24 V

IPG |33

A

[

Geri galistirma yasakl

NOT |8

lleri galistirma yasakli

BKIR Fren serbest birakma
sinyali ¢ikis!
10 BKIRCOM

Harici gli¢ kaynagi 12-24 VDC

35 READY Maksimum hizmet gerilimi: 30 VDC

Servo hazir ¢ikigl

34 READYCOM Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC

Alarm ¢ikigi
36 ALMCOM

Tamamlanmig
pozisyonlandirma ¢ikisi

INPCOM
O

Faz-Z ¢ikigi
(agik-kollektor gikisi)
M

+A

EIA RS-422A haberlesme yontemine
karsilik gelen hat strtict gikigi

(yuk direnci 120 W min.)

Enkoder faz -A ¢ikis!

Enkoder faz -B ¢ikigi

Sensor Agik

Yedekleme akiisti™
(36V)

Hiz/Tork komutu veya Hiz sinir™

(10 V/nominal hiz ya da tork)

PCL/TREF2

lleri tork siniri/Tork komutu™

(£12 V/nominal hiz ya da tork)

Geri tork sinir

Ters tork siniri™

Sasi toprak (£12 V/nominal hiz ya da tork)

sFi+la 4KV
vV

G9SX guvenlik tnitesi™

s

EEEEEE sF1- 13
P
TT sk2+]e W
Vv
y
b

EDM ¢ikist: bir giivenlik fonksiyonu

arizasini algilamak i¢in monitér sinyali
(Maksimum servis gerilimi: 30 VDC veya daha az
Maksimum gikis akimi: 50 mADC)

750 W'den servo surlcller igin, B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokiin ve B1 ve B2 arasina

1

.. harici bir rejeneratif rezistor baglayin.

*2 Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 1/0 konnektériine bir yedek aku bagliysa, akili bir enkoder kablosu gerekli degildir.
‘3 Sadece Pozisyon kontrol modunda mevcuttur.

*; Giris fonksiyonu kullanilan kontrol moduna baglidir (Pozisyon, hiz veya tork kontrol().

G9SX glivenlik Uinitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir giivenlik tnitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektorini tutun.

Not: 8,9 ve 26-33 pinlerinin giris fonksiyonu ve 10, 11, 34, 35, 38 ve 39 pinlerinin gikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.

Accurax G5 doner siiricii
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OmRON

Ug faz, 400 VAC (sadece Analog/puls servo siiriiciiler igin)

Ug Fazli
400 VAC

*1
T —
O—d:‘) i
Termal switch Eﬁ%' B1 B3 B2 l A (1)Servo motor
Kontaktdr N ' C3)

Gug kaynagi
24VDC + % 15

Accurax G5
Analog/Puls
Servo surici

Gurdltu
filtresi

|

|

|

|

- !

|

ozl ([ >. |
— _J

CN1

Geri puls

BKIR Fren serbest birakma

}\\\ D(’ N sinyali gikig! Harici gii¢ kaynagi 12-24 VDC
~ 10 BKIRCOM

500 kpps maks.

Maksimum hizmet gerilimi: 30 VDC

. 35 | READY
lleri puls “ Q Servo hazir gikigt
}\ Do ~ 34 READYCOM Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC
Pozisyon referansi® N
37 /ALM
Geri puls Ot P ske : “ Alarm gikigi
> i ; D 36 |ALMCOM
2 Mpps maks. ;

INP Tamamlanmis
pozisyonlandirma ¢ikisi
INPCOM

lleri puls

z Faz-Z gikig!

N (acik-kollektor cikisi)
~ 25 |zcom

12ila 24 VDC +24 VIN

Servo Agik RUN

+A
Vibrasyon filtresi

anahtarlama DFSEL1

Enkoder faz -A gikig! EIA RS-422A haberlesme yontemine
-A karsilik gelen hat surticti gikist
% (yiik direnci 120 W min.)

Kazang anahtarlama Enkoder faz -B cikis!

GSEL
Elektronik digli Enkoder faz -Z ¢ikigi
anahtarlama GESEL1 -Z
100 © 20 | SEN Sensor Agik

1 o
Sapma sayaci
sififama ECRST 4,7 kQ1
- O

Alarm sifilama
RESET

Yedekleme aktisti™
(3.6V)

Kontrol modu
anahtarlama

TVSEL

Hiz/Tork komutu veya Hiz sinir™

Puls yasaklama (10 V/nominal hiz ya da tork)

ﬁ ey - = PCL/TREF2

- } .
q @ Geri calistirma yasakl leri tork sinini/Tork komutu

st | NOT |8 (12 V/nominal hiz ya da tork)

ileri caligtirma yasakli Ters tork sinir™

PoT |9
sF1+|a 4KV
G9SX giivenlik tnitesi® W v
Ek g 1

BEEEE SF1-
6194629

I
F\F\F\ L1 X2,
sF2+le W
Vv
y
sF2- |5 1KW% [E
T

Normal olarak B2 ve B3 kisa devre yapar. Dahili rejeneratif rezistor yetersiz oldugu takdirde, B2 ve B3 arasina teli sokiin ve B1 ve B2 arasina harici bir rejeneratif
rezistér baglayin.

Sadece mutlak enkoder ile kullanim igindir. CN1 1/0 konnektériine bir yedek aki bagliysa, akulu bir enkoder kablosu gerekli degildir.

Sadece Pozisyon kontrol modunda mevcuttur.

Giris fonksiyonu kullanilan kontrol moduna baglidir (Pozisyon, hiz veya tork kontroli).

G9SX guvenlik lnitesini kullanan kablolama semasi 6rnegi. Bir guivenlik tnitesi kullaniimiyorsa, CN8'e takili olan fabrika glivenlik bypass konnektérini tutun.

(12 V/nominal hiz ya da tork)

Sasi toprak

EDM cikisi: bir gtivenlik fonksiyonu arizasini
algilamak igin monitor sinyali

(Maksimum servis gerilimi: 30 VDC veya daha az
Maksimum ¢ikis akimi: 50 mADC)

1
)
3
4
“5

Not: 8, 9 ve 26-33 pinlerinin giris fonksiyonu ve 10, 11, 34, 35, 38 ve 39 pinlerinin ¢ikis fonksiyonu parametre ayarlari ile degistirilebilir.
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OMmRON

Siparis bilgisi

Accurax G5 serisi EtherCAT referans konfigiirasyonu

o T

Standart Servo Motor
3.000 rpm (50 W-750 W)

o =

Standart Servo Motor

3.000 rpm (1 kW-5 kW) Filtre
2.000 rpm (400 W-5 kW)
1.000 rpm (900 W-3 kW)

Motor

Yiiksek Ataletli Servo Motor kablolari

2.000 rpm (1 kW-5 kW)

Harici
rejenerasyon
direnci

®

 —
Standart Servo Motor
1.500 rpm (7,5 kW-15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW-6 kW)

(® Accurax G5 serisi EtherCAT
Servo Siiriicii

Sysmac Studio

G

@ Analog monitér kablosu

= -

_CNS_ | Etne}hevT))
O s EtherCAT
-_— e USB kablosu . kon?rrolérleri
CN6 :

EthercAT—

(11 Giivenlik kablosu

r -D @ 1/O sinyalleri konnektori
CN1
-— er eo» e - D @ 1/O sinyal kablosu
CN4 L ﬂ ::] @ [::[
CN2

Harici enkoder kablosu

@ 1/O sinyalleri igin
terminal blogu

R88D-KNLICIJ-ECT

Yiiksek Ataletli Servo Motor
1.500 rpm (7,5 kW)

Not:

Servo motorlar, gii¢ ve enkoder kablolari

D@ @@)®)... sembolleri, Accurax G5 servo sistemindeki bilesenleri segmek igin tavsiye edilen siray gésterir.

Not: (1)@ Servo motorlar, motor kablolari veya konnektér segimi igin Accurax G5 servo motor béliimiine bakin.

Servo siiriiciiler

Sembol Ozellikler

Servo siiriicii modelleri

(@) Uyumlu G5 serisi déner servo motorlar
Standart modeller Yiiksek Ataletli modeller

100 W

@ 1 fazli 230 VAC

R88D-KNO1H-ECT

R88M-K05030(H/T)-[] -

R88M-K10030(H/T)-L]

200 W

R88D-KNO2H-ECT R88M-K20030(H/T)-[]

400 W

R88D-KNO4H-ECT R88M-K40030(H/T)-[J

750 W

R88D-KNO8H-ECT R88M-K75030(H/T)-[]

1,0 kW

R88D-KN10H-ECT R88M-K1K020(H/T)-CJ

1,5 kW

R88D-KN15H-ECT R88M-K1K030(H/T)-[]

R88M-K1K530(H/T)-[J

R88M-K1K520(H/T)-[J

R88M-K90010(H/T)-J

3 faz 400 VAC

600 W

R88D-KNOGF-ECT R88M-K40020(F/C)-[J

R88M-K60020(F/C)-L]

1,0 kW

R88D-KN10F-ECT R88M-K75030(F/C)-[]

R88M-K1K020(F/C)-0]

1,5 kW

R88D-KN15F-ECT R88M-K1KO030(F/C)-[]

R88M-KH1K020(F/C)-[]

R88M-K1K530(F/C)-[]

R88M-K1K520(F/C)-[]

R88M-KH1K520(F/C)-[]

R88M-K90010(F/C)-[]

2,0 kW

R88D-KN20F-ECT R88M-K2K030(F/C)-[]

R88M-K2K020(F/C)-[]

R88M-KH2K020(F/C)-[]

3,0 kW

R88D-KN30F-ECT R88M-K3K030(F/C)-[J

R88M-K3K020(F/C)-[]

R88M-KH3K020(F/C)-[]

R88M-K2K010(F/C)-[J

5,0 kW

R88D-KN50F-ECT R88M-K4K030(F/C)-[]

R88M-K5K030(F/C)-[]

R88M-K4K020(F/C)-0]

R88M-KH4K020(F/C)-[]

R88M-K5K020(F/C)-[]

R88M-KH5K020(F/C)-[]

R88M-K4K510C-[]

R88M-K3K010(F/C)-[]

7,5kW

R88D-KN75F-ECT R88M-K6K010C-]

R88M-K7K515C-[]

R88M-KH7K515C-[]

15 kW

R88D-KN150F-ECT R88M-K11K015C-[]

R88M-K15K015C-[]

Accurax G5 doner siiricii
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OmRON

Genel amaglh I/O igin sinyal kablolari (CN1)

Sembol Tanim Baglanti Model
@ 1/0 konnektor kiti (26 pin) Genel amagli 1/0 igin - R88A-CNW01C
@ 1/0 sinyal kablosu Genel amagli 1/0 igin im R88A-CPKB001S-E
2m R88A-CPKB002S-E
@ Terminal blogu kablosu Genel amagl I/O igin 1m XW2Z-100J-B34
2m XW2Z-200J-B34
@ Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri igin) - XW2B-20G4
Terminal blogu (M3.5 vidasi ve gatal/kutup terminalleri icin) - XW2B-20G5
Terminal blogu (M3 vidasi ve gatal/kutup terminalleri igin) - XW2D-20G6
Harici enkoder kablosu (CN4) EtherCAT kontrolorleri
Sembol isim Model Sembol |isim Model
Harici enkoder kablosu 5m R88A-CRKMO005SR-E @ NJ serisi CPU unitesi NJ501-1500 (64 eksen)
10 m [R88A-CRKMO10SR-E NJ501-1400 (32 eksen)
20 m |R88A-CRKMO020SR-E NJ501-1300 (16 eksen)
NJ301-1200 (8 eksen)
Analog monitor (CN5) NJ301-1100 (4 eksen)
Sembol isim Model Gii¢ kaynagi tinitesi  |NJ-PA3001 (220 VDC)
@ Analog monitér kablosu 1m R88A-CMKO001S NJ-PD3001 (24 VDC)
Trajexia tek basina |Hareket kontrol Unitesi| TJ2-MC64 (64 eksen)
. . kontroldr EtherCAT TJ2-ECT64 (64 eksen)
usB k|§|sel.bllg|sayar kablosu (CN7) master tinitesi TI2.ECT16 (16 okeon)
Sembol Isim Model TJ2-ECTO4 (4 eksen)
USB mini konnektdr kablosu  |2m | AX-CUSBMO02-E CJ1 PLC serisi igin Pozisyon CJTW-NCF8[] (16 eksen)
kontrol6r Gnitesi CJ1W-NC88[] (8 eksen)
Giivenlik kablosu (CN8) CJ1W-NC48L (4 eksen)
Sembol isim Model CJ1W-NC281(2 eksen)
@ Giivenlik kablosu 3m  |R88A-CSK003S-E o o
Harici rejenerasyon direnci
Sembol |Rejenerasyon rezistorii iinitesi modeli | Ozellikler
® R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
R88A-RR22047S 47 Q, 220 W
R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
Filtreler
Sembol Uygulanabilir servo siiriicii Filtre modeli Uretici Nominal Sizinti akimi Nominal gerilim
R88D-KNO1H-ECT, R88D-KNO2H-ECT R88A-FIK102-RE Rasmi 2,4 A 3,5mA 250 VAC tek fazl
R88D-KNO4H-ECT R88A-FIK104-RE | Electronics Ltd 41A 3,5 mA
R88D-KNO8H-ECT R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5 mA
R88D-KN10H-ECT, R88D-KN15H-ECT R88A-FIK114-RE 14,2 A 3,5 mA
R88D-KNO6F-ECT, R88D-KN10F-ECT, R88A-FIK304-RE 4A 0,3 mA/32 mA*1 400 VAC Ug fazli
R88D-KN15F-ECT
R88D-KN20F-ECT R88A-FIK306-RE 6 A 0,3 mA/32 mA™
R88D-KN30F-ECT, R88D-KN50F-ECT R88A-FIK312-RE 12,1A 0,3 mA/32 mA™
R88D-KN75F-ECT R88A-FIK330-RE - -
R88D-KN150F-ECT R88A-FIK350-RE - -

"1 Switch kapali/agik konumunda filtre igin anlik pik kagak akimi.

Konnektorler

Ozellikler

Model

Harici enkoder konnektorli (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Givenlik 1/0 sinyali konnektdri (CN8 igin)

R88A-CNK81S

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model

Sysmac Studio suriim 1.0 veya lzeri SYSMAC-SE2[ ]
CX-Drive siirim 2.10 veya Uzeri CX-DRIVE 2.10
CX-Drive 2.10 ya da Uzerini igeren tam CX-One yazilim paketi CX-ONE

Not:

CX-One, Sysmac Studio ile ayni bilgisayara kurulursa, CX-One v4.2 veya daha ustl olmasi gerekir.
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Siparis bilgisi

Accurax G5 serisi MECHATROLINK-II referans konfigiirasyonu

(® Accurax G5 serisi MECHATROLINK-II
Servo Siiriicii

@ Analog monitér kablosu

i N\ ==

[} MECHATROLINK-II kablolari

(i) MECHATROLINK-II
Hareket kontrolérleri

il [N

-
|
|
| ML2'li Trajexia tek basina
|
|
|
|

|

|

|

|

e
: |
500U |
|

|

@

g

Standart Servo Motor
3.000 rpm (50 W-750 W)

- @ USB kablosu

Filtre

®) Guvenlik kablosu

(@ Kablolar ~—=—J
1/O sinyalleri konnektori
@ — N r— ® vosiny
4 Harici | (® 1/0 sinyal kablosu | CJ PLC Serisi
Standart Servo Motor S I PLC NC MECHATROLINK-I
3.000 rpm (1 kW-5 kW) ' ® (nitesinde Trajexia

2.000 rpm (400 W-5 kW)
1.000 rpm (900 W-4,5 kW)

- %

Harici enkoder kablosu @ 10 sinyalleri igin
terminal blogu

Yiiksek Ataletli Servo Motor
2.000 rpm (1 kW-5 kW)

R88D-KNLIIC-ML2

Not: D@(BR@(®)... sembolleri, Accurax G5 servo sistemindeki bilegenleri segmek icin tavsiye edilen sirayi gésterir.

Servo motorlar, giic ve enkoder kablolari
Not: (1)@ Servo motorlar, motor kablolari veya konnektdr segimi igin Accurax G5 servo motor béliimiine bakin.

Servo siiriicliler

Sembol Ozellikler Servo siiriicii modelleri

@ Uyumlu G5 serisi doner servo motorlar

Standart modeller Yiiksek ataletli modeller

R88M-K05030(H/T)-[]

R88M-K10030(H/T)-[] -

R88M-K20030(H/T)-J
(HmM)-0

(

1 fazli 230 VAC 100 W R88D-KNO1H-ML2

®

200 W
400 W
750 W
1,0 kW
1,5 kW

R88D-KN02H-ML2
R88D-KN04H-ML2
R88D-KNO8H-ML2
R88D-KN10H-ML2
R88D-KN15H-ML2

R88M-K40030(H/T
R88M-K75030(H/T)-C] -
R88M-K1K020(H/T)}-0 |-
R88M-K1KO30(H/T)-0 |-
R88M-K1K530(H/T)}-01 |-
R88M-K1K520(H/T)}-0 |-
R88M-K90010(H/T)-C] -
R88M-K40020(F/C)-] -
R88M-K60020(F/C)-C] -
R88M-K75030(F/C)-C] -
R88M-K1K020(F/C)-0] R88M-KH1K020(F/C)-0]
R88M-K1KO30(F/C)}-[1 |-
R88M-K1K530(F/C)}-L1 |-
R88M-K1K520(F/C)-0] R88M-KH1K520(F/C)-0]
R88M-K90010(F/C)-C] -

R88M-K2K030(F/C)}-[1 |-
R88M-K2K020(F/C)-L] R88M-KH2K020(F/C)-C]
R88M-K3K030(F/C)}-0] |-
R88M-K3K020(F/C)-0] R88M-KH3K020(F/C)-C]
R88M-K2K010(F/C)-0] |-
R88M-K4K030(F/C)}-L1 |-
R88M-K5K030(F/C)-0]

600 W R88D-KNO6F-ML2

3 faz 400 VAC

1,0 kW R88D-KN10F-ML2

1,5 kW R88D-KN15F-ML2

2,0 kW R88D-KN20F-ML2

3,0 kW R88D-KN30F-ML2

5,0 kW R88D-KN50F-ML2

R88M-K4K020(F/C)-0]

R88M-KH4K020(F/C)-0]

R88M-K5K020(F/C)-[]

R88M-KH5K020(F/C)-[]

R88M-K4K510C-[]

R88M-K3K010(F/C)-[J

Accurax G5 doner siiricii
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Kontrol kablolari (CN1)

Sembol Tanim Baglanti Model
@ I/0 konnektor kiti (26 pin) Genel amagli I/0 igin - R88A-CNW01C
® 1/0 sinyal kablosu 1m [R88A-CPKB001S-E
2m |R88A-CPKB002S-E
@ Terminal blogu kablosu Genel amagli 1/0 igin 1m XW2Z-100J-B34
2m  [XW2Z-200J-B34
@ Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri icin) - XW2B-20G4
Terminal blogu (M3.5 vidasi ve gatal/kutup terminalleri igin) - XW2B-20G5
Terminal blogu (M3 vidasi ve catal/kutup terminalleri igin) - XW2D-20G6
Harici enkoder kablosu (CN4) USB kisisel bilgisayar kablosu (CN7)
Sembol Isim Uzunluk |Model Sembol Isim Uzunluk [Model
Harici enkoder kablosu 5m R88A-CRKMO005SR-E @ USB mini konnektér kablosu |2 m AX-CUSBMO002-E

10m R88A-CRKMO010SR-E
20m R88A-CRKM020SR-E

Giivenlik Fonksiyonlari icin Kablo (CN8)

Analog monitér (CN5) Sembol Tanim _ . _ Model

] ®) 3 m kablolu glivenlik konnektori R88A-CSKO003S-E
Sembol Isim Uzunluk |Model (bir ugta gevsek telli)
@ Analog monitor kablosu 1m R88A-CMK001S

Harici rejenerasyon direnci

MECHATROLINK-II kablolari (CN6)

Sembol Rejenerasyon rezistérii iinitesi modeli |Ozellikler
Sembol  [Ozellikler Uzunluk [Model R88A-RR08050S 500,80 W
MECHATROLINK-II - JEPMC-W6022-E R88A-RR080100S 1000, 80 W
Sonlandirici direng R88A-RR22047S 47 Q, 220 W
MECHATROLINK-II kablolari  {0,5 m JEPMC-W6003-A5-E R88A-RR50020S 20 , 500 W
1m JEPMC-W6003-01-E
3m JEPMC-W6003-03-E
5m JEPMC-W6003-05-E
10m JEPMC-W6003-10-E
20 m JEPMC-W6003-20-E
30m JEPMC-W6003-30-E
MECHATROLINK-II Hareket kontrolorleri
Sembol [isim Model
@ Trajexia tek basina kontrolor Hareket kontrol Ginitesi TJ2-MC64 (64 eksen)

TJ1-MC16 (16 eksen)
TJ1-MCO04 (4 eksen)

ML2 master Unitesi TJ1-ML16 (16 eksen)
TJ1-MLO4 (4 eksen)
Trajexia PLC hareket kontrolorii CJ1W-MCH72 (30 eksen)
CJ1W-MC472 (4 eksen)
CJ1 PLC igin Pozisyon Kontrol Unitesi CJ1W-NCF71 (16 eksen)

CJ1W-NC471 (4 eksen)
CJ1W-NC271 (2 eksen)
CS1 PLC igin Pozisyon Kontrol Unitesi CS1W-NCF71 (16 eksen)
CS1W-NC471 (4 eksen)
CS1W-NC271 (2 eksen)

Filtreler
Sembol Uygulanabilir servo siiriicii Filtre modeli Uretici Nominal akim |Sizinti akimi Nominal gerilim
® R88D-KNO1H-ML2, R88D-KN02H-ML2 R88A-FIK102-RE  |Rasmi 2,4 A 3,5mA 250 VAC tek fazli
R88D-KNO04H-ML2 R88A-FIK104-RE  |Electronics Ltd 41A 3,5 mA
R88D-KNO8H-ML2 R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5mA
R88D-KN10H-ML2, R88D-KN15H-ML2 R88A-FIK114-RE 14,2 A 3,5mA
R88D-KNO6F-ML2, R88D-KN10F-ML2, R88A-FIK304-RE 4A 0,3 mA/32 mA™ [400 VAC (g fazl
R88D-KN15F-ML2
R88D-KN20F-ML2 R88A-FIK306-RE 6A 0,3 mA/32 mA™
R88D-KN30F-ML2, R88D-KN50F-ML2 R88A-FIK312-RE 12,1 A 0,3 mA/32 mA*1

" Switch kapali/agik konumunda filtre icin anlik pik kagak akimi.

Konnektorler

Ozellikler Model
Harici enkoder konnektorl (CN4 igin) R88A-CNK41L
Givenlik 1/O sinyali konnektori (CN8 igin) R88A-CNK81S

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model
CX-Drive surim 1.91 veya Uzeri CX-DRIVE 1.91
CX-Drive 1.91 ya da Uzerini igeren tam CX-One yazilm paketi CX-ONE
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Siparis bilgisi

Accurax G5 serisi Analog/puls referans konfigiirasyonu

@ Accurax G5 serisi

® E: Analog/puls servo siiriicii
b omRron
Standart servo motor CN5
3.000 rpm (50 W-750 W) - e ats —@% @ Analog monitér kablosu
CN7 . USB mini konnektér kablosu Kisisel bilgisayar:
TS CX-One Yazilimi
Filtre CN8 (18 Giivenlik kablosu
@ _:I @ Kablolar B @ E
T — '-—-D:t:[ m 1| Hareket kontrol tnitesi
3.000 rpm (1 kW-5 kW) l Harici sinyaller icin
2.000 rpm (400 W-5 kW) Harici CN1 @ terminal blogu
1.000 rpm (900 W-3 kW) rejenerasyon _L Pozisyon D:t:[
direnci - - kontrol {initesi
Yiiksek ataletli servo motor @ l — Yiksek hiz tipi —
2.000 rpm (1 kW-5 kW) l
F--D:G D:C:[ Pozisyon kontrol
Unitesi
CN4 | @ ®
® ;:I l‘—-D: Genel amagli kablo
L
Standart servo motor R88D-KTLILT] l l @ @

1.500 rpm (7,5 kW-15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW-6 kW) l

Servo surict /O genel amagh
sinyaller igin terminal bloku

. Harici enkoder kablosu

Yiiksek ataletli servo motor l CN4
1.500 rpm (7,5 kW)

DREA@G...

Servo motorlar, gii¢ ve enkoder kablolari
(M@ Servo motorlar, motor kablolari veya konnektér segimi icin Accurax G5 servo motor bélimiine bakin.

sembolleri, Accurax G5 servo sistemindeki bilesenleri segmek icin tavsiye edilen sirayi gdsterir.

Servo siiriiciiler

Sembol

Ozellikler

Servo siriicii modelleri*1

(1) Uyumlu Accurax G5 serisi déner servo motorlar

Standart modeller

Yiiksek ataletli modeller

®

1 fazli 230 VAC

100 W R88D-KTO1H R88M-K05030(H/T)-J

R88M-K10030(H/T)-[]

200 W R88D-KT02H R88M-K20030(H/T)-J

400 W R88D-KT04H R88M-K40030(H/T)-[]

750 W R88D-KT08H R88M-K75030(H/T)-[]

1,0 kW R88D-KT10H R88M-K1K020(H/T)-[J

1,5 kW R88D-KT15H R88M-K1K030(H/T)-[]

R88M-K1K530(H/T)-[]

R88M-K1K520(H/T)-L]

R88M-K90010(H/T)-J

3 faz 400 VAC

600 W R88D-KTO6F R88M-K40020(F/C)-[]

R88M-K60020(F/C)-[]

1,0 kW R88D-KT10F R88M-K75030(F/C)-[]

R88M-K1K020(F/C)-L]

R88M-KH1K020(F/C)-J

1,5 kW R88D-KT15F R88M-K1K030(F/C)-[]

R88M-K1K530(F/C)-L]

R88M-K1K520(F/C)-[]

R88M-KH1K520(F/C)-[]

R88M-K90010(F/C)-[]

2,0 kW R88D-KT20F R88M-K2K030(F/C)-[]

R88M-K2K020(F/C

R88M-KH2K020(F/C)-[]

3,0 kW R88D-KT30F R88M-K3K030(F/C

R88M-K3K020(F/C

R88M-KH3K020(F/C)-[]

R88M-K2K010(F/C

5,0 kW R88D-KT50F

R88M-K5K030(F/C

R88M-K4K020(F/C

R88M-KH4K020(F/C)-J

-0
)-0J
-0
-0
R88M-K4K030(F/C)-[]
-0
)-0J
-0

R88M-K5K020(F/C

R88M-KH5K020(F/C)-[]

R88M-K4K510C-[]

R88M-K3K010(F/C)-[]

7,5 kW R88D-KT75F R88M-K6K010C-[]

R88M-K7K515C-[]

R88M-KH7K515C-[]

15 kW R88D-KT150F R88M-K11K015C-[]

R88M-K15K015C-[]

" Siricu Programlama — gémdill indeksleme fonksiyonelligi — Grlin yazilimi 1.10 veya (zeri Accurax G5 Analog/puls modellerinde mevcuttur.

Accurax G5 doner siiricii
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Kontrol kablolari (CN1)

Sembol |Tanim Baglanti Model
@ Kontrol kablosu Hareket kontrol Gniteleri Tm R88A-CPG001M1
(1 eksen) CS1W-MC221 2m |R88A-CPGO02M1
CS1W-MC41 3m |R8BA-CPGOO3M1
5m |R88A-CPG005M1
Kontrol kablosu Hareket kontrol Uniteleri 1m |R88A-CPG001M2
(2 eksen) CS1W-MC221 2m |R88A-CPG002M2
CS1W-MC421 3m |R8BA-CPGO03M2Z
5m |R88A-CPG005M2
@ Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yUksek hiz tipi) 1m [XW2Z-100J-G9
(1 eksen igin hat stirliciisu gikisi) CJ1W-NC234 5m |XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G9
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yuksek hiz tipi) 1m  [XW2Z-100J-G13
(1 eksen igin agik kollektor ¢ikisi) CJ1W-NC214 3m |XW2Z-300J-G13
CJ1W-NC414
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yUksek hiz tipi) 1m |[XW2Z-100J-G1
(2 eksen igin hat strliciisu gikisi) CJ1W-NC234 5m |XW2Z-500J-G1
CJTW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G1
Kontrol kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yiksek hiz tipi) 1m  [XW2Z-100J-G5
(2 eksen igin agik kollektor ¢ikisi) CJ1W-NC214 3m XW2Z-300J-G5
CJ1W-NC414
@ Harici sinyaller i¢in terminal blok kablosu Pozisyon kontrol Uniteleri (yUksek hiz tipi) 0,5m [XW2Z-C50X
(ortak giris, ileri/geri galistirma yasakl girisler, acil durdurma |CJ1W-NC234 1m XW2Z-100X
girisi, orijin yakinlastirma girisi ve kesinti girisi igin) CJ1W-NC434 -
U2 S pWssa0x
CJ1W-NC414
5m [XW2Z-500X
10 m |XW2Z-010X
@ Harici sinyaller igin terminal blogu - XW2B-20G4
(M3 vidasi, pin terminalleri)
Harici sinyaller igin terminal blogu - XW2B-20G5
(M3.5 vidasi, gatal/kutup terminalleri)
Harici sinyaller igin terminal blogu - XW2D-20G6
(M3 vidasi, gatal/kutup terminalleri)
Servo rdle Unitesinden servo siriicliye kablo CS1W-NC1[13, CJTW-NC1[13, C200HW-NC113, 1m XW2Z-100J-B25
CS1W-NC2[]3/4[13, CJ1W-NC2[]3/4[]3, 2m | XW2Z-200J-B25
C200HW-NC213/413, CQM1H-PLB21 ya da CQM1-CPU43
CJ1M-CPU21/22/23 1m |XW2Z-100J-B31
2m  |XW2Z-200J-B31
@ Servo rdle Unitesi Pozisyon kontrol Gniteleri - XW2B-20J6-1B (1 eksen)
CS1W-NC1[13, CJ1W-NC1[I3 veya C200HW-NC113
Pozisyon kontrol Gniteleri - XW2B-40J6-2B (2 eksen)
CS1W-NC2[13/4[13, CJ1W-NC2[J3/4[13 ya da
C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 veya CQM1-CPU43 - XW2B-20J6-3B (1 eksen)
CJ1M-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 eksen)
XW2B-40J6-9A (2 eksen)
Pozisyon kontrol Uinitesi CQM1H-PLB21 0,5 m |XW2Z-050J-A3
baglama kablosu 1m | XW2Z-100J-A3
CS1W-NC113 veya C200HW-NC113 0,5 m [XW2Z-050J-A6
1m |XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 veya C200HW-NC213/413 0,5 m [XW2Z-050J-A7
1m |XW2Z-100J-A7
CS1W-NC133 0,5m [XW2Z-050J-A10
1m |XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5m [XW2Z-050J-A11
1m  |XW2Z-100J-A11
CJ1W-NC113 0,5 m [XW2Z-050J-A14
1m |XW2Z-100J-A14
CJ1W-NC213/413 0,5 m [XW2Z-050J-A15
1m |XW2Z-100J-A15
CJ1W-NC133 0,5m [XW2Z-050J-A18
1m |XW2Z-100J-A18
CJ1W-NC233/433 0,5 m [XW2Z-050J-A19
1m |XW2Z-100J-A19
CJ1M-CPU21/22/23 0,5 m [XW2Z-050J-A33
1m |XW2Z-100J-A33
@ Genel amagli kablo Genel amagli kontroldrler igin Tm R88A-CPG001S
2m |R88A-CPG002S
@ Terminal blogu kablosu Genel amagli kontrolérler igin 1m |XW2Z-100J-B24
2m  [XW2Z-200J-B24
@ Terminal blogu (M3 vidasi ve pin terminalleri igin) - XW2B-50G4
Terminal blogu (M3.5 vidasi ve catal/kutup terminalleri icin) - XW2B-50G5
Terminal blogu (M3 vidasi ve catal/kutup terminalleri icin) - XW2D-50G6
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Harici enkoder kablosu (CN4) Harici rejenerasyon direnci

Sembol Isim Model Sembol Rejenerasyon rezistorii Ozellikler
Harici enkoder kablosu 5m__|R8BA-CRKMOO5SR-E Unitesi modeli
10m |R8BA-CRKMO10SR-E @ RB8A-RR08050S 500, 80 W
20m |R88A-CRKMO20SR-E R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
R88A-RR22047S 47 O, 220 W
Analog monitér (CN5) R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
el gl Model Giivenlik Fonksiyonlari igin Kablo (CN8)
@ Analog monitér kablosu 1m R88A-CMKO001S
Sembol Tanim Model
USB Kisisel bilgisayar kablosu (CN7) ek ol nmekerd RE8A-CSKO03S-E
Sembol isim Model
USB mini konnektdr kablosu 2m AX-CUSBMO002-E
Filtreler
Sembol Uygulanabilir servo siiriicii Filtre modeli Uretici Nominal akim |Sizinti akimi Nominal gerilim
R88D-KTO01H, R88D-KT02H R88A-FIK102-RE Rasmi 24A 3,5 mA 250 VAC tek fazli
R88D-KT04H R88A-FIK104-RE Electronics Ltd 14 1 A 3,5 mA
R88D-KTO8H R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5 mA
R88D-KT10H, R88D-KT15H R88A-FIK114-RE 14,2 A 3,5 mA
R88D-KTO6F, R88D-KT10F, R88A-FIK304-RE 4A 0,3 mA/32 mA™ 400 VAC lg fazl
R88D-KT15F
R88D-KT20F R88A-FIK306-RE 6 A 0,3 mA/32 mA™1
R88D-KT30F, R88D-KT50F R88A-FIK312-RE 12,1A 0,3 mA/32 mA™
R88D-KT75F R88A-FIK330-RE - -
R88D-KT150F R88A-FIK350-RE - -

*

Konnektorler

Switch kapali/agik konumunda filtre igin anlik pik kagak akimi.

Ozellikler

Model

1/0 konnektor kiti — 50 pin — (CN1 igin)

R88A-CNU11C

Harici enkoder konnektori (CN4 igin)

R88A-CNK41L

Givenlik 1/0 sinyali konnektdri (CN8 igin)

R88A-CNK81S

Bilgisayar yazilimi

Ozellikler Model
CX-Drive surim 2.10 veya Uzeri CX-DRIVE 2.10
CX-Drive 2.10 ya da Uzerini igeren CX-One yazilim paketi CX-ONE
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BURADA GOSTERILEN TUM BOYUTLAR MILIMETRE CINSINDENDIR.
Milimetreyi ing'e gevirmek igin 0,03937 ile carpin. Grami ons'a gevirmek i¢in 0,03527 ile ¢arpin.

Cat. No. 1101E-TR-03A Uriinlerin siirekli olarak gelistirimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.

24 AC servo sistemler



	Accurax G5 döner sürücü

