Cok Kiictik induktif Proximity Sensér

E2EC

OMmRON

Subminyatiir Sensér
zor montaj sartlari igin

« 3 mm cap algilama kafasi en zor montaj sartlar icin
uygundur
* 18 mm uzun ¢ok kisa M12 boy muhafaza

Uygulamalar

Robot kol freze kontroll

Freze robot gibi hareketli parcaya takilabilen
proximity sensor.

E2EC ‘
P

An
Siparig Bilgisi
Sensorler
DC 2-kablolu
Model
Bigim Algilama mesafesi Calisma durumu
NA NC
3-mm cap. * 0.8mim E2EC-CR8D1 E2EC-CR8D2
i 54-mmcap.*  [7] 1,5mm E2EC-C1R5D1 E2EC-C1R5D2
gn— 8-mmeap.” [T 3mm E2EC-C3D1 E2EC-C3D2
M12* 7 [4mm E2EC-X4D1 E2EC-X4D2

Not: Farkl frekans tipi mevcuttur. (E2EC-L]C15; 6rn.E2EC-CR8D15)

Aksesuarlar (Ayri Olarak Siparis Edin)

Montaj Braketleri

Bicim Model Uygulanabilir modeller
o> N -
Y92E-F5R4 E2EC-C1R5D[]

E2EC




Nominal/performans

OMmRON

Tip DC 2-kablolu
Madde Model E2EC-CR8DL] E2EC-C1R5DL] E2EC-C3DL] E2EC-X4DL]
Algilama mesafesi 0,8 mm +% 15 1,5mm £% 10 3mm +% 10 4 mm£% 10
Ayar mesafesi Oile 0,56 mm Oile 1,05 mm Oile 2,1 mm Oile 2,8 mm
Diferansiyel mesafe % 10 maks.

Algilama nesnesi

Demir iceren metaller (Demir icermeyen metallerde hassasiyet diser)

Standart algilama nesnesi

Demir, 5 x5 x 1 mm Demir, 8 x 8 x 1 mm ‘Demir,12x12><1mm

Cevap verme frekansi

1,5 kHz 1 kHz

Glg¢ kaynagi . . o
(Calisma gerilimi araligr) 12 ile 24 VDC (10 ile 30 VDC), dalgalanma (p-p): % 10 maks.
Akim tiketimi -—-
Sizinti akimi 0,8 mA maks.
Anahtarlama .
Klok?trol kapasitesi 5ila 100 mA
R Atik gerilim | 3,0 V maks (2 m kablo uzuniugu ile 100 mA yik akimi altinda)

Gosterge lambasi

D1 tipi: Calisma gdstergesi (kirmizi LED), Calisma ayar gostergesi (yesil LED) D2 tipi: Calisma gdstergesi
(kirmizi LED)

Calisma durumu (yaklasan
algilama nesnesiyle)

D1 modelleri: NA
D2 modelleri: NC

Koruyucu devreler

Sok emici, kisa devre korumasi

Cevre sicakligi

Calisma/Depolama: -25°C ile 70°C (buzlanma ya da yogunlasma olmadan)

Cevre nem orani

Calisma/Depolama: % 35 ile % 95RH (yogunlagsma olmadan)

Sicaklik etkisi +23°C — 25°C ile 70°C sicaklik araliginda algilama mesafesinin maks. % 20'i.
Gerilim etkisi +Nominal gu¢ beslemesinin £% 15 araligi icinde algilama mesafesinin maks. % 2,5
izolasyon direnci 50 MQ min. (500 VDC) akim tasiyan pargalar ve muhafaza arasinda.

Dielektrik glic 1 dakika igin 1.000 VAC akim tasiyan parcalar ve govde arasinda

Vibrasyon direnci 2 saatigin X, Y ve Z yonlerinin herbirinde 10 ile 55 Hz, 1,5-mm ¢ift amplitid

Sok direnci Tahribat: 1.000 m/s?, X, Y ve Z y6nlerinin herbirinde 10 kez

Koruyucu yapi

IEC60529 IP67

Baglanti metodu

Kablolu modeller (Standart uzunluk: 2 m)

Agirlik (Paketlenmis

durumda) Yaklasik 45 g
Govde Piring
Mal
7eeme [ Aglama yizeyi | ABS
Aksesuarlar Montaj braketi, kullanma talimati

* DC anahtarlama igin cevap frekanslari, her algilama nesnesi arasindaki mesafenin algilama nesnesi kadar biyik oldugu ve algilama mesafesinin maksimum
algilama mesafesinin yarisi olarak ayarlandigi durumda 6lgiilen ortalama degerlerdir.
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Karakteristik veri (tipik)

Algilama Mesafesine Karsi Algilama Nesnesi
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OMmRrRON
Cikis Devresi Diyagrami

DC 2-kablolu Modeller

Calisma durumu Model Zaman 6lgim grafigi Cikis devresi
Dengesizi Ayar pozisyonu
Algilamasiz al_gllam_a i Dengeli
alan bolgesi algilama bolgesi,
= L 1 7 ‘ Proximity sensor
Alglama i} i 7
nesnesi i1 . D
E2EC-CR8D1 | - — ]
NA E2EC-C1R5D1 | é"% 7O(TYP) 0
E2EC-C3D1 53
=1 \
E2EC-X4D1 éin_r #Ag.k Ayar indikatori
%3 } KAPALI tyesi) — = Kahvererigi
& Acgik  Caligma indikatorii Ry
(kirmizi) 1 1
3 KAPALI . .
Acik  Kontrol gikigi Ana K =
¢ | devre 4 |
KAPALI X X
1 1
| A Mavi
Algilamasiz alan Algilama alani , __ __ ]’ ov
= L 7 ! Proximity sensor Not: Yiik va +V va da 0-V
i i 7 I ot: YuKya yaaa0-
Aresnesi i1 { é I hattina baglanabilr.
E2EC-CR8D2 | (%) 100 0
E2EC-C1R5D2 f’g:’lg
NC E2EC-C3D2 B2
E2EC-X4D2 ‘Bbf
g
4‘1 A¢k  Caligma indikatorii
‘ KAPALI (kirmizi)
—‘ Aglk  Kontrol gikigi
KAPALI
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Uyarilar

OMmRON

| Dogru Kullanma

Tasarim
Cevredeki Metallerin Etkileri
Sensor ve gevresindeki metal arasinda asagidaki tabloda

gosterilen sekilde minimum mesafeyi saglayin.
n
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m-y. 7 VWAV,
Cevredeki Metallerin Etkileri (Birim: mm)
Model Madde | d D m n
E2EC-CR8DL] 3 2,4 6
E2EC-C1R5DL[] 0 54 0 45 10,8
E2EC-C3D[] 8 9 16
E2EC-X4D[] 12 12 24

Karsilikli interferans

Eger birden fazla sensor ylizylize veya paralel yerlestirildiyse,
birbirleri ile interferans olusturmamalari icin komsu sensorler
arasinda asagidaki c¢izimde gosterilen sekilde yeterli alan
saglamaya dikkat edin.
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Karsilikli interferans (Birim: mm)

Model Madde A B
E2EC-CR8DL] 18 (4) 6 (3)
E2EC-C1R5DC] 15 (8) 10,8 (5,4)
E2EC-C3D[] 30 (15) 16 (8)
E2EC-X4D[] 40 (20) 24 (12)

Not: Yukarida parantez icindeki degerler farkli frekanslarda iki sensor
kullanilirken gegerlidir.

Montaj
 Dissiz E2EC-C modellerinin montajinda uygulanacak tork
ve sikma araliklari igin agagidaki tabloya bakin.

M3 ayar
vida

% ? | deligi

izin Verilen Sikma Torku

Model Sikma araligi A Ayar vidasi stkma torku
E2EC-CR8DLJ 6ile 10 mm
0,49 Nem
E2EC-C1R5DL] .
8ile 16 mm
E2EC-C3DLJ 0,98 Nem

« E2EC-X4D uygulanan sikma torku (6rn., kolon vidali
modeller) 120 kgfecm (12 Nem) maks olmaldir.

DC 2-kablolu modeller igin montaj braketi
Montaj

1. Yikselticiyi montaj braketinin trapezoidal ucuna
(6rn. sabitleme tarafi) takin.

% )
Cikartma

1. Montaj braketinin kancasina diz tornavida ile hafifce
bastirin.

Montaj braketi

E2EC
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Boyutlar (Birim: mm)

Sensorler

E2EC-CR8DL] Montaj Braketi Takili Halde

Diiz kafa iletkenli robot kablo,
1,6 cap.; standart uzunluk: 400 mm
35

Vinil izoleli yuvarlak kablo (robot kablo) iki iletkenli,
2,9 cap. (iletken kesit alani: 0,15 mm?;

6 6 izolatér capi: 1 mm); standart uzunluk: 2 m
fe—12 —»| ‘ 25,5 ——= 4—»‘
*1
eI |
3gai =G0 =
t
\indikator *2
EjE% 10 BEBEEE T

‘ ——l 1(1,3

45 4L—24 2 ‘
ki, 3,2 capli montaj deligi

*1. Kablo, bagimsiz metal yuvada 200 m'ye kadar uzatilabilir.
*2.D1 tipi: Caligtirma indikatérii (kirmizi), Ayar indikatéri (yesil) Montaj braketi
D2 tip: Calisma indikatorii (kirmizi)

E2EC-C1R5DL]
Montaj Braketi Takili Halde

Diiz kafa iletkenli robot kablo, Vinil izoleli yuvarlak kablo (robot kablo) iki iletkenli,
1,6 cap.; standart uzunluk: 400 mm 2,9 gap. (iletken kesit alani: 0,15 mm?;
6 35 6 izolator gapi: 1 mm); standart uzunluk: 2 m
18— 7 25,5 ——= =] .
* . e e
S54cap —- === 8 -
; il |
\ indikator *2
—10 B EE EE EE T
*1. Kablo, bagimsiz metal yuvada 200 m'ye ‘ ] 10,3
kadar uzatilabilir. |
*2. D1 tipi: Calistirma indikatorii (kirmizi),
Ayar indikatori (yesil) 45 4 24,2—\—»| Ikl 3,2 capli montaj deligi
D2 tip: Galisma indikat6ri (kirmizi) Montaj braketi

E2EC-C3DL!
Montaj Braketi Takili Halde

Diiz kafa iletkenli robot kablo,

1,6 cap.; standart uzunluk: 400 mm Vinil izoleli yuvarlak kablo (robot kablo) iki iletkenli,

2,9 cap. (iletken kesit alani: 0,15 mm?;

6 35 6 izolator gapi: 1 mm); standart uzunluk: 2 m
|5 -
——18 5 25,5 [y
[ — | | :
o et
i
\ind\katcr *2
% 10 ﬂ_EBJ—‘EEB T
— 1(1,3

»15 4L—24 2%‘

*1. Kablo, bagimsiz metal yuvada 200 m'ye kadar uzatilabilir.
* 2. D1 tipi: Calistirma indikatori (kirmizi), Ayar indikat6ri (yesil)
D2 tip: Calisma indikatorii (kirmizi)

Iki, 3,2 capl montaj deligi
Montaj braketi

E2EC-X4D(]
Montaj Braketi Takili Halde

ki, 17-cap. Diiz kafa iletkenli robot kablo,

ki, digli rondelalar ~ sikma somunlari 1,6 gap.; standart uzunluk: 400 mm Vinil izoleli yuvartak kablo {robot kablo) ki iletkenli,

2,9 cap. (iletken kesit alani: 0,15 mm?;

5.6, 6 35 6 izolatér gapr: 1 mm); standart uzunluk: 2 m
255——™ [
1 N
=l ‘ —_—
“eag] : L —
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4 L M12x1 F[I "—Hf e
le——18 —| g 10 [ARE—— f
‘ — 1(1,3
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* 1. Kablo, bagimsiz metal yuvada 200 m'ye kadar uzatilabilir. ‘k' 3,2 gaph montaj deligi
* 2. D1 tipi: Caligtirma indikatéri (kirmizi), Ayar indikatori (yesil) Montaj braketi

D2 tip: Calisma indikatorii (kirmiz)

Montaj Delikleri

Model F (mm)

E2EC-CR8DL]! 3,3-mmgap. +0,3

E2EC-C1R5D[] 5,7-mm gap. +0.3

E2EC-C3D[] 8,5-mm ¢ap. +0,5

Lpa‘ E2EC-X4DLJ 12,5-mm cap. +0,5
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Montaj Braketleri

5,4%0,1 5+
3 24,2+0,1 3,5TF
=]

¥ 1
33 33 —5 fJ - 2,5
e S
/ 2-R1,6 3,2 cap
5'5 1 / 7747
Malzeme: Paslanmaz celik (SUS301) L !
Not: DC 2-kablolu sensore takilidir ‘ 35402

Aksesuarlar (Ayri Olarak Siparis Edin)

Montaj Braketleri

Y92E-F5R4 R2,6
| Ii ! ii | ) 5‘,3

. L
s/"/ ’-—14—»‘
O {b iy
| 3,2 10
N

Malzeme: Paslanmaz celik (SUS304)
Not: E2EC-C1R5D [ bagina uygulanir ‘H‘

E2EC
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Cat. No. DO9E-TR-01 Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapgikta belirtilen 6zellikler haber
verilmeksizin degistirilebilir.

TURKIYE

Omron Electronics Ltd

Altunizade Kisikli Caddesi No:2 A-blok Kat: 2
34662 Uskiidar - ISTANBUL

Tel:  +90 216 474 00 40 Pbx

Fax: +90 216 474 00 47
www.omron.com.tr

info.tr@eu.omron.com
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