Camara inteligente omRon

Série FHV7

A flexibilidade ao encontro das
necessidades em constante mudanca

=
@ soomoeson e BB oo Sswsmar
A\ ; bout Award in contro

"/ AWARD 2019 JANVARDS
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A maxima flexibilidade para se IR . N
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Tal como o olho humano, a camara inteligente FHV7 com iluminagédo policromética, lente de focagem automdtica e
12 megapixeis para areas mais amplas mede objectos com diferentes cores e tamanhos na mesma linha de producdo

Combinagao quase infinita para se adaptar de forma estével.

As cores de iluminagdo e a focagem da lente podem ser ajustadas através de parametros, pelo que o mecanismo de

a q ual Sq uer pa NOoramas d e p rOd u (;a O P4 substituicdo das luzes e movimentagdo das camaras deixa de ser necessario. Esta funcionalidade reduz significativamente

0 tempo necessario para a concepcao e ajustes, bem como o nimero de componentes da maquina.

Estrutura modular

A camara inteligente FHV7 permite-lhe combinar de forma flexivel uma lente, a iluminacao e o elemento de imagem,
que s&o os médulos importantes que determinam o desempenho de uma camara inteligente. Pode integrar varios
sensores de visao instalados na sua linha de produgao nesta camara inteligente FHV7, que pode personalizar para

atender as suas necessidades de inspeccéo e medicao.

A gestao do inventério de camaras com base em mdédulos permite-lhe reduzir significativamente os custos.

Aumento da qualidade de producao
sem afectar o tempo de ciclo- P8

A melhor velocidade da sua classe™

O tempo de inspeccao pode ser reduzido para 1/4 do exigido pelos modelos
existentes. Esta camara inteligente FHV7 permite-lhe manter o mesmo tempo de ciclo,

mesmo depois de melhorar a resolucdo ou de adicionar pontos de inspeccao.

*1. Baseado numa investigagao da Omron em Outubro de 2018.
*2. Comparagao de amostras com o tempo de inspecgéo utilizando sensores de viséo instalados na méaquina do cliente.
Baseado numa investigacao da Omron em Outubro de 2018.
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Combinacao quase infinita para se adaptar
a quaisquer panoramas de producao

Camara inteligente

Lentes
Focagem automética Focagem
de alta velocidade automdtica normal
6/19 mm 6/9/12/16/25 mm

Funcéo de ajuste automatico do médulo PATENTE PENDENTE *2

Esta funcionalidade ajusta-se automaticamente em fungao do médulo da lente montado,

O O para que o sensor de imagem tenha uma sensibilidade a luz uniforme em toda a area.
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Lentes C-mount (exemplos)

Sensores de imagem (a cores/monocromaticos) Proteccao a prova de dgua

Obturador global
0,4 megapixeis 1,6 megapixeis .

3,2 megapixeis 5 megapixeis

Obturador de movimento

6,3 megapixeis 12 megapixeis Este componente é necessério para garantir a protecgao IP67

sem utilizar um médulo de iluminacao.

*1. E necesséria a interface FHV-SDU30 EtherCAT® para a ligacdo EtherCAT.
*2. "Patente pendente" significa que solicitdmos uma patente no Japao e "Patenteada” significa que obtivemos uma patente no Japao. (A partir de Abril de 2019)

Estrutura IP67

Mantém a estrutura IP67 a prova de dgua, mesmo apos a
substituicdo do modulo, permitindo a utilizacdo em condigdes
de humidade.

Parafusos cativos

Sao utilizados parafusos cativos nos modulos.
Os parafusos ndo caem sobre os produtos.

G)

()

Adicao facil de luzes exteriores

Ao ligar o controlador de iluminagdo, pode, a partir da janela de
definicoes da FHV7, ajustar facilmente a intensidade de emissao
de luz e activar a sincronizacao das emissdes de luz com a

OMRON : s

A camara inteligente FHV7 oferece vérias op¢des de componentes, permitindo-lhe combinar livremente a
lente e a iluminagao com a camara, bem como ajustar facilmente as condigées dpticas a produtos especificos.
O espago ocupado pela camara nao é afectado pela substituicao do médulo. Mesmo que ocorra uma
alteracdo subita na especificacdo do produto, o sistema pode ficar pronto apds um reajuste minimo.

Também estao disponiveis modelos multifuncionais com médulos de lente e médulos de iluminagéo.

Médulos
Luzes Filtros 6pticos
© )
- .
. -
|
L »

() . , (2)

Policromatica (R/G/B/IV) R Filtro de difusdo

Branco Filtro de polarizagao (luz visivel)

3 Filtro de polarizagdo (infravermelhos e luz visivel)
Pode seleccionar de uma vasta gama de mais de 150 modelos.

Substituicao facil do filtro

A proteccao de iluminagao e o filtro Optico séo substituiveis,
pelo que ndo precisa de preparar uma cobertura de proteccdo
contra a sujidade.

libertacdo do obturador.

Os filtros de cobertura sujos podem ser

retirados em separado para substituicdo
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Camara Unica para a inspeccao de varios produtos

lluminacgéo policromética

Adapta-se as variagoes de cor

A iluminacédo policromatica proporciona uma solucdo

rapida para a questdo da medicao de diferentes cores. Po
exemplo, os objectos com embalagens de diversas cores
numa linha de producao sdo devidamente medidos coma

luz que altera a respectiva cor da iluminagao para se adaptar
a cada objecto. Quando o design do produto é alterado ou
séo adicionados novos modelos, pode simplesmente alterar

um parametro em vez de substituir ou regular a iluminacao,

A linha de producéo esta sempre pronta para uma maior

el

variedade de produtos.

3

\/,

Lente de focagem automatica

Adapta-se as variacoes de tamanho

RN
A lente de focagem automatica abrange um intervalo de
\ \.

comprimento do foco de 59 mm a 2000 mm™'. Mesmo quando

sao produzidos produtos de diferentes dimensdes, o intervalo do

foco pode ser alterado facilmente através de parametrizacéao™.

Esta funcionalidade elimina a operacdo mecanica da transicdo
durante a substituicdo do produto, resultando num sistema mais -~ 4|
simples e com maior produtividade.

*1. Varia consoante o tipo de lente. Consulte a tabela de valores 6pticos na pagina 49 para obter mais detalhes.

*2. Defina com antecedéncia a focagem para diferentes alturas do produto e alterne entre os valores quando
efectuar uma transigao.

O sensor de imagem com 12 megapixeis per I
inspeccdes de alta precisdo para dreas mais
Isto elimina a necessidade de instalagdo de va
camaras ou de um mecanismo de movimen
camara para captar diferentes pontos de ins o
diferentes modelos na mesma linha de prod

*3. Baseado numa investigagdo da Omron em Outubro de

OMmRON -

y

Ao inspeccionar produtos de
cores diferentes

Apenas luz vermelha lluminagao policromatica

Uma vez que um produto tem mais
op¢oes de cor, é possivel que algumas
das cores produzam pouco contraste
sob uma iluminacdo de uma Unica cor.

Ailuminacdo policromética permite :

alternar as cores para diferentes

08122018 Gt 1)
opcoes de cores do produto, 08122016 1l llegivel
garantindo inspeccdes estaveis.
|
Ao inspeccionar produtos de Distancia de trabalho
q 90 —100

tamanhos diferentes mm .

|

. . Water
Ao inspeccionar produtos de tamanhos —» "2

) 0L L nl g

diferentes, como garrafas de plastico,

pode efectuar uma transi¢éo alternando
apenas a definicdo da lente de focagem

automatica. A lente de focagem Sempre focado, mesmo se a distancia focal mudar

automatica nao necessita do mecanismo Delicious safety

para mover a camara. wWalter > Water

Natural mineral water

Maior amplitude de DEEEEIE 12 megapixeis
inspeccao de pecas

A inspeccéo precisa e abrangente

dos pontos de fixacdo de pecas em
diferentes modelos de automéveis
é activada sem movimentacdo das

camaras.
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Aumento da qualidade de producao

sem afectar o tempo de ciclo

Tempo de inspeccéo reduzido para 1/4"

Tempo necessario para a inspeccio externa de latas”

O tempo de inspeccao pode ser reduzido para 1/4"" do exigido pelos sensores
existentes. Pode efectuar uma inspeccéo de qualidade mais precisa e detalhada e
manter o mesmo tempo de ciclo.

E possivel realizar uma inspeccao precisa com imagens

As imagens nitidas

f Itam 3 inS ec éO de alta resolucao e manter o mesmo tempo de ciclo
acill p g que anteriormente. A camara inteligente FHV7 aumenta

a qualidade da producéo gragas a sua capacidade de

deteccdo de pequenos rasgos ou riscos nos rétulos, o

que até entdo nado era possivel detectar.

—

Tempo de inspec¢ao mais curto, mesmo que o
numero de pixeis seja aumentado

Wat "!
o

1,6 megapixeis

Natural minera

\

OMRON : ¢

A melhor velocidade da sua classe™

Captura de imagens: velocidade maxima de 2,3 ms

X

Processamento distribuido por 2 nicleos

X

Algoritmo de alta velocidade

Mais pontos de
inspeccao

Exemplo: adicione 12 pontos [[]

Verde: aprovado na inspeccéo;
Vermelho: reprovado na inspecgéo

A camara inteligente FHV7 é uma solucéo ideal para um
problema de tempos de ciclo mais longos causados

por pontos de inspeccdo adicionados para aumentar a
qualidade de producao. Nao é necessario dividir o campo
de visdo em varias partes e atribui-las a varias camaras,

nem instalar um sistema de visao de alta velocidade.

328ms’"

12 pontos adicionais|

197 ms 131 ms

AS deﬁ n i(;()es Os valores medidos podem mudar gradualmente devido

a variacdo da peca-alvo ou a alteracdes das circunstancias
pOdem ser externas. Mesmo nestes casos, o processamento distribuido
aj ustadas sem por 2 nicleos permite-lhe realizar analises de causas e
tem po de ajustar definicdes a medida que efectua medicoes. Pode
inaCtiVidade eliminar o tempo de inactividade e a inspeccao visual de

itens n&o inspeccionados.

Sem tempo de
inactividade nem
perdas de custos

Medicao com novas
defini¢des a partir do ponto

de accionamento seguinte

Inspecgao

Core2

NG analisado Definigdes alteradas Testes realizados

Ajustes

Utilizagdo de software de simulagao Reflexao das alteracoes das definicoes

*1. Comparagao de amostras com o tempo de inspeccdo utilizando sensores de visao instalados na maquina do cliente. Com base numa investigagao da Omron em

Outubro de 2018

*2. Baseado numa investigacdo da Omron em Outubro de 2018.
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Rastreabilidade e gestao do numero de série

A cadmara inteligente FHV7 é adequada para aplicagdes em que os resultados da inspecgao e as imagens sao geridas pelos
numeros de série do produto.

Leitura estavel, independentemente da qualidade de impressao

I O Cédigo 2D Il proporciona uma leitura de codigos poderosa Funcio de classificacéo da
qualidade de impressao

Foi implementado o algoritmo dedicado para uma leitura estavel de cédigos 2D em condicoes

adversas. E possivel produzir dados baseados nas especificacdes de qualidade de impresséo, o que ISO/IEC 15415

contribui para uma impressao estavel. -1ISO/IECTR29158

Fraca qualidade
Fraca qualidade de impressao de impressao em

Alterar a luminosidade ambiente Apds o processamento/a lavagem em linha de alta velocidade superficies rugosas

T Ay
e oA &

Lascas devido a reflexo  Baixo contraste Gotas de dgua e Danos por riscos Variagoes nas Espacamento Variacdes de
sujidade posicoes iniciais irregular entre moldagem de
linhas objecto forjado

I Leitura estavel de caracteres dificeis de ler (OCR)

Os caracteres impressos podem estar demasiado proximos uns dos outros e impressos em superficies curvas.
Mesmo nestes casos, é possivel efectuar uma leitura estavel. Além disso, também é possivel ler sinais de mais.

Caracteres encostados Cadeias de caracteres curvadas Sinais de mais | NOVIDADE

Instalagao facil com diciondrio incorporado

Muitos dos anteriores métodos de leitura de caracteres exigiam um processo enfadonho de configuracao de um dicionario antes da
utilizacdo. O dicionério incorporado, desenvolvido com base nas nossas longas e ricas experiéncias em locais de FA, inclui diversos
tipos de letra e possiveis variagdes de caracteres, o que elimina a necessidade de configuracédo de um dicionario. Também pode ainda

adicionar caracteres ndo convencionais para a leitura de tipos de letra especiais.

E possivel ler os caracteres da maioria

s edemto | SL 1028 . 1.
2012.11.10 1980 0819 o

Sao suportados cerca de

80 tipos de letra ; =
p s S
Impressao a quente Impressao a jacto de tinta Impressao térmica Marcagao a laser

OMRON |

Gestao documental

I Armazenamento e compressao de imagens a alta velocidade

Os dados de imagem sdo tao grandes que os controladores convencionais ndo conseguiam armazenar todas as imagens
devido ao tempo e a capacidade de armazenamento limitados. A camara inteligente FHV7 dispde de algoritmos e hardware
que permitem guardar imagens em formatos Omron e comprimir dados de imagem a alta velocidade, possibilitando o
armazenamento de todas as imagens e a satisfacdo das crescentes necessidades de controlo de qualidade.

Tempo de compresséo

Camaras inteligentes convencionais I Tempo de armazenamento

Os tempos indicados na figura a esquerda sao
Ficheiro JPEG I Aprox. 400 ms fornecidos meramente como referéncia e ndo é
possivel garantir a sua exactiddo. Sao medidos nas
seguintes condicoes:

« Camara inteligente FHV7H-M050

«Imagens monocromaticas de 5 megapixeis

Série FHV7 ‘ « Tamanho do ficheiro JPEG convertido: 0,1 MB
- Ethernet
Ficheiro JPEG
Compressao de I Aprox. 200 ms
imagem de alta
velocidade

Reduzida
para

1/4

Ficheiro IFZ"" | |l Aorox. 100 ms

*1. Formato de ficheiro de imagem da Omron

I As imagens sdo guardadas mesmo durante as medicoes 3 Todas as imagens podem ser guardadas nas
[T , s . seguintes condigoes:
O processamento distribuido por 2 nucleos permite a CPU realizar paralelamente o . Urma camara de 04 megapixeis
processamento de medicoes e o registo de imagens. Com ligagao a um NAS de alta - Tempo de medicdo de 30 ms
! : ) . . : - Ficheiro JPEG
velocidade e grande capacidade, é possivel guardar todas as imagens na linha de alta hero
« Asimagens podem ser guardadas
velocidade, o que anteriormente era dificil*2. continuamente durante aprox. 380 dias

se for utilizado um NAS de 3 TB (tendo por

A andlise de tendéncias de todas as imagens guardadas isola rapidamente os erros e facilita ! e
base 8 horas de funcionamento diério)

as contramedidas.

Camaras inteligentes convencionais ‘

‘ ‘ ‘ Problema

Prioridade no Entrada de imagem 1 Medigao Entrada de imagem 2 Medigao Entrada de imagem 3, Medigio
processamento da
Reglsm deimagens 1 D

medicao : .
I Interrupgao
|

Uma vez que n&o foi possfvel efectuar o
registo durante a medicao, o utilizador teve
n de optar entre a medicéo e o registo.
Por essa razéo, nao foi possivel guardar
todas as imagens ou os accionadores
U de entrada de imagens tiveram de ser

Prioridade no registo de  FEELEIEIEIN) Medico ; Entradadelmagem Medigéo atrasados consoante o intervalos de
imagens | S , ; o,
X Regitodeimagens] 2 : Regitodeimagers2 accionamento de medigao

I

)

1

[

L

Interrupgao 1

I

'A proxima entrada de imagem é diferida !
I
I
I

Série FHV7 |

I I I
O registo de medi¢oes e de imagens é

I
I
I
I
e | Mediio > Medigio R Medigio 3
J : : processado em paralelo.

Registo de imagens 1  Registo de imagens 2 | Consequentemente, pode guardar todas
I
I
I
I
I

Solucéo

1 ! as imagens.

]
1
= |
E |
U Todas as imagens sao guardadas
I
I
I
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Pick and place

A cadmara inteligente FHV7 pode ser combinada com robds para
aplicagdes de recolha e montagem.

O Shape Search lll detecta todos
os tipos de objectos de forma estavel

A deteccdo estédvel da posicdo é efectuada independentemente da forma, do material e do fundo.

Q Shape Search Ill

Procura de padroes
convencional

Formas complexas

Formas arredondadas Formas estreitas

Rufdo de fundo Superficies brilhantes

I Ordenacao de modelos misturados

E possivel ordenar diferentes tipos de objectos procurados.

B & B

Think & See, Think P 4
logi h hil &S}e / : rr Consulte os detalhes
atecnologia de base do Shape Searc BERL o

"Think & See" é a poderosa tecnologia de base da Omron
para a detecgao de imagens. A Omron esta continuamente
a desenvolver tecnologias para medir, detectar ou identificar
as posicoes, orientacoes, formas, materiais, cores, estados ou
atributos de coisas, pessoas, vefculos ou demais objectos de

forma mais répida, mais precisa e mais facil do que o olho

humano sob varias condicoes.

OMmRON

Saida facil para os dispositivos dos principais fabricantes de robo6s

As caixas de didlogo da camara inteligente FHV7 e os programas para os robds de varios fornecedores reduzem

significativamente o tempo de configuragdo de aplicages robdticas. Consulte o diagrama de configuragdo do

sistema (pag. 21) para obter informacdes sobre a ligagéo.

Recolha Compensagao de desvio Colocagao

I Configuracao facil em 3 passos
Sao fornecidos programas de comunicacdo de robds verificados e os fluxogramas necessérios para aplicagdes robdticas. Néo é

necessario conceber comunicagbes e criar um fluxograma para configurar uma aplicacéo robodtica.

. Aplicacao Fabricante do robd
PASSO 'I Bastam alguns cliques na ferramenta de piea ‘
configuracao de robos e S
Obtenha o programae o Selct robot mker
R Seleccione 3 itens para obter o programa de comunicagéo e o p—
fluxograma do robo fluxograma de que necessita. i .
B ————————
Pode transferir a ferramenta de configuracio S —
de robos a partir do seguinte URL: oo e i —
s ||| [F———
http://www.ia.omron.com/fhv
p— ] p—

Ferramenta de configuragdo do robd Posicdo da camara

PASSO 2 Mova o robé para calibracdo a partir
da Série FHV7

Efectue a calibracao

O fluxograma obtido pode ser utilizado para mover o robd
para calibracéo a partir da camara inteligente FHV7. Nao é
necessario criar um programa para a calibragdo do robé.

Mova o robd
Fluxograma
G =
PASSO 3 Configure e verifique a aplicagdo a partir e
da Série FHV7 e e
Verifique o funcionamento o
Defina as coordenadas do robd e verifique as operacoes do R oo n oo —
robot utilizando as caixas de didlogo. e | e Lo |
= — o =]
e || Verifique o

funcionamento

Defina as coordenadas do robo .
do robd
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Inspeccao multiponto flexivel utilizando robds

A cadmara inteligente FHV7 pode ser instalada em bracos robéticos para inspeccionar objectos a partir de varias direcgoes.

Inspeccao visual adequada a cada localizacdo I M6dulo de lente de velocidade ultra elevada e de longa vida dtil *1

Foram adicionados novos médulos de lentes de alta velocidade com uma lente liquida a gama. O controlo avangado da lente liquida
permite que a lente foque cerca de 10 vezes mais rapido do que uma lente de focagem mecanica, o que possibilita a alteragdo das
definicdes durante o movimento do braco robético™. Os mecanismos gerais de focagem mecénica partem-se devido ao desgaste do
mecanismo de accionamento ou do motor quando executam a focagem automatica dezenas de milhares de vezes. A lente liquida

A camara inteligente FHV7, que é movida para cada ponto de inspeccdo, ajusta o
campo de visao, a precisao e o foco para se adaptar a localizacéo.
A inspeccdo externa pelo olho humano pode ser substituida por uma inspeccao

automatizada com o recurso a robos. proporciona uma focagem automatica ilimitada e uma longa vida util.

N i / , Mecanica ‘ ‘ Lente liquida

Inspeccao de presenca
de suportes

) < i -
Tempo de movimentagdo Aprox. 1000 ms r:gslr;rean;::;o

Aprox. 1000 ms

As imagens
nitidas estabilizam
as inspecgdes

do brago robético

Focagem
automatica
ilimitada

Aprox. 150 ms

Aprox. 1500 m:
ULt Ll [ s Realizada durante a movimentacao

Nota: os tempos acima indicados referem-se a quando o valor de focagem ¢ alterado de minimo para méaximo. Estes tempos séo fornecidos apenas para fins de
referéncia e ndo sao garantidos.

*1. "Patente pendente” significa que solicitdamos uma patente no Japao e "Patenteada” significa que obtivemos uma patente no Japao. (A partir de Abril de 2019)
*2. Defina com antecedéncia a focagem para diferentes alturas do produto e alterne entre os valores.

Leitura de marcacao
directa em pecas

I Muito menos manutencdo Cabo
extremamente flexivel O material especial de isolamento

reduz a fricgdo entre condutores

O novo cabo oferece uma resisténcia a flexdo cerca de 10 vezes Condutor especial
superior a dos cabos FHV7 flexiveis convencionais. A elevada altamente

PN . e . resistente a flexdao
resisténcia a flexdo reduz significativamente a frequéncia de

substituicdo dos cabos nos bracos roboticos.

Inspeccao de presenca
de caracteres marcados

A estrutura especial para blindagem entrelagada
e 0 material macio especial para a capa exterior
aumentam a resisténcia ao desgaste

I Reduz os halos provenientes de superficies metalicas ou brilhantes

Imagem original Imagem com reducao de halos
A funcionalidade de alta gama dinamica (High Dynamic ;

Range - HDR) minimiza a influéncia das alteracoes nas

condicoes de iluminacéo e da reflexao da luz. Isto permite
inspeccdes estaveis, mesmo em materiais dificeis de iluminar
uniformemente, como pecas metalicas ou peliculas brilhantes,
ou em locais sujeitos a interferéncias de luz exterior.

Deteccao estavel de superficies

metdlicas sujeitas a brilho e a

iluminagao inconsistente
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Filtragem para realcar defeitos dificeis de encontrar Processamento de itens para varios tipos de inspeccoes

18

Entrada e filtragem de imagens itens de
processamento

Filtro de remocao de riscas Il

O padrdo as riscas é filtrado de modo a que apenas sejam apresentados
claramente os aspectos necessarios. As riscas verticais, horizontais e
diagonais podem ser removidas.

Imagem nao filtrada Imagem filtrada

Destaque uniforme de irregularidades

Este filtro remove o padréo de fundo e realca as irregularidades
de baixo contraste.

Imagem ndo filtrada

Imagem filtrada

Filtro de correccao da luminosidade

Este filtro elimina a iluminagao irregular e as alteragoes de luminosidade causadas
por irregularidades na superficie da peca-alvo para fazer com que os elementos

caracteristicos se distingam claramente.

Imagem nao filtrada Imagem filtrada
Reflexo Defeito

Sombra

As inconsisténcias onduladas
sao consideradas defeitos.

As dreas irregulares séo removidas
para que, na inspecc¢ao, apenas seja
apresentado o defeito.

Sensores de cores reais AT

Anti-sombreamento de cor ’

As sombras especificas que ocultam os defeitos sdo removidas para que os
pequenos riscos e a sujidade sejam detectados com precisao. Esta filtragem
avangcada foi obtida através da tecnologia de sensores de cores reais.

Imagem nao filtrada Imagem filtrada

Destacar defeito com linha/
Destacar defeito com circulo ﬁ

Estes filtros destacam os defeitos em ruidos de fundo elevados ou riscos em
superficies com relevo.

Imagem ndo filtrada Imagem filtrada

Filtro personalizado

Pode definir os coeficientes da mascara conforme necessario para estes filtros.
O tamanho da méscara pode ser de até 21 x 21. Pode definir de forma flexivel a

suavizacao, extracgao de extremidades, dilatagdo e erosdo da imagem.

Imagem nao filtrada Ap0s dilatagao numa direccao

O processamento de cores reais é uma tecnologia de processamento de imagens que executa o processamento a alta velocidade de imagens coloridas com um total de 16,7 milhdes de cores (256 tons
por canal RGB). Isto significa que o processamento de imagens pode ser realizado com as mesmas informagoes de cor que as visiveis para o olho humano e que é possivel realizar medicoes estaveis com

uma iluminagdo muito semelhante a da luz natural.

Sensores de cores reais

£ possivel captar
Gl variagoes de cor de
55 entre 16,7 milhdes de
3. cores diferentes
sem qualquer
perda de cor.

Processamento de imagens a cores Processamento da segmentagéo de cores

—ﬁu—

Escuro Brilhante  Escuro Preto Branco Preto

A imagem da camara é processada tal como estd,
sem qualquer perda de qualidade. Isto permite captar
as mais pequenas diferencas de cor com elevada
precisao.

As imagens capturadas sdo convertidas numa
imagem monocromética de 256 tons e processadas.
Isto possibilita uma inspec¢ao mais estavel em
comparagao com o processamento de nivel binario,
mas este método ndo permite detectar ligeiras
alteragdes de cor.

As imagens capturadas sao convertidas numa imagem
de duas cores a preto e branco e processadas.
Isto reduz a quantidade de dados e permite um
processamento a alta velocidade.

* "Patente pendente” significa que solicitdmos uma patente no Japdo e "Patenteada” significa que obtivemos uma patente no Japao. (A partir de Abril de 2019)
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Inspeccdo e medicao itens de
processamento

Defeito detalhado

Deteccao de sujidade em copos de papel

Este item de processamento € utilizado para detectar riscos e sujidade em
copos de papel e plasticos moldados, bem como manchas de éleo em
superficies metélicas. Os sensores de cores reais permitem detectar a sujidade
em vdrias cores.

/al "
( ] / ©
-e -

Varrimento da posi¢cao do contorno
e varrimento da largura do contorno

Inspeccao da profundidade dos sulcos
em eixos metalicos

As larguras méxima e minima na
regiao sao medidas em simultaneo.
Este item de processamento é muito
util sobretudo para a medigao da
profundidade dos sulcos em eixos
metalicos.

Etiquetagem

Contagem de orificios

E contado o nimero de etiquetas
com a cor e o tamanho especificados.
Além disso, é efectuada a medicao
da érea e do centro de gravidade das
etiquetas especificadas.

Inspeccao de caracteres

Inspeccao de impressao de etiquetas
Os caracteres sao reconhecidos pela pesquisa de padrées, o que permite
ainspeccéo de tipos de letra especiais e caracteres nao alfanuméricos.
A extrac¢ao automatica de um modelo e a seleccao de um indice a partir
da lista ajuda-o a configurar facilmente o dicionario. Utilizando o dicionario
do utilizador, a inspeccéo de caracteres realiza a pesquisa de padrées para o

reconhecimento de caracteres.

- Detec¢éo 2 vezes mais rapida
Search Il NOVIDADE | e de maior precisio*

Inspeccao da disposicao dos cabos

Basta registar um modelo e a inspec¢ao da disposi¢do dos cabos é realizada de
uma sé vez. Ndo é necessario repetir a detecgao de cores.

* Em comparagdo com o Search nas nossas condi¢oes de teste em Abril de 2019.

Reconhecimento preciso

Inspeccao de rasgos nas etiquetas

Aimagem de referéncia registada € comparada com a imagem lida e sao
detectadas pequenas diferencas a alta velocidade. Os riscos nos padroes
complexos e a sujidade inesperada da cor sdo detectados com preciséo.

Imagem de inspeccao Imagem de diferenga

=
Delicious safety

Water

Natural mineral water

Inspeccdo da linha de cola

Inspeccao da trajectoria e da largura

Basta definir os pontos de inicio
e de fim do objecto para avaliar
a selagem numericamente. Isto
minimiza as inconsisténcias na
inspeccdo. Este método permite
uma inspecgao precisa de
interrupgdes e curvas complexas.

Extraccdo automatica do modelo

(E possivel ler tipos de letra especiais) Seleccdo do indice a partir da lista

abede

Ao>oooo s
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Sistema facil de utilizar e com elevada funcionalidade

Facil criacao do fluxo de medicao

0 Camera imageinput FHV Wessurement
i | ® pmae

| 1Shape Sewrcn 1 [} 30 compensateimage

i
2 Grcwar Scan EdgePositon veu =R b rveing

|-L5E] seskoromasopasen

Stripes Removal Fiter

[ vewroer

I Arrastar e largar

Basta arrastar e largar os itens de processamento pré-instalados da
lista de itens de processamento para o fluxograma para construir
um fluxo de medigéao.

A

Pol

[ oE—

Shittarea

age Subtaction

(07} Set )
= 0 swpornssironsnt

- @0 Branch

Output result.

5 Displayresur

I Configuracao simples com menus
Editor de gestao de design total

A interface de design permite-lhe conceber processos de medicao
complexos ao mesmo tempo que gere variaveis. Esta GUI simples
gere 0s processos de ramificacdo complicados e a partilha de dados
em panoramas de medicao, para além de eliminar a necessidade de
alternar entre ecras.

Definicdo do fluxograma Imagem de medicdo

P Gy Deply Edtfow Scevarotle Systam v
] 6t o scane v 5yt o]

e

s

i

F]

| Thanncestie

e

Srovion Compersaen

| o

(E6ting]2.Shape Seareh I

7 Regiuion] | 500K

Defini¢es detalhadas do item de processamento

o 1 Os processos complexos e
gm_e gwm longos podem ser agrupados
— em pastas.

b T > = S

- [ =

[ )

N

=

S v

I Copiar e colar itens de processamento
de outros panoramas

1 5cene 1 =] Pode configurar um novo menu
= } :

2 Scene 2 de fluxo combinando itens de
3.Scene 3 B H
4.5cene 4 processamento diferentes copiados
e a partir de outros panoramas. Ao
el .| reutilizar a configuraco de outros
il panoramas, nao necessita de

3.EdgePosition .
£ | efectuar ajustes.

I Definicdo e funcionamento a partir
de um computador

Utilize um software dedicado para criar fluxos de medicéo e
condigdes de medigdo. O software também pode ser utilizado para
monitorizagdo e controlo remotos através de uma rede.

Pode transferir o software gratuitamente ap6s a compra do produto
e o registo online. Para obter mais informagdes, consulte a folha de
registo de membro que acompanha a camara inteligente FHV7.

q

Ethernet
P :
Software para PC Camara inteligente
Ferramenta de funcionamento remoto FHV7

I Funcionamento através do monitor
de ecra tactil

O monitor de ecra tactil fabricado pela Advantech com software pré-
instalado para a camara inteligente FHV7 pode ser utilizado como uma
interface do operador facil de instalar.

Monitor de ecra tactil (Advantech)

PPC-3100S-OMR

Consulte a Advantech para obter informagdes sobre o periodo e a cobertura de
garantia deste produto. https://www.advantech.com/contact/offices/

OMmRON

A interface de utilizador personalizavel evita o funcionamento incorrecto

Ajanela de definicdo do item de processamento inclui parametros para a definicdo inicial e para ajustes didrios. Para evitar um
funcionamento incorrecto, pode personalizar a janela de ajuste de modo a exibir apenas os parametros necessarios para a sua

utilizacdo diaria.

Exemplo 1: Exibir apenas

0s parametros necessarios sty o rpecs

sinspection Type  Defect

Definicao

e
=[] » concluida

Basta seleccionar objectos da lista na caixa de didlogo

Definicao facil

e colocé-los. Nao necessita de qualquer programacao.

Etiqueta: Qualquer cadeia de caracteres pode ser
apresentada em qualquer posicao pretendida

ey
R Al —— LiSta pendente: € possivel definir opgoes

Botdo: é possivel definir a operagao que é realizada
2o premir o botdo

Design de facil controlo da maquina

A ligacao de dispositivos Sysmac através de EtherCAT e a utilizacao do ambiente de desenvolvimento integrado Sysmac Studio

permite-lhe planear o funcionamento da méaquina como desejar.

Controlador da automagao
da méquina

Uma ligagao

Desde a detecgdo da posicdo ao
posicionamentg, a transmissao de dados
de alta velocidade através de EtherCAT®

permite um controlo suave e flexivel.

g

Camara Unidade de
Movimento g' inteligente interface*

Ligacao facil a redes no terreno

I EtherCAT*, EtherNet/IP, PROFINET

A camara inteligente FHV7 inclui interfaces de comunicacdo
para compatibilidade com uma vasta gama de protocolos
de rede utilizados em locais de producao. Esta caracteristica
ajuda a reduzir o esforco de concepcao necessério para a
comunicacao de dados entre a camara e um PLC.

e ¥ ¥

Ethen'et/IP
EthercAT~

Um software

A programacéo de dispositivos em
EtherCAT a partir da interface integrada
reduz os tempos de configuragao.

I Definicao facil dos itens de saida

Basta seleccionar varidveis para obter resultados de medicao.

3. Result output (1/0)

Output sefting I Output data

No. Offset | Data Type | Data value
0 0 Integer 123

1 4 Double 123.456

2 12 String ABCDE

3

* Ainterface FHV-SDU30 EtherCAT é necessaria para a ligagao EtherCAT.
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Gama de produtos

A gama de produtos inclui camaras inteligentes de utilizacao geral e sistemas de visao de alta velocidade e alta precisdo. Pode escolher
a opcdo adequada as suas necessidades de velocidade e precisdo para cada processo. Tanto a série FH como a série FHV7 tém a
interface de utilizador e os procedimentos operacionais comuns, pelo que é possivel partilhar o mesmo método de inspeccao de
imagem em toda a linha de producao. Isto reduz o tempo de formacao do operador. A compatibilidade dos dados de configuracéo
permite-lhe actualizar facilmente o hardware sempre que for necesséario uma maior velocidade e precisdo.

Para processos que exijam
alta velocidade e alta resolucdo

Para varios tipos de inspec¢oes

Camara inteligente Sistema de visao
Série FHV7 Série FH

=

\

) T4

FHV7H FH-2050 FH-5050
Desempenho” * * % * % Kk
N.° de camaras 1 8 8
Classe de
hardware 04 1,6 32 0,4 2 4
. megapixeis megapixeis megapixeis megapixeis megapixeis megapixeis
Resolucao
5 6,3 12 5 12 20,4
megapixeis megapixeis megapixeis megapixeis megapixeis megapixeis
Ecra principal Ecra de definicao Ecra de definicao da
do fluxo de medicao condicio de medicdo
Ecras

Formato de registo BMP
de imagens

(Formato Omron)

Dados de

Compativel™
configuracao

*1. %: quanto maior for o nimero de estrelas, maior é o desempenho.
*2. As defini¢des para as funcdes comuns podem ser partilhadas entre séries.
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