Ekstremt liten induktiv avstandssensor

E2EC

OMmRON

Mikrosensor for krevende
monteringsforhold

¢ Falehode pa 3 mm i diameter for ekstremt krevende
monterings-forhold
* 18 mm lang, ekstra kort M12-husstarrelse

Bruksomrader

Test av en robotarms griper

Avstandssensoren som kan kobles til en bevegelig
del som en robotgriper.
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Bestillingsinformasjon

Sensorer
DC 2-leder
Modell
Form Foleavstand Driftsstatus
NO NC
3mmda.* | 0.8mm E2EC-CR8D1 E2EC-CR8D2
Ay 54mmdia.* [ 1.5 mm E2EC-C1R5D1 E2EC-C1R5D2
% gmmdia.* [ |3mm E2EC-C3D1 E2EC-C3D2
M12 * 7 |4 mm E2EC-X4D1 E2EC-X4D2

Merk: En annen frekvenstype finnes. (E2EC-C]5, f.eks. E2EC-CR8D15)

Tilbehar (bestilles separat)

Festebraketter
Form Modell Aktuelle modeller
= - .
Y92E-F5R4 E2EC-C1R5D[]
E2EC 1



Rangering/ytelse
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Type DC 2-leder
Artikkel Modell E2EC-CR8DL] E2EC-C1R5DL! E2EC-C3DL] E2EC-X4DL]
Foleavstand 0,8 mm +15 % 1,5mm £10 % 3mm £10 % 4 mm£10 %
Rekkevidde 0 til 0,56 mm 0 til 1,05 mm 0 til 2,1 mm 0til 2,8 mm
Differensialavstand Maks 10 %
Foleobjekt Jernholdig metall (sensitiviteten reduseres med ikke-jernholdige metaller)
Standard fgleobjekt Jern, 5 x5 x 1 mm Jern, 8 x 8 x 1 mm \ Jern, 12 x 12 x 1 mm
Responsfrekvens 1,5 kHz 1 kHz

Stromtilfarsel
(driftsspenningsintervall)

121124 V DC (10 til 30 V DC), rippel (p-p): Maks 10 %

Stremforbruk
Lekasjetrgm Maks. 0,8 mA
Sikrings- ]
Kontroll- kapasitet 5 til 100 mA
t -
utgang lI?iﬁztspeh Maks. 3,0 V (ved belastningsstram pa 100 mA med ledningslengde 2 m)

Indikatorlampe

D1-type: Driftsindikator (rad lampe), driftsinnstillingsindikator (grenn lampe) D2-type: Driftsindikator (red lampe)

Driftsstatus (med
foleobjekt som naermer seg)

D1-modeller: NO
D2-modeller: NC

Beskyttelseskretser Stotbeskyttelse, kortslutningsbeskyttelse
Omgivelsestemperatur Drift/lagring: —25 °C til 70 °C (uten ising eller kondens)
Luftfuktighet Drift/lagring: 35 til 95 % RH (uten kondens)

Temperaturinnvirkning

+Maks. 20 % av foleavstand ved 23° i temperaturer mellom —25° og 70°

Spenningsinnvirkning

+Maks 2,5 % av fgleavstand innenfor et omrade pa +15 % av angitt tilferselsspenning

Isolasjonsmotstand Min. 50 MQ (ved 500 V DC) mellom stramfgrende deler og hus

Dielektrisk styrke 1000 V AC i 1 min. mellom stramfarende deler og hus

Vibrasjonsmotstand 10 til 55 Hz, 1,5 mm dobbel amplitude i 2 timer i hver av retningene X, Y og Z
Stetmotstand Jdeleggelse: 1000 m/s? i hver av retningene X, Y og Z

Beskyttelsesstruktur IEC60529 IP67

Tilkoblingsmetode

Ferdig koblet (standardlengde: 2 m)

Vekt (med emballasije) Ca.45¢g
. Hus Messing
Materiale Foleflate ABS
Tilbehor Festebrakett, brukerveiledning

* Responsfrekvensene for DC-veksling er gijennomsnittsverdier malt pa betingelse av at avstanden mellom hvert faleobjekt er dobbelt s& stor som starrelsen pa fole-
objektet, og at feleavstanden er satt til halvparten av maksimal faleavstand.
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Tekniske data (typisk)
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Utgangskretsdiagram
DC 2-ledermodeller
Driftsstatus Modell Tidsdiagram Utgangskrets
i Instillingsposisjon
Ikke-folende  Ustabilt Stabilt
omrade foleomrade foleomrade
hd s % iAvstandssensor
Fole- i} AT 7
i I —
E2EC-CR8D1 | - — ]
NO E2EC-C1R5D1 | o MR 0
E2EC-C3D1 g‘g |
E2EC-X4D1 2 ‘
%1 PA Instillingsindikator
i | Ay (grenn) Brun
PA  Driftsindikator Belastning Ry
: Ay (red) H | H
"—PA | |
Kontrollutgang Hoved- l: 3
AV | krets 4 |
i | i
Ikke-folende omrade Foleomrade A\Blé
; ‘ |_______Y ov
" ™~ ! Avstandssensor Merk: Belasini y Koblet il
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Driftsindikator
T AV (red)
—“ PA

Kontrollutgang

AV
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Forholdsregler
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| Riktig bruk

Design
Virkninger av metall i omgivelsene
Serg for en minimumsavstand som angitt i tabellen nedenfor,
mellom sensoren og metaller i omgivelsene.
|
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Virkninger av metall i omgivelsene (enhet: mm)

[N

Modell Artikkel | d D m n
E2EC-CR8D[J 3 2,4 6
E2EC-C1R5DL[] 5,4 45 10,8
E2EC-C3D[] 0 8 0 9 16
E2EC-X4D[] 12 12 24

Gjensidig interferens

Hvis flere sensorer plasseres mot hverandre eller parallelt,
ma det settes av nok plass, som angitt i diagrammet nedenfor,
mellom sensorene til & utelukke gjensidig interferens.
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Gjensidig interferens (enhet: mm)

Modell Artikkel A B
E2EC-CR8DL] 18 (4) 6 (3)
E2EC-C1R5DC] 15 (8) 10,8 (5,4)
E2EC-C3D[] 30 (15) 16 (8)
E2EC-X4D[] 40 (20) 24 (12)
Merk: Verdiene i parentes ovenfor gjelder ved bruk av to sensorer med ulike
frekvenser.
Montering

* Se tabellen nedenfor angaende dreiekraft og spenningsinter-
valler til bruk ved montering av ukablede E2EC-C-modeller.

[«—A—>= M3 sett-

skruehull

Maksimum tillatt dreiekraft ved stramming

Modell Strammingsintervall A | Dreiekraft ved stramming
E2EC-CR8DL] 6 til 10 mm
0,49 Nem
E2EC-C1R5D[] )
8 til 16 mm
E2EC-C3D[] 0,98 Nem

e Strammekraften som brukes pa 2EC-X4D (dvs. modeller
med stenderskruer) mé ikke veere mer enn

Festebrakett for DC 2-ledermodeller
Montering

1. Sett inn forsterkeren i den trapesformede enden (festesi-
den) av festebraketten.

2. Trykk den andre enden av forsterkeren inn i braketten.

1 Ledning

E2EC

Festebrakett \2)

maks. 120 kgfecm (12 Nem).
Fjerning

1. Trykk lett pa kroken pa festebraketten med en flathodet
skrutrekker.

E2EC
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Dimensjoner (enhet: mm)

Sensorer

E2EC-CR8DL Med festebrakett festet pa

Skjermet robotledning med en leder,

1,6 mm dia., standardlengde: 400 mm Vinylisolert, rund ledning (robotledning) med to ledere,

2,9 mm dia. (leder for tverrsnittsomrade: 0,15 mm?
6 35 6 isloasjonsdiameter: 1 mm); standardlengde: 2 m

—12 — ‘H<725154> H‘

3 mm dia.  — "m[ ‘
g |
\Indikator 2
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45,«4‘—24,2 ‘\ )
To monteringshull, 3,2 mm dia.

*1. Ledningen kan forlenges opp til 200 m i en uavhengig metalleder.
*2. D1-type: Driftsindikator (red) / innstillingsindikator (grenn) Festebrakett
D2-type: Driftsindikator (rad)
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E2EC-C1R5DL] Med festebrakett festet pa

Skjermet robotledning med en leder,

1,6 mm dia., standardlengde: 400 mm Vinylisolert, rund ledning (robotledning) med to ledere,

2,9 mm dia. (leder for tverrsnittsomrade: 0,15 mm?;

6 35 g isloasjonsdiameter: 1 mm); standardlengde: 2 m
* f—18 —| 7 255 — =] "
5,4 mm dia—— S . I [Beey =
i i | }} | s
\Indikator 2
== % —10 }j BB EB E T
‘ —-, 1(1,3

5 4L—24 2%»‘
4 To monteringshull, 3,2 mm dia.

* 1. Ledningen kan forlenges opp til 200 m i en uavhengig metallede
* 2. D1-type: Driftsindikator (rod) / innstillingsindikator (grenn) Festebrakett
D2-type: Driftsindikator (rad)

E2EC-C3DLI Med festebrakett festet pa
Skjermet robotledning med en leder, Vinyli . .
. 8 ylisolert, rund ledning (robotledning) med to ledere,
1,6 mm dia., standardlengde: 400 mm 2,9 mm dia. (leder for tverrsnittsomrade: 0,15 mm?
s 35 g  isloasjonsdiameter: 1 mm); standardiengde: 2 m
; —1s8 5 ; 255 ] "
| — el I |
8 mm dia—— - = 8 :%
— Ll . |ge8’

\ Indikator *2

E%jo—Fme—,

‘ pE——
- — 1(1,3
45 4 242 \ ‘ To monteringshull, 3,2 mm dia.
* 1. Ledningen kan forlenges opp til 200 m i en uavhengig metalleder.
* 2. D1-type: Driftsindikator (red) / innstillingsindikator (grenn) Festebrakett
D2-type: Driftsindikator (red)
E2EC-X4DL] Med festebrakett festet pa
To, 17 mm diameters Skjermet robotledning med en leder, I f i
To taggede sprengskiver ~ strammemuttere 1,6 mm dia., standardlengde: 400 mm \zl‘gyﬁjlsi';’ ;f;;efg?lglge::gmiiﬂggé.née? 5tomlatg.ere,
/ 56 35— 6 isloasjonsdiameter: 1 mm); standardlengde: 2 m
‘T ] 255 H‘ .
: i \ —=
g 4 EEE (—%
Indlkatur 2
4 M12x1 L
18 Ba—— 7
] 1(1,3

5 4L—24 2%‘
4 To monteringshull, 3,2 mm dia.

* 1. Ledningen kan forlenges opp til 200 m i et uavhengig metallrer -kanal.
* 2. D1-type: Driftsindikator (red) / innstillingsindikator (grenn) Festebrakett
D2-type: Driftsindikator (rod)

Monteringshull
Modell F (mm)
E2EC-CR8DL] 3,5 mm dia. +%3
E2EC-C1R5DL] 5,7 mm dia. +%,3
LF%‘ E2EC-C3D0 8,5 mm dia. +%'5
E2EC-X4D[] 12,5 mm dia. +%,5
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Festebraketter

5,4%0,1 5+
- 24,2401 ~Fs 51-&
= 1

2-R1,6 3,2 mm dia.

55
Materiale: Rustfrit stal (SUS301) ] : / ﬁ
Merk: Er festet til DC 2-ledersensorene. ‘ 34,5502
Tilbehgr (bestilles separat)
Festebraketter
Y92E-F5R4 R2,6
5,
| |i i h | v

t
> =
\/ - |

Materiale: Rustfritt stal (SUS304)
Merk: E2EC-C1R5D kan brukes pa hodet av [

E2EC D-7
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Cat. No. DO9E-NO-01

Med tanke pa produktforbedring kan spesifikasjonene endres uten varsel.

NORGE

Omron Electronics Norway AS
Brynsalléen 4, Oslo

Postboks 109 Bryn, 0611 Oslo
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
Faks: +47 (0) 22 65 83
Www.omron.no
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