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Procesador inteligente de senal (encoder)

K3HB-R

Medidor digital de pulsos rotativos capaz
de realizar medidas de 50 kHz

* Medida de pulsos de alta velocidad a 50 kHz.
Proporciona medidas de pulsos a alta velocidad hasta 50 kHz
de senales de encoder rotativo o de pulso ON/OFF y puede ejecutar
medidas de objetos en rotacion a alta velocidad.

Nota: Compatible con contactos sin tensién de hasta 30 Hz.

* Seis operaciones de medida incluyendo velocidad de rotacion
(rpm), relacion y acumulativa
Un medidor de pulsos rotativos dispone de 6 funciones de medida

de pulsos, y soporta una amplia variedad de aplicaciones de medida.
Seleccione la funcion que mejor se adecue a su aplicacion basandose

en: Velocidad de rotacién (rpm), relacion absoluta, relacion de error,
error, relacién de caudal y tiempo de paso. A -\ | c € NEW

A Consulte Precauciones en el CD.

Estructura de la referencia
B Composicion de la referencia

Se pueden solicitar procesadores y tarjetas opcionales de forma individual o en conjuntos.

Unidades base Unidades base con tarjetas opcionales
K3HB-R [ K3HB-RO-OOO ]
1 5 1 234 5
1. Cédigos de sensor de entrada 3. Cédigos de tipo de fuente de alimentacién/salida del sensor
NB: Entrada NPN/entrada de pulsos de tension Ninguno: Ninguno
PB: Entrada PNP CPA: Salida de relé (PASS: SPDT) + Alimentacién del sensor
2. Tensién de alimentacién (12 Ve.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 1.)
i . L1A: Salida de corriente analdgica (c.c.0 (4) — 20 mA) + Alimentacién del sensor
100-240 VAC: 100 a 240 Ve.a. (12 Ve.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
24 VAC/VDC: 24 Vc.a./Vc.c. . o P . "
L2A: Salida de tensién analégica (c.c.0 (1) -5V, 0 a 10 V) + Alimentacién del sensor
Tarieta opcional: (12 Ve.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
Fuente de alimentacién para sensores/ A: Alimentacion del sensor (12 Vc.c. +10%, 80 mA)
. . I P FLK1A: Comunicaciones (RS-232C) + Alimentacion del sensor
tarjetas opcionales (12 Ve.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
K33-[] FLK3A: Comunicaciones (RS-485) + Alimentacion del sensor
— (12 Vc.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
2 4. Cédigos de tipo de salida de relé/transistor
Tarjetas de salida de relé/transistor Ninguno: Ninguno
C1: Contacto de relés (H/L: SPDT cada uno)
K34-g C2: Contacto de relés (HH/H/LL/L: SPST-NA cada uno)
3 T1: Transistor (colector abierto NPN: HH/H/PASS/L/LL)
. T2: Transistor (colector abierto PNP: HH/H/PASS/L/LL)
Tarjetas de entrada de evento BCD:  Salida BCD + salida de transistor (colector abierto NPN: HH/H/PASS/L/LL)
K35-[] DRT: DeviceNet (Ver nota 2.)

5. Cédigos de tipo de entrada de evento

4 Ninguno: Ninguno
1: Colector abierto NPN de 5 puntos (bloques de terminales M3)
2: Colector abierto NPN de 8 puntos (conector MIL de 10 pines)
3: Colector abierto PNP de 5 puntos (bloques de terminales M3)
4: Colector abierto NPN de 8 puntos (conector PNP de 10 pines)

Nota: 1. CPA puede combinarse soélo con salidas de relés.
2. En cada indicador digital podra utilizarse uno solo de los siguientes elementos:
Comunicaciones RS-232C/RS-485, comunicaciones BCD o comunicaciones DeviceNet.

Accesorios (vendidos por separado)

K32-DICN: Cable especial (para entradas de eventos, con conector de 8 pines)
K32-BCD: Cable especial de salida de BCD
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Especificaciones

Hl Valores nominales

Tension de alimentacion

100 a 240 Vc.a., 24 Vc.c./Vc.a.; alimentacion de DeviceNet: 24 Vc.c.

Rango admisible de tension
de alimentacién

85% a 110% de la tensién de alimentacién nominal; alimentacion de DeviceNet: 11 a 25 Vc.c.

Consumo 100 a 240 VCA: 18 VA max. (carga max.)

(Ver nota 1.) 24 Vc.a./c.c.: 11 VA/7 W max. (carga max.)

Consumo Fuente de alimentacién de DeviceNet: 50 mA max. (24 Vc.c.)
Entrada Contacto sin tension, pulso de tension, colector abierto

Fuente de alimentacion externa

12 Vc.c. £10%, 80 mA (sélo para modelos con fuente de alimentacion externa)

Entradas
de evento
(ver nota 2.)

Entrada de tempo-
rizador de com-
pensacion

de arranque

Entrada
de retencion

Entrada de reset

Entrada de banco

Colector abierto NPN o sefal de contacto sin tension
Tension residual ON: 2 V max.

Corriente ON a 0 Q: 4 mA max.

Tensién aplicada méax.: 30 Vc.c. max.

Corriente de fuga OFF: 0,1 mA max.

Valo['es Salida de relé 250 Vc.a., 30 Vc.c., 5 A (carga resistiva)

gomlT%Ies Vida util mecanica: 5.000.000 de operaciones; vida util eléctrica: 100.000 de operaciones

(SZZ?"', a Salida transistor | Tension de carga maxima: 24 Vc.c.; corriente de carga maxima: 50 mA,; corriente de fuga: 100 uA méax.
el modelo) Salida lineal Salida analégica de 0 a 20 mA c.c.; 4 a 20 mA:

Carga: 500 Q max., Resolucion: aprox. 10.000; error de salida: +0,5% ET
Salida analégica de 0 a5 Vc.c.,, 1a5Vc.c,,0a 10 Vc.c.:

Carga: 5 kQ max.; Resolucién: aprox. 10.000; error de salida: +0,5% ET
(1 V o menos: +0,15 V; sin salida para 0 V o menos)

Método de visualizacion

Pantalla LCD negativo (retroiluminada)
Display digital de 7 segmentos (altura de caracteres: PV: 14,2 mm (verde/rojo); VC: 4,9 mm (verde))

Funciones principales

Funcién Escala, seleccion de operacién de medida, célculo de promedio, comparacion de valor promedio anterior,
histéresis de salida, retardo a OFF de salida, prueba de salida, teaching, seleccion de valor visualizado, seleccion
de color de display, proteccién de teclado, seleccidn de banco, periodo de actualizacion de display, retencion

de maximo/minimo, reset

Temperatura ambiente
de funcionamiento

—10 a 55°C (sin formacion de hielo ni condensacién)

Humedad ambiente
de funcionamiento

del 25% al 85%

Temperatura de almacenamiento

—25 a 65°C (sin formacién de hielo ni condensacion)

Altitud

2.000 m max.

Accesorios

Junta de estanqueidad, 2 soportes, cubierta de terminales, etiquetas adhesivas de unidad, manual de instrucciones
Los modelos DeviceNet incluyen también un conector DeviceNet (Hirose HR31-5.08P-5SC(01)) y terminales
de crimpar (Hirose HR31-SC-121) (Ver nota 3.)

Nota: 1. Los modelos con alimentacion de c.c. requieren un dispositivo de alimentacién con una capacidad de aproximadamente 1 A por unidad
cuando se conecta la alimentacion. Se ha de prestar atencion especial cuando se utilizan dos 0 mas modelos de fuente de alimentacion c.c.
Se recomienda la unidad de fuente de alimentacion de c.c. OMRON serie S8VS.
2. También hay disponibles modelos con entradas PNP.
3. Para los modelos DeviceNet serie K3HB, utilice exclusivamente el conector DeviceNet incluido con el producto.
Los terminales de presion incluidos son para cables delgados.
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B Caracteristicas
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Rango de visualizacion

—19,999 a 99,999

Precision de medida
(a 23+5°C)

Funciones HOLD +0,006% rgd +1 digito (para sensores de pulsos de tensién/colector abierto)
Funciones F2 a F5: +0,02% rgd +1 digito (para sensores de pulsos de tensién/colector abierto)

Rango de medicién

Funciones F1 a F6: 0,5 mHz a 50 kHz (para sensores de pulsos de tension/colector abierto)

Senales de entrada

Contacto sin tension (méax. 30 Hz con ancho de pulso ON/OFF de 15 ms min.)

Pulso de tensién (max. 50 KHz con ancho de pulso ON/OFF de 9 ps min, tensién en ON: 4,5 a 30 V;
Tension en OFF: —30 a 2 V; impedancia de entrada: 10 kQ)

Colector abierto (max. 50 kHz con ancho de pulso ON/OFF de 9 ps min.)

Sensores conectables

Tension residual de ON: 3 V max.
Corriente de fuga de OFF: 1,5 mA max.
Corriente de carga: Debe tener una capacidad de conmutacién de 20 mA o mayor.
Debe poder conmutar adecuadamente corrientes de carga de 5 mA o menores.

Tiempo de respuesta de salida
de discriminacién
(salida transistor)

Funciones F1 a F6: 100 ms max. (tiempo hasta que se ejecuta la salida de discriminacion cuando se produce
un cambio repentino forzado en la sefal de entrada de 15% a 95% o de 95% a 15%)

Tiempo de respuesta de salida
lineal

Funciones F1 a F6: 110 ms max. (tiempo hasta que se alcanza el valor de salida analdgica final cuando
se produce un cambio repentino forzado en la sefial de entrada de 15% a 95% o de 95% a 15%)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

2.300 Vc.a. durante 1 min. entre terminales externos y carcasa

Inmunidad al ruido

Modelos de 100 a 240 Vc.a.:

+1.500 V en los terminales de alimentacién en modo normal o comun.

(forma de onda con flanco ascendente de 1 ns y duracién de pulso de 1 us/100 ns)
Modelos de 24 Vc.a./Vc.c.:

+1.500 V en los terminales de alimentacién en modo normal o comun.

(forma de onda con flanco ascendente de 1 ns y duracion de pulso de 1 us/100 ns)

Resistencia a vibraciones

Frecuencia: de 10 a 55 Hz; aceleracion: 50 m/s?; 10 barridos de 5 min. en cada una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

150 m/s? (100 m/s? para salidas de relés), 3 veces en cada uno de los 3 ejes, 6 direcciones

Peso Aprox. 300 g (s6lo unidad base)
Grado Panel frontal | De conformidad con la norma NEMA4 para uso en interiores (equivalente a IP66)
de proteccion Carcasa IP20

posterior

Terminales [IPOO + proteccion de dedos (VDE0106/100)

Proteccion de memoria

EEPROM (memoria no volatil)
Numero de reescrituras: 100,000

Normas aplicables

UL61010C-1, CSA C22.2 No. 1010.1 (segun evaluacién de UL)
EN61010-1 (IEC61010-1): Grado de contaminacién 2/Categoria de sobretension Il
EN61326: 1997, A1: 1998, A2: 2001

Compatibilidad
Electromagnética (EMC)

EMI: aplicaciones industriales EN61326+A1
Interferencia de radiaciones electromagnéticas
CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPRL16-1/-2
Tension de interferencia de terminales
CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPRL16-1/-2
EMS: aplicaciones industriales EN61326+A1
Inmunidad a descargas electrostaticas
EN61000-4-2: 4 kV (contactos), 8 kV (en aire)
Inmunidad a campo de irradiacién electromagnética
EN61000-4-3: Modulacién de amplitud de onda sinusoidal de 10 V/m 1 kHz
(80 MHz a 1 GHz, 1,4 a 2 GHz)
Inmunidad a rafagas/ruidos transitorios rapidos
EN61000-4-4: 2 kV (linea de alimentacion), 1 kV (linea de sefal de E/S)
Inmunidad a sobretensiones
EN61000-4-5: 1 kV con linea (linea de alimentacién), 2 kV con puesta a tierra (linea de alimentacién)
Inmunidad contra anomalias de linea
EN61000-4-6: 3V (0,15 a 80 MHz)
Inmunidad a campo magnético de frecuencia de alimentacion
EN61000-4-8: 30 A/m (50 Hz) tiempo continuo
Inmunidad a caidas e interrupciones de tension
EN61000-4-11: 0,5 ciclos, 0°, 180°, 100% (tensién nominal)
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Funcionamiento
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B Funciones (modos de operacion)

F1aF6

Las funciones F1 a F6 proporcionan displays de velocidad rotacional (rpm) y de otros calculos midiendo pulsos continuos (frecuencias).

Ejemplo

<+— estadode —* F1:

Longitud de

procesamiento

G
((@

5

Visualiza la velocidad de rotacion (rpm) para una entrada.

F2 a F5: Visualizan el resultado del calculo de dos velocidades de rotacion (rpm).

@ F6: Visualiza el tiempo de paso calculado a partir de la velocidad de rotacion
y la longitud del estado de procesamiento de una entrada.

El principio basico utilizado por el medidor digital para calcular la velocidad rotacional (rpm)

visualizada es contar el tiempo ON/OFF (T) para la entrada del sensor o las entradas

Nombre Funcién Ne. de otros dispositivos utilizando el reloj del sistema interno y asi calcular automaticamente
de la funcién la frecuencia. Esta frecuencia (f) se multiplica por 60 y se visualiza como velocidad
Velocidad de rotacién | F ! rotacional (rpm).
(rpm)
Relacion absoluta Fe Tiempo ON/OFF del pulso de sensor de entrada (T) = Frecuencia (f) = 17
Relacion de error F3
Diferencia de rotacion | F4 ¢ \elocidad de rotacion (rpm) = f x 60
Relacion de caudal £g ¢ \elocidad lineal = Cllt:unfirzngla det e’dmbdolo X Velomdgdtde rotacion (rpm)
- o T __ Longitud de estado de procesamiento
Tiempo de paso F& Tiempo de paso Velocidad lineal
Estos célculos se realizan internamente y se visualizan cuando se recibe cualquier pulso
de entrada.
Funcion Funcionamiento Imagen de operacion (aplicacion)
F1 Mide la frecuencia para la entrada A y visualiza Medida de la velocidad Medida de la velocidad del motor
Rpm/ la velocidad rotacional (rpm) o lineal proporcional de rebobinado (para test de producto)
velocidad | a la frecuencia de entrada.
lineal/ H
Caudalins- [~ calculo Unidad | Valor de preescala (o)
tantaneo de PASS
visuali- L
zacion 3
Velocidad rpm 1/N E\gbi‘%on
rotacional rps 1/60 N
Frecuencia Hz 1/60
(de pulsos kHz 1/60.000
de entrada)
Velocidad mm/s 1.000 nd/60 N
lineal cm/s 100 71d/60 N
m/s nd/60 N
m/min nd/N
km/h 0,06 ©d/N
Caudal JImin  |Compruebe las
instantaneo Ih especificaciones de salida
del dispositivo de entrada
y calcule el valor de
preescala partiendo de
la siguiente ecuacion:
Valor de visualizacion
D =fax60x0
N = Pulsos por rotacién
nd = Longitud circunferencia por rotacion
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Funcién Funcionamiento Imagen de operacion (aplicacion)
F2 Multiplica por 100 la entrada B dividida por la entrada | Medida de la relacién entre la velocidad de dos rodillos
Relacion B I - s
absoluta A (K) y visualiza la relacion como un porcentaje (%). "
Unidad de visualizacion: %
H
PASS
L
LL
Advertencia
F3 Multiplica por 100 el error entre la entrada A Medida de la relacion de error entre dos velocidades de cintas
Relacion B : . » transportadoras
de error y la entrada B (K —1) y visualiza la relaciéon como
un porcentaje (%).
Unidad de visualizacion: %
/ Salida de
comunicaciones
A ordenador
(monitorizacién remota)
F4 Visualiza la diferencia entre la entrada A y la entrada | Medida del error de velocidad rotacional (rpm)/lineal (error absoluto) entre
Diferencia | B (B — A) como error de velocidad de rotacion (rpm) dos cintas transportadoras
de rotacién | o como error de velocidad lineal
Unidad de visualizacion:
rpm, rps, rph,
Hz, kHz, mm/s, m/s
m/min, km/h
I/min, I/h, etc.
F5 Visualiza la relacion de caudal de B desde las entradas
Relacion B e
de caudal AyB (m) como relacion (%).
Unidad de visualizacion: % ___Seldalineal | @"
Registrador
Fé6 Tiempo de paso (s) = 1/fax O
Tiempo fa: Frecuencia de entrada (Hz)
de paso

Ajuste el valor de preescala para la unidad
de visualizacion deseada usando la siguiente tabla
como referencia.

Calculo Unidad de |Valorde preescala
visualizacion (o)
Tiempo s L/(md/N)
de paso

N = Pulsos por rotacion
nd = Longitud de la circunferencia por rotacién (m)
L = Longitud del proceso (m)

Salida de
advertencia
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H ;Qué es preescala?

Para hacer calculos usando los pulsos de entrada para visualizar
la velocidad rotacional (rpm) o lineal, debe multiplicarse el nimero
de pulsos por rotacién o la longitud de la circunferencia por

un determinado coeficiente. El coeficiente se denomina valor

de preescala.

e [ —{sreR

Sensor de
proximidad E2E

Velocidad de rotacion (rpm) = f x 60 x a
f: Frecuencia de pulsos de entrada (N° de pulsos por segundo)
a: Valor de preescala
Si hay 5 pulsos por rotacion, entonces
a=1/5(=0,2=2x107")
y puede calcularse una velocidad rotacional (rpm) precisa.

La configuracién actual es X = 2,0000 (mantisa) r Y = 10"
(exponente).

OMmROoN

H ;Qué es la funcion de auto-
cero?

(Ajuste esta funcion antes de utilizar el medidor digital).

Si se configura una funcién F ! a F& puede forzarse la frecuencia

a cero si no se presenta un pulso de entrada durante un periodo

de tiempo determinado. Dicho periodo se denomina tiempo de auto-
cero. Defina un valor de tiempo de auto-cero de més duracion que
el intervalo de pulso de entrada mas largo. (El display no volvera
facilmente a cero si el intervalo de auto-cero es demasiado largo

o se deja con el valor de preconfiguracion).

Configuracion de unidad de tiempo

Ajuste Significado
SCRL Configuracién de menu de valores
de preescala
Acn Display de minutos
HAnkS Visualizacién h.mm.ss
An55d Visualizacién mm.ss.d

(d = décimas de segundo)

Nota: La unidad de tiempo sélo se puede establecer si se selecciona
el tiempo de paso (F6).

Configuracion del tipo de entrada

NA: Pulsos NC: Pulsos
de tension alto de tension bajo
Entrada sin con- |80 ol
tacto o de pulso
de tensién
Contacto i e

Nota: Configurelo como (& u { { si hay una gran variacién

en la visualizacién. El mayor rango de medida es 30 Hz.
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Medidor de periodo

K3HB-P

Medidor digital de intervalos de tiempo para la
medida de la velocidad de paso, el tiempo o el
ciclo entre dos puntos.

* Mide un rango amplio de tiempos de intervalo de pulso
Mide, calcula y visualiza los intervalos de pulso entre dos puntos. Amplio
rango para medidas de intervalo de pulso, de 10 ms a 3.200 s, max.

* Seis operaciones de medida, incluyendo la medida
de velocidad de paso, de tiempo y de ciclo entre dos puntos
Un medidor de intervalo de tiempo digital dispone de seis funciones
de medida, y soporta unas aplicaciones de medida de intervalo
de pulsos muy amplias. Seleccione la funcion que mejor se adecue
a su aplicacion basandose en: La velocidad de paso, ciclo, diferencia

de tiempo, banda de tiempo, medida de longitud e intervalo 3
., CE (D NEW

A Consulte Precauciones en el CD.

Estructura de la referencia
H Composicion de la referencia

Se pueden solicitar procesadores y tarjetas opcionales de forma individual o en conjuntos.

Unidades base Unidades base con tarjetas opcionales
K3HB-P (][] K3HB-PL-00 ]
1 5 1 234 5
1. Cédigos de sensor de entrada 3. Caodigos de tipo de fuente de alimentacion/salida del sensor
NB: Entrada NPN/entrada de pulsos de tension Ninguno: Ninguno
PB: Entrada PNP CPA: Salida de relé (PASS: SPDT) + Alimentacion del sensor
2. Tension de alimentacién Lin (812I ;/C.;:.ﬂO%, 80 mA)I(ver nota 1.)
y . : alida de corriente analogica
100-240 VAC_' 100a240 Vea. (c.c.0 (4) — 20 mA) + Alimentacion del sensor
24 VAC/VDC: 24 Ve.a./Ve.c. (12 Vc.c. +10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
H H . L2A: Salida de tensién analdgica
Tarjeta ODCIonaI' (c.c.0(1)—-5V,0a 10 V) + Alimentacién del sensor
Fuente de alimentacion para sensores/tarjetas (12 Vc.c.+10%, 80 mA) (See note 2.)
opcionales A: Alimentacion del sensor (12 Vc.c. +10%, 80 mA)
FLK1A: Comunicaciones (RS-232C) + Alimentacion del sensor
K33-Q (12 Ve.c. +10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
2 FLK3A: Comunicaciones (RS-485) + Alimentacion del sensor
(12 Vc.c.+10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
Tarjetas de salida de relé/transistor 4. Coédigos de tipo de salida de relé/transistor
Ninguno: Ninguno
K34'g C1: Contacto de relés (H/L: SPDT cada uno)
3 Cc2: Contacto de relés (HH/H/LL/L: SPST-NA cada uno)
Tarjetas de entrada de evento T1: Trans!stor (colector ab!erto NPN: HH/H/PASS/L/LL)
T2: Transistor (colector abierto PNP: HH/H/PASS/L/LL)
K35-[] BCD:  Salida BCD + salida de transistor

(colector abierto NPN: HH/H/PASS/L/LL)
DRT: DeviceNet (Ver nota 2.)
5. Codigos de tipo de entrada de evento
Ninguno: Ninguno

4

1: Colector abierto NPN de 5 puntos (bloques de terminales M3)
2: Colector abierto NPN de 8 puntos (conector MIL de 10 pines)

3: Colector abierto PNP de 5 puntos (bloques de terminales M3)
4: Colector abierto NPN de 8 puntos (conector PNP de 10 pines)

Nota: 1. CPA puede combinarse sélo con salidas de relés.

2. En cada indicador digital podra utilizarse uno solo de los siguientes elementos:
Comunicaciones RS-232C/RS-485, una salida analégica o comunicaciones DeviceNet.

Accesorios (vendidos por separado)

K32-DICN: Cable especial (para entradas de eventos, con conector de 8 pines)
K32-BCD: Cable especial de salida de BCD
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Especificaciones

Hl Valores nominales

Tension de alimentacion

100 a 240 Vc.a., 24 Vc.c./Vc.a.; alimentacion de DeviceNet: 24 Vc.c.

Rango admisible de tension
de alimentacién

85% a 110% de la tensién de alimentacién nominal; alimentacion de DeviceNet: 11 a 25 Vc.c.

Consumo 100 a 240 Vc.a.: 18 VA max. (carga max.)

(Ver nota 1.) 24 Vc.a./c.c.: 11 VA/7 W max. (carga max.)

Consumo Fuente de alimentacién de DeviceNet: 50 mA max. (24 Vc.c.)

Entrada Entrada de contacto sin tensién/colector abierto

Fuente de alimentacién externa 12 Vc.c. 10%, 80 mA (s6lo para modelos con fuente de alimentacién externa)
Entradas Entrada Colector abierto NPN o sefial de contacto sin tension

de evento de retencion Tension residual ON: 2 V max.

(ver nota 2.) Entrada de reset

Entrada de banco

Corriente ON a 0 Q: 4 mA max.
Tensién aplicada méax.: 30 Vc.c. max.
Corriente de fuga OFF: 0,1 mA max.

Valo['es Salida de relé 250 Vc.a., 30 Vc.c., 5 A (carga resistiva)

gomlT%Ies Vida util mecanica: 5.000.000 de operaciones; vida util eléctrica: 100.000 de operaciones

(si;?’:r: a Salida transistor | Tension de carga méaxima: 24 Vc.c.; corriente de carga maxima: 50 mA; corriente de fuga: 100 pA méax.
el modelo) Salida lineal Salida analégica de 0 a 20 mA c.c.; 4 a 20 mA:

Carga: 500 Q max., Resolucion: aprox. 10.000; error de salida: +0,5% ET
Salida analégica de 0 a5 Vc.c.,, 1a5Vc.c,,0a 10 Vc.c.:

Carga: 5 kQ max.; Resolucion: aprox. 10.000; error de salida: +0,5% ET

(1 V o menos: +0,15 V; sin salida para 0 V o menos)

Método de visualizacion

Pantalla LCD negativo (retroiluminada)
Display digital de 7 segmentos (altura de caracteres: PV: 14,2 mm (verde/rojo); VC: 4,9 mm (verde))

Funciones principales

Funcién de escala, seleccién de operacién de medicion, histéresis de salida, retardo a OFF de salida, teaching,
prueba de salida, seleccion de valor de display, seleccion de color de display, proteccion de teclado, seleccion
de banco, periodo de actualizacién de display, retencion de valor maximo/minimo, reset

Temperatura ambiente
de funcionamiento

—10 a 55°C (sin formacién de hielo ni condensacién)

Humedad ambiente
de funcionamiento

del 25% al 85%

Temperatura de almacenamiento

—25 a 65°C (sin formacion de hielo ni condensacién)

Altitud

2.000 m max.

Accesorios

Junta de estanqueidad, 2 soportes, cubierta de terminales, etiquetas adhesivas de unidad, manual de instrucciones
Los modelos DeviceNet incluyen también un conector DeviceNet (Hirose HR31-5.08P-5SC(01)) y terminales
de crimpar (Hirose HR31-SC-121) (Ver nota 3.)

Nota: 1. Los modelos con alimentacion de c.c. requieren un dispositivo de alimentacion con una capacidad de aproximadamente 1 A por unidad
cuando se conecta la alimentacién. Se ha de prestar atencién especial cuando se utilizan dos 0 mas modelos de fuente de alimentacion c.c.
Se recomienda la unidad de fuente de alimentacion de c.c. OMRON serie S8VS.
2. También hay disponibles modelos con entradas PNP.
3. Para los modelos DeviceNet serie K3HB, utilice exclusivamente el conector DeviceNet incluido con el producto. Los terminales
de presion incluidos son para cables delgados.
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Rango de visualizacion

—19,999 a 99,999

Precision de medida
(a 23+5°C)

+0,08% rgd +1 digito (para sensores de pulsos de tensién/colector abierto)

Rango de medicién

Funciones F1, F3y d F4: 10 ms a 3.200 s
Funcién F2: 20 ms a 3.200 s
Funciones F5 y F6: 0 a 4 giga-contajes

Senales de entrada

¢ Contacto sin tension (max. 30 Hz con duracién de pulso ON/OFF de 15 ms min).
* Pulso

de tension Modo Rango Ancho Tension Tension Impedancia
de frecuencia de pulso en ON en OFF de entrada
de entrada ON/OFF
F1aF4 |0a50kHz 9 us min. 45a30V -30a2V 10 kQ
F5, F6 |0a 30 kHz 16 us min.
* Colector Modo Rango Ancho Nota: El medidor digital de intervalo
abierto . h h A
de frecuencia de pulso de tiempo no funcionara
de entrada ON/OFF correctamente si se introduce
- un pulso mayor que el rango
F1aF4 |0a50kHz 9 us min. de frecuencia de entrada.
F5, F6 |0a30kHz 16 us min. Puede visualizarse SYSERR
en el display.
Sensores conectables Tension residual ON: 3V max.
corriente de fuga OFF: 1,5 mA max.

Corriente de carga: Debe tener una capacidad de conmutacion de 20 mA o mayor.

Debe poder conmutar adecuadamente corrientes de carga de 5 mA o menores.

Tiempo de respuesta de salida
de discriminacién
(salida transistor)

2 ms max. (tiempo hasta que se ejecuta la salida de discriminacién cuando se produce un cambio repentino
forzado en la sefal de entrada de 15% a 95% o de 95% a 15%)

Tiempo de respuesta de salida
lineal

10 ms max. (tiempo hasta que se alcanza el valor de salida analdgica final cuando se produce un cambio
repentino forzado en la sefal de entrada de 15% a 95% o de 95% a 15%)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

2.300 Vc.a. durante 1 min. entre terminales externos y carcasa

Inmunidad al ruido

Modelos de 100 a 240 Vc.a.:

+1.500 V en los terminales de alimentacién en modo normal o comun.

(forma de onda con flanco ascendente de 1 ns y duracion de pulso de 1 us/100 ns)
Modelos de 24 Vc.a./Vc.c.:

+1.500 V en los terminales de alimentacién en modo normal o comun.

(forma de onda con flanco ascendente de 1 ns y duracion de pulso de 1 us/100 ns)

Resistencia a vibraciones

Frecuencia: de 10 a 55 Hz; aceleracién: 50 m/s?; 10 barridos de 5 min. en cada una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

150 m/s? (100 m/s? para salidas de relés), 3 veces en cada uno de los 3 ejes, 6 direcciones

Peso

Aprox. 300 g (s6lo unidad base)

Grado Panel frontal

De conformidad con la norma NEMA4 para uso en interiores (equivalente a IP66)

de proteccion Carcasa

posterior

IP20

Terminales

IPOO + proteccion de dedos (VDEO0106/100)

Proteccion de memoria

EEPROM (memoria no volatil)
Numero de reescrituras: 100,000

Normas aplicables

UL61010C-1, CSA C22.2 No. 1010.1 (segun evaluacion de UL)
EN61010-1 (IEC61010-1): Grado de contaminacién 2/Categoria de sobretension Il
EN61326: 1997, A1: 1998, A2: 2001

Compatibilidad
Electromagnética (EMC)

EMI: aplicaciones industriales EN61326+A1
Interferencia de radiaciones electromagnéticas
CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPRL16-1/-2
Tensién de interferencia de terminales
CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPRL16-1/-2
EMS: aplicaciones industriales EN61326+A1
Inmunidad a descargas electrostaticas
EN61000-4-2: 4 kV (contactos), 8 kV (en aire)
Inmunidad a campo de irradiacién electromagnética
EN61000-4-3: Modulacion de amplitud de onda sinusoidal de 10 V/m 1 kHz
(80 MHz a 1 GHz, 1,4 GHz a 2 GHz)
Inmunidad a rafagas/ruidos transitorios rapidos
EN61000-4-4: 2 kV (linea de alimentacion), 1 kV (linea de sefal de E/S)
Inmunidad a sobretensiones
EN61000-4-5: 1 kV con linea (linea de alimentacion), 2 kV con puesta a tierra (linea de alimentacion)
Inmunidad contra anomalias de linea
EN61000-4-6: 3V (0,15 a 80 MHz)
Inmunidad a campo magnético de frecuencia de alimentacion
EN61000-4-8: 30 A/m (50 Hz) tiempo continuo
Inmunidad a caidas e interrupciones de tension
EN61000-4-11: 0,5 ciclos, 0°, 180°, 100% (tension nominal)
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B Funciones (modos de operacion)

F1aF6

Estas funciones usan el reloj de sistema interno para medir el tiempo entre pulsos o el tiempo de pulso ON y posteriormente las medidas de tiempo
de visualizaciéon y una amplia gama de otros calculos.

Ejemplo: Velocidad de paso F1 El tiempo (T) entre el pulso de entrada A y el pulso

Nombre Funcién N2
de la funcion

Velocidad de paso Fi Entrada A —‘_I

de entrada B es medido por el reloj interno del sistema.
Si, por ejemplo, el reloj del sistema mide
100.000 contajes durante el tiempo T, entonces

T =1 contaje del reloj del sistema (0,5 us) x 100.000

Intervalo

FE sistema 1

|
Ciclo Fe i m T=005s
|
Diferencia de tiempo | F3 Entrada B ! ; F1 (la velocidad de paso) se calcula internamente
| |
Banda de tiempo Fy i — T 4’3 mediante la férmula % x 60 (m/min),
| |

Medida de longitud Fg Interno y la visualizacién en este ejemplo seria
Reloj del 1

1 0.05s % 60 =1.200 (m/min).

Funcion

Funcionamiento

Imagen de operacion (aplicacion)

F1
Velocidad
de paso

El valor reciproco (T) de entrada A ON a entrada B
ON se multiplica por 60 y se visualiza.

Entrada A‘l—l \[_LH ﬂ ﬂ

EntradaB—l—ﬂ ‘ H-ﬂ } } ﬂ

|t T, — = Tttt Tyt T, —y
I Ty Tal | | Trl |
Entrada L

HOLD

Display 1 f a1
T X 60 ‘ X 60
* Se requiere un tiempo de recuperacion (Tr)
de 20 ms antes de iniciar la siguiente medida.
Unidad de visualizacion:

mm/s, m/s
m/min, km/h, etc.

1

Ts

|
|
i X 60

Velocidad de paso de la pieza de trabajo medida entre Ay B

F2
Ciclo

Mide y visualiza el ciclo de la entrada A (T).

envacnn — L LIL LTl 1

1 1
[ T T Ty T T
|

|
3 |
T'i T: \ Ts

I
|

Entrada HOLD T
|

Display ‘

Rango de medida: 20 ms a 3.200 s
Unidad de visualizacion:

ms, s, min.,
min.s.1/10 s

Medida de ciclos de alimentacion para piezas

F3
Diferencia
de tiempo

Visualiza el tiempo (T) de entrada A ON a entrada B ON.

EntradaAJ—I ﬂ ﬂ ﬂ
| R

Entrada B

T:

T Tn Tr

Entrada
HOLD

Display
\ T

1

Rango de medida: 10 ms a 3.200 s

* Se requiere un tiempo de recuperacion (TR)
de 20 ms antes de iniciar la siguiente medida.

Unidad de visualizacion:
ms, s, min.,
min.s.1/10 s

Medida del tiempo de paso Medida de la longitud de un paso
de la pieza de trabajo entre Ay B de pieza de trabajo modificando
los valores de preescala.
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Funcién Funcionamiento Imagen de operacion (aplicacion)
E:nda de Visualiza el tiempo de entrada A ON (T). Monitorizacion del tiempo ON Gestion del tiempo
- de una prensa de impresion de liberacion de vélvula
tiempo Entrada A —l T l—l T lT_l T l_ P P
T (=l 2 T A 3
' (Ta ! ! ! Salida de
3 H i i i comunicaciones
| | | |
\ T | ™
Rango de medida: 10 ms a 3.200 s
* Se requiere un tiempo de recuperacion (TR)
de 20 ms antes de iniciar la siguiente medida.
Unidad de visualizacion:
ms, s, min.,
min.s.1/10 s
F5 Se visualiza el nimero de pulsos en la entrada A Medida de la longitud de la pieza de trabajo
Medida mientras la entrada B esta en ON.
de longitud 12345686 12345
=1 BCD )
Entrada A ¥} —> Al autémata programable
Entrada B —] U —] l—
| |
| |
Entrada } ﬂ } }
HOLD ! ! !
| | |
| | |
Display ‘ s ‘ s
¢ Se requiere un tiempo de recuperacion (TR)
de 20 ms antes de iniciar la siguiente medida.
Unidad de visualizacion:
mm, cm, m, etc.
F6é Visualiza el nimero de pulsos de la entrada A desde | Medida de intervalos de ranuras
Intervalo que la entrada B se pone en ON hasta que la entrada

B se vuelve a poner en ON. La medida se realiza cada
segunda vez que la entrada B se pone en ON.

123 4 12 3 4 12 1
Entrada A
Entrada B —ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ [-L
1 T I Tr 1
Entrada } } } ﬂ } }
HOLD ! ! ! ! !
| | | | |
| | | | |
| ‘ | | |

Displa:
pay ‘ 3 4

¢ Se requiere un tiempo de recuperacion (TR)
de 20 ms antes de iniciar la siguiente medida.

Unidad de visualizacion:
mm, cm, m, etc.

INB

Display
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H ;Qué es preescala?

Para hacer célculos usando el pulso de entrada para visualizar la velocidad de paso entre dos puntos, se debe configurar la distancia entre los dos
puntos y la unidad de visualizacion y el tiempo medido internamente debe multiplicarse por un determinado coeficiente. El coeficiente se denomina
valor de preescala. (consulte en el manual de usuario més informacién sobre los detalles de configuracion).

Configuracion de unidad de tiempo

Configuracion del tipo de entrada

OMmROoN

NA: Pulso de tension

NC: Pulso de tension

Ajuste Significado
SLAL Configuracién de menu de valores
de preescala
Acn Display de minutos
HAnkS Visualizacién h.mm.ss
An55d Visualizacion mm.ss.d

(d = décimas de segundo)

alto bajo
Entrada sin oo ol
contacto
o de pulso
de tension
Contacto i i

Nota: Configurelo como (I u { ! si hay una gran variacion en la
visualizacion. El mayor rango de medida es 30 Hz.
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Medidor de pulsos de contaje ascendente/descendente

K3HB-C

Medida reversible de pulsos a alta velocidad.

* Perfecto para medir sefales de pulsos de encoder rotativo
y ON/OFF a alta velocidad

Entrada de pulsos acumulativa de 50 kHz, entradas de pulsos
en diferencia de fase de 25 kHz, y entradas de pulsos reversibles
de 30 kHz.

Nota: Compatible con contactos sin tensién de hasta 30 Hz.
 El valor de contaje puede convertirse a cualquier valor.

La longitud equivalente para cualquier pulso puede ajustarse
a cualquier valor deseado. Esto es efectivo para la visualizacion
de la monitorizacién de posicion y cantidad de alimentacion.

A Consulte Precauciones en el CD. c“us C € @] NEW

Estructura de la referencia
B Composicion de la referencia

Se pueden solicitar procesadores y tarjetas opcionales de forma individual o en conjuntos.

Unidades base Unidades base con tarjetas opcionales
K3HB-C ][] K3HB-CL-L
1 5 1 234 5
1. Cédigos de sensor de entrada 3. Cédigos de tipo de fuente de alimentacién/salida del sensor
NB: Entrada NPN/entrada de pulsos de tension Ninguno: Ninguno
PB: Entrada PNP CPA: Salida de relé (PASS: SPDT) + Alimentacién del sensor
2. Tensién de alimentacién (12 Vc.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 1.)
] ) L1A: Salida de corriente analdgica
100-240 VAC_' 100a240 Vea. (c.c.0 (4) — 20 mA) + Alimentacion del sensor
24 VAC/VDC: 24 Ve.a/Ne.c. (12 Ve.c. 10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
. . . L2A: Salida de tensién analégica
Tarjeta opcional: (c.c.0 (1) =5V, 0 a 10 V) + Alimentacién del sensor
Fuente de alimentacion para sensores/tarjetas (12 Ve.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
opcionales A: Alimentacion del sensor (12 Vc.c. +10%, 80 mA)
FLK1A: Comunicaciones (RS-232C) + Alimentacion del sensor
K33-[] (12 Ve.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
; FLK3A: Comunicaciones (RS-485) + Alimentacion del sensor
(12 Vc.c. £10%, 80 mA) (Ver nota 2.)
Tarjetas de salida de relé/transistor 4. Cadigos de tipo de salida de relé/transistor
Ninguno: Ninguno
K34-Q C1: Contacto de relés (H/L: SPDT cada uno)
3 C2: Contacto de relés (HH/H/LL/L: SPST-NA cada uno)
Tarietas d trada d t T1: Transistor (colector abierto NPN: HH/H/PASS/L/LL)
arjetas de entrada de evento T2: Transistor (colector abierto PNP: HH/H/PASS/L/LL)
K35-[ ] BCD: Salida BCD + salida de transistor

(colector abierto NPN: HH/H/PASS/L/LL)

DRT: DeviceNet (Ver nota 2.)
5. Cddigos de tipo de entrada de evento

Ninguno: Ninguno

1: Colector abierto NPN de 5 puntos (bloques de terminales M3)
Colector abierto NPN de 8 puntos (conector MIL de 10 pines)
Colector abierto PNP de 5 puntos (bloques de terminales M3)
Colector abierto NPN de 8 puntos (conector PNP de 10 pines)

4

hwbn

Nota: 1. CPA puede combinarse sélo con salidas de relés.

2. En cada indicador digital podra utilizarse uno solo de los siguientes elementos:
Comunicaciones RS-232C/RS-485, una salida analdgica o comunicaciones DeviceNet.

Accesorios (vendidos por separado)

K32-DICN: Cable especial (para entradas de eventos, con conector de 8 pines)
K32-BCD: Cable especial de salida de BCD
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Especificaciones

Hl Valores nominales

Tension de alimentacion

100 a 240 Vc.a., 24 Vc.c./Vc.a.; alimentacion de DeviceNet: 24 Vc.c.

Rango admisible de tension
de alimentacién

85% a 110% de la tensién de alimentacién nominal; alimentacion de DeviceNet: 11 a 25 Vc.c.

Consumo 100 a 240 VCA: 18 VA max. (carga max.)
(Ver nota 1.) 24 Vc.a./c.c.: 11 VA/7 W max. (carga max.)
Consumo Fuente de alimentacién de DeviceNet: 50 mA max. (24 Vc.c.)
Entrada Sin tensioén, pulso de tensién, colector abierto
Fuente de alimentacién externa 12 Ve.c. +10% 80 mA
Entradas Entrada Colector abierto NPN o sefial de contacto sin tension
de evento de retencion Tension residual ON: 2 V max.
Entrada de reset |Corriente ONa 0 Q: 4 mAmax.
Entrada de b Tensién aplicada max.: 30 Vc.c. max.
ntrada de banco g piente de fuga OFF: 0,1 mA max.
Valo['es Salida de relé 250 Vc.a., 30 Vc.c., 5 A (carga resistiva)
gomlT%Ies Vida util mecanica: 5.000.000 de operaciones; vida util eléctrica: 100.000 de operaciones
(SZZ?"', a Salida transistor | Tension de carga maxima: 24 Vc.c.; corriente de carga maxima: 50 mA,; corriente de fuga: 100 uA méax.
el modelo) Salida lineal Salida analégica de 0 a 20 mA c.c.; 4 a 20 mA:
Carga: 500 Q max., Resolucion: aprox. 10.000; error de salida: +0,5% ET
Salida analégica de 0 a5 Vc.c.,, 1a5Vc.c,,0a 10 Vc.c.:
Carga: 5 kQ max.; Resolucién: aprox. 10.000; error de salida: +0,5% ET
(1 V o menos: +0,15 V; sin salida para 0 V o menos)

Método de visualizacion

Pantalla LCD negativo (retroiluminada)
Display digital de 7 segmentos (altura de caracteres: PV: 14,2 mm (verde/rojo); VC: 4,9 mm (verde))

Funciones principales

Funcién de escala, seleccién de operacién de medicion, histéresis de salida, retardo a OFF de salida, prueba
de salida, seleccion de valor de display, seleccion de color de display, proteccion de teclado, seleccion de banco,
periodo de actualizacion de display, retencion de valor maximo/minimo, reset

Temperatura ambiente
de funcionamiento

—10 a 55°C (sin formacién de hielo ni condensacién)

Humedad ambiente
de funcionamiento

del 25% al 85%

Temperatura de almacenamiento

—25 a 65°C (sin formacion de hielo ni condensacién)

Altitud

2.000 m max.

Accesorios

Junta de estanqueidad, 2 soportes, cubierta de terminales, etiquetas adhesivas de unidad, manual de instrucciones
Los modelos DeviceNet incluyen también un conector DeviceNet (Hirose HR31-5.08P-5SC(01)) y terminales
de crimpar (Hirose HR31-SC-121) (Ver nota 3.)

Nota: 1. Los modelos con alimentacion de c.c. requieren un dispositivo de alimentacion con una capacidad de aproximadamente 1 A por unidad
cuando se conecta la alimentacién. Se ha de prestar atencién especial cuando se utilizan dos 0 mas modelos de fuente de alimentacion c.c.
Se recomienda la unidad de fuente de alimentacion de c.c. OMRON serie S8VS.

2. Para los modelos DeviceNet serie K3HB, utilice exclusivamente el conector DeviceNet incluido con el producto. Los terminales
de presion incluidos son para cables delgados.
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Rango de visualizacion

—19.999 a 99.999

Rango de medicién

Funciones F1, F2:
Funcion F3:

+2 gigacontajes
0 a 4 gigacontajes

Senales de entrada

¢ Contacto sin tensiéon (max. 30 Hz con duracién de pulso ON/OFF de 15 ms min).
* Pulso

de tension Modo Rango Ancho Tension Tension Impedancia
e tensio de frecuencia | de pulso en ON en OFF de entrada
de entrada ON/OFF
F1 0a 30kHz 16 us min. 45a30V -30a2V 10 kQ
F2 0a25kHz 20 us min.
F3 0a50kHz 9 us min.
° Cg_le?or Modo Rango Ancho Nota: El medidor de pulsos de contaje
abierto de frecuencia de pulso ascendente/descendente
de entrada ON/OFF no funcionara correctamente
F1 0 a 30 kHz 16 s min. si se introduce un pulso mayor
- que el rango de frecuencia
F2 0a25kHz 20 ps min. de entrada. Puede visualizarse
F3 0 a 50 kHz 9 us min. SYSERR en el display.
Sensores conectables Tension residual ON: 3 V max.

corriente de fuga OFF: 1,5 mA max.
Corriente de carga: Debe tener una capacidad de conmutacién de 20 mA o mayor.
Debe poder conmutar adecuadamente corrientes de carga de 5 mA o menores.

Ne. max. de digitos del display

5 (-19999 a 99999)

Tiempo de respuesta de salida
de discriminacion

1 ms max.: Salida de transistor; 10 ms max.: Salida de contacto de relé
(tiempo hasta que se ejecuta la salida de discriminacién cuando se produce un cambio repentino forzado
en la sefal de entrada de 15% a 95% o de 95% a 15%)

Tiempo de respuesta de salida
lineal

10 ms max. (tiempo hasta que se alcanza el valor de salida analdgica final cuando se produce un cambio
repentino forzado en la sefal de entrada de 15% a 95% o de 95% a 15%)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

2.300 Vc.a. durante 1 min. entre terminales externos y carcasa

Inmunidad al ruido

Modelos de 100 a 240 Vc.a.:

+1.500 V en los terminales de alimentacién en modo normal o comun.

(forma de onda con flanco ascendente de 1 ns y duracién de pulso de 1 us/100 ns)
Modelos de 24 Vc.a./Vc.c.:

+1.500 V en los terminales de alimentacién en modo normal o comun.

(forma de onda con flanco ascendente de 1 ns y duracion de pulso de 1 us/100 ns)

Resistencia a vibraciones

Frecuencia: de 10 a 55 Hz; aceleracién: 50 m/s?; 10 barridos de 5 min. en cada una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

150 m/s? (100 m/s? para salidas de relés), 3 veces en cada uno de los 3 ejes, 6 direcciones

Peso

Aprox. 300 g (s6lo unidad base)

Grado Panel frontal

De conformidad con la norma NEMA4 para uso en interiores (equivalente a IP66)

de proteccion Carcasa

posterior

IP20

Terminales

IPOO + proteccion de dedos (VDEO0106/100)

Proteccion de memoria

EEPROM (memoria no volatil)
Numero de reescrituras: 100,000

Normas aplicables

UL61010C-1, CSA C22.2 No. 1010.1 (segun evaluacion de UL)
EN61010-1 (IEC61010-1): Grado de contaminacién 2/Categoria de sobretension Il
EN61326: 1997, A1: 1998, A2: 2001

Compatibilidad
Electromagnética (EMC)

EMI: aplicaciones industriales EN61326+A1
Interferencia de radiaciones electromagnéticas
CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPRL16-1/-2
Tension de interferencia de terminales
CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPRL16-1/-2
EMS: aplicaciones industriales EN61326+A1
Inmunidad a descargas electrostaticas
EN61000-4-2: 4 kV (contactos), 8 kV (en aire)
Inmunidad a campo de irradiacion electromagnética
EN61000-4-3: Modulacién de amplitud de onda sinusoidal de 10 V/m 1 kHz
(80 MHz a 1 GHz, 1,4 a 2 GHz)
Inmunidad a rafagas/ruido de transitorios rapidos
EN61000-4-4: 2 kV (linea de alimentacion), 1 kV (linea de sefal de E/S)
Inmunidad a sobretensiones
EN61000-4-5: 1 kV con linea (linea de alimentacion), 2 kV con puesta a tierra (linea de alimentacion)
Inmunidad contra anomalias de linea
EN61000-4-6: 3V (0,15 a 80 MHz)
Inmunidad a campo magnético de frecuencia de alimentacion
EN61000-4-8: 30 A/m (50 Hz) tiempo continuo
Inmunidad a caidas e interrupciones de tension
EN61000-4-11: 0,5 ciclos, 0°, 180°, 100% (tensién nominal)
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B Funciones (modos de operacion)

F1aF3

Nombre de la funcion Funcion N<.
Entradas individuales | F {
Entradas de diferencia | F<'
de fase
Entrada de contaje F3
de pulsos
Funcién Funcionamiento Imagen de operacién (aplicacion)
F1 Cuenta la entrada A como pulsos incrementales Contaje del numero de personas que entran en un area
Entradas |y la entrada B como pulsos decrementales. El contaje
individua- | se aumenta en el flanco de subida de la entrada A
les y se disminuye en el flanco de subida de la entrada B.
Si ambas entradas aumentan al mismo tiempo el contaje Sensor '
) . fotoeléctrico Salida BCD Al
no varia. El contaje se aumenta cuando la entrada B ————— Jutémata
es posterior a la entrada A y se disminuye cuando programable
la entrada B es anterior a la entrada A.
Entrada A H
L Incremento
Entrada B 'I'_‘ ] ] )//(
Entrada HOLD —1 Decremento
3 3
2 2 2 r
1 1 1
Contaje __ 0
F2 Esta funcidn se utiliza normalmente cuando se conectaa un | Deteccién de posicién y velocidad en una cinta transportadora de obleas
Entradas | encoderincremental rotativo. El contaje se incrementa en el | de semiconductores
de diferen- | flanco de bajada de la entrada B cuando la entrada A esta Oblea
cia de fase | en OFF. El contaje se disminuye en el flanco de bajada de
la entrada B cuando la entrada A esta en OFF.
Entrada A E ]
—=EEETE= (Ver nota 2.)
Entrada B E 3 ¥ ¥ ¥ £1 4] 73
Entada e
HOLD L ; : s 1 1 —
- 2 i
1 10 11
Contaje 0 0
F3 Contada en el flanco de subida de la entrada A
Entrada H
. Entrada A
de contaje L £1 5]
de pulsos Entrada H ——
P HOLD L
6 Salida BCD Al
5 r ————— autémata
4 programable
3
2
;
Contaje __ 0

Nota: 1. Significado de H y L en el display

Simbolo Método Entrada sin
de entrada tension
H Cortocircuito
L Abrir

2. Requiere al menos la mitad del ancho de sefial minimo.

Si esta presente menos la mitad se producira un error
de contaje de +1.

Configuracion del tipo de entrada

NA: Pulso NC: Pulso
de tensioén alto de tension bajo
Entrada sin contactoo | 80 Y
de pulso de tension
Contacto i i
F-100 Medidor de pulsos de contaje ascendente/descendente K3HB-C
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H ;Qué es preescala?

La preescala convierte cualquier valor de contaje en cualquier valor
numérico.

Para visualizar CICICICLEC] mm en un sistema que entrega 250 pulsos
para una alimentacién de 0,5,
la longitud por pulso = 500 mm (0,5 m) + 250 = 2.
1. El valor de preescala del modelo K3HB-C se configura utilizando
la mantisa X x exponente Y, de tal manera que el valor
de preescala = 2.0000 x 10°,
X =2.000,eY =00.
2. A continuacion configure la posicion del indicador decimal
en un digito a la derecha del indicador decimal: oooo.o

Encoder

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir milimetros a pulgadas, multipliqgue por 0,03937. Para convertir gramos a onzas multiplique por 0,03527.

Cat. No. N135-ES2-02 Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estén sujetas a cambio sin previo aviso.

Medidor de pulsos de contaje ascendente/descendente K3H B-C F-101
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