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CX-Motion

Crea programas para controlar el controlador Motion y monitoriza el estado del mismo

Proporciona el entorno ideal para el soporte de Motion Control, desde el desarrollo
de programas de controladores Motion hasta el funcionamiento completo del sistema.

Caracteristicas principales

El Software CX-Motion se puede utilizar para crear, editar e imprimir los distintos parametros, datos de posicién y
programas Motion Control (cédigo G) necesarios para operar los controladores Motion, transferir los datos a la
unidades Motion Control y monitorizar la operacién de las mismas. Aumente la productividad de todos los pasos
del proceso de Motion Control, desde el desarrollo del programa hasta el funcionamiento del sistema.

Programas Motion Control

Creacion sencilla de parametros y programas de cédigo G de Motion Control.

Configuracion del sistema con CS1W-MC421/221
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Funcién de carga automatica

Especificaciones

Ideal para lineas de produccion flexibles y de lotes pequefios Funciones Crear/transferir/imprimir varios parametros, datos de posicion
N N T basicas y el programa MC, transferir datos a la unidad MC y

Se pueden almacenar en disco varios programas y datos de posicién para monitorizar el estado de operacién de la unidad MC.

el ordenador donde se ejecuta el Software CX-Motion y el programa/datos

de posicién requeridos se pueden sustituir en la unidad Motion Control Otras funciones  Carga automatica, seguimiento de los datos del servo

cuando sea necesano_‘ De_ ,eSte, m_Odo se _puedgp utilizar més de Archivos creados  Archivos de proyecto de CX-Motion (*.mci) Contenido:
100 programas de aplicacién distintos. Si se utiliza el ordenador para Pardmetros del sistema, datos de posicién, programa,
almacenar datos de la unidad MC, puede haber disponible una amplia secuencias de comandos, etc.

variedad de programas para su ejecucion.

Entorno de operacién

Ordenador con CX-Motion CPU: Pentium a 100 MHz o CPU mas rapida
Trabajo n® X
T“Z:?:a"'fz"“ Sistema operativo: Windows 95, 98, NT4.0, W2000 o XP.
Ne de 5 — e I
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Unidad MC ~ CPU Serie CS, serie C200HX/HG/HE y serie CVM1/CV
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TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No. I27E-ES-01 Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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