R88L-EC-FW/GW-[]

OMmRON

Motor lineal Accurax

Nuevos motores lineales con mayor eficiencia

Motores de nucleo de hierro para operaciones de alta

velocidad y de ciclo de trabajo elevado y motores sin

hierro para aplicaciones sin rizados y muy dinamicas.

Ambos motores y familias ofrecen unas ventajas

de rendimiento y precision sin igual.

¢ Disponibilidad de modelos de ntcleo de hierro y sin hierro

* Posicionamiento preciso y dinamica elevada

¢ Compacto y plano para motores con nucleo de hierro

* Motores sin hierro con excelente relacion entre fuerza
y peso

¢ Guia magnética de peso optimizado

* Conectores y sensores hall digitales opcionales

¢ Sensores de temperatura incluidos

Valores nominales
* Motores con nucleo de hierro —48 a 2.000 N (2.000 N
de fuerza maxima)
* Motores sin hierro—29 a 423 N (2.100 N de fuerza maxima)

Configuracion del sistema

(Consulte el capitulo de servodrives)

Bobina de motor

Sensor Sensor R88L-EC-GW

hall temp.
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Encoder

Guia magnética
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Servodrive Accurax G5
Modelos EtherCAT y analdgico/impulsos

Bobina de motor
R88L-EC-FW

Guia magnética
R88L-EC-FM

Motor lineal de
ntcleo de hierro

Motor lineal Accurax
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Combinacion de motor lineal/servodrive

Servodrive lineal
Bobina de motor lineal Modelo Accurax G5 EtherCAT Modelo Accurax G5 analégico/
impulsos
Tipo e ) Modelo 230V 400V 230V 400V
48N | 105N R88L-EC-FW-0303-ANPC | R88D-KNO2H-ECT-L| R88D-KNOBF-ECT-L| R88D-KTO2H-L | R88D-KTOBF-L
96N | 210N R88L-EC-FW-0306-ANPC | R88D-KNO4H-ECT-L| R88D-KN10F-ECT-L| R88D-KT04H-L | R88D-KT10F-L
RSL.EC.FW.] | 160N 400N . [R8BL-ECFW-0606-ANPC |R8BD-KNOBH-ECT-L| R88D-KN15F-ECT-L| RBBD-KTOBH-L | RBBD-KT15F-L
Motores de nicleo de | 240N | 600N | 900 ° |'Rg8L-EC-FW-0609-ANPC |R88D-KN10H-ECT-L|R88D-KN20F-ECT-L| R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
hierro 320N | 800 N R88L-EC-FW-0612-ANPC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N |1.600 N RB88L-EC-FW-1112-ANPC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760 N |2.000 N RB88L-EC-FW-1115-ANPC | R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
,’ 48N | 105N R88L-EC-FW-0303-APLC |R88D-KNO2H-ECT-L|R88D-KNOBF-ECT-L| R88D-KTO2H-L | R88D-KTOBF-L
/ 96N | 210N R88L-EC-FW-0306-APLC |R88D-KNO4H-ECT-L| R88D-KN10F-ECT-L| R88D-KTO4H-L | R88D-KT10F-L
160 N | 400 N ) R88L-EC-FW-0606-APLC |R88D-KNOBH-ECT-L| R88D-KN15F-ECT-L| R88D-KTO8H-L | R88D-KT15F-L
230 V/400 V 240N | 600N Egr?g‘c‘:ocrgg R88L-EC-FW-0609-APLC |R88D-KN10H-ECT-L| R88D-KN20F-ECT-L| R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
320N | 800 N R88L-EC-FW-0612-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N |1.600 N R88L-EC-FW-1112-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760 N |2.000 N R88L-EC-FW-1115-APLC |R88D-KN15H-ECT-L| R88D-KN30F-ECT-L| R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
20N | 100N R88L-EC-GW-0303-ANPS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-ANPS |R88D-KNOBH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
70N 240N _ . [R8BL-EC-GW-0503-ANPS [R8BD-KNOZH-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
ResLEC.Gw. ] | 40N [ 480N | o | RBBL-EC-GW-0506-ANPS |R8BD-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
Motores sin hierro | 210N | 720N R88L-EC-GW-0509-ANPS |R88D-KNOSH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
141N | 700 N R88L-EC-GW-0703-ANPS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
282N |1.400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS |R88D-KNOSH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
423N |2.100 N R88L-EC-GW-0709-ANPS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
29N | 100 N R88L-EC-GW-0303-APLS |R88D-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-APLS | R88D-KNO8H-ECTL - R88D-KTO8H-L -
87N | 300N R88L-EC-GW-0309-APLS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -
230V 70N [ 240N | . [R8BL-EC-GW-0503-APLS |R8BD-KNO2H-ECT-L - R88D-KTO2H-L -
140N [ 480N | o0 °°7 [ R8BL-EC-GW-0506-APLS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KT04H-L -
210N | 720N R88L-EC-GW-0509-APLS |R88D-KNO8H-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
141N | 700 N R88L-EC-GW-0703-APLS |R88D-KNO4H-ECT-L - R88D-KTO4H-L -
282N |1.400 N R88L-EC-GW-0706-APLS |R88D-KNOSH-ECT-L - R88D-KTO8H-L -
423N |2.100N R88L-EC-GW-0709-APLS |R88D-KN10H-ECT-L - R88D-KT10H-L -

Denominacion de tipo

Bobina de motor lineal

Componente de motor lineal Accurax

Tipo de motor

R88L-EC-FW-0303-ANPC

T

Codigo
FW
GW

Especificaciones

Bobina de motor de nucleo de hierro

Bobina de motor sin hierro

Ancho de iman

Especificaciones

Ancho de iman activo de 30 mm
Ancho de iman activo de 50 mm
Ancho de iman activo de 60 mm
Ancho de iman activo de 70 mm
Ancho de iman activo de 110 mm

Modelo de bobina

Series de motor

Cadigo

Especificaciones

C | Compacto (modelos
de nucleo de hierro)

S | Estandar (modelos sin hierro)

Opciones de conector

Cédigo

Especificaciones

NP

Sin conectores

PL

Con conectores

Codigo| Especificaciones
Modelo de 3 bobinas
Modelo de 6 bobinas
Modelo de 9 bobinas
Modelo de 12 bobinas

Modelo de 15 bobinas

06
09
12
15

Ndm.

de revision de disefio

Servosistemas de c.a.
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Guia magnética

Componente de motor lineal Accurax

R88L-EC-FM-03000-A

ResEC

Tipo de guia magnética

Codigo| Especificaciones

FM | Guia magnética de nticleo de hierro

GM | Guia magnética sin hierro

Ancho de iman

NUm. de revision de disefio

Longitud de guia

Codigo| Especificaciones
03 | Ancho de iman activo de 30 mm
05 | Ancho de iman activo de 50 mm
06 | Ancho de iman activo de 60 mm
07 | Ancho de iman activo de 70 mm
11 Ancho de imén activo de 110 mm

Sensor hall

Componente de motor lineal Accurax J

Tipo de sensor hall

magnética en mm

R88L-EC-FH-NNNN-A

Codigo| Especificaciones

FH | Sensor hall digital de nucleo de hierro
G

I

Sensor hall digital sin hierro

Ancho de iman

Codigo| Especificaciones
03 | Ancho de imén activo de 30 mm
05 | Ancho de imén activo de 50 mm
07 | Ancho de imén activo de 70 mm
NN | Marcador de posicion

NUm. de revision de disefio

Marcador de posicion

Especificaciones de servomotor lineal

Motores de nucleo de hierro R88L-EC-FW-[](230/400 VAC)

Tension 230/400 V
Modelo de motor lineal R88L-EC-FW-[] 0303-0 [ 0306-0 0606-0 | 0609-0 [ 0612-0 1112-0 | 11150
Velocidad maxima (100 V) m/s 2,5 2 1
Velocidad maxima (200 V) m/s 5 4 2
Velocidad maxima (400 V) m/s 10 8 4
Fuerza maxima"’ N 105 210 400 600 800 1.600 2.000
Corriente maxima™ A (eficaces) 3,1 6,1 10 15 20 20 25
Fuerza continua* N 48 96 160 240 320 608 760
Corriente permanente™® A (eficaces) 1,24 2,4 3,4 5,2 6,9 6,5 8,2
Constante de fuerza del motor N/A (eficaces) 39,7 46,5 93
FCEM V/m/s 32 38 76
Constante de motor NA/wW 9,75 13,78 19,49 23,87 27,57 41,47 46,37
Resistencia de fase Q 5,34 2,68 1,83 1,23 0,92 1,6 1,29
Inductancia de fase mH 34,7 17,4 13,7 9,2 6,9 12,8 10,3
Constante de tiempo eléctrica ms 6,5 7,5 8
Disipacion maxima de energia continua (W 32 63 88 131 175 279 349
(todas las bobinas)
Resistencia térmica K/w 2,20 1,10 0,78 0,52 0,39 0,23 0,18
Constante térmica de tiempo s 110 124 126
Fuerza de atraccién magnética N 300 [ 500 1020 | 1420 [ 1.820 3640 | 4440
Paso de polo magnético mm 24
Peso de unidad de bobina™ Kg 048 | 078 131 [ 184 | 237 445 | 545
Guia magnética de peso Kg/m 21 3,8 10,5
([I)imensiorll)es de placa de refrigeracion |mm 238 x 220 x 10 250 x 287 x 12 371 x 330 x 14
x an x a

Métodos de proteccion™

Sensores de temperatura incluidos (KTY-83/121 y CTP 110C), autorrefrigerados

Sensor hall

Digital (opcional)

Categoria de aislamiento

Categoria B

Tension max. del bus

560 Vc.c.

Resistencia de aislamiento

500 Vc.c., min. 10 MQ

Rigidez dieléctrica

2.750 V durante 1 seg

Temperatura maxima permitida de bobina

130°C

Humedad ambiente

20 a 80% (sin condensacion)

Temperatura maxima permitida de iman

70°C

! Temperatura de bobina aumentando en 6 K/s.

"2 Valores con una temperatura de bobina de 100°C y de imanes de 25°C. La unidad de bobina se debe instalar en funcién de los tamafios de placa de refrigeracién
indicados en la tabla'y se tiene que aplicar un flujo de aire de 2,5 m/s (25°C).

"3 Peso sin conector ni cable.

"4 2t se tiene que definir adecuadamente para aplicaciones de alta intensidad de corriente.

El resto de valores a 25°C (+10%).

Motor lineal Accurax
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Caracteristicas de fuerza y velocidad

R88L-EC-FW-0303-AxxC R88L-EC-FW-0306-AxxC
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
N N
120,0 250,0
1000 Operacion maxima Operacion maxima
! A \
\ - 200,0 =
\ T == | e = —_—
80,0 - \ _‘ \,
\ ! 150,0 -
60,0 . ! ; l
! . \ \ \\
00 I — \ N 100.0 17— \ N
00 T~ N T =l N
. — - ~ -
Operacion continua * -~ AN Operacién continua - . ~
Y N 50,0 Q
20,0 0 < < s ~ ~
. ~. ~ . T~ ~
. ~ N X Y ~
0,0 T T T T T T T 0,0 T — T T T T T
0 2 4 6 8 10 12 14 mis 0 2 4 6 8 10 12 14 mis
Busde 325 Vec.! — — Busde560Vcc2 - - - - Busde 160 Vc.c.® Busde 325 Vc.c! — — Busde560Vc.c.2 - - - - Busde 160 Vc.c.”®
R88L-EC-FW-0606-AxxC R88L-EC-FW-0609-AxxC
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
N N
450,0 700,0
Operacion maxima Operacion maxima
400,0 600,0
350,0 —== -
\ N 500,0 \
300,0 \ ! \
: \
250,0 400.0 T
v \ \ \
200,0 N A 300,0 N
. \ AN kY
150,0 —— < — . . N
— e L N 200,0 — 2
100,0 T—Gperacion confinua = ,\\\ Ny Operacién continua ~ * "~ ~ \ S ~
N ~ ~ .
50,0 . — 100,0 < — <
. ~ S " T~ ~
0,0 r — r r r T 0,0 v — r T T > T
0 2 4 6 8 10 12 mis 0 2 4 6 8 10 12 mis
Busde325Vec! — —Busde560Vcc?2 - - - - Busde 160 Vc.c.”d Bus de 325 Ve.c.”! — — Busde 560 Vc.c.”2 - - - - Busde 160 Vc.c."3
R88L-EC-FW-0612-AxxC R88L-EC-FW-1112-AxxC
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
N
900,0 1.800,0
Operacion maxima Operacién maxima
800,0 1.600,0 — —
—_— ﬁ ————— -~
700,0 \ = < 1.400,0 \ A
600,0 | 1.200,0 = !
. \ \ \ \ \
500,0 1.000,0 ¥ X
\ \ \ *. \ N
400,0 % A\ 800,0 x N
\ N N . N
300,0 = 600,0 —
TN~ . N Operacién continua *, o - N
200,0 Operacion continua AN I ~ 400,0 AN -
100,0 N < > 200,0 . >
X < - ~- k B ~
0,0 . - . . . . 0,0 >
0 2 4 6 8 10 12 mis ] 1 2 3 4 5 6 7
s
Busde325Vcc.!  — —Busde560Vc.c.? - - - - Busde 160 Vc.c.3 Bus de 325 Vc.c.”! — —Busde560Vc.c.? - - - - Busde 160 Vc.c.®
R88L-EC-FW-1115-AxxC
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
N Operacion maxima
2.100,0

—ﬁ_ —_——— N
1.800,0 - v
1.500,0 . !

N \ \\
1.200,0 5

. \

Y \
900,0 D \

—_—— N

—- .

600,0 >

Operacién continua * = —=_-_> —
.
300,0
f ~
v N
0,0
0 1 2 3 4 5 6 7
m/s
‘ Bus de 325 Vc.c.'! — —Busde560Vcc2 - - - - Busde 160 Vc.c.® ‘

*1 La tension de bus de c.c. corresponde a una tension de entrada de c.a. (Vagn) de 235 V o un valor superior.

*2 La tension de bus de c.c. corresponde a una tension de entrada de c.a. (Vagn) de 400 V o un valor superior.

*3 La tension de bus de c.c. corresponde a una tension de entrada de c.a. (Vagn) de 115 V o un valor superior.

Nota: El valor de bus de c.c. se calcula a partir de la siguiente féormula (donde se produce la caida de tensién de AV en el bus de c.c.):
DCBuS =V, oy x N2 - AV

Servosistemas de c.a.
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Motores sin hierro R88L-EC-GW-[] (230 Vc.a.)

Tension 230V

Modelo de motor lineal R88L-EC-GW-[1 | 0303-[] | 0306-[] | 0309-[1 | 0503-[] | 0506-[] | 0509-[1 | 0703-[] | 0706-] | 0709-[]
Velocidad maxima (100 V) m/s 8 2,2 1,2

Velocidad maxima (200 V) m/s 16 4.4 2,4

Fuerza maxima™’ N 100 200 300 240 480 720 700 1.400 2.100
Corriente maxima™! A (eficaces) 5 10 15 3,5 7.1 10,6 5,6 11,3 16,9
Fuerza continua™? N 29 58 87 70 140 210 141 282 423
Corriente permanente™ A (eficaces) 1,46 2,92 4,37 1,03 2,06 3,09 1,14 2,27 3,41
Constante de fuerza del motor N/A (eficaces) 19,9 68 124

FCEM Vim/s 16,2 55,5 101,2
Constante de motor N//w 5,07 7,16 8,78 9,74 13,77 17,13 18,15 25,67 32,02
Resistencia de fase Q 55 2,8 1,8 15,9 8 53 15,8 7.9 53
Inductancia de fase mH 1,8 0,9 0,6 13 6,5 4,2 28 14 9
Constante de tiempo eléctrica ms 0,35 0,8 1,8
Disipacién maxima de energia continua |W 39 79 111 46 95 140 82 163 247
(todas las bobinas)

Resistencia térmica*? K/W 1,81 0,90 0,65 1,26 0,63 0,42 1,04 0,52 0,34
Constante térmica de tiempo s 36 72 156

Fuerza de atraccién magnética N 0

Paso de polo magnético mm 30 42 57

Peso de unidad de bobina™ Kg 0084 [ 0,138 | 0,198 025 | 047 | 069 055 | 095 1,35
Guia magnética de peso Kg/m 4,8 11,2 24

Métodos de proteccion™ Sensores de temperatura incluidos CTN10k, CTP110C, autorrefrigerados

Sensor hall Digital (opcional)

Categoria de aislamiento Categoria B

Tension max. del bus 325 Vc.c.

Resistencia de aislamiento 500 Vc.c., min. 10 MQ

Rigidez dieléctrica 2.250 V para 1 seg

Temperatura maxima permitida de bobina 110°C

Humedad ambiente 20% a 80% sin condensacion

Temperatura maxima permitida de iman 70°C

"1 Serie 03 con temperatura de bobina aumentando en 40 K/s, serie 05 en 20 K/s y serie 07 en 20 K/s.

*2 yalores con una temperatura de bobina de 110°C y de imanes de 25°C. Unidad de bobina instalada en una superficie de aluminio refrigerada por agua. Atencién:
el resto de valores a 25°C. Los valores pueden tener una tolerancia del 10%.

"3 Peso sin conector ni cable.
"4 2t se tiene que definir adecuadamente para aplicaciones de alta sobrecarga de corriente.
El resto de valores a 25°C (+10%).

Caracteristicas de fuerza y velocidad

R88L-EC-GW-0303-AxxS R88L-EC-GW-0306-AXxS
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
20 20
18 18
16 P
1 Operacion maxima 16 1 Operacién maxima
14 I 14
12 12 I
7 ' q !
£ 10 | E0 [
8 ey By 6n ma
LR Operacion méaxima IR Operacion maxima
6 | e 6 S
g === = 44—+ “r=--.
) Operacién continua 1 Operacién continua 1
2
0 —1 : : ‘ 0 i : : ‘
0,0 20,0 40,0 60,0 80,0 100,0 120,0 0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0
[N] [N]
‘ Bus de 325 Vc.c.! - - - -Bus de 160 Vc.c.”2 ‘ Bus de 325 Vc.c.”! - - - - Busde 160 Vc.c.?
R88L-EC-GW-0309-AxxS R88L-EC-GW-0503-AxxS
Curvas F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
20 6
18
5
16 ] Operacién maxima
14 I 4 N
12 I Operacion maxima
o 1 o '
g0 I E3 I
8 = - IR Ttel
EE I Operacion maxima 2 hiL P
61— === e
| R | c.. Operacién maxima
4 = = c-
Operacién continua 1 1 T ST
2 I I Operacion continua Tee L .
0 0
0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0 300,0 350,0 0,0 50,0 100,0 150,0 200,0 250,0 300,0
IN] [N]
‘ Bus de 325 Vc.c.”! - - - - Busde 160 Vc.c.”? ‘ Bus de 325 Vc.c."! - - - - Bus de 160 Vc.c.2

Motor lineal Accurax 5
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R88L-EC-GW-0506-AxxS R88L-EC-GW-0509-AxxS
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
6 6
5 ° \.\
4 | 4
Operacién maxima . L
= . - Operacién maxima
ES | E3
2 e 2 - ——
I .l Operacion méxima ~.. Operacion maxima
1 T T 1 e N
. | Operacion continua el | Operacién continua Se.ll
0 T T T T T = T T 1
0,0 100,0 200,0 300,0 400,0 500,0 600,0 0,0 100,0 200,0 300,0 400,0 500,0 600,0 700,0 800,0
[N] [N]
\ Bus de 325 Vo.c'! - - - - Bus de 160 Vo.c.2 Bus de 325 Vo.c.! - - - - Bus de 160 V.0, 2
R88L-EC-GW-0703-AxxS R88L-EC-GW-0706-AxxS
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
3 3
25 2,5
h '
2 1 2 i
=z 1+ Operacion continuzr Operacién maxima = + Operacion continua
E 151 [ E 15T |
- el .l Operacion maxima
1 LI 1 b
| Tl Operacién maxima | . Operacién maxima
05 T BRI 05 T B
0 l - 0 T l — T T ! - .
0,0 100,0 200,0 300,0 400,0 500,0 600,0 700,0 800,0 0,0 200,0 400,0 600,0 800,0 1.000,0 1.200,0 1.400,0 1.600,0
[N] [N]
‘ Bus de 325 Vc.c.! - - - -Busde 160 Vc.c.”? Bus de 325 Vc.c.! - - - - Busde 160 Vc.c.”2
R88L-EC-GW-0709-AxxS
Curva F-V a 90% Ubus y bobinas a 100°C
3
2,5
.
2 i
v " _Operacion continua Operacién méxima
g 15
= ‘.. I
s
1 o
| "“~..  Operacion maxima
05 T <
~
| .
0 T T T T |
0,0 500,0 1.000,0 1.500,0 2.000,0 2.500,0
N
\ Bus de 325 Vool - - - - Bus de 160 Ve.c.? |

*1 La tension de bus de c.c. corresponde a una tensién de entrada de c.a. (Vagyn) de 235 V o un valor superior.

*2 La tension de bus de c.c. corresponde a una tension de entrada de c.a. (Vagy) de 115 V o un valor superior.

Nota: El valor de bus de CC se calcula a partir de la siguiente formula:

DCBuS = Vo x N2 = AV

Servosistemas de c.a.
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Nucleo de hierro R88L-EC-FW-03[]
Bobina del motor

Modelo L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0303-[J 105+0,5 79+0,15/-0,35 1
R88L-EC-FW-0306-] 153+0,5 127+0,15/-0,35 2

Dimensiones de bobina del motor con guia magnética y sensor hall (opcional)
L1

L2

M4

oY
S
A
\’o
12,4207
23,9+0,7
5

. 3
v Q 7
%. N 3 g
-\ ! ! (r;' @
97&@,@ 7::7:?::7::—[&7:::*:{:%: J
o % \%o
28 -0,2_| 18,6+0,7) % % i
/@% @o% Sensor hall (opcional) Guia magnética
5 )
20,5207 %, %@O nx 48
+0,15 %, 26:0,5_ 20 48 1
56 0,35 T, 2
A
%
%
) 1) i
(T 1
o
ol 3 o ] ) RN . fﬁi%g
o [ S —

Cable de sensor hall

— Unidades: mm
Especificaciones de cableado para motores con conectores

® o) Longitud del cable 50030 5
8 oe o Conector opcional Longitud del cable 500+30 Longitud del cable 500+30
0 2 Fabricado por Hypertac Conector opcional D-Sub de 9 pines (MACHO)
LRRAOBAMRPN182 (MACHO) 9 D-Sub de 9 pines (MACHO)
Cadigo de articulo de pin: 021.279.1020
Conector de alimentacion Conector de sensor de temperatura Conector de sensor hall (opcional)
N° de pin Cable Funcion Ne de pin Cable Funcién Nede pin|  Cable Funcién
1 Negro-1 Fase U 1 No se utiliza - 1 Marrén 5V
2 Negro-2 Fase V 2 No se utiliza - 2 Rojo Hall U
3 Verde/amarillo | Conexién a tierra 3 No se utiliza 3 Gris Hall V
4 Negro-3 Fase W 4 No se utiliza 4 Amarillo Hall W
5 No se utiliza 5 No se utiliza 5 Blanco GND
6 No se utiliza 6 Blanco PTC 6 No se utiliza | No se utiliza
7 Marrén PTC 7 No se utiliza | No se utiliza
$_de§;o;§:;geizfz1:;zte: 8 Verde KTY 8 No se utiliza | No se utiliza
[ g e v
LPRAOGBFRBN170 9 Amarillo KTY 9 | No se utiliza [ No se utiliza
Carcasa Pantalla - Carcasa | Pantalla -

Guia magnética

Modelo L1 (mm) n Peso aproximado (Kg/m)
R88L-EC-FM-03096-A 96 1 2,1
R88L-EC-FM-03144-A 144 2
R88L-EC-FM-03384-A 384 7
epgs nd 12 ‘ﬁfm\ oot 12 e
<) pare
&) _ Wq)l‘ _ 1@! _ Tdf _ 1@! _ 1@! _ 1@! _ o &
o V
g & ol ) -
P O g
1 (S5) ut—" 4>) u—— (<) a—— | >) a——— (<) e—— ) Sn—— <) u——— | 2) | Sl E
J 275 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 205 L -
nx48 ?’)I,
o
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Nucleo de hierro R88L-EC-FW-06[]
Bobina del motor

Modelo L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-0606-] 153+0,5 127+0,15/-0,35 2
R88L-EC-FW-0609-[] 201+0,5 175+0,15/-0,35 3
R88L-EC-FW-0612-[] 249+0,5 223+0,15/-0,35 4

Dimensiones de bobina del motor con guia magnética y sensor hall (opcional)

N~ L1 o
4 o 33 |3
) Q A 2| A M4 Q|
Os & o @ - W’ ml 3
®
|
S
7 :{D
N =TT — - T - T— It
Sensor hall (opcional) \ Guia magnética
n x 48
0
] 26:0,5 20 48 11
&

+0,15
80 -0,35

Cable de sensor hall

9l

.

Especificaciones de cableado para motores con conectores

O' ) Longitud del cable 500+30 1 5
% o8 Conector opcional Longitud del cable 500+30
0 Fabricado por Hypertac 0000 Conector opcional
LRRAO6AMRPN182 (MACHO) > 9 .
Cédigo de articulo de pin: 021.279.1020 6 D-Sub de 9 pines (MACHO)
Conector de alimentacién Conector de sensor de temperatura
Ne de pin Cable Funcién Ne de pin Cable Funcién
1 Negro-1 Fase U 1 No se utiliza
2 Negro-2 Fase V 2 No se utiliza
3 Verde/amarillo | Conexién a tierra 3 No se utiliza
4 Negro-3 Fase W 4 No se utiliza
5 No se utiliza 5 No se utiliza -
6 No se utiliza 6 Blanco PTC
7 Marrén PTC
Conector correspondiente: 8 Verde KTY
Tipo de conector macho: 9 Amarillo KTY
LPRA0O6BFRBN170
Carcasa Pantalla
Guia magnética
Modelo L1 (mm) Peso aproximado (Kg/m)
R88L-EC-FM-06192-A 192 3,8
R88L-EC-FM-06288-A 288
®5><4 12 00 a\ba\o‘\n
POr pl ca0e”
Ca) “)a(a
| I oF—— e —oF———oF———F—— &
o o
@ ~

27

Unidades: mm

1
° Longitud del cable 500+30
6 0 D-Sub de 9 pines (MACHO)
Conector de sensor hall (opcional)
N° de pin Cable Funcién
1 Marrén 5V
2 Rojo Hall U
3 Gris Hall V
4 Amarillo Hall W
s Blanco GND
6 No se utiliza | No se utiliza
7 No se utiliza | No se utiliza
8 No se utiliza | No se utiliza
9 No se utiliza | No se utiliza
Carcasa Pantalla -

2

‘, o o ()\‘ %I'
| < | 5
-
S
;),—
o
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Nucleo de hierro R88L-E
Bobina del motor

C-FW-110]

Modelo L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-FW-1112-[] 249+0,5 223+0,15/-0,35 4
R88L-EC-FW-1115-[] 297+0,5 271+0,15/-0,35 5

Dimensiones de bobina del motor con guia magnética y sensor hall (opcional)

L1
N~ o~
o ?I" ?I" L2 O%
. ay T 9
s 7 o @ M4 ° s
‘ o
‘bgo + 4 ‘\ ?; \Qz
an \ : -
\ ) s
Sensor hall (opcional) Guia magnética
s 6+0
— 55,6+0,7
65-02 * n x 48
n
57,507 | 3 @ 26:0,5 20 48 11
3 2
+0,15 3 ®
130-0,35
] _ 0
i U ~ _
//7”’ w0
- >
Cable de sensor hall !
! - _ - -
1

Especificaciones de cableado para motores con conectores

o® O Longitud del cable 500+30 1 5
2) o8 Conector opcional a—a Longitud del cable 50030
Fabricado por Hypertac m Conector opcional
30 LRRAOGAMRPN182 (MACHO) 6-="—~29  D.suwde9 pines (MACHO)

Cédigo de articulo de pin: 021.279.1020

— <5
o] o
9

Unidades: mm

Longitud del c:

able 50030

D-Sub de 9 pines (MACHO)

Conector de alimentacion Conector de sensor de temperatura Conector de sensor hall (opcional)
Ne de pin Cable Funcién Ne de pin Cable Funcion Ne de pin Cable Funcion
1 Negro-1 Fase U 1 No se utiliza 1 Marrén 5V
2 Negro-2 Fase V 2 No se utiliza 2 Rojo Hall U
3 Verde/amarillo | Conexion a tierra 3 No se utiliza 3 Gris Hall V
4 Negro-3 Fase W 4 No se utiliza 4 Amarillo Hall W
5 No se utiliza 5 No se utiliza - 5 Blanco GND
6 No se utiliza 6 Blanco PTC 6 No se utiliza | No se utiliza
7 Marrén PTC 7 No se utiliza | No se utiliza
. 8 Verde KTY 8 No se utiliza | No se utiliza
Conector correspondiente: 3 - KTY 3 N iza| No se utiiza
Tipo de conector macho: Amarillo o se utiliza
LPRAO6BFRBN170 Carcasa Pantalla Carcasa Pantalla
Guia magnética
Modelo L1 (mm) n Peso aproximado (Kg/m)
R88L-EC-FM-11192-A 192 3 10,5
R88L-EC-FM-11288-A 288 5
|4 WD)
& Porsp); : . d‘;?ala\ vaio!® P
acq) (22 c?
“ ‘ @I — \G-)J’ _ 1@( — 1@( _ 1@( — &f ©
=} o
2} o
%,
N |
§l ——_— '
i A o) 3
' I N H
D , D , D , D _ @D , D - -
" WL JWL JWL I ] I }‘ < H‘ z
[
- 26 48 48 48 48 48 (22)] \
nx48 3
@
=]
L1

Motor lineal Accurax



OmRON

Sin hierro R88L-EC-GW-03[]

Bobina del motor

77To0s[A] [

5,5+0,1

p—
e eobina Superfcie de montaje de
del motor yugo magnético

Modelo L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0303-[] 95,4 3
R88L-EC-GW-0306-] 155,4 6
R88L-EC-GW-0309-[] 215,4 9

L2
n x 20
0
20 35 o 10 |
235 253
T
e e S 022 |
Motor con guia magnética (numero de pedido diferente) 55
55_,
=|: o o o o o o o o o ‘ O
[ T 1 W° P
| . | | i
[ -
ISR o v o v o o ol o
Ll
Motor con sensor hall (opcional)
L1
C :L[ ] e} o e} o o o o o ]

55

Especificaciones de cableado para motores con conectores

Unidades: mm

6
5 1 Longitud del cable 1.000+30 1 1 5
Conector opcional  — 5 Longitud del cable 500+30 R e Longitud del cable 500+30
Fabricado por Hypertac ama Conector opcional m D-Sub de 9 pines (MACHO)
4 2 SROC06JMSCN169 (MACHO) D a—— D-Sub de 9 pines (MACHO) 6 — 9
3 Cédigo de articulo de pin: 021.423.1020 6 9  D-Subde 9 pines
Conector de alimentacién Conector de sensor de temperatura Conector de sensor hall (opcional)
N° de pin Cable Funcién N° de pin Cable Funcion N° de pin Cable Funcion
1 Negro Fase U 1 No se utiliza 1 Marrén 5V
2 Rojo Fase V 2 No se utiliza 2 Rojo Hall U
3 Blanco Fase W 3 No se utiliza 3 Gris Hall vV
4 No se utiliza - 4 No se utiliza 4 Amarillo Hall W
5 No se utiliza - s No se utiliza - 5 Blanco GND
6 Verde Conexion a tierra 6 Blanco PTC 6 No se utiliza | No se utiliza
7 Marrén PTC 7 No se utiliza | No se utiliza
Conector correspondiente: 8 Verde NTC 8 No se utiliza | No se utiliza
Tipo de conector macho: 9 Amarillo NTC 9 No se utiliza | No se utiliza
SPOCOBKFSDN169 Carcasa Pantalla - Carcasa Pantalla -
Guia magnética
Modelo L1 (mm) n Peso aproximado
(Kg/m)
R88L-EC-GM-03090-A 90 2 438
R88L-EC-GM-03120-A 120 3
R88L-EC-GM-03390-A 390 12
- N 55
55 ‘
L1

=
p
15 ol
m\s @ mq;m\m“

1

1

TR S S S S S S SN S S S

) 30 ‘.

nx 30

10

Servosistemas de c.a.



OMmRON

Sin hierro R88L-EC-GW-05[]

Bobina del motor

Modelo L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0503-[] 123,4 106 3
R88L-EC-GW-0506-[] 207,4 190 6
R88L-EC-GW-0509-[] 2914 274 9
L2
nx28 5
28
12
245 | - %
5 [ A, S A AN AN AU S 0 5§ % e
= @/"W del motor
Motor con guia magnética (numero de pedido diferente) 8.2
8,2

8,2+0,1

Superficie de montaje de
yugo magnético

82

105

28,4

L1
coz o o (¢} e} o o o o e}
[t} 5 253,2
0 I
i o
L.
Unidades: mm
Especificaciones de cableado para motores con conectores
6
5 1 Longitud del cable 1.000+30 1 1 5
Conector opcional a— Longitud del cable 500+30 S~ Longitud del cable 500+30
Fabricado por Hypertac m Conector opcional m D-Sub de 9 pines (MACHO)
4 > SROC0BJMSCN169 (MACHO) ———9  p.swdeo pines (MACHO) =<9
3 Cadigo de articulo de pin: 021.423.1020
Conector de alimentacién Conector de sensor de temperatura Conector de sensor hall (opcional)
N° de pin Cable Funcion N° de pin Cable Funcién N° de pin Cable Funcion
1 Negro Fase U 1 No se utiliza 1 Marrén 5V
2 Rojo Fase V 2 | Nose utiiza 2 Rojo Hall U
3 Blanco Fase W 3 No se utiliza 3 Gris Hall V
4 No se utiliza 4 No se utiliza 4 Amarillo Hall W
5 No se utiliza - 5 No se utiliza - 5 Blanco GND
6 Verde Conexion a tierra 6 Blanco PTC 6 No se utiliza | No se utiliza
7 Marrén PTC 7 No se utiliza | No se utiliza
Conector correspondiente: 8 Verde NTC 8 No se utiliza | No se utiliza
Tipo de conector macho: 9 Amarillo NTC 9 No se utiliza | No se utiliza
SPOCOBKFSDN169 Carcasa | Pantalla - Carcasa | Pantalla
Guia magnética
Modelo L1 (mm) n Peso aproximado (Kg/m)
R88L-EC-GM-05126-A 126 2 11,2
R88L-EC-GM-05168-A 168 3
R88L-EC-GM-05210-A 210 4
R88L-EC-GM-05546-A 546 12
L1
D55
o
@ @ @ @ @ @ @ @D @ @
&—60— 00— — O 60— & —O0—6——©
nx42 21
[
e —
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Sin hierro R88L-EC-GW-07[]

Bobina del motor

Modelo L1 (mm) L2 (mm) n
R88L-EC-GW-0703-[] 151,4 134 3
R88L-EC-GW-0706-[] 265,4 248 6
R88L-EC-GW-0709-[] 379,4 362 9

L2
nx38 5
38 v“:’.
% -
Motor con guia magnética (nimero de pedido diferente)
Ig o o o o o o o o o o

(@) (@) (@)
Motor con sensor hall (opcional)
L1
— O o} o} o} o} o} o o o} o}
[EH=i
I
=
@ 5

Especificaciones de cableado para motores con conectores

%
————{%¢

hsd . A 2
g gl
©o
©

16,5

124,8

48

Unidades: mm

D-Sub de 9 pines (MACHO)

6
5 1 Longitud del cable 1.000+30
Conector opcional 1 5 Longitud del cable 500+30 I~ 5 Longitud del cable 500:30
Fabricado por Hypertac m Conector opcional m
4 2 SROCOBJMSCN169 (MACHO) JUALLNG
3 Codigo de articulo de pin: 021.423.1020 6—~——=g D-Subde?9 pines (MACHO) 6 9
Conector de alimentacion Conector de sensor de temperatura Conector de sensor hall (opcional)
N° de pin Cable Funcién N° de pin Cable Funcién N° de pin Cable Funcién
1 Negro Fase U 1 No se utiliza 1 Marrén 5V
2 Rojo Fase V 2 No se utiliza 2 Rojo Hall U
3 Blanco Fase W 3 No se utiliza 3 Gris Hall V
4 No se utiliza - 4 No se utiliza 4 Amarillo Hall W
5 No se utiliza B 5 No se utiliza 5 Blanco GND
6 Verde Conexion a tierra 6 Blanco PTC 6 No se utiliza | No se utiliza
7 Marrén PTC 7 No se utiliza | No se utiliza
Conector correspondiente: 8 Verde NTC 8 No se utiliza | No se utiliza
ngo de c;:ec[;i‘r'macho, ;) Amarilo NTC 9 No se utiliza | No se utiliza
SPOCOGKFSDN169 Carcasa | _Pantalla Carcasa | _Pantalla
Guia magnética
Modelo L1 (mm) n Peso aproximado (Kg/m)
R88L-EC-GM-07114-A 114 1 25,5
R88L-EC-GM-07171-A 171 2
R88L-EC-GM-07456-A 456 7
L1
57
nx57 285

12
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Unidad del convertidor serie opcional

Especificaciones

Modelo del convertidor serie R88A-

SCO1K-E [ SCO02K-E

Descripcion

Convertidor serie desde 1 Vpp hasta la transmision de datos de serie G5 y con entrada de sensor hall

Sensor de temperatura

Deteccion de sensor KTY de la bobina de motor de  [Deteccion de sensor CTN de la bobina de motor sin
nucleo de hierro hierro

Caracteristicas eléctricas

Tension de alimentacion

5 Vc.c., 250 mA maximo suministrados por el accionamiento

Resolucién estandar

Factor de interpolaciéon 100 méas recuento de cuadratura

Frecuencia de entrada maxima

400 kHz 1 Vpp

Sefiales de entrada analdgica
(cos, sen, Ref)

Amplitud de entrada diferencial: 0,4 V a 1,2 V Nivel de sefial de entrada: 1,5V a 3,5V

Sefales de salida

Datos de posicién, informacién de sensor de temperatura y hall, y alarmas

Método de salida

Transmision de datos serie

Ciclo de transmision

<42 ps

Caracteristicas
mecdnicas

Resistencia a vibraciones

98 m/s® max. (1 a 2.500 Hz) en las tres direcciones

Resistencia a golpes

980 m/s?, (11 ms) dos veces en tres direcciones

Condiciones ambientales

Temperatura de operacion

0a55°C

Temperatura de almacenamiento

—20 a 80°C

Humedad

Humedad relativa del 20% al 90% (sin condensacion)

87 1045
. 83,5
cosoces [T 0000 JJ1Y
. o g i o
¢ g%oo%oo%oooooéﬁ & &8 ﬁ @Y 8
5 <
92,5
B2 s
N [
<
N° de pin control N° de pin control
Salida de_datgs serie 1 PS Interfaz del sensor de 1 No se utiliza
a servodrive lineal 2 /PS temperatura sin sensor hall 2 No se utiliza
3 No se utiliza 3 No se utiliza
4 No se utiliza 4 No se utiliza
8 —
g 15 5 No se utiliza 5 No se utiliza
6 No se utiliza 6 PTC
7 No se utiliza 7 PTC
o 8 5V 8 KTY/NTC
—
1 ﬂ 9 oV Conector D-Sub de 9 KTY/NTC
10 No se utiliza 9 pines (hembra) Carcasa | Pantalla
Conector D-Sub de " No se ut!I!za
15 pines (macho) 12 No se utiliza
13 No se utiliza
14 No se utiliza
15 Proteccion interna
Carcasa | Pantalla
N° de pin control N° de pin control
Entrada de encoder 1 SDA* Interfaz de los sensores 1 5V
1 Vpp con NUMERIK 2 ScL* de temperatura y hall 2 Hall U
S e oA éndar 3| Nose utiiza 3 [HalVv
prog 4| /Senal Ref (Uo) 4 [Haiw
5 /Sefal cos (Uz2-) 5 GND
6 /Sefal sen (U1-) 6 PTC
7 No se utiliza 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
9 oV Conector D-Sub de 9 | KTY/NTC
10 No se utiliza 9 pines (hembra) Carcasa | Pantalla
Conector D-Sub de 1 No‘se utiiza
15 pines (hembra) 12 | Sefial Ref (Uo)
13 Senal cos (U2)
14 Sefal sen (U1)
15 Proteccion interna (IS)
Carcasa | Pantalla

*Reservado. No utilizar

Nota: Debido a que los pines 6, 7, 8 y 9 de los conectores CN2 y CN3 estan conectados internamente, el sensor de temperatura se puede conectar a ambos conectores.
Cuando sea necesario el sensor hall, utilice el mismo cable para las sefiales de temperatura y hall, y el conector CN2.

Motor lineal Accurax
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Tabla de seleccion

(Consulte el capitulo de servodrives)

D
15

Servodrive Accurax G5
Modelos EtherCAT y analégico/impulsos

g

Opciones de servodrive

I Cable de
@ convertidor @
cabl ce oot s
alimentacion @ impulsos A/B
Unidad del convertidor serie opcional
@ Cable de
Cable de Cable de extension
extension extension para encoder
para SinCos
sensor hall EresglEy opcional
opcional

g% sinCos m:

i Encoder de
i impulsos A/B

Guia magnética R88L-EC-FM

Encoder SinCos/encoder de impulsos A/B

&

s
Motores con bobina de nicleo
de hierro R88L-EC-FW

O)

Motores lineales de nticleo
de hierro y sin hierro

Nota: Los simbolos M®@® ... muestran la secuencia recomendada para seleccionar el motor lineal, los cables y el convertidor serie para un sistema de motor lineal.
Motores lineales

R88L-EC-FW-[] Tipo de nucleo de hierro
Trifasico/monofasico de 230 Vc.a., trifasico de 400 Vc.a.

Servodrive lineal
Piezas de motor lineal (@) Accurax G5 EtherCAT y analégico/
impulsos
. c 3
Simbolo n';l::i'::l rﬁgiir;aa (® Bobina de I:;;‘.‘rtr%r deinucleoide (@ Guia magnética S?‘%Ior 230V 400 V
0E) 48N 105 N R88L-EC-FW-0303-ANPC | R88L-EC-FM-03096-A R88D-K[J02H-[JJJ-L| R88D-KI06FII-L
©0) 96 N 210N RBL-EC-FW-0306-ANPC | oo EC-FM-03144-A R88D-KJ04H-CI0-L| R88D-K110FIIT-L
R88L-EC-FM-03384-A

160 N 400N_| Bobina sin | RBBL-EC-FW-0606-ANPC | o - R88D-KJ08H-LJJJ-L| R88D-K5FLII-L

, 240N 600 N_| conectores | R88L-EC-FW-0609-ANPC | oo "coron 2™ | < |R88D-KI10H-CC-L| Re8D-KI20FLIII-L
/’ 320 N 800 N R88L-EC-FW-0612-ANPC Z  |R88D-K15H-CII-L| R88D-KLISO0FLIIL-L
608 N | 1.600 N R8BL-EC-FW-1112-ANPC | R88L-EC-FM-11192-A | Z [R88D-K[J15H-T0C-L| R88D-KOI30FLIIT-L

760N | 2.000 N R88L-EC-FW-1115-ANPC | R88L-EC-FM-11288-A | T [R88D-K115H-LIJ-L| R88D-KI30FLILILI-L

48N 105 N R88L-EC-FW-0303-APLC | R88L-EC-FM-03096-A | ' |R88D-K[102H-[JJJ-L| R88D-KI06FII-L

R88L-EC-FM-03144-A | 3

96 N 210N R8BL-EC-FW-0306-APLC | Rgg| EC.FM-03384-A | 5 | N8BD-KTO4H-CITI-L| REBD-KTIOFTIITAL

160 N 400N_| Bobina con | R8BL-EC-FW-0606-APLC | o o %  [R88D-K108H-JJJ-L| R88D-K5FLII-L

240N 600 N_| conectores | RBBL-EC-FW-0609-APLC | oo "r <"ryodone ™y R88D-K[110H-[JJJ-L| R88D-K[120FIJ-L

320N 800 N R88L-EC-FW-0612-APLC R88D-K115H-LJJJ-L| R88D-KI30FLIJ-L

608 N | 1.600 N R88L-EC-FW-1112-APLC | R88L-EC-FM-11192-A R88D-K[J15H-[JJJ-L| R88D-K[I30FII-L

760N | 2.000 N R88L-EC-FW-1115-APLC | R88L-EC-FM-11288-A R88D-K[115H-LI I J-L| R88D-KI30F I I I-L

14
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R88L-EC-GW-[ Tipo sin hierro

Monofasico/Trifasico de 230 Vc.a.

Piezas de motor lineal

Servodrive lineal

@Accurax G5
: Fuerza | Fuerza . . . - 230 V 230V
Tipo norhinal eaima @ Bobina de motor sin hierro (@ Guia magnética (® Sensor hall (EtherCAT) (i:m;{ﬁgg:sz;/
29N | 100N R88L-EC-GW-0303-ANPS | Rg8L-EC-GM-03090-A R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KTO2H-L
58N | 200 N R88L-EC-GW-0306-ANPS | R88L-EC-GM-03120-A | R88L-EC-GH-03NN-A | R88D-KNOSH-ECT-L | R88D-KTO8H-L
87N [ 300N R88L-EC-GW-0309-ANPS | R88L-EC-GM-03390-A R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KT10H-L
70N [ 240N R88L-EC-GW-0503-ANPS | R88L-EC-GM-05126-A R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KTO2H-L
Bobina sin _EC- X _ R88L-EC-GM-05546-A N N X N R
140N | 480N Bobina sin R88L-EC-GW-0506-ANPS R EG OMostaa | R8BL-EC-GH-05NN-A R88D-KNO4H-ECT-L | R88D-KTO04H-L
210N | 720N R88L-EC-GW-0509-ANPS | Rgg| -EC-GM-05210-A R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KTO8H-L
141N | 700N R88L-EC-GW-0703-ANPS | Rg8L-EC-GM-07114-A R88D-KNO4H-ECT-L | R88D-KT04H-L
282 N [1.400 N R88L-EC-GW-0706-ANPS | R88L-EC-GM-07171-A | R88L-EC-GH-07NN-A | R88D-KNOSH-ECT-L | R88D-KTO8H-L
423N [2.100N R88L-EC-GW-0709-ANPS | R88L-EC-GM-07456-A R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KT10H-L
29N | 100N R88L-EC-GW-0303-APLS | R88L-EC-GM-03090-A R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KT02H-L
58N | 200N R88L-EC-GW-0306-APLS | R88L-EC-GM-03120-A | R88L-EC-GH-03NN-A | R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KT08H-L
87N [ 300N R88L-EC-GW-0309-APLS | R88L-EC-GM-03390-A R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KT10H-L
70N [ 240N R88L-EC-GW-0503-APLS | R88L-EC-GM-05126-A R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KTO2H-L
140 N | 480 N | Bobina con [ Rg8L-EC-GW-0506-APLS | R88L-EC-GM-05546-A | oaq =~ o1 osnN.A | R88D-KNO4H-ECTL | R88D-KTO4H-L
conectores R88L-EC-GM-05168-A
210N | 720N R88L-EC-GW-0509-APLS | RagL-EC-GM-05210-A R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KTO8H-L
141N | 700N R88L-EC-GW-0703-APLS | R88L-EC-GM-07114-A R88D-KNO4H-ECTL | R88D-KT04H-L
282N [1.400 N R88L-EC-GW-0706-APLS | R88L-EC-GM-07171-A | R88L-EC-GH-07NN-A | R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KT0O8H-L
423N [2.100 N R88L-EC-GW-0709-APLS | R88L-EC-GM-07456-A R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KT10H-L

Servodrive

(@ Consulte el capitulo dedicado al servodrive Accurax G5 para obtener especificaciones detalladas de drive y la seleccién de accesorios.

Unidad de convertidor serie

Simbolo

Especificaciones

Modelo

®

Unidad de convertidor serie desde 1 Vpp hasta la transmision de datos serie G5 (con deteccion de sensor KTY de bobina de motor

de nucleo de hierro)

R88A-SCO1K-E

Unidad de convertidor serie desde 1 Vpp hasta la transmision de datos serie G5 (con deteccién de sensor CTN de bobina de motor

de nucleo sin hierro)

R88A-SCO02K-E

Nota: Si no se necesita un sensor de temperatura, no importa el convertidor que utilice.

Cable de convertidor serie a servodrive

Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
@ Drive lineal Accurax G5 a cable de 1,5 m|R88A-CRKNO001-5CR-E
convertidor serie. 3m |R88A-CRKNOO3CR-E
(Conectores R88A-CNK41L y DB-15) 5m |R88A-CRKNOOSCR-E
10 m |R88A-CRKNO10CR-E Elm )
15 m |R88A-CRKNO15CR-E
20 m |R88A-CRKNO20CR-E

Nota: Este cable se puede utilizar también para una disposicién de pines Numerik Jena estandar de encoder de impulsos A/B.

Cable de alimentacién

Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
@ Para motores lineales de nucleo de hierro [1,5 m|R88A-CAWKO001-5S-DE

R88L-EC-FW-0303-U 3m |R88A-CAWK003S-DE

R88L-EC-FW-0306-L] 5m |R8BA-CAWK0055-DE
10 m |R88A-CAWKO010S-DE
15 m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m |R88A-CAWK020S-DE (¢ =

Para motores lineales de ntcleo de hierro | 1,5 m|R88A-CAWL001-5S-DE

R88L-EC-FW-0606-[] 3m |R88A-CAWL003S-DE

R88L-EC-FW-0609-L] 5m |R88A-CAWL005S-DE

RB8L-EC-FW-0612-1) 10 m |R88A-CAWL010S-DE

R88L-EC-FW-1112-[1]

R88L-EC-FW-1115-[] 15 m |R88A-CAWLO015S-DE
20 m [R88A-CAWL020S-DE

Para motores lineales sin hierro 1,5 m|{R88A-CAWBO001-5S-DE

R88L-EC-GW-[J 3m |R88A-CAWB003S-DE
5m |R88A-CAWB005S-DE g
10 m |R8BA-CAWB010S-DE ) N=
15 m |R88A-CAWB015S-DE =
20 m [R88A-CAWB020S-DE

Motor lineal Accurax
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Cable de encoder lineal a convertidor serie

Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
Cable de extension para encoder lineal |1,5 m|R88A-CFKA001-5CR-E
Numerik Jena con convertidor serie 3m |[R88A-CFKAO03CR-E
R88A-SCO[IK-E (conector DB-15) 5m |R88A-CFKAOO5CR-E
(Este cable de extension es opcional) 10 m |R8BA-CFKAQ10CR-E
15 m |R88A-CFKA015CR-E
Cable de extension para encoder lineal [1,5 m|R88A-CFKC001-5CR-E
Renishaw con convertidor serie 3m |[R88A-CFKCO03CR-E
R88A-SCOLIK-E (conector DB-15) 5m |R88A-CFKCO05CR-E )
(Este cable de extension es opcional) 10 m |RBBA-CFKCO10CR-E
15 m |R88A-CFKC015CR-E
Cable de extension para encoder lineal [1,5 m|R88A-CFKD001-5CR-E
Heidenhain con convertidor serie 3m |R88A-CFKDO0O3CR-E
R88A-SCO[IK-E (com_e’ctor DB-1§) 5m |R88A-CFKDO05CR-E
(Este cable de extension es opcional) 10 m |RBBA-CFKDO10CR-E
15 m |R88A-CFKDO15CR-E

Cable de sen

sores de temperatura y hall a convertidor serie

Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
@ Cable de extension de sensores de 1,5 m|R88A-CFKB001-5CR-E
temperatura y hall a convertidor serie 3m |R88A-CFKBOO3CR-E
R88A-SCOLIK-E (conector DB-9). 5m |R88A-CFKBOOSCR-E (¢
(Este cable de extension es opcional) 70 m |RBBA-CFKBOT10CR-E
15 m |R88A-CFKBO15CR-E
Conectores

Especificacion

Modelo

Conector de encoder del servodrive Accurax G5 (para CN4)

R88A-CNK41L

Conector del cable de alimentacién Hypertac IP67 para motores lineales de nucleo de hierro

LPRA-06B-FRBN170

Conector del cable de alimentacién Hypertac IP67 para motores lineales sin hierro

SPOC06KFSDN169

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No. 1160E-ES-02

Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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