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Jednotka rizeni pohybu Trajexia

Samostatna pokrocila jednotka fizeni pohybu

pouzivajici pohybovou sbérnici

MECHATROLINKA-II

» 160sa pokrocila koordinace pohybu prostfednictvim
robustni a rychlé pohybové sbérnice:
MECHATROLINK-II

» Podporuje fizeni polohy, rychlosti a to¢ivého
momentu

* V kazdé ose Ize provadét slozité interpolacni pohyby,
véetné funkci elektronické vacky a elektronicke
prevodovky

» Pokrocilé nastroje ladéni, v€etné funkci trasovani
a osciloskopu

* Moznost hardwarové registrace pro kazdou osu
serva

+ Rizeni servomotor(i, méni&d a 1/O signalli v jedné siti
pro fizeni pohybu

+ Viceulohova fidici jednotka umoznujici spousténi az
14 Uloh sou¢asné

+ Oteviena komunikace — vestavéné rozhrani
Ethernet, volitelna rozhrani PROFIBUS-DP,
DeviceNet a CANopen
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Technické parametry

Zakladni technické udaje jednotky Trajexia

Polozka Podrobnosti

Model TJ1-0

Okolni provozni teplota 0 az 55°C

Okolni provozni vihkost vzduchu 10 a2 90 % RH

Okolni teplota pfi skladovani -20az70°C

VIhkost okolniho vzduchu pfi skladovani max. 90 % (bez kondenzace)

Atmosféra Bez korozivnich plynt

Odolnost proti vibracim 10 az 57 Hz: (amplituda 0,075 mm)
zrychleni 57 az 100 Hz: 9,8 m/s? ve smérech X, Y a Z po dobu 80 minut.

Odolnost proti naraziim 143 m/s? 3krat v kazdém ze sméra X, Y a Z.

Izolaéni odpor 20 MOhm

Dielektricka pevnost 500 V

Stupen kryti 1P20

Mezinarodni normy CE, EN 61131-2, cULus, Lloyds (Modely TJ1-MCO04 a TJ1-MLO04 ¢ekaji na schvaleni cULus) v souladu se
smérnici RoHS

Jednotka fizeni pohybu Trajexia.

Polozka Podrobnosti
Model TJ1-MC16 TJ1-MC04
Pocet os 16 4 (+1 s pouzitim jednotky TJ1-FL02)
Pocet ménicl a I/O modulu Maximalné 8 (Méni€e v rezimu fizeni rychlosti nebo togivého momentu)
Pocet fidicich jednotek MECHATROLINK-II Lze pfipojit az 4 Fidici jednotky MECHATROLINK-II (viz nize TJ1-ML16/ML04)
Doba cyklu Volitelny rozsah 0,5 ms, 1 ms nebo 2 ms
Programovaci jazyk Jazyk pro programovani pohybd podobny jazyku BASIC
Viceulohovy provoz Az 14 soucasné bézicich uloh
Vestavené digitalni 1/0 16 vstupu a 8 vystupu k univerzalnimu pouziti
Mé&fici jednotky Nastavitelné uzivatelem
Dostupna pamét' pro uzivatelské programy 500 KB
Kapacita datového ulozisté Az 2 MB paméti flash
Ukladani programovych dat, jednotka pro fizeni pohybu|Pamét' SRAM zalohovana baterii a pamét' flash typu ROM
Ukladani programovych dat, osobni pocita¢ Zaloha na pevny disk osobniho pocitace je fizena softwarem Trajexia Motion Perfect.
Komunikaéni porty 1 ethernetovy port a 2 sériové porty
Aktualizace firmwaru Prostfednictvim softwarového nastroje Trajexia
Ethernetovy port Elektrické charakteristiky Kompatibilni se standardem IEEE 802.3 (100BaseT)
Konektor Ethernetovy konektor RJ45
Sériovy port Elektrické charakteristiky 1 konektor RS-232C a 1 konektor RS- 485/422A (volitelné pomoci pfepinace)
Konektor Konektor SUB-D9 (protéjSek pfiloZzen v baleni)
Synchronizace Synchronizace pomoci poc¢atecnich a koncovych bitli (asynchronni)
Pfenosova rychlost 1200/ 2400/ 4800/ 9600/ 19200/ 38400 b/s
Format prenosu Datovéa délka |7 nebo 8 bitu
Koncovy bit 1 nebo 2 bity
Bit parity Sudy/lichy/zadny
Rezim pfenosu bod-vice bodl (1:N)
Protokol pfenosu RS-232C (1:1) [Ridici protokol Host Link,

PodFizeny protokol Host Link,
ASCII — obecné vyuziti
RS-422A (1:N) [Ridici protokol Host Link,
Podfizeny protokol Host Link,
ASCII — obecné vyuziti
RS-485 (1:N)  |ASCII — obecné vyuziti

Galvanicka izolace Port RS-422A

Vyrovnavaci pamét' 254 bajtu

pro datovou komunikaci

Kontrola toku Zadna

Zakoncovaci ¢len Ano, volitelny pomoci pfepinace

Délka kabelu 15 m pro RS-232 a 500 m pro RS-422/485

Jednotka Trajexia MECHATROLINK-II Master

Polozka Technické udaje
Model TJ1-ML16 |TJ1—MLO4
Zafizeni fizena rozhranim MECHATROLINK-II Servopohony Junma MLII, Sigma-2 a Sigma-3, SmartSlice a jiné I/O jednotky a frekvenéni ménice V7, F7 a G7
Elektrické charakteristiky Kompatibilni se standardem MECHATROLINK
Komunikaéni porty 1 MECHATROLINK-II Master
Rychlost pfenosu 10 Mb/s
Komunikaéni cyklus 0,5 ms, 1 ms nebo 2 ms
Stanice typu Slave Osy nebo servopohony
Frekvencni ménice
1/0 moduly

2 Rizeni pohybu
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Polozka

Technické udaje

Pocet stanic na fidici jednotku / komunikaéni cyklus

Max. 16 stanic/ 2 ms Max. 4 stanice/ 2 ms

Max. 8 stanic/ 1 ms Max. 4 stanice/ 1 ms

Max. 4 stanice/ 0,5 ms (pouze pohony Sigma-3) Max. 4 stanice/ 0,5 ms (pouze pohony Sigma-3)

Dosah pfenosu

Max. 50 metru bez zesilovace

Jednotka Trajexia PROFIBUS Slave

Polozky

Technické udaje

Model

TJ1-PRT

Standard PROFIBUS

Kompatibilni se standardem PROFIBUS-DP EN50170 (DP-VO0)

Komunikaéni porty

1 jednotka PROFIBUS-DP Slave

Rychlost prfenosu

9,6, 19,2, 45,45, 93,75, 187,5, 500, 1500, 3000, 6000 a 12000 kb/s

Cisla uzll 0az99
Velikost I/0 0 az 120 slov (16bitovych), nastavitelné, v obou smérech
Galvanicka izolace Ano

jednotka Trajexia DeviceNet Slave

Polozky

Technické udaje

Model

TJ1-DRT

Standard PROFIBUS

Kompatibilni se standardem DeviceNet protokolu CIP edice 1

Komunikaéni porty

1 jednotka DeviceNet Slave

Rychlost pfenosu

125, 250 a 500 kb/s, automaticka detekce

Cisla uzll 0az63
Velikost I/10 0 az 32 slov (16bitovych), nastavitelné, v obou smérech
Galvanicka izolace Ano

Jednotka Trajexia CANopen

Polozky Technické udaje

Model TJ1-CORT

Elektrické charakteristiky Kompatibilni se standardem CAN 2.0 B
Komunikaéni porty 1 CANopen

Rychlost pfenosu

20, 50, 125 a 500 kb/s

Implementované standardy CiA

DS301, DS302

Podpora objektti PDO

8 TPDO a 8 RPDO

Mapovani objekttl PDO

Kazdy objekt PDO Ize mapovat do TJ1-MC16/04 VR, tabulky, analogového a digitalniho 1/0.
Mapovani a pfifazeni pocate¢ni adresy je realizovano pomoci piikazt BASIC (*)

Konfigurace jednotky CANopen Slave

Béhem spusténi a provozu Ize pomoci jazyku BASIC odeslat libovolnou zpravu SDO

Sit'ové stavy jednotky CANopen

Sit' jednotky CANopen Ize nastavit na pfedoperaéni a opera¢ni stav pomoci jazyku BASIC

Nouzové stavy jednotky CANopen Slave

Dostupné pomoci pfikazu BASIC

Galvanicka izolace

Ano

Poznamka: (*) Procesory jednotky TJ1-MC16/04 podporuji az 256 digitalnich a 36 analogovych 1/0 bodu.

Jednotka Trajexia pro flexibilni fizeni os

Polozky Technické udaje
Model TJ1-FLO2
Pocet os 2
Zpusob Fizeni +10V Analogovy vystup v rezimu uzaviené smycky nebo vystup sledu pulsl v reZimu oteviené smycky
N-kodér |Zpétna vazba o pozici/rychlosti 2 inkrementalni a absolutni n-kodéry
Podporované standardy absolutniho n-kodéru{SSI 200 kHz, EnDat 1 MHz a Tamagawa
Maximalni frekvence vstupu n-kodéru 6 MHz
Maximalni frekvence n-kodéru/ pulzniho 2 MHz
vystupu
Pomocné 1/10 2 rychlé registracni vstupy, 2 definovatelné vstupy, 2 vystupy povoleni, 4 vystupy pro polohové fizeni nebo
resetovani os
Galvanicka izolace Ano

Jednotka rozhrani SmartSlice MECHATROLINK-II

Polozka

Technické udaje

Model

GRT1-ML2

Elektrické charakteristiky

Kompatibilni se standardem MECHATROLINK

Komunikaéni cyklus

0,5, 1 nebo 2 ms

Zdroj napajeni

24V DC

Pocet pfipojitelnych soucasti

AZ 64 moduld o maximalni kapacité 128 bajti (*)

Mapovani I/0

Automatické mapovani analogovych a digitalnich 1/0O do procesoru TJ1-MC16/04

Konfigurace dil¢iho modulu

Nepodporovano

Podporované diléi moduly

Viz ¢ast informace pro objednani

Poznamka: (*) Procesory jednotky TJ1-MC16/04 podporuji az 256 digitalnich a 36 analogovych 1/O bod.

Jednotka fizeni pohybu Trajexia
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Jednotka fizeni pohybu Trajexia - TJ1-MC16/04
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Jednotka rozhrani SmartSlice MECHATROLINK-II - GRT1-ML2
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Komunikaéni jednotka SmartSlice - GRT1-ML2
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Informace pro objednani

= ‘ ow
Zdroj Jednotka Rizeni  Komunikaéni
napajeni fizeni pohybu os jednotka Slave

Jednotka fizeni pohybu Trajexia

Koncovy kryt

(soucasti jednotky pro fizeni pohybu)

Nazev Model
Jednotka Fizeni pohybu Trajexia, az 4 osy. (Koncova kryci jednotka Trajexia TJ1-TER je pfilozena) TJ1-MCO04
Jednotka Fizeni pohybu Trajexia, az 16 os. (Koncova kryci jednotka Trajexia TJ1-TER je pfiloZzena) TJ1-MC16
Zdroj napajeni pro systém Trajexia, 100 az 240 VAC CJ1W-PA202
Zdroj napdjeni pro systém Trajexia, 24 VDC CJ1W-PD022
Trajexia - Moduly pro fizeni os

Nazev Model
Jednotka Trajexia MECHATROLINK-II Master (az 4 stanice) TJ1-MLO4
Jednotka Trajexia MECHATROLINK-II Master (az 16 stanic) TJ1-ML16
Jednotka Trajexia pro flexibilni fizeni os (pro 2 osy) TJ1-FLO2
Trajexia - Komunikaéni moduly

Nazev Model
Jednotka Trajexia DeviceNet Slave TJ1-DRT
Jednotka Trajexia PROFIBUS-DP Slave TJ1-PRT
Jednotka Trajexia CANopen TJ1-CORT
Souvisejici zafizeni MECHATROLINK-II

Servosystém a frekvencni ménice

Nazev Poznamky Model
Jednotka rozhrani MECHATROLINK-II pro Pro servopohony fady Sigma-Il. (Verze firmwaru 39 nebo novéjsi) |JUSP-NS115

Serva a ménice

Servopohony Junma s vestavénym portem MECHATROLINK-II

SJDE-[ITJANA-OY

Pro méni¢ Varispeed V1000. Uvedeni na trh v roce 2008

obchodniho zastupce spole¢nosti Omron.)

SI-T3

Pro méni¢ Varispeed V7 SI-TIV7

(Informace o podporované verzi ménice ziskate u nejblizs§iho

obchodniho zastupce spolecnosti Omron.)

Pro ménic Varispeed F7, G7 SI-T

(Informace o podporované verzi ménice ziskate u nejblizSiho

obchodniho zastupce spole¢nosti Omron.)
Poznamka:Podrobné technické tidaje a informace pro objednani naleznete v katalogu Rizeni pohybu a pohony
/0 systém SmartSlice
Funkce Specifikace Model
Jednotka rozhrani SmartSlice Jednotka rozhrani SmartSlice MECHATROLINK-II GRT1-ML2
Zakoncovaci ¢len, jedna jednotka vyZzadovana GRT1-END
na kazdé sbérnicové rozhrani
4 vstupy NPN 24 VDC, 6 mA, 3vodiCové pfipojeni GRT1-ID4
4 vstupy PNP 24 VDC, 6 mA, 3vodicové pripojeni GRT1-ID4-1
8 vstupd NPN 24 VDC, 4 mA, 1vodiCové pfipojeni + 4xG GRT1-ID8
8 vstupt PNP 24 VDC, 4 mA, 1vodicové pfipojeni + 4xV GRT1-ID8-1
4 vystupy NPN 24 VDC, 500 mA, 2vodi¢ové pfipojeni GRT1-OD4
4 vystupy PNP 24 VDC, 500 mA, 2vodi¢ové pfipojeni GRT1-0OD4-1
4 vystupy PNP s obvodem jisténi proti zkratu 24 VVDC, 500 mA, 3vodicové pfipojeni GRT1-0OD4G-1
8 vystupd NPN 24 VDC, 500 mA, 1vodi¢ové pfipojeni + 4xV GRT1-0OD8
8 vystuptd PNP 24 VDC, 500 mA, 1vodicové pfipojeni + 4xG GRT1-OD8-1
8 vystuptd PNP s obvodem jisténi proti zkratu 24 VDC, 500 mA, 1vodi¢ové pfipojeni + 4xG GRT1-0OD8G-1
2 reléové vystupy 240 V AC, 2A, normalné oteviené kontakty GRT1-ROS2
2 analogové vstupy, proud/napéti +10V,0az10V,0az5V,1az5V,0az20 mA, 4 az20 mA GRT1-AD2
2 analogové vystupy, napéti +10V,0az10V,0az5V,1az5V GRT1-DA2V
2 analogové vystupy, proud 0az20 mA, 4 az20 mA GRT1-DA2C

Poznamka: Podrobné technické udaje a informace o pfisluSenstvi naleznete v katalogu Automatizaéni systémy

Jednotka fizeni pohybu Trajexia
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Kabely MECHATROLINK-II

Nazev Poznamky Model

Kabely MECHATROLINK-II 0,5m JEPMC-W6003-A5
1m JEPMC-W6003-01
3m JEPMC-W6003-03
5m JEPMC-W6003-05
10m JEPMC-W6003-10
20m JEPMC-W6003-20
30m JEPMC-W6003-30

Zakoncovaci ¢len MECHATROLINK-II Zakonc¢ovaci odpor JEPMC-W6022

Zesilova¢ MECHATROLINK-II Sit'ovy zesilovaé JEPMC-REP2000

DalSi I/O moduly

Nazev Poznamky Délka Model
1/0 moduly MLII 64bodovy digitalni vstup a 64bodovy digitalni vystup (24 VDC) - JEPMC-102310
Analogovy vstup: -10 V az +10 V, 4 kanaly - JEPMC-AN2900
Analogovy vystup: -10 V az +10 V, 2 kanaly - JEPMC-AN2910
/0 kabel pro JEPMC-102310 |S konektorem na strané 102310 0,5 JEPMC-W5410-05
1,0 JEPMC-W5410-10
3,0 JEPMC-W5410-30

Pocitacovy software

Technické udaje

Model

Trajexia Studio v1.0 nebo vyssi

TJ1-Studio

VSECHNY ROZMERY JSOU UVEDENY V MILIMETRECH.
Prevod milimetr na palce provedete vynasobenim 0,03937. Pfevod gramu na unce provedete vynasobenim 0,03527

Cat. No. I53E-CZ-02A

V zajmu zlepSovani vyrobku podléhaji technické udaje zménam bez oznameni.

CESKA REPUBLIKA
Omron Electronics spol. s r.o.

Jankovcova 53, CZ-170 00, Praha 7

Tel:  +420 234 602 602
Fax: +420 234 602 607
www.industrial.omron.cz
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