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Motor Durumu Izleme Cihazlari
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\}7/24 motor durumu izleme sayesinde
¥ motor hatalarina karsi hazirlikli olun

Yiik anormalligi

<l Kapsamli akim
tanilama [ver.up) YENI

Yalitim bozulmasi

B Yalitim dayanimi
izleme

-Inverter bulunan ortamlarda gecerlidir

- Bakim denetimlerini dnceliklendirin /
! -
- Birlikte verilen izleme bilgisayar yazilimin EtherNet/IF

kullanarak 10 adede kadar motoru @m@g@
uzaktan izleyin

- Mevcut ekipmana kurulumu kolay _«
kelepce tipi CT
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Gerekli manuel denetim sayisini azaltin

OMRON ' 3

K6CM, motorunuza bakim gerektiginde sizi bilgilendirir

[Sorunlar]

Bozulmadan kaynaklanan motor sorunlarini 6nlemek zordur.

Konvansiyonel motor durumu kontroliinde kontrol edilmesi gereken ¢ok sayida 6ge bulunuyordu. Bu nedenle, deneyimli bir bakim
miihendisinin motorun bakim zamanlamasini degerlendirmesi gerekiyordu. Ayrica, cok sayida motor oldugundan denetim zaman aliyordu.

| Gezici denetim 6geleri rnegi I Motor hata modu

: Olgu | Elektrik dayanimi- z i
- Titresim Isi Giretimi ) Agiri akim -Doner mil
Belirtiler nin azalmas anormalligi

- Yalitim
Rulman aginmasi bozulmasi
Yalitim bozulmas .
Ufleme fani Ug fazl endiiksiyon motoru

Doner mil

Asin yiik

L - Asin yilk

Acik faz h
- Kavitasyon (pompalar icin)

Tesis operasyonlari icin kritik 6nem tasiyan

3 fazl endiiksiyon motorunu izler _: 4

Kokulu gaz isleme tesislerinde : g o
havalandirma fanlari

Sinyal lambasiyla fabrika
calisanlarini uyarir

Otomotiv komponentleri
icin yilkama pompalari

Kurutucular
(spreyle kurutmaile toz
Uretimi igin)

[OMRON'un ¢6ziimii]

Bozulma nedeniyle hata olusmadan 6nce motorlara bakim yapilabilir.

K6CM (kapsamli akim tani tipi), motorun
mevcut dalga bicimini g6zlemleyip
frekans analizi gibi karmasik analizleri

I Kapsamli akim tanilama nedir?

Bozulma 4
i dilimini R Motorun akim dalga bicimi
isleyerek, motorun bozulma egilimini seviyesi okaoh sortrod
kalifiye bir bakim miihendisine gerek R bozulma®
X o 5 Esik seviyesi Motorun akam dalga bicimi Rulman, déner mil veya
kalmadan tutarl bir sekilde izleyebilir. "Kritik hata [TTT Tt 'Bozulma i I S S S reduktdr gibi yiklerde

bir anormallik meydana
geldiginde motor diizgiin bir
sekilde donmez ve mevcut
dalga biciminde bir bozulma
meydana gelir.

K6CM, olusan bu bozulmay:
bozulma seviyesi olarak 6lcer.

Ayrica, KCM6 esik dederi ayari sundugu

icin
. . . Esik seviyesi
bir miihendise gerek kalmadan motorun ]

bakim zamanini anlayabilirsiniz.

Motorun akim dalga bigimi
"Normal

K6CM Motor Durumu izleme Cihazlari
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Bilgisayar yazilimi ile 10 adede kadar

motoru izleyin

"Motor Durumu izleme Araci" aksesuar yazilimiyla, motor
durumunu uzaktan izleyebilirsiniz.

[ S | S R T S|

* Ekranda 6rnek bir resim gosteriimektedir.
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I\/\ OtO r D urumu |Z| eme Cl h a7l S e rl S| Kapsamli akim tanilama parametreleri, cok cesitli motor anormallikleri icin gecerlidir.

inverterlerin kullanildigi normal durum

Not. Uygulanabilir motor tipi: Ug fazli endiiksiyon motoru

ideal durum Motor ve yiik normal
(guralti-komponentleri-dahil)
Gurulti komponentleri
tip . . v . . . . . . —
01 Bozulma seviyesi araciligiyla motor ve yik anormalliklerini kapsamli bir sekilde izler + ~———— =
Motorlarin akim dalga bigimi
| | inverter gurtltusu icerir.
45 mm
| | Frekans komponentlerinde Frekans komponentlerinde
K — akim dalga bicimini analiz etme akim dalga bicimini analiz etme
Surtict frekansi

Load Overload Open phase Surici frekansi

komponentleri komponentleri

abnormality

Gurdlta
komponentleri

SUrdlta
komponentleri

Kapsamli akim tanilama tipi

Alarm ¢ubugu ekrani

-Yesil : Normal durum
-Sar : Hatauyarisi
- Kirmizi: Kritik hata

Ekran

-[PV] : Mevcut deger
-[MIN] : Minimum deger
- [MAX] : Maksimum deger

0 20 40 60 80 100 120 140 160(Hz 0 20 40 60 80 100 120 140 160z

Diizensiz degisiklik ~ Bozulma seviyesi 1 Bozulma seviyesi 1'e karsi daha yiiksek hassasiyete sahip bir anormallik durumunda.

90 mm

Motor ve yiik normal Anormallik meydana geliyor
(inverter-gtriltisi-olan-ortamlarda) (kavitasyon)

Ozel CT

KeCM-CICB Kavitasyon komponentleri

Goriintiilenen + MNW\N\N —
olciilen degerin @ Kolay kurulum! .

birimlerini degistirir (Duizensiz olarak degisiyor)

ideal dalga bicimi

-[Ci1] : Bozulma seviyesi 1 izleme gerceklestirmek icin CT'yi Uic fazl

-[Ci2] : Bozulma seviyesi 2 endiksiyon motoruna bagl enerji iletim Akim.dalga.bicimi.ile.ideal.siniis-dalgasi

-[A] : Akim arasindaki sapma biiyiik oldugundan,
hattina tutturun.

‘& bozulma seviyesi 1'in degeri biiyiik
olacaktir.

Maksimum 600 A 6lciim araligr.

Kavitasyon meydana gelir

<Gercek boyut>

Bozulma seviyesi 1, akim dalga Kavitasyon komponentleri
biciminin tamamini etkileyen Y Sarilti Girilti '
B I - anormallikleri izleyebilir. : entleri komponentleri
Yuk anormalliklerini de algilar _
YUk anormalligi olustugunda motorun akim dalga
bicimi degiserek yik anormalliklerinin algilanmasina
olanak tanr.
Diizenli degisiklik Bozulma seviyesi 2

Kavitasyon komponentleri diistk tepe
noktasinda goruldigunden;.bozulma
seviyesi 2'nin degeri kiiguk olur.

0 20 40 60 80 100 120 140 160z

> Bozulma seviyesi 2'e karsi daha ylksek hassasiyete sahip bir anormallik durumunda.

Motor ve yiik normal Anormallik meydana geliyor
. sl e . . . . o (inverter-giriltisi-olan-ortamlarda) - (yanlshizalama)
Farkli algoritmalarla 6l¢lilen bozulma seviyesi 1 ve bozulma seviyesi 2'yi dlgerek ideal dalga bicimi
anormallikleri izlemek i¢in ¢cogaltin Yanlis hizalama komponentleri
. L
Bozulma seviyesi 1 | Bozulma seviyesi 2 |R¢3\]] + —
ideal durumdaki dogru siniis dalgas! ile drnekleme siresi Bozulma seviyesi 2, motorun déner milini (Diizenli olarak degisiyor)
boyunca elde edilen tim akim dalga formu arasindaki etkileyen frekans komponentleri arasinda belirli Akim dalga bicimi ile ideal siniis dalgasi
o X o - o daki-sapmarkiiciik-oldugundan;
sapma derecesini belirleyebilen bozulma seviyesi 1, frekans komponentlerini net bir sekilde yakalanip bozulma seviyes: 1'in degeri Kiictk olacaktr.
motor mili Uzerinde dlzensiz etkisi olan anormallikleri dlcebildiginden belirli araliklarla ge_rgeklegen Yanlis hizalama meydana gelir i _—
izlemeye uygundur. anormallikleri izlemeye uygundur. Inverter guriltisd — — : komponehtleri komponentleri
olan ortamlarda bile motor veya yiik anormalligi, ozulma seviyesi 2, inverterin i | Yanis Yanlis hizalama
3 ) o PR T . B L & hizal omponentieri
[Anormallik algilama] mikemmel bir hassaslikla yakalanabilir. gulrullt? klfmp‘kme”ﬂe” d|§|mdak| g komporaniiond i ]
. T irli ini nverter giriiltiisii olan or-
Kavitasyon, Hava kirliligi vb. el r(lel'kalns' Q.rr;ponslrjt ernin ¥ tamlarda bile anormallik net
. anormalliklerint izieyeollir. bir sekilde kaydedildiginden
[Anormallik algilama] 1 /]: ibmlmasevi i 2'in dederi
.seviyesi 2'nin degeri
Yanlis Hizalama, Yik dengesizligi, Yabanci maddelerin bilydk olur.
*Bozulma dlctimiinde yaklasik 5 saniye boyunca sabit bir hizda dénen motorun &lctilmesi gerekir. 0 20 40 60 8 100 120 140 160m2

yapismasi vb.
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Motor Durumu Izleme Cihazi Serisi

Not. Uygulanabilir motor tipi: Ug fazli endiiksiyon motoru

tip

Titresim ve sicaklik araciligiyla rulman anormalliklerini izler

KECM-VB &

Bearing wear Overload Open phase

Titresim ve sicaklik izleme tipi

On amplifikator ve

Rulmanlardaki anormallikleri algilar

Sicakligi stirekli olarak izler

Titresimlerin strekli olarak izlenmesiyle,
rulman ve benzeri komponentlerdeki
anormallikler mimkdn olan en kisa
stirede algilanir,

Mil

Duzenli olarak denetlenen motorun
ylzey sicakhd, titresimlerle ayni anda
olculebilir,

OomRrRON

tip

Yalitim dayanimini surekli olarak izler

KOECM-IS

Yalitim dayanimi izleme tipi

NS

Insulation
degradation

Yalitim dayanimini dlger

Geleneksel Urlinlerde yalitim bozulmasinin
kontrol edilmesi icin Megger Test

Cihazi ile 6l¢tim yapilmasi gerekiyordu.
K6CM-IS, calisma sirasinda bu denetimi
gerceklestirmek icin kullanilabilir. Bu
sayede bozulma egilimleri stirekli olarak
izlenebilirken bakim personelinin yikd de
azaltilir,

Bu, karmasik yalitim dayanimi élgtimlerine
duyulan ihtiyacr ortadan kaldirir.

i
?Iéylec.ehy'cakllglyerigde ; &zel ZCT
6lgme ihtiyacini ortadan

; ’ kalkar. v (IRT)

Titresim ve sicaklik sensort Rulman

K6CM-VBS
*Ekipman motora baglanamiyorsa K6CM-VBSAT1 yapiskanli pargayi kullanin.

10 kHz'ye kadar titresim algilama frekansini lcmek, motor anormalliklerinin baslangic asamasinda tespit edilmesini saglar.

11je1e win3|0 2106 310SURS

Sensore gore 6l¢tim araliginin disinda

Hizlanmaya gore dl¢iim araliginda

E 1 Yeni Gres bozulmasi . Hasarlar %rza

=

2

o Anormal

A Sorunsuz Sorunsuz Griilti - Asiriisinma/

< calisiyor calisiyor 9 ‘titreme

c olusuyor

3

c

=

: \W

-

(=] A AVAVAV AV AVAVAVAVAVAN

=

=5

=3

o

), Motorlar hasar gordiigiinde degerler kisa stirede ve : Motorlar arizalandiginda degerler biiyiik dlciide ve

§. hizli bir sekilde degisir. Hizlanmaya gore izlenir. yavas bir sekilde degisir. Hiza gére izlenir.
Titresim vok Yiksek frekans 1-10 kHz 0,01-1 kHz

simy Genlik: kiictik Genlik: orta Genlik: biiytik

Hiza gére dl¢iim araliginda

K6CM-ISZBI

Inverterin ikincil tarafindaki yalitim dayanimi élclebilir.

Zero phase Gecgmiste inverterin ikincil tarafindaki kacak
current transformer . . . . .
g (Part of K6CM-IS2) akim, ticari akim ile inverter akimi arasindaki
3phase R o %) Targets bosluga bagli olarak strekli arttigi ve azaldig
P S Inverter monitored .. . .
voltage - 3 (motor, etc) icin yalitim dayaniminin dlciimesi zordu.
! \ K6CM-IS, OMRON'un benzersiz teknolojisi

sayesinde inverterin ikincil tarafindaki kagak
akimi dlcebilir.

K6CM-ISZ i
(ZCTIRT]) E

inverterin ikincil tarafindaki kagak akim
dalga bigiminin goriintiisii.
Akim degeri strekli olarak artar ve azalr.

*Yalitim dayaniminin él¢tmu, motoru ticari glic kaynagina dogrudan baglanti ile calistirirken yaklasik 10 saniye, inverter ile
yaklasik 60 saniye surer.
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OZ@' | | kler Motor durumunu izlemek icin tg fonksiyon

1 | Alarm cubugu ekrani ve iki asamali cikis araciligiyla gorsel denetim

Alarm cubugu ve cikis fonksiyonu Yitksek seviye-

de hozulm
Anorma_lldéner
i

1}
]
Motorun durumu, yesil, sari y oM

- . mil \M
veya kirmizi renk kodlamasiyla e a Eksevivesi //
e . . "Kritik hata"
gordntulenir. Bu renk kodu, m
Esik seviyesi n
"Hata uyansi" [ 1]

anormalligin derecesini gdsterir
ve motorun yakininda gorsel
inceleme icin faydalidir. Buna
gore "hata uyarisi" ve "kritik hata"
durumlari da cikislar

K6CM serisinde Grdndn 6n
tarafinda bir "alarm ¢cubugu
ekrani" bulunur.

‘Alarm cubugu ekrani ‘ BOZU"T seviyesi

1
D N -
1
1

arasindadir. urumy
Ayrica, "ekran otomatik Hata uyaris! o

. " K Kritik hata cikisi
gecis modu'nu kullanarak cikisi

calistirmadan her birinin élcim
degerini gorebilirsiniz.

2 | Yuk dalgalansa bile kararli degerleri izler

Olgtim degeri

Tetikleyici giris fonksiyonu p

Devamli olarak baslatilip durdurulan motorlarin
Tetikleyici girisi

durumunu dogru sekilde tanilamak amaciyla lgiim Bozulma seviyesi 6lgiim:
zamanlamasini motorun ¢alismasina gore dlgen 1 3 saniye

"tetikleme girisi fonksiyonu" donanimina sahiptir.

Motor durumu, ¢alisma sinyallerinden (kontaktoriin
yardimai ¢ikisi ve PLC kontrol sinyali) belirlenir ve dl¢iim
sadece motor kararli bir sekilde calisirken yapilir. Boylece
ayni kosullar altinda giinltk veya aylik sabit nokta
g6zlemi saglanir.

izleme gecikme stresi fonksiyonu, dlciim degerlerinin kararli hale gelmesini beklemek icin kullanilabilir.
Bu fonksiyon, tetikleyici girisinden sonra izlemenin baslamasini geciktirebilir.

Kararli motor ¢alismasi

izleme gecikme siiresi

|
*Olctim icin gereken stire modele gére degisir. Zaman

3 | Sistem glvenilirligini artiran otomatik algilama fonksiyonu

Otomatik algilama fonksiyonu

Uzun bir stre boyunca surekli olarak izleme yapilirken
beklenmedik hatalar ve 6lcim cihazlarinin diger
sorunlari dikkate alinmalidir.

K6CM serisi, standart olarak otomatik algilama
fonksiyonu ile donatilmistir. Cihazin kullanim émra
izlenerek sistemin gUvenilirligi artinimustir.

Durum ekrani
IIYASII

Kilavuzda belirtilen
degistirme siresine
ulasildiginda yanar.

OMRON

Motor Durumu Izleme Araci

"Motor Durumu Izleme Araci" ayari ve izleme araci yazilimi
ile K6CM serisi birbirine baghdir. Her ikisi de motor durumunun yesil,
sarl ve kirmizi renk kodlariyla gorsel olarak izlenmesine olanak tanir.

(Motor Durumu izleme Araci, K6CM cihazi ile birlikte verilen CD'ye kayitlidir)

Motor durumu listesi ekrani

En fazla 10 motorun durumu, aga bagli KECM serisinde bir
liste olarak goruntulenir.

En fazla 30 K6CM Unitesinin verileri gorintdlenebilir.

(Bir motora (g tip K6CM takilabilir)

Durum listesini cihaz ile
ayni anda goriintiiler

T— W TW— ol
¥Normal durum Hata uyarisi KKritik hata
(Yesil) (Sar) (Kirmizi)

Egilim grafigi ekrani

Titresim/sicaklik izleme
tipi
j Yalitim dayanimi izleme
tipi
Kapsamli akim tanilama
tipi

Birden fazla motorun alarm durumlarini gértntiler.
Motor durumundaki degisikliklerin zaman serisi olarak
kontrol edilmesini saglar.

Baslangi¢ ayari

K6CM serisinin tetikleyici giris ayarlari, motor bilgileri
kaydi, ag ayarlari ve esik ayari gibi baslangic ayarlari bir
bilgisayardan yapilabilir.

e 3 Mil capini, dénis hizini ve kapasitesini
girdiginizde KECM-VB esigini otomatik
olarak ayarlayabilirsiniz.

Olculen deger egilimlerinin, grafikler Gzerinden kontrol
edilmesini saglar.

Veriler CSV dosyasi olarak alinabilir

Olciilen ve toplanan veriler CSV formatinda alinabilir.
Bu 6zellik, rapor ve istatistik materyalleri olusturmak icin
yararhdir.
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Hizmet
omru

Bozulma sUreci/hata modu karsilastirma o
tablosu

Eskimeye bagh b

U fazl bir endiksiyon motoru taktiktan sonra, motor durumunu izleyerek dogru bakim yapmak kullanim émrind Ug fazli enduksiyon motorlarinin durumu, eskimeye bagh bozulma nedeniyle degisir.
Bu degisikliklerin algilanmasi anormallikleri izlemenizi saglar.

uzatacaktir.
Lutfen algilanmasini istediginiz anormallik tird icin optimum modeli secin. ~ /

Kurulum dénemi Calistirma donemi ’ Arnza donemi

Erken calistirma Yalitim bozulmasi Yalitim arizasi

Hata modu

Yalitim
bozulmasi

(@ l K6CM-ISL[]  (Yalitim dayanimiizleme tipi) [Yalitim bozulmasi] l l

Rulman arizasi

-l K6CM-CICI (Kapsamh akim tanilama tipi) [ | []

[Bozulma seviyesi]

Gres bozulmasi Rulman hasari

J- K6CM-VBL (Titresim ve sicaklik izleme tipi) [Hizlanma]

Hatali kurulum
........ Doner mil Ayar Hatali ortalama vb.

anormalligi
« Rotor/stator

anormalligi -' K6CM-CI]  (Kapsaml akim tanilama tipi) [Bozulma seviyesi]
A

Do6ner mil
ligi
anormalligi -| K6CM-VBL  (Titresim ve sicaklik izleme tipi) [Hiz]

« Dengesizlik

Erken calistirma Motorun bozulma siireci

Motorun ™=

disinda « Yanlig hizalama
Hatall montaj
Hatali calistirma
S durumu o ) .
Hatahytkparcass - EXKEN calistirma Yukiin bozulma siireci
Yiik anormalligi
g !I K6CM-CICO  (Kapsamliakim tanilama tipi) ~ [Bozulma seviyesi]

«Cihaz anormalligi
« Asiryuk

KS| K6CM-VBLI  (Titrsim ve scakikizleme tip) (]

Her modeldeki 6l¢lim degeri tipik bir 6rnektir.
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