Roboty
wspotpracujace
z serii TM firmy
OMRON

Roboty wspotpracujgce z serii TM S firmy OMRON
obejmujg zaawansowane opcje sprzetowe oraz
rozszerzone funkcje bezpieczenstwa i certyfikaty.

OMRON.com
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Robot wspoétpracujacy TM firmy OMRON — seria S

Robot wspotpracujgcy OMRON TM — seria S obejmuje szeroka game modeli o zasiegu i
udzwigu odpowiednich do réznych zastosowan, w tym wersje zgodne z robotami mobilnymi
zasilanymi prgdem statym, Ethernet/IP i PROFINET.

Dzieki 31 funkcjom bezpieczenstwa seria S firmy OMRON spetnia normy bezpieczenstwa
ISO 13849-1, kat. 3, PL D i ISO 10218 -1 i ma certyfikat TUV Nord. Nowa seria S firmy
OMRON ma réwniez certyfikaty UL/CSA od SGS.

ZASIEG MODELU ZASIEG MODELU

OMRON TMS5S OMRON TM7S
WYNOSZACY 900 MM WYNOSZACY 700 MM

ZASIEG MODELU ZASIEG MODELU

OMRON TM12S OMRON TM14S
WYNOSZACY 1200 MM WYNOSZACY 1100 MM
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Docelowe branze

Roboty wspdtpracujace z serii TM firmy OMRON zostaty
zaprojektowane do wielu zastosowan w réznych branzach.
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MOBILNOSC
SRODOWISKOWA

URZADZENIA
CYFROWE

Zastosowania docelowe

KONTROLA WIZUALNA

Seria S firmy OMRON jest
standardowo wyposazona
we wbudowang kamere
0 wysokiej rozdzielczosci
i moze przeprowadzac
kontrole wizualng czesci,
numerow czesci i etykiet
w celu uzyskania wigkszej
doktadnosci i wyzszej
jakosci.

MONTAZ

Nasze zespoty mogg po-
prawi¢ przepustowos¢ i
spodjnosé powtarzajgcych
sie lub ztozonych zadan
montazowych, w tym
taczenia czesci, wstawia-
nia, wymiany narzedzi i
pracy z ludzmi.
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ZYWNOSC | PRODUKTY
TOWARY MEDYCZNE

MOBILNE ZADANIA
MANIPULACYJNE

Zamontowanie kobota z
serii TM na robocie mo-
bilnym z serii LD lub MD
firmy OMRON umozliwia
automatyzacje nie tylko
transportu towaréw, ale
takze przeprowadzanie
skomplikowanych operaciji
kompletowania.
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LOGISTYKA

PALETYZACJA

Paletyzacja przebiega
szybciej niz kiedykolwiek
wczesniej dzieki wigkszej

szybkosci i zakresowi
potaczen. Szeroka gama

opcji udzwigu i zasiegu
umozliwia znalezienie
robota, ktéry jest
odpowiedni dla danego
zastosowania.

OBSLUGA MASZYN

Unikaj powtarzajgcych
sie i niebezpiecznych
prac, powierzajgc obstu-
ge maszyn do obrébki
CNGC, wtryskarek, pras
ttoczgcych i wybijaja-
cych, szlifierek i frezarek
kobotowi.

PAKOWANIE

Nasze koboty moga
podnosi¢, kontrolowacé
i sortowac produkty
bezposrednio z
ruchomego przenosnika
tasmowego.
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PODNOSZENIE |
UKLADANIE

Nasze koboty sg bardzo
elastyczne i majg nie-
wielkie rozmiary, dzigki
czemu mozna je fatwo
przenosi¢ z jednej stacji
do drugiej na potrzeby
zastosowan pick-and-
-place w zakresie duzej
ilosci produktéw w ma-
tych seriach.

WIECEJ

Szeroki zakres udzwigu
i zasiegu w potaczeniu z
precyzyjng kamerg o wy-
sokiej rozdzielczosci i za-
awansowanymi funkcjami
bezpieczenstwa sprawia,
ze kobot serii TM S firmy

OMRON jest idealnym
rozwigzaniem do niemal
kazdego zastosowania.
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Prosta obstuga

Udoskonalone prowadzenie reczne i panel programujgcy nowej generacji sprawiajg,
ze programowanie urzadzen z serii S firmy OMRON jest tatwiejsze niz kiedykolwiek.

Zaawansowane prowadzenie reczne:
zastosowania mozna programowac

za pomocg wbudowanej funkciji
prowadzenia recznego. Wystarczy
przesungc gtowice w zgdane potozenie,
a klikniecie przycisku spowoduje
zaprogramowanie potozenia.

Przycisk zatrzymania awaryjnego

Przycisk zasilanial Przycisk resetowania

Wskaznik predkosci
Wskaznik TRYBU

Przycisk M/A

Wskaznik wtgczenia ramienia robota

Przycisk odtwarzania

Przycisk wstrzymania

Przycisk zatrzymania
Przycisk - Ayeisk zatizy :

Przycisk +

Rysunek 25: Ramie robota (prz6d)

Nowe ramie robota zostato
zaprojektowane tak, aby przeksztatcic
ekran robota TM firmy OMRON w
panel programujacy.

e Obstuga, kontrola i programowanie
kobota za pomocag ekranu
dotykowego

e Brak koniecznosci instalaciji
okablowania lub dodatkowego ukfadu
scalonego wytgcznie przez firme
OMRON

e Dostepne jest pidro TM Pen firmy
OMRON




OMRON
Wbudowany system wizyjny

Zintegrowany system wizyjny jest najwiekszg zaletg kobotow firmy OMRON. Jest on przeznaczony do
przemystowego rozpoznawania wzorcow, pozycjonowania obiektow i identyfikacji cech. Uzytkownicy
mogg skonfigurowac zadania wizyjne do natychmiastowego wdrozenia bez koniecznosci wykonywania
skomplikowanych czynnosci zwigzanych z integracjg kamer zewnetrznych lub sprzetu oswietleniowego.
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OMmRON

Prosta obstuga

Koboty z serii S firmy OMRON sg tatwe w uzyciu i mozna je zaprogramowac za pomoca
réznych metod, w tym recznego naprowadzania, programowania w formie diagramu lub
recznego wykonywania skryptow.

Kobot nowej generacji firmy OMRON
— szybsze programowanie

Dla serii S dostepna bedzie metoda
programowania skryptu zarowno w
trybie Project (Projekt), jak i Mode

(Tryb). Jezyk skryptow pozwala
zaawansowanym uzytkownikom na
bardziej zwiezte i zorganizowane
programowanie projektow kobotow.

Programowanie graficzne

Nasze innowacyjne programowanie
pozwala uzytkownikom zautomatyzowac
zadanie za pomocg oprogramowania
opartego na przeptywie, tworzac petne
przeptywy pracy za pomocg metody
typu ,Kliknij i przeciagnij” w aplikacii
TMFlow. W przypadku korzystania z
platformy operatora tworzenie uktadu
oprogramowania aplikacji jest bardzo
intuicyjne poprzez przecigganie i
upuszczanie elementow wizualnych, bez
potrzeby korzystania z metody prob i
btedow poprzez ztozone kodowanie.
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Bezpieczenstwo

Nowo dodane funkcje bezpieczenstwa obejmujg szerokg game urzadzen zabezpieczajgcych / konfiguraci

przetgcznikdw bez koniecznosci stosowania dodatkowego sterownika systeméw bezpieczenstwa.

Funkcje bezpieczenstwa
e 31 funkcji bezpieczenstwa tgcznie
¢ 12 nowo dodanych funkcji bezpieczenstwa

Wytacznik bezpieczenstwa ramienia robota

Sygnat wejsciowy zatrzymania awaryjnego
podtgczany przez uzytkownika

Sygnat wejsciowy zatrzymania awaryjnego
podtgczany przez uzytkownika bez sygnatu
wyjsciowego wytacznika bezpieczenstwa robota

Sygnat wyjsciowy zatrzymania enkodera

Limit kartezjanski A

Zewnetrzny sygnat wejsciowy zabezpieczenia
podtgczany przez uzytkownika

Limit kartezjanski B

NOWY przetgcznik wtgczania ramienia robota

Dodatkowe monitorowanie momentu obrotowego
potgczenia

NOWY sygnat wyjsciowy resetowania

Limit pozycji potgczenia

NOWY sposoéb resetowania ramienia robota

Limit predkosci potaczenia

NOWY przetgcznik wigczania na module koncowym

Limit predkosci

NOWY zewnetrzny sygnat wejSciowy czujnika
uderzenia podtgczany przez uzytkownika

Dodatkowy limit sity

Zewnetrzny sygnat wejsciowy zabezpieczenia
podtgczany przez uzytkownika dla ustawien
bezpieczenstwa pracy cztowieka i maszyny

NOWY limit ograniczenia predkosci dla punktu
koncowego

NOWY sygnat wejsciowy przetgcznika TRYBU
podtgczany przez uzytkownika

Sygnat wyjsciowy wytacznika bezpieczenstwa robota

Zewnetrzny sygnat wyjsciowy zabezpieczenia
podtgczany przez uzytkownika

NOWY sygnat wejsciowy resetowania podtgczany
przez uzytkownika

Sygnat wyjsciowy ustawien bezpieczenstwa pracy
cztowieka i robota

NOWY sygnat wejsciowy przetgcznika ustawien osi
programowej podtgczany przez uzytkownika

NOWY sygnat wyjsciowy przetgcznika wtgczania

Sygnat wyjsciowy trybu przywracania robota

NOWY sygnat wyjsciowy przetgcznika TRYBU

Sygnat wyjsciowy ruchu robota

Sygnat wejsciowy przetgcznika wtgczania podtgczany
przez uzytkownika

NOWY sygnat wyjéciowy ustawiania w bezpieczne;j
pozycji wyjsciowej

Certyfikaty:
¢ SO 13849-1, kat. 3, PL d
e |SO 10218-1:2011

Zabezpieczenia:

e Stopien IP54 dla ramienia robota,
skrzynki sterowniczej AC, ramienia

robota i ekranu TM

e Certyfikat bezpieczenstwa
UL i CSA

e Klasa ISO 3 dla pomieszczen czystych

¢ Ulepszenie olejoodpornych pokryw do

przegubow
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Anatomia kobota z serii TM S firmy OMRON

Wbudowany ‘s sP ralgrlﬁh
system wizyjny* V\%zyjnego

Cyfrowe we/wy 1

Pierscien lampki sygnalizacyjnej —
Przycisk punktu

Przycisk swobodnego potozenia
(38-pozycyjny przetacznik wtgczania)

o Wbudowana kamera ze
Ramie gorne zintegrowang lampkag

Przycisk
chwytaka

Kotnierz oprzyrzagdowania
na koncu ramienia

i -

Podstawa

* Niedostepne dla wersji bez kamery

Maksymalny
udiwig 20 kg

15 k :
° TM14S <

. T™M12S
10 kg {
TM7S ‘r
5 kg TM5S
0 kg
700 mm kg 900 mm kg 1100 mm kg 1300 mm kg
Zasieg
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Gtowne zalety kobotow z serii S firmy OMRON

- Modele TM5S i TM7S majg udzwig wynoszacy
‘ Udzwig odpowiednio 5 kg i 7 kg
& . \ .
& ) Zakres potaczen 360° dla J1, J2, J3, J5 i J6
§ =

ey Predkos$¢ obrotowa Predkos¢ potgczenia J6 wzrosta z 225 °/s do

[ / bl silnika 450 °/s; szybciej lub odpowiednik J1-J5
Powtarzalno&é Maksymalna*poprawa powtarzalnosci o 70%

do 0,03 mm

V//‘ Poziom ochrony dla IP54: ramie robota, skrzynka sterownicza AC,

1 1 szczelnosci ramie robota, panel programujgcy TM
Zabezpieczenie
przed korozja powo- ,

6 dowana przez ciecz Ulepszone ostony potgczen

chtodzaco-smarujaca

31 funkgji bezpieczenstwa,
Bezpieczenstwo PLD kat. 3, certyfikat TUV Nord CE
- Certyfikat SGS UL/CSA
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Koboty a roboty przemystowe

Roboty wspodtpracujgce TM firmy OMRON zmieniajg sposob pracy tradycyjnego zaktadu
produkcyjnego. Klatki fizyczne nie sg juz wymagane. Zaprojektowane z myslg o procesach
produkcji krotkoseryjnej i bardzo zréznicowanej oraz pracujace z szybkoscig porownywalng z
ludzka pracg, roboty wspoétpracujgce OMRON moga harmonijnie wspotdziata¢ z pracownikami.

Robot przemystowy l
* Wymaga klatki

+ Wiele czujnikow ‘
wymaganych

do zapewnienia
bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo

Tradycyjne roboty
przemystowe

Potrzebuje fizycznej bariery,
takiej jak ogrodzenie lub
klatka, aby zapewni¢
bezpieczenstwo.

4 Robot
| - wspotpracujacy
¥ Wt * Mniejsze rozmiary
| « Brak barier
[l ‘ fizycznych
Koboty
OMRON

Zaprojektowany z myslg o bezpieczenstwie, ale moze wy-
magac czujnikow bezpieczenstwa (np. laserowego skanera
bezpieczenstwa firmy OMRON) w oparciu o oceneg ryzyka.
Zwykle nie wymaga fizycznej bariery podczas pracy w trybie
wspotpracy. Proste oprogramowanie zabezpieczajgce dzigki
tatwemu w obstudze graficznemu interfejsowi uzytkownika.

Obszar roboczy

Oddzielony od ludzkiego
obszaru roboczego.

Mozliwo$¢ udostepnienia innym osobom.

Wymiary

Duze

Niewielkie

Elastyczno$é

Nie. Stata lokalizacja i praca
nad dedykowanym zadaniem.

Tak. Mozna przenosi¢ miedzy lokalizacjami w ciggu dnia,
aby pracowac¢ nad réznymi zadaniami. Wbudowana
kamera i funkcja ustalania potozenia punktu orientacyjnego
umozliwiajg szybkie przenoszenie.

Programowanie

Trudne. Wymaga umiejetnosci
i szkolenia.

tatwe. Mozliwos$¢ programowania przy minimalnym
przeszkoleniu.

Konfiguracja

Wymaga zaawansowanych
umiejetnosci i jest
czasochtonna.

Szybka i tatwa.

Zastosowanie

Do masowej produkcji z duzg
predkoscia.

Do produkcji o wysokim zréznicowaniu produktowym i
niskiej powtarzalnosci z predkos$cig porownywalng z ludzkimi
pracownikami. Moze pracowac z duzymi predkosciami przy
zachowaniu $rodkéw bezpieczenstwa.

Czas cyklu

(podnoszenie i W kilka sekund Ponad 5 sekund
uktadanie)

Szybkoscl . Wysoka Niska

procesu (Sciezka)

Powtarzalno$é +/-0,02 mm +/-0,03 mm

Srodowisko

Wymagania IP powyzej IP54

IP54 dla ramienia robota, skrzynki sterowniczej AC, ramienia
robota i ekranu TM

Ztozono$é
procesu

Moze by¢ ztozony

Powinien by¢ prosty
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Technologia ,,Plug & Play”

Firma OMRON nawigzata wspotprace z wieloma przedsiebiorstwami, aby zaoferowac¢ szerokg game
urzgdzen peryferyjnych, ktore mozna szybko i tatwo zintegrowac z naszymi robotami wspotpracujgcymi,
co pozwala na btyskawiczne wdrozenie i uzyskanie zwrotu z inwestycji. Rozwigzania te sg okreslane
zbiorczo jako urzgdzenia i oprogramowanie typu ,Plug & Play”, zaprojektowane do obstugi szerokiej
gamy aplikacji klientow i spetiajgce najwyzsze standardy testowania firmy OMRON.

2 palce

Wkrecanie $rub

CHWYTAKI
ZASTOSOWANIA

===l
‘. System wizyjny 2D
o,

System
prézniowy

Wykrywanie
sity

Podnoszenie

Chwytak
magnetyczny

pojemnikéw 3D

Rozszerzenie

We/Wy EtherCAT Oprogramowanie

symulacyjne

LACZNOSC
INNE

Bramka Modbus Zarzadzanie
do PROFINET kablami

Zestawy ,,Plug & Play”

Wszystkie produkty sg dostarczane
w postaci gotowej do uzycia, co
utatwia ich montaz

1



Dane techniczne serii S

TM5S TM7S TM12S TM14S

Waga z kamera 23,9 kg 229 kg 23,5 kg 22,6 kg
Waga bez kamery 23,6 kg 22,6 kg 33 kg 32,7 kg
Maksymalny udzwig 5 kg 7 kg 12 kg 14 kg
Zasieg 900 mm 700 mm 1300 mm 1100 mm
Zakresy J1,J2, J4, J5, J6 +/-360°
pota-
czen J3 +/-158° +/-152° +/-162° +/-163°

Ji1,J2 180%s 120%s
Pred-
kosé J3 180%s 180%s
pota- 44,45 205%s 225%s
czenia

J6 450%s 450%s
Srednia predko$é 14m/s 11 m/s 1,3m/s 11 m/s
Powtarzalnosé +/-0,03 mm

Stopnie swobody

6 potgczen obrotowych

Porty Skrzynka sterujaca

Wejscie cyfrowe: 16 / Wyjscie cyfrowe: 16
Wejscie analogowe: 2 / Wyjscie analogowe: 2

we/wy
Ztacze narzedzia

Wejscie cyfrowe: 3 / Wyjscie cyfrowe: 3

Zasilacz we/wy

24\ 2,0 A dla skrzynki sterujgceji 24 V 1,0 A dla narzedzia

Klasyfikacja IP

IP54 w przypadku ramienia robota, skrzynki sterujgcej AC, ramienia robota i ekranu TM

Klasa dla pomieszczen
czystych

Klasa ISO 3

Temperatura i wilgotnos¢é
podczas pracy

Od 0 do 50°C, maks. 85% (bez kondensacji)

Zasilanie silnika

100-240 V AC, 50-60 Hz dla urzadzen AC; 24-60 V DC dla urzgdzen DC

Interfejs we/wy

2 x COM, 1 x HDMI, 3 x LAN, 2 x USB2.0, 4 x USB3.0

Komunikacja

RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (master i slave)
PROFINET (opcjonalnie), Ethernet/IP (opcjonalnie)

Srodowisko programowania

TMFlow, na podstawie schematu blokowego i skryptu

Certyfikacja

SEMI S2 (juz wkrétce)

SEMI S2 (opcjonalnie)

Oko w dtoni

System  (whudowane)

wizyjny

1,2 / 5 min pikseli, kamera kolorowa (tylko modele z kamerg)

robota  Oko w dioni
(opcjonalne)

Obstuga maksymalnie 2 kamer 2D GigE

OMmRON
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OMRON Corporation Industrial Automation Company

Kioto, JAPONIA Kontakt: www.ia.omron.com

OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES, INC.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA 94588 U.S.A.
Tel.: (1) 925-245-3400 / Faks: (1) 925-960-0590

OMRON EUROPE B.V.

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp
Holandia

Tel.: (31) 2356 81-300 / fax: (31) 2356 81 388

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Hoffman Estates,
IL 60169 U.S.A.

Tel.: (1) 847-843-7900 / Faks: (1) 847-843-7787

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Pokdj 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Shanghai, 200120, Chiny

Tel.: (86) 21-5037-2222 / Faks: (86) 21-5037-2200

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2),
Alexandra Technopark,

Singapur 119967

Tel.: (65) 6835 3011 / fax: (65) 6835 2711

OMRON ELECTRONICS KOREA CO,. LTD

18 Floor, Kyobo Tower B Wing, 465, Gangnam-daero,
Seocho-Gu, Seoul, Korea Potudniowa

Tel: (82) 70-4506-4106/Faks: (82) 2-3483-7788

OMRON AUTOMATION PRIVATE LIMITED

THE QUBE 5th Floor, Unit No. 501 - 504, M V Road, Maral,
Andheri (EAST), Mumbaj -MH-400059, Indie

Tel: (91) 22-7128-8400/Faks: (91) 22-7128-8401

OMRON TAIWAN ELECTRONICS INC.
6F,Home Young Budg.,No.363,Fu-Shing N.Road,
Tajpej, Tajwan R.O.C

Tel: (886) 2-2715-3331/Faks: (886) 2-2712-6712

OMRON

OMRON.com

© 2023 OMRON Corporation. Wszelkie prawa zastrzezone. Dane techniczne
mogg ulec zmianie bez powiadomienia w celu ulepszenia produktu.
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