Serwosystem AC Om Ron

Seria 1S z funkcjg bezpieczenstwa
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ZAPEWNIANIE BEZPIECZENSTWA

Przemyst wytworczy stoi w obliczu
rosnacego zapotrzebowania na
poprawe wydajnosci w zwigzku z
dywersyfikacja produktéw wynikajaca
ze wzrostu gospodarczego krajow
rozwinietych, jak réwniez drastycznych
zmian popytu spowodowanych
rosnaca liczba ludnosci w krajach
rozwijajacych sie.

W miare jak procesory stajg sie
szybsze, a technologia komunikacji
bardziej zaawansowana, ewoluuje
réwniez automatyzacja, ktéra wymaga
wyzszej jakosci i wydajnosci.

Choc¢ wydajnosc¢ pracy zostata
zwiekszona, zawieszenie dziatania
linii produkcyjnej w celu zachowania
bezpieczenstwa operatoréw w razie
koniecznosci przeprowadzenia

konserwacji/zatrzymania awaryjnego
jest nadal niezbedne, co stanowi
wyzwanie dla dalszej poprawy
wydajnosci.
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OCHRONA BEZPIECZENSTWA
OPERATOROW, MASZYN | PRODUKTOW

Aby osiagna¢ wyzsza wydajnos¢, konieczne
jest utrzymanie na wysokim poziomie
wszystkich ponizszych elementéw, co
zapewni bezpieczenstwo operatorow,
utrzymanie normalnego dziatania urzadzen
produkcyjnych i zmniejszy straty zwiagzane
z utylizacjg produktéw.

Bezpieczenstwo ruchu umozliwia
prowadzenie konserwacji w bezpiecznych
warunkach, a takze kontrolowane
zatrzymanie awaryjne. Zapewnia to
0golne bezpieczeristwo personelu
konserwacyjnego, maszyn i produktow
wytwarzanych przez maszyny na liniach
produkcyjnych.

DROGA DO BARDZO WYDAJNE)J
PRODUKCJI

Firma OMRON zapewnia kontrole ruchu i
bezpieczenstwa na najwyzszym poziomie
w branzy. Pomagamy zwiekszy¢ ogdlna
efektywnosc sprzetu, zapewniajac
zaawansowang produkcje i wyzsza
wydajnosc.

Zaawansowane sterowanie
bezpieczenstwem dla,ludzi’,
,maszyn”i,produktow”

Produkcja i konserwacja bez
zatrzymywania maszyny

Unikanie zaktocen pracy
maszyny i produktu poprzez
utrzymywanie kontroli w
przypadku nieoczekiwanego
wylaczenia

Brak strat w produkgji
dzieki zsynchronizowanemu
zatrzymaniu awaryjnemu
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Uproszczenie sterowania
ruchem i bezpieczenstwa

Serwosystem 1S z funkcjg bezpieczenstwa ruchu zapewnia operatorom maszyny ochrone przed smiertelnymi
obrazeniami i skraca czasy przestoju maszyny. Integracja funkcji bezpieczeristwa ruchu z serwonapedem
minimalizuje koszty, liczbe podzespotdw i ztozonos¢ okablowania. Ten model nie tylko obstuguje bezpieczerstwo
ruchu, ale zapewnia réwniez mozliwosc jeszcze bardziej ewolucyjnego rozwoju w oparciu o koncepcje
standardowej serii 1S. Najwyzsza wydajnos¢ sterowania ruchem i funkcje bezpieczenstwa pozwalajg jeszcze

bardziej zwiekszy¢ wydajnosc.

—
EtherCAT.

Safety over

- Sieciowy sterownik bezpieczernstwa

EtherCAT.
z serii NX w potgczeniu ze sterownikiem
automatyki maszyn NX1 umozliwia

SiL3
PLe
FUBCTIONAL
SAFETY
sterowanie nawet 12 silnikami w czasie

rzeczywistym za pomoca EtherCAT i FSoE.

Funkcje serwonapedu

- Zakres mocy od 200 W do 3 kW

- Enkoder 20-bitowy o wysokiej rozdzielczosci

- Maksymalny chwilowy moment obrotowy —
350% (200 V, maks. 750 W)

- Wieloobrotowy enkoder absolutny niewymagajacy
zasilania bateryjnego

- Bezpieczenstwo w sieci EtherCAT (FSoE)

JAN

Duze mozliwosci dostosowania pod
katem bezpieczenstwa maszyn

STO SS1.552 SOS SLS SLP SDI'SBC (PLe SIL3) z FSoE

STO )

Predkosc

Predkos¢

Predkos¢
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Bezpieczne wytaczenie momentu (STO)
Moment obrotowy zostaje bezpiecznie
odprowadzony z silnika. Silnik zatrzymuje
sie na skutek bezwtadnosci (lub
hamowania dynamicznego). Jest to
funkcja zapewniajaca najwyzszy poziom
bezpieczenstwa. Gdy inne funkcje
bezpieczerstwa nie dziataja, naped
wykonuje operacje bezpiecznego
wytgczenia momentu STO.
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Predkos¢
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Bezpieczne ograniczenie predkosci (SLS)

Ukfad napedowy monitoruje, czy nie
zostata przekroczona okreslona predkos¢
maksymalna.

Ztacze obrotowe

Bezpieczne zatrzymanie 1 (SS1)
Czasowe STO. Moment obrotowy

silnika jest odprowadzany w okreslonym
(ustawialnym) czasie po aktywacji SST,
dlatego sterownik ma czas na zatrzyma-
nie obcigzenia w kontrolowany sposéb
przed wykonaniem STO.

SLP

Pozycja

Pmaks

Uktad napedowy monitoruje, czy
rzeczywista pozycja miesci sie w
bezpiecznych”granicach.

Bezpieczne ograniczenie potozenia (SLP)

Bezpieczne zatrzymanie 2 (SS2)
Bezpieczne zatrzymanie dziatania SOS z
regulacja czasowa. SOS jest aktywowany
PO pewnym czasie.
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Naped gwarantuje, ze ruch odbywa sie
tylko w jednym kierunku (obrot).

Predkos¢

A

‘\(9 Szybka instalacja: jeden przewdd

- Zasilanie, enkoder i hamulec w jednym, wstepnie zmontowanym
przewodzie ze ztgczem IP67
- /facza wtykowe utatwiajgce wstepne okablowanie i konserwacje systemu
- Szybka i bezpieczna technologia zatrzaskowa dla wszystkich ztaczy,
bez koniecznosci dokrecania

Wieloobrotowy enkoder
absolutny bez akumulatora

Bezpieczne zatrzymanie dziatania (SOS)

Silnik pozostaje zatrzymany w potozeniu
zatrzymania. Dopuszczalny jest moment
obrotowy na wale.

) Predkos¢

Bezpieczne sterowanie hamulcem (SBC)
Naped moze aktywowac zewnetrzny
hamulec bezpieczenstwa i monitorowac
jego stan. Naped ma dedykowane we/wy
dla tej funkgji. Ta funkcja jest zazwyczaj
powigzana z funkcja STO.

* Uwaga: hamulec silnikowy to hamulec,podtrzymujacy’,
ktory nie jest w petni bezpieczny.

PRE8] Skrocenie czasu: zintegrowane
\ programowanie i testowanie

- Automatyczna definicja zmiennych I/F
- Bloki funkcyjne bezpieczeristwa ruchu
- Graficzny interfejs uzytkownika

- Zintegrowane $ledzenie danych

Ruch

Programowanie

od

Zintegrowane programowanie Zintegrowane testowanie

Do

Bezpieczenstwo

Testowanie

Skrécenie czasu



Bezpieczenstwo ruchu
Wydtuzenie czasu pracy maszyny bez przestojow

PROBLEM PROBLEM PROBLEM PROBLEM

- W przypadku interwencji podczas pracy maszyny, takiej - W przypadku koniecznosci zmiany cewki operator maszyny - W trakcie interwencji podczas pracy maszyny uktadarka - Od czasu do czasu konieczna jest utylizacja odpadow
jak usuniecie uszkodzonego produktu, maszyna jest musi ustawi¢ materiat na kazdej rolce za pomoca funkdji zostaje zatrzymana, wiec produkcja nie jest mozliwa. produktowych. Jesli zasilanie silnika zostanie zatrzymane na
zatrzymywana, wiec produkgcja nie jest mozliwa. pracy impulsowej lub krokowej. Wprowadzanie zmian jest skutek zatrzymania awaryjnego, w maszynie moze dojs¢ do

skomplikowane i czasochtonne. ROZWIAZANIE zakleszczenia folii.

ROZWIAZANIE - Gdy operator znajduje sie w poblizu maszyny, uktadarka

- Funkcja bezpiecznego ograniczenia predkosci pozwala na ROZWIAZANIE pracuje ze zmniejszona predkoscig dzieki funkgji ROZWIAZANIE
bezpieczne zdjecie produktu. Linia produkcyjna pracuje z - Operator maszyny moze ustawi¢ materiat na rolce po wiaczeniu bezpiecznego ograniczenia predkosci, ale nie zatrzymuije sie. . Nawet w przypadku zatrzymania maszyny z powodu
ograniczong predkoscig, ale nie zostaje zatrzymana. bezpiecznego ograniczenia predkosci i ptynnie wprowadzic - Jedli operator znajdzie sie zbyt blisko maszyny, zostaje zatrzymania awaryjnego nie nastapi utylizacja odpadow.

- Maszyna ptynnie przechodzi od ograniczonej predkosci do folie z wykorzystanie funkcji Bezpiecznego ustalania kierunku. wiaczona funkcja bezpiecznego sterowania hamulcem, ktéra . Silnik jest stale zasilany nawet podczas zatrzymania awaryjnego,

normalnej predkosci. Pomaga to operatorowi przyspieszy¢ wykonywanie zmian i utrzymuje uktadarke w bezpieczniejszym trybie.
zmniejszy¢ ztozono$¢ dziatan.

co zapobiega wplatywaniu sie folii w podzespoty maszyny.

SBC SS2 SOS

I_|_|_Qw\

2.

v/ Minimalizacja czasu v' Skrocenie czasu zmiany v Unikanie zatrzymywania v’ Brak odrzutow
interwencji podczas pracy maszyn rozruchowych
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Platforma automatyki Sysmac Rodzina serwonapedow Sysmac

Kontroler maszyny

Seria NJ/NX
- Funkcje sekwencji logicznej, ruchu, bezpieczenistwa,
robotyki i potaczenia z baza danych

MES/ERP EKSPLORACJA “=OPCUA

DANYCH Microsoft

~OPCUA SQL Server - Skalowalne sterowanie ruchem: procesory
Etheriet/IP {orsiey Etheriet/IP obstugujace od 2 do 256 osi
Microsoft . e Satety’ - Sterownik zgodny z norma IEC 61131-3
SQL Server EtherCAT. Ether AT~ - Bloki funkcyjne PLCopen sterowania ruchem
i bezpieczenstwem
- Zaawansowany ruch z funkcja robotyki

N Po%qc»z»en}ie.siedovvego sLerownikg bezpieczenstwa z serii NX ze sterownikiem maszyn NX1 . Wbudowane porty EtherCAT i EtherNet/IP

EtherCAT umozliwia jednoczesne stosowanie EtherNet/IP + CIP Safety oraz EtherCAT + FSoE.

Sterowanie

Ruch

Serwonaped 1S z funkcja bezpieczenstwa ruchu
- Serwonaped do silnikdw obrotowych
- Moc do 3 kW
EtherCAT - Wieloobrotowy enkoder absolutny
niewymagajacy zasilania bateryjnego
- Zaawansowane funkcje bezpieczeristwa:

Qﬁ STO/551/552/S0S/SLS/SLP/SDI/SBC

o
Satety over Safety over . - Serwonaped do silnikow obrotowych z jednym
EtherCAT. ™ EtherCAT. ™ potaczeniem kablowym

@ IO-Link

—
EtherCAT.

-~

Serwosystem 1S — uniwersalny serwonaped

- Serwonaped do silnikdw obrotowych

- Moc do 15 kW

- Wieloobrotowy enkoder absolutny niewymagajacy
zasilania bateryjnego

- Funkcja bezpieczeristwa: STO

Wieloosiowy serwosystem Kontrola i identyfikowalnos¢ Wejscia/wyjscia i Czujniki
bezpieczenstwo maszyn

Safety over

—
EtherCAT. EtherCAT.

Oprogramowanie

Zintegrowane oprogramowanie Sysmac Studio ! EW goLoEy

- Jedno narzedzie faczace w sobie funkcje sekwencjonowania logicznego, sterowania R
ruchem i bezpieczeristwem, robotyki, kontroli wizyjnej oraz interfejsu HMI

- Catkowita zgodnos¢ z otwartym standardem IEC 61131-3

- Bloki funkcyjne PLCopen sterowania ruchem i bezpieczenstwem

- Obstuguije strukture drabinkowa, tekst strukturalny oraz programowanie liniowe ST
z bardzo rozbudowanym zestawem instrukgji

- Edytor CAM umozliwia fatwe programowanie ztozonych profili ruchu f&

- Biblioteka blokdw funkcyjnych w ramach potaczenia z bazami danych

Serwosystem G5

- Serwonaped do silnikow obrotowych lub liniowych

- Silnik obrotowy: do 15 kW

- Silniki liniowe z zelaznym rdzeniem i bezrdzeniowe:
sita szczytowa do 2100 N

- Funkcja bezpieczenstwa: STO (tylko bezpieczne
wylgczenie momentu za posrednictwem potaczenia

Sysmac Library EtherCAT. ™~ przewodowego)
< - Sysmac Library to zbiér funkcjonalnych komponentéw programowych, ktére moga by¢ - Sterowanie w pelnej petli zamkniete]
B o5 ES e Miosoft wykorzystywane w oprogramowaniu sterownikéw automatyki maszyn NJ/NX. Dostepne
Do 1938 ey el SQL Server s réwniez programy wzorcowe i przyktady ekranéw HMI.

Sysmac jest znakiem towarowym lub zastrzezonym znakiem towarowym firmy OMRON Corporation w Japonii i innych krajach w odniesieniu do produktéw automatyki przemystowej firmy OMRON.
Windows i SQL Server sg znakami towarowymi lub zastrzezonymi znakami towarowymi firmy Microsoft Corporation w Stanach Zjednoczonych i/lub innych krajach. EtherCAT® i Safety over EtherCAT® sg

Mozna je pobrac, korzystajac z ponizszego adresu, i zainstalowac w programie Sysmac Studio. http://www.ia.omron.com/sysmac_library/ zastrzezonymi znakami towarowymi i opatentowanymi technologiami uzywanymi na licencji udzielonej przez Beckhoff Automation GmbH, Niemcy. EtherNet/IP™ i CIP Safety™ sg znakami towarowymi
ODVA. Inne nazwy firm i nazwy produktéw wystepujace w tym dokumencie sq znakami towarowymi lub zastrzezonymi znakami towarowymi odpowiednich firm. Produkty na fotografiach i rysunkach
zamieszczonych w tym katalogu moga w niewielkim stopniu réznic sie od rzeczywistych produktow. Zrzuty ekranowe produktu firmy Microsoft zamieszczono za zgodg firmy Microsoft Corporation.
Niektore zdjecia wykorzystano na podstawie licencji udzielonej przez Shutterstock.com.
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Uwaga: na podstawie tego dokumentu nie nalezy obstugiwac¢ urzadzenia.

Autoryzowany dystrybutor:




