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OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES

OMRON TM
kollaborativ
robot

Az OMRON TM S sorozatu kollaborativ robotok
fejlett hardveropciokkal, kibdvitett biztonsagi
funkciokkal és tanusitvanyokkal rendelkeznek.
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OMRON TM kollaborativ robot - S sorozat

Az OMRON TM S sorozatu kollaborativ robotjai szamos kilénbdz§ valtozatban érhetdk el,
igy minden alkalmazashoz megtalalhatja a megfelelé megfogasi tavolsagu és teherbirasu
modellt — tdbbek kdz6tt DC tapellatasu mobilrobotokkal kompatibilis, valamint EtherNet/IP
és PROFINET valtozatok kozul is valaszthat.

A 31 biztonsagi funkcidval biiszkélkeds, a TUV Nord altal hitelesitett OMRON S sorozat
megfelel az ISO 13849-1, a Cat.3, a PL D és az ISO 10218 -1 biztonsagi szabvanyoknak. Az
Uj OMRON S sorozat emellett az SGS éltal kiadott UL/CSA tanusitvanyokkal is rendelkezik.

OMRON TM5S ESE OMRON TM7S K
900 MM-ES TEHERBIRAS 700 MM-ES TEHERBIRAS
MEGFOGASI MEGFOGASI

TAVOLSAG TAVOLSAG

OMRON TM12S jaiad OMRON TM14S Rt
1200 MM-ES TEHERBIRAS 1100 MM-ES TEHERBIRAS
MEGFOGASI MEGFOGASI

TAVOLSAG TAVOLSAG
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Célagazatok

Az OMRON TM kollaborativ robotok tervezéstkbdl adéddan
szamos agazatban hasznalhatok kulonféle alkalmazésokhoz.
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EMOBILITY DIGITALIS
ESZKOZOK
Celalkalmazasok
KAMERAS ELLENORZES OSSZESZERELES
Az OMRON S sorozat tagjai Kobotjaink az emberi mun-

alapkiépitésben tartalmaz-
zak a beépitett, nagy felbon-
tasu kamerat, igy a nagyobb
pontossag és jobb mindség

érdekében kameras kép-

feldolgozassal képesek

ellendrizni az alkatrészeket, a
cikkszamokat és a cimkéket.

kaerdt kiegészitve névelhetik
az ismétléds jellegli vagy
Osszetett dsszeszerelési
feladatok, tobbek kozott
az alkatrész-0sszeillesztés
és -behelyezés, valamint a
szerszamcsere €s az embe-
rekkel valé munkavégzés ha-
tékonysagat és pontossagat.

ELELMISZERIPAR
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MOBIL MANIPULACIO:

Egy OMRON TM kobotot egy
OMRON LD vagy MD mobil-
robotra szerelve nem csupan
az aruszallitast, hanem az
Osszetett targymozgatasi mU-
veleteket is automatizalhatja.

GYOGYSZERIPAR

rl

LOGISZTIKA

PALETTAZAS

A megndvelt tengelyse-
besség és -hatdtavolsag
minden eddiginél gyorsabb
palettazasi mlveleteket
tesz lehet6vé. A kulonbdzd
teherbirasu és megfogasi
tavolsagu opciok széles
kdrében garantaltan megta-
l4lja a sajat alkalmazasahoz
megfeleld robotot.

GEPKISZOLGALAS

Kerllie el az ismétlédé és
veszélyes feladatokat, és
adja at a CNC gépek, a
froccsontégépek, a sajtold-
és lyukasztoprések, valamint
a csiszolo- és vagogépek
kezelését egy kobotnak.

CSOMAGOLAS

Kobotjaink kdzvetlendl a
mozgd szallitdszalagrol ké-
pesek felvenni, ellendrizni és
szétvalogatni a termékeket.

ANYAGMOZGATAS

Kobotjaink rendkivil rugal-
masak, és kis alapterUlettel
rendelkeznek, igy kdnnyedén
athelyezhetdk egyik allomas-
rol a masikra sokféle termék
kis darabszamban térténd
gyartasa soran hasznalt al-
kalmazasokhoz.

TOVABBI INFORMACIOK

A kuldnb6z8 teherbirasu és
megfogasi tavolsagu opci-
Ok széles korét, valamint a

nagyfoku pontossagot, a
nagy feloontasu kamerat és
a fejlett biztonsagi funkcio-

kat egyesit6 OMRON TM S
sorozatu kollaborativ robot
idedlis valasztas szinte bar-

milyen alkalmazashoz.
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Egyszer(i hasznalat

A hatékonyabb kézi mozgatasnak és a kdvetkezd generacids betanitd konzolnak
kdszdnhetéen a OMRON S sorozat programozasa minden eddiginél egyszerlbb.

Fejlett kézi betanitas: az alkalmaza-
sok a beépitett kézi mozgatasi funk-
cidval programozhatok. Egyszeriien
csak mozgassa a fejet a kivant pozi-
cidba, és a robot egyetlen kattintassal
meg is tanulja az adott poziciot.

Vészleallito gomb

Bekapcsolégombi Nyugta gomb

Sebességkijelz
UZEMMOD-kijelz8

M/A gomb

Robot Stick engedélyezés kijelzéje

Lejatszas gomb
Sziinet gomb

- gomb Leallité gomb

+gomb

25. abra: Robot Stick (elilsd)

Az Uj Robot Sticket arra terveztik,
hogy egy OMRON TM képernyét
betanitd konzolla alakitson.

e A kobotot egy érintéképernydvel
muUkodtetheti, vezérelheti és
programozhatja

e Nincs szlikség vezetékezésre vagy
tovabbi chipek telepitésére az
OMRON altal elvégzetteken kivUl

e OMRON TM toll érhet6 el
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Beépitett képfeldolgozo rendszer

Az OMRON TM kobotok legnagyobb elénye a beépitett képfeldolgozd rendszer, amelyet

az ipari szint( alakfelismerésre, targypozicionalasra és jellemz&azonositasra terveztek. A
felhnasznalok a kils§ kamerak és vilagitasi berendezések integralasaval jard 6sszetett lépések
nélkul, gyorsan és egyszerlen éllithatnak be képfeldolgozasi feladatokat.
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Egyszer(i hasznalat

Az OMRON S sorozatu kollaborativ robotok egyszerlen hasznalhatok, és kiloénbdzd mddszerekkel,
tobbek kodzott kézi iranyitassal, folyamatabra-programozassal vagy manualis szkripteléssel is
programozhatok.

Az OMRON kovetkezd generacios
Grafikus programozas kobotja — Gyorsabb programozas
A Projekt és Funkcio Node opciénal egy-
arant elérhet szkriptalapu programozas
az S sorozatnal. A szkriptnyelvnek ko-

Innovativ programozasunk reven a fel-
hasznalok folyamatabra-alapu grafikus
programnyelv hasznalataval automa-

tizalhatjak a feladatokat, és a TMFlow szbnhetben a halado felhasznalok akar
tdmorebb és rendszerezettebb kobot-
projekteket készithetnek

megoldasban elérheté ,drag-and-drop”
modszerrel a teljes munkafolyamat le
programozhat6. A kezel6i platform rend-
kivdl intuitiv modot biztosit az alkalmazas-
szoftverek elrendezésének kialakitasahoz
— csupan at kell huznia a vizualis eleme-
ket, nem szlkséges kisérletezgetéssel
proébalkoznia.
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Biztonsagtechnika

Az Ujonnan hozzaadott biztonsagi funkcidk biztonsagieszkdz-/kapcsoldkonfiguraciok széles korét

biztositjak, mindezt anélkul, hogy tovabbi biztonsagi vezérlére lenne szikség.

Munkabiztonsagi jellemzék
» Osszesen 31 biztonsagi funkcio
e 12 Ujonnan hozzaadott biztonsagi funkcio

Robot Stick vészleallitdé kapcsold

Felhasznalé altal csatlakoztatott vészleallitdé bemenet

Felhasznalo altal csatlakoztatott vészleallitd bemenet
a robot vészleallitd kimenete nélkll

Jeladd elmozdulas kimenet

Decartes-féle ,A” korlat

Felhasznalé altal csatlakoztatott kiilsé véddbemenet

Decartes-féle ,B” korlat

Kiegészité tengely nyomatékfelligyelete

UJ Robot Stick engedélyezé kapcsold

Tengelypozicié limitacié

UJ Visszadllitd kimenet

Tengelysebesség limitacio

UJ Robot Stick visszaallitas

Sebességkorlat

UJ Engedélyezé kapcsold a végmodulon

Kiegészité erélimit

Felhasznal6 altal csatlakoztatott ks véddbemenet
az ember-gép biztonsagi beallitasokhoz

UJ Felhasznald altal csatlakoztatott kiilsé
Utkozésérzékel8-bemenet

UJ Végpont altal csokkentett sebességkorlat

Robot vészledllitdé kimenete

Felhasznalo altal csatlakoztatott kllsé védékimenet

UJ Felhasznalé altal csatlakoztatott MOD kapcsold
bemenete

Robot ember-gép biztonsagi beallitasi kimenete

UJ Felhaszndlo altal csatlakoztatott visszaallitasi
bemenet

Robot helyredllitasi modjanak kimenete

Robot mozgatéasi kimenete

UJ Felhasznald altal csatlakoztatott lagytengely
beallité kapcsoldjanak bemenete

Felhasznald altal csatlakoztatott engedélyezé
kapcsold bemenete

UJ Engedélyezé kapcsold kimenete

UJ MOD kapcsold kimenete

Tanusitvanyok: Védelem:
¢ |[SO 13849-1, Cat.3, PL d

¢ |ISO 10218-1:2011

UJ Biztonsagos otthon kimenet

e |P54 besorolas a robotkarra, az AC
vezérlédobozra, a Robot Stickre és a

TM képernydre vonatkozoan.

e UL és CSA biztonsagi
tanusitvany

e |SO 3. osztalyu besorolas a tisztatérre
vonatkozdan

e Tovabbfejlesztett olajallé burkolat a

csukloknal
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Az OMRON TM S sorozatu kobot anatomiaja

Beépitett ~ —— ‘8 a8 Képfel-
képfeldolgozo ‘ dolgozas
rendszer* gomb

9 be/5 ki —L

Visszajelz6 fénygylri —
Pont gomb

Szabad gomb
(3 poziciot lehet6vé tevd kapcsold)

Beépitett
Felsé kar megvilagitassal
rendelkezé kamera

Megfogd
gombja

i -

*A kameraval nem rendelkezé valtozat esetében
nem all rendelkezésre

Maximalis
teherbiras (g

B

15 k
° TM14S <

. T™M12S
10 kg {
TM7S ‘r
5 kg TM5S
Okg
700 mm kg 900 mm kg 1100 mm kg 1300 mm kg
Hatésugar
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Az OMRON S sorozatu kobotok legfébb elénye

L. A TM5S és a TM7S modell 5 kg-os és 7 kg-os
‘ Terhelhetéseg teherbirassal rendelkezik.

& Csuklo6 forgasi 360°-0s szabad mozgéas a J1, J2, J3, J5 és J6
) tartomanya esetében

b,

ey Motor A JB csuklésebessége 225°/mp-rél 450°/mp-re nétt;
[ / bl sebessége A J1~J5 azonos sebességli vagy gyorsabb.
o Ismételhetéség Ismételhetdség legfeliebb 70%-os javulasa 0,03 mm-re*

Behatolassal

Y/J4 szembeni IP54: robotkar, AC vezérlédoboz, Robot Stick, TM
1 1 védettségi betanitd konzol

szint

Vagoolaj

okozta korrozio Tovabbfejlesztett csukloburkolatok

elleni védelem

. . 31 biztonsagi funkcio;

“ Biztonsagtech-  pi b Gat.3, TOV Nord ditali CE tanuisités

- SGS éltali UL/CSA tanusités
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Kobotok vagy ipari robotok

Az OMRON TM kollaborativ robotok atirjak a hagyomanyos gyarak mikddését. Tébbé nincs
szUkség biztonsagi keritésekre. A sokféle termék kis darabszamban torténd gyartasara
tervezett OMRON cobotok gyorsasag szempontjabdl felveszik a versenyt az emberi
munkaerdvel, mikdzben harmonikusan képesek egyutt dolgozni az emberekkel.

Ipari robot I
« Keritést igényel
* A biztonsag ‘
érdekében tébb
érzékelbre is
szlkség van

Hagyomanyos
ipari robotok

Fizikai hatarokat, példaul keri-
tést igényel a biztonsag garan-
télasahoz.

Biztonsagtech-
nika

Kollaborativ robot
* Kisebb alapterilet

; : ] . * Nincsenek fizikai
1 hatarok
OMRON

kobotok

Arra tervezték, hogy eleve biztonsagos legyen, azonban a koc-
kazatelemzés alapjan biztonsagi érzékelbket (pl. OMRON biz-
tonséagi lézerszkennereket) is igényelhet. Kollaborativ izemmaod-
ban altalaban nem igényel fizikai hatarokat. Egyszer( biztonsagi
szoftver kdnnyen hasznalhaté grafikus felhasznaloi felllettel.

Az emberi munkaterUlettd!

Munkaterdlet elkilonitve.

Megoszthatd az emberek munkaterUletével.

Alapteriilet Nagy

Kicsi

Nem rugalmas. Egy adott
Rugalmassag
feladaton dolgozik.

helyen van régzitve, és a kijelolt

Rugalmas. A nap soran egyik helyrél a masikra helyezhet6,
hogy kulénb6z4 feladatokon dolgozzon. A beépitett kamera és
a tajékozddasi pontokon alapuld pozicionalas gyors athelyezést
tesz lehetévé.

Nehéz. Bizonyos készségeket

Programozas és képzettséget igényel.

Egyszer(. Minimalis képzettséggel elvégezhetd.

Magas szintl készségeket

Beallitas igényel, és idéigényes.

Gyors és egyszer(.

Nagy sebességi

Alkalmazas tdbmeggyartashoz alkalmas.

Sokféle termék kis darabszamban térténd gyartasahoz
alkalmas, gyorsasag szempontjabdl felveszi a versenyt az
emberi munkaerével. Biztonsagi intézkedések bevezetésével
nagy sebesség mellett is hasznalhato.

Ciklusidé
(targyfelszedés
és -elhelyezés)

Akar néhany masodperc

Toébb mint 5 masodperc

A folyamat

sebessége Gyors Lassu
(Utvonal)

Ismételhetdség +/- 0,02 mm +/- 0,03 mm

IP54 a robotkarra, az AC vezérl6dobozra, a Robot Stickre és a

Kornyezet IP54 feletti IP kdvetelmények TM képernydre vonatkozéan
Folyamat - . . .
Ssszetettsége Osszetettebb is lehet Egyszerlnek kell lennie

10
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Plug & Play

Az OMRON t6bb vallalattal is partneri egyuttmikodésbe kezdett, hogy egyszerlien
integralhatod, gyorsan telepithetd, révid id6 alatt megtértlé perifériak széles valasztékat
kindlhassa. Ezeket dsszefoglald néven Plug & Play eszk6zdknek és szoftvereknek nevezik,
és feladatuk az Ugyfélalkalmazasok széles kdrének kiszolgalasa. Mind megfelel az OMRON
legmagasabb kdvetelményeinek.

Kétujjas

Csavarozas

MEGFOGOK
ALKALMAZASOK

===l
‘. 2D-s képfeldolgozas

Eréérzékelés

Vakuum

%

Haromujjas ‘Y\
Magneses @
megfogo

EtherCAT 1/0
bévitéegység

termékvalogatas
(Bin picking)

. 3D-s dmlesztett

Szimulacids
szoftver
CSATLAKOZTATHATOSAG

EGYEB

Modbus-PROFINET
atjaro

Kabelkezelés

Plug & Play készletek

Minden termék azonnal hasznalhato
készletként érkezik az egyszer(
telepités érdekében

1



Az S sorozat muszaki adatai

TM5S TM7S TM12S TM14S

Tomeg kameraval egyiitt 23,9 kg 22,9 kg 23,5 kg 22,6 kg
Témeg kamera nélkiil 23,6 kg 22,6 kg 33 kg 32,7 kg
Maximalis teherbiras 5 kg 7kg 12 kg 14 kg
Hatésugar 900 mm 700 mm 1300 mm 1100 mm
Csuklok J1, J2, J4, J5, J6 +/- 360°
forgasi
tarto- 43 /- 158° +/- 1520 /- 162° /- 163°
manya

Ji,J2 180%mp 120%mp
Csukidk y3 180%/mp 180%mp
sebes-
sége J4, J5 225°mp 225°/mp

J6 450mp 450%mp
Atlagos sebesség 1,4 m/s 11 m/s 1,3m/s 1,1 m/s
Ismételhetdség +/- 0,03 mm

3 + 1 (opcionalis forgas)

6 forgd csuklo

/0 Vezérlédoboz

Digitalis bemenet: 16/Digitdlis kimenet: 16

Analdg bemenet: 2/Analég kimenet: 2

portok "
Szerszam

Digitélis bemenet: 3/Digitalis kimenet: 3

1/0 tapellatas

24V, 2,0 A a vezérlddoboz esetében és 24 V, 1,0 A a szerszam esetében

IP osztalyozas

IP54 a robotkarra, az AC vezérl6dobozra, a Robot Stickre és a TM képernydre vonatkozdan

Tisztatér osztalyozas

ISO Class 3

Uzemi hémérséklet és
paratartalom

0-50 °C, max. 85% (lecsapddas nélkdl)

A motor tapegysége

100-240 V AC, 50-60 Hz az AC egységek esetében; 24-60 V DC a DC egységek

esetében

1/0 interfész

2xCOM, 1xHDMI, 3xLAN, 2xUSB2.0, 4xUSB3.0

Kommunikacio

RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (master és slave egység)

PROFINET (opcionalis), EtherNet/IP (opcionalis)

Programozasi kornyezet

TMflow, folyamatabra-alapu és szkriptalapu

Tanusitvany

SEMI S2 (hamarosan)

SEMI S2 (opcionalis)

Szem a kézben

Robot-  (beépitve)

1,2M/5M pixel, szines kamera (csak kameraval rendelkezd modellek esetében)

latas Szem a kézben

(opcionalis)

Legfeliebb 2 GigE 2D kamerak tamogatasa

OMRON
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OMRON Corporation Ipari automatizalasi vallalat

Kiot6, JAPAN Kapcsolat: www.ia.omron.com

OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES, INC.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA 94588 U.S.A.
Tel: (1) 925-245-3400/Fax: (1) 925-960-0590

OMRON ELECTRONICS Kft.

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp,
Hollandia

Tel: (31)2356-81-300/Fax: (31)2356-81-388

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Hoffman Estates,
IL 60169 U.S.A.

Tel: (1) 847-843-7900/Fax: (1) 847-843-7787

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Room 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Shanghai, 200120, Kina

Tel: (86) 21-5037-2222/Fax: (86) 21-5037-2200

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2),
Alexandra Technopark,

Szingapur, 119967

Tel: (65) 6835-3011/Fax: (65) 6835-2711

OMRON ELECTRONICS KOREA CO,. LTD
18Floor, Kyobo Tower B Wing, 465, Gangnam-daero,
Seocho-Gu, Seoul, Dél-Korea

Tel: (82) 70-4506-4106/Fax: (82) 2-3483-7788

OMRON AUTOMATION PRIVATE LIMITED

THE QUBE 5th Floor, Unit No. 501 - 504, M V Road, Maral,
Andheri (EAST), Mumbai -MH-400059, India

Tel: (91) 22-7128-8400/Fax: (91) 22-7128-8401

OMRON TAIWAN ELECTRONICS INC.

6F, Home Young Budg., No.363, Fu-Shing N.Road,
Taipei, Tajvan, Kinai Kbztarsasag

Tel: (886) 2-2715-3331/Fax: (886) 2-2712-6712

OMRON

OMRON.com

©2023 OMRON Corporation. Minden jog fenntartva. A folyamatos
termékmingség-javitas érdekében fenntartjuk a miszaki adatok
elézetes értesités nélklli valtoztatasanak jogat.
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