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Kartézian robotikai
megoldasok

Automatizacio XYZ-R mozgasokhoz

Evrél évre egyre tobb fogyasztoi cikk termelésére van sziikség, de a megndvekedett logisztikai igényekkel egy
XYZ-R kartézian robot meg tud birkdzni. A kdzepes sulyu terhek ismétlédd rakodasahoz felépitett kartézidn robotok
a szikséges emberi eréforrasok és a helytelen rakodds okozta kdrok csokkentésén keresztul javitanak a
produktivitdson. Mi tobb, a kartézian robotok hasznos alapterlletet is felszabaditanak, mert a munkaterdlet felett
dolgoznak, szemben a csuklds robotokkal, amelyek kilon padlohelyet igényelnek.
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1. Kevesebb telepitési idd és allasid6

Integralt szervomotorjaink hajtéselektronikat és szervo motort egyarant tartalmaznak,
feleslegessé téve ezdltal a motor-/jeladdkabeleket. A kartézian robotok mozgd motorokkal
rendelkeznek, a kevesebb kébellel pedig az elhasznélédas mértéke és a problémaforrasok széma
is kisebb. A tovabbi elénydk kdzé tartozik a csdkkent telepitési idé, valamint az alacsonyabb
kébel- és elektromosszekrény-koltségek. Az integrélt szervomotor pedig az elosztott jelek
egyszerl( vezetékezése érdekében helyi I/O-val, a Sysmac automatizalé platformmal valé teljes
integracio érdekében pedig beépitett EtherCAT csatlakozéval rendelkezik.

2. Gyorsabb fejlesztés

kerethez. A H-bot telepités a vezetékezés, a telepités és a karbantartas koltséget is csokkenti,
habar vezérlése némiképp dsszetettebb. Az Omron dedikalt funkciéblokkokat biztosit a H-Bot/T-
Bot-hoz, hogy a fejlesztési és probaidé is a leheté legrovidebb legyen.

3. Még nagyobb rugalmassag

Ha az alkalmazasi tertlet egy bizonyos szervomotort igényel, akkor az ennek megfelel
szervomeghajtét szokas hasznalni. G5-LM szervomeghajténk lehetévé teszi a motorparaméterek
szabad programozasat, igy a lehetd legjobb szervomotort vélaszthatja. S6t, az Omron Sysmac
platform altal az adott alkalmazasi teriilethez kindlt minden lehetéséget kihasznalhat.

4. Kiemelkedd teljesitmény és precizié

A mozgd anyagok és szerszamok sebessége és pontossaga is linedris motorok segftségével
optimalizalédik, hiszen a motor és a keret egy elemmé valik. Ez egyszerUbb felépithetséget
eredményez. S6t, a kisebb mozgd suly alacsonyabb tizemeltetési koltségekkel jar.
Megoldédsunk szildrd mechanikai felépitése még a kiemelkedd preciziot igénylé alkalmazasi
terlleteken, példaul a lézeres vagds sordn is gyorsabb, pontosabb vezérlést biztosit.

Alkalmazasi teruletek:

Csomagolas, anyagkezelés és szerszamgépek
Rakodas, mezdgazdasag, dobozolés
Kezelés, 6sszedllitas és rakodas

Lézeres és vizsugaras vagas, XY-fokozat, gravirozas

industrial.omron.eu/cartesianrobotsolution L






