OIMRON

OMRONTM
-yhteistyorobotti

OMRON TM S -yhteistyorobottien sarja sisaltaa
edistyksellisia laitteistovaihtoehtoja ja laajennettuja
turvallisuusominaisuuksia ja -sertifiointeja.
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OMRON TM -yhteistyorobotti — S-sarja

OMRON TM -yhteistydrobotti — S-sarja sisdltdd laajan valikoiman ulottumaltaan ja hydtykuormaltaan eri
sovelluksiin sopivia malleja, kuten DGmobiilirobotin kanssa yhteensopivat Ethernet/IP- ja PROFINET-

versiot.

31 turvallisuusominaisuutensa ansiosta OMRON S -sarja tayttaa I1SO 13849-1, Cat.3, PL D- ja ISO 10218 -1
-turvastandardit, mistd on todistuksena TUV Nord -sertifiointi. Uudella OMRON S -sarjalla on myos SGS-
sertifiointi UL/CSA.

OMRON TM5S 5K OMRON TM7S 7K
900 MM:N ULOTTUMA  [Eirdiii 700 MM:N ULOTTUMA B

OMRON TM145S 14K

1100 MM:N ULOTTUMA (B

OMRON TM12S
1200 MM:N ULOTTUMA

SUURINHYO-
TYKUORMA
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Kohdetoimialat

OMRON TM -yhteistydrobotit on suunniteltu eri kayttotarkoituksiin

useille eri teollisuudenaloille.

= = B
:-7
f @
o* gioid
. i,
LIHKKUMINEN TILASSA DIGITAALISET ELINTARVIKKEET LAAKETIEDE
LAITTEET JA HYODYKKEET
Kohdesovellukset
VISUAALINEN KOKOONPANO YHDISTELMAROBOTTI-
TARKASTUS RATKAISUT:

OMRON S -sarjan laitteissa
on vakiovarusteena sisdan-
rakennettu korkeatarkkuuk-
sinen kamera, joten se voi
tehda osien, osanumeroiden
ja merkint6jen visuaalisen
tarkastuksen ja parantaa
ndin tarkkuutta ja laatua.

Cobottimme voivat pa-
rantaa toistuvien tai mo-
nimutkaisten kokoonpa-
notehtavien tehokkuutta ja
yhdenmukaisuutta. Sopivia
tehtdvid ovat muun muassa
osien liittdminen, osien
lisddminen, tyokalujen vaih-
taminen ja tydskentelemi-
nen ihmisten kanssa.

Yhdistamalla OMRON TM
-cobotti OMRON LD- tai
MD-mobiilirobottiin saadaan
robotiikkaratkaisu, joka auto-
matisoi tuotteiden kuljetuk-
sen lisdksi myos monimutkai-
set poimintatoiminnot.
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LOGISTIIKKA

LAVAAMINEN

Suurempi akselin
liikenopeus ja kantama
tekevdt lavaamisesta
aiempaa nopeampaa.
Laajasta valikoimastamme
|oydat varmasti
hyotykuormaltaan ja
ulottumaltaan tarpeisiisi
sopivan mallin.

KONEIDEN PALVELU

Paaset eroon toistuvista
ja vaarallisista toistd, kun
annat CNCkoneiden, ruis-
kuvalukoneiden, meisti- ja
rei'ityskoneiden seka hion-

ta- ja katkaisukoneiden hoi-
tamisen robotin tehtavaksi.

PAKKAAMINEN

Cobottimme voivat poi-
mia, tarkastaa ja lajitella
tuotteita suoraan liikku-
valta kuljetushihnalta.

POIMINTA JA S1JOITUS

Yhteistyorobotit ovat erit-
tdin joustavia ja pieniko-
koisia, joten ne on helppo
siirtaa tyopisteesta toiseen
laajan valikoiman ja pienten
volyymien poiminta- ja si-
joitustehtavia varten.

LISAA

OMRON TM S -sarjan yhteis-
tyorobotti on ihanteellinen
valinta Idhes kaikkiin sovel-
luksiin lukuisien hydtykuor-
ma- ja ulottumavaihtoehto-
jen, erittdin tarkan kameran
ja edistyksellisten turvaomi-
naisuuksien ansiosta.
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Helppokayttdinen

Parannettu kdsiohjaus ja uuden sukupolven kasiohjelmointilaite tekevdat OMRON S -sarjan

ohjelmoinnista entistakin helpompaa.

Edistyksellinen kdsiohjaustoiminto:
Sovellukset voidaan ohjelmoida
kayttamalla sisdanrakennettua
kasiohjaustoimintoa. Siirrd vain paa
haluttuun asentoon ja opeta asento
painiketta napsauttamalla.

EHatéapysaytyspainike

Virtapainike Nollauspainike

Nopeusilmaisin

Robotin ohjaussauvan kayttailmaisin Tilanilmaisin
. . M/A-painike
Toistopainike
Tauotuspainike
Pysaytyspainike
~-painike ysaytyspaini
+-painike

Kuva 25: Robotin ohjaussauva (edestd)

Uusi robotin ohjaussauva
muuntaa OMRON TM -ndyton
kasiohjelmointilaitteeksi.

- Kayta, hallitse ja ohjelmoi cobotteja
kosketusndyton avulla

- Johdotusta tai OMRONin asentamia
mikropiireja ei tarvita.

+ OMRON TM Pen -kyna on saatavana
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Sisaanrakennettu konenakojarjestelma

Integroitu konenakojarjestelma on OMRON TM -cobottien suurin etu. Se on suunniteltu teollisuustason
hahmontunnistukseen, kohteen asemointiin ja ominaisuuksien tunnistukseen. Kayttdjat voivat maarittaa

konendkotehtdvat ja ottaa ne valittomasti kayttdoon ilman monimutkaisia ulkoisten kameroiden tai
valaistuslaitteiden integrointivaiheita.
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OMmRON

Helppokayttoinen

OMRON S -sarjan yhteistyorobotit ovat helppokdyttdisia, ja niilden ohjelmointiin on olemassa useita eri

tapoja, kuten kasiohjaus, vuokaavio-ohjelmointi ja manuaalinen komentosarjapohjainen ohjelmointi.

Graafinen ohjelmointi

Innovatiivisen ohjelmointiymparistémme
ansiosta kayttdjat voivat automatisoida
tehtdvia vuokaaviopohjaisella ohjelmis-
tolla ja luoda ndin TMFlow-ohjelmistossa
kokonaisia tyonkulkuja napsauttamalla ja
vetamalla. Monimutkainen koodaus tes-
tausvaiheineen on historiaa, silld Operator
Platform -alustalla sovellusohjelmiston
kayttoliittyman luominen on intuitiivista
ja onnistuu visuaalisia elementteja veta-
malla ja pudottamalla.
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OMRONin uuden sukupolven
yhteistyorobotti - nopeampaa ohjelmointia

Komentosarjapohjainen ohjelmointi on
S-sarjassa kaytettdvissa seka projekti- etta
tilakdytossa. Kokeneet kayttdjat voivat
komentosarjakielen avulla ohjelmoida
cobottijarjestelmistd entista tarkempia ja
hallitumpia.
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OMRON TMSimulator

TMFlow 2.16 -ohjelmiston myotd OMRON TM S -sarjan yhteistydroboteista tulee entistakin suorituskykyisempia
ja tarkempia ja kayttdjat voivat suunnitella ja ohjelmoida automatisoituja prosesseja offline-tilassa.

Yksi tdman ohjelmiston tarkeimmista ominaisuuksista on OMRON TMSimulator. Aiemmissa TMFlow-versioissa
(versio 1.8X ja sitd vanhemmat) oli offline-editori, jolla kayttdjat pystyivat kehittamaan ja muokkaamaan
ohjelmia mutta joka ei kuitenkaan pystynyt suorittamaan projekteja niiden toiminnan tarkistamista varten.
Uudella OMRON TMSimulator -sovelluksella kdyttajat voivat kehittdd, muokata ja suorittaa ohjelmia offline-
tilassa niiden testaamista ja toimivuuden tarkistamista varten. Ohjelmien luominen offline-tilassa mahdollistaa
uusien prosessien kehittdmisen ilman, etta robotti taytyy sitd varten ottaa pois tuottavasta tydsta.

Ndytossa on virtuaalinen robotin ohjaussauva,
jonka avulla kayttajat voivat ohjata virtuaalista
robottia samalla tavalla kuin fyysista robottia.
Tavanomaisten robotin ohjauspainikkeiden o .
lisaksi virtuaalisessa robotin ohjaussauvassa on P W ALY
nollaus-, osoitus- ja tartuntapainike. = -

TMSimulatorilla on mahdollista testata Listen

Node- ja Network Node -tiedonsiirtoa. Myos

Modbus-, Ethernet Slave- ja sarjakokoonpanot Lo
voidaan testata. TMSimulatorissa on myas K
vaihtoehdot DI- ja Al-signaalinohjausyksikon
tulon ohjaukseen.
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OMRON

Turvallisuus

Uudet turvatoiminnot mahdollistavat useiden turvalaitteiden/kytkinkokoonpanojen kaytén ilman

lisaturvaohjainta.

Turvaominaisuudet
- Yhteensa 31 turvaominaisuutta

- 12 uutta turvaominaisuutta

Robot Stick E-Stop

Cartesian Limit A

User Connected E-Stop Input

Cartesian Limit B

Encoder Standstill Output

NEW Robot Stick Enabling Switch

User Connected External Safeguard Input

NEW Reset Output

Additional Joint Torque Monitoring

NEW Robot Stick Reset

Joint Position Limit

NEW Enabling Switch on end-module

Joint Speed Limit

NEW User Connected External Bumping Sensor Input

Speed Limit

NEW End-Point Reduced Speed Limit

Additional Force Limit

NEW User Connected MODE Switch Input

User Connected External Safeguard Input for Human-
machine Safety Settings

NEW User Connected Reset Input

Robot E-Stop Output

NEW User Connected Soft Axis Setting Switch Input

User Connected External Safeguard Output

NEW Enabling Switch Output

Robot Human-Machine Safety Setting Output

NEW MODE Switch Output

Robot Recovery Mode Output

NEW Safe Home Output

Robot Moving Output

User Connected Enabling Switch Input

User Connected E-Stop Input without Robot E-Stop
Output

Sertifioinnit
«1SO 13849-1, Cat.3,PL d
<1SO 10218-1:2011

- UL- ja CSA-turvallisuussertifiointi

Suojaukset:

- IP54-luokitus robottivarrella AC-ohjauskotelolla,
robotin ohjaussauvalla ja TM-naytolla.

« ISO-luokka 3 puhdastiloja varten

- Parannetut 6ljynkestavat nivelsuojukset
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OMRON TM S -cobotin anatomia

Siséanrakennettu ___ iy
konendgko* g

Konenako-
painike

Digitaalinen 1/0

L
Merkkivalorengas __
Alavarsi Osoituspainike

Vapautuspainike (3-vaiheinen kdyttokytkin)

Sisaanrakennettu kamera,

I X . ; Tarttujan
Ylavarsi jossa integroitu valo

painike

n

* Ei saatavana kamerattomalle versiolle

Suurin hy6tykuorma
20 kg

15 kg
TM14S <

. TM12S
10 kg {
TM7S ‘r
N TM5S
0kg
700 mm kg 900 mm kg 1100 mm kg 1300 mm kg
Ulottuma
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OMRON S -sarjan cobottien tarkeimmat edut

TM5S-mallin hydtykuorma on 5 kg ja TM7S-mallin 7 kg.

ﬁ Hydtykuorma TM12S-mallin hydtykuorma on 12 kg ja TM14S-mallin 14 kg.
0&' Akselin 360° liikkuvuus nopeuksissa J1, 12, 3, J5 ja J6
liikkuvuus
P =
o Moottorin Akselin |||kegopeus J6 on nostettu arvosta 225 °/s
& ‘( 1P\ arvoon 450 °/s:
‘ - nopeus

Nopeampi tai vastaava kuin J1~J5.

Toistettavuus

Jopa 70 prosentin parannus toistettavuuteen 0,03 mm:n
tarkkuudella®

Kotelointiluokka

IP54: robottivarsi, AC-ohjausyksikko, robotin ohjaussauva,
TM-kdsiohjelmointilaite

Leikkuudljysta
aiheutuvan
korroosion esto

Parannetut nivelsuojukset estavat leikkuudljystd aiheutuvaa
korroosiota. TM5S- ja TM7S-malleihin on saatavana
metalliset nivelsuojat, jotka soveltuvat ddriolosuhteissa
tapahtuvaan kayttéon.

Turvallisuus

31 turvaominaisuutta
PLD Cat.3, TUV Nord -sertifiointi CE
SGS-sertifiointi UL/CSA

10
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Cobotit vs. teollisuusrobotit

OMRON TM -yhteistydrobotit muuttavat perinteisen tehtaan tyoskentelytapaa. Fyysisia kehikkoja
ei enda tarvita. OMRON-cobotit on suunniteltu tydskentelemadn laajojen valikoimien ja pienten
volyymien tuotannossa ihmisen tyoskentelytahdilla, joten ne pystyvat toimimaan sopusoinnussa

ihmisten kanssa.

Teollisuusrobotti

- Vaatii aidan

- Turvallisuuden vuoksi

tarvitaan useita
antureita

Turvallisuus

Perinteiset teollisuusrobotit

Turvallisuuden varmistamiseksi
tarvitaan fyysinen este, kuten aita
tai kehikko.

Yhteistyorobotti

- Pienempi tilantarve

- Bi fyysisia esteitd

OMRON-cobotit

Suunniteltu luonnostaan turvalliseksi, mutta riskinarvioinnin
perusteella voi edellyttaa turva-antureita (esim. OMRONiIn
laserturvaskanneri). Ei yleensa edellyta fyysistd estetta
yhteistyotilassa. Yksinkertainen turvallisuusohjelmisto, jossa on
helppokdyttdinen graafinen kayttoliittyma.

Tyotila Erotettu ihmisten tyétilasta. Voi tyoskennelld samassa tilassa ihmisten kanssa.
Tilantarve Suuri Pieni
Ei. Asennettu yhteen paikkaan Kylld. Voidaan siirtda paivan aikana sijainnista toiseen eri tehtdvia
Joustavuus ja tyoskentelee tietyn tehtdvén varten. Sisddnrakennettu kamera ja landmarkien méaarittdminen
parissa. mahdollistavat nopean uudelleensijoittamisen.
Ohjelmointi Vaikeaa. Edellyttda taitoa ja Helppoa. Voidaan tehda vain vahaiselld koulutuksella.
koulutusta.
s Vaatii edistyneita taitoja ja vie .
Maaritys paljon aikaa, Nopeaa ja helppoa.
Sopii laajojen valikoimien ja pienten tuotantomdarien
e Sopii massatuotantoon suurilla valmistukseen ihmiskollegojen suorituskykyéd vastaavalla
Kayttokohde ; . e : :
nopeuksilla. nopeudella. Voidaan kayttda suurilla nopeuksilla, kunhan otetaan
kayttdon turvatoimia.
Sylgllqlka o Sekunteja Yli 5 sekuntia
(poiminta ja sijoitus)
Prosessin nopeus Nopea Hidas
(polku)
Toistettavuus +/- 0,02 mm +/- 0,03 mm

Ymparisto

IP-vaatimukset yli IP54

IP54-luokitus robottivarrella, AC-ohjauskotelolla, robotin
ohjaussauvalla ja TM-naytolla

Prosessin
monimutkaisuus

Voi olla monimutkaista

Pitdisi olla yksinkertaista
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Plug & Play

OMRON tekee yhteistyotd useiden yritysten kanssa voidakseen tarjota monipuolisia oheislaitteita, jotka on
helppo ja nopea integroida cobotteihin. Tama nopeuttaa kayttddnottoa ja parantaa sijoituksen tuottoa.
Oheislaitteita kutsutaan yhteisnimelld Plug & Play -laitteet ja -ohjelmistot. Ne on suunniteltu sopimaan
erilaisiin asiakassovelluksiin ja tdyttdmaan OMRONIn korkeimmat testausstandardit.

Grippers
Applications
Connectivity

More

y.
'If

=
LML)
| .

@

(L L

Plug & Play -sarjat

Kaikki tuotteet toimitetaan kdyttévalmiina
pakkauksena, joka on helppo asentaa

12



S-sarjan tekniset tiedot

TM5S TM7S TM12S TM14S

Paino kameran kanssa 239kg 229kg 33,3kg 33,0kg
Paino ilman kameraa 23,6 kg 22,6 kg 33,0kg 32,7kg
Suurin hyétykuorma 5kg 7 kg 12 kg 14 kg
Ulottuma 900 mm 700 mm 1300 mm 1100 mm
Akselin  j1, 2, J4, 15, )6 +/-360°
liikku-
vuus I3 +/-158° +/-152° +/-162° +/-159°

J1,)2 210%s 130%s
/-.\.kselin 13 2105 210%s
liike-
T VB 225%s 225

J6 450 /s 450 %s
Keskinopeus* 14 m/s 11 m/s 1,3 m/s 11 m/s
Toistettavuus +/- 0,03 mm

Vapausasteet 6 kddntyvaa nivelta
. T Digitaaliset tulot: 16 / Digitaaliset lahdot: 16
Oh ksikk
1/0- Jausyisiio Analogiset tulot: 2 / Analogiset lahdét: 2
portit S
Tyokaluliitin Digitaaliset tulot: 3 / Digitaaliset ldhdot: 3

1/0-virtalahde

24V, 2,0 A ohjausyksikolle ja 24 V, 1,5 A tyokalulle

IP-luokitus

IP54-luokitus robottivarrella, AC-ohjauskotelolla, robotin ohjaussauvalla ja TM-naytolla

Puhdastilaluokka

ISO-luokka 3

Kayttoympariston lampdtila ja

ilmankosteus

0..50 °C, enint. 85 % (ei tiivistymistd)

Moottorin virtalahde

100-240 VAC, 50-60 Hz ACyksikdille; 24-60 VDC DCyksikaille

1/0-liitanta

2x COM, 1 x HDMI, 3 x LAN, 2 x USB 2.0,4 x USB 3.0

Tiedonsiirto

RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (paa- ja alilaite)
PROFINET (lisavaruste), Ethernet/IP (lisdvaruste)

Ohjelmointiymparisto

TMFlow, vuokaaviopohjainen ja komentosarjapohjainen

Sertifiointi SEMI S2 (tulossa pian) SEMI S2 (vaihtoehtoinen)
Kéateen kiinnitetty
. kamera 1,2/5 megapikselid, vérikamera (vain kameramallit)
R?:f’tt" (sisdanrakennettu)
nako

Kateen kiinnitetty
kamera (lisdvaruste)

Tukee enintddn 2 Gigk 2D -kameraa

* Keskimdarainen nopeus testattiin ja laskettiin kdyttamalla suorituskykytilassa olevaa robottia.

OMmRON



Muistiinpanot

OMmRON
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Muistiinpanot

OMmRON
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OMRON Corporation Industrial Automation Company

Kioto, JAPANI Yhteystiedot: www.ia.omron.com

OMRON ROBOTICS AND SAFETY TECHNOLOGIES, INC.
4225 Hacienda Drive, Pleasanton, CA 94588 U.S.A.
Puhelin: (1) 925 245 3400 Faksi: (1) 925 960 0590

OMRON EUROPE B.V.

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp
Alankomaat

Puhelin: (31) 2356 81 300 Faksi: (31) 2356 81 388

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Hoffman Estates,
IL60169 US.A.

Puhelin: (1) 847 843 7900 Faksi: (1) 847 843 7787

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Room 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Shanghai, 200120, China

Puhelin: (86) 21 5037 2222 Faksi: (86) 21 5037 2200

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2),
Alexandra Technopark,

Singapore 119967

Puhelin: (65) 6835 3011 Faksi: (65) 6835 2711

OMRON ELECTRONICS KOREA CO,.LTD

18Floor, Kyobo Tower B Wing, 465, Gangnam-daero,
Seocho-Gu, Soul, Korean tasavalta

Puhelin: (82) 70 4506 4106 Faksi: (82) 2 3483 7788

OMRON AUTOMATION PRIVATE LIMITED

THE QUBE 5th Floor, Unit No. 501 - 504, MV Road, Marol,
Andheri (EAST), Mumbai -MH-400059, Intia

Puhelin: (91) 22 7128 8400 Faksi: (91) 22 7128 8401

OMRON TAIWAN ELECTRONICS INC.

6FHome Young Budg.,No.363,Fu-Shing N.Road,
Taipei, Taiwan, Kiinan tasavalta

Puhelin: (886) 2 2715 3331 Faksi: (886) 2 2712 6712

OMRON

OMRON.com

©2024 OMRON Corporation. Kaikki oikeudet pidatetdan. Teknisia tietoja voidaan
tuoteparannusten vuoksi muuttaa ilman etukateisilmoitusta.
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