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SERVOSISTEMA SMARTSTEP 2

Un nuevo paso en sencillez

realizing
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SmartStep 2:

El paso correcto...

En Omron somos conscientes de que la
sencillez y la precision son esenciales en una

aplicacion de posicionamiento.

Los nuevos servosistemas SmartStep ofrecen
la solucion perfecta para aplicaciones

de movimiento punto a punto en las que

la sencillez es esencial. SmartStep 2 es una
solucion rentable que conserva la sencillez a la

vez que proporciona un alto rendimiento.

SmartStep 2 tiene un disefio compacto
completamente nuevo que permite ahorrar un
50% de espacio en comparacion con el modelo
anterior. También dispone de nuevas funciones
y caracteristicas que le ayudaran a aumentar la
eficiencia y la rentabilidad de su maquinaria.

Caracteristicas principales:

e Auto-tuning

Servodrive con control de pulsos

Tamafo ultracompacto

Supresion de vibraciones

Filtro adaptativo de supresion de resonancia
Dos limites de par programables

Salida de pulsos de realimentaciéon

Gama de potencia de 50 Wa 750 W
Servomotores cilindricos y planos

Reductor electrénico

10.000 pasos por revolucion
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...hacia un desarrollo mas rapido y sencillo

Iniciacion rapida

CX-Drive es una herramienta de software independiente y facil de utilizar
para configurar, poner en marchay realizar el mantenimiento de servos

y variadores.

SmartStep 2 es completamente compatible con una amplia gama

de funciones que permiten una configuracion del servodrive mas sencilla
y rapida que nunca:

sl sl

« Auto-tuning Sequimiento de datos en tiempo real

e Edicion y supervision de parametros

 Diagramas de velocidad y posicién
e Alarmasy estado de E/S
« Seguimiento de datos en tiempo real

Andlisis de frecuencia



Diseilo compacto
de facil conexion

Aun teniendo mayor funcionalidad que los modelos
anteriores, SmartStep 2 posee un disefio compacto con
dimensiones ultrapequenas que hacen posible ahorrar
un espacio considerable.

Ademas, SmartStep 2 se puede integrar facilmente con
otros dispositivos de automatizaciéon como el
controlador compacto de maquinas CP1Ly los
terminales de operador NS, lo que contribuye a ofrecer
un disefo de la maquina eficaz y rentable.

Caracteristicas adicionales:

 Control de posicion mediante entrada de pulsos
de 500 kpps

» Velocidad nominal de 4.000 rpm, con un maximo
de 5.000 rpm

« Amplia gama de configuraciones de pulsos

e Cuatro ajustes de velocidad interna que se conmutan
por sefal externa para un control sencillo

» Servomotores compatibles con SmartStep

!| Pulsos de comando
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Vibracion Supresion rapida de vibraciones

160 mm
120 mm

. ll-.i
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Pulsos de realimentacién

CP1H-Yxx

Diseilo compacto que ahorra espacio Salida de pulsos de realimentacion Funcionamiento sin ajustes Supresion de vibraciones

Las dimensiones de SmartStep 2 son un 48% Permite enviar informacién de la posicion En funcion de las variaciones de carga, la Un filtro adaptativo garantiza el seguimiento

mas pequeias que los modelos anteriores del servo al controlador para un control funcién de autotuning en tiempo real calcula automatico de los cambios de frecuencia

y suvolumen es un 39% menor. De esta forma de posicion de lazo cerrado y control del automaticamente y ajusta los valores de resonante para reducir el efecto de las

ahorra gastos y espacio de armario. posicionamiento real; también se puede ganancia 6ptimos para la maquina. vibraciones debido a la baja rigidez mecanica.
usar para sincronizar con otro eje. Un filtro adicional reduce al minimo la

vibracion para un mejor posicionamiento
al detener la carga.
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R7D-BPL], R88D-GPL], R88M-GL[ |

Servosistema SmartStep 2

o

Otro paso adelante en sencillez

» Facil instalacion y autotuning on-line

» Tamafo ultracompacto. Ocupa tan solo el 48% de
superficie en comparacion con la serie SmartStep

» Dos limites de par

» Reductor electrénico, cuatro velocidades internas y
amplio rango de configuracion de pulsos

« Filtro adaptativo para supresion de vibracion y
resonancia

» Servomotores con IP65 de serie y disponibilidad de
junta de aceite en el eje

* Opcién de motores con freno

Valores nominales

* Monofasico 230 Vc.a. de 50 W a 750 W
(de 0,16 a 2,4 Nm)

Configuracion del sistema

(Consulte el capitulo

Servomotores SmartStep) gz':?tgrtglez N gy —— .
Servomotor P personal: CX-One
SmartStep 2

Cable de encoder

&

® Qo=

Bloque de terminales =
Controlador de empleo general
(con salida de pulsos)

6 Servosistemas de c.a.
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Referencia del servodriver

Servodriver

R7D-BPO1H

SmartStep 2

Tipo de drive

Tensioén de alimentacion

P: Control por entrada de pulsos

H: Monofasica
230 Vc.a para 100/400 W
HH: Monofasica

Capacidad
01 | 100W
02 200 W
04 400 W

Servodrive
SmartStep 2 (750 W)

230 Vc.a. para 200 W

R88D-GPO8H

Tipo de drive

P: Control por entrada de pulsos

Tensién de alimentacion

H: 230V

Capacidad

Especificaciones del servodrive

Especificaciones generales

Elemento Especificacion

Temperatura ambiente de funcionamiento De0Oab55°C

Humedad ambiente de funcionamiento Max. 90% (sin condensacion)
Temperatura ambiente de almacenamiento De -20 a 65 °C

Humedad ambiente de almacenamiento

Max. 90% (sin condensacion)

Atmésfera de almacenamiento/funcionamiento

Sin gases corrosivos

Resistencia a vibraciones

De 10 a 60 Hz; aceleracion: de 5,9 m/s? (0,6 G) max.

Resistencia a golpes

Aceleracién de 19,6 m/s?, 3 veces en cada una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia de aislamiento

Entre los terminales de la linea de alimentacion y la tierra de bastidor: 0,5 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

Entre los terminales de la linea de alimentacion y la tierra de bastidor: 1.500 Vc.a. durante 1 min a 50/60 Hz
Entre cada sefial de control y tierra de bastidor: 500 Vc.a. durante 1 minuto

Grado de proteccion

Incorporada en el panel (IP10)

Estandares internacionales

Homologacion obtenida para UL: UL 508C; cUL: cUL C22.2 n.° 14
Homologacion de EC: EMC EN55011 clase A Grupo 1, EN 61000-6-2, baja tension EN50178

Especificaciones de funcionamien

to

Elemento Tipo de entrada de 200 Vc.a.
100 W 200 W 400 W 750 W
R7D-BPO1H R7D-BP0O2HH R7D-BP04H R88D-GP0O8H
Corriente de salida nominal (rms) 1,0A 1,6 A 25A 4 A
Corriente de salida maxima instantanea (rms) (3,3 A 49 A 7,8 A 14.1A

Fuente de alimentacion del circuito principal

Monofasica de 200 a 240 Vc.a. (de 170 a 264 V), 50/60 Hz Monofasicas/trifasicas de
200 a 240 Vc.a. (de 170 a

264 V), 50/60 Hz

Servosistema SmartStep 2
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Elemento Tipo de entrada de 200 Vc.a.
100 W 200 W 400 W 750 W
R7D-BPO1H R7D-BP02HH R7D-BP04H R88D-GP0O8H
Fuente alimentacion del circuito de control - Monofasica de 200 V a
240 Vc.a. (de 170 a 264 V)
Método de control Servo totalmente digital
Realimentacion 10.000 pulsos/revolucion, encoder incremental
Funcionamiento del inversor Método PWM basado en IGBT
Frecuencia de PWM 12 kHz 6 kHz
Peso 0,35 kg [0.42 kg 0,42 kg [1.5kg
Tension del motor compatible 200V
Respuesta de comando de pulsos Line Driver: 500 kpps
Capacidad del motor compatible 50 W 200 W 400 W 750 W
100 W
Servomotor aplicable G05030H G020030H G40030H G75030H
(R88M-) G10030H GP20030H GP40030H
GP10030H
Nombres de las piezas del servodrive
Servodrive SmartStep 2 (modelos de 100 a 400 W)
O Indicador de alarma (ALM)
Indicador de fuente de alimentacion —\—sw£ [ uu omron
Conector de comunicaciones ggg §
(CNB3) i U
0|2
Conector de E/S de control — 5
(CN1) !
===
5
Conector de entrada del encoder J{ }Lﬁ
(CN2) =2
) ad c
Conector del motor (CNB) ] N
0 Ld
o - ad
Conector de circuito principal AnEline c
CNA =N (Al N
(CNA X lagi—A
Terminales FG para ® &
fuente de alimentacién y
alimentacion del servomotor
Servodrive SmartStep 2 (modelo de 750 W)
— »— Area de visualizacion
Area de configuracion
Salidas de monitorizacién analégica 9
T°T = ¢ RS-485
god Conector de comunicaciones
Terminales de alimentacién del circuito principal ——»I: o |u oo 2 (CN3A)
G S RS-232
OO | o0 050 Conector de comunicaciones/
) . ” . OO L6 g o ||\ Conector del operador digital
Terminales de alimentacién del circuito de control ——»I: O ‘ O : Log (CN3B)
—
Conector de E/S de control
T (N
O ls e° G
Terminales de conexion de la | 0 oo [
resistencia de regeneracioén externa O (.J oo 1
o0 oo
Terminales de conexion del servomotor ——| | ] () ee
mia ©o | — Conector del encoder (CN2)
re
| T 4
]
5 /]
Terminales de puesta a tierra de proteccion ——| o @
]
4 o=

Servosistemas de c.a.
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Modelo de servomotor

R88M-GP10030H-BOS2

Servomotor SmartStep2 J t Especificaciones del eje
) [En blanco] Eje recto, sin chaveta |
Tipo de motor | s2 [ Recto, chaveta, roscado |

En blanco: tipo cilindrico Especificaciones de junta de aceite

P: tipo plano [En blanco] Sin junta de aceite
i Junta de aceite
Capacidad .
050 | 50W ——— Especificaciones del freno
100 | 100 W [En blanco] Sin freno
200 | 200W [ B [Freno |
400 | 400W
750 | 750 W
Velocidad nominal (rpm) Especificaciones de tension y encoder

H: 230 V con encoder incremental

Combinacion de servomotor / servodrive

Servomotor
Familia Tension Velocidad Par nominal Capacidad Modelo
Cilindrico De 50 a 750 W 230V 3.000 min™T 0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-[1S2
0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-1S2
0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-[1S2
1,3 Nm 400 W R88M-G40030H-1S2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030H-1S2
Plano De 100 a 400 W 0,32 Nm 100 W R88M-GP10030H-[1S2
. - 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-[1S2
: i - 1,3 Nm 400 W R88M-GP40030H-[1S2

Servosistema SmartStep 2 9
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Especificaciones del servomotor

Especificaciones generales

Elemento

Especificacion

Temperatura ambiente de funcionamiento

De 0a40°C

Humedad ambiente de funcionamiento

Max. 85% (sin condensacion)

Temperatura ambiente de almacenamiento

De -20a 65 °C

Humedad ambiente de almacenamiento

Max. 85% (sin condensacion)

Atmosfera de almacenamiento/funcionamiento

Sin gases corrosivos

Resistencia a vibraciones

Méx. 49 m/s? en cada una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

Aceleracion max. de 98 m/sZ 3 veces en cada una de las direcciones X, Y yZ

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. a 500 Vc.c. entre los terminales de alimentacion y el terminal FG

Rigidez dieléctrica

1.500 Vc.a. (50 o 60 Hz) durante 1 minuto entre los terminales de alimentacion y el terminal FG

Posicion de funcionamiento

Cualquier direccién

Grado de aislamiento

Tipo B

Estructura

Totalmente cerrado y autorrefrigerado

Grado de proteccion

IP65 (excluyendo la parte del eje)

Grado de vibracién

V-15

Método de montaje

Montaje de brida

Estandares internacionales

Homologacion obtenida para UL, cUL y EN (directiva CEM vy directiva de baja tensién)

Especificaciones de funcionamiento

Servomotores cilindricos

Elemento Unidad |R88M-G05030H R88M-G10030H R88M-G20030H R88M-G40030H R88M-G75030H
Potencia nominal w 50 100 200 400 750
Par nominal N-m 0,16 0,32 0,64 1,3 2,4
Velocidad nominal rom 3.000
Velocidad maxima instantanea rpm 5.000 4500
Par maximo instantaneo N-m 0,48 | 0,95 1,78 3,60 7,05
Corriente nominal A (rms) 1,1 1,6 2,6 4
Corriente maxima instantanea A (rms) 3,4 4,9 7,9 12,1
Inercia del rotor kg'm? 2,5% 10 5,1x 10 1,4 x10% 2,6x 100 8,7x 100
Relacién de potencia kW/s 10,4 20,1 30,3 62,5 66
Carga radial admisible N 68 245 392
Carga axial admisible N 58 98 147
Peso Sin freno kg 0,3 0,5 0,8 1,2 23
Con freno kg 0,5 0,7 1,3 1,7 3.1
Resolucién del encoder - Fase Ay B: 2.500 pulsos/rotacion; Fase Z: 1 pulso/rotacion
Dimensiones de la proteccién contra radiacion -—- 100 x 80 x t10 (Al) 130 x 120 x t12 (Al) -
Especifica- [Inercia del freno kg-m? 20x107 [ 20x107 18x10% | 75x10° 25 x 10
ggr‘f‘f:no Tension de excitacion Y 24 Vc.c. +10%
Consumo eléctrico (a 20 °C) w 7 9 10
Consumo de corriente (a 20 °C) A 0,30 0,36 0,42
Par de friccion estatica N-m 0,29 min. 1,27 min. 2,45 min.
Tiempo de atraccion ms 35 max. 50 max. 70 max.
Tiempo de desconexion ms 20 max. 15 max. 20 max.
Holgura - +1° max.
Valor nominal - Continuo
Vida util del freno - 10.000.000 de operaciones minimo
Servodriver aplicable R7D-BPO1H | R7D-BP02HH R7D-BP04H R88D-GP0O8H
Caracteristicas de par/velocidad
R88M-G05030H R88M-G10030H R88M-G20030H R88M-G40030H R88M-G75030H
(N-m) (N-m) (N-m) (N-m) (N-m)
05 4 048 1.0 1 05 S P 1,82/4300 “01 360 360 80 -
i 1,65 7,05 7,05 (3600)
04 4 08 4 15 4 3,0 -
03 | Uso repetitivo 06 4 Uso repetitivo Uso repetitivo Uso repetitivo Uso repetitivo
Y ' 1,0 4 20 2,1 401
4,0
02 10,16 0,16 04 1032 0,32 04 24
05 4 1,0 4
o1 Uso continuado 0.09 021 Uso continuado 018 Uso continuado 0,36 Uso continuado 088 Uso continuado .
01,000 2.000 3.000 4.000 5.000(P™) 01,000 2.000 3.000 4.000 5.000(P™) 0 1,000 2.000 3.000 4.000 5.000("P™) 01,000 2.000 3.000 4.000 5.000 (™) 0 1,000 2.000 3.000 4.000 5.000 ("™
10 Servosistemas de c.a.
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Servomotores planos

Elemento

Unidad R88M-GP10030H R88M-GP20030H R88M-GP40030H
Potencia nominal w 100 200 400
Par nominal N-m 0,32 0,64 1,3
Velocidad nominal rpm 3.000
Velocidad maxima instantanea rpm 5.000
Par maximo instantaneo N'm 0,90 1,82 3,60
Corriente nominal A (rms) 1,0 1,6 4.4
Corriente maxima instantanea A (rms) 4,3 6,8 18,6
Inercia del rotor kg-m? 9,0 x 10 3,4 x 107 6,4 x 107
Relacion de potencia kW/s 11,4 11,8 25,5
Carga radial admisible N 68 245
Carga axial admisible N 58 98
Peso Sin freno kg 0,7 1,3 1,8
Con freno kg 0,9 2,0 2,5
Resolucién del encoder --- Fase Ay B: 2.500 pulsos/rotacion; Fase Z: 1 pulso/rotacién
Dimensiones de la proteccién contra radiacion - 130 x 120 x t10 (Al) 170 x 160 x t12 (Al)
E_specifica- Inercia del freno kg-m2 3,0 x 10° 9,0 x 10 | 9,0 x 10
clones Tension de excitacion v 24 Vc.c. £10%
del freno ——
Consumo eléctrico (a 20 °C) w 7 10
Consumo de corriente (a 20 °C) A 0,29 0,41
Par de friccion estatica N-m 0,29 min. | 1,27 min.
Tiempo de atraccion ms 50 max. 60 max.
Tiempo de desconexion ms 15 max.
Holgura - +1° max.
Valor nominal - Continuo
Vida util del freno - 10.000.000 de operaciones minimo
Servodrive aplicable (R7D-) BPO1H BP02HH BP04H
Caracteristicas de par/velocidad
R88M-GP10030H R88M-GP20030H R88M-GP40030H
(N-m) (N-m) (N-m)
2,0 4 4,0 4
1,0 4 1,82 1,82 (4.700) 3,60 3,60
0,90 0,90 175
0,8 4 15 4 3,0 4
06 | Uso repetitivo Uso repetitivo Uso repetitivo
1,0 4 2,0 | 2,0
04 40,32 0,32 064 0,64
0,5 1 ~ 1,0 4
02 Uso continuado 0,16 Uso continuado 0,28 0,64
0 1,000 2.000 3.000 4.000 5.600 (P 0 1.000 2,000 3.000 4.000 5.000 (M) 0 1.000 2,000 3.000 4.000 5.000 P™

Servosistema SmartStep 2
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Dimensiones

Servodrives
R7D-BP01H R7D-BP02HH/ 04H
35 40
5 Dimensiones de 15 Dimensiones de
5L o taladro de montaje 5,20 taladro de montaje
5 ——
- K Dos, M4 - il Dos, M4
- g [
[ T I Tre
0oo00000onoooase e 0000000000 oesaa s
~5 A~ T
0] 7 N |
; 7/ r
I i b
r I I
!- U U (|
] eeo00000000000000 q e nenonoO000D0DO00
- Jﬂi “~ G - ‘L 51 [L w @
70 105 ‘ - -
- 15 | 20 52 70 105 1 ‘ 55
. B csooonoo0d soooo
™ socooioon i N i i
S cosaonnOD L e
272255558 it B
(R (R
R88D-GP08H
65 70 ) 170
4
Dos, M4
5 i 77 ‘
& :
@ :
6} A
oo fuse &l
00 |8g0| @Rl : 2
B9 oo [ | ° ° ]
e ’ :
SR ‘
alfzee||l |I' :
ag|v
8qlvse
oo o | | '
i ‘ ‘
=T |
=l L2 -
75 50+05
65
Filtros
R7A-FIB104-RE R88A-FIK107-RE
4441 401 —— 64
40 —35—
% ’—j terminales terminales (Fo5= ) —I ©
de entrada de entrada o ’:T:‘@ D) (ﬁ
montajes| .o O
de drive montajes
2% M4 de drive
1651 17941 190 180
cables cables
d lid
¢ salda de salida o o
cables
de salida
© ©

Modelo de filtro

Corriente nominal

Corriente de fuga

Tension nominal

R7A-FIB104-RE

4A

3,5 mA

Monofasica de 250 Vc.a.

R88A-FIK107-RE

6,6 A

3,5 mA

Monofasica de 250 Vc.a.

12
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Servomotores

Tipo cilindrico, 3.000 rpm (230 V, 50 - 100W)

Dimensiones (mm) Sin freno Con freno LN Peso aprox. en kg
Modelo LL LL Sin freno Con freno
R88M-G05030H-1S2 72 102 26,5 0,3 0,5
R88M-G10030H-[1S2 92 122 46,5 0,5 0,7
c Conector de freno
dgr;iitgc;er Conector del motor
25
3
N~
o 8
S s = (Dimensiones del extremo del eje
Y 5 ®©
= - con chaveta y roscado)
s £ 40x 40
) EW R 123 3, altura: 9
@l °
s g J; ”
- = - k% 1
6 .
I R, _
Dos. 4.3 didm. (profundidad: 6)
Tipo cilindrico, 3.000 rpm (230 V, de 200 a 750 W)
Dimensiones (mm) Sin freno |Con freno|LR |KL1 Superficie de brida Extremo del eje Peso aprox. en kg
Modelo LL LL D1 | D2| C G z S |QK | b h| M t1 L Sin freno Con freno
R88M-G20030H-[1S2 79,5 116 30 (43| 70 | 50 | 60 | 65|45 11 18 |4h9| 4 | M4 | 25 8 0,8 1,3
R88M-G40030H-[1S2 99 135,5 14 |225|5h9| 5 | M5 3 10 1,2 1,7
R88M-G75030H-[1S2 112,2 149,2 355390 | 70| 80| 8 6 | 19 | 22 |6h9| 6 | M5 | 3,5 10 2,3 3,1
Conector de freno (Eje recto con chaveta)
Conector de encoder Conector de servomotor QK b
LL R -n——
G 3 ‘j;’ “ 7
S Cuatro, M (profundidad: L)
~ 8 ° Zdigm.  cxc
g I
£ E S o e
£
LAY
o
Tipo plano, 3000 rpm (230 V, 100 W - 400 W)
Dimensiones (mm) Sin freno [Con freno|LR |KL1 Superficie de brida Extremo del eje Peso aprox. en kg
Modelo LL LL D1 | D2| C|F |G| Z|S|QK| b h t1 | Cubier-| Sin freno Con freno
tax
profun-
didad
R88M-GP10030H-1S2 60,5 84,5 25|43 |70 | 50 |60 | 3 | 7 |45| 8 [125]|3h9| 3 1,8 | M3x6 0,7 0,9
R88M-GP20030H-1S2 67,5 100 30 (539 | 70 | 80| 5 | 8 |55(11| 18 [4h9| 4 | 25 | M4x8 1,3 2
R88M-GP40030H-[1S2 82,5 115 141225(5n9 | 5 | 3,0 |M5x10 1,8 2,5
Conector
de encoder Conector de servomotor
Conector de break
] @ Cuatro, Lxt )
o~ g Z-diam. (Eje recto con chaveta)
2
© QK b
[T I~
E i
wl s
S . = R ==
z X
a Métrica x profundidad

Servosistema SmartStep 2
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Instalacion

Monofasico 230 Vc.a.
L1

L2
L3
" I
PPN
Conmutador
térmico
Contactor -
Filtro L1 U
de ruido 13 CNB| V
L w
Servodriver ©
SMARTSTEP 2 ®
o CNA (100-400 W)
Resistencia de [’ CN2
regeneracion *1
[ -0 B1
Pulso +Cw 122 9 /ALg/l s o N
inverso 4,7 kQ alida de alarma
e ol B8 R R
T
Pulso +CCWIZ4 10] INP
directo Salida de
_ccw/25 220Q AN > }§ < posicionado
— completado
11] BKIR Tensién maxima
}\ < Bloqueo del freno de funcionamiento: 30 Vc.c
AN Corriente maxima
De 12224 Ve.c24VIN|1  47kQ de salida: 50 mA CC
{1 | 12| WARN
= Entrada de ; :
comando RUN Al ﬁ::( }\\: < y Salida de advertencia
| i OGND
4,7 kQ
— YA,
Entrada de reset “ “ Salida de fase Z )
de alarma N N (salida de colector abierto)
| RESETL3 O GND s
4,7 kQ
Entrada de reset —
del contador 4‘3§ <
| deermor  gcpstla i
4,7 kQ
Entrada de LJ A )
seleccion de é§ < A e do
Enanma GSELl5 ‘ —] _A fase A del encoder
Enltrada ge i ,_4£}(L 18| +B (S:ali?a de Line-driver
B e Av o A
N ] -
| electronico  GESELL6 I -B fase B del encoder (Resistencia de carga:
4,7 kQ 220 Q min.
Entrada de e . 19] +z )
prohibicién de “ Salida de
ma inversa NOTLY N ] -Z fase Z del encoder
4,7 kQ
Entrada de — =
prohibicion de
marcha directa \\:
(I POT L8 i
Carcasa, 26 |FG
Tierra de bastidor

*1. Se puede conectar una resistencia de regeneracion externa. Conecte esta resistencia si la energia regenerativa supera a la capacidad de absorcién de regene-
racion del servodrive.
Nota: 1.El freno dinamico funciona cuando la fuente de alimentacién del circuito principal o la fuente de alimentacion del circuito de control esta
en OFF.

Nota: 2.Cuando la fuente de alimentacion del circuito principal esté en OFF, desactive al mismo tiempo la sefial de entrada del comando RUN
(RUN).

14 Servosistemas de c.a.
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L2 —
L3 —

Contactor --><-

) 7‘I—A
-
Conmutador
térmico

Filtro
de ruido

Referencia
de posicion

500 kpps max.

2 Mpps max.

=L

Monofasico
De 200 a 230 Vc.a.

B1

Servodrive
SMARTSTEP 2

A (1) Servomotor

£ =E<c

®

Encoder 6ptico

+24 VCW1 2.2 kQ

Pulso inverso

Pulso directo

De 12a24 Vc.c. +24VIN|7  47kQ
N
I An
Servo ON RUN |29 N
4,7 kQ
Cambio de Jé'\ <
de control DFSEL |26 N
- 27kQ
o
Seleccion de Jé!§ <:
ganancia GSEL |27
- 27kQ
Selector de

relacion de reductor

electrénico GESEL |28

=
*

Reset del contador
de error

ECRST

N
]
=
[}

Reset de alarma

RESET

Cambio de modo
de control

TVSEL

~
i
=
el

=
*

Prohibicion de pulso
1P

33

~
~
3
e}

Marcha inversa

f\

>
o
=

=
*

ﬂ'i'da NOT |8

4,7 kQ
Marcha directa
prohibida poT |9

i
A

11| BKIR

Salida de sefal
10| BKIRCOM de liberacién de freno

35| READY
Q Salida de servo preparado
34READYCOM
37| /ALM
O

Salida de alarma
36ALMCOM

Salida de posicionado completado

Entrada de propdsito general 1 "3

40l ouTm2

Salida de propésito general 2 "3

Salida de fase Z
(salida del colector abierto)

Salida de la fase B del encoder

Salida de fase Z del encoder

Sensor ON

Bateria de reserva 2

(36V)

Fuente de alimentacion externa de 12 a 24 Vc.c.

Tensién
méxima de servicio: 30 Vc.c.

Corriente
méxima de salida 50 mAc.c.

Salida de la fase A del encoder | Salida de line driver correspondiente
con la norma EIA RS-422A de comunicaciones
(resistencia de carga 120 Q min.)

*1 B3-B2 no estan cortocircuitados. Si la resistencia regenerativa interna es insuficiente, elimine el cable entre B2 y B3 y conecte una resistencia
regenerativa externa entre B1 y B2.

*2 Utilizar solo en caso de encoder absoluto. Si se conecta una bateria de reserva, no sera necesario un cable de encoder con una bateria.
*3 Los valores predeterminados son ZSP (deteccion de velocidad cero) para OUTM1 y T-LIMIT (con limite de par) para OUTM2.

Servosistema

SmartStep 2
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Tabla de seleccion

Configuracion de servodrive SmartStep 2 (de 100 a 400 W)

(Consulte el capitulo
Servomotores SmartStep)

Servomotor
SmartStep 2

@ Cable de encoder

@ Servodrive SmartStep 2
(modelos de 100 a 400 W)

power(] ] A

=== (il
s = —— =

® 9o=

= — E— —————

Filtro

Software de ordenador
personal: CX-One

Unidad de control de posicion

-Tipo de alta velocidad-

1§

@ N
Unidad de control
de posicion

@
= _D:C\:[ % Blogue de terminales
®

Sefales de propdsito
general
(con salida de pulsos)

Nota: Los simbolos 1(@)(3)@)(®)... muestran la secuencia recomendada para seleccionar los componentes del servosistema SmartStep 2

Servomotor

Servomotores cilindricos (3.000 rpm)

Simbolo Especificaciones Modelo de servomotor [Servodrivers compatibles (5)
Disefio Par nominal Capacidad SmartStep 2
@ Eje recto con Sin freno 0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-S2 R7D-BPO1H
chaveta y roscado 0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-S2
0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-S2 R7D-BP02HH
1,3 Nm 400 W R88M-G40030H-S2 R7D-BP04H
Con freno 0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-BS2 R7D-BPO1H
0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-BS2
0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-BS2 R7D-BP02HH
1,3 Nm 400 W R88M-G40030H-BS2 R7D-BP04H
Servomotores planos (3.000 rpm)
Simbolo Especificaciones Modelo de servomotor |Servodrivers compatibles (5)
Disefio Par nominal Capacidad SmartStep 2
@ Eje recto con Sin freno 0,32 Nm 100 W R88M-GP10030H-S2 R7D-BPO1H
chaveta y roscado 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-S2 R7D-BP02HH
1,3 Nm 400 W R88M-GP40030H-S2 R7D-BP04H
Con freno 0,32 Nm 100 W R88M-GP10030H-BS2 R7D-BPO1H
0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-BS2 R7D-BP0O2HH
1,3 Nm 400 W R88M-GP40030H-BS2 R7D-BP04H

Servodrives

Simbolo

Especificaciones

Modelo de drive SmartStep 2

Servomotores compatibles @

Tipo cilindrico

Tipo plano

(conectores incorporados)

@ 200 Vc.a. 100 W R7D-BPO1H R88M-G05030H-] -
R88M-G10030H-[] R88M-GP10030H-[]
200 W R7D-BPO2HH R88M-G20030H-[] R88M-GP20030H-[]
400 W R7D-BP04H R88M-G40030H-[] R88M-GP40030H-[]
Cables de alimentacion (para CNA)
Simbolo |[Especificaciones Modelo Aspecto
@ Cable de entrada de alimentacién para alimentacién monofasica R7A-CLB002S2

=t —
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Cables de servomotor
Cables de potencia (para CNB)
Simbolo |Especificaciones Modelo Aspecto
@ Cables de potencia para servomotores SmartStep 2 1,5m [R7A-CAB001-5SR-E
3m |R7A-CABO03SR-E
5m |R7A-CABO05SR-E %—%—@‘
10 m |R7A-CABO10SR-E
15m |R7A-CABO15SR-E
20 m |R7A-CAB020SR-E
Cables de freno
Simbolo |Especificaciones Modelo Aspecto
@ Cables de freno para servomotores SmartStep 2 1,5m |R88A-CAGA001-5BR-E
3m |R88A-CAGA003BR-E
5m |R88A-CAGA005BR-E
T0m |R88A-CAGAO10BR-E ;éé-.?/' i @
15m |R88A-CAGA015BR-E
20m |R88A-CAGA020BR-E
Cables de encoder (para CN2)
Simbolo [Especificaciones Modelo Aspecto
@ Cables de encoder para servomotores SmartStep 2 1,5m |R88A-CRGB001-5CR-E
3m |R88A-CRGBO03CR-E
5m |R88A-CRGBO05CR-E
10 m |R88A-CRGBO10CR-E _3@@
15m |R88A-CRGB015CR-E
20m [R88A-CRGB020CR-E
Nota: 2), @ Cable flexible y apantallado
® Cable flexible
Cables de control (para CN1)
Simbolo |Descripcion Conexion Modelo
@ Cable de control Unidad de control de posicion (tipo de alta |1 m XW2Z-100J-G12
(salida de line driver para 1 eje) velocidad) 5m XW2Z-500J-G12
gmsgigi 10m |XW2Z-10MJ-G12
Cable de control Unidad de control de posicién (tipo de alta |1 m XW2Z-100J-G16
(salida de colector abierto para 1 eje) velocidad) 3m XW2Z-300J-G16
CJ1W-NC214
CJ1W-NC414
Cable de control Unidad de control de posicion (tipo de alta |1 m XW2Z-100J-G4
(salida de line driver para 2 ejes) velocidad) 5m XW2Z-500J-G4
gjmmgigi 10m |XW2Z-10MJ-G4
Cable de control Unidad de control de posicion (tipo de alta |1 m XW2Z-100J-G8
(salida de colector abierto para 2 ejes) velocidad) 3m XW2Z-300J-G8
CJ1W-NC214
CJ1W-NC414
@ Cable del bloque de terminales para sefiales externas Unidades de control de posicion (tipo de alta 0,5 m |XW2Z-C50X
(para comun de entradas, entradas de marcha directa/inversa prohibidas, | velocidad) 1m XW2Z-100X
entrada de parada de emergencia, entrada de proximidad de origen CJ1W-NC234
entrada de ipnterrupcién) o ) geny CJ1W-NC434 i 2 ix;i:iggi
CJ1W-NC214
CJ1W-NC414 5m XW2Z-500X
10m |XW2Z-010X
Bloqpe de termi_nales para sefiales externas (con tornillo M3 y para - XW2B-20G4
terminales de pines)
Blogue de terminales para sefales ext. (con tornillo M3.5 y para - XW2B-20G5
terminales tipo horquilla/redondos)
Bloque de terminales para sefiales ext. (con tornillo M3 y para terminales - XW2D-20G6
tipo horquilla/redondos )
@ Cable desde bloque de terminales hasta servodrive CS1W-NC1[]3, CJTW-NC1[]3, 1m XW2Z-100J-B29
C200HW-NC113, CS1W-NC2[]3/4[13,
CJ1W-NC2[13/4[13, C200HW-NC213/413, [2m XW2Z-200J-B29
CQM1H-PLB21 or CQM1-CPU43-V1
CJ1M-CPU21/22/23 1m XW2Z-100J-B32
2m XW2Z-200J-B32
Bloque de terminales CS1W-NC1[13, CJTW-NC1[13 o - XW2B-20J6-1B (1 eje)

unidad de control de posicion C200HW-
NC113

Unidad de control de posicion CS1W-
NC2[13/4[13, CJTW-NC2[13/4[13 o
C200HW-NC213/413

XW2B-40J6-2B (2 ejes)

CQM1H-PLB21 0 CQM1-CPU43-V1

XW2B-20J6-3B (1 eje)

CJ1M-CPU21/22/23

XW2B-20J6-8A (1 eje)

XW2B-40J6-9A (2 ejes)

Servosistema SmartStep 2
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Simbolo [Descripcién Conexion Modelo
@ Cable de conexion de unidad de control de posicion CJ1W-NC133 0,5m |XW2Z-050J-A18
Tm XW2Z-100J-A18
CJ1W-NC233/433 0,5m [XW2Z-050J-A19
1m XW2Z-100J-A19
CS1W-NC133 0,5m [XW2Z-050J-A10
1m XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5m [XW2Z-050J-A11
Tm XW2Z-100J-A11
CJ1W-NC113 0,5m |XW2Z-050J-A14
Tm XW22-100J-A14
CJ1W-NC213/413 0,5m [XW2Z-050J-A15
Tm XW22Z-100J-A15
CS1W-NC113 0,5m [XW2Z-050J-A6
C200HW-NC113 1m  [XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 0,5m [XW2Z-050J-A7
C200HW-NC213/413 1m XW2Z-100J-A7
CJ1M-CPU21/22/23 0,5m [XW2Z-050J-A33
Tm XW2Z-100J-A33
CQM1H-PLB21 0,5m [XW2Z-050J-A3
CQM1-CPU43-V1 1m  |XW2Z-100J-A3
@ Cable de proposito general Para controladores de propodsito general Tm R7A-CPB001S
2m R7A-CPB002S
@ Cable del bloque de terminales Para controladores de propdsito general Tm XW22-100J-B28
2m XW22-200J-B28
Bloque de terminales (con tornillo M3 y para terminales de pines) XW2B-34G4
Bloque de terminales (con tornillo M3.5 y para terminales tipo horquilla/ - XW2B-34G5
redondos)
Bloque de terminales (con tornillo M3 y para terminales tipo horquilla/ - XW2D-34G6
redondos)
Cable para CN3
Simbolo [Nombre Longitud Modelo
@ Cable de monitor de ordenador personal 2m R88A-CCG002P2
Filtros
Simbolo [Servodrives aplicables Corriente nominal Tension nominal Modelo de filtro
R7D-BP0O1H/ 02HH/ 04H 4 A 1pH, 230V R7A-FIB104-RE
Conectores
Especificaciones Modelo
Conector de circuito principal (CNA) R7A-CNBO1P
Conector de servomotor (CNB) R7A-CNBO1A

Conector de E/S de control (CN1)

R88A-CNWO01C

Conector de entrada del encoder (CN2)

R88A-CNWO0O1R

Conector de servomotor para cable del encoder

R88A-CNGO2R

Conector de servomotor para cable de potencia del servomotor

R88A-CNGO1A

Conector del cable de freno

R88A-CNG01B

Resistencia de regeneraciéon externa

Especificacion Modelo

80 W, 50 O R88A-RR08050S
80 W, 100 Q R88A-RR080100S
220 W, 47 O R88A-RR22047S

Cable de resistencia regenerativa externa

Especificaciones

Modelo

Cable de resistencia regenerativa externa, 2 metros

R7A-CLB002RG

Operador digital y software informatico

Especificaciones Modelo
Unidad de copia de parametros (con cable) R88A-PR02G
Herramienta de software de configuraciéon y monitorizacién de servodrives y variadores. (CX-Drive versién 1.8 o posterior) CX-Drive
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Configuracioén de servodrive SmartStep 2 (750 W)

(Consulte el capitulo
Servomotores SmartStep)

@ Servodrive SmartStep 2
(modelo de 750 W)

@ Servomotor
SmartStep 2 (750 W)

Filtro

@ Resistencia regenerativa

@ Cable de freno

= ——

externa
@ Cable de
potencia /_:'1
Cable de N~
encoder

Software de ordenador
personal: CX-One

Unidad de control de posicion

-Tipo de alta velocidad-
—_dl

Bloque de terminales
para senales externas

(con salida de pulsos)

Nota: Los simbolos 1D(2)(3)@)(®)... muestran la secuencia recomendada para seleccionar los componentes del servosistema SmartStep 2.

Servodrives

Simbolo

Especificaciones

Modelo de servodrive

(1) Servomotores rotativos compatibles

Tipo cilindrico

@ Monofasico 200 Vc.a. |750 W R88D-GP0O8H R88M-G75030H-]
Cables de encoder
Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
@ Cable de encoder 1,5 m |[R88A-CRGB001-5CR-E
R88M-G75030H-[] 3m |R88A-CRGB003CR-E
5m |R88A-CRGB005CR-E
10 m [R88A-CRGB010CR-E
15m |R88A-CRGB015CR-E
20 m [R88A-CRGB020CR-E
Cables de potencia
Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
@ Para servomotores de 750 W sin freno 1,5m |R88A-CAGA001-5SR-E
R88M-G75030H-S2 3m |R88A-CAGAO03SR-E
5m |R88A-CAGA005SR-E N X ﬁb‘
) 10 m [R88A-CAGA010SR-E —--_/
Paraservomotores confreno, se necesitauncableaparte =
(R88A-CAGA[IBR-E) 15m |R88A-CAGA015SR-E
20 m [R88A-CAGA020SR-E
Cable de freno
Simbolo Especificaciones Modelo Aspecto
@ Sélo cable de freno. 1,5 m |R88A-CAGA001-5BR-E
Para servomotores R88M-G75030H-BS2. 3m |R88A-CAGAO03BR-E
5m |R88A-CAGAO005BR-E B
10 m [R88A-CAGA010BR-E ) @
15m |R88A-CAGA015BR-E
20 m [R88A-CAGA020BR-E

Cables de control (para CN1)

Simbolo Descripcion Conexion Modelo
@ Cable de control Unidades de control de posicion (tipo de alta velocidad) |1 m [XW2Z-100J-G9
(salida de line driver para 1 eje) CJ1W-NC234 5m |XW2Z-500J-G9
CJIW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G9
Cable de control Unidades de control de posicion (tipo de alta velocidad) |1 m [XW2Z-100J-G13
(salida de colector abierto para 1 eje) CJ1W-NC214 3m [XW2z-300J-G13
CJ1W-NC414
Cable de control Unidades de control de posicion (tipo de alta velocidad) |1 m [XW2Z-100J-G1
(salida de line driver para 2 ejes) CJ1W-NC234 5m |XW2Z-500J-G1
CJIW-NC434 10m |XW2Z-10MJ-G1
Cable de control Unidades de control de posicién (tipo de alta velocidad) |1 m [XW2Z-100J-G5
(salida de colector abierto para 2 ejes) CJ1W-NC214 3m [XW2Z-300J-G5
CJ1W-NC414

Servosistema SmartStep 2
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Simbolo Descripcion Conexion Modelo
@ Cable del bloque de terminales para sefiales externas |Unidades de control de posicion (tipo de alta velocidad) 0,5 m [XW2Z-C50X
(para comun de entradas, entradas de marcha directa/ |CJ1W-NC234 1m |XW2Z-100X
inversa prohibidas, entrada de parada de emergencia, |CJ1W-NC434
gntrada gk’e proximidad de origeFr)1 y entrada de o CJ1W-NC214 § 2 iwgizggi
interrupcion) CJ1W-NC414
5m |XW2Z-500X
10 m [XW22-010X
Bloque de terminales para sefiales externas (tornillo M3, - XW2B-20G4
terminales de pines)
Blogue de terminales para sefiales ext. (tornillo M3.5, - XW2B-20G5
terminales tipo horquilla/redondos)
Blogue de terminales para sefiales ext. (tornillo M3, - XW2D-20G6
terminales tipo horquilla/redondos)
® Cable desde bloque de terminales hasta servodrive CS1W-NC1[J3,CJ1W-NC1[]3,C200HW-NC113/213/413, (1 m |XW2Z-100J-B25
CS1W-NC2[J3/4[13, CJ1W-NC2[]3/4[13 o 2m |XW2Z-200J-B25
CQM1H-PLB21
CJ1M-CPU21/22/23 1m |XW2Z-100J-B31
2m [XW2Z-200J-B31
Bloque de terminales C$1W-NC1D3, CJ1W-N_C_1EI3 o C200HW-NC113 - XW2B-20J6-1B (1 eje)
unidad de control de posicion
Unidad de control CS1W-NC2[13/4[13, CJIW-NC213/ |- XW2B-40J6-2B (2 ejes)
4[713 o C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 - XW2B-20J6-3B (1 eje)
CJ1M-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 eje)
XW2B-40J6-9A (2 ejes)
@ Cable de conexion de unidad de control de posiciéon CQM1H-PLB21 0,5 m | XW2Z-050J-A3
1m [XW2Z-100J-A3
CS1W-NC113 o C200HW-NC113 0,5 m | XW2Z-050J-A6
1m |XW2Z-100J-A6
CS1W-NC213/413 o C200HW-NC213/413 0,5 m [XW2Z-050J-A7
1m |XW2Z-100J-A7
CS1W-NC133 0,5 m [XW2Z-050J-A10
1m |XW2Z-100J-A10
CS1W-NC233/433 0,5 m | XW2Z-050J-A11
1m |XW2Z-100J-A11
CJ1W-NC113 0,5 m [XW2Z-050J-A14
1m |XW2Z-100J-A14
CJ1W-NC213/413 0,5 m [XW2Z-050J-A15
1m [XW2Z-100J-A15
CJ1W-NC133 0,5 m [XW2Z-050J-A18
1m |XW2Z-100J-A18
CJ1W-NC233/433 0,5 m [XW2Z-050J-A19
1m |XW2Z-100J-A19
CJ1M-CPU21/22/23 0,5 m [XW2Z-050J-A33
1m |XW2Z-100J-A33
@ Cable de proposito general Para controladores de proposito general 1m |R88A-CPG001S
2m [R88A-CPG002S
@ Cable del bloque de terminales Para controladores de proposito general 1m [XW2Z-100J-B24
2m |XW2Z-200J-B24
B_quue de terminales (tornillo M3 y para terminales de - XW2B-50G4
pines)
Bloque de terminales (tornillo M3.5 y para terminales tipo - XW2B-50G5
horquilla/redondos)
Bloque de terminales (tornillo M3 y para terminales tipo - XW2D-50G6
horquilla/redondos)
Cable de ordenador (para CN3) Conectores
Simbolo Nombre Modelo Especificaciones Modelo
@ Cable de ordenador 2m R88A-CCG002P2 Kit de conectores de E/S de 50 pines (para CN1) R88A-CNU11C
RS232 Conector de cable de alimentacion (lado del motor) R88A-CNGO1A
Conector de encoder (lado del servodrive CN2) R88A-CNWO01R
Filtro Conector de cable del encoder incremental (lado del R88A-CNGO2R
Simbolo Servodrive Modelo de filtro |Corri- |Corri- |Tension motor)
aplicable ente ente nominal
nominal|de fuga Software
R88D-GP08H |R88A-FIK107-RE 6,6 A 3,5 mA Mopo— Esnecificaci Model
fasico pecificaciones odelo
250 Ve.a. Herramienta de software de configuracién y monitorizacién | CX-Drive
de servodrives y variadores (CX-drive version 1.91 o
superior).
Resistencia regenerativa externa pefion
Simbolo Modelo de unidad de resistencia Especificaciones
regenerativa
(D) R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
R88A-RR080100S 100 Q,80 W
R88A-RR22047S 47 0,220 W
R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
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Sistemas de automatizacion

e Autématas programables (PLC) e Interfaces hombre-méaquina (HMI) e E/S remotas

e PCindustriales e Software

Control de velocidad y posicion

® Controladores de movimiento ® Servosistemas ® Convertidores de frecuencia

Componentes de control

e Controladores de temperatura ® Fuentes de alimentacién e Temporizadores e Contadores
® Relés programables ® Procesadores de sefial ® Relés electromecanicos e Monitorizacién
® Relés de estado sélido e Interruptores de proximidad ® Pulsadores e Contactores

Deteccion & Seguridad

® Sensores fotoeléctricos ® Sensores inductivos ® Sensores de presion y capacitativos
® Conectores de cable ® Sensores para medicion de anchuray desplazamiento

e Sistemas de vision e Redes de seguridad e Sensores de seguridad

e Unidades y relés de seguridad e Finales de carreray de seguridad

A pesar de que nos esforzamos por lograr la perfeccion, Omron Europe BV'y sus compaiifas subsidiarias o asociadas
10 garantizan ni se responsabilizan con respecto a la exactitud o integridad de la informacidn descrita en este documento.
Nos reservamos el derecho a realizar cualquier cambio en cualquier momento sin previo aviso.



