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Kleine Bauform,

groffartige Funktionen

Die auf lhre Anwendungsanforderungen
zugeschnittenen Servoantriebe der G-Serie
bieten Ihnen erweiterte Funktionen zur
schnelleren, flexibleren und effizienteren

Weiterentwicklung Ihrer Maschinen.

Zu den neuen Funktionen und Verbesserungen
gehdren eine kiirzere Ansprechzeit, eine
breitere Palette an Servomotoren sowie ein
intuitives und schnelles Autotuning. Dadurch
ergibt sich eine Kompatibilitat mit zahlreichen
Anwendungen — natiirlich stets mit der
gewohnten Qualitidt und dem technischen

Support von Omron.

Platz sparen, Verkabelung sparen, Zei '

¥

dann nur noch ein Kabel Einfacher A-nschluss: Nur ein Kabel!

Erst viele Kabel...

Durch den integrierten MECHATROLINK-II-Servobus ist
fiir den Betrieb und die Wartung des Antriebssystems
nur ein einziges Kabel erforderlich. Deshalb sparen
Sie nicht nur bei der Verkabelung und
Installationszeit, Sie verringern auch das Risiko von
Anschlussfehlern erheblich. Die Zuverldssigkeit wird
erhoht, da ein Anschluss mithilfe nur eines Kabels
wesentlich stérunanfilliger ist als eine Verbindung
tiber mehrere Kabel.

MECHATROLINK-I

Hauptfunktionen und -vorteile: | i-i

« Kompakter Servo mit kleinster
Grundflache von 15 x4 cm

* Schnelle und einfache Inbetriebnahme dank
Autotuning

« Der integrierte MECHATROLINK-II Servobus
reduziert den Verkabelungsaufwand und
erlaubt eine dezentrale Konfiguration und
Diagnose

« Hohes Anlaufdrehmoment: 300 % (3 s lang)

« Positions-, Drehzahl- und Drehmomentregelung

« Getrennte Spannungsversorgungen fiir
Leistungs- und Steuerteil

 Schnelle und préazise Positionierung
e Leistungsbereich von 50 W bis 1,5 kW
« Inkremental- und Absolutwertgeber erhéltlich

» Motoren in zylindrischer und Wiirfel-
Bauform verfiigbar

» Kompatibel mit Servomotoren vom Typ
SmartStep 2

« Vibrationsunterdriickung

Vor dem Autotuning

Schnelles und einfaches Autotuning

Die Diagramme zeigen ein Bewegungsprofil bei Einsatz eines
Servoantriebs der G-Serie in einer Anwendung mit einem Siops N
Tragheitsverhiltnis von 16:1. Eine Abstimmung ldsst sich mit T e S
dem bedienerfreundlichen CX-Drive Softwaretool durchfiihren - | - _JJ w
und erfordert gerade einmal 1 Minute. O _"'\'-; m= i
Im Ergebnis hat man eine hervorragende Regelung und es wird i 1t .:-_ -
sichergestellt, dass der Servoantrieb und somit die Maschine mit ] '
optimalen Betriebsparametern arbeitet. Vom Benutzer werden

dabei fast keine Vorkenntnisse verlangt.

Nach dem Autotuning

Sobald das System einmal lauft, ilbernimmt die integrierte
Autotuning-Funktion in Echtzeit die Regelung des Servoantriebs DiEAmoent
in Abhdngigkeit von der Lasttragheit und stellt auch hier eine I Y -
exzellente Regelgiite sicher. { \ ]f -

Ul

Maschinenvibrationen, unabhangig von der Bewegungsrichtung der i1t L
Maschine, integriert.

I LY
Zudem sind zahlreiche Entstor- und Sperrfilter zur Unterdriickung von \ |I SolldrehZahl L




G-Serie + NCF: Optimale
Positionierung bei
bis zu 16 Achsen

Vollstandiges und kompaktes

Positioniersystem

Sie erhalten ein vollstandiges und leistungsstarkes
PTP-System bei minimalem Platzbedarf, wenn Sie die
CJ1W-NCF71-Baugruppe und den Servoantrieb der
G-Serie kombinieren. Diese Konfiguration bietet eine
16-Achsen-Positionierung mit linearer und zirkularer
Interpolation sowie Interrupt-Steuerung. NCF und
G-Serie bieten die ideale Losung fiir Anwendungen

mit beengten Platzverhdltnissen.

Volistandige Transparenz von einem
dezentralen Host

Wenn die G-Serie liber eine NCF-Positionierbaugruppe
gesteuert wird, ist der Servoantrieb fiir einen
dezentralen PCvollstdandig transparent. Der Durchgriff
erfolgt tiber den MECHATROLINK-II von der G-Serie zur
SPS {iber jede Serielle- oder Ethernet-Verbindung
zwischen SPS und PC. Das System ist vollstandig
kompatibel mit der Omron Smart Platform.
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PLCopen

Als weltweiter Standard fiir die industrielle
Steuerungsprogrammierung bietet PLCopen eine
standardisierte Programmieroberflache, um die
Entwicklung und Bedienung industrieller Steuerungen
zu vereinfachen.
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NCF - Hauptfunktionen
und -vorteile

 16-Achsen-Punkt-zu-Punkt-Positionierung
tiber ML

« Systemskalierbarkeit je Ausfiihrung
bei 2, 4 und 16 Achsen

« Einfache, schnelle und zuverlassige
Inbetriebnahme

 Optimiert fiir Positionieranwendungen

« Vereinfachte Verkabelung zu den Antrieben

e Integration in Omron Smart Platform

CJIW-NC271
CJ1IW-NC471

CJ1W-NCF71

- o
= - =
= - - e

2 Achsen
4 Achsen
16 Achsen

Bis zu 16 Achsen
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R88D-GNL/R88M-GL[ |

Servosystem G-Serie

Kleine Bauform, viele Funktionen. Platz sparen,
Verkabelung sparen, Zeit sparen.

Integrierter MECHATROLINK-II-Servobus

Positions-, Drehzahl- und Drehmomentregelung

Hohe Ansprechfrequenz von 1 kHz

Autotuning-Funktion in Echtzeit

Vibrationsunterdriickung

Getrennte Spannungsversorgungen fir Leistungs- und
Steuerteil

Verfugbare Motoren mit Inkremental- und Absolutwertgeber
(17 Bit) fur hdhere Genauigkeit

Zylindrische und Wiirfelbauformen bis zu 3.000 min™!
Durch Servoantriebe der SmartStep2, der G-Serie und der
G5-Serie unterstitzte Servomotoren

Spitzendrehmoment von 300% des Dauerdrehmoments
wahrend 3 Sekunden moglich (modellabhéngig)

IP65 und Wellendichtring verflgbar

Nennwerte

230 V AC, einphasig, 100 W bis 1,5 kW (8,62 Nm)

Systemkonfiguration

Konfiguration von MECHATROLINK-II-Servoantrieben der G-Serie

CJ1W-NC_71 PC
CS1W-NC_71 Software: CX-One
[ Motion-Controller
TJ1-MCO04/16
CJ1W-MCH72
G-Serie G-Serie G-Serie G-Serie G-Serie

Servoantrieb Servoantrieb Servoantrieb Servoantrieb Servoantrieb

lamee AbschluR-
widerstand

Spannungs-

versorgungs- Drehgeber-

kabel kabel

G-Serie Servomotor S, Servomotor G-Serie 1%'1
Zylindrische Servomotoren %t Servomotoren in Wirfel-Bauform
(50-1500 W) (100-400 W)

=

AC-Servosysteme



OomRonN

Servoantrieb

R88D-GN04H-ML2

Servoantrieb G-Serie Q

N: Netzwerktyp

t Modell

ML2: MECHATROLINK-II-Kommunikation

Leistung
o1 | 100W Versorgungsspannung
02 200 W H: 230 V
04 400 W
08 750 W
10 1,0 kW
15 1,5 kW
Technische Daten des Servoantriebs
Servoantrieb G-Serie
Servoantriebstyp R88D-GNL! 01H-ML2 02H-ML2 04H-ML2 08H-ML2 10H-ML2 15H-ML2
Geeigneter R88M-G[] 05030[1/10030[] 20030071 400301 7503001 G1K020T[] | 90010T[]/ 1KO30TC] /
Servomotor 1K5010TH]
R88M-GPL] 10030 20030[] 40030 - - -
Max. zuldssige Motorleistung w 100 200 400 750 1000 1500
Dauer-Ausgangsstrom A (eff.) 1,16 1,6 2,7 4,0 5,9 9,8
Max. Ausgangsstrom A (eff.) 3,5 5,3 71 141 21,2 28,3
< |Eingangsspannung |Hauptkreis Einphasig, 200 bis 240 V AC +10 bis -15 % Ein-/dreiphasig, 200 bis 240 V AC +10 bis -15 %
2 (50/60 Hz) (50/60 Hz)
2 |Versorgung Steuerkreis Einphasig, 200 bis 240 V AC, +10 bis -15 %(50/60 Hz)
_;‘:_“ Steuerungsart PWM-Steuerung Uber IGBT-Ausgang
’ﬁ Encoderriickfihrung Serieller Drehgeber (inkrementell/absolut)
& S |Betriebs-/Lagertemperatur 0 bis +55 °C / -20 bis +65 °C
» | 2|Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung Max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
'Q o [Hohenlage Max. 1000 m uber Meeresspiegel
o -.% Vibrations-/StoBfestigkeit 5,88 m/s®/ 19,6 m/s?
@
Konfiguration Rickwandmontage
Gewicht (ca.) kg 0,8 [1.1 | 1,5 1,7
- Drehzahlregelbereich 1:5000
5 o S |Drehzahl- Lastabweichung Bei Lasterh6hung 0 auf 100 % max. +0,01 (bei Nenndrehzahl)
+5 § abweichung Spannungsabweichung  [0% bei +10 % der Nennspannung (bei Nenndrehzahl)
NSRS Temperaturabweichung |0 bis 50 °C - max. +0,1 % (bei Nenndrehzahl)
'qf) £ | § |Frequenzeigenschaften 1 kHz
=%+ @ Genauigkeit der Drehmomentregelung +3 % (bei 20 % bis 100 % des Nenndrehmoments)
a'-;g S |(Reproduzierbarkeit)
cE Sanftanlaufzeiteinstellung 0 bis 10 s (Beschleunigungs- und Verzégerungszeit sind einstellbar)
;g@ 5 |MECHATROLINK MECHATROLINK-II-Befehle .
20 | 3 [Kommunikation (far Sequenz-, Parametereinstellung-/Sollwert-, Uberwachungs-, Anpassungs- und andere Befehle)
s 8
® |Eingangssignale Not-Halt, 3 externe Positionsspeichersignale (Latch), Drehmomentbegrenzung vorwarts/riickwarts, Vorwarts-/|
§1 Ruckwartslauf-Sperrung, Nullpunktnaherung, 3 universell nutzbare Eingédnge
@ |Ausgangssignale 3 konfigurierbare Ausgénge: Positionierung abgeschlossen, Drehzahllbereinstimmung, Drehzahlerkennung,
S Servo-bereit, Strombegrenzung, Drehzahlbegrenzung, Bremsenfreigabe- und Warnsignal

Servosystem G-Serie
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Integrierte Funktionen

Servoantriebstyp R88D-GN[] 01H-ML2 02H-ML2 04H-ML2 08H-ML2 10H-ML2 15H-ML2
Geeigneter R88M-G[] 05030[]/10030(] 20030 40030(! 750300 G1K020TC] {90010TL]/ 1KO30TL]/
Servomotor 1K5010TH
R88M-GPL] 100300 20030L! 40030L! - - -
RS-232 Schnittstelle PC
Kommunikation  [Ubertragungsrate Von 2400 bis 57600 Bit/s
Funktionen Alarmanzeige ([Jben/vachen, Loschen, Verlauf), Funktion zur Aufzeichnung der Servoantriebsdaten,

Probelauf-/Autotuning-Betrieb, Echtzeitaufzeichnung, Absolutwert-Drehgebereinstellung,
Standardwertefunktion

Kommunikation

Kommunikation

MECHATROLINK

Kommunikationsprotokoll |MECHATROLINK-II

Ubertragungsrate 10 MBit/s

Datenlange 32 Bytes

Funktionen Parametereinstellung, Statusanzeige, Alarmanzeige (Uberwachen, Léschen, Verlauf), Standardwertefunktion

Automatische Lasttrdgheitserkennung

Horizontal- und Vertikalachsenmodus. Ein Parameter firr Steifigkeitseinstellung.

Generatorische Bremse (DB)

Wird aktiviert bei Hauptstromversorgung AUS (OFF), Servoalarm, Endlage oder Servo AUS (OFF)

Generatorischer Bremsbetrieb

Integrierter Bremswiderstand bei Modellen von 750 W bis 1,5 kW. Externer Bremswiderstand optional
erhéltlich.

Endlagenschalter-Funktion (OT)

Generatorische Bremse, verringert Drehmoment oder Not-Halt-Drehmoment bei positiver und negativer
Endlage

Not-Halt (STOP)

Not-Halt-Eingang

Drehgeber-Teilungsfunktion

Optionale Teilungsimpulse méglich

Elektronisches Getriebe

0,01<Zahler/Nenner<100

Interne Festdrehzahlfunktion

8 interne Drehzahlen

Schutzfunktionen

Uberspannung, Unterspannung, Uberstrom, Uberlast, Generatorische Uberlast, Uberhitzung Servoantrieb

Analoger Monitorausgang

Tatséachliche Servomotordrehzahl, Solldrehzahl, Drehmoment und Anzahl erfasster Impulse kénnen mit einem
Oszilloskop oder &hnlichen Geraten gemessen werden.

Bedienkonsole

Anzeigefunktionen

Eine 2-stellige 7-Segment-LED-Anzeige informiert Uber Servoantriebsstatus, Alarmcodes, Parameter etc.

Statusanzeige-LED (COM) zur MECHATROLINK-II-Kommunikation

Schalter

Drehschalter zur Einstellung der MECHATROLINK-II-Knotenadresse

Bauteilbezeichnungen Servoantriebe

Uberpriifungskontakte,
Analogmonitor (SP, IM, G) ~

Anzeigebereich

Drehschalter
fir Knotenadresse ML-1I NS

ML-lI-Kommunikations-
Status-LED-Anzeige

——RS-232 Kommunikations-Steckverbinder (CN3)

Kommunikations-Steckverbinder ML-Il

7 (CNBA, CNBB)

Hauptstromkreis-Spannungsversorgungsklemmen o0
(L1, L2, L3) > o0
Steuerstromkreis-Spannungsversorgungsklemmen o0
(L1C, L2C) o0
C
N
6
B
O |81
Externer Bremswiderstand o
—> E/A-Steckverbinder fiir Steuerung (CN1
Anschlussklemmen (B1, B2, B3) [ O [s3| &5 [ 9 (CN1)
O QO |B2 ~
oQg|u c
Servomotor-Anschlussklemmen N
IRAY) '[ 0gQ v 1
o0 |w
LT 2| ||
5o
o
Dreh: - kverbi N2
Schutzleiter-Erdungsklemmen —» / rehgeber-Steckverbinder (CN2)

AC-Servosysteme
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Abmessungen
Servoantriebe
R88D-GNO1H-ML2 / GNO2H-ML2 (200 V, 100 bis 200 W)
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R88D-GN10H-ML2 / GN15H-ML2 (200 V, 1000 W bis 1500 W)
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Servomotor
Servomotor G-Serie —— t Spezifikationen Wellenende
Leer |Gerade Welle ohne Nut
Motortyp S2 | Gerade Welle mit Nut,
Leer: Zylindrische Bauform Gewindebohrung
P.  Wirfel-Bauform Spezifikationen der Oldichtung
. Leer |Keine Oldichtung
Leistung O |Oldichtung
050 [ 50W I
100 | 100W ——— Bremsenspezifikationen
200 | 200W Leer |Keine Bremse
400 | 400W B |Bremse
750 | 750 W
900 P .
1KO iO(k)v\’,V L Spezifikationen fur Spannung und Drehgeber
1K5 | 1,5 kW H: 230 V mit inkrementellem Drehgeber
T: 230 V mit Absolutwertgeber
Nenndrehzahl (U/min)
10 1000
20 2000
30 3000

10 AC-Servosysteme
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Technische Daten der Servomotoren

Zylindrische Servomotoren (3.000/2.000/1.000 U/min)

Nennwerte und Spezifikationen

Versorgungsspannung 230V
Servomotor Modell R88M-[] G05030C1| G10030L1| G20030L]( G40030L]| G750300]| G1K030T | G1K530T | G1K020T| G1K520T | G90010T
Nennausgangsleistung W 50 100 200 400 750 1.000 1.500 1.000 1.500 900
Nenndrehmoment Nm 0,16 0,32 0,64 1,3 2,4 3,18 4,77 4,8 7,15 8,62
Kurzzeitiges Spitzendrehmoment |Nm 0,45 0,90 1,78 3,67 7,05 9,1 12,8 13,5 19,6 18,4
Nennstrom A (eff.) 1,1 1,6 2,6 4 7,2 9,4 5,6 9,4 7,6
Kurzzeitiger max. Strom A (eff)) 3,4 4,9 7,9 12,1 21,4 28,5 17,1 28,5 17,1
Nenndrehzahl U/min 3.000 2.000 1.000
Max. Drehzahl U/min 5.000 4.500 5.000 3.000 2.000
Drehmomentkonstante Nm/A (eff.) 0,14 0,19 0,41 0,51 0,64 0,44 0,51 0,88 0,76 1,13
Massetragheitsmoment des kg m2x107% 0,025 0,051 0,14 0,26 0,87 1,69 2,59 6,17 11,2
Rotors (JM)
Zulassiges Lasttragheits- Vielfaches von 30 20 15 10
moment (JL) (JM)
Nennleistungsrate kW/s 104 [ 201 [ 303 [ 625 66 60 [ 88 373 | 458 | 663
Drehgeber Inkrementeller Drehgeber (10.000 Impulse) -
Inkrementeller/Absolutwert-Drehgeber (17 Bit)

Zuléssige Radiallast N 68 245 392 490 [ 686
Zulassige Axiallast N 58 98 147 196
Gewicht (ca.) kg (ohne Bremse)| 0,3 0,5 0,8 1,2 2,3 4,5 5,1 6,8 8,5

kg (mit Bremse) 0,5 0,7 1,3 1,7 3,1 5,1 6,5 8,7 101 [ 10
S |Nennspannung 24V DC +/-5 % 24V DC +/-10 %
& [Tragheitsmoment der kg m?x10% 0,002 0,018 0,075 0,25 0,33 1,35
© |Haltebremse J
& |Leistungsaufnahme (bei 20 °C)|W 7 9 10 18 19 14 19
2 |Stromaufnahme (bei 20 °C) A 0,3 0,36 0,42 0,74 0,81 0,59 0,79
Ué) Statisches Reibmoment Nm (min.) 0,29 1,27 2,45 4.9 7,8 4,9 13,7
& |Anstiegszeit fur Haltemoment |[ms (max.) 35 50 70 50 80 100
g Freigabezeit ms (max.) 20 15 20 15 70 50
M

Nennbetrieb Kontinuierlich
§ Isolationsklasse Typ B Typ F
.2 |Temperatur bei Betrieb und Lagerung 0 bis +40 °C / -20 bis 65 °C 0 bis +40 °C / -20 bis 80 °C
£ Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung 85 % RH max. (ohne Kondensatbildung)
E Vibrationsklasse V-15
(j',- Isolationswiderstand min. 20 MQ bei 500 V DC zwischen den Spannungsversorgungsklemmen und dem Gehauseerdungsanschluss|
g Gehause Vollstandig gekapselt, selbstkihlend, IP65 (auBer Wellenéffnung und Kabelfihrungsenden)
& |Vibrationsfestigkeit Vibrationsbeschleunigung 49 m/s2 |Vibrationsbeschleunigung 24,5 m/s?
Montage Flanschmontage

Drehmoment/Drehzahl-Kennlinien

R88M-G05030H/T (50 W) R88M-G10030H/T (100 W) R88M-G20030H/T (200 W) R88M-G40030H/T (400 W)
(Nm) (Nm) (Nm) (Nm)
05 {04 045 10 Jos3 0,93 201178 1,78 (4500) 40136 3,6 (3800)
Unterbrochener Betrieb Unterbrochener Betrieb Unterbrochener Betrieb 15 Unterbrochener Betrieb
025 10,16 016 051032 032 10 10,64 20113 17
Dauerbetrieb 0,1 Dauerbetrieb —0,28 Dauerbetrieb 0,38 Dauerbetrieb 078
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(U/min) (U/min) (U/min) (U/min)
R88M-G75030H/T (750 W) R88M-G1K030T (1 kW) R88M-G1K530T (1,5 kW) R88M-G1K020T (1 kW)
(Nm) (Nm) (Nm) (Nm)
80 |7.05 7,05 (3600) 10]9, 9,1 (3600) 15 129 12,9 (3500) 154132 13,5 (2200
Unterbrochener Betrieb Unterbrochener Betrieb Unterbrochener Betrieb 107 Unterbrochener Betrie
40124 24 40 513,18 318 48 75 14,77 477 548 55
Dauerbetrieb 10 Dauerbetrieb Dauerbetrieb 3.6 Dauerbetrieb 32
0 1060 ZObO 3060 40b0 50‘00 0 1060 ZObO 3060 40b0 5060 0 1060 ZOE)O 30;:)0 40‘00 5060 0 1000 2000 3000 (U/min)
(U/min) (U/min) (U/min)
R88M-G1K520T (1,5 kW) R88M-G90010T (900 W)
(Nm)
Nm 201184 184(1600)
5011956 19,6 (2200)

Unterbrochener B&{rieb
8,62 8,62 10,0

4,31

Unterbrochener Betrl
143 10 4
7,15

Dauerbetrieb 47 Dauerbetrieb

0 1000 2000 3000 (U/min) 0 1000 2000 (Umin)

Servosystem G-Serie 11
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Servomotoren mit Wiirfelbauform (3.000 U/min)

Nennwerte und Spezifikationen

Versorgungsspannung 230V
Servomotor Modell R88M-[] GP100300] GP20030L] GP40030L]
Nennausgangsleistung W 100 200 400
Nenndrehmoment Nm 0,32 0,64 1,3
Kurzzeitiges Spitzendrehmoment Nm 0,86 1,8 3,65
Nennstrom A (eff.) 1 1,6 2,5
Kurzzeitiger max. Strom A (eff.) 3,1 4,9 7,5
Nenndrehzahl U/min 3.000
Max. Drehzahl U/min 5.000
Drehmomentkonstante Nm/A (eff.) 0,34 0,42 0,54
Massetragheitsmoment des Rotors (JM) kg m2x10™4 0,1 0,35 0,64
Zuléssiges Lasttragheitsmoment (JL) Vielfaches von (JM) 20
Nennleistungsrate kW/s 10,2 11,5 | 25,5
Drehgeber Inkrementell (10.000 Impulse)
Inkrementeller/Absolutwert-Drehgeber (17 Bit)
Zulassige Radiallast N 68 245
Zuléssige Axiallast N 58 98
Gewicht (ca.) kg (ohne Bremse) 0,7 1,3 1,8
kg (mit Bremse) 0,9 2 2,5
& |Nennspannung 24V DC +10 %
é Tragheitsmoment der Haltebremse J kg m?x104 0,03 0,09
.g Leistungsaufnahme (bei 20 °C) w 7 10
E;_ Stromaufnahme (bei 20 °C) A 0,29 0,41
@D Statisches Reibmoment Nm (min.) 0,29 1,27
§ Anstiegszeit fir Haltemoment ms (max.) 50 60
g Freigabezeit ms (max.) 15
[11]
Nennbetrieb Kontinuierlich
Isolationsklasse Typ B
§ Temperatur bei Betrieb und Lagerung 0 bis +40 °C / -20 bis 80 °C
2 Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung 85 % RH max. (ohne Kondensatbildung)
;“; Vibrationsklasse V-15
E;)_ Isolationswiderstand min. 20 MQ bei 500 V DC zwischen den Spannungsversorgungsklemmen und
) dem Gehauseerdungsanschluss
2 |Gehause Vollstandig gekapselt, selbstkihlend, IP65 (auBer Wellendffnung und Kabelfiih-
3 rungsenden)
Vibrationsfestigkeit Vibrationsbeschleunigung 49 m/s?
Montage Flanschmontage

Drehmoment/Drehzahl-Kennlinien

R88M-GP10030H/T (100 W)

R88M-GP20030H/T (200 W)

R88M-GP40030H/T (400 W)

(Nm) (Nm) (Nm)

100,86 0,86 2,0 {18 1.8 (4500) 40 1365 3,65 (3600)
Unterbrochener Betrieb Unterbrochener Betrieb Unterbrochener Betrieb

050,32 032 10 10,64 0,64 20143 13 20
Dauerbetrieb 0,19 Dauerbetrieb 0,38 Dauerbetrieb 0,78

0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(U/min) (U/min) (U/min)
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Servomotoren

Zylindrische Bauform 3.000 U/min (230 V, 50-100 W)

Abmessungen (mm) Ohne Bremse Mit Bremse LN Flanschflache Wellenende Gewicht in kg (ca.)
Modell LL LL D S B Ohne Bremse Mit Bremse
R88M-G05030( -[1S2 72 102 26,5 30" 8t 39 0,3 0,5
R88M-G 10030 1-[1S2 92 122 46,5 0,5 0,7
Bremsen-Steckverbinder
gtrgglgﬁebrgirnder Servomotor-Steckverbinder
25
< 6 3
(Abmessungen des Wellenendes
mit Keilnut und axialer Gewindebohrung)
3 14
N
i ) 12,5 B
) d § Zweix@4.3 4040 -
P ,| 1 — co#f“r '4»
. T ——1 % i
LN M3 x 6L (axiale Gewinde-
SN S S o O N N »n| a bohrung x Tiefe)
Zylindrische Bauform 3.000 U/min (230 V, 200-750 W)
Abmessungen (mm)| Ohne Mit LR |KL1 Flanschflache Wellenende Gewicht in kg (ca.)
Bremse | Bremse
Modell LL LL Di|D2| C | G| 2 S QK B H | T1 | Gewinde x Ohne Mit
Tiefe Bremse Bremse
R88M-G20030[-[1S2| 79,5 116 |30 | 43| 70 |50"| 60 | 65|45 11"°| 18 | 4" | 4 | 25| M4axsL 0,8 1,3
R88M-G40030[1-[1S2 99 135,5 14M6 | 225 | 5M9 5 3 M5 x 10L 1,2 1,7
R88M-G7503001-1S2| 1122 1492 | 35|53 | 90 [70"| 80| 8 | 6 |19 | 22 | 6" | 6 | 35 2,3 3,1

Drehgeber
Steckverbinder

Bremsen-Steckverbinder
Servomotor-Steckverbinder
LR-
Bereich

220

3

«Y

(Abmessungen Wellenstumpf
mit Keilnut und axialer Gewindebohrung)

QK

B
T

Gewinde x Tiefe

Servosystem G-Serie
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Zylindrische Bauform, 3.000, 2.000 und 1.000 U/min (230 V, 900 - 1500 W)

Abmessungen (mm) | Ohne Bremse Mit LR |KL1 Flanschflache Wellenende Gewicht in kg (ca.)
Bremse
Modell LL LL D1 D2 |D3| C |G|F| Z S |QK| B | H| T1 | Gewin- Ohne Mit
de x Bremse Bremse
Tiefe
R88M-G1K030T-[1S2 175 200 55 | 98 | 100 | 80" [120| 90 | 7 | 3 |6,6] 19" | 42 | 6" | 6 | 3,5 M5 x 12L 45 5,1
R88M-G1K530T-[1S2 180 205 103|115 | 95" | 135 |100| 10 5,1 6,5
R88M-G1K020T-[1S2 150 175 118| 145 |110"7| 165 | 130| 12| 6 226 | 41 [ 8" | 7 4 6,8 8,7
R88M-G1K520T-[1S2 175 200 8,5 10,1
R88M-G90010T-[1S2 175 200 70 10
Servomotor/Bremse (Abmessungen des Welle mit Keilnut
Steckverbinder und axialer Gewindebohrung)
Drehgeber
Steckverbinder Vier, & Z QK _ B
’ y -
;5 \ T £ r
I Axiale Gewindebohrung x Tiefe
Wiirfel-Bauform, 3.000 U/min (230 V, 100 - 400 W)
Abmessungen (mm) Ohne Mit [LR |KL1 Flanschflache Wellenende Gewicht in kg (ca.)
Bremse | Bremse
Modell LL LL D1 | D2 | C F G z S [QK | B H | T1 | Gewinde x Ohne Mit
Tiefe Bremse Bremse
R88M-GP10030H-[1S2| 60,5 845 | 25|43 | 70 [50" (60| 3 | 7 [45|8"°[125(3"9| 3 |18 M3x6L 0,7 0,9
R88M-GP10030T-[]S2 87,5 111,5
R88M-GP20030H-[1S2| 67,5 100 |30 |53| 90 |70"| 80| 5 | 8 [55[11"6] 18 | 4" | 4 | 25| M4xsL 1,3 2
R88M-GP20030T-[]S2 94,5 127
R88M-GP40030H-[1S2 82,5 115 146 22,5 59| 5 3,0 M5 x 10L 1,8 2,5
R88M-GP40030T-[]S2 109,5 142
Drehgeber

Steckverbinder

LL

Motor-Steckverbinder

LR-
Bereich

@

200

Bremsen-Steckverbinder

Vier, @ Z

==

KL1

D2

(Abmessungen Welle mit Keilnut
und axialer Gewindebohrung)

QK

o]

T1

-

Gewinde x Tiefe

14

AC-Servosysteme



OomRonN

Installation

Einphasig, 230 V AC
L1 ——
L2 —
L3 —

Thermoschalter

Schitz ¢

! (1) Servomotor
Entstorfilter

u
cNB| U
w

w
|

L1C G-Serie

Einphasig

|
200 bis 230 V A L2Cc Servoantrieb | optischer
' Drehgeber
I B1
Brems- CN2
Widerstand *3 |:| o B3 CNB :
R B2 [ |
CN1
i 4,7 kQ
12 bffl VDC +24VIN |1 i 15l A
-'Not-Hah 1 kO Jé[; < }; i Alarmausgang
STOP |2
— 16| ALMCOM

Externer 1 KOS !/<: 36 | OUTM1
Speicher 3 EXT3|3 4 }; 1 Universell nutzbarer Ausgang 1
4,7kQ A

35| OUTM1COM
Externer 1kO=

Pl R —
' v < 2910uw|2
Speicher 2 EXT2[4
- 4,7kQ }; 1 Universell nutzbarer Ausgang 2
AVAVAV “
TM2COM
Externer 1kQ [/<: 30 [ OUTM2COI

i A
Speicher 1 EXT1]5

il

I

il

31]0UTM3

4,7kQ
A }; 1 Universell nutzbarer Ausgang 3
, L A
Universeller 1 kQS ["t{
Eingang 1 wile ” 32| OUTM3COM

—

d

4,7 kQ
. AW
Eingang-
Drehmomentgrenze 1kQ= Jé[;(
Vorwartslauf PCL|7
- 4,7kQ
AN
Eingang- o
Drehmomentgrenze 1 KOS E[;(
Riickwartslauf NCL |8 =
- 47kQ
A‘/AVAV
Sperre JE A
) 1 KO= A 47
Vorwartslauf POT [19
47kQ
AVAVAV
Sperre 1 A%
Riickwartslauf NOT |20 +7
L~
4,7kQ
AVAVAV
Nullpunktnaherung 1kOS Jé[{,(
Eingang DEC | 21
47kQ
AVAVAV
Universeller = Jé[;ti L.
Eingang 0 INO [22
- Sicherungsbatterie *1
47k0 33| BATCOM ?
VWV
Universeller o= Jé[;t{
Eingang 2 IN2] 23

Gehduse [FG
L7

*1 Nehmen Sie den Anschluss bei Verwendung eines Absolutwert-Drehgebers vor. Ist eine Sicherungsbatterie angeschlossen, so ist kein
Drehgeberkabel mit integrierter Batterie erforderlich.

*2 Verbinden Sie bei Modellen mit integriertem Bremswiderstand (Modelle ab 750 W) B2 mit B3.

*3 SchlieBen Sie einen externen Bremswiderstand zwischen B1 und B2 an, wenn die generatorische Leistung zu hoch ist. Trennen Sie bei
Modellen ab 750 W die Verbindung zwischen B2 und B3.

Servosystem G-Serie 15
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Bestellinformationen

® Servomotor, Zylindrische Bauform, G-Serie

(2 MECHATROLINK-II, G-Serie

3000 U/min (50-750 W) 3000 U/min (1000-1500 W)

2000 U/min (1000-1500 W)

1000 U/min (900 W)

O) Servomotor G-Serie
Wiirfel-Bauform

(j

i

3000 U/min (100-400 W)

(@ Spannungs-

versorgungs- G

kabel s stand

= ———
=

(3 Drehgeberkabel
(5 Bremskabel

(12) Filter

(13) Externer
Brems-

Servoantrieb

PC:
Software CX-One

Klemmenblock

MECHATROLINK-II
Motion-Controller

Positionier-Baugruppe
CJ1W-NC_71
CS1W-NC_71
Motion-Controller-
Baugruppe
TJ1-MCO04/16
CJ1W-MCH72

far

Servoantrieb-E/A-Signale

Hinweis: Die Symbole M@(3)@)(®)... zeigen die empfohlene Reihenfolge beim Anschluss der Komponenten eines Servosystems der G-Serie.

Servoantriebe

MECHATROLINK-II-Kabel (fiir CN6)

Techni-  [Servoantriebs- (@) Kompatible rotatorische Servo- Symbol Technische Daten Lénge  [Modell
sche Daten modell motoren D) MECHATROLINK-II - JEPMC-W6022-E
Zylindrische Wiirfel-Bauform Abschlusswiderstand
Bauform MECHATROLINK-II-Kabel (0,5 m JEPMC-W6003-A5-E
@ 100 W |R88D-GNO1H-ML2 |R88M-G05030(] R88M-GP10030[] 1m JEPMC-W6003-01-E
2 R88M-G10030LJ 3m JEPMC-W6003-03-E
> |200 W |R88D-GNO02H-ML2 |R88M-G20030[] R88M-GP20030[] 5m JEPMC-W6003-05-E
8 |400 W _|R88D-GN0O4H-ML2 |R88M-G40030L ! R88M-GP40030[] 10m JEPMC-W6003-10-E
N’ 750 W [R88D-GNO8H-ML2 |R88M-G75030[] - 20m JEPMC-W6003-20-E
21,0 kW_|R88D-GN10H-ML2 [R88M-G1K020TC] |- 30m JEPMC-W6003-30-E
g 1,5 kW |R88D-GN15H-ML2 |R88M-G90010TL] |-
a R88M-G1K030TL! |- Filter
i R88M-G1K520TL] |- Symbol Geeigneter Filtermodell Nenn- |Leck- |Nenn-
R88M-G1K530TL] |- Servoantrieb strom [strom [spannung
Steuerkabel (fir CN1) ® R88D-GNOTHL| |R88A-FIK102-RE |24 A |3,5mA |250 V AC
Symbol  |Bezeichnung Anschluss an Modell R88D-GNO2HL] Einphasig
® E/A-Steckverbindersatz [Servoantrieb, |- R88A-CNUO1C R88D-GNO4HL] |R88A-FIK104-RE [41 A 3,5 mA
@ Klemmenblockkabel E/A-Signale 1m |IXW2Z-100J-B33 R88D-GNO8H[] |[R88A-FIK107-RE (6,6 A 3,5 mA
o |XW2Z-200J-B33 Sggggmlg:g R88A-FIK114-RE (142 A |3,5 mA
Klemmenblock - XW2B-20G4
XW2B-20G5 Externer Bremswiderstand
XW2D-20G6
Symbol Produktbezeichnung Bremswiderstand |Technische Daten
PC-Anschlusskabel (fiir CN3) ® R88A-RR08050S 50 Q, 80 W
n R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
Symbol Bezeichnung Modell :
@ PC-Anschlusskabel (RS232) |2 m R88A-CCG002P2 Sgg:gagsgg;g gg g 238 w
MECHATROLINK-II Motion-Controller
Symbol Bezeichnung Modell
Stand Alone Motion-Controller TJ1-MCO04 (4 Achsen)
Trajexia TJ1-MC16 (16 Achsen)
Trajexia-SPS Motion-Controller CJ1W-MCH72
Positioniersteuerung fir CJ1-SPS CJ1W-NCF71 (16 Achsen)
CJ1W-NC471 (4 Achsen)
CJ1W-NC271 (2 Achsen)
Positioniersteuerung fir CS1-SPS CS1W-NCF71 (16 Achsen)
CS1W-NC471 (4 Achsen)
CS1W-NC271 (2 Achsen)
Computersoftware
Technische Daten Modell
Softwarepaket zur Konfiguration und Uberwachung von CX-Drive
Servoantrieben und Frequenzumrichtern. (CX-Drive ab
Version 1.70)
Vollstandiges OMRON-Softwarepaket einschlieBlich CX-Drive. CX-One
(CX-One ab Version 3.10)

16

AC-Servosysteme



OomRonN

Zylindrische Servomotoren 3.000/2.000/1.000 U/min (50 - 1500 W)

@ Drehgeberkabel fur Absolutwertgeber (50-750 W)

Symbol Technische Daten Servomotormodell Kompatible
Span- [Drehgeber und Drehzahl [Konstruk- [Nenndreh- [Leistung Servoantriebe
nung Konstruktion tion moment

@ 230V Inkrementeller Drehgeber |3.000 U/ Ohne Brem- |0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-S2 R88D-GNO1H-ML2

(10000 Impulse) min se 0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-S2 R88D-GNOTH-ML2
) 0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-S2 R88D-GNO2H-ML2
Gerade Welle mit Nut und 7,3 Nm Z00W _ |R88M-GA0030H-52  |R88D-GNO4H-ML2
axialer Gewindebohrung 2.4 Nm 750 W |R88M-G75030H-52  |R88D-GNOBH-ML2
Mit Bremse |0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-BS2  |R88D-GNOTH-ML2
0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-BS2  |R88D-GNOTH-ML2
(50-750 W) 0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-BS2  |R88D-GNO2H-ML2
1,3Nm 400 W R88M-G40030H-BS2  |R88D-GNO4H-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030H-BS2  |R88D-GNO8H-ML2
Absolutwert-/ Ohne Brem- [0,16 Nm 50 W R88M-G05030T-S2 R88D-GNO1H-ML2
Inkrementalwertgeber se 0,32 Nm 100 W R88M-G10030T-S2 R88D-GNOTH-ML2
(17 Bit) 0,64 Nm 200 W R88M-G20030T-S2 R88D-GNO2H-ML2
) 1,3 Nm 400 W R88M-G40030T-S2 R88D-GNO4H-ML2
aGXeI;T:fGV:\fV'I'ﬁ dr;‘go"r‘]‘:fj;‘gd 2.4 Nm 750 W |R8BM-G75030T52  |R88D-GNOBH-ML2
3,18 Nm 1kW R88M-G1K030T-S2 R88D-GN15H-ML2
4,77 Nm 15kW  |R88M-G1K530T-S2 R88D-GN15H-ML2
Mit Bremse 10,16 Nm 50 W R88M-G05030T-BS2  |R88D-GNOTH-ML2
0,32 Nm 100 W R88M-G10030T-BS2  |R88D-GNOTH-ML2
0,64 Nm 200 W R88M-G20030T-BS2  |R88D-GNO2H-ML2
1,3Nm 400 W R88M-G40030T-BS2  |R88D-GNO4H-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030T-BS2  |R88D-GNO8H-ML2
3,18 Nm 1KW R88M-G1K030T-BS2  |R88D-GN15H-ML2
4,77 Nm 1,5kW  |R88M-G1K530T-BS2 |R88D-GN15H-ML2
% 2.000U/ |Ohne Brem- [4,8 Nm 1kW R88M-G1K020T-S2 R88D-GN10H-ML2
(900-1500 W) min se 7,15 Nm 1,5kW  |R88M-G1K520T-S2 R88D-GN15H-ML2
Mit Bremse |4,8 Nm 1KW R88M-G1K020T-BS2  |R88D-GN10H-ML2
7,15 Nm 1,5kW  |R88M-G1K520T-BS2  |R88D-GN15H-ML2
1.000U/  [Ohne Brem- [8,62 Nm 900 W R88M-G90010T-S2 R88D-GN15H-ML2
min se
Mit Bremse R88M-G90010T-BS2  |R88D-GN15H-ML2

Servomotoren in Wiirfel-Bauform, 3.000 U/min (100-400 W)

Symbol Technische Daten Servomotormodell Kompatible
Span- [Drehgeber und Konstruktion Nenndreh- [Leistung Servoantriebe (2)
nung moment

@ 230V Inkrementeller Drehgeber Ohne Brem- |0,32 Nm 100 W R88M-GP10030H-S2 R88D-GNO1H-ML2

(10000 Impulse) se 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-S2  |[R88D-GNO02H-ML2
Welle mit N al 1,3Nm 400 W R88M-GP40030H-S2  |R88D-GNO4H-ML2
g:ﬁﬂzebshfu’:g ut und axialer Mit Bremse 0,32 Nm 100W _ |R88M-GP10030H-BS2 |R88D-GNOTH-ML2
0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-BS2 |R88D-GNO2H-ML2
. - 1,3 Nm 400 W R88M-GP40030H-BS2 |R88D-GN0O4H-ML2
. - ¥ Absolutwert-/Inkrementalwertgeber Ohne Brem- (0,32 Nm 100 W R88M-GP10030T-S2 R88D-GNO1H-ML2
' (17 Bit) se 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030T-S2  |R88D-GNO2H-ML2
G ) ) 1,3 Nm 400 W R88M-GP40030T-S2  |R88D-GNO4H-ML2
Gera.de Welle mit Nut und axialer Mit Bremse 0,32 Nm _ |100W _ |R88M-GP10030T-BS2 |R88D-GNOTH-ML2
ewindebohrung
0,64 Nm 200 W R88M-GP20030T-BS2 |R88D-GNO2H-ML2
1,3 Nm 400 W R88M-GP40030T-BS2 |R88D-GN04H-ML2
Drehgeberkabel
Symbol Technische Daten Modell Produktansicht
1,5m |R88A-CRGA001-5CR-E

R88M-G(050/100/200/400/750)30T-[] 3m |R88A-CRGAO03CR-E
R88M-GP(100/200/400)30T-[ 5m |R88A-CRGAOO5CR-E
10 m |R88A-CRGA010CR-E
15m [R88A-CRGA015CR-E
20 m |R88A-CRGA020CR-E
Drehgeberkabel fur inkrementellen Drehgeber 1,5m [R88A-CRGB001-5CR-E
R SM(O50/100/200/400/75030H- 3m |REBACRABIOSCRE
R88M-G=°(100/200/400)30H-EI) om |{RESA-CRABIOSCRE
10 m [R88A-CRGBO0O10CR-E
15m |R88A-CRGB015CR-E
20 m |R88A-CRGBO020CR-E
Drehgeberkabel fur Absolutwertgeber (900-1.500 W) 1,5m [R88A-CRGCO001-5NR-E
R88M-G(1K0/1K5)30T-L] 3m |R88A-CRGCO03NR-E
Sggm:ggo’é?gf_%ﬁm'm 5m |R88A-CRGCO05NR-E
10 m [R88A-CRGCO10NR-E
15m |R88A-CRGCO15NR-E
20 m |R88A-CRGC020NR-E

Servosystem G-Serie
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Batteriekabel fiir Absolutdrehgeber

Typ R88A-BATO1G

Symbol Technische Daten Modell Produktansicht
@ Batteriekabel flr Batterie nicht 0,3m |R88A-CRGDOR3C
Absolutdrehgeber enthalten :ﬂ:ﬂ: 6 s
Eine Batterie vom |0,3 m |[R88A-CRGDOR3C-BS --1

Batteriehalter

Ersatzbatterie fur -
Absolutwertgeber
2.000 mAh bei 3,6 V

R88A-BATO1G

Hinweis: Das Batteriekabel fir den Absolutwertgeber ist nur eine Verlangerung und muss in Verbindung mit einem Absolutwertgeberkabel

verwendet werden.

Spannungsversorgungskabel fiir Servoantrieb der G-Serie

Symbol Technische Daten Modell Produktansicht
@ Fur Servomotoren von 50 bis 750 W 1,5 m |R88A-CAGA001-5SR-E
R88M-G(050/100/200/400/750)30L] 3m |R88A-CAGAOO3SR-E — AN
R88M-GP(100/200/400)30C] ] 59 =
5m [R88A-CAGAO05SR-E —--_/
Fur Servomotoren mit Bremse ist ein separates 10 m |R88A-CAGA010SR-E €D
Bremsenkabel (R88A-CAGALIBR-E) erforderlich 15m |R88A-CAGAO15SR-E
20 m |R88A-CAGA020SR-E
Fur Servomotoren von 900 bis 1,5 kW 1,5 m [R88A-CAGB001-5SR-E
ohne Bremse =
3m |R88A-CAGBO03SR-E N\,
R88M-G(1K0/1K5)30T-S2 _..__>l-_
R88M-G(1K0/1K5)20T-52 5m |R88A-CAGBOO5SR-E G=
R88M-G90010T-S2 10 m |R88A-CAGBO0O10SR-E
15m |R88A-CAGBO15SR-E
20 m |R88A-CAGB020SR-E
Fur Servomotoren von 900 bis 1,5 kW 1,5 m |R88A-CAGB001-5BR-E _
glstaBMrec?(i?(on K5)30T-BS2 Sm_|R88A-CAGBOOSBR E z
R - o ] )
R88M-G(1K0/1K5)20T-BS2 5m |R8BA-CAGBOOSBR-E
R88M-G90010T-BS2 10 m |R88A-CAGBO10BR-E
15m |R88A-CAGBO15BR-E
20 m |R88A-CAGB020BR-E
Bremsenkabel (fir 50-750-W-Servomotoren)
Symbol Technische Daten Modell Produktansicht
@ Nur Bremskabel. 1,5 m |R88A-CAGA001-5BR-E
Fur Servomotoren von 50 bis 750 kW 3m |R88A-CAGAO03BR-E
mit Bremse 5m |R88A-CAGAOO5BR-E $ ! =]
R88M-G(050/100/200/400/750)30[-BS2, 10 m |R88A-CAGA010BR-E
R88M-GP(100/200/400)30[ 1-BS2 15m |R88A-CAGAO15BR-E
20 m |R88A-CAGA020BR-E

Steckverbinder fir Spannungsversorgungs-, Drehwertgeber- und Bremsenkabel

Technische Daten Geeigneter Servomotor Modell
Steckverbinder fur Motorseitig R88M-G(050/100/200/400/750)30[ ], R88M-GP(100/200/400)30(] R88A-CNGO1A
Versorgungskabel  [\otorseitig R88M-Gi(1K0/1K5)30[1-S2, R88M-G(1K0/1K5)20-S2, R88M-G90010[-S2 (ohne Bremse) MS3108E20-4S
Motorseitig R88M-G(1K0/1K5)30[-BS2, R88M-G(1K0/1K5)20[-BS2, R88M-G90010[]-BS2 (ohne Bremse) MS3108E20-18S
Steckverbinder fir  [Antriebsseitig (CN2) |- R88A-CNWO1R
Drehgeberkabel Motorseitig R88M-G(050/100/200/400/750)30T-C], R88M-GP(100/200/400)30T-C] (Absolutwertgeber) R88A-CNGO1R
Motorseitig R88M-G(050/100/200/400/750)30H-[], R88M-GP(100/200/400)30H-[] (Inkrementalwertgeber) R88A-CNGO2R
Motorseitig R88M-G(1K0/1K5)30T-[], R88M-G(1K0/1K5)20T-[], R88M-G90010T-[] MS3108E20-29S
Steckverbinder fur Motorseitig R88M-G(050/100/200/400/750)30[ 1-BS2, R88M-GP(100/200/400)30[ -BS2 R88A-CNG01B
Bremsenkabel
SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.
Umrechnungsfaktor Millimeter — Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor Gramm — Unzen: 0,03527.
Im Sinne der standigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der technischen Daten ohne
vorherige Anklndigung vor.
18 AC-Servosysteme
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Fax: +43 (0) 2236 377 800 160
www.industrial.omron.at

SCHWEIZ

Omron Electronics AG
Sennweidstrasse 44
CH-6312 Steinhausen
Tel: +41 (0) 41 748 13 13
Fax: +41 (0) 41 748 13 45
www.industrial.omron.ch

Romanel  Tel: +41 (0) 21 643 7575

Belgien
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
www.industrial.omron.be

Dénemark
Tel: +45 43 44 00 11
www.industrial.omron.dk

Finnland
Tel: +358 (0) 207 464 200
www.industrial.omron.fi

Frankreich
Tel: +33 (0) 1 56 63 70 00
www.industrial.omron.fr

Grof3britannien
Tel: +44 (0) 870 752 08 61
www.industrial.omron.co.uk

Italien
Tel: +39 02 326 81
www.industrial.omron.it

Niederlande
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
www.industrial.omron.nl

Norwegen
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
www.industrial.omron.no

Polen
Tel: +48 (0) 22 645 78 60
www.industrial.omron.pl

Portugal
Tel: +351 21 942 94 00
www.industrial.omron.pt

Russland
Tel: +7 495 648 94 50
www.industrial.omron.ru

Schweden
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
www.industrial.omron.se

Spanien
Tel: +34 913 777 900
www.industrial.omron.es

Siidafrika
Tel: +27 (0)11 579 2600
www.industrial.omron.co.za

Tschechische Republik
Tel: +420 234 602 602
www.industrial.omron.cz

Tiirkei
Tel: +90 216 474 00 40
www.industrial.omron.com.tr

Ungarn
Tel: +36 1 399 30 50
www.industrial.omron.hu

Weitere Omron-Niederlassungen
www.industrial.omron.eu
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Automationssysteme

e Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) e Programmierbare Bedienterminals (HMI)
e Dezentrale E/A e Industrie-PCs e Software

Antriebstechnik und Motion-Controller
e Motion-Controller e Servosysteme e Frequenzumrichter

Steuerungskomponenten

e Temperaturregler ® Spannungsversorgungen e Zeitrelais ® Zahler

Kleinsteuergerite

e Digitale Anzeigen fiir Schalttafelmontage e Elektromechanische Relais
e Uberwachungsvorrichtungen e Halbleiterrelais ® Positionsschalter
e Drucktaster e Niederspannungsschaltgerdte

Sensorik & Sicherheit

* Fotoelektrische Sensoren e Induktive Sensoren e Kapazitdts- & Drucksensoren

e Kabelsteckverbinder e Abstands- & Breitenmesssensoren

e Bildverarbeitung/Intelligente Sensoren e Sicherheitsnetzwerke

e Sicherheitssensoren e Sicherheitsmodule/Relaismodule

e Sicherheitstiirschalter/Verriegelungsschalter mit Zuhaltung

Auch wenn wir stets um Perfektion bemilht sind, ibernehmen Omron Europe BV und ihre angegliederten Tochtergesellschaften

keinerlei fiir die it oder it der in diesem Dokument enthaltenen Informationen. Wir behalten
uns das Recht vor, jederzeit ohne vorherige i beliebige Al




	DE_G-Series_combi+Datasheet_screen.pdf
	Servosystem G-Serie

	DE_G-Series_combi+Datasheet_108dpi.pdf
	Servosystem G-Serie


